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Zakladni informace

Obsah této pfiru¢ky v dobé jejiho tisku odpovida skutecnosti. Vzhledem k potfebé soustavného vyvoje a zdokonalovani
vyrobku si vyrobce vyhrazuje pravo zménit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti eventualné obsah
uzivatelské pfiru¢ky bez pisemného upozornéni.

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i nastavenim
volitelnych provoznich parametr(i zafizeni nebo nespravnym pfipojenim méni¢e k motoru.

V8echna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo pienaset jakymkoliv zpsobem
nebo prostiedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Verze programového vybaveni (SW verze)

Méni¢ je dodavan s nejnovéjsi verzi SW vybaveni. Rozdily v SW verzich mohou zpusobit rozdilné chovani ménicua.

PFi pfipadné opravé je méni¢ vybaven nejnovéjsi SW verzi. V pfipadé, Ze toto neni Zadouci, uvedte tuto skute¢nost do
objednavky opravy.

V pfipadé jakychkoliv nejasnosti kontaktujte spole€nost Control Techniques Brno s.r.o.

Ekologické aspekty

Control Techniques se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich €innosti a vyrobenych produktd na Zivotni prostredi.
Proto byl zaveden Systém fizeni s ohledem na Zivotni prostfedi (Environmental Management System - EMS), ktery je

Techniques Ize najit v angli¢tiné na internetovych strankach www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony Control Techniques se vyznacuji dlouhou Zivotnosti, b€hem které Setfi energii (zvySenim
ucinnosti vyrobniho procesu), snizuji spotfebu surovin a odpadového materialu. V typickych aplikacich tyto pozitivni a¢inky
z hlediska ekologického zdaleka prevysuji negativni dopady vlastni vyroby téchto produktl a jejich Srotaci na konci
Zivotnosti.

Pfi likvidaci na konci své zivotnosti mohou byt ménice kmito¢tu snadno demontovany na soucasti, které jsou vhodné k
recyklovani. Mnoho soucasti je pospojovany tak, Ze je Ize rozlozit bez pouziti nastrojli, ostatni jsou pfiSroubovany béznymi
Srouby. Prakticky vSechny ¢asti téchto produktl jsou vhodné pro recyklaci.

Obaly produktti Control Techniques jsou kvalitni a Ize je pouzit vicekrat. Velké ménice jsou ulozeny v dfevénych bednach,
malé jsou transportovany v papirovych krabicich, jejichZ podstatnou ¢ast tvofi jiz recyklované suroviny. Vyplfiovy material
v krabicich je polyetylén stejné jako fdlie, kterou jsou krabice zabaleny. Oboji je snadno recyklovatelny material. Pfi baleni
produkt( dava Control Techniques pfednost snadno recyklovatelnym materialim s minimalnim negativnim vlivem na
zivotni prostfedi a stale hleda moznosti dalSiho vylepSeni tohoto systému.

PFi pfipravé recyklace nebo Srotace jakéhokoliv produktu nebo obalu je tfeba dodrzovat mistni legislativu a dobré mravy.

Prohlaseni o shodé

1. 8ervence 2001 nabyl uginnosti "Protokol k Evropské dohodé& zakladajici pfidruzeni mezi CR na jedné stran& a ES a
jejich ¢lenskymi staty na strané druhé o posuzovani shody a akceptaci primyslovych vyrobkd" (PECA). Na zakladé tohoto
ujednani a v souladu s novelizovanymi ¢astmi zakona ¢€.22/1997 Sb. a zménami v pfisluSnych nafizenich vlady na
vybrané skupiny dovazenych vyrobkd, jejichz zemé plvodu je néktera zemé Evropské Unie, nevystavuje ¢esky dovozce
"Prohlaseni o shodé".

Control Techniques Brno s.r.o. dovazi elektrické regulované pohony, které spadaji do vybranych kategorii, nesou znacku
CE ajsou vyrobeny v souladu s pozadavky pfisluSnych evropskych smérnic a souvisejicich evropskych norem.

Z vy$e uvedenych divodu nevystavuje Control Techniques Brno s.r.o. na dovazené elektrické regulované pohony,
ev jejich ¢asti, od 1. cervence 2001 "Prohlaseni o shodé".

Copyright © 2005 Control Techniques Brno s.r.o.
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Bezpecnost pri praci

Varovani
Upozornéni
Poznamka

Varovani podava informaci, ktera je nezbytna k zajisténi
bezpecnosti.

Upozornéni podava informaci, kterd je nezbytna k
zamezeni rizika poskozeni vyrobku nebo jiného zafizeni.

Poznamka podava informaci, ktera pomaha porozumét
zafizeni a jeho provozu.

Nebezpedéi urazu elektrickym proudem -

obecné informace

Napéti vyskytujici se v méni¢i a pfidruzenych volitelnych
jednotkach muze zpusobit Uraz elektrickym proudem i se
smrtelnymi nasledky. Proto je nutno pfi praci na zafizeni
udrzovat velkou pozornost.

Na pfisluSnych mistech této pfirucky jsou uvedena
patficna upozornéni.

Instalace méniCe a zpusob jakym je provozovan a
udrzovan musi odpovidat pfisluSnym bezpecnostnim
pfedpisim a normam.

Projektovani pohonu

Méni€e jsou navrzeny jako komponenty elektrickych
instalaci nebo pracovnich strojl.

V ménici se vyskytuji nebezpecna napéti, velké proudy a
vysoké urovné zbytkového elektrického naboje.

Pohony s ménici kmito¢tu mohou mit v zavislosti na stupni
ochrany nékteré ¢asti neizolované, nékdy také nechranéné
pohybujici se nebo rotujici ¢asti, pfipadné horké povrchy.
V pfipadé nepfipustného odnimani krytd, chybné instalace
nebo nevhodného provozovani existuje nebezpeci
vazného poranéni osob a poSkozeni majetku.

VeSkeré prace na zafizeni s méni€em a pfidruzenych
volitelnych jednotkach, obzvlasté jejich instalace a
uvedeni do provozu, mulze provadét pouze osoba s
potfebnou kvalifikaci, a to az po prostudovani této pfirucky
a pfi dodrzovani bezpecnostnich predpisa.

V pripadé, Ze existuje moznost nebezpecné situace v
mechanické &asti pohonu, méni¢ nesmi byt pouzit, dokud
neni zabezpec€ena patficna dodatecnd ochrana.

Pracovni podminky

Pokyny uvedené v této pfirucce tykajici se transportu,
skladovani, instalace a pouziti méni€e musi byt dodrzeny,
a to v€etné dodrzeni uvedenych pracovnich podminek.
Méni¢e nesmi byt vystaveny nadmérnému mechanickému
namahani.

Shoda s predpisy

V pfipadé instalace do pracovniho stroje je vyrobce tohoto
stroje odpovédny za to, Ze stroj splfiuje pfislusné smérnice
a normy, jako jsou napf. normy pro kabelaz, bezpec€nostni
pfedpisy a normy pro elektromagnetickou kompatibilitu
(EMC).

Zvlastni pozornost je nutno vénovat kfizeni sekci vodicu,
jisténi a zemnéni.

Tato pfiru¢ka obsahuje pokyny pro spinéni podminek
pfislusnych norem EMC.
V zemich Evropské unie musi vSechny pracovni stroje, ve
kterych jsou ménice pouzity, splfiovat tyto normy:

98/37/EC: Safety of Machinery

(Bezpecnost stroja)
89/336/EEC: Electromagnetic Compatibility
(Elektromagneticka kompatibilita)

Bezpecnost osob

Pfed zapocetim jakékoliv servisni prace musi byt
odpojeno napajeci napéti.

Funkce Stop i funkce bezpeéného vypnuti neodstrani
nebezpecné napéti na vystupu meéni¢e nebo na externich
volitelnych jednotkach.

Na samotné signaly Start a Stop nelze z hlediska
bezpecnosti spoléhat. Jestlize pfi neoCekavaném rozbéhu
ménite mulze vzniknout nebezpeéna situace odporujici
bezpec&nosti, musi dalSi blokovaci mechanizmus zabranit
chodu motoru.

Zvlastni pozornost musi byt vénovana tém funkcim
ménice, které mohou mit vliv na vznik neocekavanych
situaci, a to jak u chténych funkci (napf. Autostart) tak pfi
nespravné c¢innosti béhem poruchy (napf. Start/Stop,
reverzace, maximalni otacky).

Méni¢ muze za urcitych podminek prestat regulovat
motor. Jestlize by zatéZ motoru mohla zpUsobit zvySovani
otacek motoru (napf. zdvih u jefabu nebo vytahy), musi
byt pouzito oddélené zafizeni k zabezpeleni brzdéni a
zastaveni motoru (napf. mechanicka brzda).

Nepfipojujte méni¢ k siti a nenastavujte jej, dokud
nerozumite principu jeho funkce a ovladani. Vyhnete se
nebezpedi poSkozeni zafizeni a ohrozeni bezpeénosti.
Pfed zapoCetim prace na méni¢i (pfipojeni k siti,
nastavovani) zajistéte, aby byly upozornéni vSichni
pracovnici, ktefi mohou byt provozem zafizeni ohrozeni.
V aplikacich, kde selhani ménie muze zpusobit Skodu
nebo zranéni je nutno provést analyzu rizika. Kde je to
nezbytné, je nutno provést opatfeni ke snizeni tohoto
rizika. To obvykle byva vhodny nezavisly zalozni
bezpecnostni systém pouzivajici jednoduché
elektromechanické dily.

Motor

Zkontrolujte, zda je motor nainstalovan v souladu s
doporucenimi vyrobce. Zkontrolujte, zda je hfidel motoru
chranéna.

Je-li z ménice napajeno vice motord, je doporuc¢eno, aby
kazdy motor mél svou vlastni ochranu.

Nastavovani parametru

Nékteré parametry maji zasadni vliv na provoz ménice.
Jejich nastaveni proto nesmi byt ménéno bez peclivého
uvazeni moznych dusledku na cely systém.

Musi byt ucinéna preventivni opatfeni k zabranéni
nechténych zmén v dob& poruchy nebo proti
neodbornému zasahu nekompetentni osoby.
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22

Zakladni uzivatelskou dokumentaci méni¢t Unidrive SP tvori:
» Uzivatelska pfFirucka

v rv

e P¥iruéka Rozsifené menu
Tato prirucka se zabyva popisem parametrti Rozsifeného menu.

UzZivatelska pfirucka se zabyva:
» popisem vlastnosti a zakladnich technickych parametrii méni¢a kmito¢tu rady
Unidrive SP a jeho prislusenstvi
e pokyny pro instalaci ménice
* uvedenim ménic¢e do provozu, jeho ovladanim a popisem parametrii Menu 0

Soucasti dodavky ménice je program CTSoft, ktery umoziuje komunikaci a nastavovani ménice
pomoci PC.

Software ménice je konfigurovatelny uzivatelem. Méni¢ se chova podle nastavenych hodnot
parametri. Nespravné nastaveni parametri muize zplsobit Zivotu nebezpecné situace
a mlze poskodit zafizeni. Nastavovani parametri mize provadét pouze osoba kvalifikovana a
seznamena minimalné s touto priruckou a s UzZivatelskou priruckou.

0. VSeobecné

Popis odkazl pro rozsahy parametru

Maximum Popis

max_otacky_kmitocet Max. hodnota zadavaciho signalu otaéek (uzaviena smyéka) nebo kmitoétu (oteviena smyéka)
Oteviena smycka: Je-li#1.08 = 0: max_otacky_kmitocet = #1.06

[3 000,0 HZ] Je-li#1.08 = 1: max_otacky_kmitocet = #1.06 nebo #1.07 (podle toho, co je vétsi)
Uzaviena smycka:

[40 000,0 ot/min] (Pro druhou mapu motoru nahradte Pr 1.06 parametrem 21.01 a Pr 1.07 parametrem 21.02)
max_meze_otacek Maxima pro omezeni zadavaciho signalu otaéek
Uzaviena smycka: Slouzi napf. pro dodrzeni pfipustného kmitoctu enkodéru 400kHz. Definice maxima:

[40 000,0 ot/min] max_meze_otacek (ot/min) = 400kHz x 60 / ELPR = 2,4 x 10" / ELPR

kde ELPR je ekvivalentni pocet pulzi na otacku a stanovuje se pro jednotlivé druhy zpétné
vazby:

kvadraturni enkodér: ELPR = pocet pulzt na otacku
signaly kmitocet a smér: ELPR = pocet pulzt na otacku / 2
resolver: ELPR = rozliSeni / 4

SIN/COS enkoder: ELPR = pocet sin. vin na otacku
enkodér po sériové lince: ELPR = rozliSeni / 4

max_otacky Maximalni otacky

[40 000,0 ot/min] Pouziva se pro vytvoreni prostoru pro prekmity pro urcité parametry v Menu 3, a jsou rovny
dvojnasobku max. hodnoty zadavaciho signalu:

max_otacky = 2 x max_otacky kmitocet

max_jmen_proud Maximalni jmenovity proud motoru

[9 999,99A] max_jmen_proud < 1,36 x maximalni jmen. proud pro rezim A (Pr 11.32)
max_proud_ménice Maximalni proud méniée

[9 999,99A] P¥i pfekroceni této hodnoty dojde k vybaveni poruchy proudového pretizeni:

max_proud méni¢e = maximalni jmen. proud pro rezim A (Pr 11.32) / 0,45

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00 3
Druhé vydani www.controltechniques.cz



VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Maximum Popis

proud_omez_motoru_1
[1 000,0%]

Proudové omezeni (motoru 1 - mapa motoru 1)

Oteviena smycka

proud_omez_motoru_1 =

max. proud

jmen. proud motoru

2
j + G&inik 2= 1

Gcinik

x 100%

kde: maximalni proud je bud 1,5 x proud v rezimu A nebo 1,1 x proud v rezimu B
jmen. proud motoru = Pr 5.07, u¢inik = Pr 5.10

Vektor

proud_omez_motoru_1 =

max . proud

jmen. proud motoru

2
) +cos(<p1)2 -1

cos(¢p1)

x 100%

kde maximalni proud je bud 1,75 x proud v rezimu A nebo 1,1 x proud v rezimu B,

o =cos'1(uéin|’k) - ¢ méfi si méni€ béhem testu Autotune

Servo

proud_omez_motoru_1 =

max . proud

x 100%

jmen. proud motoru

kde maximalni proud je jmen. proud ménice (Pr 11.32) x 1,75

proud_omez_motoru_2
[1 000,0%]

Proudové omezeni (motoru 2 - mapa motoru 2)

Plati stejné vztahy jako pro Proudové omezeni motoru 1 s tim, ze misto Pr 5.07 je pouzit parametr
21.07 a misto Pr 5.10 je pouzit parametr 21.10.

max_moment_proud
[1 000,0%]

Maximalni momentotvorny proud

Rovna se proud_omez_motoru_1 nebo proud_omez_motoru_2 v zavislosti na zvolené mapé motoru

(1 nebo 2).

max_uziv_proud
[1 000,0%]

Maximalni proudové omezeni nastavitelné uzivatem

Uzivatel mdze nastavit maximum pro Pr 4.08 a Pr 4.20 pro obdrzeni spravného meéfitka analog. /0O

prostfednictvim Pr 4.24:

max_uZiv_proud = Pr 4.24

max_nast_vyst_napéti
[690V]

Maximalni nastavitelny rozsah vystupniho napéti

200V ménic¢: 240V
575V méni¢: 575V

400V ménic: 480V
690V ménic: 690V

max_vyst_napéti
[930V]

Maximalni vystupni napéti

Zahrnuje rovnéz pravouhly nemodulovany tvar, je definovano:

max_vyst_napéti = 0.78 x max_ss_napéti

200V méni¢: 325V
575V méni¢: 780V

400V ménic: 480V
690V ménic: 690V

max_nast_ss_napéti
[1150V]

Maximalni nastavitelny rozsah ss napéti

200V méni¢: 0 az 400V
575V ménic¢: 0 az 950V

400V ménic: 0 az 800V
690V ménic: : 0 az 1150V

max_ss_napéti

Maximalni ss napéti meziobvodu

[1190V] 200V ménic: 415V 400V ménic¢: 830V
575V ménic: 995V 690V ménic: 1190V
max_vykon Maximalni vykon v kW
[9 999,99kW] max_vykon = J3x max_vyst_napéti x max_jmen_proud x 1,75

www.controltechniques.cz

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00

Druhé vydani



Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 10

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 19

Menu 20

Menu 21

Ménu 22

Kédy typu parametru
RW "Read/Write"
Hodnotu parametru Ize ist i ménit.
RO Read-only

Hodnotu parametru Ize pouze Eist.

Bit

Bitovy - mUze mit pouze 2 hodnoty
(na displeji ,On" nebo ,Off).

Bi

Bipolarni — parametr mize mit kladné i zapor-
né hodnoty

Uni

Unipolarni — parametr maze mit pouze kladné
hodnoty

Txt

"Text"
Pfepinaci — umozniuje volbu jedné z nékolika
textové uvedenych funkci.

Fl

"Filtered"

Hodnota téchto parametrd se rychle méni a
proto je pfi zobrazovani na displeji ménice
filtrovana.

DE

"Destination”

Adresa (misto ur€eni) dané vystupni veliiny
(parametru)

Pro aktivaci nové nastavené hodnoty je nutno
provést Reset.

DP

"Decimal place"
Udavé pocet desetinnych mist hodnoty
parametru

RA

"Rating dependant”

Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu
vstupniho napéti (napf. 230V nebo 400V), ev.
na velikosti vyst. vykonu ménice.

Tyto parametry |ze pfenaset pomoci karty
SMARTCARD pouze tehdy, jsou-li ménice
stejného typu.

NC

"Not cloned"
Neni mozno klonovat pomoci karty
SMARTCARD.

NV

"Not visible"
Neni zobrazen na displeji ménice.

PT

"Protection”
Chranény — nelze pouzit jako misto uréeni

us

"User save"
Nutno provést zapamatovani, viz napft.
Uzivatelska pfirucka, kap. 4.4.4.

PS

"Power-down save"
Hodnota parametru je automaticky zapama-
tovana po odpojeni od sité.

ND

"No default"

Nelze obnovit Zakladni nastaveni

PFi provedeni Zakladniho nastaveni (viz napft.
UZivatelska pFirucka, kap. 4.4.3) neni u takto
oznacéenych parametri obnovena hodnota
Z&kladniho nastaveni.

VM

"Variable maximum"
Maximalni hodnota mlze byt rlizna.

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
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Vysoké
rozliSeni jemné

Prepinace u parametr(i jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

Vseobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
V 4 V 4 y ry W
1. Menu 1 - Zadavani otacek
VOLBA ANALOG. VSTUPU 1/2
v
28
Analogové vstupy
Analog. vstup 1
. Menu 8
Analogova
reference 1
35 [
-
4 6 @ Y Volba analogové
Menu 7 - reference 2
37 [@ &
Analogova
Analog. vstup 2 reference 2
Volba prednastavenych
otacek
Prednastavené otacky
Volba prednasta- " Volba reZimu oviadani
venych otacek E \ z klavesnice
Bity 1 az 3 voleb
prednastavenych otacek .
Volba vysokého
rozliseni
reference_1-14 ]
reference-
> Indikace zvoleného zpUsobu
zadavani otacek
- :
1.21~1.28 M'L :
Prednasta- .
veng otacky o [ i .
—1az8
3
Radig
=
Indikace Procentni
; zvolenych 150 - Pr 1.50 v&tsi doladéni Uroveri
- preqnasta- . nez 1 1 zvolené
m T V?,"yclf reference
Casovaé volby otace!
prednastavenych 4 m
otacek Ofset
: reference .
----- Pr 1.49 | Pr 1.50 | Pouzita reference :
P u 1 1 analogova reference 1
Nulovani casovace 1 >1 prednastav. otadky dané v Pr 1.50
prednastavenych otacek 2 1 analogova reference 2 Volba funkce
P < . 2 >1 prednastav. otaéky dané v Pr 1.50 ofset
Ovladani z klavesnice Reference v regimu 3 X prednastav. otacky dané v Pr 1.50
Ovladani z klaves- 4 X reference pfi Ovladani z klavesnice
nice po pfipojeni 5 X reference Vysokého rozliseni
site
Reference rezimu
Ovladani z klavesnice
Vysoké rozliseni Legenda
-
Blokovani aktualizace pg vstupni Parametr (RW
vysokeho rozliseni s @ svorky pro &teni i(zépi>s
: LY Vvystupni parametr (RO)
Vysoké 4 svorky pouze pro ¢éteni
rozli$eni hrubé
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JOG PROVOZ VPRED PROVOZ VZAD
v v v
26 27
| Menu 8 |
Menu 6
Rezimy *
Indikace Rezimy (Menu 6) ‘
funkce .
Jog Indikace
" V pasmu preskoceni
Indikace
Volba Reference
bipolérm’ho On
rezimu . S ;
B » ---------------------- Uroven Uroveri reference
reference pred rampami
Indikace pied fuerC",
" : e 1.02 ) Preskoceni
Predkorekce : : Kmitodta
: Maximalni :
Indikace kmitocet/ : fo
Reverzace otacky
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Vseobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
m0roveﬁ zvolené reference mMaximélni kmitoéet/otack
RO | Bi VM | DP | ND NC PT RW | Uni VM | DP us
1 1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. VM pouze pro uzavienou smycku
Otevrena smycka |, max_otécky_kmitocet Hz Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzavfena smycka ot/min Otevfena smycka | 0,0 az 3 000,0 Hz 50,0
Aktualizace |4ms pro zapis Vektor . tacekl ot/mi 1500,0
Senvo +max_meze_otacek| ot/min 3000.0
Aktualizace |Cteno na pozadi
Uroven reference pied funkci "Preskoéeni Viz komentaF u Pr 1.07.
kmitocta"
RO | Bi VM | DP | ND NC PT
1 (A Minimalni kmitocet/otacky
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. RW /| Bi VM | DP PT | US
Otevtena, smyczka + max_otacky_kmitocet HZ_ 1
Uzaviena smycka ot/min - .
Aktualizace 4ms pro zapis VM pouze pro uzavienou smycku
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Oteviena smycka + 3 000,0 Hz 00
¢ ~ = n Uzaviena smycka |+ max meze otaéek| ot/min ’
Uroven reference pfed rampami - 7 -
. Aktualizace |Cteno na pozadi
RO | Bi VM | DP | ND NC PT
1 Edarlé t roz(sarjy’tkjsou I_pom.;il'vényv pro l]c":elvy l’{pr’avy
- = onstantou (méfitko, scaling) - napf. pfi nasmérovani na
Kvate,gonev Rozsah Jednotka| Zakl. nast. analogovy vystup. DalSi omezeni rozsahu udava tato
Otevena smycka |, max_otacky kmitocCet Hz tabulka:
Uzaviena smycka |~ - - ot/min abuxa:
Aktualizace |4ms pro zapis Pr1.08 Pr1.10 Minimalni kmitoéet/otaéky
Volba rezimu Volba
min. amax. | bipolarniho Oteviena L. .
otadek rezimu smyéka Uzaviena smycka
m0fset reference 5 5 0057106 037106
RW| Bi DP us az# 1. az# 1.
1 0 1 0 0
" - - max_meze_otacek
Kvate’gorlev Rozsah Jednotka | Zakl. nast. 1 0 3000 a3 OHz a3
Oteviena smycka + 3 000,0 Hz 0.0 OHz
Uzaviena smycka + 40 000,0 ot/min ’ Py
. Cteno na pozadi je-li vysoké rozligeni aktivni. . - max_meze_olace
Aktualizace Jinak 4ms pro zApis 1 1 - 3000 az OHz az
OHz
MReference Jog — - —
RW | Uni DP Us mVolba rezimu min. a max. otaéek
y RW | Bit us
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. . |
Oteviena smycka | 0,0 a2 400,0 Hz 0.0 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzavfena smycka 0,0 az 4 000,0 ot/min ’ OtevFena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro &teni Uzavre‘na smyE:ka -
Aktualizace |Cteno na pozadi

Zadavaci signal otac¢ek pouzivany pro funkci Jog (pomalé
posunovani).

Rozsah funkce Jog je omezen Pr1.06 (max.
kmitoCet/otaCky). Pr 1.07 (min. kmitoCet/otacky) nema na
rozsah funkce Jog vliv.

Podminky za nichz maze byt funkce Jog aktivovana jsou
popsany v Menu 6.

Reference Jog muze byt pouzita jako relativni funkce Jog
v rezimu elektronické hridele, viz Menu 13.

Vliv Pr 1.06, Pr 1.07, Pr 1.08 a Pr 1.10 je definovan dale.

Max_otacky kmitoCet  jsou pro parametry udavajici
reference definovany takto:
Je-li #1.08 = 0, potom max_otacky_kmitocet = #1.06
Je-li #1.08 = 1, potom max_otacky_kmitocet = #1.06
nebo #1.07 (ktera je vétsi)
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Vseobecné Menu 2 Menu 3

Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8

Menu 9

Menu 10

Menu 11 Menu 12 Menu 13

Menu 14

Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 19 Menu 20 Menu 21

Ménu 22

RezZimy zadavani na analogovych vstupech
Uvedené charakteristiky zobrazuji mozZnosti zadavani
(prostfednictvim

referenci na analogovych vstupech
Pr 1.36 a Pr 1.37).

Max_otacky kmitocet

Pr1.07

-100% -100%

Pr1.10 =0 (unipolarni rezim)
Pr1.08 = 0 (vypnuta zaporna min. reference)

Max_otacky kmitocet

I
1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1

-100%

-100%

- Max_otacky _kmitocet

Pr1.10 =1 (bipolarni rezim)
Pr 1.08 = 0 (vypnuta zaporna min. reference)

Max_otacky kmitocet

-100% -100%

Pr1.10 =0 (unipolarni rezim)
Pr 1.08 = 1 (zapnuta zaporna min. reference)

Max_otacky kmitocet

-100%
]
! -100%
I
I
I
|
|
|
|
R e - Max_otacéky kmitocet
Pr1.10 =1 (bipolarni rezim)
Pr 1.08 = 1 (zapnuta zaporna min. reference)

Meze referenci
Nasledujici tabulka zobrazuje omezen

i aplikované na

reference pfi riznych rezimech jejich zadavani.
Povsimnéte si, Ze minimalni mez hlavni reference se méni

kdyz reference Jog nebo Reference ryc

hlostniho posuvu

vpred je aktivni. Je-li jedna z téchto podminek spinéna,

potom:
Je-li #1.08 = 0, potom minimum = - #1.06
Je-li #1.08 = 1, potom minimum = - #1.07
Minimum Maximum
Ovladani z Unlpolgr?l ;zg;:f:)ﬂl nebo 0,
klavesnice o det . max_otacky_kmitocet
< i Bipolarni rezim:
ménice o Y
max_otacky kmitocet
Unipolarni rezim: #1.07, nebo 0,
Bipol. /Unipol. | je-li #1.07<0 Zadné omezeni
rezim Bipolarni rezim:
Zadné omezeni
Rezim min. ota¢ek blokovan:
Meze hlavni - #1.06
< ; s . #1.06
reference Rezim min. otac¢ek povolen:
#1.07

MVolba funkce ofset
RW | Bit

us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka
Uzaviena smy&ka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace Jinak 4ms pro &teni

Cteno na pozadi je-li precision reference aktivni.

Je-li #1.09 = 0, potom

#1.01 = zvoleny zadav. signal x (100 + #1.38) / 100

Je-li #1.09 = 1, potom
#1.01 = zvoleny zadav. signal + #1.04

mVolba bipolarniho rezimu
RW | Bit

us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro &teni
Blize viz Pr 1.08.
(kI Indikace Reference On
LA VA Indikace Reverzace
LRIl Indikace funkce Jog
RO | Bit NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |4ms pro &teni

Tyto parametry jsou fizeny fadi¢em ménice, viz Menu 6.

Reference On blokuje referenci pfed ra
pfepina na 0 (#1.11 =0).

mpami tim, ze ji
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VSeobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Volba reference mVolba prednastavenych otaéek
(zadavaciho signalu ota¢ek/kmitoctu RW | Uni us
RW | Txt us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Otevtené’\ smy(zka 0as9 0
Oteviena smycka 0as5 0 (A1A2) Uzaviena smycka
Uzaviena smycka Aktualizace |4ms pro &teni

Aktualizace |4ms pro &teni

Pomoci tohoto parametru se voli zplsob zadavani
otacek/kmitoctu (zpusob je indikovany pomoci Pr 1.49).

Pomoci tohoto parametru se voli Cislo pfednastavenych
otacek (indikovano Pr 1.50):

#1.15 Pr 1.50
#.14 Popis Pr1.49 Volba se provadi pomoci svorkovnice
Hodnota] Displej 0 Fizeni 0
Pres Anal. vstup 1 nebo oF Volba se provadi 1 1
0 A1.A2 | Tes Anal. vStup 1 nebo pres pomoci svorkov-
Anal. vstup 2 e 2 2
nice fizeni O 3 3
Pfes Anal. vstup 1 nebo
! AL | e dnastavens otacky ! 4 4
PFes Anal. vstup 2 nebo 5 5
2 A2.Pr Prednastavené otacky 2 6 6
3 Pr _|Pfednastavené otacky 3 7 7
4 PAd |Ovladani z klavesnice ménice 4 8 8
S Prc_IVysoke rozl:svem - —_— S - 9 Volba se provadi pomoci ¢asovace Il
O Hodnota Pr1.49 mize byt také ménéna pomoci = - . — :
Cislo  pfednastavenych  otdéek se  cyklicky

parametrd Pr1.41 aZz Pr1.44, které mohou byt
ovladany pomoci digitalnich vstupu:

automaticky méni. Doba mezi zménami je dana
Pr 1.16.
Hodnota Pr1.50 mdze byt také ménéna pomoci

z:; _ 1 Eg;gm ﬂ:g B g parametrd Pr1.45 az Pr1.47, které mohou byt
#1.43 = 1 potom #1.49 = 4 ovladany pomoci digitalnich vstupu:
#MA44=1  potom =~ #.49=5 AT #1.46 #1.45 #1.50
Je-li hodnota vS8ech téchto parametrd rovna 0,
potom #1.49 = 1. 0 0 0 1
0 0 1 2
Je-li hodnota nékterého z téchto parametrli rovna 0 1 0 3
jedné, je zvolen pfislusny zplsob zadavani. Je-li 0 1 1 4
hodnota vice parametrt rovna jedné, je aktivni 1 0 0 5
parametr s vy$$im &islem. 1 0 1 6
1 1 0 7
Pr 1.49 a Pr 1.50 potom urcuji referenci takto: 1 1 1 8
#1.49 #1.50 Reference
1 1 Analogova reference 1 (Pr 1.36) Pr 1.49 a Pr 1.50 potom urcuji referenci takto:
1 >1 PFednastayené otacky definované Pr 1.50 #1.49 #1.50 Reference
(Pr 1.21 aZ Pr 1.28) 1 1 Analogova reference 1 (Pr 1.36)
2 1 |Analogova reference 2 (Pr 1.37) ] _, | Prednastavené otacky definované Pr 1.50
> >1 Prednastayene otacky definované Pr 1.50 (Pr1.21 az Pr 1.28)
(Pr1.21 az Pr1.28) : _ 2 1 Analogova reference 2 (Pr 1.37)
3 x  |Prednastavené otacky definované Pr1.50 Prednastavené otacky definované Pr 1.50
(Pr1.21 az Pr 1.28) 2 >1 (PI’ 1.21 az Pr 128)
4 x___|Ovladani z kldvesnice ménice (Pr 1.17) Prednastavené otatky definované Pr 1.50
5 X Vysokeé rozliSeni (Pr 1.18 a Pr 1.19) 3 X (Pr 1.21 a2 Pr 1.28)
x = jakakoliv hodnota 4 X Ovladani z klavesnice ménige (Pr 1.17)
5 X Vysoké rozliSeni (Pr 1.18 a Pr 1.19)

Ovladani z klavesnice ménice

Je-li zvoleno ovladani z klavesnice ménice je refrence
fizena pfimo z klavesnice ménice prostfednictvim Pr 1.17.
Konfiguraéni bity (Pr 6.30 az Pr 6.34) nemaji vliv a funkce
Jog je blokovana.

X = jakakoliv hodnota
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Vseobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
méasovaé volby prednastavenych otaéek mmokovéni aktualizace vysokého rozliSeni
RW | Uni DP us RW | Bit NC
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka | g 5 55 400,0 s 10,0 Oteviena smycka | - Gep (o) nebo On (1) OFF (0)
Uzaviena smycka Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi
Je-li #1.15=9, potom Pr1.16 definuje dobu trvani Protoze vysoké rozliSeni je zadavano dvéma parametry,
jednotlivych prednastavenych otacek. Pr1.20 zabranuje cteni téchto parametrd (Pr1.18 a
Je-li #1.48 nastaven na 1, Cita¢ a Casovaci jednotka jsou Pr 1.19) v pribéhu jejich aktualizace. Misto toho jsou
vynulovany a budou nastaveny pfednastavené otacky 1. v tomto okamziku &teny hodnoty z vnitfni paméti ménice.
Je-li #1.20 = 0, hodnoty Pr1.18 a Pr 1.19 jsou neustéle
¢teny a ukladany do vnitfni paméti.
(YAl Reference rezimu Ovladani z klavesnice Je-li #1.20 = 1, méni¢ pouziva hodnot Pr1.18 a Pr1.19 z
RO | Bi vM | DP NC PT PS vnitfni paméti. To lze vyuZit v procesu obnoveni
1 (aktualizace) hodnot parametri 1.18 a 1.19.
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Oteviena smycka - oy Hz - —
Uzaviena smycka * max_ofacky_kmitocet ot/min Ptednastaven? ot?(v:ky 1
Aktualizace |4ms pro &teni Prednastavené otacky 2
.y o . s . . Yy Prednastavené otacky 3
Méni€ muzZe byt ovladan z klavesnice ménicCe, je-li Prednast  otacky 4
#1.14=4. TlacCitka Start a Stop jsou potom aktivni fe nas avent’e o a‘f Y
automaticky (tlagitko Reverzace Ize odblokovat pomoci Prednastavené otacky 5
Pr6.13). Prednastavené otacky 6
Reference otacek je definovana pomoci Pr 1.17. Zména Prednastavené otacky 7
otacek se provadi pomoci tlacitek Nahoru a Dold. . Piednastavené otaéky 8
Vvlz t?ké, Pl: 1.51 (Reference ovladani z klavesnice po rRW| Bi vM | DP US
pfipojeni sité). 1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
y ] T Otevrena smycka . o Hz
mVysoke rozliSeni hrubé Uzaviena smycka + max_otacky_kmitoCet — 0,0
RW| Bi VM | bP us Aktualizace |4ms pro &teni
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
8;2‘\;;2:2 zmy‘é';z + max_otacky_kmitoget Ot/anin 0.0 (WMl Stied pasma preskoéeni 1
Aktualizace |theno na pozadi Stred pdsma preskoceni 2
: s (<3l Stred pasma preskoceni 3
Viz Pr 1.19. RW | Uni DP us
MBI V501 rozisont jemng :
" ysoxe rozliseni jemne DP = 1 pouze pro otevienou smyc¢ku
RW | Uni DP us — =
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
3 Oteviena smycka 0.0 az 3 000,0 Hz 0,0
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Uzaviena smycka 0 az 40 000 ot/min 0
Otevfené} smyévka 0,000 aZ 0,099 HZ. 0,000 Aktualizace |Cteno na pozadi
Uzaviena smycka ot/min . . .
Aktualizace |Gteno na pozadi Tyto parametry umoznuji zavedeni pasma (ve spojeni s

Oteviena smycka

Normalni rozliSovaci schopnost refrence je 0,1Hz, ale
muze byt zvySena pomoci parametrd vysokého rozliseni.
Pr 1.18 definuje referenci hrubét (kladnou nebo zapornou)
s rozlisenim 0,1Hz. Pr 1.19 definuje referenci jemné (vzdy
kladnou) s rozliSenim 0,001Hz. Celkova reference je dana
souctem #1.18 a #1.19.

Proto Pr1.19 zvySuje kladnou referenci vzdy od nuly a
shizuje zapornou referenci k nule.

Uzavrena smycka
Volbou téchto parametrQ
schopnost 0,0010t/min.

Ize dosahnout rozliSovaci

Pr1.30, Pr 32 a Pr 34), ve kterém nelze nastavit otacky.
Pfi zménach otacek méni¢ pfes toto "zakazané" pasmo
pouze po rampé "pfejde". Vyuziva se zejména tam, kde
mechanicky systém pfi urcitych ota¢kach rezonuje.

Je-li pfislusny stfed pasma prfeskoCeni roven nule, je
funkce pasma preskoceni blokovana.

Je-li zadana reference otacek uvnitf pasma preskoceni,
rampy zastavi zménu vystupniho kmito¢tu na dolni
hodnoté tohoto pasma pfeskoceni. Skutecné otacky jsou
tedy nizSi nez zadané.
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Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
(/I Pasmo preskoceni 1 mwocentni doladéni
LY Pasmo preskoceni 2 RW/| Bi DP NC
L7 3 Pasmo preskoceni 3 2
RW | Uni bp us Kategorie Rozsah Jednotka. | Zakl. nast.
1 Oteviena smycka +100.00 o 0.00
— . " Uzaviena smycka B ’ ° ’
DP = 1 pouze pro otevienou smyc¢ku - —
_ _ Aktualizace |4ms pro &teni
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. —
Otevfena smycka 0.0 az 25,0 Hz 0,5 Blize viz Pr 1.09.
Uzaviena smycka 0 az 250 ot/min 5
Aktualizace |Cteno na pozadi
Tyto parametry udavaji polovinu $itky pasma (na jednu mwedkorekce
stranu od pfislusného stfedu pasma pfeskocCeni), ve RO| Bi DP | ND NC PT
kterém nelze nastavit vystupni otacky. Celkova Sitka 1
"zakazaného" pasma je tedy dvojnasobna. Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Oteviena smycka + 3 000,0 Hz
Uzaviena smycka +40 000,0 ot/min
EEEEM indikace V pasmu preskoeni Aktualizace |4ms pro &ten
RO | Bit ND NC PT Tento parametr indikuje velikost predkorekce bé&hem
orientovaného zastavovani (viz Menu 13).
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |4ms pro zapis

Tento parametr indikuje, ze Zadana reference otacek je
uvnitf jednoho z pasem pfeskoceni, takze otacky motoru
neodpovidaji pozadovanym.

mlndikace Pfedkorekce
RO | Bit ND

NC PT

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |4ms pro zapis

U Analogova reference 1
LY@l Analogova reference 2

RO | Bi VM | DP | ND NC
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
e £ mox tay oz
Aktualizace |4ms pro zapis

VétSina parametrd mulze byt ovladana prostrednictvim
analogovych vstup(.
Tyto dva parametry jsou zvlastni tim, Ze pokud je
analogovy vstup nasmérovan na Pr1.36 nebo Pr1.37,
potom se za nize uvedenych podminek zvysi kmitocet
vzorkovani na 250s (tzv. vysoké rozliseni):

1. Reference musi prochazet pfes Pr1.36 nebo

Pr1.37

2. Musi byt zvolen napétovy rezim s nulovym ofsetem
(viz Menu 7)

3. Musi byt zvolen bipolarni rezim nebo unipolarni
rezim (kde #1.07 musi byt nula)

4. Pasma preskoceni musi byt blokovana, tj. #1.29,
#1.31, #1.33 musi byt nula

5. Funkce Jog a Ptedkorekce (Pr1.39) musi byt

blokovany

Tyto parametry mohou byt vyuzivany jako misto uréeni i
pro jiné typy nebitovych parametrd. Pro tento pfipad jsou
méFitko a omezeni popsany u Pr 1.08.

Tento parametr indikuje, Ze polohové Fizeni pouziva
predkorekci jako referenci otacek pro ménic.

Volba analogové reference 2

Volba prednastavenych otacek

Volba rezimu ovladani z klavesnice

Volba vysokého rozliSeni

Volba bitu 1 pfednastavenych otacek

Volba bitu 2 prednastavenych otacek

Volba bitu 3 prednastavenych otacek

RW | Bit NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka | er (o) nebo On (1) OFF (0)
Uzaviena smycka
Aktualizace |4ms pro &teni

Tyto parametry slouZzi pro volbu zpUsobu zadavani otacek.
Blize viz Pr 1.14 a Pr 1.15.

mNulovéni casovace prednastavenych otaéek

RW | Bit NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka | er (o) nebo On (1) OFF (0)
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi

Blize viz Pr 1.16.

12

www.controltechniques.cz

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
Druhé vydani



Vseobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
mlndikace zvoleného zpusobu zadavani otacek
RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Z&kl. nast.
Oteviena smycka 1a3
- < azb
Uzaviena smycka
Aktualizace |4ms pro zapis
mlndikace zvolenych pfednastavenych otacek
RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka .
——— = 1az8
Uzaviena smycka
Aktualizace |4ms pro zapis
Reference v rezimu Ovladani z klavesnice po
pripojeni sité
RW | Txt us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Otev[ena} smy(fka 0a32 0
Uzaviena smycka
Aktualizace |---
V rezimu Ovladani z klavesnice uréuje hodnotu reference:
je-li #1.51 =0 (rESEt) potom #1.17 =0
je-li #1.51=1 (LASt) potom #1.17 = posledni
hodnoté pfed odpojenim sité
je-li #1.51=2 (PrS1) potom #1.17 =#1.21
(pfednastavené otacky 1)
Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00 13
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2. Menu 2 - Rampy

Bity voleb akceleracnich ramp Legenda

A4
234 233[ 232 bl Vstupni
- N x Parametr (RW)
@ svorky pro &teni i zapis

S

4 vystupni parametr (RO)
0 0 G ‘ svorky pouze pro ¢teni
0 0 1 2
0 1 (U 3 L . . . .

p Prepinace u parametrd jsou zobrazeny v zékladnim nastaveni
0 1
1 0 [ 5
1 0 1 [
Volba akceleraéni

1 1 0 7 rampy
1 1 1 B

Akceleracni rampy 1 ~ 8 0

=y

Hodnota akceler. rampy 1

‘--------I
o

Hodnota akceler. rampy 2

Hodnota akceler. rampy 3

Hodnota akceler. rampy 4

Hodnota akceler. rampy 5

Hodnota akceler. rampy 6

=

Hodnota akceler. rampy 7

Hodnota akceler. rampy 8

EEEEEEEE

© o N OO A W N

Indikace zvolenych
prednastavenych
otacek

Hodnota -
1 akcekeracni m
2 rampy funkce
Jog
3
o 4 Indikace /4, .\_ _ _ _ _____. ™= /& .
v funkce Jog
5
6
7 hodnota akcel.  hodnota akcel.
8 vzad vpred
N N
k t | t
akcelerace
Rizeni ramp

DrZeni rampy
’ Rezim
m decelaéni rampy

Urover reference
pfed rampami
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Hodnota
decekeracni
rampy funkce
J

vpred

hodnota decel.

hodnota decel.
vzad

N

AY

N

Volba deceleracni
rampy

Bity voleb deceleraénich ramp

237| 236| 235
1 0 0
] o 0 1
3 1 0
4 ) 1 1 |
5 0 0
i 0 1
7 K 1 0
8 1 1

‘--------E

Decelera¢ni rampy 1 ~ 8

[z2 ]
E Hodnota deceler.
[22¢]

[22s ]
Hodnota deceler.

Hodnota deceler.

Hodnota deceler.

rampy 1

Hodnota deceler.

Hodnota deceler.

Hodnota deceler.

rampy 2
. rampy 3
m Hodnota deceler. rampy 4
rampy 5
rampy 6
rampy 7

rampy 8

Indikace
funkce J

e

Regulace proudu
Menu 4
(jen Otevi. smycka)

decelerace

Rizeni ramp
Volba S rampy

S rampa

Omezeni napéti
standardni rampy

Indikace zvolenych
prednastavenych
otacek

1 1
2 2
3 3
4 4 1,
9 g s |
6 6
7 7
8 8
Premosténi ramp
(jen Uzavf. smycka)
\ V oteviené smycce
\ jsou rampy vzdy zapnuty Uroveri reference
u po rampach
> P 2.01 >
ddt @

Indikace momentu
pro kompenzaci
momentu setrvacnosti
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mﬂroveﬁ reference po rampéach . |
RO| Bi vM|[DP [ND NC PT pasmo reguiace
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. napéti ss
Otev[ena] smygka + max_otacky_kmitocet Hz‘ meziobvodu
Uzaviena smycka ot/min
Aktualizace |4ms pro zapis
Premosténi ramp } otécky motoru
(pouze pro uzavienou smycku)
RW | Bit us nastavena mira
decelerace
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) On (1)
Aktualizace |4ms pro &teni
re o) - t
Drieni rampy #2.04 =2 (Std.hV) Sta’rldal:dnl rampa s napét'ovym
RW | Bit uUs zvysenim
Tento rezim je stejny jako rezim standardni
rampy, avSak napéti je zvySeno o 20%. To zvysi
Kategorie Rozsah Z&kl. nast. ztraty v motoru, coz umozni rychlej$i deceleraci.
Oteviena smycka
Uzaviona smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro &teni mVolba S-rampy
Je-li #2.03=1, potom je drzeni rampy aktivni, tj. RW | Bit us
reference po rampach je udrzovana na konstantni urovni.
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Oteviena smycka
MReiim deceleraéni rampy Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
RW | Txt us Aktualizace |4ms pro éteni
#2.06 =0 S-rampa neaktivni
Kategorie Rozsah Zakl. nast. #2.06 =1 S-rampa aktivni
Oteviena smycka 0az2 1 V rezimu standardni deceleraéni rampy je b&hem €innosti
Uzaviena smycka 0az1 regulatoru S rampa neaktivni.
Aktualizace |4ms pro &teni

Tento parametr nema vliv na akceleracni rampu.

#2.04=0 (FASt) Rychla rampa
V tomto rezimu je decelerace plynula, zavisla
pouze na naprogramovanych mezich proudového
omezeni. Tento rezim lze vyuzit zejména pfi
pouziti brzdné jednotky s externim brzdnym
odporem.

#2.04=1 (Std) Standardni rampa
Vzroste-li v tomto rezimu pfi deceleraci ss napéti
meziobvodu nad povolenou mez danou Pr 2.08
(motor vraci energii), decelerace se okamzité
zastavi do doby, nez napéti ss meziobvodu
poklesne pod povolenou mez.
Je-li nastavena hodnota Pr2.08 nizSi nez
jmenovité napéti ss meziobvodu, méni¢ nebude

decelerovat a motor bude volnobézné dobihat.

Jsou-li otacky motoru zvySovany po predchozi deceleraci
v rezimu standardni rampy, akceleracni rampa pouzita
pro funkci S-rampy je vynulovana na nulu.

MEXTANS-rampa
RW [ Uni

DP us

1

DP = 3 pro uzavienou smycku

Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 300,0 s°/100Hz 3,1
Vektor . 2 . 1,500
Servo 0,000 az 100,000 |s“/1 0000t/min 0.030

Aktualizace |Cteno na pozadi

S-rampa zpusobi zaobleni na koncich ramp. Tento
parametr definuje maximalni rozsah zmény akcelerace a
decelerace, s niz bude méni¢ béhem S-rampy pracovat.
Hodnoty zakladniho nastaveni byly zvoleny tak, Zze
S-rampa €ini 25 % plGvodni rampy.
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— — — pozadované otacky
-.-—.- zrychleni
—— skute¢né otacky

Je-li #2.10 = 0 potom volba akceleraéni rampy zavisi na
bitech 0 az 2 (Pr 2.32 az Pr 2.34). Tyto bity jsou ovladany
digitalnimi vstupy ménice, coz umoziuje externi ovladani
volby akceleraéni rampy.

Je-li #2.10=9 potom je akceleracni rampa volena
nastavena automaticky pomoci Pr 1.50.
velikost
linearni rampy
nastavens #210 | #2.34 | #2.33 | #2.32 | ;.50 |  Rampa
A definovana:
rampy
0 0 0 0 Pr2.11
0 0 0 1 Pr2.12
0 0 1 0 Pr2.13
0 0 1 1 Pr2.14
0 1 0 0 Pr 2.15
Protoze rampa je definovana v s/100Hz nebo 0 1 0 1 Pr2.16
s/1 000ot/min a S-rampa je definovana v s?/100Hz nebo 0 1 1 0 Pr 2.17
s%/1 000ot/min, doba T pro "zakfivenou" &ast S muze byt 0 1 1 1 Pr2.18
stanovena zcela snadno délenim dvou proménnych: 1 Pr2.11
2 Pr2.12
T = S-rampa/ akcelerace (decelerace) 3 Pr2.13
4 Pr 2.14
Aktivovani S-rampy zvysi celkovou dobu rampy o dobu T, 2 E' g:g
protoze ke kazdému konci rampy se pfida dalsi T/2 pfi = Pr 2'17
vytvareni S zakonceni. 8 P: 2.18
9 1 Pr2.11
> ] = 9 2 Pr2.12
mOmezenl napéti standardni rampy 9 3 Pr2.13
RW | Uni VM RA us 9 4 Pr2.14
9 5 Pr 2.15
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast. g (75 Er g:g
Oteviena méni¢ 200V: 375 9 3 Pr 2.18
smycka 0az y ménic 400V: 750 re
Uzaviena |max_nast_ss_napéti méni¢ 575V: 895
smycka méni¢ 690V: 1075
Aktualizace |Cteno na pozadi Hodnota akceleraéni rampy 1
Toto napéti se pouZiva jako mezni Uroven pro oba reZimy Hodnota akceleracni rampy 2
standardni rampy (Pr 2.04). Hodnota akceleraéni rampy 3
Hodnota tohoto parametru by méla byt vy$$i nez ss napéti Hodnota akceleraéni rampy 4
meziobvodu pfi nejvy$Sim vstupnim napajecim napéti (ij. Hodnota akceleraéni rampy 5
st. vstupni napéti x v2). o Hodnota akceleraéni rampy 6
Je:lvl hodn.ota, tohotfn parametru' nastavenaw prllls nlz,ko, Hodnota akceleraéni rampy 7
muze (zejména pfi deceleraci bez pouziti brzdného Hodnota akceleracni ramoy 8
odporu) dojit k vybaveni poruchy "OU". . y
RW | Uni DP us
1
mvolba akceleraéni rampy DP = 3 pro uzavienou smycku
RW | Uni us Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 3 200,0 s/100Hz 5,0
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Vektor 0,000 a2 3 200,000 |s/1 0000t/min |—2:200
— ~ Servo 0,200
Oteviena smycka 0a39 0 ARtoan I Ztoni
Uzaviena smy(“:ka ualizace mSs pro cteni
Aktualizace |4ms pro &teni

Akceleraéni rampu Ize volit z téchto skupin:

mHodnota akceleraéni rampy funkce Jog

#2.10=0 I;z;nnr?a je volena pomoci svorkov-nice RW | Uni P Us
#2.10 =1az8 Rampa je volena pomoci Pr 2.11 az 1
Pr2.18 DP = 3 pro uzavienou smycku

#2.10=9 Rampa je volena pomoci Pr 1.50 Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 3 200,0 s/100Hz 0,2
Uzaviena smycka | 0,000 az 3 200,000 |s/1 000ot/min|{ 0,000
Aktualizace |Cteno na pozadi
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MVolba deceleraéni rampy MHodnota deceleraéni rampy funkce Jog
RW | Uni us RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah ZAakl. nast. DP = 3 pro uzavienou smycku
Otevrena smycka 0az9 0 Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Uzavienasmycka Oteviena smycka | 0,0 a2 3 200,0 s/100Hz 02
Aktualizace |4ms pro Cteni Uzaviena smycka | 0,000 az 3 200,000 [s/1 000ot/min| 0,000
Deceleraéni rampu Ize volit z t&chto skupin: Aktualizace |Cteno na pozadi
#2.20=0 Rampa je volena pomoci svorkov-nice
fizeni
#2.20 = 1az8 Rampa je volena pomoci Pr 2.21 az Volba bitu 0 akceleraéni rampy
Pr 2.28_ ) Volba bitu 1 akcelera¢ni rampy
#2.20=9 Rampa je volena pomoci Pr 1.50 Volba bitu 2 akceleraéni rampy
Je-li #2.20 = 0 potom volba deceleracni rampy zavisi na xo:za ::':u 2 :ece:eracv:nt rampy
bitech 0 az 2 (Pr 2.35 aZ Pr 2.37). Tyto bity jsou ovladany 0 0a DIl ~ ceceleracni rampy
digitalnimi vstupy ménice, coZ umozfiuje externi ovladani ‘ Volba bitu 2 deceleracni ramp
volby deceleradni rampy. RW | Bit NC
Je-li #2.20=9 potom je akceleratni rampa volena Kategorie Rozsah Zakl. nast.
automaticky pomoci Pr 1.50. fena &
yp Oteviena smycka | g (0) nebo On (1) OFF (0)
Uzaviena smycka
#2.20 | #2.37 | #2.36 | #2.35 | #1.50 deﬁ:g‘\/‘;‘; N Aktualizace |4ms pro Eteni
- Tyto parametry slouzi pro volbu ramp prostfednictvim
0 0 0 0 Pr2.21 svorkovnice fizeni.
0 0 0 1 Pr 2.22
0 0 1 0 Pr 2.23
0 0 1 1 Pr2.24 . .
0 1 0 0 Pr2.25 Indikace momentu pro kompenzaci momentu
0 1 0 1 Pr 2.26 setrvacnosti
0 1 1 0 Pr 2.27 RO | Bi DP | ND NC PT
0 1 1 1 Pr2.28 1
L Pr2.21 Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
2 Pr2.22 e 5
3 Pr2.23 Uzaviena smycka + 1 .000,0 Yo
2 Pr 2:24 Aktualizace |4ms pro zapis
5 Pr2.25 Moment setrvacnosti motoru a zatéze (Pr 3.18), moment
6 Pr2.26 motoru pfi proudu 1A (Pr5.32) a urovefi reference po
7 Pr2.27 rampach (Pr2.01) vytvafi korekce momentu, ktera by
8 Pr2.28 méla zrychlovat nebo zpomalovat zatéz v pozadovaném
9 1 Pr2.21 rozsahu. Tato hodnota muZe byt pfipoétena k vystupu
g :23 'E’ ggg otackového regulatoru (je-li #4.22 = 1). Pr 2.38 zobrazuje
re. . aez vs .
) 7 Pr224 hodnotu v procentech jmenovitého ¢inného proudu.
9 5 Pr 2.25
9 6 Pr 2.26
9 7 Pr 2.27
9 8 Pr 2.28
Hodnota deceleraéni rampy 1
Hodnota deceleraéni rampy 2
Hodnota deceleraéni rampy 3
Hodnota deceleraéni rampy 4
Hodnota deceleraéni rampy 5
Hodnota deceleraéni rampy 6
Hodnota deceleraéni rampy 7
. Hodnota deceleraéni rampy 8
RW | Uni DP us
1
DP = 3 pro uzavienou smycku
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 3 200,0 s/100Hz 10,0
Vektor . . 2,000
Servo 0,000 az 3 200,000 |s/1 0000t/min 0.200
Aktualizace |4ms pro &teni
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3. Menu 3 - Rizeni externim kmitoétem
Zpétna otackova vazba
Rizeni otacdek
Rekuperaéni rezim

Menu 3 umoznuje razné funkce v zavislosti na zvolené kategorii ménice, viz prehled v nize uvedené tabulce.

Parametry tohoto menu jsou pro jednotlivé kategorie ménic¢e znacné odliSné. Proto jsou popsany oddélené pro jednotlivé
kategorie. Parametry tykajici se enkodéru jsou popsany pouze pro kategorii Vektor a Servo.

Kategorie ménice Funkce parametri v Menu 3
Rizeni kmitodtem
Oteviena smycka Nulové otacky

Indikace provozu na nastavenych otackach
Zpétna otackova vazba

Otackovy regulator

Nulové otacky

Indikace provozu na nastavenych otackach
Indikace prekroCeni maximalnich otacek
Cidla otagek

Rizeni rekuperace

Monitorovaci funkce

Vektor a Servo

Rekuperaéni jednotka

Piesnost a rozliSovaci schopnost kmito¢tu/otacek

RozliSovaci schopnost pfi digitalnim zadavani

Jsou-li otacky (kmitocet) zadavany pomoci funkce pfednastavenych otacek, pak maximalné mozné rozliseni je 0,1 Hz nebo
0,1 ot/min.

V pfipadé pouziti funkce vysokého rozliSeni je maximalni rozliSeni 0,001 Hz nebo 0,001 ot/min

RozliSovaci schopnost pii analogovém zadavani

V kategorii Oteviena smycka je rozliSovaci schopnost analogového vstupu 1 rovna +12 bitl, analogovych vstupt 2 a 3 je
rovna %10 bitd.

V kategorii Vektor a Servo rozliSovaci schopnost analogového vstupu 1 nezahrnuje pasmo necitlivosti v okoli nuly, a je
omezena na 16 bitd) a to za pfedpokladu, Ze zadavaci signal je veden prostfednictvim Pr 1.36, Pr 1.37 nebo Pr 3.22 v
rezimu vysokorychlostni aktualizace dat. RozliSovaci schopnost analogovych vstupl 2 a 3 je rovna +£10 bit(.

Presnost

Absolutni pfesnost vystupniho kmito€tu a otacek zavisi na pfesnosti pouZzitého krystalu procesoru. Pfesnost krystalu je 10,
absolutni pfesnost kmito¢tu/otaCek je tedy 0,01 % Zadané hodnoty za pfedpokladu zadavani otacek pomoci funkce
pfednastavenych otacek. Je-li pro zadavani ota€ek pouzit analogovy vstup, je pfesnost limitovana absolutni pfesnosti tohoto
vstupu.
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Misto uréeni
reference enkodéru
Reference menice jakykoliv volny
Otacky enkodéru enkoderu parametr
ménice ménice Konstanta reference i
=eenes enkodéru ménice H
Maximalni

hodnota reference
enkodéru ménice

15 -ti pinovy
Canon konektor

m Volba fizeni
ry kmitoctem
1 ___l :: |___I
1 Pocet pulzti na

otacku enko-

Zé&dan4 hodnota

I
A 1 ; enk 1
A 2 déru ménice gitatel poméru fidiciho kmitoctu I
Encoder] B 3 | 338 | Typ pFipojfené— 201T fidic. kmit. :
B 4 ho enkodéru Jmen. poméru |
Volba ukon&eni fidic. kmit. |
- enkodér. vstupu! ]
1
1
Kompenzace !
skluzu ! . .
Menu 5 | Vystupni
i I kmitocet
Uroven reference 1 el
ach 1 ——
po rampécl + /\ |
i 5.01
Menu 2 2.01 :
= —1
N 15 -ti pinovy
Volba Canon konektor
vystupu x2048 W
1 1
: Volba vyst. - FA)
kmito&tu 7 ° >
> o ! na enkod. 8 | |F(A) . ﬁ
* konektor 9 D (B) ”
\ P [« 2048 | 1 o —=>__r—
Volba 10 DB, =
AB/FD —
Indikace o
Préah nulového nulového Volba bipolarniho
kmitoctu kmitoctu rezimu
> — | .
1 Indikace Na nebo
Minimalni 1 Pod minimalnim
K inimain 1 . kmitoCtem
mitoCet *
>
P+
Prekroceni kmito¢tu motoru
KN y o5
Maximalni
kmitocet
At speed -
dolni prah Indikace provozu
Pod nastavenym kmitoctem
Uroven reference m
pred rampami
Indikace provozu
: Na nastaveném kmitoctu
Legenda
hd
Absolutni detekce . b & vstupni P tr (RW
Indikace provozu 4 X arametr (RW)
At speed At speed - Nad nastavenym kmitoctem @ @ svorky pro Cteni i zapis
horni prah N
LS vystupni parametr (RO)
) X @ @ svorky pouze pro ¢teni

Pfepinace u parametru jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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X'illl Zadana hodnota Fidiciho kmito&tu MAbsolutni detekce At speed
RO | Bi | FI DP | ND NC PT RW | Bit us
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka + 1 .000,0 Hz Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro zapis Aktualizace |Cteno na pozadi
Pr 3.01 zobrazuje Zadanou hodnotu vystupniho kmito¢tu Tento parametr ur€uje rezim indikatoru At speed
méniCe v reZimu Slave (#3.13 =1). Vjinych pfipadech (Pr10.06).
zobrazuje hodnotu 0.0.
#3.09=0
Rezim Slave umoznuje ovladat vystupni kmitoCet ménice Indikace At speed je aktivni (#10.06 = 1), kdyz je spinéna
kmitoctem externim. Zdrojem externiho kmito¢tu miize byt podminka:
jiny ménic¢ (viz Pr 3.16) nebo muize byt pouZit i jiny externi (| Pr1.03| - Pr3.06) < |Pr2.01| < (| Pr1.03 | + Pr 3.07)
zdroj. (Je-li dolni prah mensi nez 0, potom je 0 uzita jako
dolni prah)
Externi kmitoCet se pfivadi na enkodérovy vstup ménice a
muZze byt dale upraven Pr 3.14 a Pr 3.15. #3.09 =1
Indikace At speed je aktivni (#10.06 = 1), kdyZ je spInéna
Zdrojem externiho kmito¢tu mohou byt bud kvadraturni podminka:
signaly enkodéru A a B (zakladni nastaveni), nebo F a D Pr 3.06 < |Pr 2.01| < Pr 3.07
(kmitoCet a smér). Pfepina se pomoci Pr 3.38.
Pfi pozadavku na zménu sméru pfi fizeni typu F a D musi
byt zajisténa casova prodleva 10us, jinak mizZe dojit ke LXK Volba Fizeni kmitoétem
ztraté pulza. RW | Bit UsS
Je-li méni¢ blokovan (disable), potom nepocita pulzy (na
displeji bude #3.01 =0.0), ale bude si pamatovat pocet Kategorie Rozsah Zakl. nast.
pfislych pulzll i tehdy, kdyZ se zméni poZadavek na smér Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
otadeni. Aktualizace |4ms pro &teni
Timto parametrem se voli rezim Slave, viz Pr 3.01.
V reZzimu Slave neni proudové omezeni ménie aktivni.
Aktivni je pouze 3piCkové proudové omezeni. Po jeho Zména rezimu je mozna i pfi chodu ménige:
dosazeni nastdvd regulace na konstantni proud e« zména#3.13z0na1
modifikovanim vystupniho napéti z definované charak- zménu kmito&tu se déje po rampé
teristiky U/f. + zména#3.13z1na0
o .. . . zmeénu kmitoCtu se déje skokem (doporucuje se aby
Jestlize jsou pouzity synchronni motory a proud jednoho rozdil pfepinanych kmito&td byl minimalni)
z nich bude vétsi nez $pickové proudové omezeni ménice,
potom otacky tohoto motoru budou pracovat s uhlovou
chybou. Citatel poméru fidiciho kmitoétu
Jmenovatel poméru fidiciho kmito€tu
XXl Prah nulového kmitoétu RW ] Uni DP us
RW | Uni DP uUs 3
1 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
- — Oteviena smycka 0,000 az 1,000 1,000
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. AKtualizace |Cteno na pozadi
Oteviena smycka 0,0 az 20,0 Hz 1,0
Aktualizace |Cteno na pozadi Citatel a jmenovatel mohou byt nastavovany béhem
. _ provozu meéni¢e bez vyvolani skokové zmény zadavaci
Je-li #2.01 < #3.05, potom #10.03 = 1. hodnoty. Jestlize vS8ak zména poméru vyvola velkou
zménu zadavaci hodnoty, pfechodovy proud by mohl
— dosahnout hodnoty proudového omezeni nebo vypnout
At speed - dolni prah ménic. Je-li #3.15 =0, potom ménic pracuje s minimalni
KX\T@l At speed - horni prah nastavitelnou hodnotou 0,001.
RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. m\/o'ba vystupniho kmitoctu na enkodérovy
Otevfena smycka 0,0 aZ 3 000,0 Hz 1,0 konektor
Aktualizace |Cteno na pozadi RW| Bit us
Definuji spodni a horni prah pro detekci At speed (viz
Pr 3.09). Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi
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317 Volba konstanty x 2048 vystupniho kmitoctu
’ na enkodérovém vystupu

RW | Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) ON (1)
Aktualizace |Cteno na pozadi

Volba rezimu A, B/ F, D na enkodérovém
vystupu

RW | Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi

Je-li #3.18 =0, potom jsou na enkodérovém vystupu
ménic¢e kvadraturni signaly A a B, pficemz vystupni
kmitoet na tomto vystupu je 0,5 resp 1024 nasobek
vystupniho kmito¢tu ménice (podle hodnoty Pr 3.17).

Je-li #3.18 =1, potom jsou na enkodérovém vystupu
ménice signaly typu F a D, pfi¢emz vystupni kmitoet na
tomto vystupu je 1 resp 2048 nasobek vystupniho
kmito€tu ménice (podle hodnoty Pr 3.17).

Jestlize dochazi ke zméné sméru, potom po dobu 250us
nejsou generovany zadné pulzy.

Maximalni hodnota vystupniho kmitoétu je maximalné
1000 Hz.

Pokrac¢ovani Menu 3, viz Pr 3.27 v kap.3.2
(Menu 3 pro kategorii Uzaviena smycka)
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Poloha - jemné
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Pevna
reference m
otacek
Volba pevné 1
reference =
cecer [323 f
Indikace
. Reference
Uroven On
reference Zadana hodnota
po rampach otagek
2.01 > > @ >
15 -ti pinovy
Canon konektor Otacky enkodéru
m PRIPOJENI ENKODERU MENICE menice
Typ pfipojeného _ 3.27 ~
H enkodéru e \/ 4 Volba pozice pfipojeni
: Pocet pulzl na zpétné vazby
A -:— otacku
A B Volba ukonéeni en-
B I3 kodéroveho vstupu Zpétna vazba z volitelnych H
B Napaieci napéti modull, jejich nastaveni H
2 14| 3.36 Pey P v Menu 15,16 a 17 :
7 15| 3.25 | Poloha faze i
(1= 6 Skutecné otacky Skuteéné otack:
Enkodér (_r—_) U 7 ] 5 z volitelného Y
u ? POLOHA Z ENKODERU MENICE modulu v pozici 1
V. 5 -
—1 9 | m Blokovani polohy
V_T10 - Skuteéné otacky
Ly z volitelného
W itad otad modulu v pozici 2
W 12} Citag otagek p
Skutecné otacky
Poloha z volitelného 17.03 >
modulu v pozici 3

Maximalni
hodnota reference
enkodéru ménice

Reference
enkoderu
ménice

Konstanta reference
enkodéru ménice

Misto uréeni
reference
enkodéru
ménice

jakykoliv volny
parametr

?2?2.2?

[ =222 | >

\4.............

1 344 | >

= {2222
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Zisky otackového Vystup
regulatoru otackove

oggiyelta (Kp1) smyéky

> +®,®,+ > (Ki1),®,@
X N X . N

(Ki2)

Diferencni zisky
otackového
regulatoru

o
(Kd2)

>
>

Prah nulovych '”dlika,ceh Volba bipolarniho
\ 4 otacek nulovyc rezimu
otacek

Indikace Na nebo
Pod minimalnimi
otackami

[oos F—f
\
>

Minimalni
otacky

v
|

Prekroceni otaéek motoru

Maximalni otacky
(0.SPd)

Prah nadmérnych otadek I—-.-l i
3.08 >0

dolni prah m

Indikace provozu
Pod nastavenymi otackami
Indikace provozu

I Na nastavenych otackach
@ Indikace provozu

Nad nastavenymi otackami

Uroven reference
pred rampami

A 4

Absolutni detekce

At speed At speed -
horni prah Legenda
h 4
> @ Vstupni P tr (RW)
N x arametr (RW)
svorky pro &teni i zapis
PN
D vystupni parametr (RO)
4 @ svorky pouze pro ¢teni
Prepinace u parametrl jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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IEXIIlZ3dana hodnota otagek
RO | Bi | FI VM | DP | ND

NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzarena smycka + max_otacky ot/min
Aktualizace |4ms pro zapis

Pr 3.01 zobrazuje zadanou hodnotu otacek pfed vstupem
do otackového regulatoru. Tato hodnota je dana urovni
reference po rampéach (Pr 2.01). V pfipadé, Ze #3.22 =1,
potom se k hodnoté Pr 2.01 pfipocitava pevna reference
otacek (Pr 3.22).

Je-li méni¢ blokovan (disable), potom tento parametr
zobrazuje hodnotu 0.0.

msmteéné otacky
RO | Bi | FI VM | DP

ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzafena smycka + max_otacky ot/min
Aktualizace |4ms pro zapis

Signal skute¢né hodnoty otacek Ize podle nastaveni
Pr 3.26 ziskat bud z konektoru enkodéru nebo z jednoho
ze tfi slotl pro volitelné moduly.

Skute€na hodnota ziskana z enkodéru obsahuje i zvinéni
v dUsledku diskretizace méfeného signalu otacek

zvinéni signalu otacek vlivem diskretizace =
=60/250x10°/ELPR x 4

kde ELPR je konstanta zavisla na poctu rysek na otacku
podle uvedené tabulky:

Typ enkodéru Hodnota ELPR

Ab, Ab.Servo Pocet rysek na otacku

Fd, Fr, Fd.Servo, Fr.Servo Pocet rysek na otacku / 2

SC.Hiper, SC.EnDat, SC,
SC.SSI

Pocet sinusovek krat jejich
déleni na otacku

Ackoliv Pr 3.34 mliZze byt obecné nastaven na libovol-nou
hodnotu v rozsahu 0 az 50 000, je nutno dbat omezeni
pro hodnotu ELPR uvedena v naledujici tabulce:

Napfiklad pro enkéder (IRC) se 4096 ryskami na otacku je
zvinéni signalu otacek 14,6 ot/min. Je-li pouzit SinCos
enkodér potom zvinéni signalu otacek ve zpétné vazbeé je
redukovano 256 krat, tj. na hodnotu 0,06 ot/min. Hodnota
otaCek zobrazovana na displeji méni¢e je filtrovana,
zatimco jeji vstup do regulacnich struktur takto filtrovan

neni. Toto zvinéni je mozno sledovat napf. na
analogovém  vystupu  zméniCe  (je-li prislusné
naprogramovan) nebo pomoci volitelného modulu.
Velikost tohoto zvinéni neni zavisla na modulaénim

kmitoctu méni¢e a ve svém dusledku zvySuje regulacni
ztraty a hluk pohonu. Zmen$eni je mozno dosahnout
pouzitim zpétné otaCkové vazby s vySSi rozliSovaci
schopnosti nebo zafazenim filtru do zpétnovazebniho
otaCkového signalu (Pr 3.42) nebo vstupni Z&dané
hodnoty proudu (Pr 4.12).

IEXER Regulaéni odchylka otacek

RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT

1

Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.

Uzafena smycka + max_otacky ot/min

Aktualizace |4ms pro zapis

Regulaéni odchylka otaéek je dana rozdilem mezi
Zadanou hodnotou otacek a skute€nou hodnotou otacek
(bez vlivu nastavené diferencialni slozky otackového
regulatoru).

Vystup otackové smycky

RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT

1

Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.

Uzafena smycka | + max _moment proud %

Aktualizace |4ms pro zapis

Vystupem z otackového regulatoru je zadana hodnota
momentu v procentech jmenovitého momentu motoru.
Tato hodnota je potom bud pfimo Umérna cinnému
proudu (neni-li pouZito odbuzovani motoru), nebo se
upravuje vypoctem v zavislosti na stupni odbuzeni.

Typ o
enkodéru Hodnota ELPR nastavena v ménici Préh mulovych otatek
Je-li #3.34 < 2, potom ELPR =2 RW | Uni us
Je-li #3.34 < 16 384, potom ELPR = #3.34
Ab, Fd,Fr | ;o i #3.34> 16 383, potom ELPR = #3.34 5 Ifate’gorieVK (I;{ogsz%rcu) Jetz/no.tka Zékl.snast.
zaokrouhlena dolii na nejblizsi nizsi Aiarel’,‘a Smyl‘(i: a g,z omn
hodnotu dé&litelnou &tyfmi tualizace |Cteno na pozadi
Je-li #3.34 < 2, potom ELPR =2 Jsou-li skute€né otacky #3.02 <#3.05, potom indikace
AD. OO, | Je-i #3.34 < 16 384, potom ELPR = 16 384 nulovych otacek #10.03 = 1.
Fr.Servo Jinak #3.34 zaokrouhlena dolli na nejblizsi
niz§i hodnotu mocniny dvou
SC.Hipper, Je-li #3.34 < 2, potom ELPR =2
SC.EnDat, |Je-li #3.34 <32 768, potom ELPR = 32 768
28133 Jinak #3.34 zaokrouhlena dolli na nejblizsi
SSI hodnotu mocniny dvou
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<X/ At speed — dolni prah N P zisk otackového regulatoru (Kp1)
EXIVal At speed — horni prah N KNP zisk otackového regulatoru (Kp2)
RW | Uni us RW | Uni DP us
4
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzafena smycka 0 az 40 000 ot/min 5 Uzafena smycka 0,0000 az 6,5335 1/rad s 0,0100
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi
Indikace ,At speed” (Pr10.06) je aktivni, je-li hodnota
skuteénych otacek (Pr 3.02) na hranicich nebo uvnitf . — . . .
pasma daného t&mito dvéma prahy. | zisk otackového regulatoru (Ki1)
| zisk otackového regulatoru (Ki2)
Je-li #3.09 =0, potom je pouZit tzv. relativni rezim a RW | Uni DP us
indikace ,At speed” je aktivni, je-li splnéna podminka: 2
(1#1.03| - #3.06) < [#3.02| < (|#1.03| + #3.07) Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
o~ - = =
(Je-li dolni prah mensi nez nula, potom nula je Uzarena smycka 0,00 aZ 653,35 slrad s 1,00
povazovana za dolni prah) Aktualizace |Cteno na pozadi

Je-li #3.09 = 1, potom je pouZit tzv. absolutni rezim a
indikace ,At speed” je aktivni, je-li spInéna podminka:

#3.06 < [#3.02| < #3.07

D zisk otackového regulatoru (Kd1)
D zisk otackového regulatoru (Kd2)

RW | Uni DP us
5
Préh nadmérnych otacek Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
RW | Uni us Uzafena smycka | 0,00000 a7 0,65335 [s'/rads”| 0,00000
Aktualizace |Cteno na pozadi
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Uzarena smycka 0 az 40 000 ot/min 0
Aktualizace |Gteno na pozadi mVolba zisku otackového regulatoru
Jestlie skutedna hodnota otadek (Pr3.02) prekrodi RW) Bit us
hodnotu nastavenou vparametru Pr3.08 a to
v libovolném sméru otacek, potom se ménié vypne Kategorie Rozsah Zakl. nast.
poruchou "0.SPd". Uzafena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Je-li #3.08=0, potom je prah nadmérnych otadek Aktualizace |4ms pro Cteni

automaticky nastaven na 1,2 x max_otacky kmitocet.

Vrezimu Servo jsou otatky a napéti na motoru
monitorovany, takze je mozno detekovat, Ze motor
akceleruje nefizené, a to z toho duvodu, Ze fazovani
neprobéhlo korektné, tj. hodnoty zapsané v Pr 3.25
(ev. v Pr 21.20) jsou nespravné.

Je-li #3.08=0, potom je monitorovani poruchy
nespravného nastaveni fazovaciho uhlu odblokovano.
Je-li hodnota Pr 3.08 nastavena na jinou nez nulovou
hodnotu, potom je tato funkce blokovana.

Absolutni detekce At speed

RW | Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzafena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi

Blize viz Pr 3.06 a Pr 3.07.

Nize wuvedené blokové schema zobrazuje zakladni
zapojeni dil¢ich prvk{ otackového regulatoru. Tento
pozlstava z paralelné zapojené proporcionalni (Kp) a
integracni slozky (Ki) v pfimé vétvi a diferencialni slozky
(Kd) umisténé ve zpétnovazebni vétvi. Méni¢ ma k
dispozici dvé sady dil¢ich parametrl, které Ize prepinat
pomoci Pr 3.16.

Je-li #3.16 = 0, méni€ pracuje s parametry regulatoru Kp1,
Ki1 a Kd1.

Je-li #3.16 = 1, ménic pracuje s parametry regulatoru Kp2,
Ki2 a Kd2.

Hodnota Pr 3.16 mize byt ménéna je-li méni¢ jak
v rezimu odblokovani tak i zablokovani.
Zadana
Z4&dana hodnota hodnota
momentu

otacek

(wr) (Te*)

+

Skutecné
otacky
(wr)
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Proporcionalni zisk - zesileni (Kp) kde:

Jestlize slozka Kp nema na rozdil od Ki nulovou hodnotu,
tj. regulator ma jen proporcionalni slozku, bude vystup
otaCek =zatizen trvalou regulaéni odchylkou pfimo
umérnou velikosti zatéZzového momentu a nepfimo
umérnou velikosti zesileni Kp. Je-li Kp zvoleno pfilis
vysoko, zvySuje se akusticky hluk pohonu vlivem realného
kmito¢tu kvantovani zpétnovazebniho signalu (pfi pouziti
IRC, resolveru, atd) nebo prekro¢enim stability uzaviené
regulacni smycky (pfi pouziti SINCOS enkddert).

Integraéni zisk - €asova konstanta (Ki)

Pouzitim integracni slozky dosdhneme zavedeni
astatismu do soustavy a tim nulovou kone&nou odchylku
skute¢nych otacek od jejich zadané hodnoty. Pfipadna
odchylka se s ¢asem trvale integruje (tj. narista ¢i klesa
s integracni ¢asovou konstantou Ki), ¢imz se zpétné zvysi
nebo snizi pozadavek na moment na vystupu otackového
regulatoru, ktery ,dotahne” skute¢né otacky pohonu na
nulovou odchylku oproti Zzadanym. ZvySovanim
integraniho zisku se zkracuje ¢€as potfebny na
kompenzaci odchylky otaCek a zvySuje se navic i tuhost
systému, tj. zmenSuje se i vliv zmény zatéZzového
momentu na velikost polohové odchylky. Bohuzel
zvySovani integraCniho zisku vede zpétné ke zmenseni
tlumeni soustavy, tj. zvySuji se prekmity pfi pfechodovych
déjich a vlimité se soustava stava nestabilni. ZvySeni
tlumeni muaze byt provedeno zvySenim proporcionaini
slozky. Obecné je vzdy nutno volit takovy kompromis v
nastaveni, aby pasmo propustnosti systému (tj. prekmit,
tlumeni a tuhost) bylo optimalni. Ponévadz integralni (Iépe
sumacni) slozka je po matematické strance realizovana
rovnici X (Ki x odchylka), mdze byt hodnota Ki ménéna i
v pribéhu regula¢niho cyklu s malym okamzitym vlivem
na odezvu v otackové smycce.

Diferencialni zisk - Easova konstanta (Kd)
Diferencialni zisk je realizovan ve zpétné vazbé
otackového regulatoru za ucelem dodatec¢ného zvyseni
tlumeni. Vyuziva se tehdy, jestlize kombinace nastaveni
Kp a Ki nevede k pozadovanym vlastnostem soustavy.
Zvyseni Kd snizuje pfekmit, ale ve vétsiné pfipadl se da
dosahnout vhodnych vlastnosti jen pomoci vhodné volby
Kp a Ki. Maximalni hodnota diferencialniho zisku je navic
v ménici automaticky omezena na nulu, je-li splnén vztah
otacky [1/min] x Kd x Ki> 170

Pro pfipadnou dynamickou analyzu a nastaveni
otackového regulatoru je mozno vyuzit nasledujiciho
blokového schematu v Laplaceové transformaci.

Kc je prevod mezi veli¢inou zvystupu otackového
regulatoru a proudem vytvarejicim moment. Ponévadz
méni¢ automaticky kompenzuje vliv pfipadného
zeslabeni buzeni, mGze byt hodnota Kc povazovana za
konstantni a rovnou

Kc = jmenovita hodnota proudu ménice

Kt je momentovd konstanta motoru, ti. vNm na 1A
¢inného proudu. Pro synchronni servomotor se vypocte
ze vztahu

Kt = jm. moment motoru / jm. proud motoru
Pro asynchronni motor se vypocte ze vztahu

jm. moment motoru
Kt

\/jm. proud motoru2 - proud motoru napréxzdno2

L(s) je operatorovy pfenos zatéze

Vzhledem ktomu, 2ze dislicova regulace pracuje
s diskretizaci regulaénich signall, je nutno do vySe
uvedenych vypoétd zahrnout i vliv dopravniho zpozdéni,
takZze blokova struktura regulaénich obvodid ma potom
nasledujici strukturu

Torodieva

w(s)
rads”

ke bre L) o

Otackovy regulator
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Celkové dopravni zpozdéni se sklada ze zpozdéni
digitalizace zpétnovazebniho signalu + zpozdéni vlivem
vypoc€etniho algoritmu  otdCkového a proudového

regulatoru. Jejich hodnoty v zavislosti na zvoleném
spinacim kmito¢tu jsou nasledujici
Vzorkovaci Zoozdéni
kmitoget | Zpozdéni | <P ! .
Modul. - 1 . proudové/| Celkové
.. .| zpétnovaz. lotaCkového 5 %o s
kmitocet| .~ . . moment. |zpozdéni
otackového| regulatoru -
s regulatoru
signalu
(kHz) (ps) (us) (ps) (ps)
3 125 167 1160 1452
4 125 125 875 1125
6 125 83 581 789
8 125 125 625 875
12 125 83 415 623
16 125 125 625 875

Hodnoty zisk u pfedchazejici fady méni¢u Unidrive byly
v internich jednotkach. Pfevodni koeficienty mezi témito

jednotkami a jednotkami v S| soustavé jsou tyto:
Zisk Prevodni koeficient mezi starymi
jednotkami a jednotkami v Sl soustavé
Kp Kp_dfFivéjsi /17103
Ki Ki_drivejsi / 94,41
Kd Kd dfivéjsi / 463760,

Zpﬂsob nastaveni ota¢kového regulatoru
RW | Uni

us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Uzafena smycka 0az3 0

Aktualizace |Cteno na pozadi (1s)

Uzivatel muze nastavovat zisky otackového regulatoru
pomoci Pr3.10 az Pr3.15. Pokud zatéz bude
mit konstantni moment setrvacnosti a zhruba konstantni
zatézovaci moment, potom pokud pfesné nastavime
hodnoty parametrd Pr3.18 a Pr5.32, mize zakladni
nastaveni ziskll Kp a Ki zajistit sam ménic, ktery k jejich
stanoveni vyuziva bud metodu pozadovaného uhlu
regulacni odchylky nebo zjiStovani pomoci pozadované
Sitky pasma kmito¢tové propustnosti. Vypocitané hodnoty
Kp a Ki jsou zapsany do parametru Pr 3.10 a Pr 3.11
jednou za sekundu, pokud je zvolena néktera z téchto
metod), tj. je-li #3.17=1 nebo 2). Hodnoty jsou
vypocitavany z linearniho modelu, pfi€emz pfi ném nejsou
uvazovana Casova zpozdéni otackového a proudového
regulatoru. Hodnota Kd neni vypogitavana, ale mize byt
pouzita pro zvySeni Kp nasobkem 4.

#3.17=0 Uzivatelské nastaveni

Uzivatel mize ménit zakladni nastaveni zisku otackového

regulatoru

#3.17=1 Vypocet pomoci metody pozadovaného

pasma propustnosti

Pfi pouziti této metody je nutno pfesné zméfit nebo jinak

stanovit a nasledné nastavit tyto parametry:

Pr 3.20 - pozadovana hodnota pasma propustnosti,

Pr 3.21 - pozadovana hodnota koeficientu tlumeni,

Pr 3.18 - moment setrvadnosti soustavy, tj. motor +
zatéz. Pro stanoveni doporu€ujeme vyuzit
funkci Autotune (Pr 5.12, ev. Pr 0.40),

Pr 5.32 - moment motoru na 1A proudu (jen pro kategorii
Servo)

Potom vypocetni algoritmus vyuziva rovnic:

Ki=J/ (Kc x Kt) x (2rtx pasmo propustnosti / wa)2 =
= Pr 3.18/(jm. proud ménice x Pr 5.32) x (2rtx Pr 3.20/wa)2
kde:

Kow =\/(2§2+1)+\/(2§2+1)2 1
Kp = 2&\/

#3.17=2 Vypocet pomoci pozadaného thlu
regulaéni odchylky

PFi pouziti této metody je nutno pfesné zméfit nebo jinak

stanovit a nasledné nastavit tyto parametry:

Pr 3.19 - poZadovana hodnota regula¢ni Uhlové
odchylky,

Pr 3.21 - pozadovana hodnota koeficientu tlumeni,

Pr 3.18 - moment setrvanosti soustavy, tj. motor +
zatéz. Pro stanoveni doporu€ujeme vyuzit
funkci Autotune (Pr 5.12, ev. Pr 0.40),

Pr 5.32 - moment motoru na 1A proudu (jen pro kategorii
Servo)

Kix J
Ke x Kt

_ Pr3.11x Pr3.18
jm. proud ménice x Pr5.32

Potom vypocetni algoritmus vyuziva rovnic:

Ki =1/ zadany uhel = 360 / (Pr 3.19 x 2m)

Kp:2§\/

#3.17=3 Nasobeni Kp cislem 16

Jestlize tento parametr je nastaven na 3, Kp je nasoben
Cislem 16. Toto zvySeni je vhodné pro aplikace s velkym
momentem setrvacnosti zatéze. V tomto pfFipadé bude
patrné nutno filtrovat bud’ vystup z ota¢kového regulatoru
(Pr 4.12) nebo jeho zpétnovazebni vstup (Pr 3.33). Jinak

KixJ
Kc x Kt

_ Pr3.11x Pr3.18
jm. proud ménice x Pr5.32

muaze vlivem velkych dynamickych zmén dojit az
k saturaci proudu a tim i knestabilitt¢ regulované
soustavy.
mMoment setrvaénosti motoru a zatéze

RW | Uni DP us

5
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.

Uzafena smyc¢ka | 0,00010 az 90,00000 kg m* 0,00000
Aktualizace |Cteno na pozadi (1s)

Do parametru zapiSeme celkovy moment setrvacnosti
motoru + zatéze. Parametr se vyuziva pro nastaveni zisku
otackového regulatoru. Pro stanoveni doporucujeme
vyuzit funkci Autotune (Pr 5.12, ev. Pr 0.40).
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mmaéni uhlova odchylka Reiim Vektor
RW | Uni DP us RW | Uni us
1

Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Uzafena smycka 0,0 az 359,9 ° 4,0 Vektor O0az3 0
Aktualizace |Cteno na pozadi (1s) Aktualizace |Cteno na pozadi

Je definovana dhlem v ustaleném stavu mezi pohonem
zatizenym nulovym momentem a tymz pohonem
zatizenym skokovitou zménou zatézovaciho momentu o
velikosti jeho jmenovitého momentu. Uhel je zavisly na
nastaveni zisku otackového regulatoru.

mmﬁsmo kmitoétové propustnosti

RW | Uni us

Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzafena smycka 0 az 255 Hz 10
Aktualizace |Cteno na pozadi (1s)

Sitka pasma je dana bodem definovanym jako 3dB pokles
amplitudy  kmitoCtové  charakteristiky = uzavieného
regulatniho obvodu a odpovida pfiblizné 60°fazové
bezpecénosti.

mKoeficient tlumeni
RW | Uni

#3.24=0 Rezim Vektor s polohovou zpétnou vazbou
Méni¢ vyuzivd vektorovy algoritmus a oddélenou
polohovou vazbu

#3.24=1 Rezim Vektor bez polohové zpétné vazby
Méni¢ vyuziva vektorovy algoritmus a interni polohovou
vazbu

#3.24=2 Rezim Vektor s neomezenou max. rychlosti

#3.24=3 Rezim Vektor bez polohové zpétné vazby s
neomezenou max. rychlosti

V nékterych aplikacich muze mit kmitoCet z enkoderu
vétsi hodnotu nez mize ménic zpracovat. Pro tyto pfipady
by mél byt Pr 3.24 nastaven na hodnotu 2 pro mensi
rychlosti a na hodnotu 3 pro vysoké rychlosti. Pfepnuti
musi byt provedeno dfive nez je limitniho kmitoctu z €idla
dosazeno.

DP us kW13 Poloha faze enkodéru
1 RW | Uni DP us
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 1
Uzarena smycka 0,0 az 10,0 1,0 Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Aktualizace |Cteno na pozadi (1s) Servo 0,0 az 359,9 ° el 0,0

Hodnoty z tabulky zajistuji zhruba 10% pferegulovani.

MPevné reference otacek
RW | Bi VM

DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzarena smycka + max_otacky ot/min 0,0
Aktualizace |4ms pro &teni
Volba pevné reference otacek
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzarena smycka OFF (0) nebo On (1) On (1)
Aktualizace |4ms pro &teni

Pevna reference otacek je hodnota otacek, ktera neni
ovlivnéna rampami (Menu 2). Lze ji pfipoCist k hodnoté
reference za rampami (Pr 2.01).

Zadavat se mlze pomoci ovladaciho panelu, sériové
linky, analogového i enkoderového vstupu.

Tento parametr muZe byt také pouzit pfi fizeni polohy
(Menu 13) jako vstup podfazené smycky. Pevna reference
otacek je pfipojena je-li #3.23 = 1

Aktualizace |Cteno na pozadi

Pro bezchybnou regulaci musi byt zjiStén a spravné
nastaven Uhel mezi vektorem rotorového toku
servomotoru a polohou enkodéru.

Je- li tento Uhel zndm od vyrobce, mize se pfimo do
tohoto parametru zapsat.

Presto pro jeho stanoveni doporuCujeme vyuzit funkci
Autotune (Pr5.12, ev. Pr 0.40), ktera hodnotu zméfi a
automaticky zapiSe. Zména hodnoty mize byt provedena
v libovolném &ase s okamzitou plsobnosti.

Pro rlizna zpétnovazebni &idla je nize naznaceno sesou-
hlaseni prabéhd pro nulovy fazovy uhel enkodéru (tj.
#3.25 = 0.0). Dopfedny smér otaCeni motoru je dosazen
tehdy, kdyz Vu predbiha Vv a tento pfedbiha Ww. Ackoli
to neni tak podstatné, dopfedny smér otaceni motoru je
normalné definovan pfi pohledu na hfidel jako pohyb ve
smeéru hodinovych ruci¢ek. PFi dopfedném pohybu otaceni
jsou otacky zobrazovany jako kladna veli¢ina a udaj o
poloze vzrista.

Enkodér s komutaénimi signaly (Ab.Servo, Fd.Servo,
Fr.Servo)

Na nasledujicim obrazku jsou naznaceny prubéhy napéti
motoru bez zzatéze a komutacni signaly pro #3.25 = 0.
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Vu Vv Vw BEETM Volba pozice pFipojeni zpétné vazby
RW | Txt us
Indukované
fazoveé Kategorie Rozsah Zakl. nast.
- - - napéti Uzafena smycka 0az3 0
Aktualizace|Cteno na pozadi (pouze ve stavu je-li ménié blokovan)
Vuv Vvw Vwu #3.26=0(drv)  Konektor enkodéru
(\ >/\ Signél zpétné polohové vazby je pfiveden na konektor
, enkodéru ménice a je z ného odvozen signal pro zpétnou
Indulfovgne otackovou vazbu i vlastni vektorovy Fidici algoritmus.
sdruzené
/</<)\\ napeti #3.26 =1 (Slot 1) Volitelny modul v pozici 1
#3.26 = 2 (Slot 2) Volitelny modul v pozici 2
#3.26 = 3 (Slot 3) Volitelny modul v pozici 3
Signal zpétné polohové vazby je prostfednictvim
volitelného modulu pfiveden na pfisluSnou pozici a je

180° 240° 300° O°
32768 43691 54613 0

60° 120° 180° uhel enkodéru
10923 21845 32768

U Komutaéni
stopy enkodéru
(aktivni=U>U)

\Y

W

Sefizeni enkodéru pro nulovy fazovy uhel enkodéru

Enkodér muZe byt nastaven staticky na nulu, jestlize
silové vinuti zapojime dle nize uvedeného schematu a
napajime stejnosmérnym proudem.

+

Motor zaujme jednu ze stabilnich pozici, jejich pocet je
totozny s poctem pdlparu (ij. napf. 3 pozice pro 6-ti pélovy
motor). Enkodér se mechanicky otoci tak, aby komutacni
stopa U méla logickou 1, W logickou 0 a V se nastavi na
logickou 0 nebo 1.

Ostatni zpétnovazebni zarizeni

Sesoulaseni pribéhud napéti nezatizeného motoru a
komutaénich signalt pro #3.25=0 je nakresleno na
obrazku pro 2 nebo 4 pélovy motor. Pro vy$$i pocet pola
0° souhlasi s timto nakresem, avSak jedna elektricka
perioda odpovida 360°pocet pold/2.

Enkodér je mozno nastavit staticky pfipojenim k ss
napajeni, jak je zobrazeno vyse.

ZpUsob nastaveni je stejny jako v predchozim pfipadé.
Motor se pootocéi do jedné z poloh definovanych poctem
poctem pdlpard motoru (tj. napf. 3 pozice pro 6-ti pélovy
motor). Enkodér by mél mit takové déleni, aby Ccislo
zobrazované na displeji ménice bylo:

(pocet polpart — 1) x 65536 /pocet pdlpart motoru

zného odvozen signal pro zpétnou otackovou vazbu i
vlastni vektorovy fidici algoritmus. Jestlize volitelny modul
neni do pfislusné pozice zasunut, méni¢ hlasi poruchu
"EnC9" .
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Parametry spole¢né pro kategorii Oteviena
smycka i Uzaviena smycka

EEXI otacky enkodéru ménice

RO | Bi | FI DP | ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Otevrena smyCka +40 000,0 ot/min
Uzaviena smycka
Aktualizace |4ms pro zapis
V pfipadé, Ze jsou spravné nastaveny parametry

enkoédéru, tento parametr zobrazuje otacky enkodéru.

Blokovani resetu nulové rysky polohy
3.31 . L
enkodéru ménice

RW | Bit s
Kategorie Rozsah ZAakl. nast.

Oteviena smycka

Uzaviena smycka| __ OF " (0)nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi

3.32 Signalizace polohy nulové rysky enkodéru
) meénice

IEETR Citac otacek enkodéru ménice RW | Bit NC
RO [ Uni | FI ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. fena &
OtevT’enégsrr:yéka ; L(J)tev[ena} smygia OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
T~ < 0az 65535 otacek zavrena smycxa
UzavFena smycka Aktualizace |4ms pro zapis
Aktualizace [4ms pro zapis — -
Enkodér mlze byt vybaven znackovou (nulovou) stopou.
Tuto stopu miizeme vyuzit na resetovani polohy enkodéru
mp Toh kod = pfi nastaveni pfiznaku (#3.31 = 0) nebo jen na nastaveni
. oloha enkéderu ménice pFiznaku ((#3.31 = 1).
RO | Uni| FI ND NC PT Je-li poloha resetovana pomoci pfiznaku, Pr3.29 a
Pr 3.30 jsou vyresetovany na nulu.
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Tento pfiznak je nastavovan v kazdém okamziku, kdy
Oteviena smycka y 1/2™ znackovaci vstup je aktivni, ale timto se neresetuje ménic,
—— ~ 0 az 65 535 - P vy .. Y " .
Uzaviena smycka otacky to musi byt zajiSténo uzivatelem. Znackovaci funkce je
Aktualizace |4ms pro zapis aktivni jen kdyz je pomoci Pr 3.38 zvolen enkodery typu
Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, Fd.Servo nebo Fr.Servo.
KX/ Poloha enkéderu ménice — jemné
RO | Uni| FI ND NC PT
Bitové rozliSeni na otacku enkodéru ménice
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. LI Linearni enkodér: Pomér délky peridy sinusov-
Otevfena smycka 0 a3 65 535 1/2%2 Ky k délce LS bitu polohy v komunikaéni
Uzaviena smycka az otacky zpravé
Aktualizace |4ms pro zapis RW | Uni us
Tyto parametry udavaji polohu méfenou enkodérem
s délenim 1 otacky s presnosti na 2* jako 48 bitové &islo, Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
viz nize. Oteviena smycka | 55 555 bit 16
Uzaviena smycka

47 32 31 1615 0

|  otacky | Poloha | Poloha —jemné

V pfipadé, Ze jsou spravné nastaveny parametry
enkodéru, potom bude jedna otacka vzdy rozdélena
minimaing na 1/2% inkrementd, ale zbyla ¢ast rozliSeni
bude zavisla na poc&tu déleni otacky enkoderem, takze
napf. pro enkodér s 1024 ryskami, tj. 4096 hranami na
otacku bude struktura jen v zasedéné oblasti.

15

47 32 31 20 19 16

0

| otacky | Poloha |

| Poloha —jemné |

Jestlize se enkoder oto¢i o vice nez 1 otacku, potom je
poCet otacek v Pr3.28 zvySovan nebo snizovan v 16
bitovém ¢itaci s preteCenim. Jestlize je pouzit absolutni
snimac¢ polohy (s vyjimkou IRC s komutaénimi stopami),
potom absolutni poloha je zobrazena pfi zapnuti ménice.
Totéz plati pfi pouziti vice otdCkového absolutniho enkodé
ru.

Aktualizace |Cteno na pozadi (pouze ve stavu je-li méni¢ blokovan)

Tento parametr ma rizné funkce podle zvoleného typu
enkodéru, viz Pr 3.38 a Pr 3.39.

Enkodéry: Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, Fd.Servo, Fr.Servo, SC
U téchto enkodérl je nékdy vyhodné vyuZzivat jen uréitych
biti¢itace otacek. Neovliviiuje to spravnou ¢innost
ménice.

Je-li Pr 3.33 =0, potom ¢ita¢ otacek (Pr 3.28) drzi trvale
nulu.

Je-li Pr 3.33 nastaven na jakoukoliv jinou hodnotu, potom
je timto Cislem definovan pocet otacek méfrenych &itatem
otacek pfed jeho opétovnym vynulovanim. Napf. je-li
#3.33 = 5, potom Pr 3.28 pocitd do 31 a pak se vynuluje.
Je-li #3.33 > 16, je pocet bitu otacek 16 a Pr 3.28 pocita
az do65 535 a potom je vynulovan.
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Enkodéry: SC.Hiper, SC.EnDat, SC.SSIl a #3.39 =1 nebo 2
(Rotaéni enkodér)

Pr 3.33 musi obsahovat pocet bitt v komunikaéni zprave,
ktera dava informaci o viceotackovém enkodéru.

Pro jednootackové enkodéry s komunikaci musi byt
Pr 3.33 nastaven na nulu.

U enkodért SC.Hiper nebo SC.EnDat je mozno tento
parametr ziskat automaticky z enkodéru (viz Pr 3.41).

Je-li #3.33 > 16, je pocet bitt otacek 16.

Enkodéry: SC.Hiper, SC.EnDat, SC.SSl a #3.39 =0
(Linearni enkodér)

Je-li zvolen linearni enkodér, nepotlacuje se informace o
otackach, ktera je zobrazena v Pr3.28, takze tento
parametr vzdy zobrazuje informaci o otackach jako pIné
16-ti bitovou hodnotu s maximem 65 535.

Linearni SINCOS enkodéry s komunikaci normalné urcuji
délku kazdé sinusové periody a délku, kterou vyjadfuje
nejméné vyznamny bit polohy v komunikaéni zprave.

Pr 3.33 by mél byt nastaven podle poméru téchto dvou
délek, aby méni¢ mohl urcit polohu enkodéru v priibéhu
inicializace (nastavovani vychozich hodnot). Uvedeny
pomeér je definovan jako

Délka periody sinusovky

Délka nejméné vyznamného bitu polohy v komun. zpravé

U enkodérd SC.Hiper nebo SC.EnDat je mozno tento
parametr ziskat automaticky z enkodéru (viz Pr 3.41).

Enkodéry: EnDat, SSI

Pr3.33 musi obsahovat pocet bitd s
viceotaCkach v komunikacni zpravé.

Pro jednootackové enkodéry musi byt Pr 3.33 nastaven
na nulu.

Nastaveni po¢tu komunikacnich bita otacek je stejné jako
nastaveni omezenych biti ota¢ek zobrazenych v Pr 3.28
jak bylo opséano vyse.

informaci o

Ackoliv Pr. 3.34 mlZe byt nastaven na libovolnou hodnotu
mezi 0 az 50 000, doporuCuje se nastavit na ménici
naledujici tabulkové hodnoty koeficientu ELPR v zavislosti
na pouzitych zpétnovazebnich &idlech

Typ zpétné
enkdderové Hodnota ELPR nastavena v ménici
vazby
Je-li #3.34 < 2, potom ELPR =2
Je-li #3.34 < 16 383,
potom ELPR =#3.34
Je-li #3.34 > 16 383,

Ab, Fd, Fr potom ELPR=3.34
zaokrouhlena dold na
nejblizSi hodnotu délitelnou
Cislem 4

Je-li #3.34 < 2, potom ELPR =2

Ab. Servo, Je-li #3.34 < 16 384,

Fd.Servo, potom ELPR = 16 384

Fr.Servo Jinak #3.34 zaokrouhlete dolli na

nejblizSi hodnotu délitelnou islem 2
Je-li #3.34 < 2, potom ELPR =2

SC.Hiper, Je-li #3.34 < 32 768,

SC.EnDat, SC, potom ELPR = 32 768

SC.SSI Jinak #3.34 zaokrouhlete dolll na

nejbliz§i hodnotu délitelnou Eislem 2

Pro Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, Fd.Servo a Fr.Servo nesmi
vystupni kmitocet signald prekrocit 500kHz

Pro SC.Hiper, SC.EnDat, SC a SC.SSI nesmi vystupni
kmitoek signalnich sinusovek prekrocit 500kHz, ale
presnost rozliSeni se pfi vysokych kmitoétech snizuje.
Nasledujici tabulka ukazuje pocCet bitd ziskanych
interpolaci pfi riznych kmito¢tech a s riznou urovni napéti
na enkodérovém vstupu meénice.

Celkové rozliSeni v bitech na ota¢ku je dano ELPR plus
pocet bitl interpolovaného zakladniho pribéhu.

Tento parametr Ize ziskat automaticky z enkodéru (viz —
Pr 3.41). Volty/kmitocet| 1kHz|5kHz| 50kHz | 100kHz|{200kHz|500kHz
Je-li #3.33 > 16, je pocet bitl otacek 16. 1,2 11 | 11 10 10 9 8
1,0 11 | 11 10 9 9 7
0,8 10 | 10 | 10 9 8 7
IEEZR Pocet pulzii na otaéku enkodéru ménice 0,6 10 10| 9 9 8 7
RW | Uni us 0,4 9 19 9 8 7 6
Kategorie Rozsah Zakl. nast Je-li pouzita sériova komunikace jako zpétna polohova
OtevFenégsmyc':ka - - smycka, potom Pr3.34 neni uzit knastavovani
Vekior 0 a2 50 000 1024 enkoderového interface. Je vSak mozné nastavit tento
Servo 4096 parametr v ménic¢i automaticky pfimo zenkodert pres
Aktualizace|Cteno na pozadi (pouze ve stavu je-li ménié blokovan) rozhrani HIPERFACE nebo EnDat (viz Pr 3.41).

Kdyz Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, Fd.Servo, Fr.Servo, nebo
SINCOS signaly jsou pouzity, musi byt pfesné podle nich
nastaven Pr 3.34, aby bylo dosaZeno pfesné otackové a
polohové informace. Toto je zvlast dulezité, je-li pro volbu
zpétné vazby pouzit Pr 3.26. Ekvivalentni pocet rysek
(ELPR) je definovan néasledovné:

Typ zpétné enkdéderové

Hodnota ELPR
vazby

Ab, Ab.Servo Pocet rysek na otacku

Fd, Fr, Fd.Servo, Fr.Servo Pocet rysek na otacku / 2

Pocet sinusovek krat jejich
déleni na otacku

SC.Hipper, SC.EnDat, SC,
SC.SSI
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P‘ié‘?tv bitd rozliSeni jedné otacky enkodéru 4337 Hodnota Pfenosova
mmenice : parametru rychlost
RW | Uni us 0 100 100k
1 200 200k
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast. 2 300 300k
Oteviena smycka | 55 37 bit 0 3 400 400k
Uzaviena smycka 4 500 500k
Aktualizace |Cteno na pozadi (pouze ve stavu je-li ménic¢ blokovan) 5 1000 ™M
Je-li enkodérova komunikace pouzita pro iniciovani 6 1500 1,5M
nastaveni absolutni polohy (SC.Hiper, SC.EnDat nebo 7 2000 2M
SC.SSI), jednootackové komunitaéni rozlieni v bitech
musi byt nastaveno spravné. Toto Cislo v bitech odpovida Pro SINCOS enkodér mulze byt pouZita jakakoliv
jedné otaCce enkoderu. JednootaCkové komunikaéni pfenosova rychlost, protoze pfi inicializaci ziskame

rozliSeni mohlo by byt jesté vétSi nez rozliSeni, které
bychom ziskali ze sinusovych priibéhl v jedné otacéce.

Je-li samotna enkoderova seriova komunikace pouzita,
potom Pr 3.35 a Pr 3.33 musi byt nastaveny spravné.

Pr 3.35 muze byt nastaven na libovolnou hodnotu v
rozsahu 0 az 32. Je-li vSak nastaveni menSi nez 1, potom
rozliSeni je 1 bit. Nékteré SSI enkodery, obsahujici i
monitorovy alarm pro ztratu napajeni, vyuzivaji pro tuto
napajeci napéti pfili§ malé (viz Pr 3.40), tento bit vyvola
poruchu "EnC6". Jestlize enkoder dava tuto informaci,
komunikacéni rozliSeni by mélo byt nastaveno bez ohledu
na to zda tento bit je ¢i neni méni¢em ignorovan.

Je v8ak mozZné nastavit tento parametr v ménici
automaticky pfimo z enkoderl pfes rozhrani HIPERFACE
nebo EnDat (viz Pr 3.41).

Napéjeci napéti enkodéru ménice

RW | Txt us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Otevtena, smyczka 0as2 0

Uzaviena smycka

Aktualizace |Cteno na pozadi

Napajeci napéti pro enkodér na konektoru enkodéru je:
5Vije-li #3.36=0
8Vje-li #3.36=1
15V je-li #3.36 =2

KICYM Prenosova rychlost enkodéru ménice
RW | Txt us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Otev[ena] smygka 0as7 9
Uzaviena smycka
Aktualizace|Cteno na pozadi (pouze ve stavu je-li méni¢ blokovan)

Tento parametr definuje pfenosovou rychlost enkoderové
komunikace, kdyz jsou pouzity enkodéry SSI nebo EnDat.
Pro HIPERFACE je vSak pouzita jednotna pfenosova
rychlost 9600 baudd.

absolutni polohu.

Je-li pouzita jen enkoderova komunikace, trva potfebna
doba na zpracovani polohy asi 160 ps, jinak meéni¢
oznami poruchu "EnC4".

Casové zpozdéni se sklada z doby pro zji§téni polohy a
na vlastni pfenos tohoto udaje. Doba tohoto zpozdéni je
zavisla na dobé vzorkovani a na dobé, kterou méni¢
vyuZije na Fizeni a pfenos z uzivatelskych moduld.
Jestlize zjisténi polohy b&hem jedné otacky bude do
30 mikrosekund a cela komunikaéni zprava véetné CRC
(kontrolniho souctu) bude trvat méné nez 60 us, pouzije
se rychlé vzorkovani, v opacném pfipadé pomalé, viz
obrazek. Poloha enkodéru je vzdy vzorkovana na pocatku
komunikaéni zpravy.

Start komunikace a bod vzorkovani polohy enkodéru

'

v A A\

Lt

Rychlé
vzorkovani
A\
- 150} >

Pomalé T T T
vzorkovani - 250 -

Referencni lI)?edferencm

bod 0

Uvedeny pfiklad je pro vzorkovaci kmitoCet proudové
momentové regulaéni smycky 4kHz, ale je nutno
poznamenat, Ze tato hodnota neni konstantni, ale je
zavisla na modulaénim kmitoctu.

Pouzije-li se rychlé vzorkovani, potom je fidici poloha
pouzivana k definovani Fidiciho soufadnicového systému
ziskavana kazdou vzorkovaci periodu  proudové
momentové smycky a poloha pfedavana do uzivatelskych
modulul je ziskavana 20us pfed datovym bodem, kdy jsou
vzorkovany jiné typy enkoderu

V pfipadé pouziti pomalého vzorkovani jsou fidici poloha
a poloha predavané do volitelnych modulll ziskavany
150us datovym bodem.

Pfi rychlém vzorkovani je zpozdéni zavedené enkodérem
do fidiciho systtmu malé, takze se dosahuje vysoké
hodnoty pasma propustnosti. Tim hodnoty polohy ziskané
z enkodéru mohou byt pouzity v polohovém systému
fizeni pro kompenzaci nepfesnosti ureni dfivéjsi hodnoty
polohy pfi pfedchazejicim vzorkovani.
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Komunikace EnDat BEEEM Typ piipojeného enkodéru ménice
NiZze uvedené rovnice pouzivd méni¢, aby se urcil ¢as RW | Txt us
potfebny k ziskani tdaje o poloze z enkodéru EnDat.
Vypocdty jsou provadény v ¢ase tca < 5us, kde tca je Cas - n
od prvni ¢asové hrany vysilané zpravy polohy do prvni Otesfzt:é?:;eéka Rozsah Zakl. nast.
C¢asové hrany enkodérové odpovédi, jak je definovano v Vekior y 0 a3 11 0
protokolu EnDat. Servo 3
Tento 5us vypodetnl limit miZe vyloudit pouZiti nékterych Aktualizace|Cteno na pozadi (pouze ve stavu je-li ménié blokovan)

typu EnDat enkoder(.

Je nutno také poznamenat, Zze tp<1,25us  kde tp je
hodnota zpozdéni z enkoderu jak ji definuje specifikace
EnDat pro 105m dlouhy kabel.

V pfipadé, ze hodinovy kmitocet je vétsi, musi byt pouzity
krat$i kabely, aby tp bylo vzdy mensSi nez 1,25us, nebot
vypocty jsou vzdy provadény za pfedpokladu tp = 1,25us.
V8echny hodnoty jsou zaokrouhleny nahoru na nejblizsi
mikrosekundu.

Cas povelu pro zpravu = tpovely = 10T nebo tea
(vybira se vétsi z obou hodnot)
kde: T = 1/ pfenos. rychlost v Baudech, tca = 5us

Cas pro jednu polohovou otagku =
= toovew + o+ (2 + pocet bitll rozliSeni na 1 otacku) x T =
= tooven + o + (2 + #3.35) x T

kde tp= 1,25 ps
Celkovy Cas pro zpravu véetné CRC =

= ¢as na 1 otacku + (pocet bith na otacku + 5)
= Cas na 1 otacku + (#3.33 + 5) x T

xT=

Napf. 12 otackovy enkoder s rozliSenim 13 bitd na jednu
otacku s pfenosovou rychlosti 2 M bude mit tyto Casy:
Cas na vypoget polohy v ramci jedné otacky =
= 14ps (pfesné 13,75us )

Cas celé zpravy véetné kontrolniho souétu (CRC) =
= 23ps (pfesné 22,25us )

Komunikace SSI
Absolutni poloha musi byt z enkodéru SSI ziskana dfive
nez muze byt zpracovana v ménici, takze ¢as na vypocet
polohy v ramci jedné otacky i ¢as na vytvoreni kompletni
zpravy jsou stejné.

Cas pro ziskani polohy =
= (pocet ot. vyjadfeny v bitech + rozlieni jedné ot. + 1) x T =
=tp + (#3.33 +#3.35+1)xT

Napf. pro enkodér s 12 otackami, s rozliSenim 13 bitd na
jednu otacku s prenosovou rychlosti 1 M ziskame ¢as pro
obdrzeni polohy 28us (pfesné 27,25us)

Na enkodérovy konektor méni€e mohou byt pfipojeny tyto

typy ménicu:

0, Ab: Enkodér s pravouhlymi vyst. impulzy a jejich negaci
posunutymi o 90°, s nebo bez nulového pulzu

1, Fd: Enkodér s vystupem kmito¢tu a sméru a jejich
negacemi s nebo bez nulového pulzu

2, Fr: Enkodér s pravouhlymi vyst. impulzy a jejich negaci
v dopfedném a zpétném sméru, snebo bez
nulového pulzu

3, Ab.Servo: Enkodér s pravouhlymi vyst. impulzy a jejich
negaci posunutymi o 90° a s komutaénimi stopami,
s nebo bez nulového pulzu

4, Fd.Servo: Enkodér s vystupem kmitoctu a sméru a
jejich negacemi a s komta¢nimi stopami, s nebo
bez nulového pulzu

5, Fr.Servo: Enkodér s pravouhlymi vyst. impulzy a jejich
negaci vdopfedném a zpétném sméru a
s komutaénimi stopami, s nebo bez nulového pulzu

6, SC: SinCos enkodér bez sériové komunikace
Tento typ enkodéru poskytuje udaj o relativni
poloze a miZe byt pouZit jen pro rezim Vektor

7, SC.Hiper: Absolutni SinCoc enkodér vyuzivajici protokol

Stegman 485 (HIPERFACE)

Tento typ enkodéru poskytuje Udaj o absolutni
poloze a mliZe byt pouZit v reZimu Vektor a Servo.
Méni¢ urCuje absolutni polohu vyhodnocenim
sinovych a kosinovych prabéhd méficich stop proti
vnitfni enkodérové poloze a v pfipadé vyskytu
chyby ménic¢ vybavi poruchu.
Aplikacni volitelné moduly nebo volitelny moduly
Fieldbus mohou s enkodérem komunikovat pomoci
parametri, které nejsou na ovladacim panelu
ménice viditelné, nebo pomoci RS 485.

8, EnDat: Jen absolutni EnDat enkodér
Tento typ enkodéru poskytuje Udaj o absolutni
poloze a muze byt pouzit v rezimu Vektor a Servo.

Neumozfiuje  dodate¢nou  komunikaci  mezi
aplika&nimi volitelnymi moduly a volitelnymi moduly
Fieldbus

9, SC.EnDat: Absolutni SinCos enkodér vyuzivajici
protokol EnDat

Tento typ enkodéru poskytuje Udaj o absolutni
poloze a mliZe byt pouZit v rezZimu Vektor a Servo.
Méni¢ urCuje absolutni polohu vyhodnocenim
sinovych a kosinovych prabéhd méficich stop proti
vnitfni enkoderové poloze a v pfipadé vyskytu
chyby ménic¢ vybavi poruchu.
Aplikacni volitelné moduly nebo volitelny moduly
Fieldbus mohou s enkodérem komunikovat pomoci
parametri, které nejsou na ovladacim panelu
ménice viditelné, nebo pomoci RS 485.
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10, SSI: Jen absolutni SSI enkodér
Tento typ enkodéru poskytuje Udaj o absolutni
poloze a mliZe byt pouzit v rezZimu Vektor a Servo.

Neumozfiuje  dodate€nou  komunikaci  mezi
aplikaénimi volitelnymi moduly a volitelnymi moduly
Fieldbus.

Pro uréovani polohy vyuziva Graylv nebo binarni
kéd, které mohou byt vybrany Pr 3.41.

VétSina SSI enkoder( vyuzva 13 bitové déleni
jedné otacky, takze hodnota Pr3.35 by v tom
pfipadé méla byt rovna 13.

rozliSeni jeho napajeciho napéti. V tomto pfipadé
by rozliSeni polohy meélo byt nastaveno vcetné
tohoto bitu a méni¢ maze toto monitorovat pomoci
Pr 3.40.

Nékteré SSi enkodéry pouzivaji misto nulovych bitd
nejmensiho vyznamu (. umisténych vpravo)
presunuti celého binarniho &isla doprava. Pro tyto
enkodery by mélo byt rozliSeni polohy na jednu
otacku nastabveno na pocet bith pfipadajicich na
jednu otacku.

11, SC.SSI: SinCos enkodér vyuzivajici protokol SSI
Tento typ enkoderu poskytuje Udaj o absolutni
poloze a muze byt pouzit v rezimu Vektor a Servo.
Méni¢ urCuje absolutni polohu vyhodnocenim
sinovych a kosinovych prabéht méficich stop proti
vnitfni enkoderové poloze a v pfipadé vyskytu
chyby ménic¢ vybavi poruchu.

Je vhodné si uvédomit:

VSechny SinCos enkodéry pouzivajici seriovou
komunikaci musi byt spravné nastaveny pfed tim nez
zatneme vyuzivat jejich data. Toto se automaticky provadi
pfi pfipojeni napajeni, po tom co jsou vyresetovany
poruchy "EnC1" az "EnC8" za predpokladu ze #3.47 = 1.
Jestlize nastaveni neni provedeno, &i je nastaveno
nespravné, potom meénic hlasi poruchu "EnC8".

Enkodéry na motoru je mozné je vyuzit pro fizeni polohy
jak vménic¢i, tak i vaplikaCnich modulech, Fidicich
systémech, atd. Je-li pouzita jen sériova komunikace,
potom je mozné kdykoliv zménit polohu ve velkém
otackovém rozsahu. To mlze zplsobit polohovou chybu
pfi rychlosti vét8i nez 40 000 ot/min. V tomto pfipadé se
doporuCuje provést znovu nastaveni enkoderu pomoci
Pr 3.47.

Je-li pouzit SSI enkodér nenapajeny z méniCe (a jeho
napajeni je pfipojeno pozdéji nez napajeni meénice) je
mozné, Zze prvni zména polohy muze byt tak velka, ze
vznikne problém s jejim zapsanim. Tomu mulze byt
zabranéno, jestlize rozhrani enkodéru je inicializovano
pouzitim Pr 3.47 po pfipojeni enkoderu na napajeni.
Jestlize enkodér indikuje zpUisob napajeni v bitové formé,
potom je nutno provést odblokovani pomoci Pr 3.40. Tim
bude =zajisténo, Ze méni¢ bude vykazovat chybova
hlaSeni, dokud neni enkoder napdjen nebo neni
provedena jeho incializace.

3.39

Rezim pouze komunikaéni

Volba pfipojeni zakoncéovacich odporu
enkodérového vstupu ménice

Volba rota¢niho enkodéru

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Otev[ena} smy(fka 0a32 1

Uzaviena smycka

Aktualizace |Cteno na pozadi

Volba pripojeni zakonéovacich odport

Enkodéry: Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, Fd.Servo, Fr.Servo

Na vstupy pro enkodér mohou byt v zavislosti na Pr 3.39
pfipojeny zakonc€ovaci odpory, viz tab.:

Enkoderovy | 4339=0 | #339=1 | #339=2
vstup
A, A\ nepfipojeny pfipojeny pfipojeny
B, B\ nepfipojeny pfipojeny pfipojeny
Z,2\ nepfipojeny | nepfipojeny pfipojeny
U, W\
V, W\ pfipojeny pfipojeny pfipojeny
W, W\

Je-li napajeci napéti enkodéru vétsi nez 5V, zakon€ovaci
odpory by nemély byt pfipojeny.

Je-li napajeci napéti enkodéru 5V, zakon&ovaci odpory by
mély byt pfipojeny s vyjimkou pfipadu, Ze zakoncovaci
signal je rozbocen. V tom pfipadé maji byt zakonCovaci
odpory pfipojeny na posledni stanici.

Nepouzito
Enkodéry: SC

Volba rotacniho enkodéru
Enkodéry: SC.Hiper, SC.EnDat, SC.SSI

Je-li #3.39 =1nebo?2, potom je enkodér rotaCnim
enkodérem a plati nasledujici:
1. Pr3.33 definuje pocet otackovych bitd v

komunikaéni zpravé z enkodéru a v Pr 3.28 se
uplatriuje potlaceni otackovych bitll, které prevysuji
komunikaéni polohu enkodéru.

2. Pocet rysek na otaCku enkodéru definovany
Pr 3.34 je dan druhou mocninou v pasmu od 2 do
32768.

3. Pr3.35 definuje pocet
definujicich jednu otacku.

komunikaénich  bitd
Je-li #3.39 = 0, potom je enkodér linearnim enkodérem a
plati nasleduijici:
Pr 3.33 definuje pomér
sinusovky a délkou
komunikaéniho bitu.
2. V Pr 3.28 nejsou potlaceny zadné otackové bity.
3. Pr 3.35 definuje pocet komunikac¢nich bitl, které
udavaiji celou informaci o poloze.

mezi délkou periody
nejméneé vyznamného

Jsou-li pouzity enkodéry typu SC.Hiper nebo SC.EnDat,
potom je mozné aby tento parametr byl nastaven v ménici
automaticky pomoci informaci ziskanych z enkodéru, viz
Pr 3.41.
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Pouze komunikacni rezim
Enkodéry: EnDat, SSI

Je-li #3.39 =1 nebo 2, méni¢ si vzdy z téchto enkodérl
bere kompletni informaci o absolutni poloze. Pocet otacek
(Pr 3.28), poloha (Pr3.29) a jemna poloha (Pr 3.30)
budou pfesnym vyjadfenim polohy dané enkodérem.
Jestlize enkodér nedava informaci o otackach v 16-ti
bitovém vyjadfeni, potom interni reprezentace otacek,
které jsou pouzity v regulatoru polohy (Menu 13) a funkce
v SM-Aplikaénim modulu (jako napf. polohovy
regulator)pfesahnou maximalni hodnotu polohy udanou
enkodérem. Tento skok v poloze pravdépodobné zplsobi
nezadouci UCinky. Vzhledem k tomu, Zze format SSI
neobsahuje kontrolu chyb, nemuize méni¢ zjistit, zda
polohova data nebyla porusena. Vyhodou pouziti
informace o absolutni poloze pfimo z SSI enkodéru je to,
ze i kdyz komunikace z enkodéru je poruSena ruSenim a
objevi se chyby polohy, po skon&eni ruseni se informace
vzdy obnovi do spravného stavu. EnDat format obsahuje
CRC (cyklickou kontrolu redundance), ktera se pouziva v
ménici pro detekci vadnych dat. Jsou-li data o poloze
narusena, pouzije méni¢ pfedchozi spravna data tak
dlouho, az nova spravna data pfijdou z enkodéru.

Je-li #3.39 = 0, ménic si bere informaci o absolutni poloze
pfimo z emkodéru v prabéhu inicializace. Zména polohy v
kazdém vzorku je pak pouzita pro uréeni spravné polohy.
Tento zpuUsob vzdy dava 16-bitovou informaci o poloze,
kterd se pouziva v polohovém regulatoru (Menu 13), v
SM-aplikaénim modulu apod. Tento zplsob bude pracovat
spravné tehdy, je-li zména polohy v prabéhu 250us
periody mensi nez 0,5 otacky. Jinak bude informace o
poloze nespravna. Otackova informace se mulze opravit
opakovanim inicializace enkodéru. Za normalnich
podminek a pfi otackach 40 000 ot/min je maximalni
zmeéna polohy mensi nez 0,5 otacky. Jestlize vSak ruseni
porusi data v SSI enkodéru, muze nastat velkd zména
polohy, kter& ma za nasledek =zniena data o
otackachtrvale az do opakované inicializace enkodéru.
Tento problém by nemél nastat u enkodérl EnDat,
protoZze tfi po sobé nasledujici poru$ena data pfi nejnizS§im
vzorkovacim pomeéru (tj. 25us) by se vyzadovala dokonce
pfi max otackach 40 000 ot/min pfed tim, nez by se
pozadovala zména polohy 0,5 otacky k tomu, aby se
vyhlasila nespravna informace o otackach. Jestlize se
objevi tfi po sobé& nésledujici zpravy s chybou CRC
(cyklick& kontrola redundance), potom se v ménici vybavi
porucha "Enc5". Méni¢ se mlize pouze znovu nastartovat
po resetu této poruchy a tim se znovu inicializuje enkodér
a opravi se informace o absolutni poloze.

Je-li pouzit enkodér SSI, avSak neni napajen z ménice a
jeho napajeni se zapne az po zapnuti ménice, je mozné
Ze prvni detekovana zména polohy bude tak velka, Ze
zpUsobi problém popsany vySe. Tomu se Ize vyhnout tim,
Ze enkodér bude inicializovan prostifednictvim Pr 3.47 po
pfipojeni napajeni enkodéru. Ma-li enkodér bit, ktery
indikuje stav napajeni, potom by se mél monitor
napajeciho zdroje odblokovat (viz Pr 3.40). Toto zajisti, ze
méni¢ zlOstane v poruse, dokud se nepfipoji napajeni
enkodéru a reset poruchy znovu nenastavi enkodérovy
interface.

MVolba stupné ochrany enkodéru ménice
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka . 0
r— 2 0az7
Uzaviena smycka 1
Aktualizace |Cteno na pozadi

Pomoci Pr 3.40 mohou byt blokovany ¢i odblokovany tyto

poruchy:
Bit Vyznam
0 (LSB) Preruseni vodicu
1 Chyba faze
2 (MSB) Napéjeni SSI enkodéru

Hodnotu Pr 3.40 je dana binarnim soucétem téchto bitd.

Nasledujici tabulka uvadi v pfehledu chybova hlaseni,
ktera ziskame s vyuzitim parametru Pr 3.40.

. — Kod
Typ enkodéru Pfi¢ina poruchy poruchy
VVSechny typy Zkrat v napajeni EnC1
Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, + PFerudeni o
feruSeni vodicl na
Fd.Servo, Fr.Servo, vstupech impulzi A, Ba | EnC2
SC, SC.Hiper, 7 ’
SC.EnDat, SC.SSI
Ab.Servo, Fd.Servo, )
Fr.Servo, SC.Hiper, : 82;8: ;éazzgu Sin/Cos @ EnC3
SC.EnDat, SC.SSI
SC.Hiper, SC.EnDat, |Porucha v komunikaci
SC.SsSi (Casova prodleva)
Porucha v komunikaci nebo
EnDat pfenosovy Cas je pfilis EnC4
dlouhy
ss| PFeno§ovy ¢as je prilis
dlouhy
. Chyba v kontrolnim souctu
EC.Hlper, SC.EnDat, nebo v CRC (kontrola EnC5
nDat C A
cyklického zabezpeceni)
SC Hiper, SC.ENDab | nkodér indikuje chybu
Data nebyla v pfedcha- EnC6
SSI, SC.SSI zejici poloze pfenesena
+ Porucha napajeni
SC, SC.Hiper,
SC.EnDat, SC.SSI, |[Chyba pfi inicializaci EnC7
EnDat, SSI
SC.Hiper, SC.EnDat, |Chybné automatické E
. nC8
EnDat nastaveni
Vybrana zpétna vazba
« neodpovida pozadavkum
Vsechny typy na potfebny typ zpétné EnC9
Yazby
VSechny t Spatné nafazovani
v reiiml)J/ Syerz)r)\//o er?kodéru “) EnC10
+ Tyto poruchy mohou byt odblokovany nebo

zablokovany pomoci Pr 3.40.

(1) Jestlize vstupy signall A, B, Z nejsou odblokovany,
potom signalizace preruseni vodi¢u téchto signall
neni funkéni (v Zakladnim nastaveni jsou Z vstupy

zablokovany,

vstupl neni funkéni).

takze signalizace preruSeni téchto
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(2) Chyba faze pro servotypy enkodéru je detekovana
jeslize jsou pulzy Spatn& zpracovany. Chyba je
ohlaSena, jestlize poloha ziskana z pulz( prekroci
10° odchylku oproti poloze ziskané z UVW
komutacnich signalu. Porucha je vybavena, jestlize je
tento Uhel pfekro€en v 10 po sobé jdoucim
vzorkovani.

Chyba faze pro Sin/cos enkodéry s komunikaci je
detekovana, jestlize polohovéa odchylka mezi polohou
v komunikaénim rozhrani a mazi polohou ziskanou z
sinového a cosinového pribéhd prekroci uhel 10° v
10 po sobé jdoucim vzorkovani.

Je detekovano Spatné nafazovani enkodéru, jestlize
motor dosahne poloviny otaéek definvanych
hodnotou max_otacky kmitocet a fazova odchylka je
natolik vétsi, Ze motor akceleruje nekontrolovatelné.
MlGze byt zablokovano nastavenim Pr3.08 na
hodnotu vétsi nez nula.

@)

(4)

Detekce preruseni vodict

Je dllezité kontrolovat pfipadné preruseni vodi¢l mezi
méni¢em a enkodérem. To Ize pro vétSinu enkodéru
provést bud pfimo nebo nepfimo, viz nasledujici tabulku:

Kéd

Detekéni metoda
pouchy

Typ enkodéru

Hardwarové detektory na
A(F),B(D,R)aZz
signalech detekuji
pferuseni vodicu

Ab, Fd, Fr, Ab.Servo,

Fd.Servo, Fr.Servo, EnC2

Diferenéni urovné
sinového a cosinového
pribéhu jsou pfistupné

v meénici. Méni¢ indikuje
pferuseni vodice, jestlize
sin® + coszje mensi nez
hodnota vytvofena dvéma
platnymi (skute€nymi)
pribéhy s rozdilem $picek
amplitud 0,25 V, {j. Y
jmenovité Urovné.

SC,
SC.Hiper,
SC.EnDat,
SC.SSi

EnC2

Preruseni komunikacéni
linky je detekovano skrze
CRC nebo ¢asovou
kontrolu

EnDat, SC.Hiper,
SC.EnDat,

EnC4,
EnC5

Inicializace enkodéru
Inicializace enkodéru se provadi:

- pfi pfipojeni napéti k ménici

- uzivatelem pomoci Pr 3.47

- kdyz jsou resetovany poruchy "PS.24V" nebo "EnC1"

az "EnC8"

Inicializace zplUsobi u enkodérid s komunikaci jejich
re-inicializaci a autokonfiguraci (je-li nastavena).
Po inicializaci enkodéri Ab.Servo, Fd.Servo a Fr.Servo
bude UVW komutaénich signalll vyuzito po restartu
motoru pro polohovou vazbu v prvnich 120° elektrickych
otaceni.

Casové zpozdéni z diivodil inicializace

Typ enkodéru Caso_v (? z_pc?idé_ni pri
inicializaci

Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, Neni

Fd.Servo, Fr.Servo

SC.Hiper 100ms

Sc.EnDat, EnDat 1,0s

V§echny ostatni typy 1,2s

Poruchy napajeni enkodert

Napajeni enkodéru z méni¢e mlze byt méni¢em vypnuto
bud proto, Ze enkodér tento zdroj pfetéZuje ("EnC1") nebo
proto, Ze je pfetizen interni zdroj ménice +24V ("PS.24V").
Interni zdroj méniCe +24V zajiStuje napajeni enkodéru,
svorek +24V, digitalnich vstupl/vystupl, voliteinych
modull aj.

Aby bylo zajisténo, ze porucha "EnC1" neni vybavena, je-
li interni zdroj ménice +24V pretizen a nasledné vypnut
méniem, je zafazeno zpozdéni 40ms indikace této
poruchy.

Je mozné, Ze se pfi odpojeni zdroje od enkodéru objevi
jiné poruchy, napf. pferuseni jeho obvodu ("EnC2"). Aby
se vtomto pfipadé zaznamenala skute¢na pri€ina
poruchy, tj. "PS.24V" a "EnC1",. dojde k pfepsani
poruchového kédu z "EnC2" na "EnC8", pfi¢emz navic jak
puvodni poruchy "EnC2" az "EnC8", tak i nové zjisténé
skute¢né ddvody poruch "PS.24V" nebo "EnC1" jsou
ulozeny do registru poruch.

Volba automatické konfigurace enkodéru

KXY ménice
Volba binarniho kédu pro enkodéry SSI
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka
Uzaviend smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi

SC.Hiper, SC.EnDat, EnDat

Jsou-li pouzity enkodéry SC.Hiper, Sc.EnDat nebo EnDat
zacne meéni¢ pfi pfipojeni napajeni k enkodéru zjistovat
parametry enkodéru.

Je-li #3.41=1, je na zakladé informaci z enkodéru
rozpoznan jeho typ, dale méni¢ nastavi Pr 3.33, Pr 3.34 a
Pr 3.35. Je-li typ enkodéru méni€em rozpoznan, pfechazi
tyto parametry do stavu RO (pouze ke c&teni). Ne-li typ
enkodéru méni¢em rozpoznan, meéni¢ vybavi poruchu
"EnC7" a uzivatel musi zadat pozadované informace sam.

Méni¢ by mél byt schopen automatického pfecteni dat a
jejich nastaveni pro tuto enkodéry:
- u v8ech enkodérd EnDat, kde pocet rysek na otacku je
Cislo rovné mocniné dvou
- pro enkodéry HIPERFACE: SCS 60/70, SCM 60/70,
SRS 50/60, SRM 50/60, SHS 170, LINCODER, SCS-
KIT 101, SKS 36, SKM 36

SSlI, SC.SSi

Enkodéry SSI obvykle vyuZivaji grayova kodu.

Nékteré znich v3ak vyuzivaji binarniho kédu. V tom
pfipadé je nutno nastavit #3.41 = 1.
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K.Y Filtr enkodéru ménice mwsto uréeni reference enkodéru ménice
RW | Uni us RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka | 4 55 5 (¢ a3 16ms) 0 Oteviena smycka | p g g9 53 Pr 21.50 Pr 0.00
Uzaviena smycka Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno pfi Resetu

Omsje-i #3.42=0
1msjeli #3.42=1
2msje-li  #3.42=2
4msjeli #3.42=3
8msije-li #3.42=4
16 msje-li #3.42=5

Filtr je zafazen do obvodu zpétné enkodérové vazby.
Vyuziva se predevsim v aplikacich se zpétnou otackovou
vazbou, kde ma =zatéz vysokou hodnotu momentu
setrvacnosti, takze potfebna =zesileni otackového
regulatoru jsou velmi vysoka.

Neni-li tento filtr zafazen, potom vystup otackového
regulatoru miZe se neustale ménit z jednoho proudového
omezeni na druhé prakticky bez vlivu nastaveni integracni
slozky otackového regulatoru.

KX X3 Maximalni hodnota reference enkodéru ménice
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Oteviena smycka 1500
Vektor 0 az 40 000 ot/min
Servo 3 000
Aktualizace |Cteno na pozadi
KX:7 3 Konstanta reference enkodéru ménice
RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Otevrend smycka 0,000 a2 4,000 1,000
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi
EX-LJl Reference enkodéru ménice
RO | Bi | FI DP PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Otev[ena} smy(fka +100,0 %
Uzaviena smycka

Aktualizace |4 ms pro zapis

Enkodérovy vstup ménite maze byt pouzit jako reference
pro Fizeni ménice. Reference enkodéru ménice (Pr 3.45)
je pfedavana jako procentni hodnota maximalni hodnoté
enkoderové reference, takze pocet rysek na 1 otacku
(Pr 3.34) musi byt nastaven pfesné. Hodnota mulze byt

potom upravovana konstantou a smérovana do
libovolného nechranéného parametru.
Nové inicializace polohové zpétné vazby
RW/| Bit NC
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka | e (g) nebo On (1) OFF (0)
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi
MPolohové zpétna vazba inicializovana
RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Z&kl. nast.
Otevfend smycka| e (g) nebo On (1)
Uzaviena smycka
Aktualizace |Zépis na pozadi

PFi pfipojeni napajeni je Pr 3.48 nastaven nejprve na nulu.
Na jedna je nastaven poté, co je enkodér pfipojeny k
ménici (pfipadné jiné ekodéry pfipojené na volitelné
moduly) inicializovany. Méni¢ nemize byt odblokovan,
pokud #3.48 = 1.

Enkodér nebude déle inicializovan jestlize:
- se ztrati napajeni enkodéru
- se zménil enkodérovy typovy parametr enkodéru
pfipojeného k ménici nebo k volitelnym moduliim
- enkodéry jsou typu SC, SC.Hiper, SC.EnDat, SC.SSi
nebo EnDat.

Neni-li enkodér dale inicializovan, Pr 3.48 se nastavi na
nulu a méni¢ nemlZze byt odblokovan. Enkodér mize byt
reinicializovan za predpokladu, Zze méni¢ neni aktivni a to
nastavenim #3.47 = 1. Tento parametr je automaticky
prestaven na nulu po uspé$ném ukonceni inicializace.
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mwevod arametrud ze Sitku motoru do ménice
RW| Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno pfi Resetu

Je-li tento parametr nastaven na jedna, dodate¢né Udaje
pro motor mohou byt ziskany z Pr 18.11 az Pr 18.17, jak
je ukazano v tabulce:

Parametr Parametry motoru
Pr18.11 Cislo verze motoru
Pr18.12 Typ motoru (MSW)
Pr 18.13 Typ motoru (LSW)

Pr18.14 Vyrobce motoru
Pr18.15 Vyrobni &islo motoru (MSW)
Pr18.16 Vyrobni ¢islo motoru

Pr18.17 Vyrobni &islo motoru (LSW)

mmokovéni polohy enkodéru ménice
RW/| Bit

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka| _ Or " (0)nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |4ms pro &teni

Je-li #3.50 = 1, potom Pr 3.28, Pr 3.29 a Pr 3.30 nejsou
aktualizovany.
Je-li #3.50=0, jsou uvedené parametry pravidelné
aktualizovany
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3.3 REKUPERACNIi JEDNOTKA

Externi hlaseni Sepni

stavu pfeklenovaciho preklenovaci }
stykace stykac
N 25 @ m Regen > 3.07 >

Odblokovani e[S 42 3
Rekuper. hlavniho ménice =
Vstup | 3.04 | restart. I ana | -
Enable >m@ " rezim > 309 | 'EE’

, Druh poruchy
v rekuperacnim

rezimu
Predkorekéni Konverze
vykonova 3.10 vykonu
kompenzace na proud
P-zisk
napétového .
regulatoru (Kp) P
Nastaveni + Prouldova |
drovng 3.05 regulace >
napéti (Menu 4)
< > ls\ll’zta’pajem
Napéti Modulator
SS mezi- 5.05 )< b a silové
obvodu obvody
Vystupni
napéti | ”
Vystupni
vykon ) ’
Jalovy
vykon
Vystupni
kmitocet ’
Vstupni
indukénost © ’

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu poklesne pod nize v tabulce uvedené hodnoty, méni¢ prfedpoklada ztratu sité a
zablokuje se a nepokusi se o synchronizaci s napajeci siti.

Jestlize jednotka byla jiz synchronizovana a napéti stejposmérného meziobvodu néasledné klesne pod nize uvedenou
hodnotu, je méni¢ zablokovan (disable) a vstupni spinac je rozepnut.

Rekuperacni jednotka také monitoruje stfidavé napéti na svych vstupnich svorkach a v pfipadé jeho poklesu pod hodnoty
uvedené v tabulce, jednotku odepne a rozpoji vstupni relé.

Typové napéti Urovné detekce ztraty napéti Urovné detekce ztraty
ménice ss. meziobvodu napajeciho napéti
200V 205Vss 75Vst
400V 410Vss 150Vst
575V 540Vss 225Vst
690V 540Vss 225Vst
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mJalovy vykon Rekuperaéni restartovaci rezim
RO | Bi | FI VM | DP [ ND NC PT RW | Txt PT | US
2
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Rekuperaéni jednotka + max_vykon kVAR Rekuperaéni jednotka 0az2 1
Aktualizace |Zapis na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi

Vykon (Pr 5.03) ve W a jalovy vykon ve VAR jsou vykony,
které teCou z napajeni do meénice.

Je-li Pr 3.01 kladny, fazovy proud tekouci z napajeni do
ménice obsahuje harmonické, které jsou zpozdény za
fazovym napétim.

Je-li hodnota tohoto parametru zapornda, potom fazovy
proud obsahuje harmonické, které teCou pfed fazovym
napétim.

MVstupni indukénost
RO | Uni DP | ND

NC PT
3
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Rekuperaéni jednotka + max_vykon kVAR
Aktualizace |Zapis na pozadi

V okamziku pfipojeni na sit je hodnota tohoto parametru
nulova. V okamziku odblokovani rekuperacni jednotky je
tento parametr méfen a zobrazovan pomoci parametru.
Hodnota zde zobrazena je sice pfiblizna, ale indikuje, zda
je dostate¢na pro funkci sinusového usmérfiovace.
Kapacitance sinusového filtru kompenzuje vliv napajeci
induktance.

Druh poruchy v rekuperaénim reZimu

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Rekuperaéni jednotka 0az 15

Aktualizace |4ms pro zapis

Tento parametr upfesnuje v bitové formé (bliz§i vyznam
viz tabulka) pfi¢inu, pro niz je vyhlaSeno poruchové
hlaseni s obecnym oznacenim "L.Sync".

PFi pfipnuti na sit nebo po resetu poruchového hlaseni je
tento parametr nastaven automaticky na nulu.

PriCiny pro toto chybové hlaseni jsou bud, Ze napajeci
kmitoCet je mimo rozsah nebo fazovy zavés ménice se
nemuze synchronizovat s napajecimi sitovymi priibéhy.

Bit

Vyznam bitového hlaseni

Porucha béhem synchronizace

Porucha pfi provozu

Napajeci kmito€et je menSi nez 30.0Hz
Napajeci kmitocet je vétSi nez 100Hz
Fazovy zavés méni¢e nemohl provést
synchronizaci

A |WIN|—~|O

Pr 3.04 popisuje reakci ménice po odblokovani, jestlize se
objevi porucha synchronizace.

0, rESYnC: Provadéji
resynchronizace
1, del.triP: Zpozdéni poruchy
Provadéji se pokusy o resynchronizaci po dobu
30s. Jsou-li neuspésné, méni¢ vybavi poruchu
"LI.SynC".
V pfipadé vyskytu této poruchy béhem provozu se
provadéji pokusy o resynchronizaci po dobu 30s a
teprve podle jejich vysledku je provedeno konecné
vybaveni poruchy.

2, triP: Okamzita poruchy
Provadéji se pokusy o resynchronizaci po dobu
30s. V pfipadé neuspéchu se po tomto Case
vyhlasi "LI1.SynC".
V pfipadé vyskytu této poruchy béhem provozu je
porucha vybavena okamzité.

se neustale pokusy o]

Nastavem’ urovné napéti
RW | Uni

VM RA us
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Méni¢ 200V: 350
Rekuperaéni 0az Vv Méni¢ 400V: 700
jednotka |max_nast_ss_napéti Méni¢ 575V: 835
Méni¢ 690V: 1005
Aktualizace |Cteno na pozadi

Sinusovy reverzacni usmérmovac se bude pokouset drzet
toto napéti ve ss meziobvodu. Tato hodnota musi byt vzdy
vysSi nez je amplituda napajeciho napéti, aby jednotka
mohla spravné pracovat. Pfednastavena hodnota je
vhodna pro vétSinu aplikaci. Jen pro napéjeni vétSim
napétim je tfeba velikost napéti v tomto parametru zvysit.

P zisk napét'ového regulatoru(Kp)

RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Rekuperaéni jednotka 0,000 az 65,535 4,000
Aktualizace |Cteno na pozadi
Je-li Unidrive SP pouzivan jako rekuperaéni jednotka,

potom je pouZit regulator napéti ss meziobvodu spolu s
vnitfnim proudovym regulatorem, viz obr.

Pr 3.05
Nastaveni
urovné

ss napéti - -

Napétovy
regulator

Proudovy
regulator

Proudova
zpétna
vazba

Napétova
zpétna vazba
ss meziobvodu
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Spravné nastaveni proporciondlni €asti napétového a
proudového regulatoru zajiStuje dobrou robustnost a
stabilitu fizeni rekupera¢ni jednotky, =zatimco jejich
nespravna volba zplsobuje vkoneéném duasledku
poruchova hlaseni vlivem pfekmitll napéti a proudu.

Pro vétSinu aplikaci jsou pfednastavené hodnoty Pr 4.13
a Pr4.14 piné vyhovujici, pfesto je nutno je zmeénit,
jestlize hodnoty nahradniho odporu a indukénosti sité
v&etné rekuperacni indukénosti jsou mimo pfedpokladany
rozsah.

Nastaveni parametri proudového regulatoru
Nejkriti¢téjSim parametrem pro stabilitu je proporcionalni
slozka Pr4.13. Tato je zavisla na velikosti vstupni
imdukénosti  rekuperacni jednotky. Jestlize indukénost
napajeciho vedeni je vyznacnou ¢asti doporucené
rekuperacni indukénosti (tj. 60 / jmenovity proud ménice
v mH ve fazi), potom je tfeba tuto slozku zvysit.

U malych pohond jsou indukénosti napajeci sité a
rekuperacénich tlumivek srovnatelné, zatimco u velkych
pohont je indukénost sité dominujici.

Proporcionalni zesileni Pr 4.13 by mélo byt nastaveno tak,
jak je doporu¢eno pro rezimy s uzavienymi smyckami,
vyuzivajice celkové fazové indukénosti.
Nastaveni integraéni slozky tohoto
obvykle  kritické a vystali se
prednastavenim.

regulatoru neni
s doporu¢enym

Nastaveni parametri napét'ového regulatoru

| kdyz zesileni jsou nastavena spravné, v zavislosti na
zméné momentu zatéZze ménica pfipojenych k rekuperaéni
jednotce, vznikne pfechodova slozka napéti ve ss
meziobvodu. Tato slozka mlze byt podstatné omezena
vyuzitim analogového vstupu pro vykonovou predkorekci
(viz Pr 3.10). Nasledujici uvaha odpovida systému bez
této kompensace.

Jestlize vykon z napdjeni se zvySuje, tj. vétSi vykon je
ziskavan ze zdroje nebo mensi vykon je dodavan zpétné
do zdroje), potom napéti ss meziobvodu bude klesat, ale
jeho minimalni urovern bude omezena pfesné pod Spickou
usmérnéné urovné napajeni zajistujici, ze maximalni
jmenovité parametry jednotky nebudou prekroceny.
Jestlize je tok energie z napajeni snizen (tj. mensi vykon
je ziskavan ze zdroje nebo vétsi vykon je dodava zpétné
do napdjeciho zdroje), potom napéti ss meziobvodu bude
stoupat). Prabéhy napéti a proudu jsou pro tento pfipad
nakresleny na obrazku.

ch3: dT= 194ms|dv=2[24'V

Einny [ g ’ s vy
inny \
proud N
reku per. b VV”‘W M \vf\/\v J“/ M\t

jednotky

—

Napéti ss [ e
meziobvodu s bt AN ]
rekuper.
jednotky

dlornaly e,

Wy )

50ms/div

Na obrazku jsou znazornény odezvy na velmi rychlou
zménu zatéze, kdy reference momentova se méni
skokové zjedné hodnoty na druhou. Nastaveni
proporcionalniho zesileni napétového regulatoru ma
hlavni vliv na napétovy prekmit, protoze vliv integraéni
slozky je v kone¢ném efektu pfili§ pomaly. (V aplikacich
kde motor pohonu pracuje v otackovém rezimu, vystup
otackového regulatoru mize maximalné pozadovat limitni
hodnotu zmény momentového pozadavku, bude prekmit
napéti mensi.).

Jestlize nastavena hodnota parametru Pr3.05 plus
prfechodové zvySeni prekroCi uroven prepéti, rekuperacni
jednotka vyhlasi poruchu.

Jestlize motor (pro jmen. napéti 400V) pracuje nad svymi
jmen. otackami a méni¢ (ve vektorovém rezimu) je
napajen z rekuperacni jednotky se shodnym jmenovitym
napétim ss meziobvodu (700V) a je poZzadovana skokova
zména momentu, (. od -100% do +100%), potom
$pickova hodnota napétového prekmitu AU je pfiblizné
80V. To vSe za pfedpokladu, ze proudovy regulator je
nastaven optimalné a napétovy regulator je nastaven na
Zakladni nastaveni. (Pracovni rezim s maximalnim
napétim na motoru v regulaénim rozsahu nad jmenovitymi
otackami zpUsobuje pfi velkych zménach vykonu i velké
hodnoty AU.).

Jsou-li pfi zméné zatéze, jmenovitd hodnota napéti
ménic¢e, motoru nebo Pr 3.05 rozdilné, potom se AU
vypocte z rovnice:

AU =80V x KL x Krat X Kmv X Ksp

kde:
KL = zména zatéze / 200%
Krat = jmen. hodnota napéti ménice / 400
Kmv = jmen. hodnota napéti motoru / 400
Ksp =700 /#3.05

V nékterych aplikacich, 2zvlasté s vysokou hodnotou
Pr3.05 a nizkym modulaénim kmitoétem maze byt
nezbytné omezit velikost zmény rekuperovaného vykonu,
aby se predeslo poruse vlivem prepéti.

NejefektivnéjSi metodou pro omezeni prekmitu napéti je
vyuziti filtru Pr 4.12 v proudové smycce, zatimco jen
vlastni omezeni nardstu momentu se jevi méné ucinné.
Nasledujici tabulka uvadi vliv nastavené ¢asové konstanty
na redukci velikosti pfekmitu.

Casova konstanta | Redukce AU
20ms x 0,75
40ms x 0,5
Napétovy prekmit je umeérny nastavenému
proporcionalnimu  zesileni  napétového regulatoru.

Pfednastavena zakladni hodnota je vhodna pro vétSinu
aplikaci. Pouze vpfipadé vyS8Si kapacitance ss
meziobvodu, napf. pFi pfipojeni vice ménicd do
spole¢ného obvodu bude tfeba zesileni zvysit. Pfitom je si
nutno uvédomit, Ze velké zesileni vS8ak mulze zpétné
zpusobit velké napétové prekmity.
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Sepni preklenovaci stykaé

RO | Bit ND NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Rekuperacni jednotka | OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |4ms pro zapis

Kdyz napéti ss meziobvodu u rekuperacni jednotky po
pfipnuti napajeni dosahne ustalené hodnoty, zméni se
hodnota tohoto bitu z0 na 1. Tento bit potom ovlada
v Zakladnim nastaveni ménice vystupy relé na svorkach
41 a 42. Této skuteCnosti by se mélo vyuzit pro ovladani
preklenovaciho stykace.

MExterni hlaSeni stavu pieklenovaciho stykace

RO | Bit ND NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Rekuperacni jednotka | OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |4ms pro &teni

Pracuje-li méni¢ v rekuperaénim rezimu, potom je zdrojem
tohoto parametru svorka 25. Na tento vstup by mély byt
pfipojeny pomocné kontakty pfeklenovaciho stykace.
Rekuperac¢ni jednotka se pokousi o synchronizaci k
napajeni pouze je-li #3.08 = 1.

Pr 3.08 se také pouziva pro sledovani stavu tohoto
stykace béhem provozu rekuperaéni jednotky.

Jestlize kdykoli dojde ke zméné& hodnoty Pr 3.08 na 0,
rekuperacni jednotka je okamzité zablokovana.

EEXT Odbiokovani hlavniho ménice
RO | Bit ND NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Rekuperaéni jednotka | OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |4ms pro zapis

Je-li rekuperacni jednotka odblokovana a Uspésné
synchronizovana na napajeci sit, potom ma tento
parametr hodnotu 1, ktera je v Zakladnim nastaveni
vyvedena na svorku 24.

Tento parametr by mél byt vyuzit k odblokovani hlavniho
méniCe pfipojeného k ss meziobvodu rekuperaéni
jednotky.

mPFedkorekéni vykonova kompenzace

RW | Bi VM | DP NC
2
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Rekuperaéni jednotka + 100,00 % 0,00
Aktualizace |4ms pro &teni

Predkorekéni vykonova kompenzace muize byt pouzita pro
zmenseni 3$piCky prechodového jevu napéti na ss
meziobvodu vznikajici pfi prudkych zménach zatéze
ménice pfipojeného k rekuperadni jednotce.

100% tohoto parametru odpovida cinnému proudu ze
jmenovitého proudu ménice / 0,45 (tj. pfekroCeni urovné
pro vybaveni poruchy nadproudu) a stfidavému
Spickovému svorkovému fazovému napéti odpovidajicimu
max_ss_napéti | 2.

Toto méfitko je stejné jako u vystupniho vykonu ménice
(Pr5.03), je-li je pouzit vysokorychlostni rezim (viz
Menu 7). Proto analogovy vystup hlavniho méniCe a
analogovy vstup 2 nebo 3 rekuperacni jednotky by mély
byt propojeny, pfi¢emz nastaveni jejich méfitek by mélo
byt stejné, jestlize jejich vykony jsou stejné. V pfipadé, ze
vykony nejsou stejné, je treba méfitka analogovych vstupt
nastavit v pomeéru:

Jmen. hodnota proudu ménice / jmen. hodnota
proudu rekuperacni jednotky
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4. Menu 4 - Regulace proudu a momentu

Rozsah proudové zpétné vazby vychazi z jmenovitych hodnot proudd meénice, viz tabulka:

Uroven

X jmenovity proud ménice

Proudoveé pretizeni 1/0,45 = 2,22
Spi¢kova hodnota pro kategorii Oteviena smy¢ka 1,75
Maximalni hodnota pro kategorie Vektor, Servo a 175
Rekuperacni jednotka ’
Maximalni hodnota pro kategorii Otevfena smycka 1,5
Jmenovity proud ménice 1,0
Maximum jmenovitého proudu pro rezim zatizeni B <1,36*
Maximalni hodnota jmenovitého proudu motoru <1,36*

*

Jmenovita hodnota proudu méni¢e ma hodnotu jedné jednotky a je zakladem i pro méfitko proudové zpétné vazby. Pro
vétSinu typu ménicu je jejich jmenovita hodnota proudu shodna s maximem v rezimu zatizeni A, definovaném Pr 11.32.

Maximalni jmenovitd hodnota proudu v rezimu zatizeni A je maximalni hodnota jmenovitého proudu motoru
(definovaného Pr 5.07, ev. Pr 21.07), ktera muze byt nastavena pro motory s cizim chlazenim, kdy #4.25 =0 (viz

Pr 4.16).

Jestlize je jmenovity proud méni¢e shodny s max. hodnotou pro rezim zatizeni A, potom méni¢ pouziva 1,75 nasobek
tohoto proudu jako Spic¢kovou hodnotu v kategorii Oteviend smyCka a stejny nasobek jako maximalni hodnotu v
kategorii Uzavienda smycka. Do tohoto limitu midze méni¢ Fidit proud standardné. Vétsi proud je povolen jen pfi
regulacnim proudovém piekmitu nebo pro nabijeci pulsni proudy vznikajici pfi dlouhych napajecich kabelech motoru. U
nékterych typd ménicl vétSich vykonl je maximalni hodnota proudu v rezimu zatiZzeni A vétSi nez je jmenovity proud
ménice, takze koeficient pretizeni 1,75 nasobek jmenovité hodnoty proudu ménice je pfislusné redukovan.

Jmenovitou hodnotu proudu motoru (Pr 5.07, Pr 21.07) je mozno z max. hodnoty v rezimu zatizeni A zvysit, a to az po
hodnotu max. proudu v rezimu zatizeni B (vyjma kategorii Servo a Rekuperacni jednotka). Je-li jmenovitéd hodnota proudu
motoru vySSi nez max. hodnota v rezimu zatizeni A, méni¢ vzdy zajisti ochranu motoru, ktera vychazi z algoritmu, pouzitého
pro proménlivou zatéz (viz Pr 4.16). Maximalni jmenovity proud ménice je totozny s max. proudem pro rezim zatizeni B.

V tabulce jsou uvedeny hodnoty jmenovitych proudd pro rlizna napajeci napéti ménici:

200V 400 V 575V
Jmen. Max. Max. Jmen. Max. Max. Jmen. Max. Max.
TYP | broud | Proud | proud | Typ | fr,g | proud | proud | Typ | b4 | proud | proud
P ménice v r'evzm]u v r'evzm]u SP ménice v r'e'zm]u v r'e'zm]u SP ménice v r'e'zm]u v r'evzm]u
zatizeni A | zatizeni B zatizeni A | zatizeni B zatizeni A | zatizeni B
1201 4,3 4,3 5,2 1401 2,1 2,1 2,8 3501 4.1 4.1 54
1202 5,8 5,8 6,8 1402 3,0 3,0 3,8 3502 54 54 6,1
1203 7,5 7,5 9,6 1403 4,2 4,2 5,0 3503 6,1 6,1 8,4
1204 10,6 10,6 11 1404 5,8 5,8 6,9 3504 9,5 9,5 11
2201 12,6 12,6 15,5 1405 7,6 7,6 8,8 3505 12 12 16
2202 17 17 22 1406 9,5 9,5 11 3506 18 18 22
2203 25 25 28 2401 13 13 15,3 3507 22 22 27
3201 31 31 42 2402 16,5 16,5 21
3202 42 42 54 2403 23 23 29
3401 32 32 35
3402 40 40 43
3403 46 46 56
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Kategorie Oteviena smycka

V reZzimu Oteviena smycka pracuje ménic v ustaleném stavu s napajecim systémem, jehoz vypocetni algoritmus je vztaZzeny
na statorovy soufadnicovy systém. Maximalni proud motoru je omezen jeho Spic¢kovou hodnotou rovnou 1,75 nasobku
jmenovité hodnoty proudu méni¢e. Nicméné méni€ nepracuje obvykle az na tomto limitu, ale vyuziva tento limit pfedevsim pro
pfipad nadproudové ochrany. Pro bézny provoz je proud ménie omezen na 1,5 nasobek jeho jmenovitého proudu, coz je
bezpecna oblast mezi maximalnim trvalym proudem a jeho Spi¢kovou hodnotou. TakZe motor, jehoz jmen. proud je stejny
jako jmen. proud ménic¢e, mize za predpokladu prace na max. proudovém omezeni vyvinout nejméné 150% svého jmen.
momentu.

Maximalni proud méni¢e (max_proud_ménice) odpovida plnému rozsahu zpétnovazebniho proudu, tj. jmenovitd hodnota
proudu ménice / 0,45.

Z4avislosti mezi napétim a proudem pro provoz v rezimu Oteviena smycka jsou znazornény v tomto vektorovém diagramu:

RSiSX
Riiy, & Kategorie
Oteviena smycka
Vs
Al
is
ly A
6 = cos (Uginik)
>- Statorovy tok
Isx (v Klidu)
kde:

Vs = vektor napéti na svorkach motoru

is = vektor proudu motoru

isy = slozka proudu v soufadné ose y (momentova - ¢inny proud)
isx = slozka proudu v soufadné ose x (tokotvorna - jalovy proud)
v* = soufadnd y osa zadané hodnoty napéti pfi nulové zatézi

Maximalni proudové omezeni motoru 1 (proud_omez_motoru_1) je pouzito jako vztazné maximalni proudové hodnoty
nékterych parametrl a je definovano nasledovnym vztahem (s maximalni hodnotou 100%)

max . proud 2
: P + Gginik? - 1
jmen. proud motoru

ucinik

proud_omez_motoru_1 = x 100%

kde:
- jmenovity proud motoru je dan Pr 5.07
- PF je cos¢ motoru (Pr 5.10)
- pfipadné proud_omez_motoru_2 je vypocitavano ze stejného vzorce s vyuzitim parametrt (mapy) motoru 2
- max. proud je bud 1,5 nasobkem jmen. proudu ménice (je-li #5.07, ev. #21.07 menSi nebo stejna jako v rezimu
zatizeni A), jinak je 1,1 nasobkem max. jmen. proudu motoru.

Napf¥., ma-li motor stejny jmen. proud jako méni¢ a cos$ = 0,85 je max. proudové omezeni 165,2% pro rezim zatizeni A.
Uvedeny vypocet je zalozen na predpokladu, Ze magnetiza¢ni proud (Pr 4.17), ktery vytvafi tok v soufadnicovém systému
spfazeném se statorem, se se zatézi neméni a zlstava na urovni odpovidajici jmenovité zatézi. Tato skute¢nost neni pfesné
splnéna a tok vytvareny magnetizaénim proudem se bude ménit pfi zvySovani zatéze, s ¢imz je nutno pocitat pfi stanovovani
maximalniho proudového omezeni.

Jmen. magnetizacni a momentovy proud jsou vypocitavany z cos$ (Pr 5.10) a jmen. proudu motoru (Pr 5.07) ze vztah(:

jmen. ¢inny proud = cos$ x jmen. proud motoru
jmen. magnetiza¢ni proud = sing x jmen. proud motoru
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Vrezimu Oteviena smycka méni¢ vyzaduje pouze nastavit jmen. hodnotu proudu motoru, cos¢ pfi jmenovité zatézi,
maximalni proudova omezeni a jejich méfitka. UZivatel by mél doplnit i spravné hodnoty do Pr 5.07 a Pr 5.10.

Pokud je to mozné, je doporu¢eno vyuzit funkce samonaladéni (Autotune), pfi niz se vypocitava cos¢ z namérenych hodnot
Rs a oLs pfi testu bez otoceni motoru. Pfi testu s oto€enim motoru je navic méfeni Ls (viz Pr 5.12).

Obecné neplati, Zze takto ur€ena hodnota cos¢ je Ciselné shodna s hodnotou uvadénou vyrobcem motorli a
ovéfenou méfenim pfi sinusovém napajeni.

Kategorie Vektor

V rezimu Vektor pracuje méni¢ s napajecim systémem, jehoZ vypocetni algoritmus je vztazen na soufadnicovy systém
rotorového toku. Maximalni proud motoru je i zde omezen jeho nastavenymi proudovymi omezenimi.

Maximalni proud méni€e (max_proud_meénice) odpovida plnému rozsahu zpétnovazebniho proudu, tj. jmenovita hodnota
proudu ménice / 0,45.

Zavislosti mezi napétim a proudem pro provoz v rezimu Vektor jsou znazornény v tomto vektorovém diagramu:

erOLsisy
N Kategorie
Uzaviena smycka
Rsisy
T R
- i
(A Al °
= cos™ (Uginik
WL, ¢ =cos {tenil)
(klidovy o
2
stav) o,
> i Rotorovy tok
kde:

Vs = vektor napéti na svorkach motoru

is = vektor proudu motoru

isy = sloZka proudu v soufadné ose y (momentova - ¢inny proud)
isx = slozka proudu v soufadné ose x (tokotvorna - jalovy proud)

Maximalni proudové omezeni motoru 1 (proud_omez _motoru_1) je pouzito jako vztazné maximalni proudové hodnoty
nékterych parametr( a je definovano nasledovnym vztahem (s maximalni hodnotou 100%)

max . proud 2
- P +cos(@1)? -1
jmen. proud motoru

proud_omez_motoru_1 = x 100%
cos(¢1)

kde:
- jmenovity proud motoru je dan Pr 5.07
- ¢1=cos ' (PF) - ¢2
- PF je cos¢ motoru (Pr 5.10)
- pfipadné proud_omez_motoru_2 je vypocCitavano ze stejného vzorce s vyuzitim parametrt (mapy) motoru 2
- max. proud je bud 1,75 nasobkem jmen. proudu ménice (je-li #5.07, ev. #21.07 menSsi nebo stejnd jako v rezimu
zatizeni A), jinak je 1,1 nasobkem jmen.proudu motoru v rezimu zatizeni B.
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¢+1 mize byt ur€eno pfimo pomoci funkce Autotune. Pokud se to nepodafi pfimo, je mozno tento Uhel vypocitat z ¢, a PF. Pri
funkci Autotune méni¢ proméfuje napétové poméry v ose y, takze ¢» se vypocitava z nasledujici rovnice:

2 =-tan' [Rs lsxr - 2TfrOLslsyr / VR

kde:
Rs je odpor statorového vinuti (Pr 5.17)
fr  je jmenovity kmitoCet (Pr 5.06)
oLs je rozptylova indukénost (Pr 5.24)
VR  je jmenovité napéti (Pr 5.09)
Isxk @ Isyr  jsou proudy v ose x a v ose y v soufadnicovém systému spfazeném s rotorovym magnetickym tokem
pfi jmenovité zatézi motoru

Issk @ Isyrjsou vypogitavany z rovnic
lsi = Pr5.07 x \1-Pr5.10°
Isyr = Pr5.07 x Pr5.10
Pfesnost vypoctu uhlu ¢2 z vySe uvedené rovnice je dostateéna pro vétSinu aplikaci.

Méni¢ pracuje s témito proudy:
jmen. ¢inny proud = cosd1 X jmen. proud motoru

jmen. magnetizaéni proud = /1 —cosz<p1 X jmen. proud motoru

V rezimu Vektor méni¢ vyzaduje spravné nastaveni nasledujicich parametr(, pfi€emz jejich vliv na pfesnost regulace udava
tabulka:

Nastavované parametry Presnost proudového omezeni
Jmen. proud motoru, cos¢ pfi jmen. zatézi
(Rs a olLs jsou povazovany za nulové)
Jmen. proud motoru, cos¢ pfi jmen. zatézi,
méfeny hodnoty Rs a ols
Jmen. proud motoru, cos¢ pfi jmen. zatézi,
méfeny hodnoty Rs, Ls, olLs

Primérna presnost

Dobra presnost

Vynikajici pfesnost

Pro zajisténi optimalni regulace vyplyva z vySe uvedené tabulky doporuceni provadét funkci Autotune!

Kategorie Servo

V rezimu Servo pracuje méni¢ s napajecim systémem, jehoz vypocetni algoritmus je vztazen na soufadnicovy systém
rotorového toku. Maximalni proud motoru je i zde omezen jeho nastavenymi proudovymi omezenimi.

Maximalni proud ménie (max_proud_ménice) odpovida plnému rozsahu zpétnovazebniho proudu, tj. jmenovitd hodnota
proudu ménice / 0,45.

Zavislosti mezi napétim a proudem pro provoz v rezimu Servo jsou znazornény v tomto vektorovém diagramu:

RS iSX
) w— Kategorie
Servo

Rsisy

A v,
Vo

A

iS
Rotorovy tok
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kde:
Vs = vektor napéti na svorkach motoru
is = vektor proudu motoru
V¢ = indukované napéti z budiciho vinuti, resp. z toku permanentnich magnet

Maximalni proudové omezeni motoru 1 (proud_omez _motoru_1) je pouzito jako vztazné maximalni proudové hodnoty
nékterych parametr( a je definovano nasledovnym vztahem (s maximalni hodnotou 100%)

max. proud
proud_omez_motoru_1 = x 100%

jmen. proud motoru

kde:
- jmenovity proud motoru je dan Pr 5.07
- pfipadné proud_omez_motoru_2 je vypocitavano ze stejného vzorce s vyuzitim parametrd (mapy) motoru 2
- max. proud je bud 1,75 nasobkem jmen. proudu ménice (je-li #5.07, ev. #21.07 menSi nebo stejna jako v rezimu
zatizeni A), jinak je 1,1 nasobkem jmen.proudu motoru v rezimu zatizeni B.

Jmenovity €inny a jmenovity magnetizaéni proud jsou vypoc&itavany ze jmenovitého proudu motoru (Pr 5.07):

jmen. €inny proud = jmen. proud motoru
jmen. magnetizacni proud = 0

V tomto rezimu méni¢ vyzaduje pouze spravné nastaveni jmenovité hodnoty proudu motoru a jeji maximalni hodnoty a
spravné méfitko rozsahu proudového omezeni. Funkce Autotune zde slouzi pfedevsSim k nastaveni nulové polohy &idla a
nikoliv jen ke stanoveni parametri pohonu.

Kategorie Rekuperacéni jednotka

V rezimu Rekuperacni jednotka pracuje méni¢ s vypocetnim algoritmem vztazenym na soufadnicovy systém svorkového
napéti ménice. Protoze fazovy ubytek napéti na vstupnich indukénostech je maly, je mozno pfiblizné konstatovat, Ze
soufadnicovy systém je vztazen pfimo na napajeci napéti sité. Maximalni proud motoru je omezen jeho nastavenymi
proudovymi omezenimi.
Maximalni proud méni¢e (max_proud_meénice) je omezen 1,75 nasobkem jmenovité hodnoty proudu ménice, coz je jeho
maximalni pracovni bod.

Zavislosti mezi napétim a proudem pro provoz vrezimu Rekuperaéni jednotka jsou znazornény v tomto vektorovém
diagramu:

Kategorie
Rekuperaéni
jednotka

wLisy

A vs = Svorkové
napéti
rekuperacni
jednotky

Napajeci

napéti
kde:
Vs = vektor napéti na svorkach motoru
is = vektor proudu motoru
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Maximalni proudové omezeni motoru 1 (proud_omez_motoru_1) je pouzito jako vztazné maximalni proudové hodnoty
nékterych parametrl a je definovano nasledovnym vztahem (s maximalni hodnotou 100%)

max. proud
proud_omez_motoru_1 = x 100%

jmen. proud motoru

kde:
- jmenovity proud motoru je dan Pr 5.07
- pfipadné proud_omez_motoru_2 je vypocitavano ze stejného vzorce s vyuzitim parametrt (mapy) motoru 2
- max. proud je bud 1,75 nasobkem jmen. proudu ménice (je-li #5.07, ev. #21.07 menSi nebo stejna jako v rezimu
zatizeni A), jinak je 1,1 nasobkem jmen.proudu motoru v rezimu zatiZeni B.

Jmenovity €inny a jmenovity magnetiza¢ni proud jsou vypocitavany ze jmenovitého proudu motoru (Pr 5.07):

jmen. &inny proud = jmen. proud rekuperacni jednotky
jmen. magnetiza¢ni proud = 0

V tomto rezimu méni¢ vyzaduje spravné nastaveni jmenovité hodnoty rekuperovaného proudu a jeho maximalni hodnoty a
spravné meéfitko rozsahu proudového omezeni. Funkce Autotune zde slouzi jak k nastaveni nulové polohy ¢idla tak i ke
stanoveni parametrd pohonu.

V rezimu rekuperacni jednotka je mozno nastavit i poZadovanou urover jalového proudu pomoci Pr 4.08. Tento parametr méa
omezeni (max_jalovy rekup_proud), které se pfipocitava do celkového proudu (max_ménié_rekup_proud) tak, aby nedoslo k
prekro€eni maximalniho proudu ménice

jmen. proud ménice x 1,75

2
max_jalovy rekup_proud = ( j = Pr4.07%x 100%

jmen. proud rekuperacéni jednotky
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Volba fizeni
U A ref otacek /
roven reterence Menu 2 Rampy momentu , .
pfed rampami Vystupni
Uroveri reference kmitocet

Reference
momentu

Volba
ofsetu
momentu

Jmenovity
proud
ménice

Jmenovity
proud
motoru

1.03

proudového

_____________________ E\
Indikace

dosazeni = mmmm=msee- B
Proudovy regulator

omezeni P zisk

=%
H
H

I zisk
A

] po rampach
,,
1
1
|
|
|
1
I
1 Cinny
1 proud Celkovy
1 motoru proud
1
I

Vystupni Jmenovity
kmitocet kmitocet
motoru
@ [s.06 |
Pozadovany
moment
Prevod
momentu

na proud

Indikace

aktualniho
Proudova omezeni proudového

Motorické

Pozadovany

r' s

T
1
1 4.02 - Cinny
1

proud
- motoru (A)
4.20 - Indikace Magnetizaéni
¢inného proud

proudu (%)

Generatorické 418
Symetrické

Tepelna
Casova Rezim Nizké otacky
konstanta ochrany v rezimu
motoru motoru ochrany
[ 415 | [ 416 | | 425 |
v v v v

Monitorovani pretizeni

Y x [)

Legenda
h 4
b @l Vstupni P tr (RW
X arametr (RW)
’ @ @ svorky pro ¢teni i zapis
-
by Vystupni parametr (RO)

@ svorky

pouze pro ¢teni

Prepinace u parametrli jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

> & O ©

Indikace Indikace dosazeni  Akumulator Akumulator Upozornéni
dosazeni proudového brzdné funkce I x t na proudové

nastaveného omelzenl' energie pretizeni
zatizeni
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|_ ©
Skuteéné Jmenovty Jmenovity Casova konstanta Casova konstanta
otacky proud P filtru 1 pozadova- filtru 2 pozadova-
Volba fizeni uéinik &h d Sh d
a | motoru  motoru .. ného proudu ného proudu
. momentu otackového
\t/,y.sl:uP, 5.07 5.10 regulatoru
otackové 211 I T 1 16
¥ ¥ : 1
I
0 1 Pozadovany & 4 T TTT7 Proudovy regulator
moment
=D
4.03
2k
Pozadovany Filtr
proud
- - + &
Uroven
omezeni h
otacek )
Urover ome-
Prah zeni otacek \ Cinng
ra ro navijed/ v
novicn [ 305 | "o ) pocd  Celkowy
otacek motoru proud
Reference
momentu 4.08
Volba
ofsetu
momentu - =
Magnetiza¢ni
roud
mg;s:nttu . Uzivatelska konstanta P
aLr]tﬂléklan(i:r?o maximalniho proudu
Proudova omezeni proudového L% . 50 PP
. Tepelna ¢asova Re Zim ochrany  Nizké otacky
Jmenovity -m icke omezeni konstanta motoru motoru v rezimu ochran
proud Motorické | | I | | | y
ménice @ o o418 4.15 4.16 4.25
- Generéatorické
Jmenovity 5.07 > i i l
proud = 4.07 |Symetrické
motoru I—I >
Monitorovani pretizeni
Legenda
n 10.08
N x @ Dy Vvstupni Parametr (RW)

! x [

@ svorky

24 vystupni
svorky

<

pro ¢teni i zapis

parametr (RO)
pouze pro &teni

Prepinace u parametrl jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

Indikace Indikace Akumulator Akumulator Upozornéni
dosazeni dosazeni brzdné funkce I x t na proudové

nastaveného proudového energie pretizeni
zatizeni omezeni
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Casova konstanta Casova konstanta
o filtru 1 pozadova- filtru 2 pozadova-
Skutecné ného proudu ného proudu
otacky 4.23
Volba Fizeni
otacek /
; Volba ziskd
Vystup momentu lba zis
PO otackového
otatkove regulatoru
Zadana X
hodnot:
o?é éneoka > 0 | Pozadovany PoZzadovany (
moment proud
N—
\ 4 4.03 4.04
L WY
T :® 4 Filtr
Uroven | *4 \
omezeni > P
otacek ) -
v
Uroveri ome-
, zeni otacek h 5 .
Prah pro navijed/ » UzZivatelska
nulovych| 3.05 odvijed ) konstanta
otacek maximélniho v
Indikace proudu Sinny
¢inného inny
Reference > proudu @ m 4.02 ) proud
momentu motoru
Volba
ofsetu
momentu
Ofset
momentu Il?tdi!(la?}? Tepelna
Broree - a “: "',r? Easova Rezim Nizké otacky
S " roudova omezeni pr:;e?g;io konstanta ochrany v rezimu
menovity ickeé motoru motoru ochran
proud -.I:m Motorické | | I I I YI
ménice G > 4.15 4.16 4.25
| 4.06 IGenerétorické 418 T T T
Jmenovity ] < H H H
5.07 > o A 4 A 4 A 4
proud 4.07 |Symetrické
motoru I—I >

Legenda

%q \ystupni

@ svorky ®

Prepinace u parametrll jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

-
b 4@ vstupni

Parametr (RW)
svorky

pro ¢&teni i zapis

B2
Y x 4

parametr (RO)
pouze pro ¢éteni

Monitorovani pretizeni

10.08

Indikace
dosazeni
nastaveného
zatizeni

O & & ©

Indikace Akumulator Akumulator Upozornéni
dosazeni brzdné funkce I x t na proudové

proudového energie pretizeni
omezeni
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Kp zisk
Reference -m proud.
jalového regulatoru
proudu + Ki zisk
| 4.08 I > proud. >
5 . regulatoru Modulace
Pozazjdovany iy y a vykonovy
Zadany sku- Arou + Kp zisk obvod
teény proud — 4.04 > > m proud. >
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L 416 | ochrany |
Magnetizacni motoru
proud motoru
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motoru \ 4
4.02
Indikace €inného
proudu p 219, Akumulator
‘ N funkce | x t
Legenda
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] X
S
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Prepinace u parametrli jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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mProud motoru Poiadovany moment
RO | Uni | FI VM | DP | ND NC PT RO| Bi | FI VM | DP | ND NC PT
2 1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
0 az max_proud_ménic¢e A Oteviena smycka + max_moment_proud %
Aktualizace [4ms pro zapis Uzaviena smycka — —
Tento parametr méfi efektivni hodnotu vystupniho Aktualizace |4ms pro z4pis
fazového proudu ménice. Sklada se z ¢inné (momentové) Oteviena smycka
a magnetizaéni (jalové), viz nasledujici obrazek. Pozadovany moment je dan souctem reference momentu
(Pr 4.08) a ofsetu momentu (Pr 4.09), jsou-li parametrem
v 1 Celkovy Pr 4.11 odblokovany.
vystupni proud Jako jednotky jsou pouzity %, pficemz 100% - ni
Pr4.02 Pr 4.01 jmenovity moment je definovan jako moment, ktery vytvori
100% - ni hodnota &inného proudu.
Vektor
Pozadovany moment je dan podle nastaveni Pr 4.11 a to
bud vystupem z otaCkového regulatoru Pr 3.04 nebo
souctem reference momentu Pr 4.08 + ofsetu momentu
Pra4A7 Pr4.09, pripadné souctem vSech vySe uvedenych
X parametr(.
Jako jednotky jsou pouzity %, pficemz 100% - ni
jmenovity moment je definovan jako moment, ktery vytvori
MCinny proud motoru 100% - ni hodnota &inného proudu.
RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT
2 < >
Kategorie Rozsah _ Jednotka |Zakl. nast. %P;zadov?/ra/ pDrs UED NG PT
+ max_proud ménice A
Aktualizace |4ms pro zapis 1
.. N Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Oteviena smyc¢ka, Vektor, Servo + max_moment_proud %
Cinny proud je momentotvorna &ast proudu motoru Aktualizace |4ms pro Za’pi_s =
Znaménko Smysl Smvsl momentu L. .
ginného proudu otaceni Y Oteviena smycka
¥ ¥ Vpred (akcelerace) Poviadovang’l hodnota provgdu ) j(:: odvozgna, z
T Vzad (decelerace) pozadoyaneho mon)e'ntu. V pfipadé, Ze magneticky .tolk
n - Vpred (decelerace) motoru je klonstantnl', je hodnota Pvr 4.03 a ’Pr 4.04 stejqa,
. - Vzad (akcelerace) v odbuzeném stavu je hodnota poZadovaného proudu tim

VysSe uvedeny diagram zobrazuje vektory magnetizaéni-
ho a ¢inného proudu znazornéné v osach x a y souradni-
cového systému. Pr 4.02 udava velikost ¢inného fazového
proudu v ampérech (efektivni hodnota).

V rezimu Oteviena smycka vazby je x—ova osa
soufadnicového systému ztotoZnéna se statorovym
magnetickym tokem, v reZzimech Vektor a Servo
s rotorovym magnetickym tokem.

Moment motoru je pfimo umérny ¢innému proudu, jestlize
nepracujeme vrezimu zeslabeného buzeni. Je-li
zeslabovani  buzeni  aktivni, musi ¢inny proud
kompenzovat i vliv snizeni magnetického toku motoru na
jeho moment.

Rekuperaéni jednotka
Cinny proud je skutegny proud rekuperaéni jednotky.
Znameénko &inného proudu Smér pfenosu vykonu
+ Ze zdroje
- Do zdroje

vétsi, ¢im je tok mensi a to v souladu s rovnici:
#4.04 = #4.03 x zadany kmitoCet / jmen. kmitoCet

Hodnota proudu vtomto parametru je omezena nasta-
venymi proudovymi omezenimi.

Vektor

Pozadovana hodnota proudu je odvozena z
pozadovaného momentu. V pfipadé, Ze magneticky tok
motoru je konstantni, je hodnota Pr 4.03 a Pr 4.04 stejnd,
v odbuzeném stavu je hodnota poZadovaného proudu tim
vétsi, ¢im je tok mensi, neni-li Pr 5.28 nastaven na 1.
Hodnota parametru vychazi z vypoctu mag. toku pomoci
parametr modelu motoru a jeji upravé méniCovymi
regulatory.

#4.04 = #4.03 x mag. tok / jmen. mag. tok

Rekuperaéni jednotka

Pozadovana hodnota proudu je vystupem napétového
regulatoru z Menu 3 s omezenim nastavenymi proudo-
vymi omezenimi.
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Oteviena smycka

Motorické proudové omezeni plati vobou smérech
otaceni za predpokladu, Zze pohon vytvafi motoricky
moment (1. a 3. kvadrant).

Generatorické proudové omezeni plati v obou smérech
otadeni za pfedpokladu, Ze pohon vytvafi brzdny moment
(2. a 4. kvadrant).

Symetrické proudové omezeni muze snizit mez jak
motorického tak generatorického proudu, je-li nastaveno
na hodnotu nizsi nez kterékoliv z pfedchozich omezeni.

zadana

—>®—> hodnota

za rampami
Dosazeni |
proud. omez.| 1 0
T

Kp Pr4.13
Ki Pr4.14

Rampy

proudové

. +
omezeni

¢inny
proud

Proudova omezeni jsou porovnavana s momentovou
slozkou proudu a jestlize dojde k jejich pfekro¢eni, potom
odchylka vstupujici do PI proudového regulatoru zpUsobi
na jeho vystupu pozadavek na odpovidajici zménu
pozadovaného kmitoCtu, pficemz pfi této zméné se
uplatriuje i vliv ramp. Pfi pfekro¢eni omezeni motorického
proudu dochazi ke snizovani kmitoctu, pfi generatorickém
ke zvySovani kmito¢tu. Aby byl vykompenzovan
zpozdovaci vliv ramp musi byt zesileni v Pr 4.13 a Pr 4.14
dostatecné velké.

VreZimu regulace momentu, tj. pfi #4.11=1,
pozadovany proud omezen proudovym omezenim.

je

Vektor, Servo

Motorické proudové omezeni plati vobou smérech
otaceni za predpokladu, Zze pohon vytvafi motoricky
moment (1. a 3. kvadrant).

Generatorické proudové omezeni plati v obou smérech
otaceni za pfedpokladu, ze pohon vytvari brzdny moment
(2. a 4. kvadrant).

Symetrické proudové omezeni muze snizit mez jak
motorického tak generatorického proudu, je-li nastaveno
na hodnotu nizsi nez kterékoliv z pfedchozich omezeni.

Rekuperacni jednotka

Proudova omezeni plati i v rekuperacnim rezimu.

Pozor, pracuje-li jednotka v proudovém omezeni, tj. jsou-li
proudové limity aktivni, stejnosmeérné napéti
v meziobvodu nem(ize byt trvale regulovano.

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Flm‘ Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
XL 3 Motorické proudové omezeni X113 Reference momentu
N[ 3 Generatorické proudové omezeni RW/| Bi VM | DP us
LX Y@l Symetrické proudové omezeni 2
RW| Bi VM | DP RA us Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
1 Oteviena smycka |, oy uziv_proud % 0.00
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast. Uzavre.na smycka —
Oteviena smytka T " 165.0 Aktualizace |4ms pro &teni
Uzaviena smycka | proud omez_motoru_1 175.0 Jestlize bude ten parametr pfipojen k analogovému
Aktualizace |Cteno na pozadi vstupu, potom bude vzorkovan kazdé 4 ms, tj. kazda jeho

zména bude v tomto ¢ase aktualizovana.

Referencejalového proudu

RW/| Bi VM | DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Rekuper. jednotka| + max jalovy proud % 0.0
Aktualizace [4ms pro &teni

V rekuperaénim rezimu je mozné vytvaret proud i v x - ové
ose soufadnicového systému, zc&ehoz vyplyva, Zze
rekuperacni jednotka muze kromé c¢inného proudu
(z y - ové osy) navic generovat nebo spotfebovavat jalovy
vykon.

Tento parametr definuje pozadovanou hodnotu jalového
proudu jako jeho procentni hodnotu vztazenou ke
jmenovité hodnoté rekuperacniho proudu (Pr 5.07).

Je-li hodnota jalového proudu kladna, potom tato slozka
te€e z napajeci sité do ménice (induktivni zatéz, tj. proud
je zpozdén za svorkovym napétim).

Je-li hodnota jalového proudu zaporna, potom tato slozka
teCe z méniCe do napajeci sité (kapacitni zatéz, tj. proud
pfedbiha svorkové napéti).

Pfi jejim nastaveni je tfeba si také uvédomit, Ze
maximalné mozny proud je i vrekuperaénim rezimu
omezen hodnotou max_proud_ménice a dale, ze je
aplikovan parametr max_jalovy proud do celkového
omezeni proudu (tj. souétu ¢inného i jalového).

Proto symetrické proudové omezeni Pr 4.07 (platici pro
¢inny proud) musi byt zmenSeno pod jeho maximalni
hodnotu tak, aby vektorovy soucet Pr4.07 a Pr4.08
neprekro€il hodnotu max_proud_ménice, coz je nutnou
podminkou pro moznost nastaveni hodnoty Pr 4.08
z nulové hodnoty.

mOfset momentu
RW | Bi

VM | DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Otev[ena} smycv:ka + max_uZiv_proud % 0.0
Uzaviena smycka
Aktualizace |4ms pro &teni
mVolba ofsetu momentu
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka | Gre (o) nebo On (1) OFF (0)
Uzaviena smycka
Aktualizace |4ms pro &teni

Ofset momentu je aktivni, je-li Pr 4.10 nastaven na 1.
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RW | Uni us

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Oteviena smycka 0 nebo 1 0
Uzaviena smycka 0az4

Aktualizace |4ms pro &teni

Oteviena smycka
Je-li #4.11 = 0, potom je zvoleno fizeni otacek.

Je-li #4.11 = 1, potom je zvoleno fizeni momentu

Z4adana hodnota proudu je pfivedena do Pl proudového
regulatoru, ktery jako zpétnou vazbu vyuziva proudovou
smycku meéniCe, viz obrazek. Proudova odchylka je
regulovana nastavenymi slozkami regulatoru, jehoz vystup
(kmitocCet) je omezen hodnotou Pr 1.06.

poZadovany
kmitoCet

zadany
proud + P Pr4.13
—

| Pr4.14

¢inny
proud

Vektor a Servo

Je-li tento parametr nastaven na hodnoty 1, 2 nebo 3,
potom nejsou rampy béhem rezimu Provoz aktivni.
Jestlize méni¢ jiz neni ve stavu Provoz, ale neni
zablokovan (disable), pak je aktivni nastaveny rezim Stop.
Je doporuceno pouzit rezimu Stop bez ramp. Pokud se
vS§ak pouzije rezim Stop s rampami, potom meéni¢ zajisti,
aby pfi jejich zafazeni nedoslo ke skoku otacek.

0 Rizeni otacek
Klasicka forma Fizeni otaéek s otackovou a
podfizenou proudovou smyckou

1 Rizeni momentu
Zadand hodnota momentu je pevné dana
obsahem Pr 4.08 a Pr 4.09 (je-li tento aktivovan).
Otacky nejsou omezeny s vyjimkou pfekroCeni
Pr 3.08.

2 Rizeni otaéek s omezenim momentu
Vystup otackového regulatoru je omezen mezi
hodnotou 0 a hodnotami nastavenymi v Pr 4.08 a
Pr4.09 (je-li tento aktivovan). Tato skute¢nost
umoznuje Fizeni (jak je naznaceno na obrazku)
v némz zadana hodnota momentu a otacek ma
kladné (stejné) znaménko.

proud

F'N

Pr 4.08 +

otacky
Pr 3.01

Pr 4.09 (je-li zvoleno)

Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
IZETM Volba fizeni otaéek / momentu V zavislosti na znaménku vystupniho signalu

z otaCkového regulatoru a omezujiciho momentu
dostaneme nasledujici moznosti prace ve &tyfech
kvadrantech.

- vysledné zadané otacky
+ vysledny moment

+ vysledné zadané otacky
+ vysledny moment

- vysledné zadané otacky
- vysledny moment

+ vysledné zadané otacky
- vysledny moment

Tento rezim se doporuCuje vyuzit v pfipadé potieby
momentového fizeni, pfi némz vSak maximalni
rychlost musi byt omezena.

3 Rezim fizeni navije¢kal/odvijec¢ka

Kladné vysledné poZadované otacky:

¢ Kladny vysledny moment bude vytvoren
momentovou regulaci s kladnou mezi otacek
definovanou referenci otacek.

e Zaporny vysledny moment bude vytvaren
momentovou regulaci od  minimalniho
otackového limitu — 5 ot/min.

Zaporné vysledné pozadované otacky:

e Zaporny vystupni moment bude vytvoren
momentovou regulaci se zapornou mezi
otacek definovanou referenci otacek.

¢ Kladny vysledny moment bude vytvafen
momentovou  regulaci od  minimalniho
otackového limitu + 5 ot/min

Priklad provozu navije¢ky
Jednd se o pfiklad navijecky,
v kladném sméru. Vysledné otacky jsou
nastaveny na kladnou hodnotu tésné nad
referenénimi otaCkami navijecky a prah nulovych
otacek je nastaven na malou hodnotu. Je-li
pozadovany moment kladny, navijeCka pracuje
s omezenymi otackami, takze dojde-li k pretrzeni
materialu, otacky neprekroci referenéni urover. Je
také mozné decelerovat navijeCku se zapornym
poZadovanym vyslednym momentem. Navijecka
bude decelerovat do —5 ot/min az do obdrzeni
povelu Stop. Pracovni oblast je znazornéna na
nasledujicim obrazku:

ktera pracuje

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
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E’fgcovn" l‘c])b(IjaSt naVE?é(;%x rychlost omezena Filtr zpGsobuje zpoZdéni v otackové smycce, takZe
Zadanou hodnotou, kladny moment nastaveni jednotlivych sloZek jeho regulatoru pfi
moment vysledné zadané zvySovani tohoto parametru je tfeba snizit (s ohledem na

\

\

— otacky

otacky

-5ot/min /

Oblast zpomalovani navijece,
omezena zaporna rychlost, zaporny mom

Priklad provozu odvijec¢ky

Jedna se o pfiklad odvije¢ky, ktera pracuje
v kladném sméru. Vysledné otacky by mély byt
nastaveny na udrovenn tésné nad maximalnimi
otackami. Je-li pozadovany moment zaporny,
odvijeCka vyvine silu a zkusi se otacet 5 ot/min
v obraceném sméru a tak vyrovnat privés
odvijeného materialu. Odvije€ka mlZze pracovat
pfi jakychkoliv kladnych otackach.

Je-li nutné akcelerovat odvije¢ku, pouzije se
kladny vysledny pozadovany moment. Otacky
budou potom omezeny pozadovanymi otackami.
Pracovni oblast je stejna jako pro navijeCku a je
znazornéna na nasledujicim obrazku:

Oblast zrychlovani odvijece,
omezena rychlost, kladny moment

\
q

moment Zadané otacky

otacky

-5ot/min /

Pracovni oblast odvijece,
omezena zaporna rychlost, zaporny mom

Rezim fizeni otacek s doprednou momentovou
slozkou

Méni¢ pracuje v otaCkovém fFizeni, ale k vystupu
z otackového regulatoru se mlze pfidat dodateéna
hodnota momentu. Tento zplsob regulace se
pouziva tam, kde s ohledem na stabilitu soustavy
neni mozno pouzit velké zesileni slozek
otackového regulatoru.

ent

ent

Casova konstanta filtru 1 pozadovaného

proudu
RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Soveeemdel oomao | m | oo
Aktualizace |Cteno na pozadi

Hlavnim Ukolem tohoto filtru, jehoz €asova konstanta se
nastavuje timto parametrem, zafazenym do vstupu
proudového regulatoru, je omezeni akustického hluku a
vibraci, které vznikaji vlivem konecného kvantovani
zpétnovazebniho polohového signalu.

stabilitu regulované soustavy).

Aby byla do regulaéniho Ffetézce vybrana cCasova
konstanta Pr 4.12, musi byt Pr 3.16 = 0.

Je-li Pr 3.16 = 1, potom je do obvodu zafazena konstanta
dana Pr 4.23.

Proporcionalni zisk regulatoru proudové
smy¢€ky (Kp)

RW | Uni us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka vSechna napéti:20

méni¢ 200V: 75
méni¢ 400V: 150
méni¢ 575V: 180
ménic¢ 690V: 215

Uzaviena smycka
0 az 30 000

méni¢ 200V: 45
ménic 400V: 90
méni¢ 575V: 110
ménic¢ 690V: 130

Rekuper. jednotka

Aktualizace |Cteno na pozadi

Integracni zisk regulatoru proudové smycky

(Ki)

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka vS§echna napéti:40

méni¢ 200V: 1 000
Uzaviena smycka| 0 az 30000 méni¢ 400V: 2 000
Rekuper. jednotka meénic 575V: 2 400
méni¢ 690V: 3 000

Aktualizace |Cteno na pozadi

Oteviena smyc¢ka

Tyto parametry proudového regulatoru se uzivaji pro
pohony pracujici bez otaCkové zpétné vazby.

Proudovy regulator se aplikuje bud’ na proudova omezeni
u otackové smycky nebo v uzaviené momentové smycce
provadi fizeni momentu a to korigovanim vystupniho
kmitoCtu ménice.

Regulaéni smycka je také aktivni v rezimu fizeni momentu
bé&hem ztraty napajeni nebo pfi pouziti standardni rampy s
regulaci pfi deceleraci, kdy reguluje proud do ménice.

| kdyz zakladni nastaveni téchto parametrd dava pro
vétSinu aplikaci uspokojivé vysledky, doporu€ujeme
vénovat pozornost i nasledujicim obecnym doporuéenim
pro jejich nastaveni

Proudova omezeni

V tomto rezimu ma dominantni vliv integra¢ni slozka
regulatoru, zvlasté nepracuje-li motor v odbuzeni a to
i pfesto, ze proporciondlni slozka ma zakladni
vyznam. Proto integralni slozka musi byt vyrazné
zvySena, aby vykompenzovala vliv ramp, které jsou
stale aktivni.

Napt., pracuje-li méni¢ pfi konstantnim kmitoctu a je
pfetéZzovan, vlivem proudového omezeni dojde ke
snizeni vystupniho kmito¢tu ¢imz dojde i ke snizeni
zatizeni. SouCasné se vSak rampa pokusi zvysit
kmitocet zpét na pozadovanou hodnotu.
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Je-li integracni zisk nastaven pfili§ vysoko, mohou se
v okamziku dosazeni urovné proudového omezeni
objevit prvni znamky nestability. Tyto oscilace vSak
mohou byt omezeny zvySenim proporcionalniho
zisku.

Aby méni¢ vykompenzoval tyto dvé opacné reakce
vlivu na vyst. kmitoCet, byl pouzit dodate¢ny specialni
fidici algoritmus, ktery mize sniZit nastavené urovné
proudovych omezeni o 12,5%. Toto stéle umozriuje
zvySeni proudu na urovefn proudového omezeni
nastavenou uzivatelem, avSak Pr10.09 (Indikace
dosazeni proudového omezeni) se stane aktivni pfi
dosazeni urovné proudového omezeni snizené o
12,5%.

Rizeni momentu

| vtomto rezimu ma dominantni vliv integracni zisk
regulatoru a to pfedevSim v oblasti s plnym buzenim
motoru.

Prvni znamky nestability se obvykle projevi az
v oblasti jmenovitych otatek a mohou byt snizeny
zvySenim proporcionalniho zisku.

Regulator maze byt méné stabilni i pfi malém
zatizeni, nebot obecné zatéz pomaha stabilizovat
regulaéni proces.

Ztrata napajeni a standardni rampa s regulaci
Regulator napéti ss meziobvodu se stava aktivnim
jestlize detekce ztraty napajeni je blokovana
(nevybavi poruchu) a motor vraci energii jestlize
doSlo ke ztraté napajeni nebo kdyz je pouzita
standardni rampa s regulaci.

Regulator ss meziobvodu se snazi udrzet napéti
meziobvodu na konstantni Urovni regulovanim proudu
z mostu stfidace do kondenzatord ss meziobvodu.
Vystupem regulatoru ss meziobvodu je pozadovany
proud, ktery se pfivadi do proudového PI regulatoru.

pozadovany
napétovy | Proud
regulator T gr :12 >
ss mezioby ra. N .
pozadovany
kmitocet
kondenzator
ss meziobvodu
¢inny proud

| kdyZ to obvykle neni nezbytné nutné, muize byt
regulator ss napéti meziobvobu nastaven pomoci
Pr5.31.

Nékdy je také nutno donastavit vhodné zisky
proudového regulatoru. Doporucuje se provést toto
nastaveni nejprve v rezimu fizeni momentu. Nastavte
nejprve zisky az do hodnoty, které jesté nezpusobi
nestabilitu v okoli bodu otacek pfi nichz dochazi k
pocatku odbuzovani. Potom se vratte do rezimu
rezimu Fizeni otaCek a rezimu standardni rampy.
Vyzkousejte &innost regulatoru odpojenim ménice od
sité pfi to€icim se motoru. Je mozné, ze budete moci
nasledné i zisky zvysit, protoze regulator napéti ss
meziobvodu ma stabilizujici efekt za predpokladu, ze
méni¢ nebude pracovat v rezimu fizeni momentu.

Vektor a Servo

Zisky Kp a Ki jsou zakladnimi nastavenimi proudového
regulatoru. Hodnoty Zakladniho nastaveni jsou obvykle
vhodné pro vétSinu aplikaci, ale pfesto je nékdy vhodné je
zmeénit, abychom dosahli poZzadovanych vlastnosti.

""""" hodnota
ovliviiujici  regulaci proudu. Jeho hodnota mize byt
ziskana pfi testu Autotune (viz Pr 5.12) nebo muze byt
vypocitana a nastavena pomoci vztahu:

#4.13=Kp=(L/T) x (Iu/ Vi) x (256/4)

kde
T je doba vzorkovani proudového regulatoru.
Méni¢ provadi zménu udaju prakticky pfi
kazdém vzorkovani, takze doba vzorkovani
je 167us
L je fazova indukénost vinuti statoru motoru.
U servomotor( je to obvykle polovina katalo-
gové hodnoty udavané vyrobcem. Pro
indukéni motory je to mezifazova prechodova
indukénost (oLs). Tuto indukénost si miizeme
preCist vPr5.24 po provedeném testu
Autotune a pouzit ji pro vlastni vypocet.
je max. hodnota proudu ve zpétné vazbé a
rovna se
jmen. proud méniée x v2/0,45
je maximalni hodnota napéti ss. meziobvodu

Ifs

st

Takze po dosazeni:
#4.13 =Kp =
= (L/167us) x (jm. proud ménice x /2 /0,45/V ) x 256 / 4)

=K x L x jmen. proud ménice

kde
K=./2/045/V) x (256/4)

Jmenv. r_l?petl Vie K
ménice
200V 415V 2902
400V 830V 1451
575V 990V 2217
690V 1190V 1013

Toto nastaveni vykazuje minimalni pfekmit pfi skokové
zmeéné pozadavku na zménu proudu. Pfiblizné zakladni
charakteristické hodnoty proudového regulatoru jsou
uvedeny v tabulce nize. Zesileni proporcionalni slozky je
mozno zvySovat s nasobitelem cca1,5 x, €imz se zvySuje i
pasmo kmitoCtové a fazové propustnosti této smycky a to
maximalné do hodnoty 12,5% prekmitu pfi reakci na
skokovou zménu

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
Druhé vydani

Modulacni Doba Sitka pasma| Zpozdéni
kmitocet vzorkovani
[kHz] [Us] [HZ] [Us]

3 167 1160

4 125 875

6 83 581

8 125 625

12 83 415

16 125 625
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Vliv integraéniho zisku (Pr 4.14) na regulaéni proces je IEZETM Rezim ochrany motoru
mensi a mél by byt nastaveno podle rovnice RW | Bit us
#4.14=Ki=Kp x 256 x T/1n
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
kde: OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Tm je elektromagneticka C€asova konstanta Aktualizace |Cteno na pozadi
motoru (=L /R) Yy . . L
R je ndhradni ohmicky odpor jedné faze motoru MEnic ma naprogramovan model ~motoru, jehoz

Takze po dosazeni
#4.14 = Ki = (K x L x jm. proud ménice) x 256 x 167us xR /L =
=0,0427 x K x R x jm. proud ménice

VySe uvedena rovnice poskytuje ,konzervativni“ hodnoty
nastaveni integracni slozky. Proto v nékterych aplikacich
vyzadujicich, aby méni¢ v pfechodovych stavech velmi
rychle ,drzel® magneticky tok motoru v ose x
soufadnicového systému (ij. vysokootackové pohony
s asynchronnimi motory), miize byt potfeba nastavit tento
parametr na vysSi hodnotu.

Zména modulagniho kmito&tu vyvola odpovidajici zménu
ve vlastnostech regulatoru. Nasledujici tabulka umoznuje
porovnat zisky regulatoru proudu pro méniCe fady
Unidrive a Unidrive SP v zavislosti na jejich nastaveném
modulaénim kmitoétu. Vzhledem ktomu, Ze méfritka
téchto parametr(i jsou u obou méniéu rdzna, nemohou byt
uvedeny absolutni jejich hodnoty. Ale i zde uvedené
porovnani relativnich hodnot svéd¢i o lepSich regulaénich

vlastnostech fady meéni€ud Unidrive SP oproti Ffadé
Unidrive.
Unidrive Unidrive SP

odul. | Pzisk [1zisk | MOl | p sk | zisk

3kHz Pr4.13x0.5 |Pr4.14| 3kHz Pr4.13 Pr4.14

4.5kHz |Pr4.13x0.75|Pr4.14| 4kHz |Pr4.13x1.5 Pr4.14

6kHz Pr4.13 Pr4.14| 6kHz Pr4.13x2 Pr4.14
9kHz |Pr4.13x0.75|Pr4.14| 9kHz Pr4.13x2 |(Pr4.14x1.3
12kHz Pr4.13 Pr4.14| 12kHz |Pr4.13x26|Pr4.14x1.3
16kHz Pr4.13x2 |Pr414x1.3

Rekuperaéni jednotka

Zakladni nastaveni hodnot Kp a Ki by mélo byt vhodné
pro bézné pouzivané rekuperacni indukénosti. Jestlize je
hodnota indukénosti vétsi, potom donastaveni téchto
parametr(i by mélo byt provedeno podle navodu pro rezim
Vektor a Servo, viz Pr 3.06.

MTepelné casova konstanta motoru

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka 89,0

Vektor Y 89,0

Servo 0,0 az 400,0 20.0
Rekuper. jednotka 89,0
Aktualizace |Cteno na pozadi

ekvivalentni elektrické schema je na nasledujim obrazku.

t=RC
—(Q—h—
—
(I”/(K x jmen. proud motord) c

R teplota

Teplotu motoru v % jeho maximalni teploty je mozno
v zavislosti na jeho skuteéném proudu, tepelné konstanté
K a hodnoté jmenovitého proudu motoru (nastavovaného
v Pr 5.07) vypocist v zavislosti na ¢ase t podle vztahu:

Teplota = [I2 / (K x jmen. proud motoru)z] x(1—e "'/‘) x 100%

kde
T je hodnota Pr4.15. Je-li tato nastavena na
hodnoty mezi 0,0 a 1,0 potom se pro vypocet
bere hodnota 10.

Je-li jmenovitd hodnota proudu (Pr 5.07) mensi nebo
stejna jako hodnota v rezimu zatizeni A potom Pr 4.25
musi byt nastaven na 2 alternativu zatéZzovacich
charakteristik, viz obr. nize.

Je-li #4.25 = 0, potom je charakteristika ur€ena pro motor,
ktery muze pracovat se jmenovitym proudem v celém
rozsahu otacek, tj. pro asynchronni motor s cizi ventilaci.
Je-li #4.25=1 je charakteristika urena pro motor s
vlastni ventilaci, coz z hlediska jeho chlazeni redukuje
jeho regulacni oblast do 50% jeho jmen. otacek.
Maximalni hodnota pro konstantu Kje 1,05, takze motor
za mistem zlomu charakteristiky mlze pracovat trvale az
do 105 % jmenovitého proudu. (V rekupera¢nim rezimu je
K'=1,05 v celém pracovnim regulanim rozsahu).

Ll

pracovni oblast ochrany 17t

h
Celkovy proud 1
motoru (Pr 4.01)
jako procento
jmenovitého
proudu motoru

100%

70% |-~
Max. pfipustny
trvaly proud

Pr4.25=0
Pr4.25=1

100%  otacky motoru jako
procento jmenovitych
otacek

50%
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Je-li hodnota jmenovitého proudu nad maximem hodnoty
rezimu zatizeni A, potom Pr 4.25 je tfeba nastavit na 2
alternativu zatéZovacich charakteristik. Obé& charakteris-
tiky jsou uréeny pro motory s vlastni ventilaci, které ale
maji s jinou mirou zavislosti redukce otacek.

Maximalni hodnota pro konstantu je 1,01, takze motor za
mistem zlomu charakteristiky mze pracovat trvale az do
101% jmenovitého proudu. (V rekuperaénim rezimu je
K'=1,01 v celém pracovnim regulaénim rozsahu).

Ll

pracovni oblast ochrany 1°t

Celkovy proud 1
motoru (Pr 4.01)
jako procento
jmenovitého
proudu motoru

100%

70% f°
Max. pfipustny
trvaly proud

—— Pr4.25=0
Pr4.25=1

100% otacky motoru jako
procento jmenovitych
otacek

15% 50%

Kdyz vypocitana teplota modelu dosahne 100%, ménic
zareaguje na tento stav v zavislosti na nastaveni Pr 4.16.
Je-li #4.16 = 0, potom ménic vyhlasi poruchu.

Je-li #4.16 =1, je proudové omezeni redukovano na
hodnotu (K — 0,05) x 100%. Toto omezeni je nastaveno
zpétné a oznamuje nyni uzivateli, kdy teplota klesne pod
95%.

V reZzimu Servo a Rekuperaéni jednotka (pro cos¢ = 1) by
mél byt celkovy proud a €inny proud stejny, takze systém
by mél zajistit, Ze motor pracuje vzdy pod svym teplotnim
limitem (tj. jeho teplota nepfesahne jeho dovolené
otepleni v pouzité tfidé teplotni izolace).

Dobu za niz se dosahne ze studeného stavu 100% teploty
motoru je pro konst. proud vypocitatelna ze vztahu:

Tuip=-(Pr4.15) x In(1—-(K x Pr5.07 /Pr 4.01)2)

Alternativné muUZe byt teplotni ¢asova konstanta
vypocétena z ¢asu pro vybaveni poruchy a proudu pomoci:

#4.15=- Ty, / In (1 - (K / pretizeni)?)

Napfiklad, jestlize by meél méni¢ vyhlasit poruchu pfi
napajeni 150% proudem za 60s pfi K = 1,05, potom

#4.15=-60/1In (1-(1,05/ 1,5)2) = 89

Tepelny ochranny systém by mél v rekuperacnim rezimu
zajistit i ochranu vstupnich indukénosti. Jmenovita
hodnota proudu (Pr 5.07) by méla byt nastavena na jejich
jmenovity proud. V rekuperanim rezimu neni navic
mozné zvysSit jmenovitou hodnotu proudu ménic¢e nad
maximum dané rezimem A.

Akumulator tepelného modelu motoru je automaticky
nastaven na nulu pfi pfipojeni napajeni meénice.
Vypocitava teplotu po celou dobu pfipojeni napajeni
ménice.

Navic je akumulator vynulovan vzdy kdyZ je zvolena jina
mapa motoru (Pr11.45) nebo kdyZz je zménén jmen.
proud motoru (Pr 5.07, ev. Pr 21.07).

4 Magnetizacni (jalovy) proud motoru

RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT
2
Kategorie Rozsah Jednotka|Zakl. nast.
+ max_proud meénice A
Aktualizace |4ms pro zapis

mlndikace aktualniho proudového omezeni
RO | Uni VM | DP | ND NC PT

1

Kategorie Rozsah Jednotka|Zakl. nast.

0 az max_moment proud %

Aktualizace |Zépis na pozadi

Prekro¢eni proudového omezeni
v kazdém okamziku a to jak v motorickém,
v generatorickém rezimu.

Pr 4.18 zobrazuje uroven aktivniho omezeni v daném
okamziku.

je vyhodnocovano
tak i

mAkumulétor funkce I x t
RO | Uni ND

DP NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka|Zakl. nast.
0,0 az 100,0 %
Aktualizace |Zépis na pozadi
Blize viz Pr 4.16.
mmdikace ¢inného proudu
RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.

+ max_uZiv_proud %

Aktualizace |Zapis na pozadi

Oteviena smycka, Uzaviena smycka

Tento parametr zobrazuje okamzitou procentni hodnotu
¢inného (momentového) proudu (Pr 4.02) vztazenou ke
jmenovité hodnoté ¢inného proudu.

Kladné hodnoty indikuji motoricky, zaporné generatoricky
rezim.

Rekuperaéni jednotka

Tento parametr zobrazuje okamzitou procentni hodnotu
¢inného proudu (Pr4.02) vztaZenou ke jmenovitému
proudu motoru (Pr 5.07). Kladné hodnoty odpovidaji toku
energie ze zdroje, zaporné do zdroje.
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mmokovéni kompenzace momentu setrvaénosti

RW | Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi

Je-li tento parametr nastaven na 0, potom méni¢
vypocitava zadany moment jak z momentu setrvacnosti
motoru a zatéze (Pr 3.18) a rozsahu zmény Zzadané
hodnoty otaéek. Hodnota Zzadaného momentu je
pfipocitavana do vystupu otackového regulatoru, ¢imz je
setrvacnost kompenzovana. Toho je mozno vyuzit jak
v otac¢kovém, tak i momentovém Fizeni, kdy pfi pozadavku

na zrychleni, resp. zpomaleni je mozno Iépe
vykompenzovat setrvacnost zatéze.
Casové konstanta filtru 2 pozadovaného
proudu
RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka|Zakl. nast.

Uzaviena smycka 0,0 az 25,0 ms 0,0

Aktualizace |Cteno na pozadi

Je aktivni, je-li #3.16 = 1. Blize viz Pr 4.12.

MUiivatelské konstanta maximalniho proudu

RW | Uni VM | DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Oteviena smycka . 165,0
Uzaviena smycka 0,0 az %
Rekuper. jednotka max_moment_proud 175,0
Aktualizace |Cteno na pozadi

Nastavuje maximalni hodnotu Pr 4.08 a Pr 4.20.

mmzké otac¢ky v rezimu tepelné ochrany

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi
Viz Pr 4.16.
mwocento momentu
RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.

%

Oteviena smycka + max_uZiv_proud

Aktualizace |Cteno na pozadi

Pr4.26 zobrazuje proceni hodnotu ¢&inného proudu
(Pr4.02) vztazenou ke jmenovité hodnoté ¢&inného
proudu, ale s realnym pfidavkem nad jmen. otackami
(napf. v rezimu odbuzovani).

Tento parametr tedy udava procenta momentu v celém
otackovém rozsahu. V rozsahu otaek do odbuzovani jsou
hodnoty Pr 4.26 a Pr 4.20 stejné. Nad jmen. otackami je
hodnota tohoto parametru vypocitavan ze vztahu

#4.26 = Pr 4.20 x jmen. kmitoCet / kmitoCet

62

www.controltechniques.cz

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
Druhé vydani



Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
5. Menu 5 - Motor
. L1 L2 L3
Volba rezimu
Test vystupniho | | |
Autotune napéti
|
| 512 | L 4 Napéti ss
. meziobvodu
E Volba dynami-
Volba \ cké char. U/f -
fizeni Mapa motoru E Boost !
Zadana hodnota kmito&tem » |
e g Jmenovity
fidiciho kmitoctu P Odpor |
E Ijm'toce;, statoru 1
H menovity L Napéti | -1
! proud E Ofset napéti mo‘foru - S
N Jmenovité <
' m X | | Rozptylova
' - otacky > 5.24 induk&nost mot. Volty
1| ' Jmenovité
; ' napéti
Urover reference _W Jmenovity
po rampéach ucinik /\ Hertz
N Poget »< 5.01 ertzy
®—D IE' polu Vystupni
I Kmitocet - Max. modul
kmitocet
Volba
kompenzace L. Vysoce stab.
skluzu . . P Otacky BE. modulace
Vystupni - motoru - prostorového
- \rlrz/gr?i?:e V3xvxl < vektoru
h Volba kvazi-
) prav. provozu
Blokovani
pfepinani
Kompenzace | modulace
skluzu b Zisk
E napétového
i Proud regulatoru
Cinny proud motoru
motoru /() /() /()
Indikace
¢inného
proudu
Magnetiza¢ni
proud motoru
Legenda
hd
y &l Vvstupni P tr (RW
N x - arametr (RW)
svorky pro &teni i zapis
rs
B8 Vvystupni parametr (RO)
)| X @ svorky pouze pro ¢teni

Prepinace u parametr(i jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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UZAVRENA SMYCKA

Skute¢né 3.02

Polohova
zpétna vazba

Kalkulace toku
Vektor

Jmenovity
kmitoCet motoru

Jmenovity
proud motoru
Jmenovité
otacky motoru
Jmenovité
napéti motoru

Jmenovity

Gginik motoru Uhel toku

v

otacky

Vystup

~

v

Pocet polu

motoru ramce

Transformace
referenéniho

Odpor A
statoru

Rozptylova
indukgnost mot.

Indukénost
statoru

1.zlom magnet.
charakter. mot.

2.zlom magnet.
charakter. mot.

Servo

Poloha faze
enkodéru
Pocet polu
motoru

] (el e

Udaje Vysledny
o proudu tok

v
Regulace proudu
Menu 4 <
Proudova omezeni

otackové
smycky

3.04

v

Detekce pretizeni
Zisky proud. smycky
Filtr Zadaného proudyl
Reference momentu

N

Proudova

EEEE

Automatické méreni
Napétovy Boost
Volba vysoké dynamiky

Zisk napétového regulatoru

zpétna vazba

Pfepinace u parametrl jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

Legenda
hd
b Vvstupni
EI2] 8 <oy
o~
M stuoni
ol &

Parametr (RW)
pro &teni i zapis

parametr (RO)
pouze pro éteni
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Napéti ss
meziobvodu
Urovefinapéti
v
Modulator (VAN
Maximalni v
m modulaéni kmitoCet >
Blokovani
E automatického LU >
prepinani modulace]
Regulator toku
Jmenovité
napéti motoru
Redukce slozky
vektorov. pole
Vystupni
Vektor @ ngpét?
Volba optimal. ménice Vystupni vykon
< E magnetického ménice
toku
Funkce
Autotune |V)’/poéet vykonu (V x 1)
pfi jmen. ot.
motoru 4
Servo
E Volba rezimu _ Proud
vysokych otacek &inny proud motoru
motoru /
< 4.02 4.01 )<

N

Magnetiza¢ni
proud motoru
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REKUPERACNI JEDNOTKA
5.07 Jmenovity proud
motoru
Blokovani auto- Napétiss  Vystupni napéti

matického prepi-

P meziobvodu ménice
nani modulace
Proudovy Transformace Modulator
regulator »| referenéniho —/e—P U
Menu 4 ramce A
Maximalni >V
modulaéni 2
< kmitoget /O > W
, . Volba kva-
- " Uhlého
< provozu
napajeci
thel
proudova zpétna vazba
Vystupni
Napajeci kmitocet
synchronizace
»< 5.01
Vystupni vykon
ménice
Vystupni B
napéti a o Vypocet
proud »| v ykonu

Legenda

hd
—
0 @l B

rS
X . .

Parametr (RW)
pro &teni i zapis

parametr (RO)
pouze pro ¢teni

PFepinace u parametrd jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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mVSIstupni kmitocet
RO| Bi | FI VM| DP | ND NC PT

mmééky motoru
RO | Bi | FI

ND NC PT

1

VM = 1 pouze pro otevienou smycku

Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Oteviena smycka - o
Vekior + max_otacky kmitocCet o
Servo +1250,0
Rekuper. jednotka + 100,0

Aktualizace |250us pro zapis

Oteviena smycka

| kdyZz je rozsah + max_otacky kmitocet, skuteCna
hodnota muze byt vy$si o kompenzaci skluzu. Tento
parametr udava vystupni kmitoCet méniCe jako soucet
uroven reference po rampéach a kompenzace skluzu.

Uzaviena smycka

Vystupni kmitoet v rezimech Vektor a Servo neni fizen
pfimo, takze wvystupni kmitoCet zobrazovany timto
parametrem je vypocitavan ze zméfeného kmitoctu
zadané hodnoty.

Rekuperaéni jednotka

Vtomto rezimu cinnosti se zobrazuje kmitoCet sité.
Zaporna hodnota predstavuje zaporny sled fazi napajeci
sité.

MVYStupni napéti ménice
RO | Uni | FI

Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.

Oteviena smycka + 180 000 ot/min

Aktualizace |Zapisovano na pozadi

Otacky motoru jsou vypocitavany pfi normalni ¢innosti z
urovné reference po rampach (Pr2.01). Pfi fizeni
kmito¢tem (rezim Slave) ze zadané hodnoty otacek
(Pr 3.01).

Otacky se vypocitavaji takto:

Ot/min = 60 x kmitocet / pocet polparl

Tento vypocet se spoléha na spravné zadany pocet poéla
motoru do parametru Pr 5.11. V pfipadé, Ze byl zvolen
automaticky rezim (#5.11 = 0), potom se pfedpoklada, ze
do parametru Pr5.08 byla udana rozumné presna
hodnota jmenovitych otacek motoru, aby se mohl
vypocitat spravné pocet polt motoru.

PFi Fizeni kmitotem (rezim Slave) bude dochazet k chybé
v disledku skluzové frekvence. PFi normalni ¢innosti bude
vysledek relativné pfesny za pfedpokladu, Ze kompenzace
skluzu byla nastavena spravné prostrednictvim Pr 5.08.

MNapéti ss meziobvodu
RO | Uni| FI D

i VM N NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka|Zakl. nast.
0 az +max_ss_napéti V

Aktualizace |Zapisovéno na pozadi

VM ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
0 az max_vyst _napéti V

Aktualizace |Zapisovéno na pozadi

Efektivni hodnota 1. harmonické sdruZeného napéti na
vystupu meénice.

mvystupni vykon ménice
RO | Bi | FI VM

Napéti ss meziobvodu ménice.

MJmenovity kmito¢et motoru

RW | Uni DP us

1

VM = 1 pouze pro otevienou smycku

Kategorie Rozsah Jednotka|Zakl. nast.

Aktualizace |Zapisovéno na pozadi

Oteviena smyc€ka, Uzaviena smycka

Vystupni vykon je soucin vystupniho napéti a vektora
proudu. Kladnd hodnota znamena, Ze energie sméfuje
z méni¢e do motoru (motoricky rezim). Zaporna hodnota
indikuje pfechod energie zmotoru do ménice
(generatoricky rezim).

Rekuperaéni jednotka

Vystupni vykon je soucin vystupniho napéti a vektorQ
proudu. Kladna hodnota znamena, Ze energie pfichazi z
napajeci sit¢ do meéniCe a zaporna hodnota indikuje
pfesun energie z ménice do sité.

DP | ND NC PT Oteviena smycka 0,0 az 3 000,0 Hz 50.0
2 Vektor 0,0 az 1 250,0 Hz ’
Kategorie Rozsah Jednotka|Z3kl. nast. Aktualizace [Cteno na pozadi
+ max_vykon kW

Oteviena smycka

Jmenoviyy kmito€et motoru (Pr 5.06) a jmenovité napéti
motoru (Pr 5.09) se pouzivaji pro definovani charak-
teristiky U/f.

Jmenovity kmito€et motoru se rovnéz vyuziva pfi vypoctu
jmenovitého skluzu pro kompenzaci skluzu (viz Pr 5.08).

Vektor

Jmenovity kmitoCet motoru se vyuziva pfi vypoctu
jmenovitého skluzu motoru pro vektorovy regulaéni
algoritmus (viz Pr 5.08).

Funkce Autotune s béZicim motorem pouziva kmitocet
rovny 2/3 x #5.06.
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5.07 Jmenovity proud motoru
) (Rekup. jednotka: Jm. proud rekup. jednotky)

RW | Uni VM | DP RA us
2
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.

0,00 az max_jmen_proud A #11.32

Aktualizace |Cteno na pozadi

Tato hodnota by se méla nastavit podle udaje na Stitku
motoru.
Tato hodnota se pouziva pro tyto ochrany a funkce:

Proudové omezeni

Tepelna ochrana motoru

Oteviena smycka | Regulace napéti ve vektorovém rezimu
Kompenzace skluzu

Dynamicka charakteristika U/f

Proudové omezeni
Vektor Tepelna ochrana motoru
Algoritmus vektorového fizeni

Proudové omezeni

Servo T .
epelna ochrana motoru
Rekuperacni Tepelna ochrana motoru
jednotka
Jmenovité otacky motoru
(pfi jmenovité zatézi)
RW | Uni DP us
0
Pro Uzavienou smy¢ku DP = 2
Kategorie Rozsah Jednotka|Zakl. nast.
Oteviena smycka 0 az 180 000 ot/min 1500
Vektor . . 1 450,00
Servo 0,00 az 40 000,00 ot/min 3000.00
Aktualizace |Cteno na pozadi

Oteviena smycka

Jmenovité otacky pfi piné zatézi motoru se vyuzivaji spolu
s jmenovitym kmitotem motoru a poctem pdélu pro
vypocet jmenovitého skluzu asynchronniho motoru:

Jdm. skluz (Hz) =

= jm. kmit. motoru — (pocet pdlpart x ot. motoru pfi jm.
zatézi / 60) =
= #5.06 — ((#5.11/2) x #5.08 / 60 )

Je-li Pr 5.08 nastaven na 0 nebo na synchronni otacky,
kompenzace skluzu je vyfazena. Jestlize kompenzaci
skluzu pozadujeme, je tfeba nastavit tento parametr na
hodnotu uvedenou na $titku motoru, ktera by méla udavat
spravné otacky zahfatého motoru. Nékdy je tfeba tuto
hodnotu pfi uvadéni pohonu do provozu opravit, protoze
hodnota na Stitku motoru nemusi byt pfesna.
Kompenzace skluzu pracuje spravné jak v oblasti pod
jmenovitym kmitoctem, tak v oblasti odbuzovani.
Kompenzace skluzu se pouziva zpravidla pro zabranéni
poklesu otacek motoru pfi jeho zatizeni.

Hodnota otacek motoru pfi jmenovité zatézi se mize
nastavit vysSi, nez jsou synchronni otacky, abychom
zamérné zavedli pokles otacek. Toto muze byt uzitecné
v pfipadé sdileni zatéze pfi mechanicky spfazenych
motorech.

Vektor
Hodnota ota¢ek motoru pfi jmenovité zaté€zi spolu
s jmenovitym kmitoétem motoru se pouziva pro urceni
skluzu motoru pfi plné zatézi. Hodnota skluzu je potfebna
pro algoritmus vektorového Fizeni. Nespravné nastaveni
tohoto parametru ma za nasledek:
*  Snizeni uginnosti motoru
e Snizeni maximalniho vyuzZitelného momentu
motoru
e ZhorSeni vlastnosti pfi pfechodovych stavech
* Nepfesné Fizeni absolutniho momentu pfi
rezimech €innosti regulace momentu

Udaj na $titku motoru zpravidla uvadi hodnotu zahtatého
stroje, avSak nékdy je tfeba pfi uvadéni pohonu do
provozu tuto hodnotu pozménit, protoze neni pfesna.

Do tohoto parametru je mozno vlozit bud pevnou hodnotu
nebo Ize nastavit tento parametr pomoci automatického
nastaveni (viz Pr5.16). Je tfeba si uvédomit, Ze
optimalizaéni systém nepracuje, kdyz je nastaven rezim
Vektor bez polohové zpétné vazby (viz Pr 3.24).

Servo

Jmenovité otacky pfi plné zatézi motoru se pouzivaji
pouze pro schema tepelné ochrany motoru. (viz Pr 5.12) a
pro funkci Autotune momentu setrvacnosti (viz Pr 5.12).

MJmenovité napéti motoru
RW | Uni VM RA us

Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.

méni¢ 200V: 230
ménic 400V: 400
méni¢ 575V: 575
méni¢ 690V: 690

Oteviena smycka

0az

L. . ‘o \
Uzaviena smycka | max_nast_napéti

Aktualizace [Cteni Groveri 4

Oteviena smyc¢ka

Jmenoviyy kmitocet motoru (Pr 5.06) a jmenovité napéti
motoru (Pr 5.09) se pouzivaji pro definovani charak-
teristiky U/f.

Pomoci Pr 5.14 se voli nasledujici rezimy vystupniho

napéti:
Vektorovy rezim bez otackové zpétné vazby (Ur_S,
Ur nebo Ur_I)
Linearni charakteristika se pouzivd v pdsmu od OHz
do jmenovitého kmito¢tu. Nad timto kmitoétem je
napéti konstantni.
Pracuje-li méni¢ v pasmu (jmenovity kmitoCet / 50) az
(jmenovity kmitoCet/4), potom se plné uplatfiuje
vektorova kompenzace statorového odporu Rs.
Existuje vSak prodleva 0,5s po odblokovani ménice,
béhem které se uplatfuje pouze Caste€na vektorova
kompenzace, aby se mohl vytvofit magneticky tok
v motoru.
Pracuje-li méni¢ v pasmu (jmenovity kmitocet/4) az
(jmenovity kmitocet/2), kompenzace Rs se po-
stupné pfi zvySovani kmitoCtu snizuje az do nuly.
Aby prace ménice ve vektorovych rezimech byla
spravna, je tfeba presné nastavit odpor statoru
(Pr 5.17), jmenovity ucinik motoru (Pr 5.10) a ofset
napéti (Pr 5.23).
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Skalarni rezim s linearni charakteristikou U/f (Fd)
V pasmu od OHz do jmenovité frekvence se pouziva
linearni charakteristika a nad jmenovitou frekvenci je
vystupni napéti ménice konstantni. ZvySeni napéti pfi
nizkych kmitoctech, definované parametrem Pr 5.15
(boost), je znazornéno na nasledujicim obrazku.

Vystupni Charakteristika vystupniho napéti
napéti A
Pr 5.09
Pr5.09/2
napétovy T
boost Pr 5.15 >
Pr5.06/2 Pr5.06 Vystupni
kmitoCet

Skalarni rezim s kvadratickou charakteristikou U/f:
(SrE)

V pasmu od OHz do jmenovité frekvence se pouziva
kvadraticka charakteristika a nad jmenovitou frekvenci
je vystupni napéti méni¢e konstantni. ZvySeni napéti
pfi nizkych kmitoétech posouva pocateéni bod
kvadratické charakteristiky dle nasledujiciho obrazku.

Pr5.09 == -m oo e oo

|Pr 5.15 + [(freq/Pr 5.06) x (Pr 5.09 - Pr 5.15)]

ool

Pr 5.06

Vektor

Jmenovité napéti (Pr 5.09) pouziva regulator buzeni
motoru pro omezeni napéti do motoru. Normalné se
nastavuje hodnota udana na Stitku motoru. Aby byla
mozna regulace proudu, je nutno mit urc€itou napétovou
rezervu mezi napétim na svorkach motoru a vystupnim
maximalnim  napétim  meénie. Méni¢  umoznuje
pfemodulovani pulzniho Sifkového modulatoru, coz muze
zpusobit, Ze 1. harmonicka vystupniho napéti je vys$Si nez
vstupni napéti ménice, avSak v pfipadé ustaleného stavu
by doslo k vyraznému zkresleni lichymi harmonickymi.
Proto méni¢ vyuzivd omezeni, které umozruje stfidaci
vytvaret vystupni napéti v ustaleném stavu ekvivalentni
vstupnimu napajecimu napéti minus napétové ubytky
uvnitf ménice. Timto maji regulatory proudu dostatek
prostoru pro svoji spolehlivou ¢innost. Pro zachovani
dobrych vlastnosti pfi vysokych otackach by se meélo
nastavit jmenovité napéti pod 95% minimalniho
napajeciho napéti ménice.

Jmenovité napéti motoru (Pr 5.09) se pouzivd spolu
s jmenovitym kmitoCtem motoru (Pr 5.06) pfi funkci
Autotune s otoenim motoru (viz Pr 5.12) a pfi vypoctech
automatické optimalizace jmenovitého skluzu motoru. Je
tudiz dulezité zadat spravnou hodnotu jmenovitého napéti
motoru. V nékterych aplikacich je tfeba omezit napéti do
motoru na velikost niz8i, nez je na Stitku motoru. V tomto
pfipadé musi byt jmenovity kmito¢et motoru (Pr 5.06)
nastaven tak, aby byl zachovan pomér U/f podle
Stitkovych hodnot motoru. Jmenovity kmito€et potom bude
odlisny od hodnoty na Stitku motoru a také jmenovité
otacky se musi zménit oproti Stitkovym, aby se mohl
vypocitat spravny jmenovity skluz.

Servo

Jmenovité napéti motoru (Pr 5.09) se vyuziva v regulatoru
buzeni pro omezeni napéti do motoru v pfipadé nutnosti
prace v rezimu odbuzovani. Stejné jako u rezimu Vektor
musi byt ponechana urcita napétova rezerva pro €innost
proudovych regulatord a proto méni¢ pouziva bud
napétovou Uroven nastavenou timto parametrem nebo
napétovou rezervu (ktera je nizsi).

MJmenovity uginik motoru
RW | Uni

DP us
3
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Otevfena smycka | 509 43 1,000 0,850
Vektor

Aktualizace [Cteno na pozadi

Oteviena smycka

Uginik je uhel mezi napétim a proudem motoru. Spolu
s jmenovitym proudem motoru (Pr 5.07) se pouZiva pro
vypocet jmenovitého ¢inného a magnetizacniho proudu
motoru. Jmenovity &inny proud se vyuziva pro fizeni
ménic¢e, magnetizaéni proud pro kompenzaci Rs ve
vektorovém rezimu. Je dulezité, aby Pr 5.10 byl nastaven
spravné.
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Vektor

Uginik je uhel mezi napétim a proudem motoru.

Je-li indukénost statoru nastavena na nulu (Pr 5.25),
potom se uc€inik spolu s jmenovitym proudem a ostatnimi
parametry motoru vyuzivd pro vypoCet jmenovitého
¢inného a magnetizacniho proudu, které jsou potfebné
pro vektorovy regulaéni algoritmus.

Ma-li indukénost statoru nenulovou hodnotu, tento
parametr se v méni¢i nevyuziva, avSak je prabézné
zapisovan jako vypocétena hodnota uciniku.

mPoéet poli motoru
RW | Txt

us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Ote‘”f’/gitz’:"yc"a 0 a2 60 0 (Auto)
Servo (Auto az 120 pold) 3 (6 pold)
Aktualizace [Cteno na pozadi

Oteviena smycka
Tento parametr se pouziva pro vypocet otaéek motoru a
pro spravné nastaveni kompenzace skluzu.
Nastavime-li hodnotu Auto, pocet pdli motoru se
automaticky vypoc€ita z jmenovitého kmitoétu (Pr 5.06) a
jmenovitych otacek (Pr 5.08):

pocet pold = 120 x jm. kmitoCet / otacky

zaokrouhleny na nejblizsi sudé ¢islo.

Vektor
Aby doslo ke spravné cinnosti vektorového regulacéniho
algoritmu, musi byt Pr 5.11 zadan spravné.
Nastavime-li hodnotu Auto, pocet poliG motoru se
automaticky vypocita z jmenovitého kmitoétu (Pr 5.06) a
jmenovitych otacek (Pr 5.08):

pocet pdlu = 120 x jm. kmitoCet / otacky

zaokrouhleny na nejbliz8i sudé &islo.

Servo

Aby doSlo ke spravné c&innosti vektorového regulaéniho
algoritmu, musi byt Pr 5.11 zadan spravné.

Je-li nastavena hodnota Auto, nastavi se pocet péli na 6.

Postup provedeni testu Autotune:

1. Méni¢ musi byt ve stavu Blokovano (tj. svorka 31
je rozpojena) a ve stavu Stop (svorky 26 a 27 jsou
rozpojeny). Uvedena ¢&isla svorek plati pro
Zakladni nastaveni.

Nastavit Pr 5.12 na zvolenou hodnotu (1 az 3).
Odblokovat méni¢ (pfFipojit svorku 31) a uvést do
rezimu Provoz (pfipojit svorku 26 nebo 27).

Méni¢ provede test ve sméru otaeni motoru
daném Pr 1.12. Avsak je tfeba mit na zfeteli, ze
motor mize na zacéatku testu provést skokové az
polovinu elektrické otacky v libovolném sméru a
teprve potom se rozbé&hnout v pozadovaném
sméru.

Po provedeném testu se ménic interné pfepne do
stavu Blokovano.

4. Uvést méni¢ do stavu Stop (rozpojit svorku 26

ev. 27) a do stavu Blokovano (rozpojit svorku 31).

wn

V prabéhu testu jsou vypocitané parametry ukladany
v paméti EEPROM ménice.

Jestlize z jakéhokoliv davodu test neprobéhne spravné a
méni¢ vybavi poruchu, zadné dalSi parametry nejsou
vypocitavany ani ukladany do paméti EEPROM ménice.

Je-li méni¢ v klonovacim rezimu Auto nebo Boot, {j
#11.42 = 3 nebo 4, parametry jsou také ukladany na kartu
SMARTCARD.

Oteviena smycka

#5.12 = 0 | Autotune je neaktivni
#5.12 = 1 | Autotune je aktivni (bez otoéeni motoru)
#5.12 = 2 | Autotune je aktivni (s oto¢enim motoru)

Pfi testu Autotune jsou pro vypolty vyuzivany tyto
parametry:

MFunkce Autotune
RW | Uni

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka 0az?2
Vektor 0az4 0
Servo 0az6

Aktualizace [Cteno na pozadi

Zakladni | Kompenzace
Parametr .
algoritmus skluzu

Jmenovity Pr 5.06 N y
kmitoCet
Jmenovity Pr 5.07 N N
proud
Jmenovite Pr 5.08 N
otacky
Jmenovite Pr 5.00 \
napéti
Uginik Pr5.10 N
Podet polti Pr5.11 Y
Odpor statoru
(Rs) Pr5.17 S
Rozptylova
indukénost Pr5.24
motoru (olLs)

Netyka se skalarniho rezimu.

Je-li aktivni mapa motoru 1(#11.45 =0, tj. pro Zakladni
nastaveni), méni¢ provede test pro dale uvedené
parametry.

Je-li aktivni mapa motoru 2 (#11.45 = 1) méni¢ provede
test pro odpovidajici parametry Menu 21.

Aby byly vysledky testu spravné, je dulezité, aby motor byl
pred pocatkem testu v klidu.

VSechny tyto parametry mohou byt nastaveny uzivatelem.
Test Autotune mulze pfepsat hodnoty nékterych téchto
parametr(, viz dale.
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#5.12= 1 Test Autotune bez otoceni motoru

Test Autotune bez otoCeni motoru se pouziva, pokud je
motor zatiZzen a tuto zatéz neni mozno z hfidele odstranit.
Béhem testu se méfi statorovy odpor (Pr5.17) a ofset
napéti (Pr 5.23). Zméfené hodnoty se ulozi do EEPROM.

#5.12=2 Test Autotune s otocéenim motoru

Pfi tomto testu nesmi byt motor zatiZen.

Vyhodou tohoto testu je, Ze méni¢ vypocita spravny
ucinik, jmenovity ¢inny a magnetizaéni proud motoru.

* Nejdfive se provede test bez otoCeni motoru a
zméfené hodnoty se uloZi do EEPROM, viz vyse.

« Provede se test bez otoCeni motoru pro zméreni
rozptylové indukénosti motoru (Pr 5.24). Tato
hodnota se pfimo v ménici nevyuziva ale slouzi pro
uréeni uciniku po provedeni celého testu.

¢ Hodnota Pr 5.24 se ulozi do EEPROM.

¢ Poté se na nékolik sekund motor rozto€i v kladném
sméru na 2/3 jmen. otacek (po nastavené
akcelera¢ni rampé). Po skon&eni tohoto testu se
aktualizuje hodnota Gc€iniku (Pr 5.10) a motor se
zastavi.

¢ Nova hodnota Pr 5.10 se ulozi do EEPROM

Vektor

#5.12 = 0 | Autotune je neaktivni
#5.12 = 1 | Autotune je aktivni (bez oto¢eni motoru)
#5.12 = 2 | Autotune je aktivni (s otoéenim motoru)
_ Autotune je aktivni (s oto€enim motoru)
#512=3 | L . M .
v€etné méfeni momentu setrvanosti)
#512=4 Pouze; vypocet zesileni proudového
regulatoru

Pfi testu Autotune jsou pro vypolty vyuzivany tyto
parametry:

Je-li | Neni- . o
Para- | Ls | liLs Dobré _Vynlkajlc!
vlastnosti|vlastnosti
metr (rovno|rovno
pohonu | pohonu
nule | nule
Jmenovity 1 p g5 y | N y
kmitoCet
Jmenovity i p g7 y | N N
proud
Jmenovite 1p gsogl v | N v
otacky
Jmenovite 1p g9l Y | N J
napéti
Uginik Pr510] N
Podetpdld  |[Pr541] y N N
odpor statoru Pr547| J N N
(Rs)
Rozptylova
indukénost | Pr5.24| V V Nl
motoru (olLs)
Indukénost
statoru (Ls) Pr3.25 v v
1. zlomovy
bod magnet. |Pr5.29 | \/ \/
charakterist.
2. zZlomovy
bod magnet. |Pr5.30 | Y \/
charakterist.

VSechny tyto parametry mohou byt nastaveny uzivatelem.
Parametry motoru jsou neustale pfepocitavany na pozadi
ostatnich vypoctl, takZze kazda jejich zména po testu
Autotune ovlivni vlastnosti pohonu.

Test Autone mlze prepsat hodnoty nékterych téchto
parametr(, viz dale.

Test Autotune bez otoCeni motoru dava pfimérené
vysledky, zatimco test Autotune s otoenim motoru
poskytuje kvalitngjsi udaje o skuteénych hodnotach
motoru potfebnych pro méni¢. Autotune s otocenim
motoru a méfenim momentu setrvaénosti se provadi
nezavisle na pfedchozich testech.

#5.12=1 Test Autotune bez otoc¢eni motoru
Autotune bez otoCeni motoru se pouziva, pokud je motor
zatizen a tuto zatéz neni mozno z hfidele odstranit.

« Provede se pro zméfeni odporu statoru (Pr 5.17) a
tato hodnota se ulozi do EEPROM

« Provede se zméfeni rozptylové indukénosti motoru
(Pr 5.24).

« Po ukonceni tohoto méfeni se prepisi hodnoty zisku
proudové smycky (Pr4.13 a Pr4.14) spravnymi
hodnotami, které se vypocitaji zpisobem uvedenym
v Menu 4. Primérné pfesna hodnota @1 popsana
v Menu 4 se muze ziskat ze zméfenych hodnot
odporu statoru a rozptylové indukénosti a vyuziva se
pro nastaveni spravného proudového omezeni a
buzeni motoru.

* Nové hodnoty Pr4.13, Pr4.14 a Pr5.24 jsou
ulozeny do EEPROM

#5.12=2 Test Autotune s oto€enim motoru
PFi tomto testu nesmi byt motor zatizen.
* Nejdfive se provede test bez otoceni motoru a
zméfené hodnoty se ulozi do EEPROM, viz vyse.
* Provede se test, pfi kterém se motor rozbiha po
akcelera¢ni rampé definované parametrem Pr 2.11
(ev. Pr 21.04) na 2/3 jmenovitych otacek, kde setrva
az 36s. Béhem tohoto testu se vypocita indukénost
statoru (Pr5.25) a body zlomu magnetizacni
charakteristiky (Pr 5.29 a Pr 5.30).
Aktualizuje se také hodnota uc€iniku, avSak pouze
pro informaci uzivatele. V tomto bodé se nevyuziva,
protoze induk&nost statoru méa nenulovou hodnotu.
Po skonc&eni testu se motor zastavi.
* Nové hodnoty Pr 5.25, Pr 5 29 a Pr 5.30 se ulozi do
EEPROM.

#5.12=3 Test Autotune s oto€enim motoru véetné
méreni momentu setrvacnosti

Autotune s méfenim momentu setrvacnosti zjiStuje
celkovy moment setrva¢nosti motoru i zatéze. Ten se
pouziva pro stanoveni zisku otackové smycky a dopfedné
momentové slozky, pouzivané pfi akceleraci. Bé&hem
tohoto testu se otacky motoru nékolikrat méni
v dopfedném smyslu 0d1/3 do 2/3 jmenovité rychlosti.
Motor s konstantni zatézi dava presné vysledky.
Nelinearni, nebo s rychlosti proménliva zatéz zplsobi
chyby méfeni.
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e Méni¢ se pokouSi rozbéhnout motor v dopfedném Servo
smeéru na 3/4 jmenovitych otaéek a potom zpét na #5.12 = 0 | Autotune je neaktivni
nulu. : P = - e

e “L g N . #5.12 = 1 | Kratky test pfi malych otac¢kach

Lze ocekavat nékolik pokusu, pocinaje s 1/16 #5.12=2 Standyardnl'sest pFiymaI)’/ch otackach
jmenovitého momentu a nasledné se zvySujicim se #5'12 =3 [ M&feni i trvacnosti
momentem na 1/8, 1/4, 1/2 jmen. momentu az el T:srfgle;qgtrgggn? rieotrgraucngzzle -
S plt?yrr:] A mom((ajntem (pOKUIg ?e motor nem(ize #5.12=4 nastaveni zesileni proudc?vého r%gulétoru
rozbéhnout na pozadované otacky). > - e
Doba rozbéhu je nastavena pro prvni &tyfi pokusy #512=5 Test polohy faze enkodéru s minimalnim
na 5s, pro posledni pokus na 60s. pootocenim ___ _
Jestlize se nedosahne pozadovanych otacek ani pii #5.12 = 6 | Pouze vypocet zesileni proudoveho
poslednim pokusu, test se zrusi a objevi se porucha regulatoru

"tuNE1".
Je-li test Uspé3ny, doba rozb&hu a dobéhu se
pouzije pro vypocet momentu setrvacnosti motoru
se zatézi a hodnota se zapiSe do Pr 3.18.

* Nova hodnota Pr 3.18 se uloZi do EEPROM.

Vypocet hodnoty momentu setrvacnosti zavisi na Pr 5.32
(konstanta Kt motoru), ktery se vypocitava v ménici pro
ucinnost motoru 0,9. Moment setrva¢nosti proto maze byt
nepresny v pfipadé, Ze se ucinnost motoru vyrazné lisi od
hodnoty 0,9. Kdyz je moment setrvacnosti pouzit pro
automatické nastavovani zisku otackové smycky,
vypocitané zesileni se neovlivni, protoZze do vypocta
vstupuje hodnota Kt a nepfesnosti se eliminuji.

Algoritmus uvedeného testu se snazi zjistit pouze moment
nutny pro rozb&h a zastaveni motoru a odstranit vSechny
ostatni vlivy jako napf. tfeni, ztraty ve vinuti, staticky
moment zatéZe apod. Za predpokladu Ze stfedni hodnota
momentu v prabéhu rozbéhu a dob&hu motoru je stejna,
vliv dodate¢nych momentl je odstranén a hodnota
momentu setrvacnosti je vypocitana spravné.

#5.12=4 Pouze vypocet zesileni proudového
regulatoru
Cilem této metody je nastaveni zesileni proudové smycky
na zakladé hodnot definovanych uzivatelem.
Méni¢ musi byt ve stavu Blokovano, aby mohly tyto
vypocty probé&hnout. Je-li tento parametr nastaven na 4, je
automaticky méni¢em vynulovan po skonéeni vypocta
(nékolika stovek milisekund).
* Do motoru se nepfivadi zadny proud
e Zesileni proudové smycCky se vypocitava na
zakladé rozptylové indukénosti motoru (Pr 5.24) a
odporu statoru (Pr 5.17) a zapi8e se do Pr4.13 a
Pr4.14.
* Nové hodnoty Pr4.13 a Pr4.14 jsou ulozeny do
EEPROM

Pfi testu Autotune jsou pro vypolty vyuzivany tyto

parametry:
Dobré Vynikajici
Parametr | vlastnosti vlastnosti
pohonu pohonu

Poloha faze | p 3 5 \ \
enkodéru
Poéet poll Pr5.11 N N
Rozptylova
induk&nost Pr5.24 v
motoru (oLs)

VSechny tyto parametry mohou byt nastaveny uzivatelem.
Parametry motoru jsou neustale prepocitavany na pozadi
ostatnich vypoctl, takze kazda jejich zména po testu
Autotune ovlivni vlastnosti pohonu.

Test Autone muze prepsat hodnoty nékterych téchto
parametr(, viz dale.

Pokud je to mozné, mél by byt provadén standardni test
pfi malych otackach, ponévadz méni¢ méfi odpor statoru
a indukénost motoru a znich pocita zisky proudové
smycky.

Méfeni momentu setrvaCnosti se provadi nezavisle na
pfedchozich testech.

#5.12=1 Kratky test pfi malych otackach
Abychom naméili spravné hodnoty polohy faze enkodéru,
nesmi byt motor zatizen. Cely test trva asi 2s a Ize ho
pouzit tehdy, kdyZz se rotor dostane v kratkém Case do
stabilni polohy
e Motor se pooto€i o 2 el. otacky (max. 2 mech.
otacky) v dopfedném sméru. Ménic v priibéhu testu
dodava do motoru jmenovity proud a méfi pouze
polohu faze enkodéru (Pr 3.25). Méfeni polohy faze
se provadi po zastaveni motoru na konci testu.
* Nova hodnota Pr 3.25 je uloZzena do EEPROM

#5.12=2 Standardni test pfi malych otackach
Abychom naméfili spravné hodnoty polohy faze enkodéru,
nesmi byt motor zatizen.
¢« Motor se pootoéi o 2 el. otaCky (max. 2 mech.
otacky) v dopfedném sméru. Méni¢ v pribéhu testu
dodava do motoru jmenovity proud a méfi polohu
faze enkodéru (Pr 3.25). Méfeni polohy faze se
provadi po zastaveni motoru na konci testu.
¢ Nova hodnota Pr 3.25 je ulozena do EEPROM
« Provede se test bez otoCeni motoru, pfi kterém se
zméfi odpor statoru (Pr 5.17).
¢ Nova hodnota Pr 5.17 je ulozena do EEPROM
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« Provede se test bez otoCeni motoru, pfi kterém se
zmeéfi rozptylova indukénost motoru (Pr 5.24).
Po ukon&eni tohoto méfeni se prepis$i hodnoty
ziska proudové smycky (Pr4.13 a Pr4.14)
spravnymi  hodnotami, které se vypocditaji
zplsobem uvedenym v Menu 4.
Zméfena indukénost je hodnota v ose toku. Pro
vétSinu motor( je tato hodnota o 20% az 30% nizsi,
nez hodnota indukénosti ve druhé ose. Indukénost
ve druhé ose se mlize pouzit v pfipadé potfeby pro
vypoCet  proporcionalniho  zisku  proudového
regulatoru, protoze v tokotvorné souradnici proudu
nedochazi kzadnym pfechodovym zménam.
V pfipadé potfeby mliZze uZivatel tento zisk zvysit
Indukénost ve druhé ose se muZe pouzit pro
zruSeni kfizovych vazeb v regulanich strukturach
(viz Pr 5.26). V pfipadé potfeby mize byt parametr
rozptylové indukénosti motoru (Pr 5.24) uzivatelem
zvySen.

¢ Nové hodnoty Pr4.13 a Pr4.14 jsou uloZeny do
EEPROM

Cely test trva asi 20s a Ize ho pouzit i tehdy, kdyz se rotor
jeSté néjakou dobu po signalu Stop otaci. V pribéhu
méfeni induk&nosti motoru dava méni¢ motoru proudové
impulzy, které vytvafi tok pusobici proti toku, vytvofenému
magnety. Maximalni hodnota proudovych impulzl je rovna
1/4 jmen. proudu (Pr5.07, ev. Pr21.07). Tento proud
s nejvétsi pravdépodobnosti neporusi magnety motoru,
avSak jestlize by tato hodnota mohla odmagnetizovat
magnety, mél by byt jmenovity proud nastaven pro tento
Kratky i standardni test se mGze provadét se servomotory,
které nejsou vybaveny absolutnim enkodérem (tj.
inkrementalni bez komutacnich signald UVW, SINCOS
bez komunikace, atd.) pro Fizeni servomotoru. Test
fazovani by musel byt provadén pfi kazdém pfipojeni sité
nebo ztraté napajeni enkodéru v pribéhu chodu motoru.
Je-li pouzity tento zpUsob fizeni, méni¢ nemlize provadét
kontrolu chyb a zjistovat, zda nedoslo ke ztraté informace
o absolutni poloze v dlisledku nezadoucich vystupnich
pulzt z enkodéru zpusobenych rusenim.

#5.12=3 Méreni momentu setrvacnosti

Viz tento test u rezimu Vektor.

Vypocet hodnoty momentu setrvaénosti zavisi na
konstanté Kt motoru, uloZzené v parametru Pr 5.32. Neni-li
tato hodnota spravna, nebude spravna ani hodnota
momentu setrvacnosti. AvSak, jak bylo popsano vyse, toto
neovlivni presnost automatického nastaveni zesileni
zpétnovazebni smycky otacek.

#5.12=4 Test bez otoceni motoru pouze pro
nastaveni zesileni proudového regulatoru

« Provede se test bez oto¢eni motoru pro zméreni
odporu statoru (Pr 5.17)

¢ Nova hodnota Pr 5.17 je ulozena do EEPROM

* Provede se test bez otoCeni motoru pro zméfeni
rozptylové indukénosti motoru (Pr5.24). Po
skonceni tohoto testu se prepisi zesileni proudové
smycky (Pr 4.13 a Pr 4.14) spravnymi hodnotami,
které byly vypocitany dle Menu 4.

* Nové hodnoty Pr4.13 a Pr4.14 jsou uloZzeny do
EEPROM

Tento test Ize provadét pouze tehdy, kdyz byla do Pr 3.25
zadana spravna poloha faze enkodéru, protoze pfi méreni
odporu je zadavana jmenovitd hodnota proudu do osy
toku. Neni-li poloha faze spravna, motor se maze pootocit
a vysledky mohou byt nespravné.

#5.12=5 Test polohy faze enkodéru s minimalnim
pootocenim

PFi tomto testu jsou do motoru pfivedeny kratké proudove

impulzy za uc¢elem malého pootoceni hfidele motoru a

potom jejiho vraceni do puvodni polohy. Velikost a délka

téchto impulzl je postupné zvySovana dokud pootoceni

nedosahne pfiblizné 5°el. Vysledné pootoceni je pouZito

pro vypocet ofsetového uhlu enkodéru.

Test je provadén takto:

« Do motoru jsou pfivedeny proudové impulzy za
ucelem urceni polohy faze enkodéru.

» Je proveden dalSi test aby bylo zajisténo, ze urceni
polohy féze enkodéru je spravné. Jestlize test
selze, nasleduje €asova prodleva a potom je test
znovu opakovan. Po druhém neulspésném pokusu
je vybavena porucha "tunE2". Prodleva pred
opétovnym zahajenim testu je 200ms a potom
400ms. Tyto prodlevy umoziiuji zastaveni motoru
jestlize test inicioval pootoCeni zpusobené
nerovnomeérnosti momentu.

< Je proveden test aby bylo zajiSt€no, Zze smér Cidla
zpétné vazby je spravny.

* Hodnota Pr 3.25 je aktualizovana a je uloZena do
EEPROM

Tento test bude pracovat spravné je-li zatézi setrvac¢nost,
a ackoliv malda mira nerovhomérnosti nebo tfeni je
akceptovatelnd, tento test nelze pouzit pro zatizeny motor.
Test je mozno pouzit pouze tehdy, je-li celkova
setrvacnost mensi nez 0,1 krat jmen. moment (kgm2), za
predpokladu Z&dné dalSi dodatetné zéatéZe, kde jmen.
moment je moment produkovany jmenovitym proudem dle
Pr 5.07 a Pr 21.07. Ve vétsiné pfipadu se hfidel pootoci
pouze o 5°l, av8ak je mozné Ze test iniciuje pfidavné
pootoceni zplisobené nerovnomérnosti momentu. Velikost
pootoCeni zavisi na konstrukci motoru a je podobna
pootoCeni zpusobené nerovnomérnosti momentu kdyz je
ménic ve stavu blokovano. Jestlize pfi testu probiha pohyb
motoru Vveétsi rychlosti nez je prah nulovych otacek
(Pr 3.05), potom je vybavena porucha "tunE3".
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Tento test miZe byt pouZzit s jakymkoliv typem enkodéru,
ale nedoporuCuje se pro enkodéry typu Ab.Servo,
Fd.Servo, Fr.Servo a to proto, Ze absolutni poloha je
definovana az po dvou platnych zménach komutaénich
signalti, které nastanou po pfipojeni sité nebo po
vybaveni poruchy enkodéru. Proto tedy, je-li test proveden
prfed dvéma zménami, pootoceni provedené béhem testu
mulze byt docela velké a vysledek nemusi byt presny.
Jakmile jsou dv& zmény uskute¢nény, test probé&hne
stejnym zpUlsobem jako u ostatnich typa enkodérd.

Pro vykonani tohoto testu je vyuzit proudovy regulator,
avSak zakladni nastaveni jeho ziskG muze byt pfili§
vysoké. Nezbytné nastaveni ziskl proudového regulatoru
neni mozné uskutecnit pfedtim, nez je znam fazovy uhel.
Jsou-li zisky pfili§ vysoké, potom béhem testu mize byt
vybavena porucha "Ol.AC". Pokud k tomu dojde, je nutno
zisky proudového regulatoru patficné snizit. Jakmile je
fazovy uhel znam, je mozno pouzit test bez otoCeni
motoru pouze pro nastaveni proudového regulatoru
(#5.12=4), a to za ucCelem spravného nastaveni zisku
proudového regulatoru.

#5.12=6 Pouze vypocet zesileni proudového
regulatoru
Cilem této metody je nastaveni zesileni proudové smycky
na zakladé hodnot definovanych uzivatelem.
Méni¢ musi byt ve stavu Blokovano, aby mohly tyto
vypocty probéhnout. Je-li tento parametr nastaven na 6, je
automaticky méni€em vynulovan po skoncéeni vypoctu
(nékolika stovek milisekund).
« Do motoru se nepfivadi zadny proud
e Zesileni proudové smycky se vypocitdva na
zakladé rozptylové indukénosti motoru (Pr 5.24) a
odporu statoru (Pr 5.17) a zapiSe se do Pr4.13 a
Pr4.14.
* Nové hodnoty Pr4.13 a Pr4.14 jsou uloZeny do
EEPROM

Ukonceni testu Autotune Ize provést uvednim ménice do
stavu Stop (svorky 26 a 27 jsou rozpojeny) nebo
Blokovano (svorka 31 je rozpojena). Ukon&eni takeé
nastane v pfipadé vybaveni poruchy.

V pribéhu testu Autotune se mohou navic projevit tyto
poruchy:

Kod Davod Test, ktery maze
poruchy poruchu zpuisobit
Nedoslo ke zméné
polovhove zpétné vazby Vektor 2
(tz. Ze se motor Servo 1. 2
tunE1 nepootodil nebo selhala ’
zpétna vazba)
Motor nedosahnul Vektor 3
pozadovanych ota¢ek | Servo 3
Nespravna polarita Vektor 2
tunE2 zpétné vazby polohy Servo 1, 2
Motor nebylo mozno Vektor 3
zastavit Servo 3
Nespravné pfipojeni
komutacénich signald
enkodéru-tz. Spatny Servo 1, 2
smér otaceni (pouze
tunEs3 v pfipadé enkodéru)
Vypocteny moment
setrvacnosti je mimo Vektor 3
Servo 3
rozsah
Vadny komutaéni
tunE4 enkoderov¥’5|gnval U Servo 1,2
(Pouze v pfipadé
enkodéru)
tunE5 Vadnylkomlutgcn! Servo 1, 2
enkodérovy signal V
tunE6 Vadnylkom'utgcn! Servo 1, 2
enkodérovy signal W
Nespravné nastaveny
pocet pola motoru.
Tato porucha se muze
objevit i v pfipadé
nespravné nastave- Vektor 2
tunE7 ného parametru
. . . Servo 1, 2
enkodérovych pulza.
Tato porucha se
neobjevi v pfipadé
vétsiho poctu pola
motoru nez 12.
tunE Test Autotlvjnevbyl M Pro vSechny
ukonc¢en pfedCasné.
L Otevf. smycka 1, 2
rS OF(I’jl%o\r/;tka’t orovy je Vektor 1
P y Servo 2

Porucha "rS" se vybavi tehdy, kdyz méni¢ nemlze
nastavit v prabéhu testu potfebné drovné proudu pfi
méreni statorového odporu (napf. pfi odpojeném motoru)
nebo potfebné urovné proudu je mozno nastavit ale
vypoc¢tend hodnota odporu pfekracuje maximalni meze
daného ménice nebo prekracuje 30 000Q.

Maximalni méfitelnou hodnotu pro dany méni¢ Ize
vypocitat dle vzorce:

RSmax = max_ss_napéti /jm. proud ménice / 0,45 //2
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Volba dynamické charakteristiky U/f
Volba optimalizace magn. toku

RW | Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka
Vektor OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi

Oteviena smycka
Nastavenim tohoto bitu umoznuje takovy rezim cCinnosti,
kdy jsou minimalizovany ztraty pohonu v pfipadé
odleh€eni zatéZe. Neni udrzovan konstantni pomér U/f ale
hodnota jmenovité frekvence se se zatézi méni
nasledovné:
je-li| €inny proud| < 0,7 jm. &inného proudu, pak
jm. kmito€et motoru =
=#5.06 x (2 — (¢inny proud / (0,7 jm. Cinny proud)))

v opacném pfipadé
je-li| €inny proud|= 0,7 jm. ¢inny proud, pak
jm. kmitoCet motoru = #5.06

| kdyZz se hodnota jmenovité frekvence méni, hodnota
Pr 5.06, nastavena uzivatelem, z(stava neménna.

Vektor

Ztraty se pfi odlehéeném motoru mohou snizit zmensenim
magnetického toku motoru. Je-li nastavena tato volba,
tokotvorna slozka proudu ménice se pfi odleh&eni motoru
snizi tak (maximalné na polovinu), Ze je rovna
momentotvorné slozce proudu. Timto se optimalizuji ztraty
v médi a snizuji ztraty v Zeleze motoru.

#5.14 = 2 (Fd) Skalarni rezim - linearni
charakteristika U/f

Nevyuziva se ani odpor statoru ani ofset napéti.

Misto toho se pouziva pevna linearni zavislost U/f se

zvySenim napéti pfi malych otackach (boost), viz Pr 5.15.

#5.14 = 3 (Ur_Auto) Parametry motoru se méfi pouze
pfi prvnim startu ménice po
provedeni Zakladniho nastaveni

Po Uspésném ukonceni testu se méni¢ prepne do rezimu

Ur. Odpor statoru a ofset napéti se zapi$i do parametr(

aktualné zvoleného motoru a ulozi se do EEPROM

ménice (a do karty SMARTCARD, je-li

#11.42 = 3 nebo 4).

Neni-li test UspéSny, odpor statoru a ofset napéti se
neaktualizuji, méni¢ se pfepne do rezimu Ur, av8ak zadné
parametry se neulozi.

#5.14=4 (Ur_l) Parametry motoru se méfi pouze po
pripojeni sité pfi prvnim startu
ménice

Nové hodnoty odporu statoru a ofsetu napéti nejsou

automaticky ukladany do EEPROM ménic¢e nebo na kartu

SMARTCARD.

#5.14 =5 (SrE) Skalarni rezim - kvadraticka
charakteristika U/f

Nevyuziva se ani odpor statoru ani ofset napéti.

Misto toho se pouziva pevna kvadraticka zavislost U/f se

zvySenim napéti pfi malych otackach (boost), viz Pr 5.15.

mVolba pfi odblokovani (Enable)

mVolba rezimu vystupniho napéti RW | Txt us
RW | Txt us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Servo O0az2 0
Otevfena smycka 0az5 4 Aktualizace [Cteno na pozadi
Aktualizace |Cteno na pozadi Tento parametr definuje &innosti pfi vybaveni povelu

#5.14 = 0 (Ur_S) Parametry motoru se méfi pfi
kazdém startu ménice
Méfi se odpor statoru (Pr 5.17) a ofset napéti (Pr 5.23).
Tento test Ize uskuteCnit pouze pfi motoru v klidu, kdy tok
poklesl na nulu. Tento rezim Ize pouzit pouze tehdy, je-li
zaruceno, Ze je motor v klidu pfed startem ménice.
Aby se zabranilo testu predtim, nez tok poklesnul na nulu,
je vmeéniéi nastavena 1 sekundova prodleva poté, co
méni¢ presel do stavu "rdY". Béhem této prodlevy neni
test provadén. V pfipadé, Ze je béhem této prodlevy
zadan povel Start, pouziji se hodnoty dfive namérené.
Nové hodnoty odporu statoru a ofsetu napéti nejsou
automaticky ukladany do EEPROM ménice nebo na kartu
SMARTCARD.

#5.14 =1 (Ur) Parametry motoru se neméri a je
nutno je nastavit

Odpor statoru a ofset napéti se neméfi. Uzivatel mize
vlozit sdm hodnotu odporu statoru véetné odporu kabeld
do parametru odporu statoru. Nebude tam vSak zohlednén
odpor v obvodech ménice.

V tomto rezimu se proto doporuCuje zméfit statorovy

odpor pomoci funkce Autotune bez oto€eni motoru.

odblokovani.

#5.14=0 (nonE)  Zadna akce

#5.14 =1 (Ph Enl)

PFi kazdém odblokovani méni¢e se provede test fazovani
s minimalnim  poto€enim (tzn. pfi zméné ze
zablokovaného stavu do reZimu Stop nebo Provoz). Tento
test se vyuziva pro ur€eni fazového Uhlu enkodéru. Je-li
test Uspé&Sny, méni€ zméni stav na rezim Stop nebo
Provoz podle pozadavku. Parametr fazového uhlu je
aktualizovan na spravnou hodnotu, avSak neni ulozen do
EEPROM ani do Smartcard.

#5.14 = 2 (Ph Init)

Test fazovani s minimalnim pootocenim se provede pouze
pfi prvnim odblokovani ménice po pfipojeni na sit. Tento
test se provede pfi odblokovani ménie opét pouze tehdy,
kdyz dosSlo k opakované inicializaci zpétnovazebniho
polohového ¢idla. Opétovna inicializace nastava napf. pfi
vybaveni poruchy tykajici se enkodéru pfi ztraté informace
o0 poloze. Inicializace nastava tehdy, kdez se hodnota
Pr3.48 méni z 1 na 0. Parametr fazového Uhlu je
aktualizovan na spravnou hodnotu, avSak neni uloZen do
EEPROM ani do Smartcard.
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Boost Odpor statoru
(Napétové zvyseni pfi nizkych kmitoctech) RW | Uni DP RA us
RW | Uni DP us 3
1 Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Kvate,gorlev Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Otev[ena} smy(fka 0,000 a2 65,000 0 0,000
Oteviena smycka 0.0a3 250 % 7 #5.09 3,0 Uzaviena smycka
Vektor ’ ’ ) 1,0 Aktualizace [Cteno na pozadi
Aktualizace [Cteno na pozadi
Boost (napétové zvySeni charakteristiky U/f v oblasti
niz8ich kmitoctd) je definovan jako vystupni napéti pii mMaximélni modulaéni kmitoéet
nulovém vystupnim kmito¢tu a to jako % jmenovitého RW | Txt RA us

napéti motoru (Pr 5.09).

Boost se vyuziva ve skalarnimrezimu (s linearni i - .
. e - Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
kvadratickou charakteristikou U/f) a také pfi testu Autotune Otevfenégsmy(:ka
s otoenim motoru v reZzimu Vektor. Vektor 0as5 o 0 (3kHz)
Servo (3,4, 6,8, 12, 16) (kHz) 2 (6kHz)
Rekuper. jednotka 0 (3kHz)

Funkce Autotune (éteni parametri motoru) pfi
jmenovitych otackach motoru

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Vektor 0az?2 0
Aktualizace [Cteno na pozadi

Pr 5.08 (jmenovité otacky motoru) a Pr 5.06 (jmenovity
kmito€et motoru) definuji skluz motoru pfi plné zatézi.
Tento skluz se pouzivd v modelu vektorového Fizeni
motoru. Hodnota skluzu motoru pfi plné zatézi se méni
v zavislosti na odporu rotoru, ktera se mize znaéné ménit
dle teploty motoru.

Je-li Pr5.16 nastaven na hodnotu 1 nebo2, méni¢
automaticky rozpozna, jestli hodnota skluzu byla na
zakladé parametrll 5.08 a 5.06 nastavena spravné nebo
se zménila podle teploty motoru. Je-li hodnota nespravna,
pak je Pr5.08 automaticky upraven. Takto upravena
hodnota neni zapamatovana pfi vypnuti ménice. Je-li
pozadovano, aby se upravena hodnota zapamatovala i po
vypnuti ménice, je nutno provést zapamatovani parametra
- viz UZivatelska pfirucka.

Automaticka optimalizace je aktivni az tehdy, kdyz otacky
jsou vétsi nez 12,5% jmenovitych otacek a zatiZzeni je
vys$8i nez 62,5% jmenovitého zatiZeni. Automatickd
optimalizace se vypne, jestlize zatéz klesne pod 50%
jmenovitého zatizeni.

NejlepSich optimalizaénich vysledkll se dosahne, kdyz
jsou spravné nastaveny parametry Pr5.17, Pr5.24,
Pr5.25, Pr5.29 a Pr5.30. Tyto hodnoty lIze ziskat
automaticky, viz parametr Pr 0.40.

Funkci Autotune pfi jmen. otackach motoru neni mozné
provadét u ménice bez polohové (otackove) zpétné vazby.

Zisk otimalizaéniho obvodu a tudiz otacky, pfi kterych
dochazi ke konvergenci, je mozno nastavit pfi nizké arovni
nastavenim #516=1. Je-li #5.16 =2, potom je zisk
zvySen nasobkem 16-ti a dava tudiz rychlejsi konvergenci

Aktualizace [Cteno na pozadi

Timto parametrem se definuje pozadovany modulaéni
kmitoCet. Méni€ mlze automaticky snizit aktualni
modulacéni kmitoCet (bez zmény tohoto parametru) jestlize
je vykonova ¢ast ménice prili§ tepla. Modulaéni kmitocCet
se muze snizovat z 12kHz na 6kHz nebo 3kHz, nebo ze
16kHz na 8kHz nebo na 4kHz.

Odhad teploty pfechodu tranzistoru IGBT je zaloZen na
méfeni teploty chladice. Odhad teploty pFfechodu je
zobrazen v Pr 7.34. Prevysi-li teplota 135°C, modulaéni
kmitocet se snizi (je-li > 4kHz) a tento rezim je odblokovan
(viz Pr 5.35).

SniZzenim modulaéniho kmito&tu se snizuji ztraty ménice a
snizi se i teplota pfechodu tranzistoru zobrazena
v Pr 7.34. Jestlize pretizeni nadale trva, mize se zvysit
teplota pfechodu. V pfipadé pfekro€eni 145°C a nemuze-li
se snizit uz vice modulaéni kmitoet, méni¢ vybavi
poruchu "O.ht1". Méni¢ se snazi zvysSit modulacni
kmito¢et kazdych 20ms na nastavenou hodnotu a zkousi,
zda teplota IGBT tranzistord neprekracuje 135°C.
Nasledujici tabulka udava vzorkovaci poméry pro rizné
¢asti fidiciho systému pro rizné modulaéni kmitocty.

3,6,12 | 4,8, |Oteviena Vektor|Servo Rekup.
kHz |16 kHz| smycka jednot.
Uroverfi|3 = 167us Spitkové
1 6 = 83us | 125pus P .| Regulatory proudu
omezeni
] 12 = 83us
Uroven Regu-
2 250us | 250pus |Regulator otéaCek a ramp| lator
_ napéti
Uroven
3 1ms 1ms Regulator napéti
Urovei - L e .
4 ams ams Casové Krltlcky uzivatelsky
interface
Pozadi ) ) Casové ngkriticky uZivatelsky
interface
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Vysoce stabilni modulace prostorového MRedukce slozky vektorového pole
vektoru RW | Bit us
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Aktualizace [Cteno na pozadi

Aktualizace [Cteno na pozadi

Za normalnich okolnosti pouzivda méni¢ modulaci
prostorového vektoru k vytvareni spoustécich impulzl pro
IGBT tranzistory.

Vysoce stabilni modulace prostorového vektoru ma ffi
vyhody pro pohony s otevienou smyckou i kdyz mize dojit
ke zvySeni akustického hluku motoru.

e PFi nizkych zatéZzich maze dojit v poloviné
jmenovitého kmitoCtu k nestabilité. Pro potlaceni
tohoto efektu pouziva méni¢ kompenzaci, avsak i
pfesto mohou byt nékteré stroje nestabilni. Pro tyto
pfipady by se mél nastavit méni¢ do rezimu vysoce
stabilni modulace prostorového vektoru .

¢ Kdyz se blizi vystupni napéti méni¢e své maximaini
hodnoté, dochazi k zmensovani poctu napétovych
impulz(l ve vystupnim napéti. To mize zpUsobit
nestabilitu ota¢ek u nezatizenych nebo plné
zatizenych stroju. Nastavenim vysoce stabilni
modulace prostorového vektoru muze tento efekt
snizit.

¢ Vysoce stabilni modulace prostorového vektoru
muUZe mirné snizit i tepelné ztraty pohonu.

mvmba kvazipravouhlého provozu

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace [Cteno na pozadi

Maximalni modulaéni troven vystupniho napéti ménice je
rovna 1, kdyz vystupni napéti se rovna vstupnimu minus
napétové ubytky uvnitf ménice.

Jestlize nastavime jmenovité napéti motoru stejné jako
vstupni napéti méniCe, dojde ke zmenSovani poctu
impulzd ve vystupnim napéti ménice, kdyZ se bude napéti
blizit ke jmenovité hodnoté.

Nastavime-li Pr 5.20 na 1, modulator se pfemoduluje a se
zvySujici frekvenci nad jmenovitou se zacne zvySovat
vystupni napéti nad jmenovitou hodnotu.

Hloubka modulace se zvy$i nad 1 a vystupni napéti ma
tvar nejprve lichobéznikovy a posléze kvazipravouhly.
Toho Ize pouzit napfiklad pro dosazeni vysokych
vystupnich frekvenci méni¢e pfi nizkém modulaénim
kmito€tu. Nevyhodou je zkresleni vystupniho proudu
ménice pfi hloubce modulace nad hodnotou 1 a vyznamny
obsah lichych harmonickych nizSiho fadu.

Spravné zesileni regulatoru buzeni se automaticky
nastavuje v méni¢i podle parametr0 motoru. Je vSak
mozné tento parametr nastavit na 1 a tim dvojnasobné
snizit zesileni v pfipadé nestability nad jmenovitymi
otaCkami.

MVolba rezimu vysokych otacek

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Servo OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace [Cteno na pozadi

Tento rezim neni zvolen v Zakladnim nastaveni.

PFi nastaveni tohoto rezimu je tfeba dbat velké opatrnosti,
aby nedoslo ke zni€eni ménice. Napéti vytvafené magnety
servomotoru je umérné otackam. Pfi vysokych otackach
musi méni¢ dodavat do motoru proud pro potlaceni toku
vytvareného magnety. Motor je mozno provozovat pfi
velmi vysokych otackach, které by zplsobily velmi vysoké
napéti na svorkach motoru, avSak toto napéti je potlaceno
¢innosti ménice. Je-li vSak je méni¢ ve stavu Blokovano
nebo se dostane do poruchy v okamziku, kdy by napéti na
svorkach motoru pfesahlo povolené napéti ménice, mohlo
by dojit k poSkozeni ménice. Je-li povolen rezim vysokych
otadek, musi byt ota€ky motoru omezeny na velikost
udanou nasledujici tabulkou. Jinak musi byt pouzit
dodate¢ny ochranny systém, ktery omezi napéti na
svorkach méni¢e na bezpecnou uroven.

Napét'ova T Maxim?ln'i
tFida Maximalni otacky ?ezpecnev .
i motoru sdruzené napéti na
menice .
svorkach motoru
(V) (ot/min) (V)
200 400/ (Ke x2) 4002
400 800/ (Ke x v2) 800/\2
575 955/ (Ke x V2) 955/\2
690 1145/ (Ke x V2) 1145/\2

Ke je pomér efektivni hodnoty sdruzeného napéti motoru
a otacek (V / min'1). Je tfeba rovnéz dbat na to, aby
nedoSlo k demagnetizaci motoru. Pfed nastavenim tohoto
parametru se doporuuje konzultovat tyto otazky
s vyrobcem motoru.
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Ofset napéti
RW | Uni

mlndukénost statoru
RW | Uni DP

DP RA UsS RA us
1 2
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 25,0 \Y 0,0 Vektor 0,00 az 5 000,00 mH 0,00

Aktualizace [Cteno na pozadi

Aktualizace [Cteno na pozadi

Abychom dosahli dobrych vlastnosti pfi malych otackach,
kdy je na svorkach motoru malé napéti, je tfeba vytvofit
ofset napéti.

Hodnota ofsetu napéti je udana ve voltech (efektivni
hodnota sdruzeného napéti).

Pro uzivatele neni snadné toto napéti méfit, proto se
doporucuje pouzit funkci Autotune (viz Pr 5.14).

MROZ tylova indukénost motoru (ols)
RW | Uni

DP RA us
3
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Cieiers z?ﬁ'ﬁz 0,000 a2 500,000 |  mH 0,000

Aktualizace [Cteno na pozadi

Oteviena smycka, Vektor
Podle nasledujiciho obrazku je tato indukénost definovana
jako

oLs =L1+ (L2. Lm/ (L2+Lm))

4 R }—{ jwLs

jwl2 }7
jwlm [] Ro/s

Klidovy stav fazového ekvivalentniho
obvodu indukéniho motoru

Na zakladé parametr(, které jsou bézné pouzivany pro
nahradni schéma motoru pro pfechodovou analyzu, tj.
Ls = L1+Lm, Lr = L2+ Lm, je rozptylova indukénost dana

ols=Ls— (Lw’/ L;)

Rozptylova indukénost se vyuziva jako prechodna
proménna pro vypocet uciniku v rezimu oteviené smycky.
Ve vektorovém algoritmu pro kompenzaci kfizovych vazeb
a v rezimu vektor pro zesileni proudového regulatoru.

Servo

Rozptylova indukénost je fazova indukénost servomotoru.
Je to polovina indukénosti méfené mezi dvéma fazemi.
Tato hodnota se pouziva pro kompenzaci kfizovych vazeb
a pro zesileni proudového regulatoru.

Tento parametr udava induk&nost statoru motoru ve
vztahu s jmenovitym tokem. SniZi-li se tok motoru,
hodnota induk&nosti statoru (ktera se pouziva pro
algoritmus vektorového Fizeni) se méni, pficemz se
vyuzivaji body zlomu magnetizani charakteristiky
(Pr 5.29 a Pr 5.30).

Indukénost statoru Ls = L1 + Lm v ustaleném stavu.

Jestlize se tento parametr zméni z nenulové hodnoty na
nulu, potom ucinik (Pr 5.10) se automaticky nastavi na
hodnotu 0,850. Totéz plati i pro indukénost statoru mapy
motoru 2 (Pr 21.24) a ucinik (Pr 21.10).

mvmba vysoké dynamiky
RW| Bit

us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace [Cteno na pozadi

Nastavenim tohoto bitu se v méni¢i nastavi dopfedna
kfizova vazba napéti, tvofena rozptylovou indukénosti a
dopfednou slozkou napéti zavislou na frekvenci. Tato
slozka napéti zlepsi pfechodové vlastnosti proudového
regulatoru.

Volba kompenzace skluzu

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) On (1)

Aktualizace [Cteno na pozadi

Uroveli kompenzace je dana parametry jmenovité
frekvence a jmenovitych otacek. Ke kompenzaci skluzu
dochazi tehdy, kdyz je tento parametr nastaven na 1 a
Pr 5.08 je nastaven na hodnotu jinou nez 0 nebo na
synchronni otacky.

Volba kompenzace zeslabovani
magnetizacniho proudu

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Vektor OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace [Cteno na pozadi

Jestlize se tok motoru snizi pod jmenovitou Uroven,
momentotvorna slozka proudu, potfebna pro vytvoreni
pozadovaného momentu na htideli, je vySSi, nez
jmenovita. Pfi otackové regulaci tato kompenzace brani
snizovani zesileni smycky pfi vysSich otackach. PFi
momentovém fizeni tato kompenzace udrzuje moment na
spravné urovni odpovidajici Zzadané hodnoté. V nékterych
aplikacich, kde je pouZita otackova regulace, mize byt
Zadouci pro udrzeni stability snizeni zesileni, kdyz se
snizuje tok. V tomto pfipadé by se mél Pr 5.28 nastavit
na1.
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Poznamka: Ackoliv je v rezimu Servo mozné zeslabovani
pole, kompenzace zesileni se v tomto rezimu neprovadi.

m1. zlom magnetiza¢ni charakteristiky motoru

RW | Uni us

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

Vektor 0 az 100

% jmen. toku 50

Aktualizace [Cteno na pozadi

mz. zlom magnetiza¢ni charakteristiky motoru
RW | Uni us

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

Vektor 0az 100 % jmen. toku 75

Aktualizace [Cteno na pozadi

Ve vétsiné asynchronnich motord jmenovita hodnota toku
zpusobuje saturaci. Proto je zavislost toku na tokotvorné
slozce proudu nelinearni. V dusledku saturace mlze dojit
ke skokové zméné momentu pfi c&innosti pohonu
v momentovém rezimu, kdyZz se otacky zvySi do oblasti
zeslabovani pole. Saturacni efekt Ize vyjadfit zobrazenim
zavislosti tokotvorné slozky proudu na toku tfemi
useCkami jak je vidét na nasledujicim obrazku:

Tok (%)
A

100%
Pr5.30

Pr5.29

50 75 100 | _mag (%)

Jsou-li Pr5.29 a Pr5.30 v Zakladnim nastaveni, je tato
zavislost pfimkova a zavislost mezi odhadem toku a
tokotvorné slozky proudu je linearni.

Jestlize se Pr5.29 a Pr5.30 2zvySi nad hodnoty
Zakladniho nastaveni, méni¢em vypocitany tok mulze
obsahovat saturacni efekt.

Neni pravdépodobné, ze by byly znamy hodnoty téchto
parametrli, proto se urCuji v pribéhu testu Autotune s
oto¢enim motoru.

Vys8Si hodnoty se pfedpokladaji pro pfipad ztraty sité u
takovych aplikaci, kde jsou propojeny meziobvody ménica
a nas ménic je v roli Master.

Predpoklada se pouziti v takovych aplikacich, kde jsou
ménice propojeny v rezimu frekvenéniho Fizeni Slave
v oteviené smycce.

Jestlize jsou motory zavazbeny pomoci Eislicového
zavésu a pouzivaji méni¢ Master pro fizeni v pfipadé
ztraty sité, je nepravdépodobné, Ze bude systém stabilni
po ztraté sité, pokud neni vykon ménic¢e Master mnohem
vétsi nez soucet vykonu ostatnich podfizenych ménica
Slave.

Konstanta Kt

5.32 (moment motoru pfi proudu 1A)
Uni DP | ND
2
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Vekto (RO)r 0,00 az 500,00 NmA™
Servo (RW) 0,00 az 500,00 NmA 1,60
Aktualizace [Cteno na pozadi (1s)

Tento parametr udava pomér momentu motoru na ¢inném
proudu (momentotvorné slozce) a pouziva se pro vypocet
zesileni regulatoru otacek  vpfipadé  aktivace
automatického nastavovani parametra (. #3.17 =1
nebo 2)

Vektor
Méni¢ vypocitava momentovou konstantu s pouzitim
parametr(i motoru a uvazuje u¢innost 90%.

/3 x Jm. napéti x Jm. proud x Jm. tginik x U&innost
Kt=

Jm. otacky (rad/s) x Jm. &inny proud
tj.

/3 x #5.09 x #5.07 x #5.10 x 0.9
Kt =

(2rtx #5.08 / 60) x Jm. ¢inny proud

Jmenovity &inny proud je sloZzka jmenovitého proudu
motoru, definovana na zac¢atku Menu 4.

Servo

Uzivatel musi vlozit momentovou konstantu motoru Kt do
tohoto parametru, aby mohly probéhnout spravné
automatické vypocty zesileni.

533 Napét'ova konstanta motoru Ke
. (V/1000 min™'

RW | Uni us
mZisk napétového regulétoru
RW | Uni RA us Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Servo 0 az 10 000 V/1000 min” 98
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Aktualizace [Cteno na pozadi

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

0az 30 1

Aktualizace [Cteno na pozadi

Tento parametr Fidi zisk napétového regulatoru, ktery se
pouziva pfi ztraté sité a pro rezim standardni rampy.

Je-li nastaven na 1, pouzité zesileni je vhodné pro
aplikace, kde je pouzit méni¢ samotny.

Tento parametr se vyuziva pro nastaveni integraéni slozky
proudového regulatoru. KdyZz se méni¢ vypne a znovu
zapne do béziciho motoru, snizuji se pfechodové proudy.
Vyuziva se rovnéz pro vytvoreni dopfedné slozky napéti,
kdyz je zvolen dynamicky rezim parametrem Pr 5.26.

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
Druhé vydani

79

www.controltechniques.cz



Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 10

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18

Menu 19

Menu 20

Menu 21

Ménu 22

Blokovéni automatického pirepinani modulace

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace [Cteno na pozadi

ReZim tepelné ochrany (viz Pr 5.18) sniZuje automaticky
modulaéni frekvenci vzdy, kdyzZ je nutno zabranit pfehfati
ménice.

Tuto funkci je mozno vyfadit nastavenim tohoto parametru
na 1. Je-li tato funkce vyfazena, méni¢ hlasi poruchu
okamzité pfFi zjisténi pfilis vysoké teploty tranzistord
stfidace.

LI 3 Polova roztec linearniho motoru

RW | Uni DP us
2
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

Oteviena smycka

— = 0,00 az 655,35 mm 0,00
Uzaviena smycka

Aktualizace [Cteno na pozadi

Tento parametr by mél byt nastaven tak, aby dal pélovou
rozte¢ linearniho motoru, tj. pohyb motoru pro jednu
periodu vystupniho napéti ménice, jestlize je pozadovana
autokonfigurace s linearnim enkodérem EnDat.

LIYg Skutecny modulacni kmitocet

RO | Txt ND NC PT

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

Oteviena smycka 5
— < 0az7
Uzaviena smycka

Aktualizace |[Zapis na pozadi

Pr5.37 zobrazuje skute€ny modulaéni  kmitocet
aplikovany méni¢em. Maximalni modulaéni kmitocet je
dan Pr5.18, ale mlUze byt snizen jestlize je #5.35=1
(automatické prepinani modulace je odblokovano).

Pr5.37 také indikuje, jestli byl Cas aktualizace pro
proudovy regulator redukovan, aby bylo umoznéno pro
enkodéry SINCOS with lines per revolution that are not a
power of two, nebo provoz bez enkodéru v rezimu Vektor.

Cas aktualizace
#5.35 Alfanumer. | Modul. kmitoc¢et proudového
’ displej [kHZz] regulatoru
[bs]
0 3 3 167
1 4 4 125
2 6 6 83
3 8 8 125
4 12 12 83
5 16 16 125
6 6 rEd 6 167
7 12 rEd 12 167
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Al
6. Menu 6 - Rezimy
Ridici slovo 6.43
povoleno
Konfigurace Ridici slovo
svorkovnice Rezimy
| 6.04 | . N
Blokovani tranzistort —ih .
Rezim Stop
-
v " S
Provoz vpred —ih Rezim pfi
I 6.30 ] > o ztraté napajeni
Jog vpred ——fh [e0s | Drzent e
'WI _ ; nulovych otace
L— - Start do
Provoz vzad —ih rotujiciho motoru
II 6.32 II - 0 6.40 Volba charakteru
Vpred | vzad ——fh ﬁ‘l’cnrffg“u dgg'ta"
Menu 8 6.33 > 0 P
L—" 1 Indikace
—ih Reference on
sv.27 dig. vstup 4 % 3
1 6 I o>
Jog vzad —ih
> {637 | - 0L
Ne Stol — Indikace
l_EIG 39 = 3 Reverzace
1 6 I =
Indikace >
blokovani  6-29 -
(Enable) Indikace
P funkce Jog
Koncovy spina -_>_
ve sméru vpred m
Koncovy spinac 6.36 -
ve sméru vzad
Logicka START
- o e
! @ > Méni¢ aktivni
_: STOP/ I 12 RESET
RESET =
@ d
e
@ REVERZACE = - #Aen UZZan. smycka,
enu
Logicka1 r—mr— ' > Povoleni ramp
= Jen Oteviena smycka ! Menu 3
0 i Povoleni pevné
....... Pr1.49=4 Urove stejno- H reference otacek
: smérného brzdéni |
Indikace j 6.07 Erzg?nzt:éng;zdéni E
zvolenych » --------- i
otacek ;

Prepinace u parametrl jsou zobrazeny v zékladnim nastaveni

tlacitka STOP

| 6.13 I

Funkénost
tlacitka Reverzace

Doba pfipojeni k siti:
roky a dny,
hodiny a minuty

Doba provozu:

o

roky a dny,

Legenda

vstupni
svorky

vystupni
svorky

hd
5 B
SIS
SEy SEl«

0.XX

parametr (RO)
pouze pro ctenf

Parametr (RW)
pro ¢teni i zapis

Vykon
motoru

Volba rezimu méfeni
: Casu vyskytu poruchy

Casové udaje
Cena elektrické
energie za kWh
Vynulovépl’
elektroméru
Casovaé
Znovunastaveni
Casovace

Napéti ss
meziobvodu

Y

P

pomocny zdroj 48V

Rizeni napajeni ménice

!

Spotieba
energie:
MWh, kWh

Provozni
naklady

Doba zbyvajici
v ¢asovadi

Indikace
zdroje
napdjeni
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XX Rezim Stop Uzaviena smyéka
RW | Txt us Tento Stop ma jen jednu fazi a stav “rdY“ nastane ihned
jakmile je proces stop dokoncen.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Rezim Stop
Otevfena smycka 0az4 1 Oznaceni Popis
Vektor O0as?2 0 COASt | Samovolny dob&h motoru
Servo _ i 2 1 P Stop po rampé
Aktualizace [Cteno na pozadi 5 norp | OkamZité zastaveni bez aplikace
Oteviena smycka i ramp
- Rezim Stop i Motor mUZe byt zastaven v pozadované poloze. Tento
Oznaceni Popis rezim je mozno zvolit pomoci polohového regulatoru
0 COASt | Samovolny dobéh motoru (Pr13.10). Je-li tento rezim pouzit, potom je Pr6.01
1 rP Stop po rampé neaktivni.
2 rP.dcl | Stop po rampé + ss brzdéni
3 dcl ss brzdéni s detekci nulovych otaéek
4 td.dcl | Casované ss brzdéni MReiim pfi ztraté napajeni
RW | Txt us
Pribéh zastavovani je rozdélen do dvou fazi: decelerace
do zastaveni a samotné zastaveni: Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Rezim . i Oteviena smycka .
Stop Faze 1 Faze 2 Pozn. Uzaviena smycka Oaz2 0
Zablokovani M mie bit Zpozdéni ve Aktualizace |Cteno na pozadi
0 stfidace - motor odblokovan aiy fazi 2 umoziuje #6.03 = 0 (diS) Nefunkéni
volnobézné aby mag. tok Vypadek napajeci sité neni detekovan. Méni¢ pokracuje v

dobiha do klidu

po 1s

rotoru doznél

Decelerace po
rampé na
nulové otacky

Prodleva 1s nez
je ménic znovu
pfipraven ke
spusténi (rdY)

Decelerace po

Aplikace ss
brzdéni o Urovni

dobu danou
Pr 6.07

2 |rampé na dané Pr 6.06 po
nulové otacky |dobu danou
Pr 6.07
Méni¢
automaticky
pozna nizké
otacky a proto
Na motor je sam nastavi
aplikovan nizky |Aplikace ss dobu ss
kmitocCet s brzdéni o urovni|brzdéni. Je-li
3  |detekci nizkych |dané Pr 6.06 po |brzdny proud
otacek. dobu danou prilis maly,
Potom zapocéne |Pr 6.07 potom méni¢
faze 2 nizké otacky
nepozna
(obvykle je
nutno 50% az
60% Pr 6.06)
Aplikace ss
brzdéni o urovni
4  |dané Pr 6.06 po|---

Jakmile byly spustény rezimy 3 nebo 4, méni¢ musi pfejit
pfes stav rdY pfedtim nez bude restartovan (povelem
Stop nebo poruchou nebo zablokovanim - disable).

provozu tak dlouho, dokud hodnota ss napéti meziobvodu
neklesne pod vyrobcem nastavenou uroven (. > Vuu).
Jakmile napéti poklesne pod tuto droven, je vybavena
porucha "UU". Tato mize byt sama vyresetovana jestlize
toto napéti vzroste nad hodnotu VuuRestart, viz tabulka
nize.

#6.03 = 1 (StoP)

Oteviena smycka

Méni¢ se chova stejné jako v rezimu preklenuti
(Pr 6.03 = 3) s vyjimkou, Ze decelerace je nejméné tak
rychlad jak je deceleracni rampa nastavena, a méni¢
bude pokracovat v deceleraci az do zastaveni a to i
kdyz je napajeni obnoveno.

Je-li pomoci Pr6.01 zvolen rezim ss brzdéni nebo
¢asovaného ss brzdéni, potom meéni¢ pfi ztraté sité
deceleruje po rampé do zastaveni.

Je-li pomoci Pr6.01 zvolen rezim Stop po
rampé + ss brzdéni, potom méni¢ deceleruje do
zastaveni a potom aplikuje ss brzdéni. V tomto
pfipadé, pokud nebude obnoveno napajeni, méni¢
pravdépodobné vybavi poruchu "UU".

Rezim Stop

Uzaviena smycka

Zadavaci hodnota otadCek je nastavena na nulu a
rampy jsou zablokovany, coz umozfuje deceleraci
motoru do zastaveni na Urovni proudového omezeni.
Pokud je napajeni obnoveno bé&hem decelerace, je
jakykoliv signal Start ignorovan dokud se motor
nezastavi.

Pokud je hodnota proudového omezeni nastavena
prili§ nizko, méni¢ muze vybavit poruchu "UU" i pfed
zastavenim motoru.
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#6.03 = 2 (ride.th)  Rezim preklenuti XM Uroven ss brzdéni
Méni¢ detekuje ztratu napajeni pokud uUroveri ss napéti RW | Uni DP RA us
meziobvodu poklesne pod hodnotu Vmli. Méni¢ potom 1
pouzye rezim, kdy se regulator uzavrene smycky pooku3|’ Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
udrzet droven ss meziobvodu na urovni Vmlz. To zpUsobi e = = S
. X ) Oteviena smycka 0,0 az 150,0 % 100,0
deceleraci motoru tak, aby energie vracena z motoru do - = -
Aktualizace |Cteno na pozadi

ss meziobvodu byla pfiméfena pro napajeni fidicich
obvod.

Je-li napajeni obnoveno béhem rezimu Stop, Uroven
ss napéti meziobvodu vzroste nad hodnotu Vmly, méni¢
akceleruje na své normalni otacky a pokracuje v €innosti.

Tento parametr definuje uroven brzdiciho ss proudu jako
procento jmen. proudu motoru (Pr 5.07).

Vystupem regulatoru ztraty napdjeni je poZadavek na XY@l Doba ss brzdéni
proud, ktery je pfiveden do bloku Ffizeni proudu a proto RW | Uni DP us
musi byt zisky Pr 4.13 a Pr 4.14 nastaveny optimalné. 1
Ly, R y. Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
napéti 200V 400V 575V 690V Aktualizace |Cteno na pozadi
Vuu 175 330 435 435 Tento parametr definuje dobu fazie1l pro rezimy 3 a4
Vml; 205 410 540 540 parametru Pr 6.01.
Vmlz 195 390 515 515
VuuRestart 215 425 590 590 — -~ —
X3 Drzeni nulovych otaéek
RW | Bit us
MKonfigurace svorkovnice Kategorie Rozsah Zakl. nast.
RW | Uni us Oteviena smycka
n Vektor OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
= - Servo On (1)
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Aktualizace |4ms pro cteni
Oteviena smycka 0az4 4 - ... .. -
Uzaviena smycka az Je-li #6.08 = 1, potom méni¢ zUstava aktivni i po pfikazu
Aktualizace |Cteno na pozadi Stop a udrzuje moment i po zastaveni motoru (na displeji

Tento parametr umoziuje uzivateli zvolit jednu z
pfednastavenych konfiguraci digitalnich vstupl Fidici
svorkovnice, tj. definovat funkce a charakter svorek 25, 26
a 27. Charakter téchto vstupl je dan parametrem Pr 6.40,
ktery ur€uje, zda svorka vyzaduje trvaly nebo mzikovy
signal (kontakt).

Je-li #6.04 = 0 az 3, potom je misto ur€eni t&chto svorek
(tedy jejich funkce) a jejich charakter pevné dan, viz
nasledujici tabulku.

Je-li #6.04 = 4, potom vSechny tyto parametry mohou byt
modifikovany uzivatelem

Aby bylo nové nastaveni aktivni, je nutno po nastaveni
nové hodnoty provést reset ménice.

#6.04 sv. 25 sv. 26 sv. 27 #6.40
Pr 6.29 Pr 6.30 Pr 6.32 0
0 | (Blokovani) | (Provoz (Provoz (trvaly
vpred) vzad) kontakt)
Pr 6.39 Pr 6.30 Pr 6.32 1
1 (Ne Stop) (Provoz (Provoz (mzikovy
vpred) vzad) kontakt)
Pr 6.29 Pr 6.34 Pr 6.33 0
2 | (Blokovani) | (Provoz) |(Reverzace) (trvaly
kontakt)
Pr 6.39 Pr 6.34 Pr 6.33 1
3 (Ne Stop) (Provoz) |[(Reverzace)| (mzikovy
kontakt)
4 Uzivatelem programovatelné

zUstava znak StoP.

Start do rotujiciho motoru

(Flyingstart)
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka 0az3 0
Uzaviena smycka 0az1 1
Aktualizace |Cteno na pozadi

Oteviena smycka

#6.09=0

Start do rotujiciho motoru je neaktivni, tj. vyst. kmitoCet po
povelu Start startuje po rampé z nulové hodnoty na
hodnotu pozadovanou.

#6.09=1az3

Méni¢ po obdrZzeni povelu Start provadi sled testl za
Ucelem zjisténi otacek motoru. Potom se nastavi vyst.
kmitoCet ménie tak, aby odpovidal aktualnim otackam
motoru.

Test se neprovede a motor startuje od nuly jestlize je
povel Start dan v rezimu Stop, nebo kdyz je méni¢ poprvé
pfipojen k siti v rezimu Ur_I, nebo kdyz je povel Start dan
v rezimu Ur_S.

V Zakladnim nastaveni je doba testu cca 250ms. Je-li
vSak Casova konstanta rotoru (moment setrvacnosti) velka
(obvykle u velkych motord), maze byt tato doba delsi.

Pro spravnou cinnost je potfeba spravné nastaveni
parametr(i motoru, v€etné jmen. otacek.
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Aby test probéhl spravné, je dale dulezité, aby byl spravné
nastaven Pr 5.17 (ev. Pr 21.12) - odpor statoru. To plati i
pro pfipad, Zze je zvolen skalarni rezim s linearni
charakteristikou U/f (Fd) nebo s kvadratickou
charakeristikou U/f (SrE).

Test vyuziva jmen. magnetizaéni proud motoru, proto
jmen. proud (Pr5.07, Pr21.07 a Pr5.10, Pr21.10) a
ucinik musi byt nastaveny co nejpfesnégji, i kdyz toto
nastaveni neni tak kritické jako spravné nastaveni odporu
statoru.

Je nutno vzit v Uvahu, Ze stacionarné slabé zatizeny
motor s nizkym momentem setrvacnosti se muze béhem
testu pootocit.

#6.09 Funkce

0 Flyingstart je nefunkéni

1 Flyingstart je funkéni (detekce pro oba
smeéry otaceni)
Flyingstart (detekce pouze pro smér

2 -
vpied)

3 Flyingstart (detekce pouze pro smér
vzad)

Uzaviena smycka

#6.09=0

Start do rotujictho motoru je neaktivni, tj. post-ramp
reference (Pr 2.01) po povelu Start startuje po rampé z
nulové hodnoty na hodnotu pozadovanou.

#6.09 = 1

Po povelu Start se post-ramp reference nastavi na

Mzikové ovladaci kontakty (#6.40 = 1)
Je-li stisknuto tlacitko Stop (za prfedpokladu, Ze je funkéni,
tj. #6.12 = 1) nebo kdyz je vybavena porucha, potom se
pfislusny konfiguraéni bit Provoz deaktivuje, takze se
ménic¢ zastavi resp. zGstane v reZimu Stop.
Pfislusny konfiguraéni bit Provoz mlze byt znovu
aktivovan pouze za prfedpokladu je-li splnéna nejméné
jedna z téchto podminek:
1. Konfiguracéni bity "Provoz vpred", "Provoz vzad" a
"Provoz" maji vSechny hodnotu nula
2. Konfiguraéni bit "Ne stop" ma hodnotu nula
3. Méni¢ je blokovan prostfednictvim Pr 6.15 nebo
Pr 6.29
4. Signaly "Provoz vpfed" a "Provoz vzad" jsou oba
aktivni nejméné po dobu 60ms

Méni€¢ muze byt potom restartovan standardnim
zpusobem.
Pozn.:

1. Jsou-li aplikovany soucasné signaly "Provoz vpied",
"Provoz vzad" dojde k resetu stavu tlacitka Stop, ale
aby mohl byt potom méni€ znovu nastartovan, musi byt
nejdfive resetovan signal "Provoz vpred", ev. "Provoz
vzad" (interni samodrzny obvod).

2. Drzeni stlageni tlaitka Start a stisknuti tlacitka Stop
za Ucelem resetu méniCe bez zastaveni neni mozné.
Toto Ize v rezimu Ovladani z klavesnice ménice.

mFunkénost tlagitka Reverzace

skute¢né otacky motoru. RW | Bit us
MFunkénost tladitka Stop Ote\'ffzt:ég:r:?éka Rozsah Zakl. nast.
RW | Bit us Uzaviend smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi
ot Kvate,goneVK Rozsah Zakl. nast. Je-li #6.13 = 1, je tlaCitko Reverzace funkéni.
EVIENa SMYCK8 | 4eE (0) nebo On (1) OFF (0)
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi
X | X wp — mmokovéni tranzistorti IGBT (Enable)
Je-li #6.12 = 1, je tlaCitko Stop funkéni. rRw | Bit Us
V rezimu Ovladani z klavesnice nema tento parametr vliv
a tlacitko Stop je funkéni automaticky.
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Tlagitko Stop je vyuzivano i pro funkci Reset, coz : _OFF (0) nebo On (1) On (1)
znamend, Ze je-li po odeznéni pfiginy poruchy tlagitko Aktualizace |4ms pro éteni

Stop stisknuto, je méni¢ vyresetovan, ale nedojde ke
startu ménice. Jak mlze byt novy start proveden viz dale.

Trvalé ovladaci kontakty (#6.40 = 0)
Je-li stisknuto tlacitko Stop (za predpokladu, Ze je funkéni,
tj. #6.12 = 1) nebo kdyz je vybavena porucha, potom se
prislusny konfiguraéni bit Provoz deaktivuje, takze se
méni¢ zastavi resp. zlistane v rezimu Stop.
PFislusny konfiguraéni bit Provoz mlze byt znovu
aktivovan pouze za predpokladu je-li splnéna nejméné
jedna z téchto podminek:
1. Konfiguraéni bity "Provoz vpfed", "Provoz vzad" a
"Provoz" maji vSechny hodnotu nula
2. Méni¢ je blokovan prostfednictvim Pr 6.15 nebo
Pr 6.29
3. Signaly "Provoz vpfed" a "Provoz vzad" jsou oba
aktivni nejméné po dobu 60ms

Je-li #6.15=0 jsou tranzistory IGBT mostu stfidaCe
okamzité blokovany bez ohledu na nastaveni Pr 6.04. Na
displeji ménice se zobrazi "Inh".

mCena elektrické energie za kWh

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0,0 aZ600,0 ména/kWh 0,0
Aktualizace [Cteno na pozadi

Je-li tento parametr nastaven spravné na mistni ménu,
potom Pr 6.26 udava nabé&hlé provozni naklady.

Méni¢ maze byt potom restartovan standardnim
zplsobem.
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Vynulovéni elektroméru MDoba provozu: roky a dny
RW| Bit NC RO | Uni DP | ND NC PT PS
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 0.000 az 9.364 roky.dny
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace [Zapis na pozadi
Pouziva se pro vynulovani Pr 6.24 a Pr 6.25. Doba provozu: hodiny a minuty
RO | Uni DP | ND NC PT PS
- - 2
mcasovac Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
RW | Uni NC us 0.00 aZ 23.59 hod.min
Aktualizace [Zapis na pozadi
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. MéFeni doby provozu méniée od okamziku opusténi
0 aZ 30 000 hod 0 vyrobniho zavodu Control Techniques. Méfeni doby muze

Aktualizace [Cteno na pozadi

Uréuje dobu provozu méniCe, po které je signalizovana
nutnost urcité operace (napf. vyména filtru).

mZnovunastavem’ casovace
RW/| Bit

PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno/Zapis na pozadi

Po uplynyti doby provozu dané ¢asovaem 1 (indikovano
Pr 6.27), se Pr 6.19 automaticky zméni na hodnotu 1.
Nastavenim Pr 6.19 na hodnotu 0 se dosahne toho, Ze do
Pr 6.27 je znovu vloZena hodnota Pr 6.18, tj. Casovac 1 je
znovunastaven.

MDoba pFipojeni K siti: roky a dny

RO | Uni DP | ND NC PT
3
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0,000 az 9,364 roky.dny

byt pouzito pro ur€eni okamziku poruchy jestlize
#6.28 = 1.
m3potfeba energie - MWh
RO | Bi DP | ND NC PT PS
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
+999,9 MWh
Aktualizace |[Zapis na pozadi
m3potfeba energie - kWh
RO | Bi DP | ND NC PT PS
2
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
+ 99,99 kWh
Aktualizace |[Zapis na pozadi

Pr6.24 a Pr6.25 indikuji mnozstvi spotfebované ev.
vracené elektrické energie ménicem.
Muze byt znovu vynulovano (ev. drzeno na nule) pomoci

Pr6.17.

mwovozni naklady
RO | Bi | FI

Aktualizace [Zapis na pozadi

Méfeni doby pfipojeni ménice k siti zadina od nuly pfi
kazdém pfipojeni ménice k siti.
Naméfena doba mlzZe byt zménéna uzZivatelem =z

nutno spravné nastavit Pr 6.16.

Aktualizace [Zapis na pozadi ND NG PT
MDoba pripojeni k siti: hodiny a minuty
RO | Uni DP | ND NC PT Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
2 + 32 000 ména/hod
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Aktualizace |Zapis na pozadi
0,00 az 23,59 hod.min Prabé&zné zobrazuje naklady na 1 hod provozu ménige. Je

casovaci

Doba zbyvajici v
RO | Uni

klavesnice, pfes sériovou linku nebo z volitelného ND NC PT PS
aplikaéniho modulu.

Je'stllze. data nejsou zapsany ve spravnem rozsahu (napf. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
minuty jsou vétsi nez 59, apod.) jsou hodiny nastaveny na 02z 30 000 hod

nulu v dalsi minuté. L oL B Aktualizace [Cteno na pozadi

Je-li #6.28 = 0, potom muUze byt toto méfeni pouzito pro X

uréeni okamziku poruchy. Viz Pr 6.18.
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MVolba rezimu méreni €asu vyskytu poruchy Koncovy spina¢ ve sméru vpied

RW | Bit us Koncovy spina¢ ve sméru vzad

RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Otevrena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Dzovens smycka Oteviend smycka | oee () nepo On (1 OFF (0

Aktualizace |Cteno na pozadi Uzaviena smycka ©) (1) (0)
Urduje parametr, ktery méfi dobu okamzZiku vyskytu Aktualizace |Cteno kaZdych 250us

poruchy.

Je-li #6.28 = 0 méfi se ¢as pomoci Pr 6.21.

Je-li #6.28 = 1 méfi se ¢as pomoci Pr 6.23.

Pozor, zména tohoto parametru vynuluje poruchu a
vynuluje rovnéz méfeni okamziku vyskytu poruchy.

XXM ndikace Blokovani (Enable)

RO | Bit NC PT

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |4ms pro &teni

Je to duplikat Pr 8.09.

Konfiguraéni bit: Provoz vpied

Konfiguraéni bit: Jog vpied

Konfig:juraéni bit: Provoz vzad

Konfiguracni bit: Reverzace

Konfig-gura(':ni bit: Provoz

RwW

Bit

NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |4ms pro &teni

V normalnim rezimu je fadi¢ navrzen tak, Zze pracuje se
signaly Provoz vpfed/Provoz vzad, nebo se signaly
Provoz a Reverzace.

Je-li zvoleno ovladani Provoz vpfed/Provoz vzad, potom
musi byt pouzity Pr6.30 a Pr6.32 (digitalni vstupy by
nemely byt zavedeny do Pr .33 a Pr 6.34).

Je-li zvoleno ovladani Provoz a Reverzace, potom musi
byt pouzity Pr .33 a Pr .34 (digitaini vstupy by nemély byt
zavedeny do Pr 6.30 a Pr 6.32)

Pr6.30, Pr6.32 a Pr.34 mohou byt ovladany trvalym
(pfepinacim) nebo mzikovym kontaktem na pfislusnych

digitalnich vstupech (svorkach) v zavislosti na hodnoté
Pr 6.40.

Konfiguraéni bit Ne stop (Pr 6.39) musi mit hodnotu 1, aby
ostatni konfiguraéni bity mohly byt ovladany trvalym
kontaktem.

Rozbéhnuti motoru muze byt rovnéz zadano pomoci
signalu Jog vpfed (Pr 6.31) nebo Jog vzad (Pr6.37),
nezavisle na ostatnich konfigura¢nich bitech.

Tyto parametry mohou byt vyuzity napf. jako koncoveé
spinace pojezdl riznych pojezdi.

V rezimu Oteviena smycka méni¢ zareaguje za 4,5ms
(500ups filtrace digitalniho vstupu + 4ms SW zpoZdéni) a
zastavi motor po aktualné vybrané decelera¢ni rampé.

V rezimu Uzaviena smycka zareaguje méni¢ za 750us
(500us filtrace digitalniho vstupu + 250us SW zpozdéni) a
zastavi motor s nulovou rampou (tz. deceleraci na
proudovém omezeni).

Koncové spinae rozeznavaji smér otaceni, coz umoziuje
systému zafadit opacné otacky. V rezimu Oteviena
smycka jsou oba koncové vypinace aktivni i vrezimu
fizeni kmito¢temm (,frequency slaving®).

Oteviena smycka

Je-li Uroven reference pfed rampami > OHz, potom
koncovy spina¢ vpred je aktivni

Je-li Uroveri reference pfed rampami < OHz, potom
koncovy spina¢ vzad je aktivni

Je-li Uroveri reference pred rampami = OHz, potom oba
koncové spinace jsou aktivni

Uzaviena smycka
Je-li Uroven reference pfed rampami + pevna reference
otacek > 0 ot/min, potom je koncovy spina€ vpfed aktivni

Je-li Uroveri reference pred rampami + pevna reference
otacek < 0 ot/min, potom je koncovy spina¢ vzad aktivni

Je-li Uroveri reference pfed rampami + pevna reference
otacek = 0 ot/min, potom oba koncové spinace jsou aktivni

6.37 Konfig_]uraéni bit: Jog_j vzad
(%13l Konfiguracni bit: Ne Stop

RW | Bit NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka | ep () nebo On (1) OFF (0)
Uzaviena smycka
Aktualizace |4ms pro &teni

mvmm charakteru kontaktt digitalnich vstupt
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace [4ms pro &teni

BliZze viz parametr Pr 6.12.
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mNévééti udalosti . Ekvivalentni
. Bit Funkce
RW | Uni NC parametr
0 Blokovano (Enable) Pr 6.15
Kategorie Rozsah Zakl. nast. ;* ?rovozvvgred :r gg?
Otevfena smycka . * 0g vpre ro.
Uzaviena smycka 02265535 0 3* | Provoz vzad Pr 6.32
Aktualizace |Zapis na pozadi 4* | Reverzace Pr 6.33
N e o . 5* | Provoz Pr 6.34
Navv§§t| udalosti signalizuje akce, které se vyskytly v 6 | Ne Stop Pr6.39
menici. —
7 | Auto/Ruéné
Zakladni nastaveni (bit 0) 8* | Analogova ref./Pfedn. ot. Pr1.42
Méni¢ nastavi bit do 0 kdyZ zékladni nastaveni je nahrano 9° |Jogvzad Pr 6.37
do méniCe a zapamatovano. Tento parametr je 10 Rezervovgno
nastavovan pfi pfipojeni ménice k siti. Toto navésti mize 11 | Rezervovano
byt pouZito pfi aplikacich s SM-Aplikaénim modulem pro 12 | Porucha
uréeni stavu nastaveni méniCe. Napf. nahrani sady 13 | Reset ménice Pr10.33
parametr. z SM modulu  vyzadujici  pfedchazejici 14 | Watchdog klavesnice

naprogramovani zakladniho nastaveni.

Zména rezimu ménice (bit 1)

Méni¢ nastavi bit do 1 kdyz byl zménén mdd ménice a
nové nastaveni je zapamatovano. Tento parametr je
nastavovan pfi pfipojeni ménice k siti. Pouziti je obdobné
jako u bitu 0.

IEZARidici slovo
RW | Uni

NC
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 32 767 0
. Bity 0 az 7: 4ms pro Cteni
Aktualizace Bity 8 az 15: &teno na pozadi
IEXEMRidici slovo povoleno
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
. Bity 0 az 7: 4ms pro Cteni
Aktualizace Bity 8 az 15: &teno na pozadi

Pr 6.42 a Pr 6.43 umoznuiji fidit sequencer (fadi¢) pfimo
pomoci jednoho fidiciho slova.

Je-li #6.43 = 0 potom Fidici slovo nema zadny ucinek.

Je-li #6.43 = 1 je méni¢ ovladam pomoci fidiciho slova.

Kazdy bit fidiciho slova odpovida jednomu konfiguraénimu
bitu dle uvedené tabulky.
v rezimu

Bity oznacené * nemaji ucinek

Rekuperacni jednotka.

zadny

Bity 0-7 a bit 9: fizeni radice

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43=1) a
rovnéz Auto/Rucné (bit 7) je 1, potom bity 0 az 6 a bit9 z
fidiciho slova jsou aktivni. Ekvivalentni parametry nejsou
zmeénény, ale jsou neaktivni.

Napft., jestli #6.43 = 1 a bit 7 parametru Pr 6.42 = 1, potom
méni¢ neni ovladan parametrem Pr 6.15, ale bitem 0 z
fidiciho slova. Jestli bud #6.43 = 0, nebo bit 7 parametru
Pr6.42=0, potom je meéni¢ ovladany parametrem
Pr 6.15.

Bit 8: Analogova reference/Prednastavené otacky

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43 =1),
potom bit 8 z fFidiciho slova uréuje referenci. (Bit7 z
fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této funkce).
Stav bitu 8 je zapsan do Pr 1.42.

V zakladnim nastaveni je zvolena analogovéa reference
(bit 8 = 0) nebo pfednastavené otacky (bit 8 = 1). Jestli je
vtomto pfipadé do Pr1.42 nasmérovan jesté dalsi
parametr, potom je hodnota Pr 1.42 nedefinovana.

Bit 12: Porucha

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43 =1),
potom bit 12 z fidiciho slova signalizuje poruchu. (Bit7 z
fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této funkce).
Kdyz je bit 12 pfepnut do 1, je vyvolan bit poruchy "CL".
Porucha maze byt zruSena pouze nastavenim bitu 12 do
0.

Bit 13: Reset ménice

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43 =1),
potom bit 13 z Fidiciho slova spousti reset ménice. (Bit 7 z
fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této funkce).
KdyZ je bit 13 zménén z 0 az 1, potom je ménic resetovan.
Tento bit neméni obdobny parametr Pr 10.33.

Bit 14: Watchdog (hlidani, samohlidani) klavesnice
Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43 =1),
potom bit 14 z Fidiciho slova aktivuje watchdog klavesnice.
(Bit 7 z Fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této
funkce).

Tato funkce hlida preruSeni komunikace s externi
klavesnici nebo s jinym externim zafizenim. Funkce se
spousti je-li bit 14 zménén z 0 az 1. Je-li watchdog
povolen, pak musi byt proveden minimalné jednou za
sekundu, jinak méni¢ vyhlasi poruchu "SCL". Kdyz se tato
porucha objevi, méni€ musi byt resetovan a sluzba
watchdog opét spusténa.

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
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Méni¢ mlze pracovat pfi nasledujicich typech napajeni
indikovanych timto parametrem. Zména typu napdjeni
muzZe byt provedena pouze po hlaSeni podpéti (porucha
"UU") a naslednym resetem ménice.

#6.44 =0 Napajeni z hlavni silové svorkovnice

Silova Cast i fidici obvody jsou napajeny z hlavni silové
svorkovnice (normalni rezim). Parametry, které jsou
zapamatovavany pfi vypnuti napajeni jsou zapamatovany
tehdy, kdyz je sit odpojena a méni¢ ohlasi poruchu "UU".

#6.44=1 Napdajeni nizkym napétim

Silova ¢ast, Fidi obvody i volitelné moduly jsou napajeny
z nizkonapétovych pomocnych zdroji. Hlavni silova
svorkovnice mGze byt pfipojena k jinému zdroji napéti az
do hodnoty maximalniho povoleného napéti. Méni¢
pracuje normalné, pouze je vyfazené hlidani ztraty
sitového napéti.

Hodnoty parametrq, které jsou vypocitavany z napéti, jsou
vypocitany na zakladé velikosti pomocného napéti. Jestli
velikost pomocného napéti a hlavni sitové napéti je
odlisSné, pak hodnoty uvedené v téchto parametrech
nebudou spravné.

Parametry, které jsou zapamatovavany pfi vypnuti
napajeni, nejsou pfi odpojeni tohoto napajeni
zapamatovany.

V tomto rezimu musi byt méni¢ napajen rovnéz 24V.
Nasledujici tabulka udava hodnoty napéti pfi napajeni
ménice z nizkého napéti.

Napét'ové trovné
max_ss_napéti Pr6.46 x 1,45
Prah napéti brzdy Pr6.46 x 1,325
Uroven hlageni podpéti 36V
Restart po poruse "UU" 40V

mmn y vykon ventilatoru ménice
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi

Interni ventilator ménice je standardné ovladan pomoci
systému teplotniho modelu ménice.

Je-li #6.45=1, pracuje ventilator na plny vykon. Po
prepnuti na hodnotu 0 pracuje ventilator jesté 10s na piny
vykon.

Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
mmdikace zdroje napajeni MNominélni hodnota nizkého napajeciho napéti
RO | Bit ND NC PT RW | Uni PT | US
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) Typ. vel. 1: 48 Vv 48
Aktualizace |Zapis na pozadi __|Typvel. 2a3:48az72
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr definuje nominalni napajeci napéti pfi
napajeni z nizkého napéti. Skute¢na hodnota parametru
neni uzivana pfimo pro pohon, ale pro definovani prahu
napéti brzdy a ostatni napétové meze pfi napajeni
Z nizkého napéti.
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7. Menu 7 - Analogové vstupy a vystupy

Hardware

Méni¢ ma tfi analogové vstupy (Al1 az Al3) a dva analogové vystupy (AO1 a AO2). VSechny vstupy maji podobnou strukturu
parametr a vSechny vystupy maji také podobnou strukturu parametrd.

PIny rozsah vstupl (v napétovém rezimu) je 9,8V. Toto zajiStuje, Ze kdyz je vstup Fizen napétim 10V ze zdroje ménice, je
mozno dosahnout pIného rozsahu.

Svorka Vstup Rezim Rozliseni

. 12 bitd + znaménko

5/6 Al Pouze napétovy (16 bitd + znaménko pro referenci otacek)

7 Al2 0az6 10 bitd + znaménko

8 Al3 0az9 10 bitd + znaménko
Svorka Vystup Rezim Rozliseni

9 AO1 0az3 10 bitd + znaménko

10 AO2 0az3 10 bitd + znaménko

Aktualizace

Analogové vstupy jsou vzorkovany kazdé 4ms.
Vyjimku tvofi pfipady ukazané v nasledujici tabulce. Vstupy jsou v napétovém rezimu a jsou uvedeny dal$i podminky
nezbytné pro zkraceni vzorkovani.

Misto uréeni vstupu Vzorkovani v rezimu Uzaviena smycka Vzorkovani v rezimu rekuperace
250us

(Al1 v zavislosti na pasmovém filtru, viz Pr 7.26)
Pr 1.37 - Analogova reference 2 | 250us

Pr 1.36 - Analogova reference 1

Pr 3.14 - | zisk otackového Al1 - 4ms
regulatoru (Ki2) Al2 nebo AI3 - 1ms
. - 250us
Pr 3.22 - Pevna reference otacek (Al1 v zavislosti na pasmovém filtru, viz Pr 7.26)
Al1 - 4ms

Pr 4.08 - Reference momentu

Al2 nebo Al3 - 250us
V rezimu Oteviena smycCka jsou analogové vstupy vzorkovany kazdé 4ms. Je-li vS8ak na analogovy vstup 1 aplikovan
pasmovy filtr (viz Pr 7.26), mize byt vzorkovani nastaveno na dobu krat$i nez 4ms. Toto vSak nepfinasi zadnou vyhodu,
protoze to pouze snizuje rozliSovaci schopnost vstupnich dat, které jsou nadale vzorkovany a odesilany na jejich misto uréeni
kazdé 4ms.

Analogové vystupy jsou aktualizovany kazdé 4ms. Vyjimku tvofi pfipady, kdy je zvolen néktery z nize uvedenych zdroji nebo
je aplikovan vysokorychlostni rezim aktualizace dat. V tomto rezimu vystup pracuje v napétovém rezimu a je aktualizovan
kazdych 250us. V tomto pfipadé je pouZito specialni méfitko, pfi¢emz uZivatelské méfitko je ignorovéno.
Zdroj pro vystup Méritko
Ly (Pouze pro uzavienou smycku)
Pr 3.02 - otacky 10.0V = max_otécky
Pr 4.02 - ¢inny proud 10.0V = jmen. proud ménice / 0.45
Pr 4.17 - magnetiza¢ni proud | 10.0V = jmen. proud ménice / 0.45
(Pouze pro uzavienou smycku)
Vystupni signal je vysledkem &inného proudu a pfisluSného fazového napéti.
Pr 5.03 - vystupni vykon 10V odpovida:
¢inny proud = jmen. &inny proud / 0,45
PFisludné Spi¢kové fazové napéti = max_ss_napéti/ 2
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Reference
na analog. Mist L
vstupu 1 isto urCeni
Jemny offset Offset analog.
analog. vstupu 1 analog. vstupu 1 vstupu 1
Analogovy vstup 1 7.10 jakykoliv
gow P Vo|ny
parametr
Analog.
¢ 8 L
4 6 7 N 1.36
@ H Konstanta ! S
! analog. ! ??.2?
Doba vzorkovani | vstupu 1 1 I I
analog. vstupu 1 | 7.09 |!nverze analog.
1 vstupu 1
1
1 .
i :)rlgt(gg\j}écg%l%ky Reference
Kalibrace analog. na analog. ) L
vstupu 1 na plny analog. vstupu 2 vstupu 2 Misto urceni
rozsah Offset analog.
vstupu 2

Analogovy vstup 2

analog. vstupu 2

jakykoliv
H volny
H parametr
! Analog
[ vstup 2

ReZim analog.
vstupu 2

Indikace chyby

) a Reference
proudové smycky na analog
analog. vstupu 3 5,3

Analogovy vstup 3

1
Konstanta H K
analog. ! ??2.2?
vstupu 2 1
7.13 | Inverze analog.
vstupu 2
Misto uréeni
Offset analog.
vstupu 3

analog. vstupu 3

jakykoliv
volny
parametr

8s N & [ 716 | 0 s
i H
Rezim analog. Konstanta i |
vstupu 3 analog. 0 ! ??7.2?
Rizeni analog. Zdroj analog. vstupu 3 : Inverze analo
vystupu 1 vystupu 1 717 vstupu 3 9-
7.33 feeeens »[ 719 ]
Oteviena _
sm}'/ckVa: jakykoliv i Analogovy vystup 1
Kmitocet parametr :
motoru H
\4
5.01 i
202 1 720 |»— 7.21 »
Uzaviena IE_ Konlstanta Rezllm
smycka: analog.  analog.
Skute¢né vystupu Vystupu
otacky
Zdroj analog.
vystupu 2 Legenda
jakykoli vstupni
. jakykoliv Analogovy vystup 2 X Parametr (RW)
Cinny parametr i ’ @ @ svorky pro ¢teni i zapis
proud ! -
motoru |
{ b vystupni parametr (RO)
------ 7.23 |—>—| 7.24 @ 10 | )| X @ @ svorky pouze pro &teni
@_ Konstanta Rezim
analog. analog.
vystugu 2 vystugu 2 PFepinace u parametr( jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Reference na analogovém vstupu 1 3. Je-li teplota jednoho z chladiéi vy$si nez droveri
: (svorky 5 a 6) prahu upozornéni (upozornéni je na displeji
RO | Bi DP | ND NC PT indikovano), ventilator bude pracovat na piny
5 vykon.
. . 4. Je-li méni¢ v rezimu Provoz a teplota jednoho z
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. chladi¢t je vy38i neZ droveri definovana pro
- ,1_100’00 % kazdou typovou velikost (mensi nez uroven
Aktualizace |4ms pro zapis

#1723l Reference na analogovém vstupu 2 (svorka 7)
[A'*J Reference na analogovém vstupu 3 (svorka 8)

RO | Bi DP | ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
+100,0 %
Aktualizace |4ms pro zapis

Je-li analogovy vstup 3 v rezimu pro externi termistor,
potom displej zobrazuje hodnotu odporu termistoru jako
procento z 10kQ.

4\7 3 Teplota chladi¢e (IGBT)

('3 Teplota vykonové desky

(A3l Teplota Fidici desky

RO | Bi ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
-128 az +127 °C
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tyto parametry zobrazuji teplotu riiznych ¢asti ménice.

Uvedena tabulka uvadi poruchy nebo upozornéni
vybavené na zakladé hodnot t€chto parametr(.
Parametr Porucha Upozornéni
"0.ht2" je-li #7.04 > prah
Pr7.04 porouvchy’ o Je-li #7.94 > prah
(muze byt resetovano, je-li upozornéni
#7.04 < prah poruchy - 5°C)
"O.ht2" je-li #7.05> préh
P poruchy Je-li #7.05 > prah
r7.05 o A .
(muze byt resetovano, je-li upozornéni
#7.05 < prah poruchy - 5°C)
"O.Ctl" je-li #7.06 > 90°C
Pr7.06 | (m0ze byt resetovano, je-li Je-li #7.06 > 85°C
#7.06 < 85°C)

Prahy poruchy nebo upozornéni se lisi
velikosti.
Zobrazované hodnoty jsou obvykle v rozmezi -20°C az
+127°C. Prekroci-li termistorem zméfena hodnota rozsah -
20°C az +150°C, potom se predpoklada, Ze obvod
termistoru je bud pferuSen nebo zkratovan.
Dojde-li k prekro¢eni téchto hodnot, budou vybaveny tyto
hardwarové poruchy:

Teplota chladi¢e - “HF27“

Teplota vykonové desky — “HF28

Teplota Fidici desky — “HF29“

pro rtzné typoveé

Ventilator méni€e pracuje podle téchto pravidel:
1. Je-li #6.45 =1 ventilator bude pracovat na piny
vykon po dobu nejméné 10s
2. Jestlize volitelné moduly indikuji pFiliSnou teplotu,
ventilator bude pracovat na piny vykon po dobu
nejméné 10s

upozornéni), ventilator bude pracovat na pliny
vykon.

5. Jinak ventildtor pracuje s nizkou rychlosti
s 5°%hysterezi (u typové velikosti 1 a 2) nebo
s proménnou rychlosti mezi jeho minimaini a
maximalni rychlosti (u typové velikosti 3 az 6).

Jemny ofset analogového vstupu 1

7.07 (svorky 5 a 6)
RW/| Bi DP us
3
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
+ 10,000 % 0,000
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr mize byt pouZit napf. pro korekci trvalé
odchylky v zadavacim signalu uzivatele.

[£1: 3 Konstanta analogového vstupu 1 (svorky 5 a 6)

[Vl Konstanta analogového vstupu 2 (svorka 7)

A Bl Konstanta analogového vstupu 3 (svorka 8)

RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0,000 az 4,000 1,000
Aktualizace |Cteno na pozadi

[£'CJInverze analogového vstupu 1 (svorky 5 a 6)

[kl Inverze analogového vstupu 2 (svorka 7)

[A VYAl Inverze analogového vstupu 3 (svorka 8)

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi

Misto urceni analog. vstupu 1 (svorky 5 a 6)
RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Cravens 22%2 Pr 0.00 az Pr21.51 [/-10=Pr1.36
Rekuper. jednotka #7.10 = Pr 0.00
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice
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Reiim analogového vstupu 2 (svorka 7

Misto uréeni analogového vstupu 3 (svorka 8)

V reZimu 2 a 3 je prah pro ztratu signalu 3mA.
V rezimu 4 a 5 pfi poklesu signalu pod 3mA dojde k
poklesu urovné signalu na 0,0%.

RW | Txt us RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0az6 6 Pr 0.00 az Pr21.51 |#7.18 = Pr 0.00
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice
Hodnota| Displej Rozsah Popis
0 0-20 0-20mA
1 20-0 | 20-0mA Zdroj analogového vystupu 1 (svorka 9
2 4-20.tr | 4-20mA |porucha pfi ztraté signalu RW | Uni bpP PT | US
3 20-4.tr | 20 -4 mA |porucha pfi ztraté signalu 2
bez poruchy pfi ztraté Kategorie Rozsah Zakl. nast.
4 4-20 4-20 mA signalu Oteviena smycka #7.19 = Pr 5.01
bez poruchy pﬁ ztraté Uzaviena smy(“:ka Pr 0.00 az Pr 21.51 |#7.19 = Pr 3.02
5 20-4 20 -4 mA signalu Rekuper. jednotka #7.19 = Pr 4.01
6 VOLt 4-20mA |napétovy rezim Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice

Variantné Ize pro jednoduché nastaveni pouzit Pr 7.33.

Konstanta analogového vystupu 1 (svorka 9)

Misto urceni analogového vstupu 2 (svorka 7) RW | Uni bP us
RW | Uni DE DP PT [US 3
> Kategorie Rozsah Zakl. nast.
. . 0,000 az 4,000 1,000
Otesfzt:é?:;?/éka Rozsah Zakl. nast. Aktualizace |Cteno na pozadi
Uzaviena smycka | Pr 0.00 az Pr 21.51 #7.14=Pr1.37
Rekuper. jednotka #7.10 = Pr 3.10 — - -
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice ReZIm analogoveho vystupu 1 (svorka 9)
RW | Txt us
Reiim analogového vstupu 3 (svorka 8 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
RW | Txt us 0az3 0
Aktualizace |Cteno na pozadi
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az9 8 * Hodnota| Displej Rezim
Aktualizace |Cteno na pozadi 0 VOLt napétovy rezim
Hodnota| Displej| Rozsah Popis L 0-20 0 az 20mA
2 4-20 4 az 20mA
0 0-20 | 0-20 mA Vlysokorychlostni rezim
1 20-0 | 20-0mA 3 H.Spd ysokoryc
T - aktualizace dat
2 4-20.tr | 4 -20 mA |porucha pfi ztraté signalu - —; - .
3 2041 | 20-4 mA Ioorucha bfi ztraté sianalu Je-li zvolen vysokorychlostni rezim aktualizace dat a jako
— = E ph E ot ,?v zdroj pro vystup je néktery z parametri uréeny pro tento
4 4-20 4-20mA |25 plcnruc y pri ztrate rezim (viz zaCatek této kapitoly), potom je tento vystup
signaiu — aktualizovan vys$Si rychlosti a se specialnim méritkem.
5 20-4 | 20-4ma |P€ZPpOruchy piztrate Jestlize vybrany parametr nepatfi do vybranych, vystup je
signdlu___ aktualizovan standardni rychlosti.
6 VOLt | 4-20mA |napétovy rezim : Je-li pro otagkovou zpétnou vazbu nebo vykon zvolen
7 th.SC vstup pro externi termistor vysokorychlostni rezim a to na obou analogovych
s indikaci zkratu termistoru vystupech, je toto nastaveni u analogového vystupu 2
8 th vstup pro externi termistor ignorovano.
9 th.diSp vstup pro externi termistor Je-li zvolen vysokorychlostni reZim, potom je vystup vzdy

V reZimu 2 a 3 je prah pro ztratu signalu 3mA.
V rezimu 4 a 5 pfi poklesu signalu pod 3mA dojde k
poklesu urovné signalu na 0,0%.
Urovné& poruchy v rezimu 7:
porucha "th" je-li R > 3k3
reset poruchy "th" je-li R < 1k8
porucha "thS" je-li R < 50Q
Urovné poruchy v rezimu 8:
porucha "th" je-li R > 3k3
reset poruchy "th" je-li R < 1k8
V rezimu 9 je porucha externiho termistoru blokovana.

* Do SW verze 01.06.xx byl Pr7.15 v zakladnim
nastaveni nastaven na hodnotu "VOLt" (6).

v napétovém rezimu.

Zdroj analogového vystupu 2 (svorka 10)
RW | Uni

DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Craviend iﬁi‘éii Pr 0.00 az Pr21.51 |12 = Pr4.02
Rekuper. jednotka #7.22 = Pr 5.05
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice
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Konstanta analogového vystupu 2 (svorka 10)

Doba vzorkovani analogového vstupu 1

Reiim analogového vystupu 2 (svorka 10)

RW | Txt us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az3 0
Aktualizace |Cteno na pozadi
Hodnota| Displej Rezim
0 VOLt napétovy rezim
1 0-20 0 az 20mA
2 4-20 4 az 20mA
Vysokorychlostni rezim
3 H.Spd aktualizace dat

Je-li zvolen vysokorychlostni rezim aktualizace dat a jako
zdroj pro vystup je néktery z parametri ur€eny pro tento
rezim (viz zaCatek této kapitoly), potom je tento vystup
aktualizovan vy$Si rychlosti a se specialnim méritkem.
Jestlize vybrany parametr nepatii do vybranych, vystup je
aktualizovan standardni rychlosti.

Je-li pro otackovou zpétnou vazbu nebo vykon zvolen
vysokorychlostni rezim a to na obou analogovych
vystupech, je toto nastaveni u analogového vystupu 2
ignorovano.

Je-li zvolen vysokorychlostni rezim, potom je vystup vzdy
v napétovém rezimu.

7.26
RW | Uni DP us (svorky 5 a 6)
3 RW | Uni DP us
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 1
0,000 az 4,000 1,000 Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Aktualizace |Cteno na pozadi 0,0 az 8,0 ms 4,0
Aktualizace |Cteno na pozadi
Analogovy vstup1 je filtrovan pasmovym filtrem

(odstranéni kvantovaného Sumu a nastavovani rozliSovaci
schopnosti tohoto vstupu). Délka pasma mize byt
nastavena pomoci tohoto parametru. Nejkrat§i mozné
pasmo je 250us.

PovSimnéte si, Ze neni-li tento vstup pouzit pro
analogovou referenci (Pr1.36 nebo Pr 1.37) nebo jako
pevna reference otacek (Pr 3.22), potom doba aktualizace
ovliviiuje rozliSovaci schopnost.

Jmenovita rozliSovaci schopnost je dana Pr 7.26 x 10°,
proto je v Zakladnim nastaveni rozliSovaci schopnost
pfiblizné 12 bitd.

[72: 3 Indikace poruchy "cL2" na analog. vstupu 2

(#7238 Indikace poruchy "cL3" na analog. vstupu 3

RO | Bit ND NC PT

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |Cteno na pozadi

Hodnota 1 indikuje, Zze na pfislusném analogovém vstupu
dosSlo k preruseni proudové smycky, tj. zadavaci proud
poklesl pod hodnotu 3mA.

Ofset analogového vstupu 1 (svorky 5 a 6)

Kalibrace analogového vstupu 1 (svorka 5 a 6) RW/| Bi bP usS

) na plny rozsah 2
RW | Bit NC Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

+ 100,00 % 0,00
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Aktualizace |Cteno na pozadi
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi Ofset analogového vstupu 2 (svorky 7)
Hodnota 1 tohoto parametru zpUsobi, Ze méni¢ nastavi Ri Ofset analogoDv:ho vstupu 3 (svorky 8) .
svou vlastni konstantu tak, aby v okamziku kalibrovani
maximum odpovidalo urovni signalu na vstupu (za 1
predpokladu, ze uroven vstupniho napéti je menSi nez Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
1,5V nebo vétsi nez 2,5V). Tento parametr je automaticky +100,0 % 0,0
vynulovan po ukonc&eni kalibrace. Aktualizace |Cteno na pozadi
Vstupni napéti musi byt pfi vyvolani kalibrace vétsi nez Ofset maze byt piicten k hodnoté na kazdém

2,5V.

Pro zruSeni dfive provedené kalibrace, tzn. obnoveni
plného méfitka (plny rozsah odpovida 9,8V vstupniho
signalu), musi byt vstupni napéti pfi vyvolani kalibrace
mensi nez 1,5V (pro kalibraci je pouzit interni zdroj).
Jakmile je provedena kalibrace, vysledek bude pouzivan
do jejiho opétného provedeni nebo zruSeni (vysledek
kalibrace je ulozen do paméti i pfi vypnuti napajeni).
PovSimnéte si, ze Ofset anal. vstupu1 (Pr7.30) je
v€lenén do vstupniho napéti, je-li toto napéti pouzito pro
kalibraci. Je-li vSak pro kalibraci pouzit interni zdroj, potom
tento ofset do kalibrace v&lenén neni.

analogovovému vstupu v rozsahu -100% az +100%. V
pfipadé, Zze soucet prekroci + 100% je vysledek omezen
hodnotou + 100%.
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VSeobecné

Menu 1

Menu 2 Menu 3

Menu 4

Menu 5

Menu 6

Menu 11

Menu 12

Menu 13 Menu 14

Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 19

Menu 10

Menu 8 Menu 9
Menu 20 Menu 21 Ménu 22

Rizeni analogového vystupu 1 (svorka 9)

RW | Txt us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0az3 2

Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr umozZiuje jednoduché nastaveni Pr 7.19
(zdroj analogového vystupu 1) - Ize s vyhodou vyuzit napft.

pfi konfiguraci Menu 0.

Hodnota| Displej Rezim
0 Fr #7.19 = Pr 5.01
1 Ld #7.19 = Pr 4.02
2 AdV Neaktivni

plota pfechodu IGBT

734 I
RO | Bi

DP | ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
+200,0 °C

Aktualizace |Cteno na pozadi

Teplota pfechodu IGBT je vypocitana pomoci Pr 7.04
(teplota chladi¢e 1) a teplotniho modelu ménie. Tato
vypocitana teplota se vyuziva pro zménu modulaéniho
kmito€tu za u€elem snizeni ztrat v pfipadé, ze ménic je

prehfaty, viz Pr 5.18.

Akumulétor teplotni ochrany ménice

RO | Uni DP | ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
0,0 az 100,0 %
Aktualizace |Cteno na pozadi

Méni¢ ma kromé sledovani teploty pfechodu tranzistor(
ochranny systém proti
soucasti ménice. Tento zohledriuje vystupni proud ménice
a zvinéni napéti meziobvodu. Vypoctena teplota se
zobrazi jako procentualni urovern prahové hodnoty pro
vybaveni poruchy. Pokud tato hodnota dosahne 100%,

IGBT dalsi

potom se vybavi porucha "Oht3".

prehrati

dalSich
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22

8. Menu 8 - Digitalni vstupy a vystupy

Méni¢ ma osm svorek digitalnich vstup/vystupt (1/0) -svorky 22, 24 az 29 a relé - a vstup Blokovani (Enable). VSechny
vstupy maji stejnou strukturu parametrd.

Digitalni vstupy/vystupy jsou vzorkovany kazdé 4ms, vyjma pfipadu, kdy jsou vstupy nasmérovany na koncové spinace
(Pr 6.35 a Pr 6.36) - ¢as vzorkovani je snizen na 250ys.

Pfi zméné zdroje nebo mista ur€eni je nutno provést reset ménice, teprve potom je zména aktivni.

Vstup/Vystup Vzorkovani Funkce
Svorky 24 az 26 4ms Digitalni vstup nebo vystup
Svorky 27 az 29 4ms Digitalni vstup
Relé Na pozadi
Svorka 22 Na pozadi | Vystup zdroje 24V

Oteviena smycka, Vektor, Servo

Svorka Indikace Inverze Zdroj / Misto urceni Volba Vstup/Vystup
Cislo typ stavu Parametr Zakl. .| Parametr ZAakl. nastaveni Parametr Zakl. .
nastaveni nastaveni
24 |vstup/vystup 1 Pr 8.01 Pr 8.11 0 Pr8.21 |Pr 10.03 - Nulové otacky Pr 8.31 1
25 |vstup/vystup2 | Pr8.02 Pr 8.12 0 Pr 8.22 |Pr 10.33 - Reset ménice Pr 8.32 0
26  |vstup/vystup 3 | Pr8.03 Pr8.13 0 Pr 8.23 |Pr 6.30 - Provoz vpred Pr 8.33 0
27 |vstup 4 Pr 8.04 Pr 8.14 0 Pr 8.24 |Pr 6.32 - Provoz vzad
28 |vstup 5 Pr 8.05 Pr 8.15 0 Pr 8.25 |Pr1.41 - Volba anal. ref. 2
29 |vstup 6 Pr 8.06 Pr 8.16 0 Pr 8.26 |Pr 6.31 - Funkce Jog
41/42 |relé Pr 8.07 Pr 8.17 0 Pr 8.27 |Pr 10.01 - Porucha
22 |vystup 24V Pr 8.08 Pr 8.18 1 Pr8.28 |Pr0.00
31 blokovani / Et Pr 8.09
Rekuperaéni jednotka
Svorka Indikace Inverze i Zdroj / Misto uréeni Volba Vstup/VYstup
Cislo typ stavu Parametr Zakl. .| Parametr ZAakl. nastaveni Parametr Zakl. .
nastaveni nastaveni
24 |vstupivystup 1 | Pr8.01 | Pr8.11 0 prg.21 |PF3:09 - Odblokovani Pr 8.31 1
hlavniho ménice
25 |vstup/vystup2 | Pr8.02 Pr8.12 0 Pr 8.22 |Pr 3.08 - Styka¢ sepnut Pr 8.32 0
26  |vstup/vystup3 | Pr8.03 Pr8.13 0 Pr 8.23 |Pr 10.01 - Porucha Pr 8.33 1
27  |vstup 4 Pr 8.04 Pr 8.14 0 Pr 8.24 |Pr 0.00 - NepouZito
28 |vstup 5 Pr 8.05 Pr 8.15 0 Pr 8.25 |Pr 0.00 - NepouZito
29 |vstup 6 Pr 8.06 Pr 8.16 0 Pr 8.26 |Pr 0.00 - NepouZito
41/42 |relé Pr 8.07 Pr 8.17 0 Pr 8.27 |Pr 3.07 - Styka¢ sepnut
22 |vystup 24V Pr 8.08 Pr 8.18 1 Pr 8.28 |Pr 0.00 - Nepouzito
31 |blokovani / Et Pr 8.09
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Volba Volba

pozitivni vystupu

logiky otevieny
kolektor

Indikace stavu

digit. V/V 2 Volba
sv. 25 vstup/vystup
sv. 25

25@ 8.29 |—| 8.30

Volba Volba

pozitivni vystupu

logiky otevieny
kolektor

Indikace stavu

digit. V/V 3 Volba
sv. 26 vstup/vystup
sv. 26

sv. 26 digit. V/V 3

X 820 |— T 830
Volba Volba
pozitivni vystupu
logiky otevieny

kolektor

<)

Inverze digit.
VIV 1 sv. 24

Zdroj/Misto uréeni
digit. V/V 1 sv. 24

jakykoliv
bitovy
parametr

jakykoliv
volny bitovy
parametr

?2.2?

jakykoliv

bitovy

parametr
?2?.2?

\

<

:

< 22.22

[ 6.04 —»] s.

N f=m—————

2 I Zdroj/Misto uréeni

Konfigurace
svorkovnice

Inverze digit.
H VIV 2 sv. 25

digit. V/V 2 sv. 25

jakykoliv
volny bitovy
parametr
Reset
ménice

jakykoliv

bitovy

parametr
?2?.2?

\

<)

?2.2?

| 6.04 —» s

Zdroj/Misto uréeni

Nf=——————

3 |

Konfigurace
svorkovnice

Inverze digit.
1 V/V 3 sv. 26

digit. V/V 3 sv. 26

jakykoliv
volny bitovy
parametr
Provoz
vpred

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Indikace stavu
digit. V/V 1 Volba Indikace
sv. 24 vstup/vystup o nulové
sv. 24 . o otacky
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
. Inverze digit. Konfigurace Misto uréeni
Indikace stavu vstupu 4 sv.27  svorkovnice dig. vstupu 4 sv.27
dig. vstupu 4
w27 804 [ 814 ] | 604 > 824 o
I ! jakykoliv
H 1 volny bitovy
sv.27 dig. vstup4| |  mmm==ssss 1 H parametr
\, frre vzad
1427 [N > 1 8.29 I - i Y 1 -m
Volba pozitivni . 1
Blokovani automatické
volby digitalnich vstupt
Volba 1 sv.28a29
reference 1
1
m = > Misto uréeni
digitalniho
Indikace stavu vstupu 5 sv.28
dig. vstupu 5 Inverze digit. _»- jakykoliv
sv. 28 vstupu 5 sv.28 m volny bitovy
E i paramett Volba analog
531 _ E H _E reference 2
L 82 | > e | /%y i 141 ]
Volba pozitivni oI -
Misto uréeni
digitalniho
Indikace stavu vstupu 6 sv.29
dig. vstupu 6 Inverze digit.
sv. 29 8.06 vstupu 6 sv.29| 8.16 I > | 8'|26 |
H ' jakykoliv
H [ volny bitovy
sv.29 dlg vstup 6 : : parametr
1 1
N o [ I -y, B ) Vo KA T
o | i | g | S m
Volba pozitivni o I -
logiky —7227]
. Indikace stavu na
Zdroj vystupu 24V Inverze d
vystupu 24V vystupu 24V
jakykoliv 3 8.08
bitovy !
parametr !
------ (— | B
22.22 -
Indikace stavu \s/\(/) CI)?: ﬂéche
na sv. 31 Y
8.09 | 8.10 |
Blokovani
Externi porucha Legenda
BS 1 b} 10.32 =
b4 Vstupni P "
0 X arametr (RW)
Chod povolen ¢ x4 2| svorky OXX | oro teni i zapis
Zdroj pro Inverze < .
relé relé ¥ x [@) %Y vystupni parametr (BtO)’
@ svorky pouze pro Cteni
jakykoliv [ 827 | | 8.17 |
bitovy H 1
parar¥1etr ! ! ) Prepinace u parametr(i jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
: 1 1 Indikace
Indikace 1 1 &
poruchy ! ! stavu relé
1
1

B

AV

AV
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Indikace stavu relé (svorky 41 a 42)

Indikace stavu na vystupu 24V (svorka 22)

Indikace stavu na svorce 31 (Blokovani

RO

Bit ND NC PT

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Fim:! Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22

Indikace stavu na digitalnim V/V 1 (svorka 24) m{:teci slovo digitalnich VIV
Indikace stavu na digitalnim V/V 2 (svorka 25) RO | Uni ND NC PT
Indikace stavu na digitalnim V/V 3 (svorka 26)
Indikace stavu na digit. vstupu 4 (svorka 27) Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Indikace stavu na digit. vstupu 5 (svorka 28) i} 0az 511
Indikace stavu na dig:;it. vstupu 6 (svorka 29) Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr se pouziva pro zjisténi stavu digitalnich
vstupU/vystupd prectenim pouze jednoho parametru. Bity
tohoto slova urcuji stav parametrd Pr 01 az Pr 8.09.

Bit Typ Svorka
0 vstup/vystup 1 24
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 1 vstup/vystup 2 25
OFF (0) nebo On (1) 2 | vstup/vystup 3 26
Aktualizace |4ms pro zapis 3 |vstup4 27
4 vstup 5 28
5 vstup 6 29
Volba funkce svorky 31 6 relé 41 a42
(Blokovani nebo Externi porucha) 7 | vystup 24V 22
RW | Bit us 8 blokovani / Et 31
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Zdroj/Misto uréeni digit. V/V 1 (svorka 24)
Aktualizace |Cteno na pozadi Zdroj/Misto uréeni digit. V/V 2 (svorka 25)

#8.10 =0 Blokovani

Je-li svorka 31 rozpojena, jsou zapalovaci
obvody tranzistor IGBT blokovany bez
ohledu na stav ostatnich obvodu Ffizeni.
Externi porucha

Mistem ur€eni svorky 31 je Pr 10.32.

Je-li svorka 31 rozpojena, je vybavena

#8.10 =1

porucha "Et".
Stav na svorce 31 je indikovan parametrem Pr 6.29, ev.
Pr 8.09.

Inverze digitalniho V/V 1 (svorka 24)

Inverze digitalniho V/V 2 (svorka 25)

Inverze digitalniho V/V 3 (svorka 26)

Inverze digitalniho vstupu 4 (svorka 27)

Inverze digitalniho vstupu 5 (svorka 28)

Inverze dig:]itélniho vstupu 6 (svorka 29)

Inverze relé (svorky 41 a 42)

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro &teni
Inverze vystupu 24V (svorka 22)
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) On (1)
Aktualizace |4ms pro &teni

Zdroj/Misto urceni digit. V/V 3 (svorka 26)

Misto urceni digit. vstupu 4 (svorka 27)

Misto uréeni digit. vstupu 5 (svorka 28)

Misto urceni digit. vstupu 6 (svorka 29)

DE DP PT | US

2

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Viz tab. v Gvodu

Pr 0.00 az Pr 21.51 této kapitoly

Aktualizace |Cteno pi resetu ménice

Pr 8.25 a Pr 8.26 mohou téz zaviset na Pr 8.39.

WYl 7 droj pro relé
WAl 7 droj vystupu 24V (svorka 22)

RW | Uni DE DP PT | US

2

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Viz tab. v Gvodu

Pr 0.00 az Pr 21.51 této kapitoly

Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice

mvmba pozitivni logiky
RW | Bit

PT | US
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) On (1)
Aktualizace |Cteno na pozadi
#8.29=0 #8.29 =1

Negativni logika Pozitivni logika

Vstupy <5V =1,>15V =0 <5V =0, >15V =1

On (1) =<5V
OFF (0) = > 15V

OFF (0) =<5V

Nereléovy vystup On (1) = > 15V

OFF (0) = rozepnuto OFF (0) = rozepnuto

Vystup relé On (1) = sepnuto On (1) = sepnuto
) OFF (0) = OV OFF (0) = 0V
Vystup 24V On (1) = 24V On (1) = 24V
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5 Menu 6 Menu 7

Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18 Menu 19

Menu 20

Menu 21

Menu 9 Menu 10

Ménu 22

mvmba vystupu otevieny kolektor

RW | Bit PT | US

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi

#8.30=0
(push-pull)

#8.30 = 1

dolni tranzistor
zablokovan
kolektoru).
To mj.

(pfi  pozitivni
(klasické zapojeni

umoznuje  paralelni

Digitalni vystupy jsou v dvoj¢inném rezimu
Horni tranzistor (pfi negativni logice) nebo
logice) je
otevieného

propojeni

digitalnich vystupl (vytvofi se logicka funkce

OR).

Volba digitalniho V/V 1 (svorka 24)

:J72 Volba digitalniho VIV 2 (svorka 25)

X I Volba digitalniho V/V 3 (svorka 26)

RW | Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

#8.31=0n (1)
OFF (0) nebo On (1)

#8.32 = OFF (0)
#8.33 = OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi

Blokovani automatické volby digitalnich
vstupt 5 a 6 (svorka 28 a 29)

RW | Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi

#8.39=0 Pr8.25 a Pr8.26 jsou nastaveny automa-

ticky v zavislosti na nastaveni Pr 1.14

#8.39 =1 Automaticka volba je blokovana

Reference zvolena pomoci Pr 1.14

#8.25

#8.26

0, A1.A2 |Volba reference pomoci svorkovnice

Pr 1.41 - zvolena anal. ref. 2

Pr 6.31 - funkce Jog

Volba anal. reference 1 nebo prednast. otacek

1, A1.Pr . -
pomoci svorkovnice

Pr 1.45 - bit 0 pfedn. otacek

Pr 1.46 - bit 1 pfedn. otacek

Volba anal. reference 2 nebo prednast. otaek

2, A2.Pr g -
pomoci svorkovnice

Pr 1.45 - bit 0 pfedn. otacek

Pr 1.46 - bit 1 pfedn. otacek

3, Pr Volba pfednast. ota€ek pomoci svorkovnice

Pr 1.45 - bit 0 pfedn. otacek

Pr 1.46 - bit 1 pfedn. otacek

4, Pad Volba ovladani z panelu ménice

Pr 1.41 - zvolena anal. ref. 2

Pr 6.31 - funkce Jog

5, Prc Volba vysokého rozliSeni

Pr 1.41 - zvolena anal. ref. 2

Pr 6.31 - funkce Jog
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Vseobecné

Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8

Menu 11

Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21

Menu 10
Ménu 22

9. Menu 9 - Programovatelna logika
a motorpotenciometr

jakykoliv
bitovy parametr

?2?2.?2?
: 5
?2?2.?2? -

Inverze vstupu 1
logické funkce 1

Zdroj vstupu 1
logické funkce 1

Inverze vstupu 2

logické funkce 1

jakykoliv
bitovy parametr

Zdroj vstupu 2
logické funkce 1

jakykoliv
bitovy parametr

?2?2.2?
H y
?2?2.2? -

Inverze vstupu 1
logické funkce 2

Zdroj vstupu 1
logické funkce 2

jakykoliv
bitovy parametr

Inverze vstupu 2 [ g 17
logické funkce 2

Zdroj vstupu 2
logické funkce 2

Legenda

Parametr (RW)
pro &teni i zapis

hd

2 x (o > P
V'S

o B

parametr (RO)
pouze pro &teni

Prepinace u parametrd jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

Indikace stavu
vystupu logické

funkce 1 Misto urceni
Inverze vystupu logické funkce 1
logické funkce 1
‘ jakykoliv
H volny
- bitovy
H parametr
1
e
[ 1 %
[ 909 | )
Zpozdéni <

logické funkce 1

Indikace stavu
vystupu logické
funkce 2 Misto uréeni

logické funkce 2

Inverze vystupu
logické funkce 2

jakykoliv
! v.olny’
! bitovy
! parametr
:
1

[ 919 | H H

1 9.19 I 4 i i

Zpozdéni ‘
logické funkce 2
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Volba bipolarniho ! o
Rampa rezimu motor- Vystupni signal Misto urgeni
P ' potenciometru motorpotenciometru motorpotenciometru
motorpotenciometru
I 9.23 |
i
Vstup "Nahoru" ! !
motorpotenciometru v ! ! jakykoliv
(o2 }—— o
! parametr
¥ ,
< | ]
M < { 924 | '
/ Konstanta - 22.27
4 motorpotenciometru -
Vstup "Doli" 4
motorpotenciometru
327 ] Retim
motorpotenciometru
Reset motorpotenciometru
Hodnota
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8

Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 10
Ménu 22

Menu 19 Menu 20 Menu 21

Toto menu sestava ze dvou logickych funkci AND (s moznosti zpozdéni), funkce motorpotenciometr a funkce binarniho

souctu.

Jedna funkce Menu 9 nebo Menu 12 je vykonavana kazdé 4ms. Proto vzorkovaci doba téchto funkci je 4ms krat pocet

aktivnich funkci Menu 9 a 12.

Logické funkce jsou aktivni, jsou-li jeden nebo oba zdroje nastaveny na platny parametr. Ostatni funkce jsou aktivni, kdyz je

misto uréeni nastaveno na platny nechranény parametr.

X Indikace stavu vystupu Logické funkce 1
L4 Indikace stavu vystupu Logické funkce 2

LI Zpozdéni Logické funkce 1
LAl Zpozdéni Logické funkce 2

RO | Bit ND NC PT RW/| Bi DP us
1
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) +25,0 S 0,0
Aktualizace |Zépis 4ms krat pocet aktivnich funkci Menu 9 a 12 Aktualizace |Cteno 4ms krat pocet aktivnich funkci Menu 9 a 12

V)'/stupni signal motorpotenciometru
RO | Bi

DP [ ND NC PT PS
2
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
+100,00 %
Aktualizace |Zépis 4ms krat pocet aktivnich funkci Menu 9 a 12

Indikuje Uroven signalu motorpotenciometru pfed Upravou
konstantou (Pr 9.24).

Je-1i #9.21 = 0 nebo 2, pak je pfi pfipojeni sité #9.03 = 0.
Jinak je pfi pfipojeni sit¢ #9.03 rovna hodnoté pied
odpojenim sité.

Zdroj vstupu 1 logické funkce 1

Zdroj vstupu 2 logické funkce 1

Zdroj vstupu 1 logické funkce 2

Zdroj vstupu 2 logické funkce 2

DP PT | US

2

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00

Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice

Inverze vstupu 1 Logické funkce 1

Inverze vstupu 2 Logické funkce 1

Ma-li zpozdéni kladnou hodnotu, potom je vystup logické
funkce aktivni az tehdy, je-li vstupni signal delSi nez
nastavena doba zpozdéni.

|

vstup

«—
zpozdéni

vystup

Ma-li zpozdéni zapornou hodnotu, potom vystupni signal
je del$i o dobu zpozdéni. Ma-li tedy vystup logické funkce
aktivni signal alespori 4ms, potom je vystup roven
minimalné dobé zpozdéni.

vstup

vystup
—
zpozdéni

LA Misto uréeni Logické funkce 1
¥l Misto uréeni Logické funkce 2

RW | Uni DE DP PT | US

2

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00

Inverze vystupu Logické funkce 1

Aktualizace |Cteno pi resetu ménice

Inverze vstupu 1 Logické funkce 2

Inverze vstupu 2 Logické funkce 2

Inverze vystupu Logické funkce 2

us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno 4ms krat poget aktivnich funkci Menu 9 a 12
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8

Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 10
Ménu 22

Menu 19 Menu 20 Menu 21

mReiim motorpotenciometru

Vstup "Nahoru" motorpotenciometru
RW | Uni us CYVstup "Doli" motorpotenciometru
RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0az3 2 Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Aktualizace |Cteno na pozadi OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Je-li #9.21 = 0, potom je pfi pFipojeni sité #9.03 = 0. Aktualizace |Cteno 4ms krat pocet aktivnich funkci Menu 9 a 12

Je-li #9.21 = 1, pak je pfi pfipojeni sité #9.03 = hodnoté
pfed odpojenim sité.
Funkce Nahoru, Dol a Reset jsou aktivni stéle.

Je-li #9.21 = 2, potom je pfi pfipojeni sité #9.03 = 0.

Je-li #9.21 = 3, pak je pfi pfipojeni sité #9.03 = hodnoté
pfed odpojenim sité.

Funkce Nahoru, Dol jsou aktivni jen kdyZz je méni¢

v rezimu Provoz. Reset je aktivni stéle.

mvmba bipolarniho rezimu motorpotenciometru

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno 4ms krat pocet aktivnich funkci Menu 9 a 12

Je-li #9.22 = 0, potom vystupni signal motorpotenciometru
(#9.03) je 0 az +100%.

Je-li #9.22 = 1, potom vystupni signal motorpotenciometru
(#9.03) je -100% az +100%.

MRampa motorpotenciometru

Jsou-li oba vstupy aktivni sou¢asné&, ma prioritu vstup
"Nahoru".

m Reset motorpotenciometru
RW| Bit NC

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno 4ms krat podet aktivnich funkci Menu 9 a 12

Je-li #9.28 = 1, pak #9.03 = 0.

1. vstup pro binarni soucet

{1 2. vstup pro binarni soucet

3. vstup pro binarni soucet

RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno 4ms krat poget aktivnich funkci Menu 9 a 12

RW | Uni us YAl Hodnota binarniho souétu
RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
i} 0 az 250 s 20 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Aktualizace |Cteno na pozadi 0 az 255

Tento parametr definuje dobu, kterou potfebuje funkce
motorpotenciometru pro zvySeni ota¢ek po rampé od 0 do
100.0%.

MKonstanta motorpotenciometru

RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0,000 az 4,000 1,000
Aktualizace |Cteno 4ms krat pocet aktivnich funkci Menu 9 a 12

Tento parametr mize byt pouzit pro Upravu velikosti

Aktualizace |Zépis 4ms krat po€et aktivnich funkci Menu 9 a 12

Binarni soucet je dan:
Ofset+1.vstup+(2 x 2.vstup) + (4 x 3.vstup)

Hodnota zapsana do mista ur€eni je definovana takto:
Je-li maximum parametru mista uréeni men$i nebo

rovno (7 + Ofset), potom misto uréeni bude dano
#9.32.

Je-li maximum parametru mista uréeni vétSi nez
(7 + Ofset), potom misto uréeni bude rovno:
max. parametru mista ureni x #9.32 / (7+Ofset)

vystupniho signalu motorpotenciometru. XX Misto uréeni binarniho souétu
RW | Uni DE DP PT | US
2
mMiSto urceni motorpotenciometru Kategorie Rozsah Zakl. nast.
RW | Uni DE DP PT | US Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
2 Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 7.3 Ofset binarniho souctu
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice RW | Uni DE PT | US
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 248 0
Aktualizace |Zépis 4ms krat po€et aktivnich funkci Menu 9 a 12
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 19 Menu 20

Menu 21

Ménu 22

o

10.Menu 10 - Stavy ménice

mmdikace poruchy
RO | Bit

#10.01=0
#10.01 =1

Ménic je v poruse

Ménic¢ neni v poruse

Indikuje Ze ménic je bez poruchy.

Je-li #10.36 =1, potom #10.01 =1 i v pfi-
padé poruchy a to do vy€erpani posledniho
pokusu o autoreset (viz Pr 10.36).

Stav tohoto parametru ovlada LED diodu
signalizace poruchy na méni¢i (pod
ovladacim panelem (viz kap. 2.3 Prirucky
pro instalaci) - pfi poruse blika.

mlndikace rezimu Provoz
RO | Bit

ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 nebo 1
Aktualizace |4ms pro zapisi

#10.02 =1 Indikuje, Ze ménic je v rezimu Provoz, {j. Zze
tranzistory IGBT mostu stfidace jsou
buzeny.

mlndikace nulového kmitoé&tu / otacek

RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Otev[ena] smygka 0 nebo 1

Uzaviena smycka

Aktualizace |Zépis na pozadi

Oteviena smycka

#10.03 = 1 Indikuje, Ze absolutni hodnota parametru 2.01
(Uroveri reference po rampach) je mensi
nebo rovna #3.05.

Uzaviena smycka

Uzaviena smycka

Indikace provozu "pod" nastavenym
ND NC PT kmitoétem / otackami
RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 nebo 1 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Aktualizace |Zapis na pozadi Oteviena smy&ka
0 nebo 1

Aktualizace |Zapis na pozadi

Indikace provozu "na" nastaveném
kmitoc¢tu / otackach (At speed

Uzaviena smycka

RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka 0 nebo 1

Aktualizace |Zapis na pozadi

Indikace provozu "nad" nastavenym
10.07 o . x .
kmitoctem / otackami

Uzaviena smycka

RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Oteviena smycka
0 nebo 1

Aktualizace |Zépis na pozadi

(X1l 3 Indikace dosazeni nastaveného zatizeni
RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka
- = 0 nebo 1
Uzaviena smycka

Aktualizace |Zapis na pozadi

Indikuje, Ze €inny proud je vétSi nebo roven jmenovitému
¢innému proudu, viz Menu 4.

mlndikace dosazeni proudového omezeni

#10.03 = 1 Indikuje, Ze absolutni hodnota parametru 3.02
(Skute¢né otacky) je mensi nebo rovna RO | Bit ND NC PT
#3.05.
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 nebo 1
mmdikace provozu "na" nebo "pod" minim. Aktualizace |4ms pro zapis
kmitoCtem /otackami Indikuje, Ze bylo dosazeno Urovné proudového omezeni.
RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Otev[ena] smygka 0 nebo 1
Uzaviena smycka
Aktualizace |Zépis na pozadi

V bipolarnim rezimu (#1.10=1) ma tento parametr
stejnou hodnotu jako Pr 10.03.
V unipolarnim reZzimu (#1.10 = 0):
#10.04 =1 je-li absolutni hodnota Pr2.01 (nebo
Pr3.02) < (#1.07 £ 0,5Hz)
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
mmdikace generatorického rezimu mmdikace sméru otaceni
RO | Bit ND NC PT RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 nebo 1 Oteviena smycka 0
- - — < nebo 1
Aktualizace [4ms pro zapis Uzaviena smycka
Oteviena smycka, Uzaviena smycka Aktualizace |Zépis na pozadi
#10.10 = 1 Indikuje, Ze energie je pfenaSena z motoru do Oteviena smycka
ménice #10.14=1 Smér vzad
Indikuje, Zze #2.01 <0
Rekuperaéni jednotka #10.14 =0 Smér vpred
#10.10 = 1 Indikuje, Ze energie je pfenasena z ménice do Indikuje, Zze #2.01 >0
napajeci sité
Uzaviena smycka
#10.14=1 Smér vzad
IETXEM Dynamicka brzda aktivni Indikuje, Ze #3.02 <0
RO | Bit ND NC PT #10.14 =0 Smér vpied
Indikuje, ze #3.02 >0
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 nebo 1
Aktualizace |4ms pro zapis m'"d'kace ztraty site
RO | Bit ND NC PT
#10.11 = 1 Brzdny tranzistor je sepnut I
Indikace na displeji je trva nejméné 0,5s. 5 5
(i v pfipad®, Ze skuteéna doba brzdéni je Kategorie §°zsa*; Zakl. nast.
neno

kratsi)

MUpozornéni na pfilisné brzdéni

RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 nebo 1
Aktualizace |Zapis na pozadi

#10.12 =1 Indikuje,

kratsi)

ze Akumulator
(Pr 10.39) dosahl napInéni 75%.

Indikace na displeji je trva nejméné 0,5s.
(i v pfipadé, ze skute€¢na doba prekroceni je

brzdné energie

LA EM Indikace pozadovaného sméru otaceni
RO | Bit

Uzaviena smycka

ND NC PT
Kategorie Rozsah Z&kl. nast.
Oteviena smycka
0 nebo 1

Aktualizace |Zépis na pozadi

#10.13 =1 Smér vzad

Indikuje, Zze #1.03 <0
#10.13=0 Smér vpred

Indikuje, Ze #1.03 = 0

Aktualizace |4ms pro zapis

Oteviena smycka, Uzaviena smycka

#10.15=1

Indikuje, ze meéni¢ detekoval ztratu napa-

jeciho napéti (podle uUrovné ss mezilehlého
napéti). Tento parametr muze byt aktivni
pouze je-li #6.03 = 1 nebo #6.03 = 2.

Rekuperaéni jednotka
Tento parametr je inverzi Pr 3.07.

mmdikace podpéti
RO | Bit

ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 nebo 1
Aktualizace |Zépis na pozadi

Normalné je tato indikace shodna s poruchou "UU". AvS§ak
zapne-li se méni¢ na sit, zGstava v podpétovém stavu
(tj. #10.16 = 1) do dosaZeni restartovaci urovné napéti ss

meziobvodu (viz Pr 6.03).

Protoze uroven vybaveni

poruchy "UU" je niz8i nez podpétova restartovaci uroven,
je pfi pfipojeni sité porucha "UU" blokovana dokud napéti
meziobvodu nedosahne restartovaci Uroven napéti.
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o

LA YE Upozornéni na proudové pretizeni
RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 nebo 1
Aktualizace |Zapis na pozadi

Tento parametr upozorfiuje, ze pokud nebude zatiZzeni

shizeno, bude méni¢ vypnut poruchou "It.AC".

#10.17 =1 je-li vystupni proud méni¢e > 105% #5.07 a
soucasné #4.19 >75%

Je-li #5.07 (jmenovity proud motoru) nastavena nad

#11.32 (jmenovity proud ménice), proudové pretizeni
bude hlaseno pfi proudu vétsim nez #11.32.

mUpozornéni na nadmérnou teplotu ménice

RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 nebo 1
Aktualizace |Zapis na pozadi

Indikuje, Ze teplota chladi¢e je vy$Si nebo rovna 90°C
nebo Ze teplota Fidici desky je vy$Si nebo rovna 90°C
nebo Ze teplota pfechodu IGBT vypocitana dle
matematického modelu je vyssi 135°C (viz Pr5.18 a
Pr 7.06).

MVarovéni
RO | Bit

ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 nebo 1
Aktualizace |Zépis na pozadi

Indikuje, Ze min. jedno z upozornéni Pr10.12, Pr10.17
nebo Pr 10.18 je aktivni.

Registr poruch

RO | Txt ND NC PT PS
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 230
Aktualizace |Zapis na pozadi

Registr poruch zaznamenava 10 poslednich poruchovych
kédl, pficemz 10.20 zaznamenava posledni poruchu,
10.21 pfedposledni poruchu atd.

MDoba brzdéni pfi plném vykonu
RW | Uni DP us
2
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0,00 az 400,00 S viz nize
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr definuje dobu, po kterou brzdny odpor
montovany na chladi¢ ménie muze vydrzet plné brzdné
napéti bez poskozeni.

Jmen. napéti méni¢e | Zakladni nastaveni
200V 0.09s
400V 0.02s
575V a 690V 0.01s

Nastaveni tohoto parametru se pouziva pfi stanoveni
doby brzdéni pfi pretizeni.

Jmen. napéti ménice PIné brzdné napéti
200V 390V
400V 780V
575V 930V
690V 1120V

L%}l Perioda brzdéni pfi plném vykonu

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0,0 az 1500,0 S 2,0
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr definuje dobu, ktera musi uplynout mezi
po sobé jdoucimi periodami brzdéni s maximalnim brzd-
nym vykonem definovanym Pr 10.30. Nastaveni tohoto
parametru se pouziva pfi stanoveni tepelné c&asoveé
konstanty externiho odporu. Pfedpoklada se, Ze teplota
béhem brzdéni dosahne 99% a proto je asova konstatnta
rovna hodnoté #11.32 / 5.

Je-li Pr10.30 nebo Pr10.31 nastaven na O,
implementovana zadna ochrana brzdného odporu.

neni

Ochrana brzdného rezistoru

akumulator
brzdné energie
#10.39

100

—~¥___ |

Brzdny odpor se vyznacuje tim, Ze jeho teplota se zvy-
Suje umérné s mnozstvim energie, ktera je do ného
pfivadéna, a klesa umérné s rozdilem teploty mezi
odporem a okolim. Je uvedena exponencialni
charakteristika, kterou méni¢ modeluje, aby chranil odpor
proti pretizeni, pfiemz uzivatel ma k dispozici dva
parametry pro zapsani Udaju odporu. Jakmile je zvolen
odpor s ohledem na pozadavek urcité aplikace, Pr 10.30 a
Pr 10.31 by mély byt nastaveny podle udajd rezistoru.
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Pr 10.30 by mél byt nastaven na dobu, po kterou odpor
muZe vydrZet plné brzdné napéti (kratkodobé pretizeni).
Toto je doba, béhem nizZz odpor dosahne maximalni
pracovni teploty na zakladé predpokladané maximalni
teploty okoli pfi pfikonu, ktery je zajistén pFi plném
brzdném napéti.

Pr 10.31 by mél byt pfedstavovat dobu, ktera je nutna,
nez muze byt aplikovano druhé kratkodobé pfetizeni bez
poskozeni, tzn. Ze definuje dobu, béhem niz teplota
rezistoru klesne na teplotu okoli, to v3ak neznamena, ze
tato doba je nutnd mezi brzdénimi. Skute¢nd doba mezi
brzdénimi bude zaviset na mnozstvi energie pfivedené do
odporu béhem periody brzdéni, protoze akumulator
brzdné energie (Pr 10.39) musi zlstat pod 100%, aby se
zabranilo vypnuti (teckovana ¢ara).

Teplota odporu je monitorovana pomoci Pr 10.39
(Akumulator brzdné energie). Dosahne-li hodnota tohoto
parametru urovné 100%, potom:
= za pfedpokladu Ze #10.37 = 0 nebo 1 dojde k vyba-
veni poruchy ménice
= za predpokladu Zze #10.37 = 2 nebo 3 dojde k zablo-
kovani brzdného trazistoru do doby dokud akumulator
brzdné energie nepoklesne pod 95%.
Tento rezim je ur€en zejména pro aplikace s paralelné
spojenymi meziobvody nékolika ménic¢i s nékolika
brzdnymi odpory, pfi¢emz Zzadny z nich nem(Ze byt
pfipojen trvale na plné napéti meziobvodu. Tolerance
méfeni napéti u jednotlivych méniéu zplsobuje Ze
brzdny vykon nebyvd mezi odpory rozdélen
rovnomérné. V pfipadé, zZe teplota nékterého z odport
dosahne své max. povolené hodnoty, jeho zatéz bude
shizena a prevzata jinym odporem.

(73 Externi porucha
RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi

Pokud je funkce Externi porucha pozadovana, musi byt
néktery z digitalnich vstupl naprogramovan tak, aby
ovladal tento parametr.

[k Reset ménice
RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi

Zména hodnoty tohoto parametru z 0 na 1 vyvola reset
ménice.
Ostatni stavy tohoto parametru jsou neaktivni.
Je-li pozadovano, aby byl Reset proveden externim
signalem, potom musi byt néktery z digitalnich vstupu
naprogramovan tak, aby ovladal tento parametr, napf. pro
svorku 25:

#8.22 = 10.33

MPoéet pokusti o Autoreset

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az5 0
Aktualizace |Cteno na pozadi

#10.34 = 0 Autoreset je nefunkéni

Méni¢ umoznuje funkci Autoreset, tz. moznost automa-
tického startu ménie po poruse a to na programo-
vatelnym pocétem pokusi o Autoreset (#10.34) a
programovatelnou dobou prodlevy mezi témito pokusy
(#10.35).

Jsou-li bez uUspéchu vyCerpany vSechny pokusy o
Autoreset, potom méni¢ zlstdva v poruse a k
automatickému resetu nedojde.

mmterval mezi pokusy o Autoreset

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
0,0 az 25,0 S 1,0
Aktualizace |Cteno na pozadi
Tento parametr definuje prodlevu mezi poruchou a

pokusem o Autoreset (tato doba je nejméné 10s pro
poruchu "OL.AC", "Ol.br", atd.).

Interni pocitadlo pfipocitava pfi nové poruse dalSi pokus
pouze tehdy, jedna-li se o stejny druh poruchy jako pfi
poruse pfedchozi. Jedna-li se o novy druh poruchy, interni
pocitadlo se nastavi na nulu.

K vynulovani poc¢tu pokusu na internim pocitadle dojde
také tehdy, jestlize po dobu 5min nedojde k nové poruse,
nebo po provedeni ruéniho resetu.

Autoreset je nefunkéni pro poruchy "UU", "Et", "EEF" a
"HFxx".

m2poidéni indikace poruchy

RW/| Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi

Je-li #10.36 = 0, potom #10.01 = 0 pokazdé, kdyz dojde k
poruse (bez ohledu na pfipadné pokusy o Autoreset).

Je-li #10.36 = 1, potom #10.01 = 1 i v pfipadé poruchy a
to do vy€erpani posledniho pokusu o Autoreset (viz
Pr 10.01).
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9

Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22

o

L EYal Akce pri poruse
RW | Uni

Ll Akumulator brzdné energie

us RO | Uni DP | ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0az3 0 0,0 az 100,0 %
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi

#10.37 Rezim b_rzdneho Rezim Stvop pri
tranzistoru poruse

0 Porucha ménice Standardni
- Rezim pfi méné

1 Porucha ménice P «
zavazné poruse

2 Tranzistor blokovan Standardni
3 Tranzistor blokovan R’ezu:n pri mene
zavazné poruse

O rezimu brzdného tranzistoru viz Pr 10.31.

Standardni rezim pfi poruse
Kazda porucha (interni i externi) okamzité vypina méni¢
a motor volnobé&zné dobiha

Rezim pii méné zavazné poruse
Pfi méné zavaznych poruchach ("th", "ths", "Old1",
"cL2", "cL3", "SCL") dojde nejdfive po deceleracni
rampé k poklesu kmito¢tu na nulu a teprve potom k

vypnuti mé

ni¢e poruchou.

Tento rezim neplati pro Rekuperaéni jednotku.

Tento parametr poskytuje informaci o teploté externiho
brzdného odporu a to na zakladé vypoctu, viz Pr10.30 a
Pr10.31.

Nula indikuje, Ze teplota odporu je blizko teploty okoli a
100% je maximalni povolena teplota (Uroven vybaveni
poruchy).

Dosahne-li hodnota tohoto parametru drovné 75%, je
aktivovano upozornéni "OULd".

msmvové slovo
RO | Uni

ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 az 32767
Aktualizace |Zapis na pozadi

Stavové slovo je uréeno pro pouziti se sériovou linkou. Je
to dvojkové kédované c¢islo, které indikuje sou€asny stav
RO parametru indikujicich stav ménice.

Pr10.01 [2° |Pr10.06 [2° [Pr10.11 |2
MPorucha definovana uzivatelem Pr10.02 [2" |Pr10.07 [2° |Pr10.12 [2"
RW | Uni us Pr10.03 [2° |[Pr10.08 [2” |Pr10.13 [2"
Pr 10.04 2: Pr 10.09 2: Pr10.14 212
Kategorie Rozsah Z3Kl nast. Pr10.05 |2 Pr10.10 |2° |Pr10.15 |2
0 az 255 0
Aktualizace |Cteno na pozadi .
Je-li do tohoto parametru zapsana jina hodnota nez 0, mCas poruchy 0: rok.den
nasleduje akce popsana v uvedené tabulce. Poté se RO | Uni DP | ND NC PT PS
okamzité hodnota tohoto parametru vrati na 0. 3
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
#10.38 Popis akce 0.000 az 9.365 rok.den
1 7adna akce Aktualizace |Zapis na pozadi
2az 30 E’orucha stejného Cisla
31 Zadna akce
322799 |Porucha stejného &isla [EIXZH Cas poruchy 0: hod.min
100 Reset ménice RO | Uni DP | ND NC PT PS
101 az 199 Porucha stejného Cisla 2
200 Zadna akce Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
201 az 204 | Porucha stejného Cisla 00.00 az 23.59 hod.min
205 Zadna akce Aktualizace |Zapis na pozadi
206 az 209 | Porucha stejného Cisla
210 Zadna akce
211 az 219 | Porucha stejného Cisla
220 az 254 | Zadna akce
255 Reset ménice a €asu poruchy
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 19

Menu 20

Menu 21

Ménu 22

mcrm

Cas poruchy 1

Cas poruchy 2

Cas poruchy 3

Cas poruchy 4

Cas poruchy 5

Cas poruchy 6

Cas poruchy 7

Cas poruchy 8

Cas poruchy 9

RO | Uni DP | ND NC PT PS
2
Kategorie Rozsah Jednotka Z3kl. nast.
0.00 aZ 600.00 hod.min
Aktualizace |Zépis na pozadi

Kdyz se objevi porucha, pfi€ina poruchy se zaznamena
do Pr 10.20. Soucasné se zaznamena bud’ ¢as od zapnuti
méni¢e nebo doba provozu (dle Pr 6.28) do Pr10.41 a
Pr 10.42. Doba pfedchozich poruch (1 az 9) se pfesune
do dalSich parametr(, stejné tak zaznam pficin. Doba pro
poruchy 1 az 9 je zapamatovana jako rozdil mezi
vyskytem poruchy 0 a pfisluSnou poruchou v hod a min.
Maximalni zapamatovatelny rozdil je 600 hod.
Je-li #6.28 =0, vSechny udaje jsou vynulovany pfi
pfipojeni sité.
Je-li #6.28 = 1, udaje jsou pfi odpojeni sité zapamatovany
a obnoveny pfi opé&tovném pfipojeni sité.
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
11.Menu 11 - Obecné
nastaveni menice
Definuje Pr 0.11 mKonstanta Pr0.30
Definuje Pr 0.12 RW | Uni DP us
Definuje Pr 0.13 3
Definuje Pr 0.14 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Definuje Pr 0.15 0,000 az 9,999 1,000
Definuje Pr 0.16 Aktualizace |Cteno na pozadi

Definuje Pr 0.17

Definuje Pr 0.18

Definuje Pr 0.19

Definuje Pr 0.20

Definuje Pr 0.21

Definuje Pr 0.22

Definuje Pr 0.23

Definuje Pr 0.24

Definuje Pr 0.25

Definuje Pr 0.26

Definuje Pr 0.27

Tento parametr se muZe pouzit jako Uprava hodnoty
parametru Pr 0.30 pomoci zobrazeni na panelu LED (ne
prostfednictvim sériové komunikace).

Libovolny parametr nasmérovany do Pr 0.30 mlze byt
upravovan touto konstantou.

Konstanta se uplatriuje pouze v rezimu “Indikace stavu” a
“zobrazeni”.

Je-li parametr upravovan pomoci panelu ménice, vrati se
v pribé&hu Gprav na hodnotu neupravenou konstantou.

MParametr zobrazeny pfi pfipojeni sité

Pr 11.01 az Pr 11.20 uréuji pfifazeni parametrd z Menu 1
az Menu 21 do Menu O (tj. definuji Pr0.11 az Pr 0.30).
Jejich rozsah je Pr1.00 az Pr21.51. Hodnota Pr 0.00
znamena, ze prislusnému parametru neni v Menu 0

Definuje Pr 0.28 RW | Uni PT | US
Definuje Pr 0.29
Definuje Pr 0.30 Kategorie Rozsah ZaKkl. nast.
RW | Uni DP PT Oteviena smycka -
) Uzaviena smycka | Pr 0.00 az Pr 0.50 #11.22 = Pr0.10
- - Rekuper. jednotka #11.22 = Pr 0.11
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Aktualizace |Cteno na pozadi
Pr 1.00 az Pr 21.51 viz nize
Aktualizace |Gteno na pozadi Tento parametr definuje, ktery parametr Menu O se po

pfipojeni sité objevi na displeji ménice.

UYX 3 Adresa sériové linky

pfifazen zadny parametr. RW | Uni us
Zakladni nastaveni Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena Vektor Senvo Rekup. _ 00 az 247 1
smycka jednotka |Cteni na pozadi

Pr11.01| Pr5.01 | Pr5.01 | Pr3.29 | Pr5.01 Identifikani symbol pfifazeny ménici pfi pouziti sériové

Pr11.02 | Pr4.01 | Pr4.01 | Pr4.01 | Pr4.01 linky. Ménié je vzdy podfizena jednotka (slave).

Pr11.03 | Pr4.02 | Pr4.02 | Pr7.07 Pr 5.03

Pr11.04 | Pr4.11 | Pr4.11 Pr 4.11 Pr 0.00 Protokol ANSI

Pr11.05| Pr2.04 | Pr2.04 | Pr2.04 Pr 0.00 PFi pouziti protokolu ANSI prvni &islice oznacuje skupinu a

Pr11.06 | Pr8.39 | Pr2.02 | Pr2.02 Pr 0.00 druha ¢islice adresu v dané skupiné. Maximalni povoleny

Pr11.07 | Pr8.26 | Pr4.12 | Pr4.12 Pr 0.00 pocet skupin je 9 a maximalni poCet povolenych adres ve

Pr11.08| Pr8.29 | Pr8.29 Pr 8.29 Pr 0.00 skupiné je také 9. Proto je v protokolu ANSI max. hodnota

Pr11.09| Pr711 | Pr7.11 | Pr7.11 | Pr0.00 Pr11.23 rovna 99.

Pr1110| Pr714 | Pr7.14 Pr7.14 Pr 0.00 Hodnota 00 se pouzivd obecné pro oznaceni vSech

Pr11.11][ Pr7.45 | Pr7.15 [ Pr7.15 | Pr0.00 podiizenych systémd a x0 pro oznaCeni vSech

Pri11.42 | Pr1.10 | Pr1.10 Pr1.10 Pr 0.00 podfizenych jednotek skupiny x. Tyto adresy by proto

Pr11.13| Pr1.05 | Pr1.05 Pr1.05 Pr 0.00 nemeély byt nastavovany do tohoto parametru.

Pr11.14| Pr1.21 | Pr1.21 Pr1.21 Pr 0.00

Pri1.45| Pr1.22 | Pr1.22 | Pr1.22 | Pr0.00 lJ)"T'tOKOIV'TOd?UE FI\TAU bus RTU. i oy ad

Pr11.16 | Pr1.23 | Pr3.08 | Pr3.08 | Pr0.00 ©-1l pouzlt profoxo’ Modbus i 11, 1sou povoleny adresy v

Pri1.17| Pri1.24 | Pr3.34 | Pr3.34 | Pr0.00 rozsahu 0 az 247. Adresa 0 se pouziva obecné pro
oznaceni vSech podfizenych systému, proto by neméla

Pr11.18 | Pr6.13 | Pr6.13 | Pr6.13 Pr 0.00 byt nastavovana do tohoto parametru.

Pr11.19 | Pr11.36 | Pr11.36 | Pr11.36 | Pr 11.36

Pr11.20 | Pr11.42 | Pr11.42 | Pr11.42 | Pr11.42
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
MReiim sériové linky mwenosové rychlost sériové linky
RW | Txt us RW | Txt us
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 nebo 1 1 0az9 6
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr definuje komunikacni protokol, na ktery je
nastaven port RS485 ménice. Tento parametr Ize ménit
pomoci klavesnice ménice, volitelnym modulem nebo
pomoci vlastni sériové linky. Provadi-li se zmé&na pomoci
komunikaéniho rozhrani, odezva pouziva puvodni
protokol. Ridici systém (Master) by mél &ekat alespofi

20ms nez posle novou zpravu pomoci nového protokolu.
Poznamka:

ANSI pouziva 7 datovych bitd, 1 stop bit a sudou paritu.
Modbus RTU pouzivd 8 datovych bitd, 2 stop bity a
Zadnou paritu.

#11.24 Displej Rezim
AnSI Protokol ANSIx3.28
1 rtU Protokol Modbus RTU

Protokol ANSI x 3.28
Detailni popis implementace ANSIx3.28 je k dispozici
v Control Techniques Brno s.r.o.
Protokol Modbus RTU
Detailni popis implementace Modbus RTU je k dispozici
v Control Techniques Brno s.r.o.
Protokol umoznuje nasleduijici:
¢ PFistup k parametrim méniée pomoci zakladniho
protokolu Modbus RTU
e Pristup k parametrim méni¢e pomoci rozsifeni
CMP (CTNet Message Protocols)
e Prfistup k parametrdm volitelného modulu pomoci
rozSifeni CMP
e Prfistup do sit¢ pomoci volitelného modulu a

rozsifeni CMP (detaily jsou uvedeny
v Uzivatelskych pfiru¢kach pfislusnych volitelnych
moduld)

¢ Nacteni databaze parametrli méniCe prostfed-
nictvim rozsifeni CMP

e Nacteni/ uloZeni programu
nictvim rozsifeni CMP

¢ Podpora pfistupu k32 bitovym parametrim
s pohyblivou Fadovou €arkou

Specificka omezeni:

¢« Maximalni ¢asova odezva ménice je 100ms

¢ Maximalni c¢asova odezva volitelného modulu
nebo  prostfednictvim  pfidavného  modulu
komunikaéni sité maze byt delSi nez 100ms (blize
viz Uzivatelské pfiru¢ky pfislusnych volitelnych
modull)

¢ Maximalni pocet 16-ti bitovych registri ménice, do
kterych Ize zapisovat nebo odkud lze Ccist, je
omezen na 16

¢« Maximalni pocet 16-ti bitovych registr volitelného
modulu, do kterych Ize zapisovat nebo odkud Ize
Cist, je popsan v Uzivatelskych pfiruckach
pFislusnych volitelnych modul()

¢« Komunikaéni vyrovnavaci pamét ma kapacitu
max. 128 bajta

ménice prostred-

Pfenosova rychlost se definuje pro vSechny druhy
komunikaci.

Prenosova rychlost
[Baudy]
300
600
1200
2400
4800
9600
19200
38400
8" 57600
o~ 115200
* Pouze pro Modbus RTU

#11.25

N[O WIN|=O

Tento parametr se mize meénit pomoci klavesnice
ménic¢e, pomoci pfidavného volitelného modulu nebo
prostfednictvim vlastni sériové linky. Je-li zména
provadéna pomoci vlastni sériové linky, odezva na Fidici
pfikaz probihd plvodni komunika&ni rychlosti. Ridici
systém by mél Cekat alespori 20ms, neZ odeSle novou
zpravu novou pfenosovou rychlosti.

IEEEZ Minimalni zpozdani sériové linky

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 250 ms 2
Aktualizace |Cteno na pozadi

Vzdy nastava urcita ¢asova prodleva mezi koncem zpravy
z fidiciho systému a okamzikem, kdy je fidici systém
pfipraven pfijmout odpovéd z ménice.

Ménici po obdrzeni zpravy z Fidiciho systému trva alespon
1ms neZ je schopen odpovédi. Za tuto dobu se mulze
Fidici systém prepnout z rezimu vysila¢e na pfijimac.

Toto Casové zpozdéni lze v pfipadé potfeby prodlouZit
pomoci Pr11.26 jak u protokolu ANSI, tak i protokolu
Modbus RTU.

#11.26
0

Cinnost
Vyrovnavaci paméti vysilace jsou
aktivovany a okamzité zacina pfrenos dat
1 Vyrovnavaci paméti vysilace jsou
aktivovany a pfenos dat za¢ne za 1ms
Vyrovnavaci paméti vysilace jsou
aktivovany po dodateéném zpozdéni
(Pr11.26 — 1) ms a pfenos dat za¢ina po
dalSi 1ms prodlevé

2 a vice
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
w Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Kategorie ménice
Méni¢ ma aktivovany svoje vyrovnavaci paméti vysilace RW | Txt ND NC PT
po dobu 1ms po odvysilani dat a pak se pfepind do
:/e;zsll’rlgltj ;érglnngag:t.al'?:ehem této doby by fidici systém nemél Kategorie R10z§a4h Zékl.1nast.
Modbus RTU pouziva pro detekci konce zpravy systém ARtoaT & T 2z
»iché periody*“.(silent period detection system). Tato ,ticha Latzace |-enona pozad
perioda“ ma délku bud 3,5 znaku pfi stavajici pfenosové
rychlosti nebo ¢as nastaveny parametrem Pr 11.26 (plati Hodnota Kategorie
vétsi z obou hodnot). OPENLP 1 Oteviena smycka
CL VECt 2 | Vektor
SerVO 3 Servo
mModifikace ménice rEgEn 4 Rekuperaéni jednotka
RO | Uni ND NC PT Blize viz kap. "Volba kategorie méni¢e" v UZivatelské
pfirucce.
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az 16
Aktualizace |Zapis pii pfipojeni na sit Jmenovity proud ménice pro Rezim A
Je-li tento parametr roven 0, pak se jedna o standardni RO | Uni DP | ND NC PT
Unidrive SP. Je-li tento parametr nenulovy, pak se jedna o 2
modifikaci ménice. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Modifikace mohou mit jina Zakladni nastaveni a omezeni 0,00 aZ 9999,99 A
nékterych parametrd. Aktualizace |Zapis pfi pfipojeni na sit

MSW verze ménice

Zobrazuje max. trvaly proud méni¢e pro Rezim A (150%
pretizeni). Blize viz kap.4 (Menu 4)

RO | Uni DP | ND NC PT
2 Jmenovité napéti ménice
Kategorie Rozsah Zakl. nast. RO | Txt ND NC PT
1.00 az 99.99
Aktualizace |Zépis pfi pfipojeni na sit’ Kategorie Rozsah Zakl. nast.
SW verze ménice se sklada ze tfi ¢asti: xx.yy.zz. 200V (0)
Pr 11.29 zobrazuje ¢asti xx.yy a Pr 11.34 zobrazuje ¢ast ‘;ggx (;)
Zz. e . ) o . 690V 23;
Cast xx specifikuje zmény, které se tykaji hardwarové T [Zapis ph phipojoni o
kompatibility, ¢ast yy specifikuje zmény, které se tykaji Jalzace |2apiSprprpojenina s
dokumentace vyrobku a &ast zz specifikuje zmény, které
se netykaji dokumentace vyrobku.
SW sub - verze
RO | Uni ND NC PT
mu2ivatelsky bezpecnostni kéd
RW | Uni ND NC PT PS Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 99
Kategorie Rozsah ZaKl. nast. Aktualizace |Zépis pfi pfipojeni na sit
0az 999 0 Blize viz Pr 11.29.
Aktualizace |Cteno na pozadi

BliZze viz kap. "Bezpec&nostni kéd" v UZivatelské prirucce.

Bezpec€nostni kod je také mozno ménit pomoci sériové
linky. Tento parametr se nastavi na pozadovanou
hodnotu, parametr Pr11.44 na hodnotu 2 a reset se
provede nastavenim parametru Pr 10.38 na hodnotu 100.
Bezpecnostni kod v8ak Ize zruSit pouze pomoci
ovladaciho panelu ménice.

LRSI Pocet paralelné propojenych méniéu

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
1az8
Aktualizace |Zépis pfi pfipojeni na sit

Indikuje pocet paralelné propojenych ménicu.
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Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

VSeobecné

Menu 18

Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22

11.36 Cislo naposledy vlozeného bloku dat v karté
Bl SMARTCARD

RO | Uni NC PT | US
Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Uzaviena smycka 0 az 999

Aktualizace |Zépis na pozadi

Zobrazuje cislo sady parametrd, ktera byla naposledy
pfenesena z karty do ménice.

LY@l Cislo bloku dat v karté SMARTCARD

RW | Uni NC
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az 1000 0
Aktualizace |Cteno na pozadi

Bloky dat jsou uloZeny na karté SMARTCARD s informaci
v zahlavi, ktera obsahuje Cislo, které identifikuje dany
blok. Tato informace obsahuje rovnéz typ dat daného
bloku. Jsou-li obsazeny parametry, potom je uveden i
pfislusny rezim cinnosti ménice, Cislo verze a kontrolni
soucet. Tato data Ize prohlizet v Pr11.38 az Pr 11.40
zvySovanim nebo snizovanim hodnoty Pr11.37. Tento
parametr ska¢e mezi ¢isly dat datovych blok, které jsou
na kart¢ SMARTCARD (zasunuté do ménice). Jestlize se
tento parametr nastavi na 1000, parametr kontrolniho
souctu ukaze pocet zbyvajicich bajtd na karté. Nejsou-li
zadna data na karté, potom Pr 11.37 ma hodnotu 0 nebo
1000.

datového bloku v pfipadé smazani obsahu karty, smazani
souboru, zmény parametru v Menu 0, nebo zasunutim
jiné karty.

Pfesun dat a vymazani lze provést vloZzenim kédu do
parametru Prx.00 a naslednym resetem ménice, viz
tabulka.

Kéd Cinnost
3 Pfesun dat z EEPROM paméti ménic¢e do
YYY' I bloku é&islo yyy karty SMARTCARD
Pfesun dat ménice, kterd jsou odliSna od
4yyy | Zakladniho nastaveni, do bloku &islo yyy karty
SMARTCARD
5 Pfesun programu méni¢e do bloku ¢&islo yyy
YWY | karty SMARTCARD
Presun bloku &islo yyy z karty SMARTCARD
6yyy do ménice
7 Smazani dat bloku dislo yyy na karté
YWY | SMARTCARD.
8 Porovnani parametri méni¢e s parametry
YWY Ibloku é&islo VVy.
9999 |Vymazani obsahu karty SMARTCARD.
Nastaveni pfiznaku karty SMARTCARD na
9888 < .
rezim pouze pro ¢teni (Read Only)
Smazani pfiznaku karty SMARTCARD na
9777 < .
rezim pouze pro ¢teni (Read Only)

Bloky dat s &isly 1 az 499 mohou byt vytvareny nebo
mazany uzivatelem. Bloky dat s ¢islem 500 a vy$Sim jsou
pouze pro ¢teni a uzivatel je nemuize ovlivnit. Celou kartu
Ize chranit proti zapisu nebo vymazani nastavenim
pfiznaku pouze pro C&teni (read only). V tomto pfipadé je
mozné nastavit pouze kody 6yyy a 9777.

Ma-li méni¢ nastaven jiny rezim &innosti, nez jaky je na
karté SMARTCARD, potom pfi pfehrani dat z karty do
ménice dojde ke zméné puvodniho rezimu na novy.

V pfipadé, Ze dojde k poru$e v prubéhu &teni, zapisu Ci
mazani dat, viz kap. "Diagnostika" v UZivatelské pfirucce.
Jestlize se vyjme karta z méni€e v pribéhu prehravani dat
do ménice, kdy prehravany blok dat byl na kartu nahran
kédem 3yyy, kontrolni sou¢et EEPROM paméti ménice to
vyhodnoti jako chybu a objevi se poruchové hlaseni
"EEF".

Jestlize se vyjme karta z ménice v priibéhu pfehravani dat
do ménice, kdy pfehravany blok dat byl na kartu nahran
kédem 4yyy, zaddna data se nenahraji do EEPROM
paméti ménice a objevi se poruchové hladeni "C.Acc".

V obou pfipadech je pravdépodobné, Zze parametry jsou
do paméti RAM ménice nahrany chybné.

V pribéhu pfenosu dat z karty SMARTCARD nebo z
EEPROM a je-li stavajici parametr v Menu O, potom
uzivatel nem(ze vystoupit zrezimu Ovladani z klaves-
nice meénice.

Blok dat parametriu, kdyZ je pro prenos na
SMARTCARD pouzit kod 3yyy:

Bloky dat obsahuji kompletni data z paméti EEPROM
ménice, tj. vSechna uzivatelem nastavena (US), kromé
parametrll s oznacenim NC. Parametry oznacené PS se
na kartu SMARTCARD neulozi. Na kartu SMARTCARD
Ize ulozit az 4 bloky dat tohoto typu.

KdyZz jsou data pfesouvana zpét do ménice
prostfednictvim kédu 6yyy do Pr x.00, nahraji se do RAM
a EEPROM paméti méniCe. Neni tfeba Zadnych dalSich
krokGi pro zapamatovani (pfi kopirovani parametrli do
RAM paméti ménice se tato Cinnost pro jistotu provadi
dvakrat, aby se zarucilo spravné prekopirovani). Pfedtim,
nez jsou data nahrana zkarty do nového (cilového)
ménice, je do ného nahrano Zakladni nastaveni ménice
(zdrojového), jehoz parametry se pomoci karty pfenasi.
Na karté jsou rovnéz ulozena data plvodniho
(zdrojového) méniCe, ktera obsahuji informace o
pfidavnych modulech.

Jsou-li na cilovém ménici jiné typy volitelnych moduld nez
na zdrojovém ménici, potom pfipojovaci mista (sloty)
nejsou naprogramovana spravné a objevi se porucha
"C.Optn".

Jsou-li nahravana data do cilového ménice, ktery ma jiné
jmenovité napajeci napéti nebo proudové dimenzovani
nez bylo u méni¢e zdrojového, vSechny parametry s
oznacenim RA (viz nasledujici tabulku ) se neméni a
objevi se porucha "C.rtg".
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Cislo parametru Funkce Jsou-li nahravana data do cilového ménice, ktery ma jiné

Pr2.08 Omezeni napéti standardni
rampy

Pr 3.05 Napétova hodnota rekuperaéni
jednotky

Pr 4.05 az Pr 4.07,
Pr 21.27 az Pr 21.29
Pr 5.07, Pr 21.07

Pr 5.09, Pr 21.09

Pr 5.17, Pr 21.12

Pr 5.18

Pr 5.23, Pr21.13
Pr5.24, Pr21.14

Pr 5.25, Pr21.24

Pr 6.06

Proudové omezeni

Jmenovity proud motoru
Jmenovité napéti motoru
QOdpor statoru

Modulaéni kmitocet

Ofset napéti

Rozptylova induk&nost motoru
Indukénost statoru

Uroveh ss brzdéni

V pfipadé, kdy do parametru Pr x.00 byl nastaven kod
8yyy, probiha porovnani dat na kart¢ SMARTCARD
s daty v EEPROM méni¢e. Jestlize je srovnani dat
Uspésné, nastavi se parametr Pr x.00 na nulu. Jestlize
srovnani selZe, objevi se porucha "C.cpr".

Blok dat parametri, kdyZ je pro prenos na
SMARTCARD pouzit kod 4yyy:

Na kart¢ SMARTCARD je ulozeno pouze cislo davky
posledné nahranych parametrd Zakladniho nastaveni a
rozdily oproti posledné nahranym parametrim Zakladniho
nastaveni. Pro kazdy odliSny parametr je tfeba 6 bajta.
Hustota dat neni tak vysoka, jak tomu je u formatu dat
popsaného v pfedchazejicim odstavci a ve vétSiné
pfipadll je mnozstvi odliSnosti (diferenci) od Zakladniho
nastaveni malé a tudiz bloky dat jsou tedy mensi. Tento
zplsob Ize vyuzit pro vytvareni maker. Parametry, které
se neprenaseji pfi pouziti kédu 3yyy, nepfenaseji se ani
pfi pouziti tohoto kédu 4yyy. Rovnéz parametry, které
nemaji Zakladni nastaveni (ND), nemohou byt timto
zpUusobem prenaseny (napf. Pr 3.25 nebo Pr 21.20 jsou
parametry s hodnotou fadzového Uhlu vreZimu Servo).
Zdrojem této informace je hodnota v RAM ménice.
Jestlize jsou data pfehravana zpét do ménie nastavenim
hodnoty 6yyy do parametru Pr x.00, pfenasi se do paméti
ménice RAM a EEPROM. Neni tfeba zadnych dalSich
krokli pro zapamatovani (pfi kopirovani parametrl do
RAM paméti ménice se tato Cinnost pro jistotu provadi
dvakrat, aby se zarucilo spravné prekopirovani). Na kartu
SMARTCARD se ulozi také informace o pfidavnych
modulech, které jsou vlozeny do méni¢e plvodniho
(zdrojového). Jestlize jsou na novém ménici (cilovy) jiné
typy pfidavnych moduld, popf. stejné v jinych
konektorech, data o pozicich téchto pfidavnych moduld
nejsou modifikovana a obsahuji informace o plvodnich
modulech. Jestlize je néjaky parametr na karté z menu
pro pfidavny modul, potom se objevi porucha "C.Optn".

jmenovité napajeci napéti nebo proudové dimenzovani
nez bylo u méni€e zdrojového, vSechny parametry s
oznaCenim RA (viz nésledujici tabulku ) se neméni a
zUstava jejich tovarni nastaveni a objevi se porucha
"C.rtg".

V pfipadé, kdy do parametru Pr x.00 byl nastaven kod
8yyy, probiha porovnani dat na kart¢ SMARTCARD
s daty v EEPROM meénice. Jestlize je srovnani dat
Uspé3sné, nastavi se parametr Pr x.00 na nulu. Jestlize
srovnani selZe, objevi se porucha "C.cpr".

Programy v ménici

Program ulozeny v ménici v paméti FLASH lze pfehravat
na kartu SMARTCARD a zpét. Jestlize je program
pfenasen z ménice, kde nebyl ulozen zadny program, na
kart¢ se presto vytvofi programovy blok, avSak
neobsahuje zadna data. Pfehranim tohoto programu
z karty do ménic¢e bude znamenat, ze méni¢ nebude mit
Zadny program. Karta SMARTCARD ma kapacitu
4 K bajti, kazdy blok programu tohoto typu zabira
pfiblizné 4 K baijty.

Srovnavaci funkce karty SMARTCARD

Vlozime-li do parametru Prx.00 hodnotu 8yyy a
resetujeme-li ménic, blok dat yyy na kart¢ SMARTCARD
se srovnava s odpovidajicimi parametry ménice. Jestlize
je srovnani dat uspésné, nastavi se Prx.00 na nulu.
Jestlize srovnani selze, objevi se porucha "C.cpr". Tuto
funkci Ize pouzit pro vSechny typy blokl dat kromé typu
18. Pozaduje-li se srovnani bloku dat typu 18, potom se
objevi vzdy porucha "C.cpr".

L Typ dat na karté SMARTCARD

RO | Txt ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az18
Aktualizace |Zépis na pozadi

Indikuje typ/rezim ¢innosti ménic¢e v bloku dat, ktery je
zvolen pomoci Pr 11.37 dle nasledujici tabulky.
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
#11.38 Displej | Typ/rezim ¢innosti | Ulozena data MKbnovéni (kopirovani) parametru
Hodnota pro RW | Txt NC *
0 |FEE  Ipr11.37=0
2 [30pEn.Lp|Rarametry v rezimu Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka 0as 4 0
3 3CL.VECt Parametry v rezimu Aktualizace |Cteno na pozadi
Vektor Data z - o - o -
< Rezimy 1 a 2 nejsou US, rezimy 3 a 4 jsou US
Parametry v rezimu |EEPROM
4 3SErvO
Servo .
o Ve
5 3rEgEn arametry v rezimu Je-li #11.42 =1 nebo 2, tato hodnota se nepfenaSi na
Rekuper. jednotka -
™ < EPROM nebo do ménice. Hodnoty 3 a 4 se naopak
6az8 [3Un NepouZito PR
Parametry v rezimu prenasejt.
10 40pEn.LP Lo .
Otevrena smycka #11.42 | Displej Popis
11 4CL.VECt Parametry v rezimu |Posledni - pel — P
' Vektor Zakladni 0 nonE | neaktivni
12 laservo  |Parametry vrezimu |nastaveni a 1 rEAd | Cte parametry ze SMARTCARD
r Servo jeho zmény 5 Prog programuje parametry do
13 ArEQE Parametry v rezimu SMARTCARD
regen Rekuper. jednotka 3 Auto | automatické ukladani
14 az 16 |4Un NepouZito 4 boot |spoustéci rezim
17 |LAddEr  |FSC program v I o )
menici Blize viz UZivatelska pfirucka, kap. 9.2 - Pfenosy dat.
18 Obtion Soubor parametrd
P volitelného modulu
m0bnoveni zakladniho (tovarniho) nastaveni
RW | Txt NC
U2 Verze dat na karté SMARTCARD
RW | Uni NC Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az?2 0
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Aktualizace |Cteno na pozadi
0 az 9 999 0

Aktualizace |Zépis / Cteni na pozadi

Indikuje verzi Cisla bloku dat. Predpoklada se pouziti
tehdy, kdy bloky dat jsou Makra méni¢e. Ma-li se ulozit
Cislo verze s blokem dat, pak by se mél tento parametr
nastavit na pozadované €islo verze predtim, nez jsou data
odeslana. Pfi kazdé zméné Pr 11.37 uzivatelem méni¢
nastavi do tohoto parametru cCislo verze momentalné
zobrazovaného bloku dat.

Nastavenim tohoto parametru na nenulovou hodnotu a
resetovanim meéniCe se pfeprogramuje méni¢ do
Zakladniho nastaveni dle nasledujici tabulky. Po skon&eni

preprogramovani se vrati tento parametr na nulu.

#11.42 ekvivalentni #x.00 Pozn.
1 (EUR) 1233 pro Evropu
2 (USA) 1244 pro USA

Postup pro obnoveni Zakladniho nastaveni viz UZivatelska

pfirucka.
mKontrolni soucet dat na karté SMARTCARD
RO | Uni ND NC PT
mwistup k parametrim
Kategorie Rozsah Zakl. nast. RW/| Txt ND PT | US
0 az 65 335
Aktualizace [Zapis na pozadi Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Zobrazuje kontrolni soudet bloku dat. 0az2 0

Aktualizace |Cteno na pozadi

Doba navratu displeje do rezimu Indikace
stavu

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 250 s 240
Aktualizace |Cteno na pozadi

Timto parametrem se nastavuje Cas, za ktery se vrati
displej do rezimu Indikace stavu v pfipadé, Ze nebylo
stisknuto zadné tlacitko na ovladacim panelu ménice.
Minimalni hodnota je 2s a to bez ohledu na to, ze Ize
nastavit hodnotu nizsi.

#11.44 | Displej Kategorie
0 L1 [Pfistupné je pouze Menu 0
1 L2 [Pristupné jsou vSechny skupiny Menu
Aktivace uzivatelského kodu
2 Loc [(po nasledném provedeni Reset je tento
parametr nastaven na hodnotu L1)

Ovladaci panel LED miiZe tento parametr nastavit i kdyZz je
uzivatelsky kéd nastaven (aktivni).
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Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Vseobecné

Menu 18

Menu 19

Menu 20 Menu 21 Ménu 22

mvmm mapy motoru 2

msmv uzivatelského programu na desce ménice

RW | Bit us RO | Bi ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) -128 az +127
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Zépis na pozadi

#11.45 =1 Jsou aktivni parametry motoru 2 v Menu 21.

Zménu Pr 11.45 Ize provést jen tehdy, jeli méni¢ blokovan
(napf. ve stavu rdY).

Jsou-li aktivni parametry motoru 2, rozsviti se desetinna
teCka, ktera je umisténa na druhém misté zprava v horni
fadé displeje.

Je-li #11.45=1 vdobé kdy probiha funkce Autotune
(Pr 5.12 = 1), vysledek méfeni se zapiSe do odpovidajicich
parametr(i motoru 2.

Pfi kazdé zméné tohoto parametru
akumulator tepelné ochrany motoru.

je vynulovan

MTyp posledniho Zakladniho nastaveni

RO | Uni NC PT | US
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 2 000
Aktualizace |Zépis na pozadi

Zobrazuje kéd posledné nahraného Zakladniho nastaveni,
napr. 1233, 1244, atd.

LY@l Blokovani uzivatelského programu méniée

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
O0az2 2
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr umoZniuje Start a Stop programu na desce
ménice.

#11.47
0

Popis €innosti
Zastaveni programu
Start uZivatelského programu v ménici (je-li
nainstalovan). Kazdy parametr, ktery je mimo
1 povoleny rozsah, je zapsan vrozméru
maximalni nebo minimalni hodnoty povolené pro
dany parametr.
Start uZivatelského programu v ménici (je-li
nainstalovan). Pokus o zapsani parametru mimo
povoleny rozsah zplisobi poruchu ménice.

Indikuje uzivateli stav programu na desce meénice
(nenainstalovan / bé&zici / zastaveny / v poruse)

#11.48 Popis
Program zpUsobil poruchu ménice v disledku
-n  |chyby v n-tém fadku. Cislo fadku je zapsano na

displeji jako zaporné Cislo.

Zadny program neni nainstalovan.

1 Program je nainstalovan, avsak je ve stavu STOP.

Program je nainstalovan a bézi.

Pocet nahrani uzivatelského programu na
desce ménice

RO | Uni ND NC PT PS
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 az 65 535
Aktualizace |Zapis na pozadi

Tento parametr udava, kolikrat byl nahran néjaky program
do ménice. Jeho hodnota pfi odeslani z vyrobniho zavadu
je 0. Jestlize je jeho hodnota vétsi, nez maximalné
zobrazitelna, zUstava zobrazena tato maximalni hodnota.
Tento parametr se neméni pfi obnoveni Zakladniho
nastaveni.

Doba vzorkovani uzivatelského programu na
desce ménice

RO | Uni DP NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 65 535 ms
Aktualizace |Doba vzorkovani programu

Maximalni doba vzorkovani programu na desce ménice je
nejdelsi €as za poslednich 10 vzork( uzivatelského
programu. Jestlize je tato doba del$i, nez maximalni
hodnota tohoto parametru, pak se nastavi na tuto
maximalni hodnotu.

Volba prvniho priichodu uzivatelského
programu na desce ménice

RO | Bit ND NC PT

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |Doba vzorkovani programu

Tento parametr je nastaven na dobu trvani prvniho vzorku
kontaktniho planu od okamziku zastaveni tohoto
programu. To umozni uzivateli provadét libovolné
inicializace po kazdém spusténi programu. Tento parametr
se nastavuje pfi kazdém stopu programu.
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 11 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22

12.Menu 12 - Programovatelné komparatory
Prepinace vstupni promeénné
Rizeni brzdy

Menu 12 obsahuje dva komparatory, které porovnavaji uroven zvolené proménné veli€iny s nastavenou komparacéni urovni

(prahem).
Déle toto menu obsahuje dva pfepinace vstupni proménné, které umozfiuji vzajemné operace dvou vstupnich veli¢in podle

nastaveného rezimu ¢innosti.

Jedna funkce z Menu 9 nebo Menu 12 je zpracovana kazdé 4ms. Doba vzorkovani téchto funkci je tedy 4 ms x pocet
aktivnich funkci Menu 9 a 12. Funkce je aktivni tehdy, kdyz jeden nebo vice zdrojli je nasmérovano do platného parametru.

12.1 PROGRAMOVATELNE KOMPARATORY

Komparator 1 Indikace prekroc¢eni
komparaéni urovné
Komparaéni drover komparétoru 1

komparatoru 1 Misto uréeni
komparatoru 1 jakykoliv
jakykoliv volny
parametr 1207 parametr
??2.2? ?22.27

%E

12.03 | 12.05 |

Zdroj vstupni Hystereze Inverze
proménné komparatoru 1 komparatoru 1
komparatoru 1

Komparator 2 Indikace prekroc¢eni
komparaéni urovné
Komparaéni troven komparatoru 2

komparatoru 2 Misto uréeni
komparatoru 2 jakykoliv
jakykoliv Volny
parametr 12'27. parametr
??2.2? £e.0e
/] e %

[ 12.24 |
[ 1225 |

Zdroj vstupni Hystereze Inverze
proménné komparatoru 1 komparatoru 2
komparatoru 2
PFepinace u parametr(i jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni \ :
I A N
Legenda ' '
A4 | " Hystereze
b Vvstupni P. t ¥} A I I
X arametr (RW) roven
} @ svorky pro &teni i zapis | komparace | [/ T N T
2 : Dt
b8l vystupni parametr (RO) ! !
Y x @l > s i
- @ svorky pouze pro &teni Vystup
z komparace
> t
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Komparatory srovnavaji Urovefi vstupni proménné mmveue komparatoru 1
(definovanou Pr12.03, ev. Pr12.23) upravenou na "
procentualni hodnotu vztazenou k maximalni hodnoté Inverze komparatoru 2
s komparaéni urovni (Pr 12.04, Pr 12.24). RW]| Bit us
Je-li Urovenn vstupni proménné vétSi nebo rovna
komparacni Urovni plus poloviné hysterezniho pasma Kategorie Rozsah Zakl. nast.
(Pr12.05, Pr12.25), je vystup komparatoru v urovni OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
On (1). Aktualizace |Cteno 4ms krat pocet aktivnich funkci Menu 9 a 12

Je-li uroven vstupni proménné mensi nez komparacni
urovenl minus polovina hysterezniho pasma, je vystup
komparatoru v urovni OFF (0).

Vystup komparatoru mdze byt invertovan pomoci Pr 12.06
ev. Pr12.26.

Vystup komparatoru je nasmérovan na misto uréeni
pomoci Pr 12.07 ev. Pr 12.27.

Indikace prekroceni komparaéni urovné
komparatoru 1

Indikace prekro¢eni komparacéni irovné
komparatoru 2

RO | Bit

ND NC PT

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |Zépis 4ms krat po€et aktivnich funkci Menu 9 a 12

Zdroj vstupni proménné komparatoru 1
Zdroj vstupni proménné komparatoru 2
RW | Uni

DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00

Aktualizace |Cteno pfi resetu méni¢e

Komparacéni uroven komparatoru 1
Komparacni uroven komparatoru 2
RW | Uni

DP us
2
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
0,00 az 100,00 % 0,00
Aktualizace |Cteno 4ms krat poéet aktivnich funkci Menu 9 a 12

Hystereze komparatoru 1
Hystereze komparatoru 2
RW | Uni

DP us
2
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
0,00 az 25,00 % 0.00
Aktualizace |Cteno 4ms krat poget aktivnich funkci Menu 9 a 12

(VAITEl Misto uréeni komparatoru 1
1@ Misto uréeni komparatoru 2

RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice
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12.2 PREPINACE VSTUPNI PROMENNE
Prepinac 1
jakykoliv :
parametr Indikace
Konstanta vstupu 1 vystupu Misto
prepinace 1 pfepinate 1 zani
i prepinage 1 jakykoliv
o volny
IEl_ E _________________________________ parametr
1 > 1
1

Zdroj pro vstupni

proménnou 1

prepinace 1

jakykoliv
parametr

Konstanta vstupu 2
prepinace 1

[[12.10 | Rezim l
prepinace 1

I_l Konstanta '

12.15 prepinace 1

\ 4

Zdroj pro vstupni
proménnou 2

prepinace 1

Prepinac 2

jakykoliv
parametr

Konstanta vstupu 1
prepinace 2

Indikace
vystupu, Misto
prepinace 2 uréeni

prepinaée 2 jakykoliv
volny
parametr

Zdroj pro vstupni

proménnou 1
jakykoliv prepinace 2
parametr

Konstanta vstupu 2
pfepinace 2

' prenin

i pfepinace 2

E Konstanta
B piepinace 2

Zdroj pro vstupni
proménnou 2

prepinace 2

Prepinace u parametrl jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

Legenda

h 4

b vstupni P, tr (RW
N - arametr (RW)
@ svorky pro &teni i zapis

A

X vystupni parametr (RO)
4 svorky pouze pro &teni
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Prepinace vstupni proménné umoziiuji vzajemné operace Vstupni
dvou vstupnich veli¢in (definovanych parametry Pr 12.08 poloha
a Pr12.09 ev. Pr12.28 a Pr 12.29) podle nastaveného d/dt 4000+ 1213
rezimu cinnosti (Pr12.10 ev. Pr12.30). Prfepinace - 4000 Vystupni
provadeéji operace podle nastaveného rezimu cinnosti dle S poloha
nasledujici tabulky. Jestlize se zméni rezim pfepinace, 5 _
nebo je zruSeno misto uréeni prfepinate (nastavenim
neplatného parametru), vynuluji se vramci pfepinace Akumulator
vSechny interni stavové proménné (Casové akumulatory,
atp.). Pokud je zvolen reZim Rizeni sekci, funkce je Rychlost o

rovnéz vynulovana a vystup je drzen na nule, pokud je
nulovéd konstanta (Pr 12.15 ev. Pr 12.35)

#12.10 Provadéné
ev. operace Vysledek
#12.30

0 Vyber1vstupu Vystup = vstup 1

1 Vyber2vstupu Vystup = vstup 2

2 Soucet  |Vystup = vstup 1 + vstup 2

3 Rozdil Vystup = vstup 1 — vstup 2

4 Nasobeni [Vystup = (vstup 1 x vstup 2) / 100.0

5 Déleni Vystup = (vstup 1 x 100.0) / vstup 2

6 Casova |Vystup = vstup 1/ ((konstanta

konstanta |pfepinace)s+1)
Linearni Vystup = vstlep 1 po rampé s trvanim

7 rampa (konstanta pfepinace) sekund od 0
do 100%

8 Modul Vystup =|vstup 1|
Konstanta = 0.02:

Vystup = (vstup 1)°/ 100.0
Konstanta = 0.03:

9 Mocniny Vystup = (vstup 1)°/ 100.0°
Konstanta ma libovolnou jinou
hodnotu:

Vystup=vstup 1
Konstanta = 0.00: blokovano,
akumulator resetovan a

10 |Rizeni sekci vystup je nula
Konstanta < > 0: vystup je jak je

definovano nize

Poznamka

Pokud hodnota zpracovavného parametru pfes pfepinace
je s maximalnim dostupnym rozliSenim na 2 desitinna
mista, mulZe dochazet ke =ztraté presnosti. Rozsah
vystupu pfepinaée je upraven na 100,00 % rozsah
vystupu daného parametrem mista uréeni. To ma za
vysledek, zZe cilovy parametr se zvySuje skokové
s rozliSenim po 0,01%, pokud ma tento cilovy parametr
rozliSeni vétsi nez 2 desitinna mista.

Rizeni sekci

Funkce Rizeni sekci je uréena kzavedeni méfitka a
ofsetu rychlosti pro 16-ti bitovou hodnotu polohy, ¢imz se
vytvofi nova 16-ti bitova hodnota polohy. Vystup maze byt
pouzit jako vstup do polohové regulace (Menu 13) nebo
pro vytvofeni enkodérového simulovaného vystupu
pomoci modulu SM-Universal encoder plus. Tuto funkci
Ize vybrat u kazdého prepinaCe vstupni proménné, ale
nasledujici schema je vztazeno k pfepinaci 1.

Polohovy vstup Ize odvodit od jakéhokoliv parametru,
nicméné jeho pouziti je zamySleno s parametrem polohy,
ktery nabyvé rozsahu 0 aZz 65535. Na vstup je pouZito
méfitko, takze tak, jak se méni Pr 12.13 v rozsahu —4,000
az 4,000, umérngd hodnota zmény vstupni polohy
pfidavana do akumulatoru se méni od 0,000 az 2,000
(tzn., Ze zména hodnoty vstupni polohy se pfidava mez
Upravy meéfitka pokud Pr12.13 je roven 0,000). Zbytek
déleni pfi upravé méritka je ukladan a je pfidavan béhem
dalSiho vzorku pro zachovani pfesného poméru mezi
polohovym vstupem a vystupem za pfedpokladu, Ze vstup
rychlosti je nulovy. Pfepinac pouziva pouze zménu polohy
ze zdrojového vstupniho parametru, a ne absolutni
hodnotu polohy, takze kdyz prepina je poprvé zapnut,
vystup nevysko€i na zdrojovou polohu, ale jen se posouva
s kazdou zménou vstupni polohy od tohoto Casového
okamziku.

Rozsah vystupu akumulatoru je 0,00% az 100,00%. Na
rozdil od ostatnich funkci tato hodnota neni prosté
omezena, ale mGze podtikat a pretikat.

Ackoliv mistem uréeni mlze byt jakykoliv parametr, je

jeho pouziti zamysSleno s parametrem polohy, ktery
nabyva rozsahu 0 az 65535.
Vstup rychlosti uruje rychlostni ofsets rozliSenim

0,1 ot/min. Plny rozsah zdrojového parametru odpovida
1000,0 ot/min. Lze pouzit upravu méfitkem pomoci
Pr 12.14 pro ziskani plného rozsahu 4000,0 ot/min. Vstup
rychlosti se pfidava do akumulatoru pro posunuti polohy
vpred nebo vzad v zavislosti na vstupu polohy.

Vzorkovaci ¢as této funkce je 4ms x pocet aktivnich funkci
vMenu 9 a12. Prodluzovani vzorkovaciho ¢asu
nezpusobuje zadné chyby pfeteceni této funkce, nicméné
je treba zajistit, aby vstupni a ani vystupni poloha se
neménily o vice nez polovinu otacky bé&hem doby
vzorkovani, tj. pro vzorkovaci ¢as 4ms vstupni a vystupni
rychlost by nemély presahnout 7500 ot/min, pro
vzorkovaci €as 8ms rychlost by neméla presahnout
3750 ot/min atd. Pokud by mél vystup této fuknce slouzit
jako reference polohové regulace v Menu 13, mize toto
byt jedina pouzita funkce v ramci Menu 9 a 12. Jestlize je
pouzita i jina funkce, pak vstup do polohové regulace
se bude ménit jen kazdych 8ms (tj. kazdé 2 vzorky
polohového regulatoru) a vyslédné pozadované
otacky brané do méni¢e mohou byt velmi hlu¢né.
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Zdroj pro vstupni proménnou 2 prepinace 1
Zdroj pro vstupni proménnou 2 prepinace 2
RW | Uni

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
(Xl 7 droj pro vstupni proménnou 1 piepinace 1 mKonstanta vstupu 2 piepinace 1
(¥ 7 droj pro vstupni proménnou 1piepinacée 2 : Konstanta vstupu 2 prepinace 2
RW | Uni DP PT [US RW| Bi bP us
2 3
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 i} 4,000 1,000
Aktualizace |Gteno phi resetu menice Aktualizace |Cteno 4ms krat poget aktivnich funkci Menu 9 a 12

Konstanta prepinace 1
Konstanta prepinace 2

RW | Uni DP us
DP PT | US 2
- 2 — Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 0.00 az 100.00 000
: v : Pr 0.00 az.Pr21.51 Pr 0.00 Aktualizace |Na pozadi
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice
(VA ReZim piepinaée 1
L&l ReZim piepinace 2
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az 10 0
Aktualizace |Cteno 4ms krat poget aktivnich funkci Menu 9 a 12
Blize viz tabulka vyse.
AU Misto uréeni piepinaée 1
X3l Misto uréeni piepinaée 2
RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
Aktualizace [Cteno pfi resetu ménice
Indikace vystupu prepinace 1
Indikace vystupu prepinace 2
RO | Bi DP |ND NC | PT
2
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
+100,00 %
Aktualizace |Zépis 4ms krat pocet aktivnich funkci Menu 9 a 12
(VA EN Konstanta vstupu 1 prepinace 1
VR XM Konstanta vstupu 1 pirepinace 2
RW | Bi DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
+4,000 1,000
Aktualizace |Cteno 4ms krat podet aktivnich funkci Menu 9 a 12
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12.3 RIZENi BRZDY

Funkci Rizeni brzdy Ize pouZit pro ovladani externi
elektromechanické brzdy prostfednictvim digitalnich
vstupu/vystupu ménice.

Funkce fizeni brzdy je ur€ena pro ¢&innost ménice
s asynchronnim motorem v reZimu Oteviena smycka a
také pro ¢innost ménie s asynchronnimi a synchronnimi
motory vrezimu Uzaviena smycka (rezim Vektor a
Servo).

Parametry shodné pro oba typy ovladani brzdy jsou
Pr12.40 a Pr12.41.

mlndikace uvolnéni brzdy

#12.41 = USEr (3)
Rizeni brzdy je odblokovano aviak Zadny parametr neni
nastaven na vystup pro brzdu.

Nasledujici tabulky ukazuji automatické zmény hodnot
parametrl tykajicich se digitalniho vystupu 2 (svorka 25) a
vystupu relé (svorky 41 a 42) a to po zméné hodnoty
Pr 12.41 a nasledném Resetu méni¢e. Zmény nastavaiji
ve dvou krocich:

V prvnim kroku se obnovi Z&kladni nastaveni pfisluSnych
parametr(. Ve druhém kroku se vystupy nastavi podle
nového nastaveni parametru Pr 12.41.

Krok 1: Obnoveni Zakladniho nastaveni prislusnych
parametrt

RO | Bit ND NC PT #12.41 Obnoveni Zakladniho nastaveni
' #8.12 | #8.22 | #8.32 | #8.17 | #8.27
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 0 Z&dna ginnost |
Oteviena smycka 1 0 Pr10.33 0 0 Pr10.01
Uzavienasmycka| O | (0)nepoOn (1) 2 0 [Pr10.33] o0 Zadna &innost
Aktualizace |Cteno na pozadi 3 74adna éinnost

Tento parametr by se mél pouzit jako zdroj pro digitalni
vystup pro ovladani elektromechanické brzdy. Tento
parametr ma hodnotu 1 pro uvolnéni brzdy a hodnotu 0
pro uplatnéni brzdéni. Digitalni vystup mlze byt
automaticky nakonfigurovan pro pouziti tohoto parametru
jako zdroje (viz Pr 12.41).

MPovoleni fizeni brzdy

RW | Txt us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Otev[ena] smygka 0 a3 3 0

Uzaviena smycka

Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice

#12.41 = dis (0)
Ovladani brzdy je zablokovano a zadny dal§i parametr
ménic¢e neni ovlivnén ovladanim brzdy.
Zmeénime-li tento parametr z nenulové hodnoty na nulu,
jsou nasledujici parametry nastaveny na nulu:

Pr 2.03 - pro vSechny rezimy

Pr 6.08 - pro reZim Vektor a Servo

Pr 13.04 a Pr 13.10 - pro reZim Vektor a Servo

v pfipadé, ze Pr 12.49 =1

#12.41 =rEL (1)

Rizeni brzdy je odblokovano vstupem nastavenym na
fizeni brzdy prostfednictvim reléového vystupu (svorky 41
a 42). Signal o poruse ménice je pfesmérovan na digitalni
vystup 2 (svorka 25).

#12.41 = dIlO (2)

Rizeni brzdy je odblokovano vstupem nastavenym na
fizeni brzdy prostfednictvim digitalniho vystupu 2 (svorka
25).

Krok 2: Nové nastaveni vystupt

Nové nastaveni

#12.41 #8.12 | #8.22 | #8.32 | #8.17 | #8.27
0 Zadna ginnost
1 0 Pr10.01 1 0 [Pr12.40
2 0 Pr12.40 1 Zadna ginnost
3 Z4dna &innost
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12.3.1 Rizeni brzdy v rezimu Oteviena smyc¢ka

Pfepinace u parametrd jsou zobrazeny v zékladnim nastaveni

Proud
motoru Legenda
A4
> R by Vstupni Parametr (RW
— ™ Ménic } svorky pro &teni i(zépi)s
. aktivni @
g / o~
Horni X %8 Vystupni parametr (I?O) )
proudovy @ 4 @ svorky pouze pro ¢teni
il‘éh 4
Prodleva po
uvolnéni
brzdy
Dolni
12.47
prouc}ﬁvy I:I Drsent
ra
. rampy
initoset o L | 20 |
7' > i —{
N N PB—p | L
> i o P HB—
- Povoleni : )
BLOK Y Indikace
fizeni | 12.41 | o
] uvolnéni brzd
Frekvence pro r brzdy 12.46 y
uvolnéni brzdy Prodleva pred
y uvolnénim
4 sv. 24 digital.V/V 1 brzdy
inverze
Inverze relé
Frekvence pro A sv.24 digital. V/V 1
zabrzdéni brzdy zdroj/misto ureni
12.45 > ] Zdroj relé vstup o vystup
sv.24 digital.V/V 1 BLOK
volba vstup/vystup reset r
Indikace
Reference on

Jestlize reset je 1, pak vystup je 0.
Jestlize reset je 0, pak vystup se
pfepne na 1, jestlize vstup je 1.

1.1

\ 4

Pr 12.44 Frekvence pro uvolnéni i Pr 12.45 Frekvence pro zabrzdéni brzdy
1

brzdy ! .
r I
i i i i i Pr 5.01 Vystupni kmitocet
- :-___JI___":_-__'E' ____________________________ i T
Pr 12.42 Horni proudovy prah | i P
- : : i | i o Pr 4.01 Proud motoru
I e B R e
1
R I
1 i ! : E | ! ! Pr 10.02 Mé&ni¢ aktivni
"""" | H i M [ : : oottt
L .
R | P Pr 1.11 Indikace
"""" ! : 0 ! L Reference on
i : P E i b
1 ! 1
| i i Pr 12.40 Indikace uvolnéni
------- i A . T R el ettt brzdy
i ' P ' | Lo
I S - A
i ! ! ! ! i Pr 2.03 Drzeni rampy
——————— —————— b ———————mmm e e
i ! P | i Lo
P11 213! P4 15 16 |
| 1 . ' .

D
Pr12.46 Pr12.47

1. Cekani na prekrogeni Horniho proud. prahu a Frekvence uvolnéni brzdy
2. Prodleva pfed uvolnénim brzdy

3. Prodleva po uvolnéni brzdy

4. Cekani na Frekvenci pro aktivaci brzdy

5. Cekani na nulovou frekvenci

6. Prodleva 1s jako 2.faze procesu zastavovani (Pr 6.01=1,2 nebo 3)
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
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mHorni proudovy prah MFrekvence pro zabrzdéni brzd
RW | Uni us RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Oteviena smycka 0 az 200 % 50 Oteviena smycka 0,0 a7 20,0 Hz 2,0
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi
Prah frekvence pro zabrzdéni brzdy se pouziva proto,
abychom méli jistotu, Ze se motor zabrzdi dfive, nez jeho
Dolni proudovy prah napajeci frekvence dosahne nuly a nedojde tudiz k jeho
RW | Uni us nezadoucimu otaceni (napf. vopacném sméru pfi
pusobeni zatéZze motoru).
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Poklesne-li frekvence pod tuto nastavenou hodnotu avsak
Otevrena smycka 0 az 200 % 10 nechceme-li, aby se motor zabrzdil (napf. pfi reverzaci
Aktualizace |Gteno na pozadi bez zastaveni), za pfedpokladu, ze hodnota Pr1.11

Amplituda proudu je srovnavana s hornim a dolnim
prahem komparatoru s hysterezi a tim je detekovana
pfitomnost momentu. Horni a dolni prah proudu je udavan
jako procentualni hodnota proudu motoru definovana
parametrem Pr 5.07 (ev. Pr 21.07). Horni prah by mél byt
nastaven na takovou uroven proudu, ktera predstavuje
dostate¢nou magnetizacni a momentotvornou slozku
proudu motoru pro vytvofeni patficného momentu motoru
pfi odbrzdéni brzdy. Vystup komparatoru zlstava aktivni
po dosazeni této hodnoty proudu. Komparator se pfepne
v pfipadé nasledného poklesu proudu pod dolni prahovou
uroven, kterd by méla byt nastavena tak, aby detekovala
stav, kdy je motor odpojen od ménice. Je-li doIni prah
vétsi nebo roven hornimu prahu, potom horni prah nema
zadné hysterezni pasmo. Jsou-li Pr12.42 a Pr12.43
nastaveny na nulu, potom vystup komparatoru je vzdy
roven 1.

mFrekvence pro uvolnéni brzdy

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 20,0 Hz 1.0
Aktualizace |Cteno na pozadi

Komparator frekvence Ize pouzit pro stanoveni okamziku,
kdy frekvence dosahla takové urovné, Ze motor muze
vytvaret takovy moment, ktery zajisti otaceni motoru v
pozadovaném smeéru po odbrzdéni brzdy. Tento parametr
by mél byt nastaven na hodnotu mirné vyssi, nez je
skluzova frekvence motoru pfi nejvétsi mozné zatézi po
odbrzdéni brzdy.

zustava rovna 1, nedojde k zabrzdéni. Tak se zabrani
zabrzdéni a odbrzdéni motoru v pfipadé prichodu otacek
motoru nulou.

mmodleva pied uvolnénim brzdy

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 25,0 S 1,0
Aktualizace |Cteno na pozadi

Toto ¢asové zpozdéni se pouziva proto, aby motor mohl
vytvofit potfebny moment pfed odbrzdénim. V této dobé
se vytvofi v motoru patfi¢na uroven toku (2 az 3 nasobek
rotorové Casové konstanty motoru) a aktivuje se plné
kompenzace skluzu (alesport 0,5s). V prGbéhu této
prodlevy je hodnota Zadané veli¢iny drzena konstantni
(Pr2.03=1).

ZIMl Prodleva po uvolnéni brzdy

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 25,0 S 1,0
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tato prodleva bere v Gvahu ¢as potfebny pro odbrzdéni
(uvolnéni) brzdy. Od okamziku odblokovani ménice a
v pribéhu této doby prodlevy je drzena zadana hodnota
frekvence konstantni (Pr2.03=1), takZe nedojde
k Zadnému skokovému narustu ota¢ek motoru v okamziku
skute¢ného odbrzdéni.
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12.3.2 Rizeni brzdy v rezimu Uzaviena smyé¢ka

Volba polohového g;iigc])vého
fizeni béhem -13.10 [P
Ménic uvolnéné brzdy fizeni (=1)

aktivni
Tok motory  ————————————— |+
7/8 x tok motoru —b—‘—: Prodleva
po
uvolnéni brzdy 12.47 DrZeni
Proud rampy
motoru .
—|i o
] N BLOK Il
> _ r ;':
'y
Indikace
12.43 £ Hi— ; — > 12.40 > uvolnéni
- H rodleva pro brzdy
Dolni ; (1248 ] SO0 brzdy
proudovy prah i Volba
Uzavi. smycka Povoleni L r > drzeni
Indikace vektor = 0 fizeni | 12.41 I E nulovych
Reference on servo =1 brzdy otacek
\4
1.11 > i
-8 1 sv. 24 digital.V/V 1
Prodleva po inverze
prekroceni | 16
Skuteéné otacek pro | 12.46 I nverze rele
otacky aktivaci brzdy sv.24 digital. V/V 1
zdroj/misto urceni
@ ¥ L Zdroj relé
- i . e
L b sv.24 digital.V/V 1
volba vstup/vystup
Otacky pro
zabrzdéni brzdy Prepinace u parametrli jsou zobrazeny v zékladnim nastaveni ,
vstup | vystup
Legenda I or—
na reset BLOK
b4 vstupni P tr (RW
X arametr (RW) r
’ @ svorky pro &teni i zapis
PN
P vystupni parametr (RO) Jestlize reset je 1, pak vystup je 0.
4 @ szorki @ pouze pro &teni Jestlize reset je 0, pak vystup se
prepne na 1, jestlize vstup je 1.
12.45 Otacky pro zabrzdéni brzdy
Pr 3.02 Skutec¢né otacky
h i \ CTTTTTTTTTTTTT T oo | T
| Vo P P
! [ 1 T T
1/ ! ! i ! ! N\ Pr 4.01 Proud motoru
R R e TR --
: Lo I
| 1 1 ! 1 ! |
| b : ! E Pr 10.02 Méni¢ aktivni
““““ i 1 ! T
| Lo b b
+ n !
[} I : : : .
[ i ! ! ! Pr 1.11 Indikace
““““ ! : ! | T e Reference on
| \ ! + ! . v .
! ! 0 ! Pr 12.40 Indikace uvolnéni
----- i S T T T brzdy
| P Lo roo
]
: | oo P o
! i ! : ! : Pr 2.03 Drzeni rampy
L] e .
- . N IRt i HEm ==~ Pr13.10 ReZim polohového
! i 0 i ! ! ! fizeni
i ! ! ! i i '
! ~ ’
! Pr 6.08 Volba drzeni
"""" N i i T Tt nulovych otacek
! 1 | | ! ! !
P12 131 415}
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Pr12.47 Pr12.46 Pr12.48
1. Cekani na nabuzeni motoru (pouze pro vektor)
2. Prodleva po uvolnéni brzdy
3. Cekani na dosazeni prahu otacek
4. Cekani po prekroceni otacek pro aktivaci brzdy
5. Prodleva pro aktivaci brzdy
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mDolni proudovy prah mProdleva pro aktivaci brzdy
RW | Uni us RW | Uni DP us
1

Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzaviena smycka 0 az 200 % 10 Uzaviena smycka 0,0 az 25,0 S 1,0
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi

Jestlize amplituda proudu poklesne pod dolni proudovy
prah, brzda okamzité brzdi. Dolni prah by mél byt
nastaven na takovou uroven, ktera pfedstavuje odpojeni
motoru od ménice.

m0tééky pro zabrzdéni brzdy

Tato Casova prodleva zohledfuje brzdici dobu brzdy.
V priibéhu této doby je parametr drzeni nulovych otacek
Pr 6.08 = 1, takze odblokovani méni¢e nastava pfi nulové
zadané hodnoté otacek. Tim je zajisténo, Ze motor
zustane v klidu pfi aktivované brzdé.

RW | Uni us Volba polohového fizeni béhem uvolnéné
brzdy
Kategorie Rozsah Jednotka| Z3akl. nast. RW]| Bit us
Uzaviena smycka 0 az 200 ot/min 5
Aktualizace |Cteno na pozadi Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Pfi zastavovani miiZze byt zablokovana "Reference On" (4. Uzavfend smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Pr1.11 = 0), avdak brzda zustane odbrzdéna (oteviena) Aktualizace [Cteno na pozadi

pokud motor je na otaCkach pod frekvenci pro zastaveni
brzdy po dobu zpozdéni definovaném parametrem
Pr 12.46. Toto zpozdéni zabrariuje rychlym reakcim brzdy
v pfipadé, kdy je motor regulovan v blizkosti nulovych
otacek.

Prodleva po prekroceni otacek pro aktivaci
brzdy

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzaviena smycka 0,0 az 25,0 S 1,0
Aktualizace |Cteno na pozadi
Viz Pr 12.45.
Prodleva po uvolnéni brzdy
RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Uzaviena smycka 0,0 az 25,0 S 1,0
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tato prodleva bere v Uvahu &as potfebny pro odbrzdéni
(uvolnéni) brzdy. Od okamziku odblokovani meénice a
v pribéhu této doby prodlevy je drzena zadana hodnota
frekvence  konstantni, takze nedojde k zadnému
skokovému narlstu ota€ek motoru v okamziku skuteéného
odbrzdéni.

Je-li tento parametr nulovy, pokud méni€¢ neni aktivni,
uplatfiuje se pouze parametr drZzeni rampy (Pr 2.03) az do
té doby, kdy skonéi prodleva po uvolnéni brzdy. Tim je
zajisténo, Ze zadana hodnota otacek zuUstava nulova,
dokud se brzda neuvolni. Je-li tento parametr nastaven
na 1, je rovnéz odblokovano polohové fizeni (Pr 13.10 = 1)
a v prubéhu doby, kdy je parametr drzeni rampy aktivni, je
vybran mistni zdroj zadané hodnoty polohy (#13.04 =4
(LocAL)). Za predpokladu, Ze je vybrano Zakladni
nastaveni, mize regulator polohy pomoci omezit pohyb
motoru po odbrzdéni brzdy. Zméni-li se Pr12.49
z jednicky na nulu, parametry Pr13.04 a Pr13.10 se
zmeéni automaticky také na nulu.
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13.Menu 13 - Polohova regulace

Menu 13 poskytuje systém polohového Fizeni pro ménié v rezimu Oteviena smycka, Vektor i Servo. Zadana, fidici hodnota
polohy se ziskava pomoci enkodérového vstupu méniCe, z modulu zpétné vazby nebo jako mistni Zzadana hodnota
definovana v tomto Menu. Zadana hodnota zahrnuje funkci relativni Jog, kterou Ize pouZit pro zvySovani, resp. snizovani
zadané hodnoty dané rychlosti a dale méfitko, kterym se Zadana hodnota nasobi. Hodnota zpétné vazby se ziskava pomoci
enkodérového vstupu méni¢e nebo modulu zpétné vazby. Jako zadavaci hodnota polohy Ize do regulatoru zadat rovnéz
orientaci hfidele v ramci jedné otacky ve spojeni s pfislusnym ovladanim (viz Menu 6).

Oteviena smycka

Vystup polohového regulatoru tvofi rychlostni posuv vpred reference otacek (oboji v 0,1ot/min). Jestlize je zvolena polohova
regulace (Pr 13.10 se nerovna nule), jednotky téchto parametri se pfevedou na 0,1Hz. Parametr Volby rychlostniho posuvu
vpfed (Pr 1.40) je nastaven vzdy na 1, pokud byl zvolen polohovy regulator. Pokud dojde k vypnuti polohového regulatoru
(Pr 13.10 je rovno 0), Pr 1.39 a Pr 1.40 se nastavi na nulu. JelikoZ v reZimu oteviené smy¢ky hodnota Zadanych otaek musi
projit systémem ramp, je pro stabilni chod nutno nastavit nizké hodnoty ramp.

Uzaviena smycka

Vystup polohového regulatoru tvofi rychlostni posuv vpred reference otacek (oboji v 0,1ot/min). Jestlize je zvolena polohova
regulace (Pr 13.10 se nerovna nule), jednotky téchto parametr(i se zapi$i pfimo do parametru Pr 1.39 a Pevné reference
otacek Pr 3.22. Rovnéz parametr Volby pevné reference otacek Pr 3.23 je automaticky nastaven na 1 a i parametr Volby
rychlostniho posuvu vpfed Pr 1.40 se nastavuje automaticky na 1, pokud byl vybran reZzim s rychlostnim posuvem vpfed.
Pokud dojde k vypnuti polohového regulétoru (Pr 13.10 je rovno 0), parametry Pr 1.39, Pr 1.40, Pr 3.22 a Pr 3.23 se nastavi
na nulu.

Rozsirené menu Unidrive SP, SW 01.07.00 127
Druhé vydani www.controltechniques.cz



Vseobecné Menu 1

Menu 11 Menu 12

Oteviena smycka

Menu 2

Menu 3

Menu

4

Menu 5 Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 10

Menu 1

4 Menu 15 az 17

Menu 18 Menu 19

Menu 20

Menu 21

Ménu 22

Referencni signaly pro
polohové fizeni

Poé’itvadlo Poloha
otadek

Enkodeér.
konektor

Pozice 1

Pozice 2

PR @

Pozice 3

Mistni
zadana
hodnota

E <
&

16.06

4

Zadana rychlost
relativni funkce Jog

Volba reference

polohového

regulatoru

&> <o
3
?%é

Zpétnovazebni signaly pro
polohové fizeni

Poé’it'adlo Poloha
otacek

Enkodér.
konektor

Pozice 1

Pozice 2

Pozice 3

wel

O

Jemna
poloha

3.30

16.06

A\ 4

Volba mistni

< EETEEEE

Zzadané hodnoty

Volba zpétné
vazby polohového 4

regulatoru

< T—

A

Inverze relativni

funkce Jog

Volba relativni

funkce Jog

[ 13.19 |

[ 1318 ]

2~ B—

Inverze
reference
polohy

Prevodovy
pomeér

13.07
13.08

Reset
polohové
odchylky

Polohy

»-

128

www.controltechniques.cz

Rozsirené menu Unidrive SP, SW 01.07.00

Druhé vydani



, X [4]

@ svorky

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Uroverizvolené . . . .
reference Uroven reference Uroven reference
pred rampami po rampach
W o N /\ Menu 2
> > enu
o 4 - \(7 - Rampy
Rychlostni A
posuv 7 Volba
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posuvu vpred
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Legenda
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PN
8 Vystupni parametr (RO)

pouze pro ¢teni

Prepinace u parametr(i jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Uzaviena smycka
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
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LEX' I Odchylka otacek polohového regulatoru
RO | Bi ND NC PT

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

- 32768 az 32 767

Aktualizace |4ms pro zapis

(EX'Y2 Odchylka polohy polohového regulatoru
RO | Bi ND NC PT

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

- 32768 az 32 767

Aktualizace |4ms pro zapis

X'k Odchylka jemné polohy polohov. regulatoru
RO | Bi ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

- 32768 az 32 767

Aktualizace |4ms pro zapis

Pro béznou polohovou regulaci se odchylky z&dané
hodnoty a zpétné vazby béhem kazdého vzorkovani
akumuluji v integratoru. Akumulator je dosti velky pro to,
aby zaru€il, Ze polohovy regulator bude pracovat
s regulaéni odchylkou polohy v rozmezi —32 768 az 32767
pred tim, nez pretec¢e. Regulaéni odchylka se zobrazuje
vPr13.01, Pr13.02 a Pr13.03. Pr13.01 ukazuje
odchylku otacek, Pr13.02 ukazuje odchylku v ramci
otatky s rozlidenim 1/2'° pulzti na otacku a Pr13.03
ukazuje jemnou polohu s rozli§enim 1/2% pulzi na otacku.
Tyto hodnoty jsou oboupolaritni.

V rezimu orientace hfidele je odchylka zadané a skute¢né
polohy zobrazena v Pr 13.02.

mVolba reference polohového regulatoru

Pokud by byla zadana stejna volba jak pro referenci, tak
pro zpétnou vazbu, polohovy regulator nepujde spustit.To
plati rovnéz pro pfipad, kdy byl zvolen volitelny modul
v dané pozici, avSak typ modulu v ni osazeny neni typu
modulu zpétné vazby. Rezim orientace lze pouzit je u
uzaviené smycky.

mlnverze reference polohy
RW/| Bit

us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Oteviena smycka
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi
kXY@l Citatel pievodového poméru
RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Otevrena smycka 0,000 a2 4,000 1,000
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi
(EX 1 Jmenovatel prevodového poméru
RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Otevrena smycka 0,000 a2 1,000 1,000
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi

Pomoci téchto dvou parametrll Ize na zadanou hodnotu
aplikovat presny pfevodovy pomér. Pokud je vystup
méni¢e aktivni nelze ménit tento pomér aniz by nedoslo
k prudkym zménam polohy. | kdyz jde zadat vy$Si hodnoty
poméru, méni¢ vzdy celkovy vysledek omezi hodnotou
4.000.

mP zisk polohového regulatoru
RO | Uni

RW | Txt us DP us
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Otevrend smycka 0az4 0 Oteviend smycka| 0 27 100,00 |rads™/rad| 25,00
Uzaviena smycka Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi

mVolba zpétné vazby polohového regulatoru

RW | Txt us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Otevtene} smygka 0az3 0
Uzaviena smycka

Aktualizace |Cteno na pozadi

Standardni jednotkou ménice pro polohovani je 2°2 dilka
na otacku a standardni jednotkou otacek je 0.1ot/min. U
tohoto parametru plati, Ze odchylka 1 radianu (10430 dilkd
polohové odchylky v Pr13.02) dava pozadavek na
rychlost 1rads™ (9,50t/min), pokud je nastaven P zisk
1,00.

Poradi volby zdroj
0 (drv) enkodér ménice
1 (slot1) pozice 1
2 (slot2) pozice 2
3 (slot3) pozice 3
4 (locAl) mistni reference
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(EN[' ReZzim polohového regulatoru

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Oteviena smycka 0az2 0

Uzaviena smycka 0az6

Aktualizace |Cteno na pozadi

Zapina rezim polohového regulatoru dle nasledujici
tabulky.
Hodnota 5 Rychlostni
parametru Rezim posuv vpied
0 polohovy regulator vypnut
1 tuha polohova regulace v
2 tuha polohova regulace
3 volna polohova regulace v
4 volna polohova regulace
5 orientace na Stop
6 orientace na Stop a Enable

Tuha elektronicka hridel

V tomto rezimu se vzdy akumuluje polohova odchylka. To
znamena napfiklad, Ze kdyz slave pohon se zpomali
vlivem nadmérné zatéze, pak konecné cilové polohy se
dosahne vétSimi otackami po snizeni zatéze.

rychlost skute¢na hodnota
/T T T T T T \
/ . \
/ 1 \
v . / |
zadana 7 ]
hodnota / '
/
NN |
N~/ ]
AN !
/O~ !
/ \\ ]
]
/ \\\ 1
/ ~ ]
/ \\ ]
/ S
/ . s
/ stejné

plochy

Volna elektronicka hridel
V rezimu volné elektronické hfidele je polohova smycka
aktivni pouze tehdy, jestlize je splnéna podminka At
speed (viz Pr 3.06). To zpusobuje prokluzovani, pokud je
vysoka rychlostni odchylka.

rychlost

zadana 7
hodnota /
/
/
/
/
/ .
, skute¢na
// hodnota
/
/
/

Rychlostni posuv vpired

Polohovy regulator maze generovat hodnotu rychlostniho
posuvu vpied na zakladé rychlosti referenéniho enkodéru.
Tato hodnota se dale pfedava do Menu 1, eventuelné Ize
pfidat i rampy. Ponévadz ma polohovy regulator pouze
proporcionalni zesileni, je nutné pouzit rychlostniho posuv
vpfed pro zabranéni trvalé polohové odchylky, ktera by
byla umérna rychlosti referen¢niho signalu.

Jestlize zjakéhokoliv ddvodu si uzivatel pfeje pfivadét
rychlostni posuv vpfed zjiného zdroje nez referenéniho
signalu, Ize systém posuvu vpfed vypnout pomoci
#13.10 =2 nebo 4. Externi posuv vpred lIze pouzit
prostfednictvim  Menu 1z jakékoliv zadané hodnoty
kmitoctu/rychlosti. Nicméné, jestlize hodnota posuvu
vpfed nebude spravna, bude existovat trvala odchylka
polohy.

Funkce relativni JOG

Pokud je aktivovana tato funkce (Pr 13.18), poloha zpétné
vazby se muze pohybovat relativné k referenéni poloze
pomoci rychlosti definované v Pr 13.17.

Orientace (orientované zastaveni)

Jestlize #13.10 =5, méni¢ orientuje motor nasledné po
pfikazu stop. Jestlize je aktivni DrZeni nulovych otacek
(#6.08 = 1), méni¢ zlstava v polohové regulaci a drzi
polohu i po dokoné&eni orientace. Pokud Drzeni nulovych
otacek neni aktivni, méni¢ vypne vystup po dokon&eni
orientace.

Jestlize #13.10 = 6, méni¢ orientuje motor nasledné po
pfikazu stop a rovnéz kdykoliv méni¢ dostane povel
Enable za predpokladu, Ze je aktivni Drzeni nulovych
otacek (#6.08 = 1). To zajistuje, Zze vieteno je vzdy drzeno
ve stejné poloze.

Pfi orientaci po povelu stop méni¢ provadi nasledujici

postup:

1. Motor deceleruje nebo akceleruje na mez otacek
nastavenou v Pr 13.12 (za pomoci ramp, pokud jsou
povoleny) ve sméru, v némz motor predtim bézel.

2. Pokud je dosazeno otacek nastavenych v Pr 13.12,
rampy jsou zablokovany a motor se stale otaci, dokud
neni zjisténo, ze poloha je blizka k cilové poloze (v
rozsahu 1/32 otacky). V tomto bodé jsou pozadované
otacky nastaveny na 0 a je spusténa polohova
smycka.

3. Jestlize je poloha vramci pasma definovaném
v Pr 13.14, pfeda se indikace dosazeni orientace do
Pr 13.15.
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LER kIl Absolutni rezim povolen (kXEM 732dana hodnota pro orientovany stop
RW | Bit us RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Ste"[e”"’,‘ smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Uzaviens smycka 0 a2 65 535 0
zaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi

Jestlize je tento parametr aktivni a Rezim polohového

regulatoru (Pr13.10) je roven 1 nebo 2, integrator

polohové odchylky je naplnén absolutni polohovou

odchylkou definovanou zdrojem polohy v okamziku

vypnuti polohového regulatoru. Polohovy regulator je

vypnut v nasledujicich pfipadech:

¢ pokud je méni¢ ve stavech "inh*“,"rdy" nebo "trip"

e zdroj referenéni nebo zpétnovazebni polohy
z volitelnych modult je vadny

e neni spravné inicializovana zpétng vazba (#3.48 = 0)

¢ zménil se Rezim polohového regulatoru (Pr 13.10)

¢ zménil se tento parametr (Pr 13.11)

¢ reset polohové odchylky (Pr 13.16) je nastave na 1

Jestlize je tedy tento parametr na staven na 1, polohovy
regulator pracuje s absolutni polohou reference i zpétné
vazby. Jestlize cCidlo zpétné vazby nedava absolutni
signal, pak absolutni poloha je zména polohy od okamziku
zapnuti ménice.

Jestlize je tento parametr na staven na 0 nebo ReZim
polohového regulatoru (Pr 13.10) neni roven 1 nebo 2,
integrator odchylky je naplnén nulou v okamziku vypnuti
polohového regulatoru. Polohovy regulator pak pracuje
s relativni polohou reference i zpétné vazby od bodu, kdy
polohovy regulator bude znovu zapnut.

Je nutno si uvédomit, ze hodnota tohoto parametru
neovliviiuje funkci resetovaciho pulzu z jakéhokoliv zdroje
polohy. Jestlize neni aktivni Blokovani resetu nulového
pulzu (Pr 3.31 pro enkodér do ménice, popf. obdobné pro
volitelny modul), polohovy regulator prebira vstup polohy
véetné efektu tohoto pulzu. Jestlize se objevi nulovaci
pulz, hodnota polohy a jemné polohy se vynuluji, ale
pocet otacek neni ovlivnén.

Jestlize je aktivni Blokovani resetu nulového pulzu, pak
vstup tohoto pulzu nema Zadny efekt na zdroj polohy
pouzivany polohovym regulatorem.

m0mezeni otacéek polohového regulatoru
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Otevrend smycka 0 a2 250 150
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi
Omezuje korekéni rychlost aplikovanou polohovym

regulatorem. U uzaviené smyCky je tato hodnota se
rovnéz pouziva jako referenéni b&hem orientovaného
zastaveni.

(kXV: W Sirka pasma pro vyhodnoceni orientace

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Uzaviena smycka 0az 4 096 256

Aktualizace |Cteno na pozadi

mDosaieni polohy orientace

RO | Bit ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |4ms pro &teni

Pr 13.13 definuje polohu pro orientaci jako 1/2' otacky.
Pr13.14 definuje Sitku pasma do kazdého sméru
vzhledem k referenéni poloze pro orientaci v jednotkach
112" otacky. Jestlize je poloha v pasmu definovaném
Pr 13.14, Pr 13.15 indikuje dosaZzeni orientace.

mReset polohové odchylky

RW | Bit NC

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Oteviena smycka
Uzavfena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro &teni

Integrator polohové odchylky se nastavuje na absolutni
odchylku (pokud #13.10 = 1 nebo 2 a #13.11 = 1), jinak je
nastaven na nulu, pokud je tento parametr nastaven na
jedna.

Polohovy regulator je vypnut a rovnéz integrator odchylky
je vypnut pfi nasledujich podminkach

méni¢ nema signal Enable (stavy "inh", "rdy", "trip")
zmeénil se rezim polohového regulatoru (Pr 13.10)
zmeénil se absolutni rezim (Pr 13.11)

néktery ze zdrojli polohy je vadny

inicializace polohové zpétné vazby je nula (Pr 3.48)

RN

(kX VAl 74dana rychlost relativni funkce Jog

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Slevtens i”r;i’/‘(’;'g 0,0 a2 4 000,0 ot/min 0,0

Aktualizace |Cteno na pozadi
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mVolba relativni funkce Jog (k¥XJ Volba mistni Zzddané hodnoty
RW | Bit NC RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka Oteviena smycka
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro &teni Aktualizace |4ms pro &teni
Mistni referenci Ize pouzit pro Fizeni polohy hfidele
— motoru. Jestlize parametr volby mistni Zzadané hodnoty je
mlnverze relativni funkce Jog nastaven na jedna, pouzivaji se dfive vioZené hodnoty.
RW | Bit NC Vzorkovaci ¢as mistni reference je 250us v ramci zacatku
ulohy 2, jez vyvolava ulohu 4 (4ms), ve které pracuje
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. polohovy regulator. Proto Zadanou hodnotu lze zapsat
Otevfena smycka synchronné z aplikaéniho modulu za pfedpokladu, Ze se
Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0) nezapiSe béhem 250us béhem ulohy 2, ale bude aktivovat

Aktualizace |4ms pro &teni

Relativni Jog muze byt pouZzit pro posun zpétnovazebni
polohy relativné vzhledem k referenéni poloze pomoci

rychlosti definované v Pr 13.17.

(kW Mistni zadana hodnota - otacky

RW | Uni NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzaviena smycka 0 az 65 535 0
Aktualizace |4ms pro &teni

(kWA Mistni Zadana hodnota - poloha

RW | Uni NC

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzaviena smycka 0 az 65 535 0

Aktualizace |4ms pro &teni

(kW73 Mistni zadana hodnota — jemna poloha
RW | UNi NC
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzaviena smycka 0 az 65 535 0

Aktualizace |4ms pro &teni

ulohu 4.
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14.Menu 14 - Uzivatelsky PID regulator

Toto menu obsahuje parametry pro definovani slozek uzivatelského PID regulatoru.

Regulator ma dva analogové programovatelné vstupy, do jednoho je zavedena zadana hodnota, do druhého skute¢na
hodnota. Regulator miiZze byt oviadan pomoci vstupu blokovani, dale Ize rovnéz nastavit omezova¢ rychlosti zmény zadané
hodnoty. Vystupni hodnota regulatoru mize byt zavedena do jiného parametru ménic¢e (napf. jako zadavaci signal kmitoctu
ménice). Vzorkovaci doba PID regulatoru je 4ms.

Volba zdroje hlavni
reference PID regulatoru

jakykoliv
parametr Hlavni reference

PID

< CEEETEEEELE]

?2?2.?? hd

v

Volba zdroje
Zadané hodnoty Inverze
14.03 Zadané hodnoty
jakykoliv H 5
parametr i Z4dana ! o
i hodnota i Omezova¢ zmény Regulagni
\y /\ i rychlosti Zadané odchylka
H / 14.20 m_, i hodnoty
H ‘.\ \/ v R
‘ .
1
O
Volba zdroje
skute¢né hodnoty Inverze

skute¢né hodnoty

jakykoliv
parametr

Skute¢na
hodnota

C LEEETEETELTY

Odblokovani PID
regulatoru

14.08 }

Indikace
poruchy

10.01

v

&/ i

Logicka 1

N

NMERS
e V2 F
=R
B =
N
mmmrmmaen

| 14.09 |. ....... | Zdroj
nepouzit

Volba zdroje
pro externi
Enable PID
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Y

Horni mez
14.13 PID regulatoru
Podrzeni hodnoty

integratoru

Dolni mez
PID regulatoru

Misto uréeni
PID regulatoru®

Volba symetrického

Proporcionalni

Integraéni zisk
PID

Derivacni zisk

Zisk PID omezeni PID T J'akl)"'fO“V
. : volny
Vystup PID  konstanta i parametr
regulgtoru PID regulatoru 5 4 i
V/

)

Y

+ N
14.01 14.15 V

<

PID
PID regulator je funkéni, pokud Pr 14.16 neobsahuje nulu,
ale jakykoliv volny parametr
Legenda
hd
> & Vstupni P t
X arametr (RW)
} svorky pro &teni i zapis
S
>4l vystupni parametr (RO)
4 svorky pouze pro ¢teni
PFepinace u parametr(l jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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mVYStup PID regulatoru LILX'I@l Omezovac zmény rychlosti Zadané hodnot
RO | Bi DP | ND NC PT RW | Uni DP us
2 1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
+ 100,00 % 0,0 az 3,200 s 0,0
Aktualizace |4ms pro zapis Aktualizace |Cteno na pozadi

Indikuje hodnotu vystupniho signalu regulatoru PID a to
pred aplikaci konstanty.

Ki

#14.01 = odchylka x {Kp " P Kq

+
0,064p+1
kde:
odchylka = zadana hodnota — skute¢na hodnota
K, = proporcionalni zisk (#14.10)
Ki = integracni zisk (#14.11)
Kq = derivaéni zisk (#14.12)
p = Laplaceuv operator

Tedy pfi regulacni odchylce 100% a zisku K, = 1.000 je
vystup regulatoru roven 100%. PFi regulaéni odchylce
100% a zisku K;=1.000 vystup regulatoru vzroste
linearné o 100% kazdou sekundu. Vzrista-li regulaéni
odchylka kazdou sekundu o 100% a zisk Ky =100% je
vystup regulétoru roven 100%.

Tento parametr umoziniuje zpomaleni zmény vstupniho
signalu Zzadané hodnoty.

Pfi skokové zméné z 0 na 100% na vstupu omezovace,
(ti. #14.20), definuje na vystupu omezovace minimalni
dobu (rampu) zmény signalu z 0 na 100%.

Zména z -100% na +100% bude trvat dvojnasobnou dobu.

X3 Odblokovani (Enable) PID regulatoru
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace [4ms pro &teni

#14.08 = 0 Regulator PID je blokovan, vystup je roven
nule a integrator je rovnéz vynulovan.

#14.08 = 1 Regulatort PID je v provozu za predpokladu
ze #10.01=1 a parametr definovany
parametrem #14.09 ma také hodnotu 1.

X172 Volba zdroje hlavni reference PID

TP M Volba zdroje zadané hodnoty PID [EZXEMVolba zdroje pro externi Enable PID

(LXMW Volba zdroje skuteéné hodnoty PID RW/| Uni DP PT | US
RW | Uni DP PT | US 2

2 Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Kategorie Rozsah ZAkl. nast. . - . Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 Aktualizace |Cteno pfi resetu
Aktualizace |Cteno pii resetu Mohou byt pouZity pouze bitové parametry. Je-li pouzit

Tyto parametry definuji proménné, které jsou vstupnimi
signaly do PID regulatoru. Mohou byt pouzity pouze
nebitové parametry.

Je-li jako zdroj zvolen neplatny parametr, potom je vstupni
hodnota 0.

Vs8echny vstupni signaly jsou automaticky upraveny tak,
Ze max. hodnoté vstupniho signalu odpovida 100%
(tj. -100% az +100% u bipolarnich parametrd a
0 az +100% u unipolarnich parametru).

(XL Inverze zadané hodnoty
(X3 Inverze skute¢né hodnoty

RW| Bit us

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro &teni

neplatny parametr, potom se do souc¢tového ¢lenu AND
pfivadi hodnota 1.

mProporcionélni zisk PID regulatoru

RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0,000 az 4,000 1,000
Aktualizace |Cteno na pozadi
Mraéni zisk PID regulatoru
RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0,000 az 4,000 0,500
Aktualizace |Cteno na pozadi
MDerivaéni zisk PID regulatoru
RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0,000 az 4,000 0,000
Aktualizace |Cteno na pozadi
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Horni mez PID regulatoru mVolba symetrické omezeni PID
RW | Uni DP us RW/| Bit us
2
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0,00 az 100,00 % 100,00 OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |4ms pro &teni

Max. kladna hodnota vystupu PID regulatoru, tj. omezeni
pro #14.01.

Je-li #14.18 = 0, potom Pr 14.13 a Pr 14.14 definuji horni
a dolni mez PID regulatoru.

Je-li#14.18 =1, potom Pr14.13 definuje velikost
symetrického omezeni.
MDolni mez PID regulatoru
RW | Bi DP | ND us
2 mmavni reference PID
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast. RO| Bi DP | ND NC PT
+ 100,00 % -100,00 2
Aktualizace |Cteno na pozadi Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
0,
Max. zapornda nebo minimalni hodnota vystupu PID YT T ,1.100'00 %
regulatoru, tj. omezeni pro #14.01. yallzace |2MS prozapis
IEZEEl Konstanta PID regulatoru mZédané hodnota PID
3 2
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jed?otka Zakl. nast.
0,000 az 4,000 1,000 : + 100,00 %
Aktualizace |[4ms pro &teni Aktualizace [4ms pro zapis
Vystupni hodnota PID regulatoru (#14.01) mlze byt
upravena konstantou jesté predtim nez je seétena s hlavni —
referenci PID regulatoru (#14.19). Po provedeni tohoto %Skutecna hodgstaNI;ID NG BT
souctu je jeho vysledek automaticky upraven tak, aby :
odpovidal rozsahu parametru do kterého je nasmeérovan, 2
tj. #(#14.16). Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
+ 100,00 %
Aktualizace |4ms pro zapis
mMisto uréeni PID regulatoru
RW | Uni DE DP PT | US
2 mulaéni odchylka hodnota PID
Kategorie Rozsah Zakl. nast. RO | Bi DP | ND NC PT
Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 2
Aktualizace |Cteno pfi resetu Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Definuje parametr, do kterého je vedena vystupni hodnota Y L i ,100'00 %o
PID regulétoru. uallizace msS pro zapis
Je-li pouzit neplatny parametr, vystup PID regulatoru neni
veden nikam.
LA YEl Podrzeni hodnoty integratoru
RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro &teni
Po dobu kdy #14.17=1 (moZno i prostfednictvim
digitalniho vstupu), je vystupni hodnota integratoru drzena
na urovni, kterou méla v okamziku kdy #14.17 prechazela
z 0 do stavu 1.
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15.Menu 15, 16 a 17 — Nastaveni volitelnych moduli

Parametry x.00 a x.01 jsou spole¢né pro vSechny Menu 15 az 17. Parametr x.01 udava typ pouzitého modulu (0= neni
osazen zadny modul). Pokud dojde k zasunuti modulu, méni¢ pfifadi odpovidajici Menu dle typu pouzitého modelu (menu 15
pro pozici 1, 16 pro pozici 2 a 17 pro pozici 3). Mozné kategorie modull udava tabulka:

ID volit. Modul Kategorie
modulu
0 Zadny modul nevsunut

101 SM-Resolver

102 SM-Universal Encoder Plus | Zpétna vazba

104 SM- Encoder Plus

201 SM-1/O Plus

203 SM-1/O Timer

204 SM-PELV

206 SM-I/O 120V Automatizace

207 SM-I/O Lite

301 SM-Applications

302 SM-Applications Lite

303 SM-EZMotion

403 SM-Profibus-DP

404 SM-Interbus

406 SM-CAN

407 SM-DeviceNet Fieldbus

408 SM-CANopen

409 SM-SERCOS

410 SM-Ethernet

501 SM-SLM SLM

ID volitelného modulu indikuje typ modulu, ktery je zasunut do pfislusného slotu.

VétSina modull procesor, takze parametry jsou obnovovany pomoci tohoto procesoru v ramci modulu. Nékteré, jednodussi,
moduly ov§em procesor nemaji, a parametry se obnovuji pomoci procesoru ménice.

Parametry jednoduchych moduld jsou ¢teny/zapisovany pomoci Ulohy ménic¢e bézici na pozadi nebo pomoci kombinované
doby vzorkovani pro ¢asové naro¢né parametry. Kombinovana doba vzorkovani zaleZi na poc¢tu a typu jednoduchych modull
osazenych do méni¢e. Pro kazdy volitelny modul je vzorkovaci €as téchto parametrl definovan jako 4ms, 8ms, atd.
Kombinovana doba vzorkovani je soucet vSech vzorkovacich ¢asu pro vSechny osazené jednoduché moduly.

Napfiklad, pokud jsou v ménici osazeny moduly s dobami vzorkovani 4ms a 8ms, potom kombinovana doba vzorkovani pro
C¢asové naro¢né parametry kazdého modulu je 12ms.

V zahlavi pfisluSnych parametr(i je uveden vzorkovaci ¢as spole¢né s danou kategorii modulu, napf. 4ms pro SM-Encoder
Plus nebo 8ms pro SM-I/O Plus.
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15.1 SM-Universal Encoder Plus
Chybova hlaseni volitelného modulu
Kod - - e produkovana
chyby typ enkodéru davod chyby Zarizeni metoda detekce chyba
0 <och >adna chyba nebyla Ab, Fd, Fr, H'ard,wcerove detektory
vsechny detekovana Ab.Servo, signald ”A(F), I?(D)v a 2
1 véechny zkrat na napajeni Fd.Servo, Z dgfekun pferuseni
Ab. Fd Fr Fr.Servo vodice.
AbiSer'vo,, Ménic“:i ) J:sgu QOst'upné
5 Fd.Servo, +# detekovano preruseni dlferepcnl 'ulr(civrlle SI\TPV.?
Fr.Servo, SC, vodice a cosinove khivky. Menic
: detekuje preruseni
SC.Hiper, dic estlis .5
SC.EnDat, SC.SSI vodice, jestlize sin® +
cos” je mensi, nez
Ab.Servo, +nespravné poradi fazi hodnot tvafena dvémi
Fd.Servo, pravi p . SC, SC.Hiper, odnota vytvarena dvémi
UVW béhem chodu, tj. platnymi kfivkami 2
3 Fr.Servo, e g . SC.EnDat . .
SC.Hiper nespravnelpomtanl pu]zu s rozdilovou amplitudou
SC.EnDat SC.Sg| | ¥ Sine/cosine chyba faze Spicka-Spicka o velikosti
T — 0,25V (1/4 jmenovité
SC.Hiper, + chyba komunikace (time- urovné). Toto detekuje
4 SC.EnDat, EnDat, out) Feruéeﬁi vodice
SSI, SC.SS| \eza ojeni sinus a
5 SC.Hiper, chyba kontrolniho souctu cosirr:ujs
SC.EnDat, EnDat | nebo CRC — =
- Preruseni vodiCe
enkodér zaznamenal K iK ;
SC.Hiper, poruchu; dortmlim ace . CF\’JS
6 SC.EnDat, EnDat, |data nebyla vcelku pred SC.Hiper, etexovano pomoct L
A . (cyklického  kontrolniho
SSI, SC.SSI odeslanim polohy; SC.EnDat, . . 4,5
. . N souctu) nebo chyby time-
chyba bitu zdroje napajeni EnDat out. Kontroluje se stopa
SC, SC.Hiper, o Z. PHlis dlouha doba
7 SC.EnDat, EnDat, |chyba inicializace pfenosu
SSI, SC.SSI - -
> — SC.Hiper, e
SC.Hiper, chyba automatické Chyba pfi inicializaci
8 . SC.EnDat, i 7
SC.EnDat, EnDat | konfigurace EnDat enkodéru.
9 vSechny chyba termistoru Nastaveni parametru
10 vSechny zkrat na termistoru x.17>1 vydalo pokyn pro
74 véechny pregr?tl volitelného SC Hiper automatickou konfiguraci
modulu SG EnDat po zapnuti, ale typ nebyl 8
* Chyby faze jsou detekovany, pokud je odchylka vétsi -Enbat, rozeznan enkodéru.
nez 10° elektrickych v prabéhu 10 po sob& naslednych EnDat Uzivatel musi dodat
vzorkl v ramci jedné sekundy parametr x.09 zx.11 a
+ tyto poruchy lze povolit’zakazat pomoci parametru ziejmé x.10.
Pr x.17
# jestlize nejsou povolena ukonéeni u vstupd A, B a Z,
nebude pracovat systém kontroly pferu$eni vodi¢a (pozn.:
v zakladnim nastaveni je ukon&eni u vstupu Z vypnuto pro
vypnuti kontroly preruseni vodice u této stopy)
Inicializace enkodéru se provadi po resetovani poruch 1
az 8. U enkodér( s komunikaci to zpusobuje, Ze jsou
znovu inicializovany a provede se automaticka
konfigurace. Enkodéry Ab.Servo, Fd.Servo a Fr.Servo pfi
restartovani motoru pro prvnich 120° elektrickych pouziji
komutacni signaly.
Je dulezité, ze muze byt detekovano preruSeni spojeni
mezi méniCe a zafizenim polohové zpétné vazby. Tato
funkce se provadi bud pfimo nebo nepfimo — viz dale.
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Logicky diagram modulu SM-Universal Encoder Plus
Enkodérovy vstup Master / Slave
o udaje o poloze (bez referenéniho pulzu)
nastaveni enkodéru r e — y "
modulu pocitadlo Jjemna
. € |- |5 [B zpétné otaéek  poloha  Ppoloha
chybové S555icslRs vazby
15-ti hiéSeni Parametr 2 Blo 8l 8la o —
pinovy xA7 853525185
konektor 212 B k5
na modulu X. pocet bitt zpravy viceot. enk. VoYX VX [YX
x.10_ekvivalentni poget pulzi naot. | v VX VX }
SK1 x.11_rozliSeni enk. komunikace VX[ VX|VX udaje o poloze (s referenénim pulzem)
| x.13 napajeci napéti RVAR VA VA BV N N
x.14_komunikacni rychlost v v pocitadlo jemna
x.15_typ enkodéru v v ]v][v otagek  poloha  poloha
X. automaticka konfigurace v v |V
x.16 x.44 blokovani kontroly polohy # | # ]
N x.45 inicializace modulu zpét. vazby | X | X | X | X
vypnuti [ 26 délitel poctu pulza W # ™ [
ukonéovaciho
odporu Legenda:
Vv - informace vyZadované od uZivatele
X - zakladni nastaveni nebo I::l
po autokonfoguraci x.07
# - zavisi na konfiguraci pfiznak blokovani
reference | X.08 referenéni
polohy
vstup >
reference i
L
15-ti
pinovy svorkov. Enkodér
konektor SK1 Ab (0) Fd (1) Fr(2) |Ab.SErVO (3) Fd.SErVO (4)| Fr.SErVO (5)| SC (6) \ SC.HIPETr (7)| EndAt (8) |SC.EndAt (9)| SSI (10) | SC.SSI (11)
na modulu 1 A F F A F F Cos Cos Cos
2 Al F\ F\ A\ F\ F\ Cosref Cosref Cosref
3 B D R B D R Sin Sin Sin
SK1 4 B\ D\ R\ B\ D\ R\ Sinref Sinref Sinref
5 Y4 ‘ Data input
6 2\ ‘ Data\ input
— 7 Aout, Fout, Data (SSI output) u Aout, Fout, Data (SSI output)
—— 8 Aout\, Fout\, Data\ (SSI output) U\ Aout\, Fout\, Data\ (SSI output) {8 |
——— 9 Bout, Dout,Clock\ (SSI output \ Bout, Dout,Clock\ (SSI output) o |
10 Bout\, Dout\, Clock (SSI output) W\ Bout\, Dout\, Clock (SSI output)
" W \ Clock input
12 w\ \ Clock\ input
13 +V
14 oV
15 th
M nevné propojeno uvnitf modulu
blok
svorkovnice et 4 ) Kodérulvet
na modulu ) vystupy odvozené z enkodéru/vstupu
SVOrKoV. | Freeze RS485 | Freeze +24V
PL2 input input Ab output | Fd output | SSI output | Marker output
1 Froeze |
2 ov
3 A F Data
PL2 — 4 A\ F\ Data\
— 5 B D Clock\
6 B\ D\ Clock
@ 7 o
8 Freeze ‘ z {8l
9 Freeze\ ‘ Z\ o]
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volba zpétné
vazby

volba zpétné

vazby o
motor. mapa 2 destination

zpétné

vazby

maximalni hodnota konstatnta
filtr rychlost otacky zpélpe’ zpét. vazby zpétné
. 2zpétné vazby vazby (ot/min) vazby

f uzaméeni

zpétné vazby

potitadlo jemna
otaek  poloha poloha

udaje o poloze

simulovany enkodér

SSI vystup
otacky gy
SS1 st i pro i
yystup i SSl |
rezim vystupu roziiseni brmmmnet zdroj
simulovaného komunikace simulovaného
enkodéru enkodéru
ohae
/‘— enkodéru premmmm—en - IE'
Ab, Fd, SSI.Gray, SSI.Bi 3 Pro
oo SstGray. Ssiain — 0% |
jmenovatel
zachyceni polohy
SM-apl. modul
zachyceni SM-enk_ode’f ;_:Jus
polohy hlavni meéni¢
iv hlavnim
ménici
vystup reference 5
24V vstup imp. zachyceni —

pfiznak
zachyceni

x.39

x.35 zachyceni - pocet otacek
x.36 zachyceni - poloha
x.37 zachyceni - jemna poloha

RS485 vstup zachyceni — \_I:
24V + RS485 vstup zach.

negace
zachyceni
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mm')d volitelného modulu Rychlost
SM-Universal Encoder Plus SM-Universal Encoder Plus
RO | Uni ND PT | US RO | Bi | Fi DP | ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 499 +40 000,0 ot/min
Aktualizace |zépis po zapnuti Aktualizace |4ms pro zapis
Pokud do pfislusné pozice neni zasunut zadny volitelny Udava rychlost v ota¢kach za minutu za predpokladu,
modul, tento parametr obsahuje nulu. Pokud je modul Ze byly zadany parametry pro nastaveni zpétné vazby.
zasunut, parametr zobrazuje identifikaéni kéd daného
modulu — viz niZe: mpoéitadlo otacek
SM-Universal Encoder Plus
Jedno- RO [ Uni | FI ND NC PT
Kod Modul Kategorie | duchy
modul Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 |neni zasunut Zadny modul 0 az 65 535 otacky
101 |SM-Resolver zpétna vazba v Aktualizace |4ms pro zapis
102 |SM-Universal Encoder Plus [zpétna vazba
103 |SM-SLM zpétna vazba
104 |SM-Encoder Plus zpétna vazba v mPOIOha
201 |[SM-1/O Plus rozSifeni VIV v SM-Universal Encoder Plus
301 |SM-Applications aplikaéni RO | Uni| FI ND NC PT
302 |SM-Applications Lite aplikaéni
303 SM-EZM(,)“O” - Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
401 [rezervovano fieldbus 5 112 4ina
402 |rezervovano fieldbus 0az 65535 otacky
403 |SM-PROFIBUS-DP fieldbus Aktualizace |4ms pro zapis
404 [SM-INTERBUS fieldbus
405 |rezervovano fieldbus
406 |SM-CAN fieldbus mJemné poloha
407 |SM-DeviceNet fieldbus SM-Universal Encoder Plus
408 |SM-CANopen fieldbus RO | Uni| FI ND NC PT
Jestlize uiivgte'lv UKIédé n,astavenl', paramevtr'l.'] do E?méti Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
EEPROM meénice, uklada se do této paméti rovnéz kéd v 12 tina
aktualné zasunutého modulu. Pokud je méni¢ nasledné 0 az 65 535 otacky
zapnut se zasunutym odliSnym modulem, nebo neni Aktualizace [4ms pro Zapis
pfitomen Zzadny modul na misté, kde se dfive néjaky
nachéazel, méni¢ vyhlasi poruchu "Slot.dF". Tyto parametry udavaji polohu s rozligenim 1/2%tiny
otacky jako 48 bitové Eislo:
Pro nové zasungty mgdul se Obje\{l prlslulsne Menu 47 32 31 16 15 0
s parametry v zakladnim nastaveni. Nové hodnoty = - -

. o . | otacky | poloha | jemna poloha |
parametri se neulozi do EEPROM, dokud uzivatel — - —— -
neprovede své uloZeni. Za predpoklvadu, Ze jsou spravne parar3721e.try nqsvtavenl,

poloha se vzdy pfevadi na jednotky 1/2*-tiny otacky, ale
nékteré Casti hodnoty nemusi byt odpovidajici — zalezi

SW verze voliteiného modula na rozliseni zaﬁzen,l'vzpétné lvva,azby. Napfiklad enk,ovdér
m SM-Universal Encoder Plus S 1924 pulzy.na oEacku yytyarl v409'6 hran na otacku,
RO | Uni DP | ND NG T takZe poloha je tvofena bity jen v Sedé oblasti:

2 47 32 3 2019 16 15 0
Kategorie Rozsah Zakl. nast. | otacky | poloha | | jemna poloha |
0,00 az 99,99 Pokud se zafizeni zpétné vazby otadi o vice nez jednu
Aktualizace |zapis po zapnuti otacku, je pocCet otacek pficitan/odecitan v Pr x.04 ve

formé 16-ti bitového ¢€itate s moznosti pfete€eni. Pokud
je pouzit snima¢ s absolutni polohou, je absolutni
poloha dosazena do parametri polohy béhem zapnuti
napajeni. Pokud je pouzit absolutni enkodér typu multi-
turn, je pfi zapnuti aktualizovano rovnéz pocitadlo
otacek.
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x.07 Blokovani referencni polohy Ekvivalentni pocet pulzii na otacku
' SM-Universal Encoder Plus SM-Universal Encoder Plus
RW | Bit us RW | Uni us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 0 az 50 000 4096
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Cteno na pozadi
Jestlize jsou pouzity signaly typu Ab, Fd, Fr, Ab.Servo,
— Fd.Servo, Fr.Servo nebo SINCOS, musi byt v Prx.10
MPrlznqk reference spravné nastaven ekvivalentni pocet pulzi na otacku
‘ SM-Universal Encoder Plus pro ziskani spravné rychlosti a polohy zpétné vazby. To
RW| Bit NC us je zvlasté dileZité, jestlize je enkodér pouZit jako zpétna
vazba rychlosti pomoci Pr 3.26. Ekvivalentni pocet
Kategorie Rozsah Zakl. nast. pulzd na otacku se definuje:
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro zapis ekvivalentni pocet pulzi

Inkrementalni digitalni enkodéry mohou obsahovat
referenni kanal (s nulovym impulzem). Pokud se tento
signal stane aktivnim (vzestupna hrana ve sméru vpred,
sestupna hrana ve sméru vzad), Ize jej pouzit (je-li
#x.07 = 0) pro vynulovani polohy enkodéru a pro
pfiznak reference nebo (je-li #x.07 = 1) jen pro pfiznak
reference. Je-li poloha vynulovana pomoci referenéniho
signalu, Pr x.05 a Pr x.06 jsou nastaveny na nulu.

Pfiznak reference je nastaven pokazdé, kdyz je
aktivovan nulovy impulz, ovSem tento pfiznak uz neni
méni¢em nulovan, takZze nulovani musi provadét
uzivatel. Funkce pfiznaku reference funguje pouze pro
typy enkodérd Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, Fd.Servo a
Fr.Servo dané Pr x.15.

Zarizeni zpétné vazby na ota&ku

Ab, Ab.Servo pocet pulzt na otacku

Fd, Fr, Fd.Servo, Fr.Servo | pocet pulz( na otacku / 2

SC.Hiper, SC.EnDat, SC pocet sinusovek na otacku

Pro enkodéry Ab, Fd, Fr, Ab.Servo, Fd.Servo a Fr.Servo
by frekvence inkrementalnich signald (A/B) neméla
prekrocit 500kHz.

Pro enkodéry SC.Hiper, SC.EnDat, SC a SC.SSI
frekvence signalu sinusovky muze nabyvat hodnot az
166kHz, ale pfi vy$Sich kmitoCtech se snizuje rozliSeni.
Nasledujici tabulka ukazuje pocet bita interpolované
informace pfi rdznych kmito¢tech a rlznych urovnich
napéti enkodérového konektoru ménice. Celkové
rozli$eni v bitech na otacku je ekvivalentni pocet pulzd
na otaéku spoleéné s poctem bitd interpolované

informace.
nPoéet otacek enkodéru (2°) / Poget bitd zpravy Volty | + 000 | 5000 | 50 000 | 100 000 | 150 000

enkodéru kmitocet
SM-Universal Encoder Plus 1,2 11 11 11 10 10
RW | Uni us 1,0 11 11 10 10 9
0,8 10 10 10 10 9
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 0,6 10 10 10 9 9
2 0<x<16 2™ (65 536) 0,4 9 9 9 9 8

Aktualizace |Cteno na pozadi

Pokud je pouzit enkodér bez sériové komunikace, je
nékdy potfebné zpracovat horni bity hodnoty otacek
z Cidla. Normalné by se toto mohlo vyZadovat od
absolutniho viceota€kového (multi-turn) enkodéru, kde
pocet méfenych otacek je mensi nez 65 536.

Jestlize je Pr x.09 roven nule, pak je pocitadlo otacek
Pr x.07 rovnéz drzeno na nule. Jestlize Prx.09 ma
jakoukoliv jinou hodnotu, definuje tato maximalni pocet
otacek pred tim, nez jsou vynulovany. Napfiklad, jestlize
#x.09 = 5, pak Pr x.04 pocitéa az do 31 pfed tim, nez je
proveden reset.

Pokud je pouzit enkodér se sériovou komunikaci,
Pr x.09 musi obsahovat pocet bitd komunikaéni zpravy
pouzité pro wudani viceotackové informace. Pro
jednotackovy komunikaéni enkodér musi byt Pr x.09
nastaven na nulu. Je mozné, Ze méni¢ nastavi tento
parametr automaticky na zakladé informaci ziskanych
z enkodéru pomoci rozhrani HIPERFACE nebo EnDat
(viz Pr x.18).

Tam, kde je pouzita samotna enkodérova komunikace
jako zpétna vazba, ekvivalentni pocet pulzli na otacku
(Pr x.10) neni pouzit pro nastavovani enkodéru. Je
mozné, Zze méni¢ nastavi tento parametr automaticky na
zakladé informaci ziskanych z enkodéru pfes rozhrani
HIPERFACE nebo EnDat (viz Pr x.18)

RozliSeni enkodérové komunikaéni linky
SM-Universal Encoder Plus

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 32 bity 0
Aktualizace |Cteno na pozadi

V pfipadech, kde je pro uvodni nastaveni absolutni
polohy (SC.Hiper nebo SC.EnDat) pouzita sériova
komunikace, musi byt v Prx.11 spravné nastaveno
rozliSeni této komunikace v bitech a to bud' uZivatelem
nebo méni¢em (viz Prx.17). Rozliseni komunikace
bude zfejmé vétsi nez rozlieni sinusovek na otacku.
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V pfipadech, kde je pouzitd jen enkodérova
komunikace, musi byt spravné nastaveno rozliSeni
komunikace jednotoackového enkodéru (Prx.11) a
pocet otacek enkodéru (Pr x.09). Ackoliv Pr x.11 muze
byt nastaven na jakoukoliv hodnotu od 0 do 32, pokud
je nastavena hodnota mens$i nez jedna, rozliSeni je 1 bit.
Nékteré SSI enkodéry zahrnuji monitorovani poruch
napajeni pomoci LSB bitu polohy. Pro méni¢ je mozné,
aby monitoroval tento bit a produkoval poruchu EnC6,
jestlize uroven napajeni je pfilis nizka (viz Pr x.17).
Pokud enkodér dava tuto informaci, rozliSeni
komunikace by mélo byt nastaveno v€etné tohoto bitu,
nehledé na to, zda je tento bit monitorovan ménicem
nebo ne.

Je mozné, Ze ménic nastavi tento parametr automaticky
na zakladé informaci ziskanych zenkodéru pres
rozhrani HIPERFACE nebo EnDat (viz Pr x.18)

Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Hodnota Text parametru | Rychlost v Baudech
parametru

0 100 100k

1 200 200k

2 300 300k

3 400 400k

4 500 500k

5 1000 1M

6 1500 1,5M

7 2 000 2M

Povoleni kontroly externiho termistoru
SM-Universal Encoder Plus

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento bit by mél byt nastaven, pokud termistor je
pfipojen volitelnému modulu a uzivatel si pfeje testovat

Jestlize je pouzita enkodérova komunikace se SINCOS
enkodérem, lIze pouzit jakoukoliv rychlost pro ziskani
absolutni polohy bé&hem inicializace. Pokud je pouzita
samotna enkodérova komunikace, pak €as pro ziskani
polohy musi byt 160 ps nebo méné.

Ziskavani polohy zenkodéru pomoci samotné
komunikace je spojené s prodlevou pro vysilani polohy.
Délka této prodlevy ovliviiuje vzorkovaci ¢as a ¢asovani
polohy pouzivané méni¢em pfi fizeni. Jestlize Ize ziskat
polohu béhem jedné otacky do 30us a celou
komunikaéni zpravu véetné CRC (je-li pozadovano) Ize
ziskat do 60us pak je pouzito rychlé vzorkovani, jinak je
pouzito vzorkovani pomalé, viz obrazek nize. V kazdém
pfipadé je pozice enkodéru vzorkovana enkodérem na
zacatku komunikaéni zpravy.

start komunikace a bod vzorkovani polohy enkodéru

teplotu. Modul vyhlasi poruchu, pokud je pfekroCena
teplota, nebo doslo ke zkratu termistoru. l i i

\ \ Iy Y P |

Napajeci napéti enkodéru - . -
‘ SM-Universal Encoder Plus rychlé
RW | Uni us vzorkovani 1
\ i 200; ¥\
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
- = - 0az2 9 pomalé - 250 >~
Aktualizace |Cteno na pozadi vzorkovani

Napajeci napéti enkodéru u modulu SM-Universal misto misto
Encoder Plus je definovano timto parametrem jako: vyslani vyslani

0 (5V), 1(8V) nebo 2 (15V).

Komunikaéni rychlost enkodéru v Baudech
SM-Universal Encoder Plus

RW | Txt us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Qaz7 2
Aktualizace |Cteno na pozadi

Definuje komunikacni rychlost enkodéru v Baudech pro
enkodéry SSI a EnDat. Nicméné u enkodéru
HIPERFACE je pouzita pevna rychlost 9 6000 Baudl a
tento parametr nema efekt.

V ptikladé je vzorkovaci ¢as proudu/momentu 4Hz, ale
tato se zméni, pokud se zvoli odliSny modulaéni
kmitoCet. Jestlize je pouzito rychlé vzorkovani, ziskava
se fidici poloha pouzitda pro definovani referenéni
hodnoty bé&hem kazdého vzorku proudu/momentu.
Jestlize je pouzito pomalé vzorkovani, ziskava se fidici
poloha 200 ps pfed mistem vyslani. Pokud je pouZzito
rychlé vzorkovani, je prodleva promitnuta enkodérem do
fidiciho systému mensi, a proto je mozné vy$si pasmo
propustnosti fidiciho systému. Takto Ize pouzit hodnoty
polohy zenkodéru v polohovém fidicim systému.
Prodleva pro ziskavani polohy je kompenzovana, takze
se zda, ze je vzorkovana béhem mista vyslani.
Kompenzace vychazi z prodlevy (tj. 20us nebo 200us )
a zmény polohy vzhledem k pfedchozimu vzorku (mezi
dvémi poslednimi misty vyslani).
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Komunikace EnDat Typ enkodéru

Volitelny modul pouziva nasledujici rovnice pro urceni SM-Universal Encoder Plus

Casu, ktery se vynalozi na ziskani polohové informace RW | Uni us

z enkodéru EnDat. Rovnice vychazeji z ¢asu tca < 5ps,

kdevtc.‘ije ¢as od p’rvnl' hrany zpra’vvy. s pfl’kaz’em polohy Kategorie Rozsah Zakl. nast.

zméniCe do prvni hrany odpovédi enkodéru, jak je 0az 12 0

definov\./énO ve spgcifikaci Epl:?at. Hranice 5ps mﬁile Aktualizace |Gteno na pozadi

vylou€it mensi pocet enkodért EnDat ztoho, aby je ) . - -

méni¢ pouZival jako pouze komunikaéni zafizeni zpétné K SM-Univerzalnimu Enkodéru Plus  mohou byt

vazby. Rovnéz se predpoklada, ze tp < 1,25us, kde tp je
datova prodleva zenkodéru, jak je definovano
specifikaci EnDat pro 105m kabel. Tato hodnota bude
znacné nizsi pro krat§i rozmezi kabel(. VSechny
hodnoty jsou zaokrouhlovany na nejbliz§i mikrosekundy.

doba zpravy pfikazu =
tprikaz = 10T nebo tea, ktery je delsi, kde
T = 1/Baud Rate, tca = 5ps

€as pro polohu single turn =
tprikaz *+ to + (2 + rozliSeni single turn) x
= tprikaz + to + (2 + Prx.11) x T, kde
tp = 1,25us

T=

¢as pro celou zpravu véetné CRC =
Cas pro polohu single turn + (pocet turn bit(+5) x T =
= gas pro polohu single turn + (Pr x.09+5) x T

Napfiklad enkodér s 12 turn bity, 13-bitovym rozliSenim
single turn a baud rate 2M by dal tyto €asy:

¢as pro polohu single turn = 14pus (13,75us pfed zaokr.)
¢as pro celou zpravu v€etné CRC = 23pus (22,25ps pfed
zaokr.)

Komunikace SSI

Z SSI enkodéru musi byt ziskana cela poloha pred tim,
nez ji lze pouzit ve volitelném modulu. Proto ¢as pro
polohu single turn a ¢as pro celou zpravu jsou stejné.
Rovnéz se predpoklada, ze tp < 1,25us, kde tp je datova
prodleva zenkodéru pro 105m kabel. Tato hodnota
bude znaéné nizsi pro krat$i rozmezi kabell. VSechny
hodnoty jsou zaokrouhlovany na nejblizSi mikrosekundy.

doba pro ziskani polohy =
((pocet turn bita + rozliSeni single turn +1) x T) + tp =
= ((Prx.09+ Prx.11+ 1) x T) + tp

Napfiklad enkodér s 12 turn bity, 13-bitovym rozliSenim
single turn a baud rate 1M by dal tyto €asy:

doba pro ziskani polohy = 28us (27,25us pred zaokr.)

pfipojeny tyto enkodéry:

0, Ab: Kvadraturni inkrementalni enkodér, s nebo
bez nulového pulzu

1, Fd: Inkrementalni enkodér s vystupy kmitocet a
smér, s nebo bez nulového pulzu

2, Fr: Inkrementalni enkodér s vystupy vpred a vzad,
s nebo bez nulového pulzu

3, Ab.Servo: Kvadraturni inkrementalni enkodér
s komutaénimi vystupy, s nebo bez nulového
pulzu

4, Fd.Servo: Inkrementalni enkodér s vystupy
kmitocet, smér a komutace, s nebo bez
nulového pulzu

5, Fr.Servo: Inkrementalni enkodér s vystupy vpred
a vzad, s nebo bez nulového pulzu
Komutaéni signaly U, V, W jsou vyZadovany u
inkrementalnich enkodérq, jestlize jsou pouzity u
servomotory.
Komutaéni signaly UVW se pouzivaji pro
stanoveni polohy motoru b&hem prvnich 120°
elektrické rotace po zapnuti méni¢e nebo po
inicializaci enkodéru.

6, SC: SinCos enkodér bez sériové komunikace
Tento typ enkodéru davéa inkrementalni polohu a
muze byt pouZit jen pro fizeni jen vrezimu
Vektor.

7, SC.Hiper: Absolutni SinCos enkodér pouzivajici

komunikaéni protokol Stegmann 485
(HIPERFACE)
Tento typ enkodéru dava absolutni polohu a
muze byt pouZit pro Fizeni motoru v rezimech
Vektor i Servo. Volitelny modul méze porovnavat
polohu ze sin. cos. prabéhl oproti vnitfni poloze
enkodéru pouZitim sériové komunikace a jestlize
se objevi chyba, volitelny modul vyvola poruchu
méni¢e. Je mozna pfidavna komunikace
s enkodérem.

8, EnDat: Absolutni enkodér EnDat
Tento typ enkodéru dava absolutni polohu a
muze byt pouZit pro Fizeni motoru v rezimech
Vektor i Servo. Je mozna pfidavna komunikace
s enkodérem.
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9, SC.EnDat: SinCos enkodér pouzivajici

komunikaéni protokol EnDat

Tento typ enkodéru dava absolutni polohu a
muUZe byt pouzit pro Fizeni motoru v reZimech
Vektor i Servo. Volitelny modul m{ize porovnavat
polohu ze sin. cos. prib&hd oproti vnitfni poloze
enkodéru pouzitim sériové komunikace a jestlize
se objevi chyba, volitelny modul vyvola poruchu
méni¢e. Je mozna pfidavna komunikace
s enkodérem.

10, SSI: Absolutni enkodér SSI

Tento typ enkodéru dava absolutni polohu a
muze byt pouzit pro fizeni motoru v rezimech
Vektor i Servo. Je mozna pfidavna komunikace
s enkodérem. Enkodéry SSI pouzivaji bud
Grayav kod nebo binarni format, coz Ize vybrat
pomoci Pr x.18. VétSina enkodérli SSI pouziva
13-bitovou polohovou informaci single turn, takze
Pr x.11 by mél normalné byt nastaven na 13.
Jestlize rozliSeni single turn enkodéru je nizsi nez
LSB bity, jsou vzdy rovny nule. Nékteré SSI
enkodéry pouzivaji LSB bit pro zobrazeni stavu
napajeni enkodéru. Vtomto pfipadé rozliSeni
polohy single turn by mélo byt nastaveno tak, aby
zahrnovalo tento bit a volitelny modul maze byt
nastaven, aby toto monitoroval pomoci Pr x.17.
Nékteré SS| enkodéry pouZivaji pravy posuvny
format, kde nepouZité bity polohy single turn jsou
odstranény, misto toho, aby byly nastaveny na
nulu. Pro tyto enkodéry by mélo byt rozliSeni
single turn nastaveno na pocet bitl pouzitych pro
polohu single turn.

11, SC.SSI: SinCos enkodér pouzivajici komunikaéni
protokol SSI
Tento typ enkodéru davéa absolutni polohu a
muaze byt pouzit pro fizeni motoru v rezimech
Vektor i Servo. Volitelny modul mlize porovnavat
polohu ze sin. cos. prdb&hd oproti vnitfni poloze
enkodéru pouzitim sériové komunikace a jestlize
se objevi chyba, volitelny modul vyvola poruchu
ménice.

12, SC.UVW: bude upresnéno

Upozornéni:

V8echny SINCOS enkodéry a enkodéry pouzivajici
komunikaci musi byt instalovany pred tim, nez mize byt
pouzita informace o jejich poloze. Enkodér se inicializuje
automaticky po zapnuti nebo tehdy, kdyz je nastaven
inicializa¢ni parametr (Pr 3.47) na 1.

Mimo pouziti vS8ech vySe uvedenych enkodéri jako
polohovych zpétnych vazeb z motoru do méni¢e, mohou
byt tyto pouzity jako zadana hodnota polohy pro
polohovy regulator nebo aplikaci s polohovym
regulatorem ve volitelném modulu atd. Pokud je pouzito
enkodérové rozhrani pouze komunikaéni, je mozné
mzikové ménit polohu pomoci vétSiho poctu otacek.
Toto miZe zplsobit polohovou odchylku v ménici,
pokud se objevi zména béhem 250us tvofici rychlost
vétsi nez 40 000ot/min. Proto jestliZze je pouZito rozhrani
EnDat nebo SSI pro tvorbu zadané hodnoty, pak zména
bé&hem 250us vzorku nesmi prekrocit 0,16 otacek.
Jestlize je poloha nespravna, protoze zména je pfili$
velika, toto lze opravit pomoci opétovné inicializace
enkodérového rozhrani (viz Pr 3.47)

Jestlize je pouzit enkodér SSI, ale neni napajen
zmeéniCe, a enkodér je pfipojen na napajeni az po
zapnuti ménice, je mozné, ze detekovana prvni zména
polohy by mohla byt pfili§ vysoka aby zapfi€inila
problém popsany dfive. Tomu lze zabranit, jestlize
enkodér je inicializovan pomoci Pr 3.47 po té, co do
ného bylo pfivedeno napajeni. Jestlize enkodér
zahrnuje bit indikujici stav napajeni, pak by mélo byt
zapnuto sledovani napajeni (viz Pr 3.40). Toto zajisti, ze
méni¢ zlstane v poruse dokud enkodér neni napajen a
dokud akce vyresetovani poruchy nezpusobi opétovnou
inicializaci enkodérového rozhrani.

Ukonceni enkodéru
SM-Universal Encoder Plus

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az2 1
Aktualizace |Cteno na pozadi
Pomoci tohoto parametru Ize zapnout/vypnout
ukonéeni:
Vstup enkodéru | Prx.16=0| Prx.16=1 | Prx.16 =2
A-A\ vypnuto zapnuto zapnuto
B-B\ vypnuto zapnuto zapnuto
Z-2\ vypnuto vypnuto zapnuto
U-U\ V-V\ W-W\ zapnuto zapnuto zapnuto
Ukonceni A-A\ a B-B\ nelze vypnout, pokud jsou

vybrany enkodéry s prabéhy SinCos.
Ukonceni Z-Z\ nelze vypnout s vyjimkou enkodéri Ab,
Fd, Fr, Ab.Servo a Fr.Servo.

xA7 Uroven detekce poruchy
’ SM-Universal Encoder Plus

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Otevtena, smyczka 0as7 0
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi
UmoZniuje zapinat/blokovat poruchy:
Bit Funkce
0 detekce preruseni vodice
1 detekce poruchy faze
2 bit sledovani napajeni SSI
Binarni soucet definuje uroven detekce poruchy:
Bit 2|bit 1|bit 0 Uroven detekce poruchy #x.17
0 0 0 |vypnuta 0
0 0 1 |detekce preruSeni vodice 1
0 1 0 |detekce poruchy faze 2
detekce preruseni vodice +

0 1 1 . 3
poruchy faze

1 0 0 |bit sledovani napajeni SSI 4
bit sledovani napajeni SSI +

1 0 1 o o 5
detekce preruseni vodice
bit sledovani napajeni SSI +

1 1 0 . 6
detekce poruchy faze
bit sledovani napajeni SSI +

1 1 1 |detekce pferuSeni vodiCe + detekce| 7
poruchy faze
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Autokonfigurace enkodéru / Volba binarniho MHodnota zpétné vazby
formatu SSI SM-Universal Encoder Plus
SM-Universal Encoder Plus RO | Bi DP | ND NC PT
RW | Bit us 1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. +100,0 %
Otevfené} smyévka OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Aktualizace |4ms pro zapis
Uzaviena smycka
Aktualizace |Cteno na pozadi
SC.Hiper, SC.EnDat, EnDat mKonstanta Zpétné vazby
U téchto typl enkodértl po zapnuti napajeni provadi SM-Universal Encoder Plus
méni¢ jejich dotazovani. Je-li nastaven Prx.18 a je RW | Uni bpP us
rozpoznan typ enkodéru na zakladé informaci jim 3
poskytovanych, volitelny modul nastavi pocet otacek Kategorie Rozsah Zakl. nast.
enkodéru (Pr x.09), ekvivalentni pocet pulzi na otacku 0,000 az 4,000 1,000
(Prx.10) a rozliseni enkodérové komunikacni linky Aktualizace |Cteno na pozadi
(Pr x.11). Jestlize je enkodér rozpoznan, vSechny tyto
parametry se stanou pfistupné pouze pro ¢teni. Jestlize
enkodér neni rozeznan, volitelny modul inicializuje . P — .
poruchu SLx.Er (Prx.50=7), aby oznamil uZivateli gﬁm;g;‘:ﬂ;ggﬂl,‘;,zgetne vazby
nutnost doplnit zgda’m’. Vc_)litelny m.odlgl by mél byt RW | UNi DE DP PT | US
schopen automaticky konfigurovat jakykoliv enkodér >
EnDat, kde pocet otacek a pocet pulzli na otacku je
mocnina 2 a dale HIPERFACE enkodéry: SCS 60/70, Kategorie Rozsah Zakl. nast.
SCM60/70, SRS 50/60, SRM 50/60, SHS 170, : i __Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
LINCODER, SCS-KIT 101, SKS36 a SKM36 Aktualizace [Cteno pfi resetu

SSI

Tyto enkodéry pouzivaji bézné datovy format ve tvaru
Grayova koédu. Nicméné nékteré pouzivaji format
binarni, coz Ize zvolit nastavenim tohoto parametru na
jedna.

Filtr zpétné vazby
SM-Universal Encoder Plus

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Otevrena smycka 0az5 (0 az 16 ms) 0

Uzaviena smycka

Aktualizace |Cteno na pozadi

Polohovou zpétnou vazbu lIze pouzit jako zadanou
hodnotu v jakémkoliv  nechranéném  parametru.
Procenta maximalni polohové zpétné vazby (Pr x.20) se
pocitaji a zobrazuji prostfednictvim parametru hodnoty
zpétné vazby (Pr x.21). Hodnota zapisovana na misto
ureni je procento hodnoty celkového rozsahu mista
uréeni definovaného v (Pr x.23).

Pokud je mistem uréeni pevna reference otacek
(Pr 3.22), pak pro zapnuti rychlejSi doby vzorkovani je
v ménici k dispozici zvlastni rezim. Pro jeho aktivaci je
tfeba nastavit maximaini otacky zpétné vazby (Pr x.20)
na hodnotu pouzitou pro pevnou referenci otacek.

Zdroj simulovaného enkodéru
SM-Universal Encoder Plus

0=0ms, 1=1ms, 2=2ms, 3 =4ms, 4 =8ms, 5=16ms RW | Uni DP PT | US
Na zpétnou vazbu se aplikuje tzv. posuvné okénko. To 2
je zvlasté uzite€né v aplikacich, kde je zpétna vazba Kategorie Rozsah Zakl. nast.
pouZita v otackovém regulatoru a kde zatéz tvofi velkou Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00
setrvacnost, takze zesileni otackového regulatoru jsou Aktualizace |Gteno pri resetu
velmi vysoké. Pro tyto podminky, bez filtru zpétné
vazby, je mozné, Ze vystup otackové smycky se méni
neustale z jednoho proudového omezeni do druhého a Citatel simul h koda
blokuje tak integracni slozku otac¢kového regulatoru, m S;‘/,?Uﬁivzlrg;‘[_::‘ézgg P?u‘:n oderu
RW | Uni DP us
Maximalni otacky zpétné vazby 4
SM-Universal Encoder Plus Kategorie Rozsah Zakl. nast.
RW | Uni DP us v 0,0000 az 3,0000 0,2500
1 Aktualizace |Cteno na pozadi
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0,0 az 40 000,0 ot/min 1 500
Aktualizace |Cteno na pozadi
Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00 149

Druhé vydani

www.controltechniques.cz



Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Jmenovatel simulovaného enkodéru vystupni poloha =
SM-Universal Encoder Plus = pocitana vstupni poloha x (Pr x.25) / (Pr x.26)
RW | Uni DP us
4 Napfiklad:
Kategorie Rozsah ZaKI nast. Ucelem je sllmulace JeQna k jedné s 13-t?|tovym (8192)
= komunikaénim enkodérem. (Soucasna poloha se
0,0001 az 3,0000 1,0000 PR . s o
- v - ziskava jako 16 777 216-tina otacky — 24bitd)
Aktualizace |Cteno na pozadi

x.27 Volba rozliSeni simulovaného enkodéru
' SM-Universal Encoder Plus

RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi
Rezim simulovaného enkodéru
SM-Universal Encoder Plus
RW | Txt us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0az3 0

Aktualizace |Cteno na pozadi

Definuje vystupni reZzim enkodérové simulace:

Pr x.28 Text Rezim

0 AB kvadraturni
1 Fd kmitoCet a smér
2 SSI.Gray | vystup SSI v Grayové kédu
3 SSli vystup SSI v binarnim kédu
4 Ab.L uzaméeno vuéi vstupu
5 Fd.L uzaméeno vuéi vstupu
6 H-drv
7 H-int

Rezimy AB nebo Fd

Enkodérovy simulovany vystup lze generovat

z jakéhokoliv parametru jako zdroje definovaném
v Pr x.24 (00.00 vypind enkodérovou simulaci). A¢koliv
Ize pouzit jakykoliv parametr, jako zdroj se pfedpoklada
16-ti hodnota polohy ve formé roll over ¢itace. Proto se
bézné pouzivaji parametry s rozsahem — 32 768 az 32
767 nebo 0 az 65 535. Nulovy pulz se simuluje, kdyz
dochazi k prete€eni/podteceni Citace.

Jestlize je volitelny modul pfipojen k enkodéru
s vysokym rozliSenim (napf. SinCos nebo komunikaéni
enkodér) a byl vybran zdroj jako vnitfni poloha (Pr x.05),
Ize zvysit rozliSeni na 24-bitovou polohovou hodnotu
nastavenim Pr x.27 rovno jedné.

Softwareova simulace: ¢ita¢ s vysokym
rozliSenim

Tato situace se objevuje, jestlize zdrojovy parametr je
parametr polohy stejného modulu (Pr x.05), zdrojové
zafizeni je enkodér svysokou presnosti (napf.
s komunikaci), vystup je AB nebo Fd a Prx.27 je
nastaven.

Parametry polohy a jemné polohy jsou &teny kazdych
250pus a vystup je generovan béhem nasledujici periody
pomoci SW fFizeni. Toto davd enkodérovou simulaci
s vysokym rozliSenim (jako 24 —bitovy &itag). Vystupni
poloha je definovana nasledovné:

Méfitko pro zmenseni na 8192 pulzd vyzaduje hodnotu
1/2048, neboli 0,0001/0,2048. Takze Pr x.25 = 0,0001 a
Pr x.26 = 0,2048.

Je nutno si uvédomit, Ze vystup je limitovan kmito¢tem
500kHz. Jestlize je tato hodnota pfekro€ena, zacnou se
ztracet pulzy.

Softwareova simulace: ostatni pripady

Jestlize zdrojovy parametr neodpovida vySe uvedenému
popisu, parametr je ¢ten kazdych 250us a vystup je
generovan béhem nasledujici periody pomoci SW
fizeni. Vystupni poloha je definovana nasledovné:

vystupni poloha =
= hodnota parametru x (Pr x.25) / (Pr x.26)

Napfiklad:

Ugelem je simulace jedna kjedné s enkodérem 1024
pulzi na otacku (4096 hran). (SouCasna poloha se
ziskava ze zdrojového parametru jako 65 536-tina
otacky — 16bitl)

Méfitko pro zmenSeni na 4096 pulz( vyZzaduje hodnotu
1/16, neboli 0,01/0,16. TakZze Prx.25=0,01 a
Pr x.26 = 0,16.

Je nutno si uvédomit, Ze vystup je limitovan kmito¢tem
500kHz. Jestlize je tato hodnota pfekro¢ena, zacnou se
ztracet pulzy.

Vystup SSI

SSI je absolutni enkodér, takze pokud je to mozné,
poloha bude synchronizovana ke zdrojové celkové
poloze. Jestlize je zdrojem poloha pfimo z ménice
(Pr3.29) nebo z SM-Univerzalniho Enkodéru Plus
(Pr x.05) a je povolen reset nulového pulzu (#3.31 =0,
nebo #x.07 =0), zdroj se stane synchronizovany
k resetu nulového pulzu.

Jestlize zdrojem polohy je méni¢ nebo SM-Univerzalni
Enkodér Plus, parametry vystup otacek SSI Prx.47 a
rozliSeni vystupu SSI Pr x.48 jsou pouzity pro tvorbu
SSI vystupni polohy, ktera je aktualizovdna kaZdych
250ps. Poloha je binarni (nebo Gray) SSI s nastavenym
startovacim bitem a shozenym poruchovym (poslednim)
bitem napajeni.

Jestlize zdrojem je 32-bitovy parametr, pak 32 bitl bude
pouzito jako vystupni SSI Fetézec. Proto master Fidi
velikost pfenosu a rozhoduje kolik bitd je otackové
informaci a kolik bitll je v polohové informaci. To stejné
se aplikuje pro 16-bitovy zdroj. Master miize prenaset
az plnych 49 bitd, kde hodnota zdrojového parametru
tvofi horni ¢ast (MSB) a zbytek dat je obsazen nulami.
Poloha je binarni (nebo Gray) SSI s nastavenym
startovacim bitem a shozenym poruchovym (poslednim)
bitem napajeni.

Je nutno si zapamatovat, Ze volitelny modul se chova
jako Slave a je Casovan Maser zafizenim. Zatimco
poloha je obnovovana synchronné s meéniCem, tato
poloha pak neni synchronizovana s Mastrem.
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Volitelny modul detekuje konec pfenosu, kdy Master
déla Casovou prestavku vétsi nez 90us. Béhem této
doby SSI rozhrani provadi reset a pfipravuje novy
pfenos. Pfenosova rychlost v Baudech je nastavena
v Master zafizeni, ale voloitelny modul maze mit vystup
jen do 500kHz. Doba pirestavky 90us nesmi byt nikdy
zmensena.

Simulator v SM-Univerzalnim Enkodéru Plus vyzaduje
del§i ¢as pro inicializaci, nez vstupni port enkodéru u
obou: SM-Univerzalniho Enkodéru Plus i u ménice. Bit
poruchy napajeni nebude nastaven, dokud SM-
Univerzalni Enkodér Plus nebude pfipraven. Jestlize
simulujici  SM-Univerzalni Enkodér Plus a pfijimaé
k nému pfipojeny jsou zapnuty soucasné, pfijimac
vyhlasi poruchu inicializace vlivem bitu poruchy
napajeni. Uzivatel si pak musi vyzadat opétovnou
inicializaci pomoci parametru Pr 3.47 za predpokladu,
ze SM-Univerzalni Enkodér Plus je pfipraven.

Typicky pfiklad zdroje z ménice:

Vystup ota¢ek SSI (Pr x.47) je nastaven na maximum
(16) a rozliSeni vystupu SSI (Pr x.48) je nastaveno na
své maximum (32) pro vytvofeni celé 48-bitové
viceotaCkové  (multi-turn)  polohy (pfidava se
startovaci/pfepinaci bit pro ziskani 49 bitt, které se
pfenaseji). Master je rovnéz nastaven a jeho taktovaci
doba je 400kHz. Master pfenasi hodnotu polohy
kazdych 250ps.

PFi 400kHz pfenos zabira 122,5us. Protoze dalSi pfenos
bude o 127,5us pozdgji, podminka prFestavky je
splnéna. Pokud by se mél snizit takt na 300kHz,
pfestdvka by byla krat8i nez 90us, takZze komunikaéni
kanal by nemohl byt spolehlivy.

Typicky pfiklad 32-bitového zdrojového parametru:
Master fidi pocet bitl pfenaSenych a kolik bith tvofi
otaCkovou informaci. Napfiklad 32-bitovy parametr by
mohl obsahovat 8-bitd otackové informace v horni
(MSB) c¢asti a 10 bitl polohové informace v dalSi
vyznamové Casti. Bitovy fetézec by vypadal:

31 24 23 14 13 0

| otackova inform. | poloha | bez vyznamu

Master je nastaven pro pfenos 18 bitd (plus jeden
shozena pro indikaci, Zze napajeni je v pofadku. Master
je rovnéz nastaven, aby bral 8 hornich (MSB) bitl jako
informaci o otackach. Uzivatel odpovida za pfipravu
zdrojového parametru.

Vystup nulového pulzu

Nulovy pulz je simulovan, jestlize vystupni port nulového
pulzu neni pouzit pro RS485 zachycovaci vstup. Nulovy
pulz se synchronizuje s nulovanim ¢itaCe a doba trvani
je pocitana ze sou€asné polohy (brano kazdych 250us)
a zmeény polohy. Jestlize zdrojem je poloha ménice
(Pr 3.29) nebo SM-Univerzalni Enkodér Plus (Pr x.05) a
je povolen reset nulového pulzu (#3.31=0, nebo
#x.07 = 0), zdroj se stane synchronizovany k resetu
nulového pulzu. Nulovy pulz je na vystupu, pokud oba
kanaly A i B jsou nahozeny.

pulzem

SM-Universal Encoder Plus

Pocitadlo otacek bez resetovani nulovym

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
0 az 65 535 otacky

Aktualizace |4ms pro zapis

Poloha bez resetovani nulovym pulzem
SM-Universal Encoder Plus

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
16 4
0az65535 | /2 -tina
otacky

Aktualizace |4ms pro zapis

Jemna poloha bez resetovani nulovym pulzem
SM-Universal Encoder Plus

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
32 ¢+
0az65535 | 2 -ftina
otacky

Aktualizace |4ms pro zapis

Tato poloha se bere ze zafizeni polohové zpétné vazby
a neni ovlivnéna nulovym nebo zachycovacim pulzem.

Pocitadlo otacek pro nulovy pulz
SM-Universal Encoder Plus

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 65 535 otacky
Aktualizace |4ms pro zapis
x.33 Poloha pro nulovym pulz
’ SM-Universal Encoder Plus
RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
16 ¢
0az65535 | 2 -fina
otacky
Aktualizace |4ms pro zapis
x.34 Jemna poloha pro nulovym pulz
) SM-Universal Encoder Plus
RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
. 1/2%-tina
0 az 65 535 x
otacky

Aktualizace |4ms pro zapis

Pri

kazdém nahozeni nulového pulzu se odectou
polohové hodnoty (Prx.29 az Pr x.31) neresetované
timto pulzem a jsou ulozeny do (Pr x.32 az Pr x.34).
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Zachyceni polohy - poéitadlo otaéek Jestlize zdroj zachyceni (24V nebo RS485) ma byt
SM-Universal Encoder Plus pouzit vice nez v jednom SM-Universalnim Enkodéru
RO | Uni ND NC PT Plus, signal zachyceni musi byt pfipojen ke vSem
modultm, ve kterych ma dojit k zachyceni.
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 65 535 otacky Zach ToToh e —
AKtual N = o achyceni polohy samotnym méni¢em
ualizace [Urovefi 2 pro z4pis m.SM-Universa/ Encoder Plus
RW | Bit NC us
Zachyceni polohy — poloha 5 i
SM-Universal Encoder Plus Kategorie Rozsah Zakl. nast.
RO | Uni ND NC PT , OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Pokud se objevi signal zachyceni na volitelném modulu,
0 a3 65 535 1/2™-tina Ize zachytit i polohu ziskavanou samotnym ménicem,
az otacky jestlize je tento parametr nastaven na jedna. Kdykoliv je
Aktualizace |Uroveri 2 pro zépis pouzit modul SM-Applications nebo SM-Universal
Encoder Plus, signal zachyceni by mél byt pfiveden na
SM-Universal Encoder Plus a parametr Pr x.40 by mél
Zachyceni polohy — jemna poloha byt nastaven, aby umoznil méni¢i a modulu SM-
x.37 - Applications sledovat zachyceni
SM-Universal Encoder Plus pplications sledovat zachycenl.
RO | Uni NC PT
- - Volba sestupné hrany zachyceni
Kategorie Rozsah Jﬁgjr;c:itrl](: Z3akl. nast. MSM-Universa/ Encoder Plus
0 az 65 535 otacky RW | Bit us
Aktualizace |Uroveri 2 pro zapis
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
mvoma vstupu zachyceni polohy Aktualizace |Cteno na pozadi
SM-Universal Encoder Plus Jestlize #x.41=0, k zachyceni dojde pfi nastupné
RW | Uni us hrané vstupu zachyceni.
Jestlize #x.41 = 1, k zachyceni dojde pfi sestupné hrané
Kategorie Rozsah Zakl. nast. vstupu zachyceni.
0az3 1
Aktualizace |Cteno na pozadi
. . i ) Registr vysilani enkodéru po sériové lince
\{stup pro zacr]ycenl se muze provadgt bud 4',85 m.SM-Universa/ Encoder Plus
signalem pomoci enkodérového vystupu simulovaného ;
. S , RW | Uni NC
nulového pulzu nebo 24V signalem na zachycovaci
vstup 24V. Volba zavisi na hodnoté Pr x.38. Hodnoty
odpovidaji popsanym rezimam v nasledujici tabulce: Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Hodnota v Pr x.38 | vstup 24V | vstup 485 - - 0 a2 65 535 0
Aktualizace |Cteno na pozadi
0 ne ne
1 ano ne
2 ne ano Reaistr o roda Tiove
egistr pfijmu enkodéru po sériové lince
3 am ano SM-Universal Encoder Plus
RW | Uni NC
Pfiznak zachyceni - |
SM-Universal Encoder Plus Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Aktualizace |Cteno na pozadi
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Urover"1 2 pro zapis

Pfi kazdém nahozeni zachycovaciho pulzu volitelného
modulu se odectou polohové hodnoty (Prx.29 az
Pr x.31) neresetované timto pulzem a jsou uloZeny do
(Prx.35 az Prx.37) a nastavi se pfiznak zachyceni
(Pr x.39). Tento pfiznak neni shazovan modulem, nybrz
musi byt shozen uzivatelem. Dokud je nastaven tento
pfiznak, nebudou zachycovany zadné jiné hodnoty.
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mmokovéni kontroly polohy enkodéru Bit Vyznam
SM-Universal Encoder Plus o | Pocet bajtti viozenych do pfenosového bafru
RW | Bit NC neodpovida o&ekavané délce zpravy
pocet bajtu zapsanych do prenosového bafru,
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 1 nebo ofekavana délka ulozenych dat v pfenosové
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) zpravé, nebo ocekavana délka ¢tenych dat ve
Aktualizace |Cteno na pozadi zpravé prekrodily délku bafru
Jestlize Prx.44 je roven nule, méni¢ muze pomoci 2 prlkazc?vy kod neni podporovan
. . 3 | enkodér zaznamenal poruchu
sériové komunikace kontrolovat polohu odvozenou na 2 hvba kontrolnih %tu /CRC R - y
zakladé sin a cos kfivek ze SinCos enkodéru. Je-li chyba KOntrornino souctu pPryimane zpravy
Pr x.44 nastaven na jedna, kontrola je vypnuta 5 porucha'tlme’-out _
enkodérova komunikace je dostupna prostiednictvim posledni zprava byla pro automatickou
vysilacich a pfijimacich registri. Pro komunikaci s 6 | konfiguraci enkodéru menice a enkoder byl
enkodéry muZe byt pouZit prenosovy systém za identifikovan Uspésné _ _
pfedpokladu, e se jedna o reZimy SC.Hiper nebo posledni zprava byla vyvolana rozhranim
SC.Endat, viz dale: 7 | volitelného modulu nebo elektronikou ménice a
Pro oba komunika&ni protokoly musi byt vice neZ jeden posledni zprava byla uspésna
bajt zapsan do vysilaciho registru nebo pfecten
z pfijimaciho registru ¢teni b&hem prenosu  jedné SC.Hiper

zpravy. Bity 13 az 15 jsou pouzity pro indikaci takto:

Reg_]istr Bit Funkce

musi byt nastaven pro volitelny modul
pro pfenos LS bajtu do komunikaéniho
bafru

vysilaci | 15

LS baijt je posledni bajt zpravy a mél by
byt umistén do komunikaéniho bafru a
prenesen do enkodéru

vysilaci | 14

LS baijt je prvni bajt zpravy (jestlize je
pouzit jako ukazatel bafru, je resetovan
pro zaCatek bafru

vysilaci | 13

indikuje data z posledniho pfenosu,

15 muZe byt éten z pfijimaciho bafru

pfijimaci

pfijimaci | 14 | LS baijt je posledni baijt pfijimaciho bafru

v pfijimacim bafru nejsou zadna data a
LS baijt je stav komunikaéniho systému;
jestlize je v pfijimané zpravé chyba,
bude tento vzdy nastaven a zarover i
jeden ze stavovych bitt dokud se

pfijimaci | 13

neobnovi komunikace

Do prenaseciho bafru by méla byt zapisovana data,
pokud byl bafr vyresetovan modulem. Data jsou
pfenesena do komunikaéniho bafru a registr pfenosu
bude vynulovan. Z pfijimaciho bafru mohou byt data
Ctena kdykoliv. Jestlize v bafru jsou pfijimana data,
nastavi se bit 15. Pokud byla data pfectena, mél by byt
bafr vymazan a modul pfenese dalSi data. Bafr je
dlouhy 16 bajta vSechny zpravy, které prekracuji tutuo
délku (vCetné kontrolniho souétu pfidaného pro
HIPERFACE) zplsobi chybu. Vyznam chybovych
hlaseni:

Komunikaéni protokol Stegmann HIPERFACE tvofi
asynchronni bajtovy zaklad. Do bafru Ize zapsat az 15
datovych bajtd. Prvni bajt by méla byt adresa enkodéru.
Kontrolni soucet se vypocitava v modulu a pfidava se
na konec zpravy, pred tim nez je pfenesena
enkodérem. Modul testuje kontrolni soucet pfijimané
zpravy. Jestlize je pfijata Uusp&3né, pfijimana zprava
muZe byt ¢tena pomoci pfijimaciho registru véetné
adresy a kontrolniho souétu pfijimanych z enkodéru.
Enkodér musi byt pro komunikaci s modulem nastaven
na 9600 Baudu, 1 start bit, 1 stop bit a sudou paritu
(zakladni nastaveni). Pokud ma spravné pracovat
systém volitelného modulu, neméla by byt rovnéz
zapnuta ochrana datového bloku.

Jsou podporovany tyto prikazy:

Kaéd Prikaz

0x42 | &ti polohu

0x43 | nastav polohu

0x44 | &ti analogovou hodnotu
0x46 | cti Citac

0x47 | zvys Cita

0x49 | vymaz ¢itac

Ox4a | ¢ti data (nejvy$ 10 bajtd)
0x4b | uloZ data (nejvys 9 bajtd)
Ox4c | stav datového pole

0x4d | vytvor datové pole

Ox4e | dostupna pamét

0x50 | ¢&ti stav enkodéru

0x52 | &ti typ

Priklad prenosu s HIPERFACE

Dotaz na polohu z 12/14 HIPERFACE enkodéru.

Pro otevieni parametrového kanalu se nastavi Pr x.44
na jedna. Pro polohu je tfeba odeslat z volitelného
modulu jen dva bajty — adresu a pfikaz 0x42 (hex). Pro
jednoduchost je jako adresa vybrana adresa broadcast
OxFF, kterou vidi vSechny enkodéry s jakymikoliv
adresami.
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Menu 4
Prvni zprava:

Pomoci komunikace pfimo méni€e nebo modulu SM-
Applications se ma pfenést 16-ti bitové slovo. Tvofi ho
pfikazovy bajt pfenosu (ten nejvy3si) a data, ktera se
maji prenaset (LS bajt). Aby byl volitelny modul
upozornén, ze v Prx.42jsou nova data, musi byt
nastaven MS bit pfikazového bajtu pfenosu (15. bit
celého slova). Aby byl volitelny modul upozornén, ze se
jedna o prvni bajt, ktery ma byt pfenesen, musi byt
nahozen 13. bit celého slova. Prvni bajt, ktery méa byt
pfenesen, je adresa, takZze celé slovo umistované do
Pr x.42 je zobrazen binarné:

MSB
1010 0000 1111 1111
pfikaz pfenosu data prenosu
0xa0 Oxff

dava decimalni ¢islo 41215

Po té, co byla vlozena hodnota do Pr x.42 , je parametr
¢ten volitelnym modulem a jeho hodnota se vraci na
nulu, aby oznamila, Zze muze byt vlozeno dalsi slovo.
Toto je posledni bajt pozadovany pro odeslani (kontrolni
soucet pfida volitelny modul), takze musi byt nastaveny
bity 15 a 14 celého slova. Datovy bajt, jez ma byt
odeslan, je pfikaz na ¢&teni polohy 0x42. Posledni baijt,
ktery ma byt odeslan je HIPERFACE pfikaz, takze celé
slovo umisténé do Pr x.42 vypad4 takto:

MSB
1100 0000 0100 0010
pfikaz pfenosu data prenosu
Oxc0 0x42

dava decimalni Cislo 49218

Poté, co byla vlozena hodnota do Pr x.42 , je parametr
¢ten volitelnym modulem a jeho hodnota se vraci na
nulu, aby oznamila, Ze data byla odeslana. Dale by mél
byt ¢ten pfijimaci parametr Pr x.43 . Jestlize je MS bit
nastaven na 1 (jestlize hodnota je vétSi nebo rovna nez
32 768), volitelny modul sem umisti nova data. Tato
data by méla byt ¢tena uZivatelem a parametr by mél
byt nastaven uZivatelem na nulu, aby upozornil volitelny
modul, Ze do tohoto parametru by mélo byt umisténo
dalsi slovo.

V tomto konkrétnim pfikladé byla poloha dle interpolace
SinCos a parametrd Pr x.04 a Pr x.05: otacky: 3429 a
poloha 36 448. Poloha vyzaduje déleni osmi pro
vytvofeni 14-ti bitové polohy, jak je dano pfi ¢teni polohy
pfi pfenosu dat. To dava polohu 9 112. Vracena data
z enkodéru a ¢tena pomoci Pr x.43 vypadaji takto:

Cislo | Vracena Vracena Data | Data Data

slova | hodnota | hodnota Hex | decim. | hex. binarné
1 32 832 0x8040 64 0x40 | 0100 0000
2 32 834 0x8042 66 0x42 | 0100 0010
3 32771 0x8003 03 0x03 | 0000 0011
4 32 857 0x8059 89 0x59 | 0101 1001
5 32 867 0x8063 99 0x63 | 0110 0011
6 32919 0x8097 151 0x97 | 1001 0111
7 79 324 Oxc0ac 172 Oxac | 1010 1100

V8echny vracené hodnoty maji ofset 32 768, coz je MS
bit. Posledni bajt ma pfidavny ofset 16 384, ktery
oznamuje, Ze se jedna o posledni bajt.

Nejdfive se kontroluje CRC, kontrolni soucet (ktery je
rovnéz testovan volitelnym modulem), jedna se o XOR
v8ech predchozich datovych baijtd, bit polohy po bitu
polohy, napf. LS bit kontrolniho souctu je nula,
ponévadz XOR (001111) je nula.

Slova 3 az 6 tvofi polohu s LS bitem u 6. slova, takze
vSechny nepouzité bity se umistuji do vice signifikantni
Casti 3. slova. Nize jsou uvedena c¢isla vylozena ve
spravném pofadi:

3. slovo 4 slovo 5.slovo 6.slovo
3 89 99 151
0000 0011 0101 1001 01100011 1001 0111

Posunuti pro udani otacek a polohy (12. a pak 14. bitd):
(1 konec otacek a start polohy)
1101 0110 0101 10 0011 1001 0111
3429 9111

TakZe absolutni poloha je 3429/9111, ta by méla byt
porovnana se zobrazovanou interpolovanou polohou
3429/9112.

SC.EnDat

Protokol Heidenhain EnDat je synchronni protokol
pouzivajici nasledujici format zpravy:

Prikaz 1. bajt

Adresa

Data(LSB)

Data(MSB) | 4.baijt

Jsou podporovany tyto pFikazy:

Koéd Prikaz Adresa Data
0x00 | enkodér: vyslat polohu - -

0x01 | vybér pamétové plochy kéd MRS | -

0x03 | enkodér: pfijmout parametr | adresa data
0x04 | enkodér: poslat parametr adresa -
0x05 | enkodér: pfijmout reset - -

Dale je uveden pfiklad odezvy, kdy je pouzit pfikaz pro
enkodér: posli polohu

LS bajt | 1. bajt bit 7-0 =0
bit 7-0=0
bit7-0=0
bit 7-0=0
bity 5-0 =0
bit 6 = poruchovy bit
bit 7 = 0. bit polohy
bity 7-0 = 8. az 1. bit polohy
bity 3-0 = 12. az 9. bit polohy
bity 7-4 = 3. az 0. bit otacek
MS bajt | 8. bajt bity 7-0 = 11. az 4. bit otacek

VySe uvedeny priklad plati pro enkodér s 12-ti bity
predstavujici poCet otatek a 13-ti bity predstavujici
polohu vramci otacky. Samotny polohovy pfikaz
vyzaduje jeden 1 bajt, ktery ma byt odeslan do
enkodéru. Oboji bity 14 a 13 mohou byt nastaveny
v pfenosovém registru pro indikaci, Ze se jedna o oboji,
prvni a posledni bajt zpravy.
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Jestlize se pouziva jakykoliv dalsi pfikaz, pak je odezva

nasledujici:
Prikaz 1. bajt
Data(LSB)
Data(MSB) | 3.bajt

Priklad pfenosu s EnDat
Dotaz na polohu z 12/13 Endat enkodéru.
Pro vyzadani polohy se musi odeslat tato data:

Pfikaz = 0x00 1. bajt
Adresa = neni nutna = 0x00

Data(LSB) = nejsou nutna = 0x00
Data(MSB) = nejsou nutna = 0x00 | 4.baijt

Pomoci sériové linky, popf. SM-Aplikacniho modulu méa
byt pfeneseno 16-bitové slovo, které tvofi pfikazovy
upozornéni volitelného modulu, Ze se prvni bajt chysta
k pfenosu, bit 13 z celého slova je nastaven na jedna.
Prvni bajt, ktery ma byt pfenasen, je pfikaz, takze celé
slovo umisténé do x.42 je tvofeno:

MSB
1010 0000 000 0000
pfikaz pfenosu data pfenosu
0xa0 0x00

dava decimalni ¢islo 40960

Po té, co byla vloZzena hodnota do Pr x.42 , je parametr
¢ten volitelnym modulem a jeho hodnota se vraci na
nulu, aby oznamila, Ze mlze byt vioZeno dalsi slovo.

Pouze dal8i 2 slova vyZaduji, aby byl nastaven nejvyssi
signifikantni bit:

32768

32768

Po té, co byla vloZzena hodnota do Pr x.42 , je parametr
¢ten volitelnym modulem a jeho hodnota se vraci na
nulu, aby oznamila, Ze mGze byt vioZzeno dalsi slovo.
Toto je posledni bajt, jehoz odeslani je pozadovano,
takze musi byt nastaveny bity 15 a 14 celého slova.
Datovy bajt, ktery ma byt odeslan, je pfikaz k precteni
polohy 0x42. Posledni bajt, ktery ma byt odeslan, je
nejvyssi datovy baijt, takze celé slovo umisténé do x.42
vypada takto

MSB
1100 0000 000 0000
pfikaz pfenosu data pfenosu
0xc0 0x00

dava decimalni Gislo 49152

Po té, co byla vloZzena hodnota do Pr x.42 , je parametr
¢ten volitelnym modulem a jeho hodnota se vraci na
nulu, aby oznamila, Ze mGze byt vioZzeno dalsi slovo.
Dale by mél byt pfelten pfijimaci parametr Pr x.43 .
Jestlize je nastaven nejvySSi bit (tzn. hodnota je vyssi
nebo rovna 32 768), volitelny modul sem poslal nova
dat. Tato data by méla byt pfectena uzivatelem a po té
by mél byt parametr nastaven uzivatelem na nulu za
Uucelem vyslani upozornéni pro volitelny modul, Zze do
tohoto parametru maze byt zapsano dalsi slovo.

V tomto konkrétnim pfikladu byla poloha pomoci
interpolace SinCos dle parametrd Prx.04 a Pr x.05
udana jako 1860 otaCek a 59887 poloha. Poloha
vyZaduje déleni 16 pro vytvofeni 13. bitové polohy tak,
jak je dana prenosu c&teni polohy, coz dava polohu
7 485. Vracejici se data zenkodéru actena pomoci
Pr x.43 jsou dana v tabulce:

Cislo | Vracena Data Data

slova | hodnota | dekadicky binarné
1 32 832 00 0000 0000
2 32 832 00 0000 0000
3 32 832 00 0000 0000
4 32 832 00 0000 0000
5 32 832 00 0000 0000
6 32 927 159 1001 1111
7 32 846 78 0100 1110
8 49 268 116 0111 0100

V$echny vracené hodnoty jsou posunuty o 32 768, coz
je nejvyssi bit. Posledni bajt ma dodateény ofset 16 384,
aby upozornil, Ze je posledni.

NizZe jsou hodnoty sefazené ve spravném pofadi:

slovo 8 slovo 7 slovo 6 slovo 5
116 78 159 00
01110100 01001110 10011111 0000 0000

Prevedeno na otacky a polohu (coz je 12 a pak 13 bitd):

0111 0100 0100 (konec otacek, pocatek polohy) 1860
11101 0011 1110 7486
TakZe absolutni poloha je 1860/7486, coz Ize porovnat
se zobrazenou interpolovanou hodnotou 1860/7485.

Inicializace polohové zpétné vazby
SM-Universal Encoder Plus

RO | Bit ND NC PT

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |Zapis na pozadi

Po zapnuti napajeni je Pr x.45 zpoc€atku roven nule, ale
pak je nastaven na jedna, jakmile se dokon¢&i
inicializace enkodéru pfipojeného  k polohovacimu
modulu. Méni¢ nejde spustit, dokud hodnota tohoto
parametru neni jedna.

Pokud dojde ke ztraté napajeni enkodéru nebo je
zmeénén parametr typu enkodéru na enkodér pfipojeny
k volitelnému modulu a typ enkodéru je SC, SC.Hiper,
SC.EnDat nebo EnDat, enkodér uz nebude
inicializovan. Jestlize enkodér jiz neni dale inicializovan,
Pr x.45 se resetuje na nulu a méni¢ nelze spustit.
Enkodér mlze byt znovu inicializovan, za predpokladu
Ze méni¢ neni aktivni, pomoci nastaveni Pr 3.47 rovno
jedné. Pr 3.47 se automaticky vynuluje po dokonc&eni
inicializace.
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mm'elié poctu rysek na otacku MChybové hlaseni volitelného modulu
SM-Universal Encoder Plus SM-Universal Encoder Plus
RW | Uni us RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az 1024 1 0 az 255
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace |Zapis na pozadi
Ekvivalentni pocet pulzt na otacku (Pr x.10) je vydélen Kazdy volitelny modul generuje samostatné chybové
hodnotou v Pr x.46. To se da vyuzit, pokud je enkodér hlaseni. Jestlize dojde k vybaveni poruchy, popis
pouzit u linearniho motoru, kde pocet pulzli nebo chybového hlaseni je vtomto parametru a méni¢ hlasi
sinusovek neni celé Cislo. Slotx.Er, kde x je pozice modulu. Nulova hodnota
Napf. 128,123 pulzd na otacku se nastavi jako 128123 udava, Ze nenastala porucha, nenulova hodnota
do Pr x.10 a 1000 do Pr x.46 udavajici: znamena poruchu (viz popis poruch v zahlavi popisu
128123 /1000 = 128,123 kazdého modulu). Jestlize je méni¢ vyresetovan,
Jestlize je hodnota mensi nez 1, pouzita hodnota bude 1. vynuluje se tento parametr u vS§ech modulu.
V8echny moduly obsahuji obvod sledovani teploty.
Jestlize teplota desky tisténych spoju prfesahne 90°C, je
SSI vystup otacky ventilator ménice pfinucen pracovat pfi plné rychlosti po
’ SM-Universal Encoder Plus dobu minimalné 10s. Jestlize teplota spadne pod 90°C,
RW | Uni us ventilator mGze pracovat opét normalné. Jestlize teplota
desky tisténych spojl pfesahne 100°C, je vyhlaSena
Kategorie Rozsah Zakl. nast. porucha a chybové hlaseni udava 74.
0az 16 16
Aktualizace |Cteno na pozadi
. ., SW podverze volitelIného modulu
Pouzito simulaénim modulem. MSM-Universal Encoder Plus
RO | Uni ND NC PT
SSI vystup rozliSeni komunikace . .
MSM-Universal Encoder Plus Kategorie Rozvsah Zakl. nast.
RW | Uni uUs _ L 03az99
Aktualizace |Zapis pii startu
Kategorie Rozsah ZaKL. nast. VétSina  volitelnych  moduld  obsahuje  procesor
0 a2 32 bitd 0 se softwarem. Verze software je zobrazena vtomto
Aktualizace |Gteno na pozadi parametru ve tvaru Prx.02 =xx.yy a Prx.50=zz.
. . Hodnota xx udava zménu v kompatibilité hardware, yy
Pouzito simulacnim modulem. znamena zménu tykajici se dokumentace vyrobku,
kdezto zz nevyzaduje zménu dokumentace. Pokud je
zasunut modul, ktery neobsahuje Zadny SW, hodnota
MUzaméeni zpétné vazby obou parametri je nula.
SM-Universal Encoder Plus
RW | Bit
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Stoviend 2:1{;';2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Zapis na pozadi
Jestlize je Prx.49 nastaven na jedna, parametry

Pr x.04, Pr x.05 a Pr x.06 nejsou obnovovany. Jestlize
je tento parametr nastaven na nulu, , parametry Pr x.04,
Pr x.05 a Pr x.06 jsou obnovovany.
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15.2 SM-Resolver

Chybova hlaseni volitelného modulu

Kod

chyby Davod chyby

0 zadna chyba nebyla detekovana

1 zkrat na napajeni

2 +detekovano pferuseni vodice

11 poly resolveru neodpovidaji motoru

74 prehfati volitelného modulu

+ tyto poruchy lze povolit/zakazat pomoci parametru
Pr x.17

Jestlize je pouzit SM-Resolverovy modul, parametry
v menu modulu obsahuji vSechny parametry v ramci
kategorie modulu pro polohovou zpétnou vazbu.
Nicméné tento modul nepouziva vSechny tyto
parametry. V dalS§im popisu jsou popsany pouze ty
parametry, které modul pouziva.

Jestlize je modul vybran pro fizeni motoru, polohova
zpétna vazba mulzZe byt pouzita jako reference nebo
zpétna vazba pro polohovy regulator vramci ménice
nebo jakékoliv aplikace v rdmci SM-Aplikacniho modulu.
Jestlize tento modul neni vybran pro fizeni motoru,
rychlost (Pr x.03 je vzdy nula) a maximalni rychlost musi
byt omezeny vzavislosti na  kombinovaném
vzorkovacim €ase volitelného modulu:

max. rychlost (ot/min) < 60 / kombinovany vzork. ¢as /
pocet pdlu resolveru

Proto pro kombinovany ¢as vzorkovani 4 ms a 2 polovy
resolver je maximaini rychlost 7500 ot/min. Jestlize je
modul vybran pro polohovou zpétnou vazbu pfi fizeni
motoru, je rychlost omezena, jak je popsano u Pr x.10

Vzorkovaci ¢as pro nékteré funkce je ovliviovan poctem
jednoduchych modulll osazenych v méni¢i. Doba
vzorkovani téchto funkci je souc€et dob vzorkovani
vSech jednoduchych moduld osazenych v méni¢i a
nazyva se kombinovana doba vzorkovani. Vzorkovaci
¢as SM-Enkodérového modulu a SM-Resolverového
modulu je 4ms a SM-1/0O modulu je 8ms.

Napf., pokud jsou vmeéni¢i osazeny moduly
s vzorkovacimi Casy 4ms a 8ms, pak kombinovana
doba vzorkovani bude 12ms.
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Logicky diagram modulu SM-Resolver

vybér resolveru
jako zpétné
vazby
(Pr 3.26)
SV. zapojeni resolveru ekvivalent
2] 9 SIN LOW & ’
10 SIN HIGH gﬁfze.ut/ot —h
1 COS LOW /ot = v >
@ 12 COS HIGH > pomer _._n.f
13 REF HIGH (napéjeni) resolveru
@ 14 REF LOW (napéjeni) x -
pocet polt
—% lg 8¥ E resolveru
2] 17 ov
[x17 ]
stupen
chybové
ochrany
vstup zachyceni polohy pFiznak daj o poloze zachyceni
SM- aplik. modul zachyceni o
> [ ] > poloha
SM- univ. enkod. > L x39 | > zachyceni
plus modul
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udaje o poloze
pocitadlo
ota¢ek  poloha
uzaméeni
zpétné vazby §
2 filtr
zpétné vazby
> P> > x.19
A 4
pocitadlo
otatek  poloha
udaje o poloze pro systém
bez resetu reference
zdroj
simulovaného
enkodéru
poloha konstanta
nasobeni H ” - ——
resolver. H SV. vystupni zapojeni
zdroj H " | simulov. enkodéru
i 1 A
Y 2 A\
3 ov
resolver. 4 B
zdroj 5 B\
6 ov
7 z
El 8 Z\
Legenda
h 4
b 4dl Vstupni t
N X 0.XX parametry pro
@ svorky éteni i zapis
S
8 vystupni parametry
4 @ svorky pouze ke ¢teni

Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Koéd volitelného modulu Pocitadlo otacek
SM-Resolver SM-Resolver
RO | Uni ND PT [ US RO | Uni| FI ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 499 0 az 65 535 otacky
Aktualizace |zépis po zapnuti Aktualizace |kombinované doba vzorkovani, tento modul +4ms

Pokud do pfislusné pozice neni zasunut zadny volitelny
modul, tento parametr obsahuje nulu. Pokud je modul
zasunut, parametr zobrazuje identifikaéni kéd daného
modulu — viz nize:

Jedno-
Kod Modul Kategorie duchy
modul
0 |neni zasunut Zadny modul
101 |SM-Resolver zpétna vazba v
102 |SM-Universal Encoder Plus |zpé&tna vazba
103 |SM-SLM zpétna vazba
104 |SM-Encoder Plus zpétna vazba v
201 |[SM-1/O Plus rozSifeni VIV v
301 |SM-Applications aplikaéni
302 |SM-Applications Lite aplikaéni
303 |[SM-EZMotion
401 |rezervovano fieldbus
402 |rezervovano fieldbus
403 |SM-PROFIBUS-DP fieldbus
404 |SM-INTERBUS fieldbus
405 |rezervovano fieldbus
406 |SM-CAN fieldbus
407 |SM-DeviceNet fieldbus
408 |SM-CANopen fieldbus

Jestlize uzivatel uklada nastaveni parametrd do paméti
EEPROM meénice, uklada se do této paméti rovnéz kéd
aktualné zasunutého modulu. Pokud je méni¢ nasledné
zapnut se zasunutym odliSnym modulem, nebo neni
pfitomen Zzadny modul na misté, kde se dfive néjaky
nachazel, méni¢ vyhlasi poruchu Slot.dF.

Pro nové zasunuty modul se objevi pfislusné Menu
s parametry v zakladnim nastaveni. Nové hodnoty
parametri se neulozi do EEPROM, dokud uzivatel
neprovede své ulozeni.

SW verze volitelného modulu
SM-Resolver

RO | Uni DP | ND NC PT
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0,00 az 99,99
Aktualizace |zépis po zapnuti

Rychlost
SM-Resolver

RO | Bi | FI DP |ND NC PT
1
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
+40 000,0 ot/min
Aktualizace |kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Udava rychlost v otackach za minutu za predpokladu,
Ze byly zadany parametry pro nastaveni zpétné vazby.

Poloha
SM-Resolver

RO | Uni| FI ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
16 4
0az65535 | 2 -na
otacky
Aktualizace |kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Déavéa polohu s rozlidenim 1/2"-tiny otacky jako 32 bitové
Cislo:

31 1615 0

otacky | poloha |

Za predpokladu, Ze jsou spravné parametry nastaveni,
poloha se vZdy pfevadi na jednotky 1/2"°-tiny otacky, ale
nékteré €asti hodnoty nemusi byt odpovidajici — zalezi
na rozliSeni zafizeni zpétné vazby. Napfiklad enkodér
s 10 bitovym rozlisenim vytvafi 4096 hran na otacku,
takze poloha je tvorena bity jen v $edé oblasti:

31 16 15 4 3 0

otacky | poloha | |

Pokud se zafizeni zpétné vazby otaci o vice nez jednu
otacku, je pocet otacek pfiCitan/odecitan v parametru

x.04 ve formé 16-ti bitového C¢itaCe s moznosti
preteceni.
Ekvivalentni pocet pulzii na otacku
SM-Resolver
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 50 000 4096
Aktualizace |Cteno na pozadi

Tento parametr by mél byt nastaven pouze na 256 (10-ti
bitové rozliseni), 1024 (12-ti bitové rozliseni) nebo 4096
(14-ti bitové rozliSeni). Jestlize je parametr nastaven na
jakoukoliv jinou hodnotu, méni¢ uvaZuje takto: 32 az
256 = 256, 257 az 1024 = 1024, 1025 az 50000 = 4096.
Jestlize méni¢ pracuje v uzaviené smycce nebo servu a
resolver je vybran jako zafizeni zpétné vazby ménice
(viz Pr3.23), pak proménna max_mez_otdcek je
definovana takto:
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ﬁggg}vior:]u RozliSeni | max_mez_otacek g,\r/’cf’\;::mc‘l/zﬁekce poruchy
2 14 3300,0 RW | Uni us
2 12 13 200,0
2 10 40 000,0 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
4 14 1650,0 Oteviena smycka 0as7 0
4 12 6 600,0 Uzaviena smycka
4 10 26 000,0 Aktualizace |Cteno na pozadi
6 14 1100,0 Chybové hlaseni Ize zapnout/vypnout pomoci Pr x.17:
6 12 4 400,0
6 10 17 600,0 Bit funkce
8 14 825,0 0 ochrana preruseni vodice
8 12 3 300,0 1| nepouZito
8 10 13 200,0 2 | nepouzito
Pro 2-pélovy resolver je rozliSeni definovano bé&hem
jedné mechanické otacky, ale pro 4, 6 a 8 — poll je
rozliSeni definovano b&hem jedné elektrické otacky mFiltr zpétné vazby
motoru. Napf. pro 6-ti pélovy resolver (a 6-ti pélovy SM-Resolver
motor) je rozliSeni dano pro 1/3 mechanické otacky. RW | Uni US
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
MExcitace resolveru Uzaviena smycka 0425 (0az 16 ms) 0
SM-Resolver Aktualizace |Cteno na pozadi
RW | Uni us Na zpétnou vazbu se aplikuje tzv. posuvné okénko. To
je zvlasté uziteCné v aplikacich, kde je zpétna vazba
Kategorie Rozsah Zakl. nast. pouZita v otaékovém regulatoru a kde zatéz tvofi velkou
. 0az2 0 setrvacnost, takze zesileni otackového regulatoru jsou
Aktualizace |Cteno na pozadi velmi vysoké. Pro tyto podminky, bez filtru zpétné
Excitaéni Groveri Ize nastavit pro pouziti s resolverovym vazby, je mozné, Ze vystup otackové smycky se meéni
pomérem 3:1 (Pr x.13 = 0) nebo 2:1 (Prx.13 =1i2). neustale z jednoho proudového omezeni do druhého a
blokuje tak integracni slozku otackového regulatoru. Filtr
neni aktivni pro hodnoty 0 = Oms a 1 = 1ms, ale pracuje
Pocet polt resolveru pro2=2ms, 3 =4ms, 4 = 8ms, 5 = 16ms.
SM-Resolver
RW | Uni us
mzmoj simulovaného enkodéru
. | SM-Resolver
Kategorie Rozvsah Zakl. nast. RW | Uni DP PT lUS
0az 11 0
Aktualizace |Cteno na pozadi 2
- , L. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
K tomuto vvollttlelrjemu modulu lze pfipojit resolvery Pr 0.00 a= Pr 21.51 Pr0.00
s temito pocty E)olu: Aktualizace |Cteno na pozadi
0: 2 poly
1: 4 poly
§L161 ?gll;)ém méitatel simulovaného enkodéru
N . . SM-Resolver
Dvoupdlovy resolver lze vybrat jako zpétnou vazbu .
méni¢e pro motor s jakymkoliv poétem poll. Resolver RW | Uni DP us
s poctem polu vétsim nez 2, lze pouzit pouze se 4
stejnym pocétem poll. Jestlize pocet poll resolveru je Kategorie Rozsah Zakl. nast.
nastaven nespravné, je ohlasena chyba 11 volitelného 0,0000 az 3,0000 0,2500
modulu. Aktualizace |Cteno na pozadi

Pr x.24 = Pr x.05

Vystup simulovaného enkodéru je hardwarové odvozen
z resolveru. Pomér rozliSeni Ize nastavit pomoci Pr x.25
viz tabulku nize. Nulovy pulz je aktivni, jestlize je poloha
resolveru nula. Sitka nulového pulzu odpovida jednomu
pulzu enodéru, pokud je pomér 1, a je zkracena, pokud
je pomér mensi nez 1. Nékteré pomeér nejsou mozné,
jestlize rozliSeni enkodéru je snizeno pod 14 bitd — viz
tabulku:

Rozsirené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
Druhé vydani

161

www.controltechniques.cz



Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Pomér Pomér Pomér PFiznak zachyceni
Pr x.05 (14-ti bit. | (12-ti bit. | (10-ti bit. ’ SM-Resolver
rozliSeni) | rozliSeni) | rozliSeni) RW | Bit NC
0,0000 az 0,0312 1/32 1/8 1/2
0,0313 az 0,0625 1/16 1/8 1/2 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0,0626 az 0,1250 1/8 1/8 1/2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
0,1251 az 0,2500 1/4 1/4 1/2 Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms
82881 az 23888 142 142 142 Volitelny modul nema svdj vlastni vstup pro zachyceni,
2 az2, takze tento vstup musi pfijit z jiného voliteiIného modulu,
_ ktery je nastaven pro zachyceni polohy ménice. Proces
Prx24=Pr3.29 ) ) ; zachyceni dat se provadi kazdé 4ms x poéet pouzitych
Vystup ~ simulovaného ~enkodéru je hardwareove jednoduchych modult. Jestlize se objevi poZadavek
odvozen ~ zenkoderoveho vstupu  menice zachyceni v ptipad&, Ze pfiznak zachyceni je nula
prostrednictvim vstupt A, B a Z. Enkodeérove signaly (Prx.39), vzorkuje se poloha (Prx.30) v okamziku
musi byt dlgltalnl,' ne SINCOS. Pomér neni mozny, zachyceni a nasledné je uloZena do Prx.36 a je
proto Pr x.25 nema vyznam. nastaven pfiznak zachyceni. Pfiznak zachyceni musi
. L L byt pfed novym zachycenim vynulovan uzivatelem. Tato
Jestlize Pr x.24 ma jinou hodnotu, nez jsou uvedeny funkce je aktivni pouze pro 2-pélové resolvery.
vyse, enkodérova simulace neni funkéni.
— — — - Inicializace polohové zpétné vazby
Pocitadlo otacek bez resetovani nulovym SM-Resolver
pulzem RO | Bit ND NC PT
SM-Resolver
RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1)
0az 65 535 otacky Aktualizace |Zapis na pozadi
Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Poloha bez resetovani nulovym pulzem
SM-Resolver

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
T6
Oazes535 | 12 -tina
otacky

Po zapnuti napajeni je Pr x.45 zpoc€atku roven nule, ale
pak je nastaven na jedna, jakmile resolverovy modul
zatne podavat polohovou zpétnou vazbu. Pr x.45
zUstava na 1 dokud je méni¢ napajen.

Uzaméeni zpétné vazby
SM-Resolver

RW | Bit

Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Kategorie

Rozsah

Zakl. nast.

Oteviena smycka

Uzaviena smycka

OFF (0) nebo On (1)

OFF (0)

Aktualizace |Zapis na pozadi

Zachyceni polohy
SM-Resolver

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
16 4.
Oazes5535 | 12 -tina
otacky

Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Jestlize je Prx.49 nastaven na jedna, parametry
Pr x.04, Pr x.05 a Pr x.06 nejsou obnovovany. Jestlize
je tento parametr nastaven na nulu, , parametry Pr x.04,
Pr x.05 a Pr x.06 jsou obnovovany.

Chybové hlaseni volitelného modulu
SM-Resolver

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 255
Aktualizace |Zépis na pozadi

Kazdy volitelny modul generuje samostatné chybové
hlaseni. Jestlize dojde k vybaveni poruchy, popis
chybového hlaSeni je vtomto parametru a méni¢ hlasi
Slotx.Er, kde x je pozice modulu. Nulova hodnota
udava, Ze nenastala porucha, nenulova hodnota
znamena poruchu (viz popis poruch v zahlavi popisu
kazdého modulu). Jestlize je méni¢ vyresetovan,
vynuluje se tento parametr u vSech moduld.
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VSechny moduly obsahuji obvod sledovani teploty.
Jestlize teplota desky tiSténych spoji pfesahne 90°C, je
ventilator ménice pfinucen pracovat pfi plné rychlosti po
dobu minimalné 10s. Jestlize teplota spadne pod 90°C,
ventilator maze pracovat opét normalné. Jestlize teplota
desky tiSténych spoju pfesahne 100°C, je vyhlasena
porucha a chybové hlaSeni udava 74.

SW podverze volitelného modulu
SM-Resolver

RO | Uni ND NC PT

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

0 az 99

Aktualizace |Zapis pii startu

VétSina  volitelnych  modulll  obsahuje  procesor
se softwarem. Verze software je zobrazena vtomto
parametru ve tvaru Pr x.02 = xx.yy a Pr x.50 = zz.
Hodnota xx udava zménu v kompatibilit¢ hardware, yy
znamena zménu tykajici se dokumentace vyrobku,
kdezto zz nevyzaduje zménu dokumentace. Pokud je
zasunut modul, ktery neobsahuje zadny SW, hodnota
obou parametru je nula.
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15.3 SM-Encoder Plus
Chybova hlaseni volitelného modulu
Kod N
Divod chyby
chyby
0 zadna chyba nebyla detekovana
Logicky diagram modulu SM-Encoder Plus
udaje o poloze
(bez referenéniho pulzu)
inicializace
modulu pocitadlo
zpétné otacek poloha
vazby
SV. zapojeni —
enkodéru
1 A ekvivalent.
2 A\ -nu podet
0] 3 B pulzd/ot. I N
@ 4 B\ udaje o poloze v
PL1 g5 > ukonceni Py (s referenénim pulzem)
z | A |
% g 2\ x16 enkodéru -
Citadlo
) 7 ov typ pocite
8 Not used @ enkodéru otacgek poloha
: @ @ o
vstup l } o ’
reference x.08 4 @
pfiznak vypnuti
reference polohy
reference
SM-aplikaéni
modul - vstup
zachyceni polohy
poloha pfiznak
zachyceni zachyceni
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filtr rychlost
zpétné vazby
P> > II x.19 II > x.03
A 4
é uzamceni
zpétné vazby
pocitadlo
otacek  poloha
udaje o poloze
Legenda
hd
b &l Vvstupni t
1 X 0.xx | Parametry pro
@ svorky &teni i zapis
V'S
- X WA parametry
) X @ @ svorky pouze ke Cteni

Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Koéd volitelného modulu Pocitadlo otacek
SM-Resolver Plus SM-Encoder Plus
RO | Uni ND PT [ US RO | Uni| FI ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 499 0 az 65 535 otacky
Aktualizace |zépis po zapnuti Aktualizace |kombinované doba vzorkovani, tento modul +4ms

Pokud do pfislusné pozice (slotu) neni zasunut zadny
volitelny modul, tento parametr obsahuje nulu. Pokud je
modul zasunut, parametr zobrazuje identifikacni kod
daného modulu — viz nize:

Jedno-
Kod Modul Kategorie duchy
modul
0 |neni zasunut Zadny modul
101 |SM-Resolver zpétna vazba v
102 |SM-Universal Encoder Plus |zpé&tna vazba
103 |SM-SLM zpétna vazba
104 |SM-Encoder Plus zpétna vazba v
201 |[SM-1/O Plus rozSifeni VIV v
301 |SM-Applications aplikaéni
302 |SM-Applications Lite aplikaéni
303 |[SM-EZMotion
401 |rezervovano fieldbus
402 |rezervovano fieldbus
403 |SM-PROFIBUS-DP fieldbus
404 |SM-INTERBUS fieldbus
405 |rezervovano fieldbus
406 |SM-CAN fieldbus
407 |SM-DeviceNet fieldbus
408 |SM-CANopen fieldbus

Jestlize uzivatel uklada nastaveni parametrd do paméti
EEPROM meénice, uklada se do této paméti rovnéz kéd
aktualné zasunutého modulu. Pokud je méni¢ nasledné
zapnut se zasunutym odliSnym modulem, nebo neni
pfitomen Zzadny modul na misté, kde se dfive néjaky
nachazel, méni¢ vyhlasi poruchu Slot.dF.

Pro nové zasunuty modul se objevi pfislusné Menu
s parametry v zakladnim nastaveni. Nové hodnoty
parametri se neulozi do EEPROM, dokud uzivatel
neprovede své ulozeni.

SW verze volitelného modulu
SM-Encoder Plus

RO | Uni DP | ND NC PT
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0,00 az 99,99
Aktualizace |zépis po zapnuti

Rychlost
SM-Encoder Plus

RO | Bi DP |ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
+40 000,0 ot/min
Aktualizace |kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Udava rychlost v ota€kach za minutu za pfedpokladu,
Ze byly zadany parametry pro nastaveni zpétné vazby.

Poloha
SM-Encoder Plus

RO | Uni| FI ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
16 4
0az65535 | 2 -na
otacky
Aktualizace |kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Déavéa polohu s rozlidenim 1/2"-tiny otacky jako 32 bitové
Cislo:

31 1615 0

otacky | poloha |

Za predpokladu, Ze jsou spravné parametry nastaveni,
poloha se vZdy pfevadi na jednotky 1/2"°-tiny otacky, ale
nékteré €asti hodnoty nemusi byt odpovidajici — zalezi
na rozliSeni zafizeni zpétné vazby. Napfiklad enkodér
s 1024 pulzy na otacku vytvari 4096 hran na otacku,
takze poloha je tvorena bity jen v $edé oblasti:

31 16 15 4 3 0

otacky | poloha | |

Pokud se zafizeni zpétné vazby otaci o vice nez jednu
otacku, je pocet otacek pfiCitan/odecitan v parametru

x.04 ve formé 16-ti bitového C¢itaCe s moznosti
preteceni.
x.07 Blokovani referencni polohy
’ SM-Encoder Plus
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Cteno na pozadi
Pfiznak reference
SM-Encoder Plus
RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |4ms pro zapis

Inkrementalni digitalni enkodéry mohou obsahovat
referenéni kanal (s nulovym impulzem). Pokud se tento
signal stane aktivnim (vzestupna hrana ve sméru vpred,
sestupna hrana ve sméru vzad), lze jej pouzit (je-li
Pr x.07 =0) pro vynulovani polohy enkodéru a pro
pfiznak reference nebo (je-li Pr x.07 = 1) jen pro pfiznak
reference. Je-li poloha vynulovana pomoci referenéniho
signalu, parametr Pr x.05 je nastaven na nulu.

Pfiznak reference je nastaven pokazde, kdyz je
aktivovan nulovy impulz, ovSem tento pfiznak uz neni
méni¢em nulovan, takZze nulovani musi provadét

uzivatel.
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Ekvivalentni pocet pulzii na otacku Filtr zpétné vazby
SM-Encoder Plus SM-Encoder Plus
RW | Uni us RW | Uni us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 50 000 4096 Oteviena smycka 5 .
- = — - e —— < 0az5(0az16 ms) 0
Aktualizace |Cteno na pozadi (jen pokud je méni¢ disabled) Uzavfena smycka
Ackoliv Ize Pr x.10 nastavit na jakoukoliv hodnotu od 0 Aktualizace [Cteno na pozadi
do 50 000, aktualni hodnoty jsou omezeny takto: Na zpétnou vazbu se aplikuje tzv. posuvné okénko. To
jestlize Pr x.10 < 2, pak ekv. po€. pulzd = 2 je zvlasté uziteCné v aplikacich, kde je zpétna vazba
jestlize Pr x.10 > 16 384, pak ekv. po€. pulzii = 16 384, pouzita v otadCkovém regulatoru a kde zatéz tvofi velkou
jinak Pr x.10 zaokrouhluje dold na nejniz$i mocninu 2. setrvacnost, takZe zesileni otdCkového regulatoru jsou
velmi vysoké. Pro tyto podminky, bez filtru zpétné
vazby, je mozné, ze vystup otackové smycky se méni
Typ enkodéru neustale z jednoho proudového omezeni do druhého a
SM-Encoder Plus blokuje tak integracni slozku otac¢kového regulatoru. Filtr
RW | Uni us neni aktivni pro hodnoty 0 = Oms a 1 = 1ms, ale pracuje
pro 2 =2ms, 3 =4ms, 4 =8ms, 5 = 16ms.
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Doz 1] 0 Pocitadlo otacek b tovani nulovy
Aktualizace |Cteno na pozadi (jen pokud je méni¢ disabled) pgrzle?‘n © otacek bez resetovani nulovym
K SM-Enkodéru Plus mohou byt pfipojeny tyto SM-Encoder Plus
enkodéry: RO | Uni ND NC PT
0, Ab: Kvadraturni inkrementalni enkodér, s nebo
bez nulového pulzu Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
1, Fd: Inkrementalni enkodér s vystupy kmitocet 0 aZ 65 535 otacky
a smér, s nebo bez nulového pulzu Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms
2, Fr: Inkrementalni enkodér s vystupy vpied a
vzad, s nebo bez nulového pulzu
x.30 Poloha bez resetovani nulovym pulzem
) SM-Encoder Plus
Ukonceni enkodéru RO | Uni ND NC PT
SM-Encoder Plus
RW | Uni us _ i
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 a3 65 535 1/2™-tina
Kategorie Rozsah ZAKI. nast. az otacky
. 0az2 1 Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms
Aktualizace |Cteno na pozadi .. i . ,
- Tato poloha se bere ze zfizeni zpétné vazby a neni
Pomoci tohoto parametru Ize  zapnout/vypnout ovliviiovana nulovym pulzem ani vstupem zachyceni.
ukonéeni:
Vstup enkodéru | Prx.16=0 | Pr x.16=1 | Pr x.16=2
A-A\ vypnuto zapnuto zapnuto Poél'tadlo otacek pro nulovy pulz
B-B\ vypnuto zapnuto zapnuto ) SM-Encoder Plus
Z-2\ vypnuto vypnuto zapnuto RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 65 535 otacky
Aktualizace |Kombinované doba vzorkovani, tento modul +4ms

x.33 Poloha pro nulovy pulz
’ SM-Encoder Plus

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
16 o=
Oaz65535 | 12 ‘fina
otacky
Aktualizace |Kombinované doba vzorkovani, tento modul +4ms

Po kazdém nahozeni nulového impulzu se navzorku;ji
hodnoty parametrd Prx.29 a Prx.30 a ulozi se do
Pr x.32 a Pr x.33.
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Zachyceni polohy - poéitadlo otacek Chybové hlaseni volitelného modulu
SM-Encoder Plus SM-Encoder Plus

RO [ Uni ND NC PT RO | Uni ND NC PT

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 65 535 otacky 0 az 255
Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms Aktualizace |Zapis na pozadi

Zachyceni polohy - poloha
SM-Encoder Plus

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
16 4.
0az65535 | /2 .tina
otacky
Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Priznak zachyceni

m SM-Encoder Plus

RW | Bit NC
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |Kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Volitelny modul nema svUj vlastni vstup pro zachyceni,
takze tento vstup musi pfijit z jiného volitelIného modulu,
ktery je nastaven pro zachyceni polohy ménice. Proces
zachyceni dat se provadi kazdé 4ms x pocet pouzitych
jednoduchych modull. Jestlize se objevi poZadavek
zachyceni v pfipadé, Ze pfiznak zachyceni je nula
(Prx.39), vzorkuje se poloha (Prx.29 a Prx.30)
v okamziku zachyceni a nasledné je ulozena do Pr x.35
a Prx.36 a je nastaven pfiznak zachyceni. Pfiznak
zachyceni musi byt pfed novym zachycenim vynulovan
uzivatelem

Inicializace polohové zpétné vazby

m SM-Encoder Plus

RO | Bit ND NC PT

Kategorie Rozsah

Zakl. nast.

Oteviena smycka
Uzaviena smycka

OFF (0) nebo On (1)

Aktualizace |Zépis na pozadi

Po zapnuti napéjeni je Pr x.45 zpoc¢atku roven nule, ale
pak je nastaven na jedna, jakmile modul za&ne podavat
polohovou zpétnou vazbu. Pr x.45 zlstava na 1 dokud
je méni¢ napéjen.

Uzamc€eni zpétné vazby
SM-Encoder Plus

RW| Bit

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

Oteviena smycka

Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |Zapis na pozadi

Jestlize je Prx.49 nastaven na jedna, parametry

Pr x.04, Pr x.05 a Pr x.06 nejsou obnovovany. Jestlize
je tento parametr nastaven na nulu, parametry Pr x.04,
Pr x.05 a Pr x.06 jsou obnovovany.

Kazdy volitelny modul generuje samostatné chybové
hlaseni. Jestlize dojde k vybaveni poruchy, popis
chybového hlaseni je vtomto parametru a méni¢ hlasi
Slotx.Er, kde x je pozice modulu. Nulova hodnota
udava, Ze nenastala porucha, nenulova hodnota
znamena poruchu (viz popis poruch v zahlavi popisu
kazdého modulu). Jestlize je méni¢ vyresetovan,
vynuluje se tento parametr u vS§ech modulu.

V8echny moduly obsahuji obvod sledovani teploty.
Jestlize teplota desky tisténych spoju prfesahne 90°C, je
ventilator ménice pfinucen pracovat pfi pIné rychlosti po
dobu minimalné 10s. Jestlize teplota spadne pod 90°C,
ventilator mGze pracovat opét normalné. Jestlize teplota
desky tisténych spojl pfesahne 100°C, je vyhlaSena
porucha a chybové hlaseni udava 74.

SW podverze volitelIného modulu
SM-Encoder Plus

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 99
Aktualizace |Zapis pii startu
VétSina  volitelnych  moduld  obsahuje  procesor

se softwarem. Verze software je zobrazena v tomto
parametru ve tvaru Pr x.02 = xx.yy a Pr x.50 = zz.
Hodnota xx udava zménu v kompatibilit¢ hardware, yy
znamena zménu tykajici se dokumentace vyrobku,
kdezto zz nevyzaduje zménu dokumentace. Pokud je
zasunut modul, ktery neobsahuje Zadny SW, hodnota
obou parametr( je nula.
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15.4 SM-/O Plus

Chybova hlaseni volitelného modulu

cI:;Sy Duavod chyby
0 zadna chyba nebyla detekovana
1 zkrat na napajeni
74 prehrati volitelného modulu

Logicky diagram 1 modulu SM-I/O Plus
T2 indikace
digitalniho
VIV T2 volba

vstup/vystup \
hl [
@ __(rﬂ [
HE

)

1

1

)

jakykoliv

T2cil/ zdroj bitovy
digitainiho BE parametr

) a— VIV 1 E
1 T2 inverze ! jakykollivv :
digitalniho V/V 1 ! nechranény
1 bitovy
volba I """""" H arar);etr
pozitivni | X. ! p
logiky H

T2 digitalni V/V 1

jakykoliv
T3 indikace bitovy
digitalniho parametr
VIV 2 T3 volba
a vstup/vystup
1 : 1 Q
1 1 O
: :
T3 digitalni V/V 2 H H T3 cil / zdroj
H H digitalniho
) i il I VIV 2
{ N ., .
B T3 inverze Jakyko'hvv ’
- digitalniho V/V 1 nechranény
volba :_ ________ bitovy
pozitivni EZE H parametr
logiky H
! & !
1 i H
jakykoliv
T4 indikace bitovy
digitalniho parametr
VIV3 T4 volba
vstup/vystup
H o
1
1
i T4 cil / zdroj
1 digitalniho
| V3 T
H H . .
BEM inverze ! Jakyko'hvV )
digitalniho V/V 1 ! nechranény
volba L ' bitovy
pozitivni | X.29 I i ! parametr
logiky i !
< 1

Legenda
hd
g vstupni parametry pro
@ svorky cteni i zapis
rs
bl vystupni parametry
@ svorky pouze ke ¢teni

Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Logicky diagram 2 modulu SM-I/O Plus
T6 indikace
digitalniho T6 inverze
vstupu 4 digitalniho T6 cil digitalniho
vstupu 4 vstupu 4
-X.14 -X.24 jakykoliv
H T nechranény
! H bitovy
1
i ' parametr
! :
_ ’ 1
volba
pozitivni © z 22.22
logiky
T7 indikace
digitalniho T7 inverze
vstupu 5 digitainiho T7 cil digitalniho
vstupu 5 vstupu 5
jakykoliv
H 1 nechranény
H H bitovy
H ! parametr
1 1
1 1
1 1
& * 1 Y
volba 1
pozitivni O _IEl
logiky
T8 indikace
digitalniho T8 inverze
vstupu 6 digitalniho T8 cil digitalniho
vstupu 6 vstupu 6
X068 jakgolv
H ! nechranény
i 1 bitovy
| i parametr
1
! :
1 ‘._
volba . 1
pozitivni —lE
logiky
zdroj inverze indikace
relé 1 relé 1 relé 1
jakykoliv ! !
bitovy parametr ! !
| | et
1 1
i
I 214
Legenda
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b &l Vvstupni
@22 = } svoryk
ov
zdroj inverze indikace A
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bitovy parametr 1 parametry
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i H m i zapis
1
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=
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Stav Negace Zdroj/Misto uréeni Volba vystup
Svorka, typ VIV
param. | param. | zakl.nast. | param. | zakl.nast. | param. | zakl.nast.
Sv.2VN1 | Prx.09 | Prx.11 0 Pr x.21 00.00 Pr x.31 0
Sv.3VNNV2 | Prx.10 | Prx.12 0 Pr x.22 00.00 Pr x.32 0
Sv.4V/N3 | Prx.03 | Prx.13 0 Pr x.23 00.00 Pr x.33 0
Sv.6 vstup 4 | Prx.04 | Prx.14 0 Pr x.24 00.00
Sv.7 vstup 4 | Prx.05 | Prx.15 0 Pr x.25 00.00
Sv.8 vstup 4 | Prx.06 | Prx.16 0 Pr x.26 00.00
Sv.21relé 7 | Prx.07 | Prx.17 0 Pr x.27 00.00
Sv.23relé 8 | Prx.08 | Prx.18 0 Pr x.28 00.00
Logicky diagram analogovych vstupt/vystupti modulu SM-I/O Plus
T9 analog. vstup 4
T9 destination
analog. vstupu 4
jakykoliv
I' nepouzity
T9 analog. vstup 4 : parametr
— 7]
LA
» > 5 X.41 :
T9 konstanta i
vstupu 4 1
T9 negace
analog. vstupu 4
T10 analog. vstup 5
T10 destination
analog. vstupu 5
jakykoliv
I' nepouzity
T10 analog. vstup 5 : parametr
1
1
- . y .
» > e II X.45 II |
T10 konstanta gl
analog. O ! ??.27?
vstupu 5 '
T10 negace
analog. vstupu 5
T12 zdroj
analog. vystupu 3
X.48
jakykoliv i
parametr i T12 analog. vystup 3
i
r 1
i [ 123
T12 konstanta
analog.
vystupu 3
Legenda
h 4
b8 vstupni
N x XX parametry pro
@ svorky 0 &teni i zapis
V'S
- ¥ \ystupni parametry
) X @ @ szorkg)/ pouze ke ¢teni
Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Svorka | Vstup | ReZim vstupu RozliSeni
9 Al1 jen napétovy 12(?]::1l3éELUOS
10 Al2 jen napétovy 12(?]::1l3éELUOS

Svorka | Vstup | Rezim vstupu Rozliseni
12 AO1 | jen napétovy 12(:]:;;%2?;

Vzorkovaci ¢as pro nékteré funkce je ovliviiovan poétem
jednoduchych moduld osazenych v meéni¢i. Doba
vzorkovani téchto funkci je soucet dob vzorkovani
v8ech jednoduchych modulll osazenych v méni¢i a
nazyva se kombinovana doba vzorkovani. Vzorkovaci
¢as SM-Enkodérového modulu a SM-Resolverového
modulu je 4ms a SM-1/0O modulu je 8ms.

Napf.,, pokud jsou vmeéni¢i osazeny moduly
s vzorkovacimi ¢asy 4ms a 8ms, pak kombinovana
doba vzorkovani bude 12ms.

Kéd volitelného modulu
SM-1/0O Plus

RO | Uni ND PT | US
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 499
Aktualizace |zépis po zapnuti

Pokud do pfislusné pozice (slotu) neni zasunut zadny
volitelny modul, tento parametr obsahuje nulu. Pokud je
modul zasunut, parametr zobrazuje identifikaéni kod
daného modulu — viz nize:

Pro nové zasunuty modul se objevi pfislusné Menu
s parametry v zakladnim nastaveni. Nové hodnoty
parametri se neuloZi do EEPROM, dokud uZivatel
neprovede své ulozeni.

SW verze volitelného modulu
SM-I/O Plus

RO [ Uni DP | ND NC PT
2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0,00 aZ 99,99
Aktualizace |zapis po zapnuti

Sv. 4 indikace stavu dig. V/V 3
SM-I/O Plus

Sv. 6 indikace stavu dig. vstupu 4
SM-I/O Plus

Sv. 7 indikace stavu dig. vstupu 5
SM-I/O Plus

Sv. 8 indikace stavu dig. vstupu 6
SM-I/O Plus

Relé 1 indikace stavu
SM-I/O Plus

Relé 2 indikace stavu
SM-I/O Plus

Sv. 2 indikace stavu dig. V/V 1
SM-I/O Plus

Sv. 3 indikace stavu dig. V/V 2
SM-I/O Plus

RO | Bit ND NC PT

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

OFF (0) nebo On (1)

i . Jedno'- Aktualizace |kombinované doba vzorkovani, tento modul +4ms

Kéd Modul Kategorie duchy
modul

0 |neni zasunut zadny modul Sv. 2 inverze dig. VIV 1
101 |SM-Resolver zpétna vazba v SM-I/O Plus
102 |SM-Universal Encoder Plus |zpétna vazba Sv. 3 inverze dig. VIV 2
103 |SM-SLM zpétné vazba SM-1/0 Plus
104 |SM-Encoder Plus zpétna vazba v Sv. 4 inverze dig. VIV 3
201 |[SM-1/O Plus rozSifeni VIV v SM-I/O Plus
301 |SM-Applications aplikacni Sv. 6 inverze dig. vstupu 4
302 |SM-Applications Lite aplikaéni SM-I/O Plus
303 |SM-EZMotion Sv. 7 inverze dig. vstupu 5
401 [rezervovano fieldbus SM-1/O Plus
402 |rezervovano fieldbus Sv. 8 inverze dig. vstupu 6
403 |SM-PROFIBUS-DP fieldbus SM-I/O Plus
404 |SM-INTERBUS fieldbus Relé 1 inverze
405 |rezervovano fieldbus SM-I/O Plus
406 [SM-CAN fieldbus Relé 2 inverze
407 |SM-DeviceNet fieldbus SM-I/0 Plus
408 |SM-CANopen fieldbus RW | Bit us
Jestlize uZivatel uklada nastaveni parametrd do paméti Kategorie Rozsah Zakl. nast.

EEPROM meénice, uklada se do této paméti rovnéz koéd
aktualné zasunutého modulu. Pokud je méni¢ nasledné
zapnut se zasunutym odliSnym modulem, nebo neni
pfitomen zadny modul na misté, kde se dfive néjaky
nachazel, méni¢ vyhlasi poruchu Slot.dF.

OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms
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Slovo pro ¢éteni digit. vstupu/vystupu Sv. 2 volba vstup/vystup 1
SM-I/O Plus SM-I/O Plus
RO | Uni ND NC PT Sv. 3 volba vstup/vystup 2
SM-1/O Plus
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Sv. 4 volba vstup/vystup 3
0 az 511 SM-I/O Plus
Aktualizace |kombinované doba vzorkovani, tento modul +4ms RW| Bit us
Pouziva se pro ur€eni stava digitalnich vstupu/vystupu - J
pomoci jednoho parametru. Bity tohoto slova odrazeji Kategorie oFF §°ZS;’h 5 Zg‘;'F"%St'
stavy parametrii P x.03 aZ Pr x.10. : . (0) nebo On (1) ©)
Aktualizace |Cteno na pozadi
Bit Digitalni VIV
0 Sv. 2V 1
1 |Sv.3VNV2 Analogovy vstup 1
2 Sv.4VN 3 SM-1/O Plus
3 Sv. 6 vstup 4 RO | Bi DP | ND NC PT
4 Sv. 7 vstup 5 1
5 Sv. 8 vstup 6 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
6 |Sv.21relé1 £100,0%
7 Sv. 22 relé 2 Aktualizace |kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms

Sv. 2 zdroj/misto uréeni dig. VIV 1
SM-I/O Plus

Konstanta analogového vstupu 1
SM-I/O Plus

SM-1/O Plus

Sv. 7 misto ur€eni dig. vstupu 5
SM-I/O Plus

Sv. 8 misto uréeni dig. vstupu 6

Sv. 3 zdroj/misto uréeni dig. VIV 2 RW | Uni DP us
SM-1/O Plus 3

Sv. 4 zdroj/misto uréeni dig. VIV 3 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
SM-1/O Plus 0 a2 4,000 X
Sv. 6 misto urceni dig. vstupu 4 Aktualizace |Cteno na pozadi

Inverze analogového vstupu 1
SM-I/O Plus

SM-1/O Plus RW | Bit us
Relé 1 misto uréeni
SM'/’/O P/Lfs — Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Relé 2 misto urceni OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
SM-I/O Plus Aktualizace |Cteno na pozadi
RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast. x.43 Misto uréeni analogového vstupu 1
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 ' SM-I/O Plus
Aktualizace |&teno pii resetu ménice RW | Uni DE DP PT | US
2
- — - Kategorie Rozsah Zakl. nast.
mvmba logiky digitalnich vstupu Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00
SM-I/Q Plus Aktualizace |&teno pii resetu ménice
RW | Bit PT | US
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Analogovy vstup 2
OFF (0) nebo On (1) On (1) SM-1/O Plus
Aktualizace |Zépis na pozadi RO | Bi DP | ND NC PT
Méni polaritu logiky digitalnich vstup(, ale ne digitalnich
vystupl a relé. Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
= — +100,0 Y%
Prx29=0 Prx29 =1

(negativni logika) | (pozitivni logika)

vstupy <5V =1,>5V =0 <5V =0,>5V =1

digitalni vystupy 1=>15V 1=>15V

vystupy relé 0 = otevr.,1 = zavf. | 0 = otevr., 1 = zavr.

Aktualizace |kombinovana doba vzorkovani, tento modul +4ms
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mKonstanta analogového vstupu 2 Véechny moduly obsahuji obvod sledovani teploty.
SM-I/O Plus Jestlize teplota desky tisténych spoji presahne 90°C, je
RW | Uni us ventilator ménice pfinucen pracovat pfi plné rychlosti po
dobu minimalné 10s. Jestlize teplota spadne pod 90°C,
Kategorie Rozsah ZakKL. nast. ventilator maze pracovat opét normalné. Jestlize teplota
0 az 4,000 1,000 desky tisténych spoju pfesahne 100°C, je vyhlaSena
Aktualizace |Gteno na pozadi porucha a chybové hlaseni udava 74.
- SW podverze volitelIného modulu
mg\ﬁ;‘gizzalogoveho vstupu 2 MSM-IE)O Plus
RW | Bit Us RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozvsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) : 1 0az99
Aktualizace |Cteno na pozadi Aktualizace [Zépis pfi startu
VétSina volitelnych modull  obsahuje  procesor
se softwarem. Verze software je zobrazena vtomto
Misto uréeni analogového vstupu 2 parametru ve tvaru Pr x.02 = xx.yy a Pr x.50 = zz.
x.47 SM-I/O Plus Hodnota xx udava zménu v kompatibilit¢ hardware, yy
RW | Uni DE DP PT | us znamena zménu tykajici se dokumentace vyrobku,
D) kdezto zz nevyzaduje zménu dokumentace. Pokud je
Kategorie Rozsah Zakl. nast. zasunut modulu, .ktery neobsahuje zadny SW, hodnota
Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 obou parametrti je nula.
Aktualizace |&teno pfi resetu ménice
m2droj analogového vystupu 1
SM-I/O Plus
RW | Uni DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
Aktualizace |&teno pii resetu ménice
MKonstanta analogového vystupu 1
SM-1/O Plus
RW | Uni DP us
3
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 4,000 1,000
Aktualizace |Cteno na pozadi
MChybové hlaseni volitelného modulu
SM-1/O Plus
RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 az 255
Aktualizace |Zapis na pozadi

Kazdy volitelny modul generuje samostatné chybové
hiaseni. Jestlize dojde k vybaveni poruchy, popis
chybového hlaseni je vtomto parametru a ménic¢ hlasi
Slotx.Er, kde x je pozice modulu. Nulova hodnota
udava, Ze nenastala porucha, nenulovd hodnota
znamena poruchu (viz popis poruch v zahlavi popisu
kazdého modulu). Jestlize je méni¢ vyresetovan,
vynuluje se tento parametr u vS§ech moduld.

174

www.controltechniques.cz

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
Druhé vydani



Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
15.5 SM-I/O Lite a SM I/O Timer
Logicky diagram digitalnich vstupa a vystupt modulu SM-I/O Lite a SM I/O Timer
misto uréeni
inverze  digit. vstupu 4
digit. vstupu 4
stav na digit.
vstupu 4 ! '
Hol— Q > v Y zakladni
\/ H nastaveni
v Pr0.00
21.51
misto uréeni
inverze  digit. vstupu 5
digit. vstupu 5 @
stav na digit.
vstupu 5 : :
JHo— Q > v X zakladni
\/ H nastaveni
v Pr 0.00
21.51
misto uréeni
inverze digit. vstupu 6
digit. vstupu 6
stav na digit.
vstupu 6 H H
Y o—> x.06 > v Y zakladni
nj ] nastaveni
J A4 Pr0.00
21.51
zdroj
relé 1

0.0

zakladni A
nastaveni

£ TETTTEEE

L

inverze relé 1

stav relé 1

Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

Pr 0.00 v @ 21 =
21.51 @
22 1
4
@) s
Legenda
hd
> & Vstupni "
X parametry pro
} %) svorky gteni i zapis
A
vystupni parametry
‘ @ svorky pouze ke cteni
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Logicky diagram analogového vstupu a vystupu modulu SM-I/O Lite a SM I/O Timer
misto uréeni
inverze analog.
analog. vstupu 1
vstupu 1

rezim analog.
vstupu 1

analogovy
vstup 1

konstanta analog.

vstupu 1

proudovy
vstupa |—>
ochrana
200R
indikace ztraty
oV proudové smycky
zdroj analog.
vystupu 1
i konstanta napéti
zakladni b analog. vystupu 1 nebo proud
nastaveni H
Pr 0.00 y rezim
21.51 -

7 —

zakladni
nastaveni
Pr 0.00

Legenda

o~ hd
sils
SRS

xR

vstupni
@ svorky

Wy vystupni

@ svorky

>

&

parametry pro
éteni i zapis

parametry
pouze ke cteni

Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

Logicky diagram realného ¢asu modulu SM-I/O Lite a SM I/O Timer

reany ¢as -
usporny rezim

(letni ¢as)

realny cas - '
bez H
korekci —v )
J > hodiny
realny ¢as - reg;nseuho
korekce v
+1 hodina

obnovovaci
rezim hodin
realného ¢asu

| x.30 |

minuty/sekundy

dny/hodiny

mésice/dny

roky

Legenda

v

>4 vstupni "
N X - parametry pro
@ svorky 0.XX éteni i zapis

'S

¥4 vystupni parametry
{ @ svorky pouze ke cteni

Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Logicky diagram digitalnich vstupa a vystupt modulu SM-PELV

sv.3 digital V/V 1
S

stav na digit.

VIV A1

fo] e

volba vstupu/
vystupu 1

AV

sv.4 digital V/V 2

stav na digit.

VIV 2

<

Gt

volba vstupu/
vystupu 2

1

1

1

1

1

1

i

| il —

Y -X 11 | inverze

digit. V/V 1

misto uréeni
/zdroje digit.
VIV 1

jakykoliv

integer nebo
bit. parameter

nechrannény
bit. parametr

1
1
1
i
! jakykoliv
i
1
1
1

stav na digit.

VIV 3

<

vystupu 3
e

it

volba vstupu/

_ﬂ <

misto ureni @
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VIV 2
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digit. V/V 2
1

jakykoliv

sv.6 digital V/V 4

stav na digit.

VIV 4

a vystupu 4

1

inverze

volba vstupu/

misto uréeni
/zdroje digit.
VIV 3

digit. V/V 3

jakykoliv

[

1 K

|- 22.2?
1

1

1

1

jakykoliv

\

/A

X.14 ]inverze
digit. V/

@ svorky
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Legenda
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X parametry pro
E x [@) (@] svory Steni | zapis
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Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

/zdroje digit.
VIV 4

misto uréeni

V4

jakykoliv

jakykoliv

jakykoliv
integer nebo
bit. parameter

nechrannény
bit. parametr

integer nebo
bit. parameter

nechrannény
bit. parametr

integer nebo
bit. parameter

nechrannény
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Logicky diagram digitalniho vstupu modulu SM-PELV

stav na digit.
vstupu 5 inverze digit. misto uréeni

vstupu 5 digit. vstupu 5

[ x15 | [ X25 | jakgkoliv
volny
nebitovy
parametr

i i
b" i 27.77

sv. 7 dig. vstup 5

Logicky diagram relé modulu SM-PELV

stav inverze zdroj
relé 1 relé 1 relé 1

jakgkoliv
bitovy nebo

integer parametr

(Y%
stav inverze zdroj
relé 2 relé 2 relé 2
jakykoliv
1 1 bitovy nebo
i H integer parametr
: :
1 1 fa.01
1 1 ",
i 3
16 @ ',"
Legenda
hd
> & vstupni t
N x - parametry pro
@ ) svorky &teni i zapis
A
¥ vystupni parametry
) X @ @ svorky pouze ke cteni

Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Logicky diagram analogového vstupu modulu SM-PELV

analog.

vstup 1 . —
P misto uréeni

analog. vstupu 1
jakykoliv
nechranény
parametr

??2.2?

analog. vstup 1

1 N : :

%
o

X.38 |—— x.41 | . 1
rezim konstanta ol
vstupu 1 vstupu 1 1

inverze analog.
vstupu 1

Logicky diagram analogového vystupu modulu SM-PELV

zdroj analog.
vystupu 1

o

parametr

sv. 10 anal. vystup 1

rezim analog. konstanta analog. il
vystupu vystupu 1

zdroj analog.
vystupu 2

jakykoliv

parametr

sv. 12 anal. vystup 2

g

4
rezim analog. konstanta analog. ?2?.2?

vystupu vystupu 2

L al - e

Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

pouze ke ¢Eteni
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X parametry pro
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15.7 SM-120V

Logicky diagram digitalnich vstupti modulu SM-120V
misto urceni
inverze digit. vstupu 1

digit. vstupu 1 IEI

stav na digit.
vstupu 1

g I—

X \ zakladni
\/ 7 : nastaveni
e / Pr 0.00
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inverze digit. vstupu 3
digit. vstupu 3 IEI
stav na digit. IE' i
vstupu 3 H H
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: ;s —Y Pr 0.00
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misto uréeni
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digit. vstupu 4
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inverze digit. vstupu 5
digit. vstupu 5 | :: I
g =
stav na digit. - H
vstupu 5 H H
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digit. vstupu 6
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Legenda
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%48 vystupni parametry
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Parametry jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni
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Logicky diagram vystupnich relé modulu SM-120V
zdroj
relé 1

5 |
SHO

stav
relé 2

inverze
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inverze
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jakykoliv bitovy
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parametr
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15.8 SM-Aplikaéni modul
Varianty produktu Chybova hlaSeni volitelného modulu
RUzné varianty produktu vramci SM-Applikacnich Kod .
modult maji rozdilnou funkénost a tudiz nékteré chyby Davod chyby
varianty nepouzivaji vSechny aplikaéni parametry 39 | pretedeni uzivatelského zasobniku
modulu. U modull, ketré nepodporuji vSechny funkce 40 | neznama chyba
byl odstranén hardware, ktery tyto funkce zajistoval. 41 parametr neexistuje
\Y pfisluépém manualu pro SM—ApIikaéni modul Ize najit 42 | parametr jen ke Cteni
podrobny seznam rozdild mezi moduly. 43 parametr jen pro zapis
Ponévadz nékteré varianty nepodporuji vSechny funkce 44 prekrolcen’ rozv§ah parametrg
skupiny SM-Aplikaci (napf. SM Applications Lite 45 nesprav\{ne rezimy synchronizace k
nepodporuje CTNet), nékteré chybové kody a parametry 46 | nepouzito
jsou u t&chto variant nepouZité. 47 | ztrata synchronizace s virtualnim Mastrem | #
48 RS485 neni v uZivatelském rezimu »
Ve vSech €astech tohoto dokumentu je symbol & pouzit 49 | chybna konfigurace RS485 »
pro udani, Ze funkce neni dostupna nebo podporovana 50 | matematicka chyba
u SM Applications Lite. 51 index pole mimo rozsah
Jestlize parametr neni podporovan, bude obsahovat 52 | uZivatelska porucha Fidiciho slova
nulovou hodnotu. 53 | DPL program neni slugitelny s timto cilem
54 | pfetizeni procesoru/ preteceni Ulohy
55 | nespravna konfigurace enkodéru
56 | nespravna konfigurace jednotky timer
57 | funkéni blok nepodporovany systémem
58 | poskozena trvala pamét
59 | méni¢ odmitl aplik. modul jako Sync master | %
60 | hardwareova chyba CTNetu »
61 chybnd konfigurace CTNetu »
62 | pfenosova rychlost CTNetu nevyhovuje siti | #
63 | ID uzel CTNetu je jiz pouZit »
64 | pitiZeni digitalniho vystupu »
65 | chybné parametry funkéniho bloku
66 prili§ vysoké nahromadéné pozadavky
uzivatele
67 | soubor neexistuje
68 | soubor nema asociaci
69 mzikovy pFistup selhal béhem stahovani
databaze z ménice
uzivatelsky download program zatimco
70 iy
ménic¢ je Enabled
71 selhal pokus o0 zménu kategorie ménice
72 | chybné operace CTNet Bufferu »
73 | chyba inicializace rychlého parametru
74 | prehrati volitelného modulu
nedostupny HW pro poZadovanou operaci
75
u tohoto modulu
76 | neplatny typ modulu
77 nevplatny pfistup k operaci ve virtualnim
rezimu
u modulu v pozici 1 vyprSel ¢as pro vnitini
78 L ;
komunikaci mezi moduly
u modulu v pozici 2 vyprSel ¢as pro vnitini
79 L ;
komunikaci mezi moduly
g0 |Y modulu v pozici 3 vyprsel ¢as pro vnitini
komunikaci mezi moduly
81 neznama chyba béhem vnitfni komunikace
mezi moduly
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mm')d volitelného modulu Stav programu DPL
SM-Applications SM-Applications
RO | Uni ND PT | US RO | Txt NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 499 0az3 0
Aktualizace |zapis po zapnuti Aktualizace |béhem 1 ms po zméné stavu
Pokud do pfislusné pozice neni zasunut zadny volitelny MuUze nabyvat téchto hodnot:
modul, tento parametr obsahuje nulu. Pokud je modul - - -
zasunut, para[r)netr zobrazuje inentifikac“:nl' kédJ daného Displej | Hodnota — Pc?pls
modulu — viz nize: None 0 neni vloZzen zadny program
StoP 1 DPL program je zastaven
. . Jedno- run 2 DPL program bézi
Kéd Modul Kategorie | duchy . porucha, bézi dloha Error, DPL
modul triP 3
program zastaven
0 | neni zasunut Zadny modul
101 | SM-Resolver zpétna vazba v
102 | SM-Universal Encoder Plus | zpétna vazba mzm’lvajici kapacita procesoru
103 | SM-SLM zpétna vazba SM-Applications
104 | SM-Encoder Plus zpétna vazba v RO | Uni NC PT
201 | SM-I/O Plus rozSifeni VIV v
301 SM-AppI!Cat!onS - apl!ka(vznll Kategorie Rozsah Zakl. nast.
302 | SM-Applications Lite aplikaCni 0a3 100
303 | SM-EZMotion : Aktualizace [kazdych 200ms
401 | rezervovano fieldbus
402 | rezervovano fieldbus Zobrazuje volnou kapacitu procesoru jako momentalni
403 | SM-PROFIBUS-DP fieldbus Cas spousténi ulohy Background / 200ms x 100%
404 | SM-INTERBUS fieldbus
405 | rezervovano fieldbus
406 | SM-CAN fieldous mAdresa,R$485 *
407 | SM-DeviceNet fieldous il SM-Applications
408 | SM-CANopen fieldous RW | Uni usS
Jestlize uZivatel uklada nastaveni parametrli do paméti Kategorie Rozsah Zakl. nast.
EEPROM ménice, uklada se do této paméti rovnéz kod 0 az 255 11
aktualné zasunutého modulu. Pokud je méni¢ nasledné Aktualizace |neuvadi se
zapnut se zasunutym odliSnym modulem, nebo neni
pfitomen zadny modul na misté, kde se dfive néjaky
nachazel, méni¢ vyhlasi poruchu Slot.dF. mReiim RS485 #
SM-Applications
Pro nové zasunuty modul se objevi pfislusné Menu RW | Uni us
s parametry v zakladnim nastaveni. Nové hodnoty
parametrd se neulozi do EEPROM, dokud uZivatel Katedori =
neprovede své ulozeni. gorie Rofsah Zakl. nast.
0 az 255 1
Aktualizace |neuvadi se
MSW verze volitelného modulu
SM-Applications
RO | Uni DP | ND NC PT
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0,00 az 99,99
Aktualizace |zépis po zapnuti
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x.07 Pfenosova rychlost RS485 & Casova zakladna ulohy Clock (ms)

) SM-Applications SM-Applications

RW | Txt us RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.

0az9 0 0 az 200 0
Aktualizace |neuvadi se Aktualizace |neuvadi se

Jsou definovany tyto hodnoty:

Displej Hodnota Popis
300 0 300 baudt
600 1 600 baudl
1200 2 1200 baudt
2400 3 2400 baudu
4800 4 4800 baudu
9600 5 9600 baudu
19200 6 19200 baudu
38400 7 38400 baudl
57600 8 57600 baudt
115200 9 115200 baudu

Zpozdéni na obratce RS485 #
SM-Applications

Casova zakladna pro ulohu Clock v uZivatelském

programu v ms.
Ulohy.

Nulova hodnota vypina provadéni

Casova zakladna polohového regulatoru
SM-Applications

RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az6 0

Aktualizace |neuvadi se

Vnitfni  polohovy

regulator

mlze bézet v raznych

CGasovych zakladnach a tim Iépe vyhovél vykonu a
objemu aplikace, které vyzaduje uzivatelsky program.

RW | Uni us Je definovano:
Hodnota Popis Text
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. 0 vypnut diSAbIEd
0 az 255 ms 2 1 250us zakladna 0.25
Aktualizace |neuvadi se 2 500us zakladna 0.5
.. . N iy N 3 1 aklad 1
Po dokonceni zpravy z nadfazené urovné (Masteru) ms za' adna
N . . e . v . . 4 2ms zakladna 2
vzdy nasleduje urcita prodleva nez je nadfizeny systém 5 4ms zakladna 7
pfipraven pfijmout odpovéd z aplikaéniho modulu 6 ) Klad )
(Slavu). Aplikaéni modul neodpovi dfive nez za 1ms od ms zakladna
obdrzeni zpravy z Masteru, €imz u umozni zménit rezim
z vysilani na pfijem. Toto zpozdéni Ize prodlouzit
pomoci tohoto parametru a to pro oba protokoly ANSI a MYEN Y olba funkce Autostart
Modbus. ) SM-Applications
RW | Bit us
Zpozdéni TX enable RS485 # Kategorie Rozsah Zakl. nast.
SM-Applications OFF (0) nebo On (1) On (1)
RW | Uni us Aktualizace |neuvadi se
Kategorie Rozsah Jednotka| Z3kl. nast.
0az1 ms 0 MVolba rezimu vypnuti pfi vyhlaseni poruchy

Aktualizace |neuvadi se SM-Applications

Umoznuje nastavit zpozdéni mezi povolenim vysilaCe
RS485 a zaatkem vysilani dat.

Zpusob tisku DPL #
SM-Applications

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
SYPT nebo RS485 SYPT
Aktualizace |neuvadi se

Ridi vystup tisku procedury Print v DPL. Je definovano:

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |neuvadi se

Béhem trasovani vétSinou neni pfijemné vyhlaSovat
chybu ménice (chyba se hlasi ihned do SYPTu). Tento
parametr se nastavi po dokonéeni trasovani pro
povoleny chybovych hlaseni ménice.

Displej | Hodnota Popis
SYPT 0 vystup Printu jde do SYPTu
RS485 1 vystup Printu jde do RS485
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Blokovani funkce Reset programu po MVolba ukladani pri odpojeni napajeni
vyresetovani poruchy ménice SM-Applications
SM-Applications RW | Bit NC us
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Aktualizace |neuvadi se
Aktualizace [neuvadi se Tento parametr se neuklada, aktualni hodnota se
Je-li #x.15 = 0, pak je modul vyresetovan po vymazani pouziva i po vypnuti.
poruchy.
Je-li #x.15=1, pak modul pokraduje nerusené
ve vykonavani programu po vytresetovani Volba ukladani Menu 20
poruchy. SM-Applications
RW | Bit us
MCa?ové. zé!(ladna obnovovani Gdaji enkodéru Kategorie Rozsah ZaKL. nast.
il SM-Applications OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
RW | Uni us Aktualizace |neuvadi se
- - Tyto 3 bitové parametry Fidi funkce trvalého ukladani a
Kategorie R0°z§%h Zakl.onast. nacitani ve volitelného modulu. Sady aplika¢nich (PLC)
Aktualizace Jnouvadi so 2z registrll pro trvalé ukladani a parametry v Menu 20
mohou byt ulozeny do flash paméti aplikaéniho modulu
Je-li #x.16 = 0, pak udaje poloh. regulatoru a Menu 90 (pozn.: pouze jeden aplikaéni modul ze 3 moznych
se obnovuji kazdych 250ps. muZe byt pouZit pro uloZzeni Menu 20 — jinak nelze
Je-li #x.16 = 1, pak udaje poloh. regulatoru a Menu 90 zarucit spravné chovani). Data |ze ulozit na pozadani po
se obnovuji béhem kazdé ulohy POS. nastaveni bitu jednordzového ulozZeni (hodnota se po
Je-li #x.16 = 2, pak udaje poloh. regulatoru a Menu 90 uloZeni nastavi zpét na nulu).
se obnovuji béhem kazdé ulohy CLOCK. Pozn.:
Je-li #x.16 = 3, pak udaje poloh. regulatoru a Menu 90 Program DPL je béhem sekvence ukladani zastaven
se neobnovuiji. nasledovan teplym restartem po dokonceni ukladani.
Jestlize je nastaven bit ukladani pfi odpojeni napajeni,
pak se pfi detekci poruchy UU data ulozi automaticky.
Porucha pfi prekroc¢eni rozsahu parametru o o
) SM-Applications Tento parametr se neuklada, aktualni hodnota se
RW | Bit us pouziva i po vypnuti.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. -
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) mCT Net token ring ID #
Aktualizace |neuvadi se SM-Applications
RW | Uni us
mVOIba Watchdog Kategorie Rozsah Zakl. nast.
SM-Applications 0 az 255 0
RW | Bit uUS Aktualizace |neuvadi se
Parametr umoziuje uzivateli definovat identitu CTNet
Kategorie Rozsah Zakl. nast. token ringu, ke kterému je aplikaéni modul pfipojen.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) V sytému zahrnujicimu jen jeden token ring tento
Aktualizace |neuvadi se parametr Ize ponechat v zakladnim nastaveni.
. . . V systému zahrnujicim vicenasobné token rings je
Eioixgltzjlzkéfﬁgk;rr:)lgn:;mElohljlléni\cvlzvs;ﬁl]:soigpocrzﬂgiﬂt pgtﬁg nutno nastavit jednotlivé ID pro kazdy ring — kombinace
se Watchdog nespusti kéidych 200ms ’ ID pro CTNet token ring a adresy pro uzly CTNet by
) méla byt specificka.
Volba jednorazového ulozeni
MSM-Ap;Iications CT Net _adr_esa uzlu #
RW | Bit NC SM-Applications
RW | Uni us
Kategorie OFF ((;?)zzes: ohO n () Z?)kll.Fn(?)s)t. Kategorie Rogsah Zakl. nast.
- — 0 az 255 0
Aktualizace |neuvadi se - —
Aktualizace |neuvadi se
Do flash paméti jsou ulozena Menu 70, 71 ,74 a 75. Do
parametru Pr x.00 se nastavi 1070 a nasleduje Reset
(Pr10.38 =100), coz zpusobi restart i ostanich
volitelnych modul v ménici.
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CT Net prenosova rychlost # CT Net easy mode — misto urceni tretiho
SM-Applications b1/ Il cyklického parametru &
RW | Txt us SM-Applications
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0az3 1 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Aktualizace |neuvadi se 0 az 25 503 0
Pfenosova rychlost je definovana: Aktualizace [neuvadi se
Displej Hodnota Popis
5.000 0 SMblt/.S CT Net easy mode - zdroj tietiho cyklického
2.500 1 2.5Mbit/s NIl parametru &
1.250 2 1.25M.blt/S SM-Applications
0.625 3 625kbit/s RW | Uni US
CT Net nastaveni synchronizace # Kategorie R?zsah Zakl. nast.
L 0az 9 999 0
SM-Applications Aktualizace |neuvadi se
RW | Uni us
Kategorie 5 0(';)“?%*‘999 Zék"O“aSt' CT Net easy mode — misto uréeni pfenaseciho
: — ez x.32 HMUEES
Aktualizace |neuvadi se SM-Applications
Tyto parametry slouzi pro nastaveni rozhrani CTNet. RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
CT Net easy mode — misto uréeni prvniho 0 az 9 999 0
cyklického parametru # Aktualizace |neuvadi se
SM-Applications
RW | Uni us
CT Net easy mode — misto uréeni prenaseciho
Kategorie Rozsah Zakl. nast. VKN slotu 2 &
0 az 25.503 0] SM-Applications
Aktualizace |neuvadi se RW | Uni us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
CT Net easy mode — zdroj prvniho cyklického 0 az 9.999 0
b WY parametru # Aktualizace |neuvadi se
SM-Applications
RW | Uni us
CT Net easy mode — misto uréeni prenaseciho
Kategorie Rozsah Zakl. nast. pECZ I slotu 3 &
0 az 9.999 0 SM-Applications
Aktualizace |neuvadi se RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
CT Net easy mode — misto uréeni druhého 0 az 9 999 0
cyklického parametru # Aktualizace |neuvadi se
SM-Applications
RW | Uni

us

Kategorie

Rozsah

Zakl. nast.

0 az 25 503

0

Aktualizace |neuvadi se

CT Net easy mode - zdroj druhého cyklického

parametru &

RW | Uni

SM-Applications
us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 az 9 999 0
Aktualizace |neuvadi se

VySe uvedené parametry slouzi pro nastaveni CTNet
Easy Modu. Prx.26 az Prx.31 umoznuji, aby byly
nastaveny 3 parametry pro cyklicky pfenos ze
vzdalenych cili pfes CTNet. Prx.32 az Prx.34
umoznuji uzivateli urcit, které parametry budou nacitany
pomoci pfijimanych cyklickych dat ze slotd 1 az 3
lokalniho uzlu.

186

www.controltechniques.cz

Rozsifené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
Druhé vydani



Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
CT Net sync event task ID Blokovani poruchy ménice generované
SM-Applications ) &1 3 polohovym regulatorem
RW | Uni us SM-Applications
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0az4 0 Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Aktualizace |neuvadi se OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Identita ulohy event v programu DPL, ktera se provede, Aktualizace |neuvadi se
jestlize se objevi CTNet sync (master nebo slave). Tento parametr udava, zda ma aplikacni modul

Definuje se: vyzadovat hlaSeni poruchy ménic¢e béhem jeho chodu,
Displej | Hodnota Popis jestlize se objevi neodstranitelna chyba vjadru
Disabled 0 neprovadi se adna Uloha event polohového regulatoru nebo jestli ma méni¢ zlstat bez
Event 1 provadi se tloha Event poruchy. o s
Event1 2 provadi se uloha Event1 * hodnota 0 zpisobi poruchu ménice
Event2 3 provadi se Uloha Event2 ¢ hodnota 1 ponecha méni¢ bez poruchy
Event3 4 provadi se Gloha Event3 Chybu, ktera by se mohla objevit pfi chodu polohového

regulatoru (tzn. ne bé&hem jeho konfigurovani), Ize

detekovat, pokud je to pozadovano (napf. pokud
- - uZivatel zapne funkci CAM aniz by inicializoval CAM
CT Net diagnostika # generator).
SM-Applications
RO | Bi NC PT Pozn.. , . S
UZivatelské operace, které vraci stavovy kod,
nezplsobuji poruchu méni¢e ani v pfipadé nastaveni
Kategorie Rozsah Zakl. nast. tohoto parametru.
0
Aktualizace |1's

Stav synchronizace mezi vice volitelnymi
b Bl moduly &

Zobrazena hodnota jsou zpravy za sekundu. Jestlize je
sit nefunkéni (napf. chybné zapojeni), pak parametr

zobrazi —1. Obdobné, pokud bude mit sit ob&asné SM-Applications
problémy, indikace —1 se zobrazi jen ob&asné. Hodnota RO | Uni us
—2 udava, ze se nepodafilo inicilalizovat sit CTNet
(napf. dva uzlv){vmgji sltvejn('é ID). Hodnota —3 udava, ze Kategorie Rozsah Zakl. nast.
tento uzel zapficinil hlaseni recon. 0az3
Aktualizace |neuvadi se

Odmitnuti downloadu, pokud je ménié v chodu Méni¢ nastavuje bit 0 stavu synchronizace pro

x.37 SM-Applications zobrazeni, zda je konkrétni volitelny modul ve funkci
rw | Bit Us Master pro synchronizaci. Jestlize je volitelny modul ve
funkci Master, zUstava jim dokud néjaky jiny modul

nepozada byt Mastrem a poZadavek je pfiznan nebo

Kategorie Rozsah Zakl. nast. pozadavek na reZim synchronizace je nastaven na nulu.

: OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Jestlize je volitelny modul ve funkci Master a prestane
Aktualizace [neuvadi se vysilat synchronizaéni vinu, systém synchronizace
Tento parametr udava, zda ma aplikaéni modul pokracuje v ¢innosti, ovSem kmitoCet zUstava konstatni.
odmitnout pokus o download programu nebo Jestlize volitelny modul vytvaFi synchronzaéni kmitoCet,

operacniho systému v pfipadé, Ze je méni¢ v chodu.

ktery neodpovida specifikaci, sysnchronizaéni systém

bé&zi na limitni toleranci, dokud néni vytvofen signal
vramci specifikace. Stav synchronizace je sledovan
gitatem. Citaé je nastaven na nulu, jestlize
synchronizaéni systém neni aktivni a také po zapnuti.
Pak pri¢ita nebo odecita jednou za 4ms v rozsahu od 0
do 23. Jestlize je synchronizaéni vina pfitomna a je
v ramci specifikace, Cita¢ pficita, jinak odecita. Pokud
¢ita€ dosahne hodnoty 16 nebo vice, je stavovy bit 1
vymazan, jinak je nastaven.

Nula znamenad, Ze dowload se neodmita.

Stav

. Stav
synchronizace

pozadavek od synchronizacniho Mastru

0 je nula, nebo synchronizaénim Mastrem
je jiny volitelny modul

1 volitelny modul je synchroniza¢ni Master
volitelny  modul je synchronizaéni

3 Master, ale synchronizaéni kmitocet je

mimo specifikaci nebo neni pfitomen
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Rezim Master pfenosu mezi vice volitelnymi mmoveﬁ priority Gloh
moduly # SM-Applications
SM-Applications RW | Uni us
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 0 az 255 0
0az 10 1 Aktualizace |neuvadi se
Aktualizace [neuvadi se Timto parametrem Ize nastavit UGrovefi prirorit
UzZivatel muze nechat automaticky pfendset urcena jednotlivych uloh. Ma bitovy pfistup:
data. Bit 0: dava uloham stejnou prioritu jako UD70.
V rezimu Mastru 0 Ize nahrat uzivatelskymi hodnotami Nastaveni hodnoty 1 snizi prioritu CTNetu pod
parametry Pr91.13 a Pr 91.14. Zpozdéni bude dano uroveii POS0 a POS1. To snizi chvéni uloh
dobou vzorkovani polohové smycky 250us. POS, ale mlze vést k vyCerpani CTNetu.
V rezimu Mastru 1 budou hodnoty parametr(i Pr 90.01 a Bit 1: hodnota 0 znamend, Ze priorita komunikaénich
Pr 90.02 umistény do Pr 91.13 a Pr 91.14. To zajisti, Ze uloh mezi moduly je vy88i nez ulohy POS.
Slave obdrzi referenci polohy Mastru s minimalnim Nastaveni hodnoty 1 snizi prioritu komunikacnich
zpozdénim 250ps. uloh mezi moduly pod ulohy POS.
V rezimu Mastru 2 bude MSW parametrd Pr 90.01 a
Pr90.02 umisténo do Pr91.13 a Zzadana hodnota
otacek (Pr 3.22) do Pr 91.14. To zajisti, ze Slave obdrzi MCislo poruchového Fadku
polohu a reference rychlosti Mastru s minimalnim SM-Applications
zpozdénim 250ys. RO | Uni us
V rezimu Mastru 3 bude hodnota Pr 90.01 umisténa do
Pr91.13 a 2a:.da'né3 hodnota Ovt,é‘éek (Pr3.22) do Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Pr 91.1{.. To zajisti, ze S’Ia\'/e obdrv2|qulohu a reference 0252 147 483 647
rychlosti Mastru s minimalnim zpozdénim 250us. Aktualizace [neuvadi se
Jestlize je zaznamenana porucha béhu programu, tento
Zachyceni polohy hlavniho ménice # pargmetr dava éisquégiku v kédu DPL,wkterg/lzapﬁéini!
SM-Applications vznik poruchy. Jestlize je zobrazena 0, Cislo fadku neni
RW | Bit NC us dostupné. Jestlize porucha pyla zpusobena proyédénim
kontaktniho planu, nebo diagramu s funk&nimi bloky,
zobrazené Cislo fadku je prvni fadek zdroje, od kterého
Kategorie Rozsah Zakl. nast. se diagram zobarzuije.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |neuvadi se
Jestlize se objevi signal zachyceni u volitelného Mm uzivatelského programu
modulu, lze ulozit rovnéz polohu hlavniho méni¢e — SM-Applications
pokud je nastaven tento parametr. RO | Bi NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
MNegace zachyceni polohy # -32 768 az + 32 767
SM-Applications Aktualizace |neuvadi se
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast. MChybové hlaseni volitelného modulu
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) SM-Applications
Aktualizace |neuvadi se RO | Uni ND NC PT
Je-li #x.43 =0, zachyceni se provede s nastupnou
hranou signalu zachyceni. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Je-li #x.43 =1, zachyceni se provede se sestupnou Oteviena smycka 0 a3 255
hranou signéalu zachyceni. Uzaviena smycka
Aktualizace |zépis na pozadi

Chybové hlaseni vtomto menu umozniuje, Ze kazdy
volitelny modul miize zaznamenat individualni poruchu.
Jestlize se porucha objevi, divod této poruchy se
zapiSe do tohoto parametru a méni¢ maze vyhlasit trip
Slotx.Er, kde x je Cislo pozice modulu. Nulova hodnota
udava, Ze modul nezaznamenal poruchu, nenulova
hodnota udava zaznamenanou poruchu (viz popis
kazdého modulu). Jestlize je méni¢ vyresetovan, tento
parametr je vynulovan ve vSech modulech.
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VSechny moduly zahrnuji obvody monitorujici teplotu.
Jestlize teplota tiSt&ného obvodu pFesahne 90°C,
ventilator ménice je pfinucen pracovat pfi plné rychlosti
(po dobu min. 10s). Jestlize teplota klesne pod 90°C,
muze ventilator opét pracovat normalné.

Jestlize teplota tiSténého obvodu pfesahne 100°C,
ménic¢ vyhlasi poruchu a chybové hlaseni je nastaveno
na 74.

SW podverze volitelIného modulu
SM-Applications

RO | Uni ND NC PT

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az 99

Aktualizace |zépis po zapnuti

VétSina volitelnych modult obsahuje procesor se SW.
SW verze se zobrazuje v téchto parametrech ve formé:
Pr x.02 = xx.yy a Pr x.50 = zz, kde xx udava zménu,
ktera ovliviiuje HW sluditelnost, yy udava zménu, ktera
ovliviiuje dokumentaci produktu a zz udava zménu,
kterd neovliviiuje dokumentaci produktu. Jestlize je
osazen modul, ktery neobsahuje SW, oba parametry
zobrazuji 0.

Rozsirené menu Unidrive SP, SW 01.07.00
Druhé vydani www.controltechniques.cz

189



Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 w Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
15.9 Kategorie modult Fieldbus
Chybova hlaseni volitelného modulu
cllf;gy T)gi)erlrz;l)a?;m Divod chyby Jedno-
vSechny mimo Kéd Modul Kategorie | duchy
52 SM-CAN fidici slovo - uzivatelska chyba modul
61 |vsechny chyba parametrti konfigurace 0 |neni zasunut Zadny modul |
. nebyla obdrZena vyzadana data 101 |SM-Resolver zpétna vazba| v
64 | SM-Device Net| 0 ané doby 102 |SM-Universal Encoder Plus |zp&tna vazba
vechny mimo ] . 103 [SM-SLM zpétna vazba
65 |sMm-CcAN ztrata sité 104 |SM-Encoder Plus zpétna vazba| v
SM-Device Net i} . . 201 [SM-I/O Plus rozsifeni VIV v
66 | SM-CANopen »Bus-Off', uzel vidi nadmermy 301 |SM-Applications aplikaéni
SM-CAN pocet prenosovych chyb 302 [SM-Applications Lite aplikagni
uzel v daném &ase neobdrzel 303 |SM-EZMotion
67 | SM-CANopen | cync telegram 401 |rezervovano fieldbus
68 | SM-CANopen uzel v daném &ase neobdrzel 402 |rezervovano fieldous
kontrolni telegram 403 |SM-PROFIBUS-DP fieldbus
69 |SM-CAN uzel vysila datovy ramec, a zadny 404 |SM-INTERBUS f?eldbus
jiny uzel nepotvrzuje pfijeti zpravy 405 |rezervovano fieldbus
v modulu nejsou dostupna zadna 406 |[SM-CAN fieldbus
platna data pro nahrani do 407 |SM-DeviceNet fieldbus
70 |v8echny ménice — uZivatel zfejmé neuloZil 408 |SM-CANopen fieldbus
zadna data nebo neprobéhlo
Uspésné jejich uloZeni Jestlize uZivatel uklada nastaveni parametrti do paméti
74 | vSechny prehfati volitelného modulu EEPROM ménice, uklada se do této paméti rovnéz kod
75 _|v8echny méni¢ neodpovida aktualng zasunutého modulu. Pokud je méni¢ nasledné
80 |vSechny chyba vnitini komunikace zapnut se zasunutym odliSnym modulem, nebo neni
81 |vsechny vyprsel ¢as pro vnitfni komunikaci pfitomen zadny modul na misté, kde se dfive néjaky
s pozici 1 nachazel, méni¢ vyhlasi poruchu "Slot.dF".
82 |vsechny vyprsel ¢as pro vnitfni komunikaci } ] o
S pozici 2 Pro nové& zasunuty modul se objevi pfislusné Menu
83 |vsechny vyprsel ¢as pro vnitfni komunikaci s parametry v zakladnim nastaveni. Nove hodnoty
s pozici 3 parametri se neulozi do EEPROM, dokud uzivatel
98 |viechny nebyla dokonéena Uloha neprovede své uloZeni.
Background v modulu
99 |vSechny softwareova chyba
MSW verze volitelného modulu
Kategorie Fieldbus
RO | Uni DP | ND NC PT
MKéd volitelného modulu 2
Kategorie Fieldbus Kategorie Rozsah Zakl. nast.
RO | Uni ND PT | US 0,00 az 99,99
Aktualizace |zapis po zapnuti
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 499
Aktualizace |zapis po zapnuti Adresa_ uz.Iu sité Fieldbus
Pokud do pfislusné pozice neni zasunut zadny volitelny RW | Uni Rategorie Fielabus Us
modul, tento parametr obsahuje nulu. Pokud je modul
zasunut, parametr zobrazuje identifikacni kod daného
modulu — viz dale: Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 65 535 65 535
MAdresa uzlu sité Fieldbus
Kategorie Fieldbus
RW/| Bi us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
-128 az 127 127
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Rezim Diagnostika sité Fieldbus
Kategorie Fieldbus Kategorie Fieldbus
RW | Uni us RO | Bi ND NC PT
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 65 535 4 +9 999

Tento parametr ma rlzny vyznam v zavislosti na typu
komunikace:

Fieldbus Funkce rezimu

Nastavuje pocet cyklickych slov a format
necyklického kanalu:

hodnota= (X x 100) +Y

X = necyklicky rezim
(O=vypnuto, 1=CTNC, 2=Siemens
kompatibilni)

Y = pocet cyklickych slov

SM-Profibus-DP

<-10 | zvlastni stav Fildbusu

-4 | SW chyba

-3 | chybné konfiguraéni parametry

-2 | chybainicializace Fieldbusu

-1 inicializace dokoncéena, ale sit nebézi

0 |sit bézi, ale nezjistény zadné cykly/s

X | zjistény cykly/s, viz dokumentaci daného modulu

x.07 Zpozdéni poruchy
) Kategorie Fieldbus

(0=zadné, 1-28 slov)
Jestlize Pr x.05 je nula, délka vstupnich a RW | Uni us
vystupnich dat a typu PPO se da nastavit
pfimo — viz dokumentace k SM-Profibus- Kategorie Rozsah Zakl. nast.
DP 0 az 3 000 200

Nastavuje pocet cyklickych slov a pocet
slov, které pouziva PCP"

hodnota= (X x 100) +Y
X = necyklicky rezim
(O=vypnuto, 1=PCP, 2= CTNC
Y = pocet cyklickych slov
(0=zadné, 1-10 slov)
Pozn.:X+Y musi byt rovno nebo méné jak
10

SM-Interbus

Nastavuje pocet cyklickych slov a format
necyklického kanalu:
hodnota= (X x 100) +Y
X = necyklicky rezim
(O=vypnuto, 1=CTNC, 2=Siemens
kompatibilni)
Y = pocet cyklickych slov
(0=zadné, 1-28 slov)
Jestlize Pr x.05 je nula, skupina objektl
musi byt nastavena pfimo v Pr x.39 a
Pr x.40 — viz dokumentace k SM-
DeviceNet. Maximalni pocet
dotazovanych dat, ktery Ize pfenést, je 28
slov

SM-DeviceNet

SM-CANopen

SM-CAN bude upfesnéno

Jestlize Pr x.05 je nula, délku vstupnich a vystupnich
dat Ize zadat nezavisle pomoci Prx.38, Prx.39 a
Pr x.40.

Tato porucha se zfizuje jakmile zacina prenos
cyklickych dat. Jestlize nedochazi k cyklickému pfenosu
dat po dobu vétsi nebo rovno Prx.07, objevi se
porucha ztrata sité. Dobu prodlevy do poruchy Ize zadat
do tohoto parametru v ms (nula nejde zadat). Porucha
ztrata sité neovlivni vnitfni stav modulu, jedna se pouze
o indikaci pro uzivatele. Pro ovlivnéni Masteru a fidiciho
stavu modulu se pouzivaji schémata pro fizeni sité dle
typu Fieldbusu.

Endian
Kategorie Fieldbus

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Voli porfadi 16 a 32-bitovych dat (pfenasenych
v cyklickych kanalech, popf. cyklickych, jestlize je to
povoleno).

Pozn.:
Ne vSechny Fieldbusy podporuji oba typy Endiant — viz
dokumentaci pFislusného modulu.

OFF | velky endian — prvni MSB

ON | maly endidn — prvni LSB

Pr x.09 az Pr x.29 fidi zpUsob zpracovani sitovych dat
v zavislosti na typu Fieldbusu.
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Rizeni registru
Kategorie Fieldbus
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Uréuje zpUsob obsluhy registrd vstupld a vystupu.
Jestlize Prx.05>0 a je-li Prx.09 nastaven na 1,
zplUsobi zobrazeni -3 v parametru Pr x.06 (chyba
v konfiguraénich parametrech) a podrobna informace
mapujici stav se zobrazi v Pr x.49.

SM-Profibus-DP
SM-DeviceNet

Fieldbus Prx.09=0 Prx.09 =1
Vstupni registry Hodnoty ve vstup-
(Pr x.10 az Pr x.19) |nich registrech
mapuji parametry  |(Pr x.10 az Pr x.19)
SM-Interbus ménice pro vstupy |budou odeslany na

PLC.
Vystupni registry

vstupy PLC.
Hodnoty ziskané

rezervovany a
nesmi se pouzit.

se pouzit.

SM-CANOpen  |(Pr x.20 az Pr x.29) |z vystupt PLC se
mapuiji vystupy umisti pfimo do
PLC pro parametry |vystupnich registra
ménice. (Pr x.20 az Pr x.29).
Vstupni a vystupni |Vstupni a vystupni

SM-CAN registry jsou registry jsou

rezervovany a nesmi

Jestlize se Pr x.09 méni z 0 na 1, pfed tim, nez je méni¢
znovu inicializovany, potom nova inicializace zpusobi,
ze vSechny vstupni a vystupni registry Prx.10 az
Pr x.29 jsou vymazany, pfedpoklada se, Zze vSechny
konfiguracni parametry jsou platné. Kazda dalsi
opétovna inicializace méni€e nebo opétovné pfivadéni
napéti do ménice uz registry neovlivni.

Vstupni registr 0
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 1
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 2
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 3
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 4
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 5
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 6
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 7
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 8
Kategorie Fieldbus

Vstupni registr 9
Kategorie Fieldbus

RwW

Bi

Kategorie Rozsah

Zakl. nast.

-32 768 az 32 767

Urcuje parametry, které jsou vstupy do PLC.

Je-li Pr x.09 =0, pak Pr x.10 aZ Pr x.19 budou pouZity
pro konfigurovani mapovani vstupnich cyklickych dat.
Pr x.10 az Pr x.19 budou ¢&teny pouze po pfedchozim
Resetu. Jakékoliv vadné zadani zplsobi chybové
hlaseni 61 (chybné parametry konfigurace). Cyklicka
komunikace nebude pokracovat, dokud vSechny
konfiguraéni parametry nebudou opét v poradku plus
potvrzené Resetem. Pr x.06 zlstane nastaven na -2,
ukazujici neuspésnou inicializaci.

Vystupni registr 0
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 1
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 2
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 3
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 4
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 5
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 6
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 7
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 8
Kategorie Fieldbus

Vystupni registr 9
Kategorie Fieldbus

RW

Bi

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

-32 768 az 32 767

Urcuje parametry, které jsou vystupy z PLC.

Je-li Prx.09 =0, pak Prx.20 az Pr x.29 budou pouzity
pro konfigurovani mapovani vystupnich cyklickych dat.
Pr x.20 az Pr x.20 budou ¢&teny pouze po pfedchozim
Resetu. Jakékoliv vadné zadani zplsobi nastaveni
stavu na -3 a hladSeni chybného mapovani v Pr x.49.
Cyklicka komunikace nebude pokracovat, dokud
vSechny konfiguraéni parametry nebudou opét
v pofadku plus potvrzené Resetem. Pr x.06 zlstane
nastaven na —2, ukazujici nedspésnou inicializaci.

Jestlize po zméné kategorie ménice prestane byt platné
mapovani parametrl, méni¢ vyhlasi poruchu chybné
mapovani parametra.

Uginek Fizeni registru na mapovani parametra

Je-li Prx.09 =1, pak vstupni cyklicka data budou
mapovana pfimo z Prx.10 az Prx.19 a vystupni
cyklicka data budou mapovana pfimo do Prx.20 az
Pr x.29. Jestlize se pro vstup nebo vystup cyklickych
dat pouzije délka vétsi nez 10, pak Ize pouzit jen
prvnich 10 slov. Cyklicky rezim s délkou vétsi jak 10
zplsobi chybu prekroceni délky.
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Uginek acyklického rezimu na mapovani parametri
Jestlize je Prx.05 nastaven pro povoleni acyklického
datového typu, pak b&hem inicializace modulu budou
nejprve otestovany prvni vstupni a vystupni parametry.
Jestlize néktery znich jiz bude namapovan do
acyklického virtualniho parametru, pak bude pfepsan
pro zajisténi, Zze ma spravny format (1 slovo CTNC nebo
4 slova PPONC).

Jestlize néktery z nich nebude rozpoznan jako acyklicky
virtualni parametr, pak prvnich 9 parametrd pfislusné
skupiny bude pferovnano dopfedu a prvni parametr
bude nastaven pro acyklicky kanal. To znamena, Ze
jestlize Prx.19 nebo Prx.20 byly nastaveny a byl
vybran acyklicky datovy typ, pak toto mapovani mlze
byt ztraceno.

Jestlize Pr x.05 neni nastaven pro povoleni acyklického
datového typu, pak budou otestovany jako prvni vstupni
a vystupni parametry. Jestlize néktery znich bude
nastaven jako acyklicky virtualni parametr, pak
poslednich 9 parametrd pfislusné skupiny bude
pferovnano dozadu pro vymazani acyklického kanalu a
posledni mapovaci parametr bude nastaven na 0.
acyklické virtualni parametry umisténé kdekoliv jinde
nebudou odstranény.

Jestlize Prx.05 = 0 a Prx.09 = 0, budou ponechany
vSechny acyklické virtualni parametry v prvnich
vstupnich a vystupnich parametrech

Maximalné 1 acyklicky kanal Ize umistit jak do
vstupnich, tak do vystupnich parametrd pro kazdy
acyklicky typ. Jestlize je definovano vice acyklickych
kanalll stejného typu, pak dojde k vybaveni poruchy
mapovani.

Pristup k menu pro nastaveni Fieldbusu

Nastaveni  vstupnich a  vystupnich  parametr(
v konfiguraénim menu modulu UT7x musi definovat
pozici, ve které je modul =zasunut pomoci
prostfednictvim menu 15 az 17 pro pozice 1 az 3.
Mapovani do konfiguracnich parametri Prx.10 az
Pr x.29 jinych modull Fieldbus je dovoleno pouze,
pokud modul je rezimu fizeni registru (Prx.09 = 1),
¢imz zabrafiuje poSkozeni mapovani. Mapovani do
vlastniho konfiguraéniho menu modulu pomoci pfimého
mapovani nebo pomoci virtualniho konfiguraéniho menu
60 neni dovoleno. Jakékoliv vadné maopvani do
konfigura¢niho menu Fieldbusu se zobrazi jako chyba
zapisu.

Pristup k parametrdm modulu SM-Applications
Nastaveni vstupnich a vystupnich parametrd do
databaze modulu SM-Applications bez uréeni pozice
modulu zpusobi, Zze modul Fieldbus zvoli ten aplikaéni
modul, ktery je zasunut iZ8i
pofadovym Cislem. Jestlize je pozadovan pfistup ke
dvéma SM-Applications modulim, pak pozice musi byt
adresovany specialné pomoci menu 100 az 181 (viz
tabulku dale). Tyto hodnoty byly vybrany, aby umoznily
celkovy pristup do menu SM-Applications a pfitom
zachovaly 8-bitovy identifikator menu, ktery je potfeba
pro acyklickou kompatibilitu CT.

Ekvivalentni menu volitelnych menu

Menu Pozice 1 Pozice 2 Pozice 3
70 az91 PLC
menu SM-App. | 100 az 127 | 130 az 157 | 160 az187
modulu

Pokrocilé mapovani parametrii SM-Applications
Jestlize maji sousedni parametry Prx.10 az Prx.19
a/nebo Prx.20 az Prx.29 pfedstavovat mapovani
rdznych parametr(i v ramci stejného PLC menu (70 az
75) SM-Aplikaéniho modulu nebo aplikacénich menu
ménic¢e (18 az 20), pak mapovani budou znamenat
indikaci rozsahu.

Rozsahy budou vytvofeny pouze tehdy, kdyz hodnota
prvniho parametru sousedniho paru je nizSi, nez
hodnota druhého parametru.

Tabulka zobrazuje mozné (hypoteticky) mapovani pro
méni¢ s SM-Profibus-DP v pozici 1 a SM-Applications
v pozicich 2 a 3:

M Nastav. | «.. Celkova
apov. Sirka | <. .
mapov. Sirka Poznamka
param. dat
param. dat
Pr15.10| Pr 10.40 [1*16 bit| 2 Eig'i‘r’n”én”iffta"'
Pr15.11| Pr02.01 [1*32 bit| 6 Eig'i‘r’n”én”iffta"'
Pr15.12| Pr04.20 [1*16 bit| 8 Eig'i‘r’n”gn”iffta"'
Pr15.13|Pr 130.11 rozsah 5, pozice 2
5*32 bit| 28 PLC registry =
Pr 15.14|Pr 130.15 Zdroj Cyk| dat
Pr15.15( Pr 71.03 [1*32 bit| 32 gOZZ(;fgj % fkrl’" b
Pr 15.16/Pr 160.11 rozsah 5, pozice 3
5*32 bit| 52 PLC registry =
Pr15.17|Pr 160.15 zdroj cykl. dat
Pr15.18 0 0 52  |kanal vypnut
Pr15.19 0 0 52  |kanal vypnut
Pr15.20| Pr 06.42 |1*16 bit| 2 Eig'i‘r’n”én”ifftav'
Pr15.21| Pr01.21 [1*32bit| 6 ﬁig'ifn”én“ita)s‘ta"'
Pr15.22| Pr 04.08 |1*32 bit| 10 ziz'ifn”é n”if‘)StaV'
Pr 15.23|Pr 130.01 rozsah 5, pozice 2
5*32 bit| 30 PLC registry =
Pr 15.24|Pr 130.05 zisk cykl. dat
Pr 15.25(Pr 131.03(1*32 bit| 34 Eozﬁgcfci’k?péé par
Pr 15.26|Pr 160.01 rozsah 5, pozice 3
5*32 bitf 54 |PLC registry =
Pr 15.27|Pr 160.05 zisk cykl. dat
Pr 15.28 0 0 54  |kanal vypnut
Pr 15.29 0 0 54  |kanal vypnut
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Vysledna datova struktura:

Vstupni data Vystupni data
slovo 0 Pr 10.40 slovo 0 Pr 06.42
slovo 1 Pr 02.01 slovo 1 Pr 01.21
slovo 2 Pr 02.01 slovo 2 Pr 01.21
slovo 3 Pr 04.20 slovo 3 Pr 04.08
slovo 4 Pr 130.11 slovo 4 Pr 04.08
slovo 5 Pr 130.11 slovo 5 Pr 130.01
slovo 6 Pr 130.12 slovo 6 Pr 130.01
slovo 7 Pr 130.12 slovo 7 Pr 130.02
slovo 8 Pr130.13 slovo 8 Pr 130.02
slovo 9 Pr130.13 slovo 9 Pr 130.03
slovo 10 | Pr130.14 slovo 10 | Pr130.03
slovo 11 | Pr130.14 slovo 11 | Pr 130.04
slovo 12 | Pr 130.15 slovo 12 | Pr 130.04
slovo 13 | Pr 130.15 slovo 13 | Pr 130.05
slovo 14 |Pr71.03 slovo 14 | Pr130.05
slovo 15 | Pr71.03 slovo 15 |Pr131.03
slovo 16 | Pr 160.11 slovo 16 | Pr 131.03
slovo 17 | Pr 160.11 slovo 17 | Pr 160.01
slovo 18 | Pr 160.12 slovo 18 | Pr 160.01
slovo 19 | Pr160.12 slovo 19 | Pr160.02
slovo 20 |Pr160.13 slovo 20 | Pr160.02
slovo 21 | Pr160.13 slovo 21 | Pr160.03
slovo 22 | Pr 160.14 slovo 22 | Pr160.03
slovo 23 | Pr 160.14 slovo 23 | Pr 160.04
slovo 24 | Pr160.15 slovo 24 | Pr160.04
slovo 25 | Pr160.15 slovo 25 | Pr160.05
slovo 26 | - slovo 26 | Pr 160.05
slovo 27 | - slovo 27 | -

Zpracovavani komunikace uvniti modulu

Jestlize jsou namapovany parametry SM-Applications
modulu (mimo pfimého pfistupu do konfiguraéniho
Menu 15,16 nebo 17), prenos dat se provadi pomoci
vnittniho  mezimodulového  komunikaéniho kanalu.
Tento kanal dava kompletni pfistup ke vSem
parametrdm SM-Aplications, ale vzhledem k povaze
metody pFenosu, pfenasejici vicenasobné parametry,
tento zplsob mlze byt pomaly. Server (SM-
Applications) se dotazuje klienta (modul Fieldbusu)
kazdou 1ms a hleda novy pozadavek. Pouze jeden
pozadavek muze byt zpracovan pfi jednom dotazani se,
takze preneseni 10 parametrl jednotlivé zabere
pfiblizné 10ms.

Pro zmenSeni problému s rychlosti Ize data pfenaset
v blocich. Blok se skldda az z 10 datovych slov po sobé&
jdoucich parametrll zjednoho SM-Applications PLC
menu (vSechny parametry v PLC menu se berou jako
32-bitova, takze az 5 parametrl na jeden blok). Pro
snizeni rezie pfi pfenosu blokl se béhem inicializace
SM-Applications zasila mapovaci informace bloku. Po
té, co uz byl jednou odeslan nebo pfijat startovni blok
cyklickych dat, neni uz mapovaci informace nutna.
V kazdém sméru je 8 vstupd a 8 vystupl — blokl
schopnych poskytovat az 80 slov.

Bloky se daji nastavovat jen pro rozsahy 2 nebo vice
SM-Application PLC mapovani. Samostatny parametr je
vzdy pfenaden pomoci standardni pfenosové metody, a
neni zde zadné rychlostni zvyhodnéni pfi pouziti bloku.
Velké rozsahy se rozlozi do vicenasobnych bloki,
jestlize ovSem po vytvoreni bloku zUstane pouze jeden
parametr, bude mapovan pouzitim jednotlivé metody
prenosu. Napf. rozsah 7 PLC parametri bude pouzivat
plny blok s péti blok se dvéma parametry, kdezto rozsah
11 PLC parametrl bude pouzivat 2 pIné bloky a
samostatny pfenos. Proto je uUc€inn&jsi pouZiti méné
vétSich rozsahl nez vicenasobné malé rozsahy.

Pro 10 mapovacich parametrli (rozlozenych az do 32
slov), které jsou pouze dostupné uzivateli, je mozné
vytvofit az 5 rozsahl. Z toho dlvodu maximalni pocet
bloku, které mohou byt sou€asné pouZity, je 6 (4rozsahy
pro 2 parametry a 1 rozsah pro 8), pfestoZe je moznych
bloku 8.

Poruchy Timeout

Jestlize probiha mezimodulova komunikace a server
(SM-Applications) je resetovan, ale klient neobdrzel
zadny pozadavek na Reset, pak klient vyhlasi poruchu
Timeout.

Jestlize jsou resetovani oba server i klient (1070 zadano
do Prx.00), porucha se neobjevi, oba se resetuji a
komunikace se znovu nastartuje.

Jestlize je restartovan klient (napf. pomoci Pr x.31 =
1v menu nastaveni Fieldbusu), klient se restartuje,
porucha se neobjevi a server pokracuje v ¢innosti.

Volba obnoveni zakladniho nastaveni modulu

Kategorie Fieldbus
RW | Bit ND us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Hodnota nastavena vtomto parametru ovliviiuje

proceduru obnoveni zakladniho nastaveni ménice a je
vynulovana po dokonéeni operace.

Pfi vydani pozadavku na obnoveni zakladniho
nastaveni se rozliSuje:

je-li Pr x.30 = 0 je vynechan krok 4,

je-li Pr x.30 = 1 je proveden krok 4:

1. Je zastavena komunikace Fieldbus

2. Meéni¢ nahraje hodnoty svého zakladniho

nastaveni a automaticky je ulozi do EEPROM

3. Volitelny modul pfepise vSechny zakladna hodnoty
ménic¢e hodnotami dle typu Fieldbusu, napf. je-li
osazen modul SM-DeviceNet a sou¢asna hodnota
adresy uzlu je 65535 (zakladni hodnota ménice),
modul ji pfepiSe na 63.
Pozn.: modul rovnéz monitoruje zakladni hodnoty
ménice v Uloze Background a pfepiSe je, pokud je
to nutné

4. Zakladni nastaveni parametri modulu se ulozZi
do Flash paméti modulu.

5. Modul se resetuje

6. Volitelny modul provede svoji standardni startovaci
proceduru pomoci hodnot zékladniho nastaveni.
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mvmba zapamatovani parametrid modulu Download z volitelného modulu Fieldbus
Kategorie Fieldbus ’ Kategorie Fieldbus
RW | Bit us RW | Bit
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Hodnota nastavena vtomto parametru ovliviiuje Tento  parametr se pouzivda pro nastaveni
proceduru uloZeni parametrd ménice a je vynulovana po konfiguratniho menu volitelného modulu hodnotami
dokoné&eni operace. uloZenymi ve Flash paméti modulu a je vynulovan po
PFi vydani poZzadavku na uloZeni parametrd ménic¢e se dokoné&eni operace.
rozliSuje: Tento parametr je neustédle dotazovan a provadi tyto
operace:
je-liPrx.31=0: 1. Je zastavena komunikace Fieldbus
1. Unidrive SP ulozZi svoje parametry 2. Hodnoty parametrd menu Fieldbusu se nahraji do
Unidrivu SP z Flash paméti volitelného modulu —
je-li Prx.30=1: pokud nebylo uloZzeno platné nastaveni, objevi se
1. Unidrive SP ulozi svoje parametry porucha 70
2. Je ihned zastavena komunikace Fieldbus 3. Parametr Pr x.33 =je vynulovan
3. Parametry vmenu Fieldbusu se uloZi do Flash 4. Modul se resetuje
paméti volitelného modulu 5. Volitelny modul provede svoji standardni startovaci
4. Modul se resetuje proceduru pomoci nahranych hodnot
5. Volitelny modul provede svoji standardni startovaci
proceduru pomoci ulozenych hodnot
= o . Kompr_esg
Schopnost ulozZit parametry specifické pro Fieldbus v Kategorie Fieldbus
rdmci volitelného modulu umozrfiuje uzivateli umistit RW | Bit us
predprogramovany modul do nahradniho ménice s tim,
Ze si ponecha svoje nastaveni, viz Pr x.33 Kategorie Rozsah ZaKI nast.
Pozn.: OFF (0) nebo On (1) OFF(0)
Ve vétSiné pfipadd uzivatel provadi prosté ulozeni Je-li tento parametr nastaven na OFF, pak vSechny
parametri méni¢e Unidrive SP — to staci pro zajisténi, namapované parametry (mimo PPONC se 64 bity)
Ze systém zvladne odojeni a pfipojeni napajeni a budou povaZovany za 32-bitové. To nabizi uZzivateli
nevyusti v pferudeni komunikace Fieldbus. jednoduchou metodu konfigurovani cyklickych dat.
Negativni dlsledek je, Ze se promarfiuje Sitka pasma.
Jestlize je parametr nastaven na On, pak vSechny
Pozadavek na reinicializaci mapované parametry, které jsou 16-ti bitové nebo
Kateqgorie Fieldbus méneé, budou pro pfenos vyzadovat pouze 16-ti bitova
RW | Bit data.
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Vyrobni Gislo
OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Kate orie Fieldbus
Tento parametr je neustale dotazovan a bude vynulovan RO | Bi ND NC PT
po dokonéeni operace.
2' -2 147 483 648 az 2 147 483 647 0

Parametr Pr x.32 =je vynulovan

3. Volitelny modul provede svoji standardni startovaci
proceduru pomoci aktualnich  konfiguracnich
hodnot

Nastaveni hodnoty 1070 do kteréhokoliv nulového

parametru a stisknuti tlaCitka reset meéniCe zpuUsobi

resetovani vSech modult osazenych v ménici.

Vyrobni €islo je naprogramovano pfi vyrobé do modulu.
To umoznuje kontrolovat slucitelnost HW a SW a
vybavovat kazdy modul jedine€nym identifikatorem,
ktery je SW pfistupny.

Parametry dle typu sité Fieldbus

x.36 Kategorie Fieldbus
x.37 Parametry dle typu sité Fieldbus
’ Kategorie Fieldbus
RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Rezim dle typu sité Fieldbus Mapovani poruchovych stavi
Kategorie Fieldbus Kategorie Fieldbus
RW | Uni us RO | Uni PT | US
Kategorie Rozsah Z3kl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 255 0 0 az 255 0
Chybové stavy mapovani dava podrobnéjsi informanci
— - - ohledné vSech probléml s aktualnimi mapovacimi
mCVk“CKa vstupni konfigurace parametry. Jestlize se pfi mapovani vyskytnou
: Kategorie Fieldbus vicenasobné chyby, ukaZe se pouze prvni chyba, ktera
RW | Uni us byla nalezena. Jakmile se chyba odstrani, mudul musi
byt reinivializovan za ucelem zobrazeni dalSich chyb.
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 az 255 0
Cyklicka vystupni konfigurace
Kategorie Fieldbus
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 255 0
Pouziva se pro konfiguraci nebo zobrazeni délky
vstupnich cyklickych dat nebo obektovych typ(.
Skute€na implementace zavisi na typy Fieldbusu.
. Detaily konfigurace zobrazované
Fieldbus v Pr x.39 / Pr x.40
SM-Profibus-
DP, délka vstupni/vystupnich cyklickych
SM-CanOpen, |dat ve slovech
SM-Interbus
SM-DeviceNet zvolena vstupné/vystupni blokova
sestava
SM-CAN bude uréeno
Specifické pro Fieldbus
Kategorie Fieldbus
Specifické pro Fieldbus
Kategorie Fieldbus
Specifické pro Fieldbus
Kategorie Fieldbus
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 255 0
Specifické pro Fieldbus
Kategorie Fieldbus
Specifické pro Fieldbus
Kategorie Fieldbus
Specifické pro Fieldbus
Kategorie Fieldbus
Specifické pro Fieldbus
Kategorie Fieldbus
Specifické pro Fieldbus
Kategorie Fieldbus
RO | Uni PT | US
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
0 az 255 0
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22

Vynam chybovych stavi mapovani

Hlavni | Vstupni | Vystupni Pri¢ina poruchy
Mapovani OK 0
Dle typu Fieldbusu 1 101 201 vyskytla se chyba specificka dle typu Fieldbusu
. . spole¢né jsou vybrany rezim fizeni registru Pr x.09 a
Registr + acyklicky 2 acyklicky rezim Pr x.05
Acyklicky -nepodporovano 3 byl vybran acyklicky rezim, ktery neni podporovan

stejny acyklicky typ byl namapovan vicenasobné bud

Vicenasobny acyklicky 104 204 ; ? . o
vstupnim nebo vystupnim mapovani
Nepodporovany rezim 5 hodnota v Pr x.05 neni platna
Z:E?vanl chybového 110 210 pfi &teni mapovacich parametrd z ménice se objevila chyba
hodnoty mapovani udavaji parametr, ktery mimo rozsah
Neplatny parametr 111 211 ménice. Parametr je bud mensi nez Pr 0.00 nebo vétsi nez

Pr 199.99

RO parametr byl namapovan na vystupni mapovani nebo
parametr, ktery nelze ¢€ist byl namapovan vstupni

Chyba ¢&teni/zapisu 112 212 mapovani (nemusi existovat). Mapovani vystupniho
parametru na konfiguraéni menu Fieldbusu, ktery neni
rezimu registru rovnéz vytvari tuto chybu.

Mezera v mapovani 113 213 mapovani parametri neni spojité

2 vystupni mapovani jsou identicka. Vstupni mapovani

Duplicitni mapovani 214 duplicitni byt mohou.

Selhal pozadavek na nastaveni bloku komunikace mezi

Chyba komunikace mezi 115 215 moduly. Server nepodporuje blokovy pfenos nebo

moduly (%) parametry nejsou platné.
P¥ilis mnoho Mimo rozSifené rozsahy existuje vice nez 32 vstupnich
. e 120 220 . ; g
namapovanych objektl nebo vystupnich mapovani
woix o L. celkova délka vstupniho a vystupniho mapovani pfesahuje
Prilisna delka mapovani 121 221 délku cyklického datového kanalu
Prekrodeni rezimu registru 122 299 Pro rezim registru byla zvolena velikost cyklickych dat vetSi

nez 10.

(*) V souCasnosti se tato chyba neobjevuje, ponévadz vSechny parametry jsou otestovany pfed tim, nez se provede
nastaveni bloku.
Ostatni chybové kody se mohou objevit, ale existuji i specifické chyby dle typu filedbusu, které jsou popsany
v dokumentaci daného fieldbusu. Tyto chyby filedbusu jsou v rozsahu 30 az 39 pro obecné chyby a 130 az 139 / 230 az
239 pro chyby vztazené vstupim a vystuptm.
Mapovani se kontroluje bé&hem inicializace a vzdledem k pofadi, v jakém se testovani provadi, chybové kédy se
upfednosthuji. Pofadi, ve kterém se provadi testovani, je nasledujici:
1. Tvorba uvodniho mapovani (chybové kédy: 2, 3, 5, 22, 110, 111, 210, 211, dle typu filedbusu)
Mapovani konfiguraénich parametr(i z ménice a testovani, zda je platny poZzadovany rezim a volitelné moduly.
2. Prevod vstupnich mapovani (chybové kody: zadné)
Prevadi zkracené hodnoty vSech menu pro vstupni mapovani.
Tzn., Ze Menu 60 se pfevede na Menu 15, 16 nebo 17.
3. Prevod vystupnich mapovani (chybové kody: zadné)
Prevadi zkracené hodnoty vS§ech menu pro vystupni mapovani.
Tzn., Ze Menu 60 se pfevede na Menu 15, 16 nebo 17.
4. Rozvinuti vstupnich mapovani (chybové kédy: 113, 120)
Rozvinuje vSechny rozsahy deklarované ve vstupnim mapovani. Testuje, zda se vysledné mapovani nesklada
z vice nez maxima dovolenych objekt.
5. Rozvinuti vystupnich mapovani (chybové kody: 213, 220)
Rozvinuje v§echny rozsahy deklarované ve vystupnim mapovani. Testuje, zda se vysledné mapovani nesklada
z vice nez maxima dovolenych objektu.
6. Testovani poruch pfi ¢teni (chybové kédy: 104, 112)
Testuje, zda jsou Uspésné &teny v8echny vstupni parametry.
7. Testovani poruch pii zapisu (chybové kody: 204, 212, 214)
Testuje, zda vSechny vystupni parametry maji opravnéni k zapisu. Rovnéz testuje, zda 2 mapovani nezkouseji
zapisovat na stejné misto.
8. Testovani velikosti vstupnich dat (chybové kody: 121)
Testuje, zda celkova velikost vSech vstupnich namapovanych dat vyhovuje nastavenému rezimu.
9. Testovani velikosti vystupnich dat (chybové kody: 221)
Testuje, zda celkova velikost vSech vystupnich namapovanych dat vyhovuje nastavenému rezimu.
10. Obnoveni vstupnich komunikaénich blokd mezi moduly (chybové kédy: 115)
Nastaveni cyklickych blokd pro vstupni mapovani mezimodulového komunikaéniho kanalu.
11. Obnoveni vystupnich komunikacnich blokti mezi moduly (chybové kédy: 215)
Nastaveni cyklickych bloku pro vystupni mapovani mezimodulového komunikaéniho kanalu.
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14

Menu 18

Menu 19

Menu 20

Menu 21

Ménu 22

Chybové hlaseni volitelného modulu
Kategorie Fieldbus

RO [ Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 255
Aktualizace |zapis na pozadi

Chybové hlaseni vtomto menu umoznuje, Ze kazdy
volitelny modul mlze zaznamenat individualni poruchu.
Jestlize se porucha objevi, duvod této poruchy se zapise
do tohoto parametru a méni¢ muze vyhlasit poruchu
"Slotx.Er", kde x je Cislo pozice modulu. Nulovd hodnota
udava, Ze modul nezaznamenal poruchu, nenulova
hodnota udava zaznamenanou poruchu (viz popis
kazdého modulu). Jestlize je méni¢ vyresetovan, tento
parametr je vynulovan ve vSech modulech.

V8echny moduly zahrnuji obvody monitorujici teplotu.
Jestlize teplota tisténého obvodu pfesahne 90°C,
ventilator ménice je pfinucen pracovat pfi plné rychlosti
(po dobu min. 10s). Jestlize teplota klesne pod 90°C,
muZe ventilator opét pracovat normainé.

Jestlize teplota tist&éného obvodu pfesdhne 100°C, ménic

vyhlasi poruchu a chybové hlaSeni je nastaveno na 74.

SW podverze volitelného modulu
Kategorie Fieldbus

RO | Uni ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az 99
Aktualizace |zapis po zapnuti

VétSina volitelnych modull obsahuje procesor se SW. SW
verze se zobrazuje vtéchto parametrech ve formé: Pr
x.02 = xx.yy a Pr x.50 = zz, kde xx udava zmeénu, ktera
ovliviiuje HW sluditelnost, yy udava zménu, ktera ovliviuje
dokumentaci produktu a zz udava zménu, ktera
neovliviiuje dokumentaci produktu. Jestlize je osazen
modul, ktery neobsahuje SW, oba parametry zobrazuiji 0.
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16.Menu 18 — Aplika¢ni menu 1

Menu 18 obsahuje parametry, ketré neovlivniiuji operace
uvnitf ménice. Tyto vSeobecné pouzitelné parametry jsou
uréeny pro pouziti vramci komunikaénich protokolt a
aplika¢nich volitelnych modult. Parametry v tomto menu
uréené ke &teni i k zapisu Ize v ménici ulozit.

Aplikaéni menu 1 - integer — zapamatuje se po
odpojeni napajeni

RW | Bi NC PS
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
-32 768 az + 32 767 0
Aktualizace |neuvadi se

Aplikaéni menu 1 - integer — pouze ke ¢teni

RO | Bi NC
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
-32 768 az + 32 767
Aktualizace |neuvadi se

Aplikaéni menu 1 — integer — mozno zapisovat

RW | Bi us
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
-32 768 az + 32 767 0
Aktualizace |neuvadi se

Aplikaéni menu 1 — bitovy — mozno zapisovat

RW | Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Aktualizace |neuvadi se
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17.Menu 19 — Aplika¢ni menu 2

Menu 19 obsahuje parametry, ketré neovlivnfiuji operace
uvnitf ménice. Tyto vSeobecné pouzitelné parametry jsou
uréeny pro pouziti v ramci komunikaénich protokolt a
aplikaénich volitelnych moduld. Parametry v tomto menu

uréené ke ¢teni i k zapisu Ize v ménici ulozit.

Aplikacéni menu 2 - integer — zapamatuje se po
odpojeni napajeni

RW/| Bi

NC

PS

Kategorie

Rozsah

Zakl. nast.

-32 768 az + 32 767

0

Aktualizace |neuvadi se

Aplika€éni menu 2 - integer — pouze ke ¢teni

RO | Bi

NC

Kategorie

Rozsah

Zakl. nast.

-32 768 az + 32 767

Aktualizace |neuvadi se

Aplikaéni menu 2 — integer — mozno zapisovat

RW/| Bi us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
-32 768 az + 32 767 0

Aktualizace |neuvadi se

Aplika€éni menu 2 - bitovy — mozno zapisovat

RW/| Bit us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)

Aktualizace |neuvadi se
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18.Menu 20 - Aplikaéni menu 3

Menu 20 obsahuje parametry, ketré neovlivniuji operace
uvnitf ménice. Tyto vSeobecné pouzitelné parametry jsou
uréeny pro pouziti vramci komunikaénich protokolt a
aplika¢nich volitelnych modull. Parametry v tomto menu
uréené ke &teni i k zapisu nelze ulozit v meénici.

Aplikaéni menu 3 - integer — mozno zapisovat

RW/| Bi NC

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

-32 768 az + 32 767 0

Aktualizace |neuvadi se

Aplikaéni menu 3 - dlouhy integer — mozno
zapisovat

RW/| Bi NC

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.

-2°"az 2%'-1 0

Aktualizace |neuvadi se
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19. Menu 21 - Mapa motoru 2

Nize uvedené parametry jsou aktivni, je-li #11.45=1. V tom pfipadé sviti trvala “desetinna“ tecka pred pravym Cislem v

hornim Fadku displeje.

Cislo odpovidajiciho parametru mapy motru 1 je uvedeno mensim pismem v zavorce.

#1.03 Popis Pr 1.49
o . LY Hodnota| Displej
mMaxmalm kmitocet/otacky —
RW | Uni vm 1 OP Us 0 A1.A2 Pres Anal. vstup 1 nebo pres Zgrl]:)gcsiz\%?;:\?_l
v 1 Anal. vstup 2 nice fizeni O
- - 1 A1Pr Pres Anal. vstup 1 nebo 1
VM pouze pro uzavienou smycku Prednastavené otacky
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. 2 A2 Pr Pres Anal. vstup 2 nebo 2
Oteviena smycka 0,0 az 3 000,0 Hz 50,0 " |Prednastavené otacky
Vektor +max meze otacek| ot/min 1500,0 3 Pr _|Pfednastavené otacky 3
Servo B — — 3 000,0 4 PAd |Ovladani z klavesnice ménice 4
Aktualizace |Cteno na pozadi 5 Prc_|Vysoké rozlideni 5
O Hodnota Pr1.49 m(ze byt také ménéna pomoci
parametrl Pr1.41 aZz Pr1.44, které mohou byt
Minimélni kmitoget/otacky ovladany pomoci digitalnich vstup:
(1.07). #.41=1  potom #1.49 =2
RW| Bi VM | DP PT | US #.42 =1 potom #.49=3
1 #1.43 =1 potom #1.49=4
VM pouze pro uzavienou smycku #1.44=1 potom #1.49=5
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Je-li hodnota vSech téchto parametrl rovna O,
Oteviena smycka +3000,0 Hz 0.0 potom #1.49 = 1.
Uzavfena smycka |+ max_meze otacek| ot/min ‘ Je-li hodnota nékterého z t&chto parametrii rovna
Aktualizace |Cteno na pozadi jedné, je zvolen pfislusny zptsob zadavani. Je-li
hodnota vice parametrl rovna jedné, je aktivni
parametr s vy§§im Cislem.
Volba reference
(zadavaciho signalu otacek/kmitoctu Pr 1.49 a Pr 1.50 potom ur&uji referenci takto:
RW | Txt us #1.49 #1.50 Reference
1 1 Analogova reference 1 (Pr 1.36)
Kategorie Rozsah Zakl. nast. 1 1 Prednastayene otacky definované Pr1.50
Otevrena smycka N (Pr 1.21 az Pr1.28)
T < 0az5 0 (A1.A2) 2 1 Analogova reference 2 (Pr 1.37)
Uzaviena smycka Pfednastavené otacky definované Pr1.50
- — y
Aktualizace |4ms pro &teni 2 >1 (Pr 1.21 a7 Pr 1.28)
Na rozdil od parametru motoru 1 (Pr 1.14) tento parametr 3 X Prednastavené otacky definované Pr 1.50
(Pr 21.03) neni pouzit pro automatickou volbu digitalnich 7 x gvrlgc-jg:ﬁazzlzar\jéggi)ce e (Pr AAT)
vstupti 5 a 6 (svorky 28 a 29). 5 x| Vysoké rozliseni (Pr 1.18 a Pr 1.19)

Pomoci tohoto parametru se voli zpusob zadavani
otacek/kmitoctu (zpusob je indikovany pomoci Pr 1.49).

X = jakakoliv hodnota

Ovladani z klavesnice ménice

Je-li zvoleno ovladani z klavesnice méni¢e je refrence
fizena pfimo z klavesnice ménice prostfednictvim Pr 1.17.
Konfiguraéni bity (Pr 6.30 az Pr 6.34) nemaji vliv a funkce

Jog je blokovana.

%21 101‘} Hodnota akceleraéni rampy

RW | Uni DP us
1
DP = 3 pro uzavienou smycku
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Oteviena smycka 0,0 az 3 200,0 s/100Hz 5,0
Youtor 0,000 a2 3 200,000 |s/1 000at/min (2):288

Aktualizace |Cteno na pozadi
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Ménu 22
21.05 <. . pe
2.21) Hodnota deceleraéni rampy Pocéet p6li motoru
RW | Uni DP us RW | Txt us
1
DP = 3 pro uzavfenou smycku Kategorie Rozsah ZAkl. nast.
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Oteviena smycka 0 a3 60 0 (Auto)
Oteviena smycka | 0,0 az 3 200,0 s/100Hz 10,0 Vektor (Auto a2 120 pola) _
Vektor . 2,000 Servo 3 (6 pold)
Servo 0,000 az 3 200,000 {s/1 000ot/min 0200 Aktualizace |Cteno na pozadi
Aktualizace |Cteno na pozadi
%51 ',|17"; Odpor statoru
%510%? Jmenovity kmito¢et motoru RW | Uni DP RA us
RW | Uni DP us 3
1 Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast. 8 tev[ene] Smy?'lia 0,000 az 30,000 Q 0,000
Oteviena smycka 0,0 az 3 000,0 Hz 50.0 zavrena smycka _
Vekior 0.0a% 12500 iz , Aktualizace [Cteno na pozadi
Aktualizace [Cteno na pozadi
momt napéti
AN YAl Jmenovity proud motoru .
(CXr4Ml (Rekup. jednotka: Jm. proud rekup. jednotky) RW | Uni DP RA us
RW | Uni VM | DP RA us 1
2 Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast. g&?:;ﬁ;:czmﬁgtiio na (c);gaz? 250 v 0.0
0 az max_jmen_proud A #11.32 P
Aktualizace |Cteno na pozadi
MRozptylové indukénost motoru (oLs)
21.08 Jnv1_e_nowte thclfyvrvn_otoru RW | Uni DP RA Us
[CXZIM (pFi jmenovité zatézi)
RW | Uni DP us 3
0 Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Oteviena smycka N
Pro Uzavienou smycku DP = 2 Uzavfena smycka 0,000 az 500,000 mH 0,000
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast. Aktualizace [Cteno na pozadi
Oteviena smycka 0 az 180 000 ot/min 1500
Vektor N . 1 450,00
Servo 0,00 az 40 000,00 ot/min 3000.00 —
Aktualizace |Cteno na pozadi Mapa motoru 2 aktivni
RO | Bit ND PT
21.09 J ité sti t - -
(5.09) menovitée napeti motoru - Kategorie - Rozsah ZAakl. nast.
" teviena smycka
RW | Uni VM RA US Uzaviena smycka OFF (0) nebo On (1)
Aktualizace [Cteno na pozadi
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Tento parametr nema ekvivalent pro motor 1.
Oteviena smycka méni¢ 200V: 230
0az Vv méni¢ 400V: 400
Uzaviena smycka | max_nast_napéti méni¢ 575V: 575
mé&ni¢ 690V: 690 mTepelné c¢asova konstanta motoru
Aktualizace [Cteni droven 4 .
RW | Uni us
21.10 e Kategorie Rozsah Zakl. nast.
(5.10) Jmenovity ucinik motoru Oteviena smycka 89.0
; Vektor . 89,0
RW | Uni DP us :
Servo 0,0 az 400,0 20.0
3 Rekuper. jednotka 89,0
Kvategoriev Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Aktualizace |Cteno na pozadi
Otevrena smycka | 509 57 1,000 0,850
Vektor
Aktualizace [Cteno na pozadi
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21.17 . fx < . W73 Proporcionalni zisk regulatoru proudové
P zisk otaékového regulatoru (K .
(3.10) g (Kp) ZREM smycky (Kp)
RW | Uni DP us RW | Uni us
4
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzafena smycka 0,0000 az 6,5335 1/rad s 0,0100 Otevfena smycka vSechna napéti:20
Aktualizace |Cteno na pozadi méni¢ 200V: 75
Uzaviena smycka méni¢ 400V 150
méni¢ 575V: 180
21.18 0 az 30 000 meénic 690V: 215
I zisk otackového regulatoru (Ki) méni¢ 200V: 45
(3.11) Rekuper. iednotka méni¢ 400V: 90
RW | Uni DP us per-J mé&ni¢ 575V: 110
2 méni¢ 690V: 130
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Aktualizace |Cteno na pozadi
Uzarena smycka 0,00 az 653,35 s/rad s 1,00
Aktualizace |Cteno na pozadi
AW Integracni zisk regulatoru proudové smycky
(CREYI (Ki)
21.19 . . j i RW | Uni us
3 '12) D zisk otackového regulatoru (Kd)
RW | Uni DP uUs Kategorie Rozsah Zakl. nast.
5 Oteviena smycka vSechna napéti:40
- n méni¢ 200V: 1 000
Uzgzazg:r:eéka 5 ooo&°:§%h65335 ‘;ﬁj‘r';gt:.? ng(;'ogggt' Uzaviena smycka| 0 aZ 30 000 ménic 400V: 2 000
- Yo : — : Rekuper. jednotka méni¢ 575V: 2 400
Aktualizace |Cteno na pozadi ménic 690V: 3 000
Je-li zvolem mapa motoru 2, potom jsou zisky dané Aktualizace |Cteno na pozadi

parametry Pr21.17 az Pr21.19 pouzity pfimo v
otackovém regulatoru. V tom pfipadé je ignorovano
nastaveni otackového regulatoru definované pomoci
parametru Pr 3.13.

21.20 . ,
Poloha faze enkodéru

RW | Uni DP us
1
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
Servo 0,0 az 359,9 °el 0,0
Aktualizace |Cteno na pozadi
21.21 Volb . e o
(3.26) olba pozice pFipojeni zpétné vazby
RW | Txt us
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzarena smycka 0az3 0
Aktualizace|Cteno na pozadi

21.24 .
Indukcnost statoru

RW | Uni DP RA us
2
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Vektor 0,00 az 5 000,00 mH 0,00
Aktualizace [Cteno na pozadi

%;29,5)’ 1. zlom magnetizaéni charakteristiky motoru

RW | Uni RA us
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Vektor 0az 100 % jmen. toku 50
Aktualizace [Cteno na pozadi

%51 320(); 2. zlom magnetizac¢ni charakteristiky motoru

RW | Uni RA us
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Vektor 0az 100 % jmen. toku 75
Aktualizace [Cteno na pozadi
21.27 L s . .
(4.05) Motorické proudové omezeni
RW | Bi VM | DP RA us
1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Oteviena smycka + proud_omez o 165,0
Uzaviena smycka (_motoru_2) ° 175,0
Aktualizace |Cteno na pozadi
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Ménu 22
%{: 026? Generatorické proudové omezeni
RW/| Bi VM | DP RA us
1
Kategorie Rozsah Jednotka|Zakl. nast.
Oteviena smycka + proud_omez o 165,0
Uzaviena smycka (_motoru_2) ° 175,0
Aktualizace |Cteno na pozadi
21.29 L. . .
(4.07) Symetrické proudové omezeni
RW/| Bi VM | DP RA us
1
Kategorie Rozsah Jednotka |Zakl. nast.
Oteviena smycka + proud_omez o 165,0
Uzaviena smycka (_motoru_2) ° 175,0
Aktualizace |Cteno na pozadi
rA I/l Napét'ova konstanta motoru Ke
[CEXM (/1000 min™)
RW | Uni us
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Servo 0az 10 000 V/1000 min” 98
Aktualizace [Cteno na pozadi
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3

Menu 4

Menu 5

Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14

Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 19 Menu 20 Menu 21

20.Menu 22 - Definice dalsich parametri Menu 0

Toto Menu obsahuje dalSi parametry Menu 0, které muze uzivatel definovat. Je to tedy dopinék Menu 11 (Pr11.01 az
Pr 11.20)

Definuje Pr 0.31

Definuje Pr 0.32

Definuje Pr 0.33

Definuje Pr 0.34

Definuje Pr 0.35

Definuje Pr 0.36

Definuje Pr 0.37

Definuje Pr 0.40

Definuje Pr 0.41

Definuje Pr 0.48

Definuje Pr 0.50

Definuje Pr 0.51

Definuje Pr 0.52

Definuje Pr 0.53

Definuje Pr 0.54

Definuje Pr 0.55

Definuje Pr 0.56

Definuje Pr 0.57

Definuje Pr 0.58

Definuje Pr 0.59

RW | Uni DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Pr 1.00 az Pr 21.51 viz nize
Aktualizace |Cteno na pozadi
Zakladni nastaveni
Otevrvena Vektor Servo . Rekup.
smycka jednotka
22.01 Pr11.33
22.02 Pr11.32
22.03 | Pr6.09 | Pr5.16 | Pr 0.00
22.04 Pr 11.30
22.05 Pr11.24
22.06 Pr11.25
22.07 Pr11.23
22.10 Pr5.12 | Pro.00
221 Pr5.18
22.18 Pr11.31
22.20 Pr11.29
22.21 Pr 0.00
22.22 Pr 0.00
22.23 Pr 0.00
22.24 Pr 0.00
22.25 Pr 0.00
22.26 Pr 0.00
22.27 Pr 0.00
22.28 Pr 0.00
22.29 Pr 0.00

Hodnota Pr 0.00 znamena, Ze pfisluSnému parametru
neni v Menu 0 pfifazen zadny parametr.

Jsou-li hodnoty vSech parametrd Menu 22 uloZzenych do
EEPROM méni¢e nebo na kartu Smartcard rovny nule,
potom méni€ pfi pfipojeni sité bud automaticky provede
pro toto Menu Zakladni nastaveni, nebo jsou tyto
parametry pfemistény z karty Smartcard.

Tim je zajisténo, Ze je pouzito Zakladni nastaveni pro toto
Menu, jestlize jsou ukladany parametry ze SW verzi, které
neobsahuji toto Menu.
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