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Zakladni informace

Obsah této pfiru¢ky v dobé jejiho tisku odpovida skutecnosti. Vzhledem k potfebé soustavného vyvoje a zdokonalovani
vyrobku si vyrobce vyhrazuje pravo zmeénit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti eventualné obsah
uzivatelské priru¢ky bez pisemného upozornéni.

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i nastavenim
volitelnych provoznich parametr(i zafizeni nebo nespravnym pfipojenim méni¢e k motoru.

V&echna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo prenaet jakymkoliv zptisobem
nebo prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Verze programového vybaveni (SW verze)

Méni¢ je dodavan s nejnoveéjsi verzi SW vybaveni. Rozdily v SW verzich mohou zpUlsobit rozdilné chovani ménicu.

PFi pfipadné opravé je méni¢ vybaven nejnovéjsi SW verzi. V pfipadé, Ze toto neni Zadouci, uvedte tuto skuteénost do
objednavky opravy.

V pfipadé jakychkoliv nejasnosti kontaktujte spoleénost Control Techniques Brno s.r.o.

Ekologické aspekty

Control Techniques se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich innosti a vyrobenych produktd na Zivotni prostiedi.
Proto byl zaveden Systém fizeni s ohledem na Zivotni prostfedi (Environmental Management System - EMS), ktery je

Techniques Ize najit v angli¢tiné na internetovych strankach www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony Control Techniques se vyznacuji dlouhou Zivotnosti, béhem které Setfi energii (zvySenim
ucinnosti vyrobniho procesu), snizuji spotfebu surovin a odpadového materialu. V typickych aplikacich tyto pozitivni u¢inky
z hlediska ekologického zdaleka prevySuji negativni dopady vlastni vyroby téchto produktl a jejich Srotaci na konci
Zivotnosti.

Pfi likvidaci na konci své Zivotnosti mohou byt méni¢e kmito¢tu snadno demontovany na soucasti, které jsou vhodné k
recyklovani. Mnoho soucasti je pospojovany tak, Ze je Ize rozlozit bez pouziti nastrojli, ostatni jsou pfiSroubovany béznymi
Srouby. Prakticky v§echny ¢asti téchto produktl jsou vhodné pro recyklaci.

Obaly produktd Control Techniques jsou kvalitni a Ize je pouzit vicekrat. Velké ménice jsou uloZzeny v dfevénych bednach,
malé jsou transportovany v papirovych krabicich, jejichz podstatnou &ast tvofi jiz recyklované suroviny. Vyplfiovy material
v krabicich je polyetylén stejné jako folie, kterou jsou krabice zabaleny. Oboji je snadno recyklovatelny material. Pfi baleni
produktl dava Control Techniques pfednost snadno recyklovatelnym materialim s minimalnim negativnim vlivem na
zivotni prostredi a stale hleda moznosti dalSiho vylepSeni tohoto systému.

P¥i pFipravé recyklace nebo $rotace jakéhokoliv produktu nebo obalu je tfeba dodrzovat mistni legislativu a dobré mravy.

Prohlaseni o shodé

1. Servence 2001 nabyl G&innosti "Protokol k Evropské dohodé& zakladajici pfidruZzeni mezi CR na jedné stran& a ES a
jejich ¢lenskymi staty na strané druhé o posuzovani shody a akceptaci primyslovych vyrobkd" (PECA). Na zakladé tohoto
ujednani a v souladu s novelizovanymi ¢astmi zakona €.22/1997 Sb. a zmé&nami v pfisluSnych nafizenich vlady na
vybrané skupiny dovazenych vyrobkd, jejichZ zemé puvodu je néktera zemé Evropské Unie, nevystavuje ¢esky dovozce
"Prohlaseni o shodé".

Control Techniques Brno s.r.o. dovazi elektrické regulované pohony, které spadaji do vybranych kategorii, nesou znacku
CE ajsou vyrobeny v souladu s pozadavky pFisluSnych evropskych smérnic a souvisejicich evropskych norem.

Z vySe uvedenych divodl nevystavuje Control Techniques Brno s.r.o. na dovazené elektrické regulované pohony,
ev jejich &asti, od 1. €ervence 2001 "Prohlaseni o shodé".
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Bezpecnost pfi praci

Podava informaci, ktera je nezbytna
k zajisténi bezpecnosti.

Varovani

Podava informaci, ktera je nezbytna
k zamezeni rizika poSkozeni vyrobku
nebo jiného zafizeni.

Poznamka

Podava informaci, ktera pomaha porozumét zafizeni a
jeho provozu.

Nebezpeci turazu elektrickym proudem -

obecné informace

Napéti vyskytujici se v méni¢i a pfidruzenych volitelnych
jednotkach miize zpusobit Uraz elektrickym proudem i se
smrtelnymi nasledky. Proto je nutno pfi praci na zafizeni
udrzovat velkou pozornost.

Na pfislusnych mistech této pfirucky jsou uvedena
patficna upozornéni.

Instalace méni¢e a zplsob jakym je provozovan a
udrzovan musi odpovidat pfisluSnym bezpecnostnim
pfedpisim a normam.

Projektovani pohonu

Méni€e jsou navrzeny jako komponenty elektrickych
instalaci nebo pracovnich strojl.

V meénic¢i se vyskytuji nebezpecna napéti, velké proudy a
vysoké urovné zbytkového elektrického naboje.

Pohony s ménici kmito¢tu mohou mit v zavislosti na stupni
ochrany nékteré ¢asti neizolované, nékdy také nechranéné
pohybujici se nebo rotujici ¢asti, pfipadné horké povrchy.
V pfipadé nepfipustného odnimani krytli, chybné instalace
nebo nevhodného provozovani existuje nebezpeci
vazného poranéni osob a poSkozeni majetku.

VeSkeré prace na zafizeni s méni¢em a pfidruzenych
volitelnych jednotkach, obzvlasté jejich instalace a
uvedeni do provozu, mulze provadét pouze osoba s
potfebnou kvalifikaci, a to az po prostudovani této pfirucky
a pfi dodrzovani bezpeénostnich predpisu.

V pfipadé, Ze existuje moznost nebezpecné situace v
mechanické ¢asti pohonu, méni¢ nesmi byt pouZit, dokud
neni zabezpec€ena patficna dodatecnd ochrana.

Pracovni podminky

Pokyny uvedené v této pfirucce tykajici se transportu,
skladovani, instalace a pouziti méni€e musi byt dodrzeny,
a to v€etné dodrzeni uvedenych pracovnich podminek.
Méni¢e nesmi byt vystaveny nadmérnému mechanickému
namahani.

Shoda s predpisy

V pfipadé instalace do pracovniho stroje je vyrobce tohoto
stroje odpovédny za to, Ze stroj splfiuje pfislusné smérnice
a normy, jako jsou napf. normy pro kabelaz, bezpe€nostni
pfedpisy a normy pro elektromagnetickou kompatibilitu
(EMC).

Zvlastni pozornost je nutno vénovat kfizeni sekci vodic(,
jisténi a zemnéni.

Tato pfiru¢ka obsahuje pokyny pro spinéni podminek
pfislusnych norem EMC.
V zemich Evropské unie musi vSechny pracovni stroje, ve
kterych jsou ménice pouzity, splfiovat tyto normy:

98/37/EC: Safety of Machinery

(Bezpecnost stroja)
89/336/EEC: Electromagnetic Compatibility
(Elektromagneticka kompatibilita)

Bezpecnost osob

Pfed zapocetim jakékoliv servisni prace musi byt
odpojeno napajeci napéti.

Funkce Stop i funkce bezpeéného vypnuti neodstrani
nebezpecné napéti na vystupu meéni¢e nebo na externich
volitelnych jednotkach.

Na samotné signaly Start a Stop nelze z hlediska
bezpecnosti spoléhat. Jestlize pfi neoCekavaném rozbéhu
ménite mulze vzniknout nebezpeéna situace odporujici
bezpec&nosti, musi dalSi blokovaci mechanizmus zabranit
chodu motoru.

Zvlastni pozornost musi byt vénovana tém funkcim
ménice, které mohou mit vliv na vznik neocekavanych
situaci, a to jak u chténych funkci (napf. Autostart) tak pfi
nespravné c¢innosti béhem poruchy (napf. Start/Stop,
reverzace, maximalni otacky).

Méni¢ muze za urcitych podminek prestat regulovat
motor. Jestlize by zatéZ motoru mohla zpUsobit zvySovani
otacek motoru (napf. zdvih u jefabu nebo vytahy), musi
byt pouzito oddélené zafizeni k zabezpeleni brzdéni a
zastaveni motoru (napf. mechanicka brzda).

Nepfipojujte méni¢ k siti a nenastavujte jej, dokud
nerozumite principu jeho funkce a ovladani. Vyhnete se
nebezpedi poSkozeni zafizeni a ohrozeni bezpeénosti.
Pfed zapoCetim prace na méni¢i (pfipojeni k siti,
nastavovani) zajistéte, aby byly upozornéni vSichni
pracovnici, ktefi mohou byt provozem zafizeni ohrozeni.
V aplikacich, kde selhani ménie muze zpusobit Skodu
nebo zranéni je nutno provést analyzu rizika. Kde je to
nezbytné, je nutno provést opatfeni ke snizeni tohoto
rizika. To obvykle byva vhodny nezavisly zalozni
bezpecnostni systém pouzivajici jednoduché
elektromechanické dily.

Motor

Zkontrolujte, zda je motor nainstalovan v souladu s
doporucenimi vyrobce. Zkontrolujte, zda je hfidel motoru
chranéna.

Je-li z ménice napajeno vice motor(, je doporuc¢eno, aby
kazdy motor mél svou vlastni ochranu.

Nastavovani parametru

Nékteré parametry maji zasadni vliv na provoz ménice.
Jejich nastaveni proto nesmi byt ménéno bez peclivého
uvazeni moznych dusledku na cely systém.

Musi byt ucinéna preventivni opatfeni k zabranéni
nechténych zmén v dob& poruchy nebo proti
neodbornému zasahu nekompetentni osoby.
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Pouzité terminy

At speed (v otackach)
Stav, kdy se vystupni kmitoCet méniCe rovna
pozadovanému.

Autotune

Procedura, pfi které si méni¢ zjistuje parametry motoru
(odpor statoru a magnetiza¢ni proud). Tyto hodnoty ménic
potfebuje pro spravnou regulaci ve vektorovych rezimech
a v rezimu servo.

Boost
ZvySeni hodnoty vyst. napéti nad hodnotu uréenou
konstantnim pomeérem U/f.

EMC

Elektromagneticka kompatibilita

Enable

- povel odblokovat, povolit danou funkci

- dana funkce je odblokovana, povolena

Opacna funkce (disable) je pfekladana jako “Blokovano”

FLC (Full load current)

Jmenovity proud ménice (ef. hodnota 1. har-monické)

Flyingstart

Start ménice do volné rotujiciho motoru.

Jmenovité otacky (Base speed)
Otacky na hfideli asynchr. motoru, ktery je napajen
jmenovitym napétim a kmitoctem.

Jog

Tato funkce (jinak nazyvana "inch”) umoznuje ovladat
motor jednim kontaktem (pfipojeni ke spole€né sbérnici, {j.
bud k +24V pro pozitivni logiku nebo k OV pro negativni
logiku). Motor se rozbéhne po nastavené akceleraéni
rampé (pro Jog) na nastaveny kmito¢et Jog. Po odpojeni
kontaktu se motor zastavuje po nastavené deceleraéni
rampé (pro Jog). Funkce Jog je mozna jen je-li ménic
zastaven a ve stavu rdY (neni porucha).

Keypad

Ovladaci panel.

Liniovy program (Ladder program)
Program vytvofeny pomoci liniového schematu

Misto urcéeni (Destination)

Obecné je to adresa (misto uréeni) vystupni veli¢iny dané
funkce. Vétsinou ma podobu prepinace, kterym je mozno
tuto adresu volit z nékolika moznosti.

Ofset (Offset)

VétSinou pomocna hodnota, ktera muze byt pfictena k
hlavni referenci. Pouziva se pro jemné doladéni nebo pro
eliminaci posuvu urovné reference.

Option

Volitelné pfisluSenstvi

Oteviena smycka (Open loop)
Pod timto terminem se rozumi kategorie Oteviena
smycka.

Pr

Zkratka pro "Parametr"

PSM (PWM)
Pulsni Sitkova modulace. Technika tvorby poZzadované-ho
¢asového pribéhu pomoci jednotlivych pulzd rdzné Sirky.

Reference
- zadavaci signal (na vstupu systému)
- troven zadavaciho signalu v daném bodé systému

Reset
- uvedeni do vychoziho stavu
- vynulovani

RO parametr (Read only)

Parametry, jejichz hodnotu Ize pouze &ist.

RW parametr (Read - Write)

Parametry, jejichz hodnotu Ize &ist i zapisovat.

Slot (pozice)

Misto, do kterého Ize zasunout volitelny modul.

ss meziobvod (DC link)
ss napétovy zdroj, tvofeny mezilehlou kapacitou spojujici
vstupni usmérfiovac s mostem stfidace

Terminal
Svorkovnice

Uzaviena smycka (Closed loop)
Pod timto terminem se rozumi kategorie Vektor a Servo.

Zakladni nastaveni (Default)
Vyrobcem nastavena hodnota parametru

Zdroj (Source)

Obecné je to vstupni veli€ina (zdroj) pro danou funkci.
VétSinou ma podobu pfepinace, kterym je mozno tuto
vstupni veli€inu volit z nékolika moznosti.

#

Tento symbol, pouzity pfed oznacenim cCisla parametru
znamena, ze je minéna hodnota tohoto parametru. Napf.
#0.04 = 5 znamena, Ze parametr Pr 0.04 ma hodnotu 5.

* Synonyma:
- kmitocet = vystupni kmitoCet ménice
- meziobvod = ss meziobvod
- pomér U/f = soub&h U/f = charakter. U/f

e Neni-li v textu pfimo uvedeno jinak, potom formainé
plati, Ze pojem
otacky = kmitocCet = vyst. kmitocet ménice
Napf.: vyst. napéti je pfimo umérné otackam
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Uzivatelskou dokumentaci méni¢ii Commander SK tvofri:
» UzZivatelska pfFirucka
 RozSifené menu

Tato prirucka se zabyva popisem parametrii Rozsifeného menu.

Popis zakladnich technickych parametrii, pokyny pro instalaci, popis vlastnosti ménice a jeho
uvedeni do provozu, popis ovladani a nastavovani, prehled parametrii a diagnostika jsou

uvedeny v Uzivatelské pfFirucce.

Soucasti dodavky ménice je program CTSoft, ktery umoznuje komunikaci a nastavovani ménice

pomoci PC.

Software ménice je konfigurovatelny uzivatelem. Méni¢ se chova podle nastavenych hodnot
parametrii muze zplsobit Zzivotu nebezpecné situace
a muze poskodit zafizeni. Nastavovani parametri mize provadét pouze osoba kvalifikovana a

parametri.

Nespravné nastaveni

seznamena minimalné s touto priruckou a s UZivatelskou pfiruckou.

0. VSeobecné

Popis odkazl pro rozsahy parametru

Maximum

Popis

max_kmitocet

Max. hodnota zadavaciho signalu kmitoctu

[1 500,0 HZ] max_kmitocet = #1.06
(Pro druhou mapu motoru nahradte Pr 1.06 parametrem 21.01)
max_jmen_proud Maximalni jmenovity proud motoru
[999,9A] max_jmen_proud < 1,36 x jmen. proud ménice

U ménicad, které maji dualni rozsah, mdze byt jmenovity proud zvySen do hodnoty neprevysuijici 1,36
nasobek jmenovitého proudu ménic¢e. Skute€na max. hodnota zavisi na typové velikosti ménice.

max_proud_ménice
[999,9A]

Maximalni proud ménice
PFi prekroceni této hodnoty dojde k vybaveni poruchy proudového pretizeni:
max_proud_meénice = jmen. proud ménice x 2

proud_omez_motoru_1
[999,9%]

Proudové omezeni (motoru 1 - mapa motoru 1)

max. proud 2
_ : + U&inik? - 1
jmen. proud motoru
x 100%

proud_omez_motoru_1 =
ucinik
kde: maximalni proud je 1,5 x jmen. proudu motoru

jmen. proud motoru = Pr 5.07, u&inik = Pr 5.10

proud_omez_motoru_2
[999,9%]

Proudové omezeni (motoru 2 - mapa motoru 2)
Plati stejné vztahy jako pro Proudové omezeni motoru 1 s tim, ze misto Pr 5.07 je pouzit parametr
21.07 a misto Pr 5.10 je pouzit parametr 21.10.

max_moment_proud

Maximalni momentotvorny proud

[999,9%] Rovna se proud_omez_motoru_1 nebo proud_omez_motoru_2 (v zavislosti na zvolené mapé& motoru)
max_uziv_proud Maximalni proudové omezeni nastavitelné uzivatem
[999,9%] Uzivatel mize nastavit maximum pro Pr 4.08 a Pr 4.20 pro obdrzeni spravného méfitka analog. /O

prostfednictvim Pr 4.24:
max_uZiv_proud = Pr 4.24
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Maximum Popis

max_nast_vyst_napéti
[480V] 200V ménic: 240V

400V ménic: 480V

Maximalni nastavitelny rozsah vystupniho napéti

max_vyst_napéti
[618V]

Maximalni vystupni napéti

200V ménic¢: 309V
400V méni¢: 618V

Zahrnuje rovnéz pravouhly nemodulovany tvar, je definovano:

max_vyst_napéti = 0.7446 x max_ss_napéti

max_nast_ss_napéti
[800V] 200V méni¢: 0 az 400V

400V méni¢: 0 az 800V

Maximalni nastavitelny rozsah ss napéti

max_ss_napéti

Maximalni ss napéti meziobvodu

[830V] 200V ménic: 415V
400V ménic: 830V
max_vykon Maximalni vykon v kW
[999,9kW] max_vykon = J3x max_vyst_napéti x max_jmen_proud x 1, 5

Kédy typu parametru

"Read/Write"

RW Hodnotu parametru Ize ist i ménit.

"Read-only"

RO Hodnotu parametru Ize pouze €ist.

Bitovy - mlze mit pouze 2 hodnoty

Bit (na displeji ,On* nebo ,OFF*).

Bipolarni — parametr mize mit kladné i zapor-

Bi né hodnoty

Unipolarni — parametr maze mit pouze kladné

Uni hodnoty

"Text"
Prepinaci — umoznuje volbu jedné z nékolika
textové uvedenych funkci.

Txt

"Filtered"

Hodnota téchto parametrd se rychle méni a
proto je pfi zobrazovani na displeji ménice
filtrovana.

Fl

"Destination”
Adresa (misto ur€eni) dané vystupni veli€iny
(parametru)

DE

"Decimal place"
Udava pocet desetinnych mist hodnoty
parametru

DP

"Rating dependant”

Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu
vstupniho napéti (napf. 230V nebo 400V), ev.
na velikosti vyst. vykonu ménice.

Tyto parametry Ize pfenaset pomoci karty
SmartStick pouze tehdy, jsou-li ménice
stejného typu.

RA

NC

"Not cloned"
Neni mozno klonovat pomoci karty SmartStick.

NV

"Not visible"
Neni zobrazen na displeji ménice.

PT

"Protection”
Chranény — nelze pouzit jako misto uréeni

us

"User save"
Nutno provést zapamatovani, napf. pomoci
CTSoft

PS

"Power-down save"
Hodnota parametru je automaticky zapama-
tovana po odpojeni od sité.

ND

"No default"

Nelze obnovit Zakladni nastaveni

Pfi provedeni Zakladniho nastaveni (viz napf.
Uzivatelska pfirucka, kap. 6.3.5) neni u takto
oznacéenych parametrd obnovena hodnota
Zakladniho nastaveni.

VM

"Variable maximum"
Maximalni hodnota muze byt rizna.
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Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21

VSeobecné

1. Menu 1 - Zadavani otacek

Analogové vstupy Analogova
reference 1

20—

Menu 7

/T —

v [0

Analogova
reference 2
Ofset
reference

. ; . Volba funkce
Prednastavené otacky i
Predn. otacky 1 121 4 Procentni
: doladéni
PFednotéékyZl 1.22 I | |
1
1]

Predn. otagky 3
Predn. otacky 4
Predn. otacky 5

A 4

Predn. otacky 6
Predn. otacky 7| 1.27 I
Pfedn. otacky 8| 1.28 I

Reference rezimu
Ovladani z klavesnice

0 N O AW =

Urove# zvolené
reference

Reference v rezimu

Ovladani z klavesnice

po pfipojeni sité

Hodnota pfi
vypnuti

Blokovani aktualizace Indikace Indikace

vysokého rozliseni 1.50 ) Zvolenych 1.49 > zvoleného
prednasta- Zplisobu
1.20 venych otaéek PO,
X V! zadavani
Vysoké i i otacek Legenda
rozliSeni H H
hrubg ; ; Vstupni Parametry pro
i ] | ] | »bod svorky Steni i zapis
] ] ] ] Vystupni Paramet
4[xx ry
Vysoké b svorky pouze ke &teni
rozliSeni jemné
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Vseobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
| Menu 8 |
Y
I Menu 6 Rezimy I
Volba
bipolarnino[ 110 | Y 1
rezimu Indikace Indikace Indikace
funkce Reverzace Reference On
Jog
<13 1.12 <11
Uroveri reference Uroven
pred funkci reference
“Preskoceni pred rampami
y kmitoctd”
Urovert i @ @
zvolené —— H
reference i
+ __1.06(21.01)
L 107 (21.02) e
1.07 (21.02 E
/ \—1 06 :21 01; i “Preskogent
_ . . kmitoGt”
Menu 1C
+ __1.06(21.01)
| 1.05 | T\‘1.oe (21.01)
Reference Jog
Legenda
Vstupni Parametry pfRW)
’ svorky cSteni i zapis
Vystupni Parametry (RO)
{0 svorky @ pouze ke cteni
Volba
prednastavenych
otacek
Digitalni vstupy E
Volba bitu 0
predn. ot. Pr1.47 | Pr 1.46 | Pr 1.45 | vystup 0 H
I ] e B 0 0 0 1 ik
1 H ndikace
Volba bitu 1 0 ° ! 2 ! _ zvolenych
predn. ot, 0 1 0 3 2 \4 prednastavenych
»[_ O Menu 8|-==-==--- 0 1 1 4 3 otacek
1 0 0 5
Volba bitu 2 p o y 6 4 Menu 1A
predn. ot.
(O | I R 5
1 1 1 8 6
7
8
e eesr s nejnizsi Volba
Digitalni vstupy S oriorita reference
olba anal. A
reference}/\ 1.14 (21.03)
4 I:IE_’ \14y > : Indikace
i zvoleného
Volba . i zpUsobu
predn. OV\ Pr1.44|Pr1.43 |Pr1.42|Pr1.41| vystup ; zadavani
Menu 8| Volba rezimu 0 0 0 ! 2 Menu 1A
Ovladani 0 0 1 X 3
>|:|E_, . ZKav...l 1.43 S 0 1 X X 4
Volba 1 X X X 5
vysokéhy\
N E@_’ rozlisen |\1‘7 >
A Legenda
nejvyssi
priorita Vstupni Parametry pro
svorky éteni i zapis
Vystupni Parametry
svorky pouze ke ¢teni
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Vseobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Indikace V pasmu
preskoceni
Uroveri reference
Urovefi f pred funkci
zvolené o f “Preskoceni
reference kmito&td”
/\ H /\
Menu 1B \1? f{ \1? Menu 2
A
[120 ] ii[ 131 |ii[ 133 | Legenda
Stied pasmai ! Stfed pasmai i Stfed pasma Vstupni Parametry pro
preskoceni 1} ipreskoceni 2! ipfeskoceni 3 } svorky éteni i zapis
I 1.30 I I 1.32 I | 1.34 | < E Vystupni Parametry
Pasmo Pasmo Pasmo svorky pouze ke ¢teni
preskoceni 1i 1preskoceni 2i tpreskoceni 3
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Vseobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
m0rover'| zvolené reference LY@ Minimalni kmitodet
RO | Bi VM | DP | ND NC PT RW | Uni VM | DP PT | US
1 1
Rozsah +1500,0 Hz Rozsah 0,0 az 1 500,0 Hz
Zakl. nastaveni Zakl. nastaveni 0,0
Aktualizace 5ms Aktualizace Na pozadi
Dolni mez vystupniho kmitotu méni¢e pro oba sméry
. otaceni. Nelze nastavit na hodnotu nizsi nez je #1.06.
Uroveri reference pfred funkci "Pfesko&eni Je neaktivni pro funkci Jog.
kmitoéta"
RO | Bi VM | DP | ND NC PT
1 MNepouiity parametr |
Rozsah +1500,0 H
Zakl. nastaveni z
Aktualizace 5ms MVolba funkce ofset
RW | Bit us
IEEEM Uroveri reference pred rampami Rozsah OFF (0) nebo On (1)
RO | Bi VM | DP | ND NC PT Zakl. nastaveni 0
1 Aktualizace 5ms
Rozsah +1500,0 Hz Je-li #1.09 = 0, potom
Zakl. nastaveni #1.01 = zvoleny zadav. signal x (100 + #1.38) / 100
Aktualizace 5ms .
Je-li #1.09 = 1, potom
#1.01 = zvoleny zadav. signal + #1.04
m0fset reference
RW| Bi VM | DP us mVolba bipolarniho rezimu
1 RW | Bit us
Rozsah + 1 500,0 Hz
Zakl. nastaveni 0.0 Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Aktualizace Sms Zakl. nastaveni 0
Blize viz Pr 1.09. Aktualizace Na pozadi

#1.10=0 Unipolarni rezim

MReference Jog Zaporny zadavaci signal je upraven na
RW | Uni DP uSs hodnotu nula.
1 #1.10 =1 Bipolarni rezim
Rozsah 0,0 az 400,0 Zaporny zadavaci signal zplsobi otaceni
Zakl. nastaveni 15 Hz motoru vvppa.énémvsr'nérli. 3
Aktualizace 5ms ’ Tento rezim je mozny v téchto pfipadech:
- prednastavené otacky 1 az 8

Zadavaci signal otaCek pouzivany pro funkci Jog (pomalé - ovladani z klavesnice ménice

posunovani). - vysokeé rozliseni

Rozsah funkce Jog je omezen Pr1.06 (max. - analogovy zadavaci signal z volitelnych

kmitoCet/otacky). Pr 1.07 (min. kmitoCet/otacky) nema na modull pro roz$ifeni poctu vstupl a
vystupll (SM - I/O Lite a SM — I/O Timer)

rozsah funkce Jog vliv.
Podminky za nichz mlze byt funkce Jog aktivovana jsou - zadavaci signal pres volitelné moduly
sérioveé linky

popsany v Menu 6.

Poznamka

mMaximélni kmitocet Oba standardni analogové vstupy jsou unipolarni, tudiz

RW | Uni DP us ani #1.10=1 neumozni na téchto vstupech bipolarni
1 rezim. Bipolarni rezim je mozny pouze v pfipadech

= uvedenych vySe.

Rozsah 0,0 az 1 500,0 Hz

Zakl. nastaveni 50,0

Aktualizace Na pozadi

Horni mez vystupniho kmitoétu méniCe pro oba sméry

otaceni.

Tato mez v8ak muze byt prekro¢ena vlivem kompenzace
skluzu (je-li pouzit).
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VSeobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 21

max_kmitocet

Pr 1.07
nebo Pr 21.02

-100%

Pr1.10 =0 (unipolarni rezim)

max_kmitocet

-100%

-100%

- max_kmitocet

Pr1.10 =1 (bipolarni rezim)

(kI Indikace Reference On

(VA Indikace Reverzace
(kI Indikace funkce Jog
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace 2ms

Tyto parametry jsou fizeny fadi¢em ménice, viz Menu 6.

#1.14

Popis #1.49

Hodnota| Displej

1 nebo 2
(v Zakladnim nasta-
veni dle stavu svorky
fizeni B7)

Pfes Anal. vstup 1 nebo pres

0 A1.A2 Anal. vstup 2

Pfes Anal. vstup 1 (proudovy) 1

! AP nebo 3 prednastavené otacky

Pres Anal. vstup 2 (napétovy)

A2.Pr nebo 3 prednastavené otacky

Pr |4 pfednastavené otacky

PAd |Ovladani z klavesnice ménice

AW N
afhiw| N

Prc [Vysokeé rozliSeni

Poznamka

Na rozdil od méni¢t Commander SE neni Pr1.14
automaticky nastaven pro nastaveni (rezimy) 1 az 3. Pro
tyto rezimy musi byt zvolené digitalni vstupy
nasmeérovany do parametrd Pr1.45 a Pr1.46 (aby byl
umoznén rezim pFednastavenych otacek). Uvedena
tabulka znazorfiuje moznou konfiguraci:

Misto uréeni
svorky B7

Misto uréeni

Pr1.14 svorky B4

#1.49

1 nebo 2
(v Zakladnim nasta-
veni dle stavu svorky
fizeni B7)

0(A1.A2) | Pr6.29 Pr1.41

Pr 1.45 Pr 1.46

Pr 1.45 Pr 1.46

Pr1.45 Pr 1.46

ABWIN|—~

Je-li Pr1.14 =0, potom zvolena reference zavisi na
nastaveni Pr 1.41 az Pr 1.44. Tyto parametry umozhuiji,
aby reference (zadavaci signal) byl v tomto pfipadé volen
pomoci externiho signalu (svorek fizeni). Je-li néktery z
téchto bitd aktivni (rovna se 1), potom je pfislusna
reference zvolena (je indikovano parametrem Pr 1.49).
Je-li aktivni vice bitli, potom ma prioriu bit s nejvy$Sim
Cislem.

Poznamka

Je-li Pr1.14 =5 (Prc), potom Pr 1.09 a Pr 1.38 nemohou
byt pouzity.

#1.41 |#1.42 |#1.43 |#1.44| Zvolenareference |#1.49
MVolba reference 0 0 0 0 |Anal. reference 1 (A1) 1
(zadavaciho signalu kmitoctu) 1 0 0 0 |Anal. reference 2 (A2) 2
RW | Txt us X 1 0 0 |PFednast. otacky (Pr) 3
X X 1 0 |Klavesnice ménice (PAd)| 4
Rozsah 0az5 X X X 1 |Vysoké rozliSeni (Prc) 5
Zakl. nastaveni 0 (A1.A2) x = jakakoliv hodnota
Aktualizace _[oms Ovladani z klavesnice ménice

Pomoci tohoto parametru se voli zplsob zadavani
vystupniho kmitoétu (zplsob je indikovany pomoci

Je-li zvoleno ovladani z klavesnice ménice je reference
fizena pfimo z klavesnice ménice prostfednictvim Pr 1.17.

Pr 1.49). Z klavesnice ménice jsou téz ovladany funkce Start, Stop
a Reset.
Konfiguraéni bity (Pr 6.30 az Pr 6.34) nemaji vliv a funkce
Jog je blokovana.
Na klavesnici ménice neni k dispozici tlacitko reverzace.
Je-li toto pozadovano, viz Pr 11.27.
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Vseobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21

(A VAl Reference rezimu Ovladani z klavesnice
U Commanderu SE parametru Pr 05 odpovida parametr RO | Bi VM | DP NC PT PS
Pr1.14. 1
U Commanderu SK parametru Pr 05 odpovida parametr
Pr 11.27. Rozsah + 1 500,0 Hz
Jestlize se pouziji parametry Pr 05, resp. Pr11.27 pro Zakl. nastaveni
nastaveni volby reference a po té by se jesté nastavoval Aktualizace Na pozadi

parametr Pr 1.14 pro zménu tohoto nastaveni, tak ackoliv
nékteré volby obou téchto parametri Pr 05 a Pr 1.14 jsou

Tento parametr zobrazuje zadavaci signal (referenci), je-li
zvolen rezim Ovladani z klavesnice.

stejné, zobrazovana hodnota nastaveni v Pr0S se Jeho rozsah (unipolarni nebo bipolarni) zavisi na
nezméni podle zmény v nastaveni Pr .14. nastaveni Pr 1.10:
#1.10=0 Unipolarni rezim
Rozsah Pr 1.17 = #1.07 az 1 500Hz
mvmba prednastavenych otaéek o
RW | Uni Us #1.10 =1 Bipolarni rezim
Rozsah Pr 1.17 = + 1 500Hz
Rozsah 0az8
Zakl. nastaveni 0 mVysoké rozliSeni hrubé
Aktualizace 5ms RW | Bi VM | DP us
Pomoci tohoto parametru se voli Cislo pfednastavenych 1
otacek (indikovano Pr 1.50): Rozsah +15000 H
> VA
Zakl. nastaveni 0,0
#1.15 Prednastavené otacky Aktualizace 5ms
0 Volba se provadi pomoci svorkovnice Fizeni Viz Pr1.19
1 Prednastavené otacky 1 (je-li #1.49=3) [ o
2 Prednastavené otacky 2
3 Pfednastavené otacky 3 Vvsoké rozlideni iemné
4 Prednastavené otacky 4 % ¥ DP Us
5 Prednastavené otacky 5 3
6 Prednastavené otacky 6
7 Prednastavené otacky 7 Rozsah i 0,000 az 0,099 Hz
8 Pfednastavené otacky 8 Zakl. nastaveni 0,000
O Je-li#1.49 = 1, je zvolen analogovy vstup 1 Aktualizace oms

Je-li #1.49 = 2, je zvolen analogovy vstup 2

Je-li #1.15=0, potom prednastavené otacky zavisi na
parametrech Pr1.45 az Pr1.47, které mohou byt
ovladany pomoci digitalnich vstupu:

Normalni rozliSovaci schopnost refrence je 0,1Hz, ale
muZe byt zvySena pomoci parametr(i vysokého rozliSeni.
Pr 1.18 definuje referenci hrubé (kladnou nebo zapornou)
s rozliSenim 0,1Hz. Pr 1.19 definuje referenci jemné (vZdy
kladnou) s rozliSenim 0,001Hz. Celkova reference je dana
souctem #1.18 a #1.19.

#1.47 #1.46 #1.45 #1.50 Proto Pr 1.19 zvySuje kladnou referenci vzdy od nuly a
0 0 0 1 (je-li #1.49 = 3) snizuje zapornou referenci k nule.
0 0 1 2
0 1 0 3
0 1 1 4 mmokovéni aktualizace vysokého rozliSeni
1 0 0 5 RW | Bit NC
1 0 1 6
1 1 0 7 Rozsah OFF (0) nebo On (1)
1 1 1 8 Zakl. nastaveni 0
Pr 1.50 indikuje zvolené pfednastavené otacky neustale. Aktualizace Na pozadi

Jestlize je pomoci Pr1.14 zvolena reference 1 nebo 2
(proudovy nebo napétovy vstup), pak lze jednoduSe
pfepnout na prednastavené otacky kdyz se navoli aby
hodnota Pr1.49 se nerovnala jedné. To umozZriuje
uzivateli pruzné volit mezi napétovym vstupem a tfemi
pfednastavenymi ota¢kami nebo proudovym vstupem a
tfemi prfednastavenymi otackami — to v§e pomoci pouze 2
digitalnich vstupu.

mNepouiito

Protoze vysoké rozliSeni je zadavano dvéma parametry,
Pr1.20 zabranuje d&teni téchto parametrd (Pr1.18 a
Pr1.19) vpribéhu jejich aktualizace. Misto toho jsou
v tomto okamziku &teny hodnoty z vnitfni paméti ménice.

Je-li #1.20 = 0, reference pfed rampami (Pr1.01) se
neustale obnovuje dle parametrd vysokého rozliSeni
(Pr.18 a Pr1.19).

Je-li Pr1.20 = 1, parametry vysokého rozliseni (Pr1.18 a
Pr 1.19).se neustale nacitaji a ukladaji do vnitfni paméti,
kdezto reference pfed rampami (Pr 1.01) se neobnovuje.
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Tyto parametry umoziuji zavedeni pasma (ve spojeni s
Pr 1.30, Pr 32 a Pr 34), ve kterém nelze nastavit otacky.
Pfi zménach otacek méni¢ pfes toto "zakazané" pasmo
pouze po rampé "piejde". Vyuziva se zejména tam, kde
mechanicky systém pfi urcitych otackach rezonuje.

Je-li pfislusny stfed pasma preskoceni roven nule, je
funkce pasma preskoceni blokovana.

Je-li zadana reference otacek uvnitf pasma preskoceni,
rampy zastavi zménu vystupniho kmito€tu na dolni
hodnoté tohoto pasma pfeskoceni. Skuteéné otacky jsou
tedy niz$i nez zadané.

(I Pasmo preskoceni 1

(YA Pasmo preskoceni 2

(7 3 Pasmo preskoceni 3

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 25,0 Hz

Zakl. nastaveni 0,5

Aktualizace Na pozadi

Tyto parametry udavaji polovinu Sitky pasma (na jednu
stranu od pfisluSného stfedu pasma preskoceni), ve
kterém nelze nastavit vystupni otacky. Celkova Sitka
"zakazaného" pasma je tedy dvojnasobna.

VSeobecné Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Prednastavené otacky 1 L3 Analogova reference 1
Prednastavené otacky 2 (YAl Analogova reference 2
Prednastavené otacky 3 RO | Bi VM | DP | ND NC
Prednastavené otacky 4 1
Prednastavené otacky 5 Rozsah +1500,0 Hz
Prednastavené otacky 6 Zakl. nastaveni 0,0
Prednastavené otacky 7 Aktualizace 5ms
LS Prednastavené otacky 8 Tyto parametry jsou mista urdeni pro signaly z
RW| Bi VM| DP us analogovych vstup(i, pokud jsou tyto vstupy uréeny pro
1 zadavani vystupniho kmitoctu.
Rozsah +1500,0 Hy Signaly z progrv:;\movatslnyc_h Ystupﬂ jso'u ’autom.ati(’:ky
Zakl. nastaveni 0,0 Epr.?vventy(;alfl’ Oé)e _Ijol?,/(’oo/S'gr.]all‘!l OdEOVId,z . mgx!ma,:n[
- mitocet (Pr 1.06). Také 0% signalu odpovida minimalni
Aktual 5 -~ ? . . -
=L = kmitocet (Pr 1.07), pokud neni zvolen bipolarni rezim
(Pr1.10).
(W1 I Stred pasma preskoceni 1
Stred pasma preskoceni 2 mwocentni doladéni
(X Stied pasma pieskoceni 3 RW| Bi DP NC
RW | Uni DP us 1
! Rozsah £100,0 o
Rozsah 0,0 az 1 500,0 Hz Zakl. nastaveni 0,0
Zakl. nastaveni 0,0 Aktualizace 5ms
Aktualizace Na pozadi
> Blize viz Pr 1.09.

MNepouiito

mNepouiito

Volba analogové reference 2

Volba prednastavenych otacek

Volba rezimu Ovladani z klavesnice

Volba vysokého rozliSeni

Volba bitu 0 prednastavenych otacek

Volba bitu 1 prednastavenych otacek

Volba bitu 2 pfednastavenych otacek

RW | Bit NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni OFF (0)
Aktualizace 5ms

Tyto parametry slouZzi pro volbu zpUisobu zadavani otacek.
Blize viz Pr 1.14 a Pr 1.15.

mNepouiito

mmdikace zvoleného zpusobu zadavani otacek
RO | Uni N

mmdikace V pasmu preskoéeni D NC PT
RO | Bit ND NC PT
Rozsah 1az5
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Zakl. nastaveni
Zakl. nastaveni Aktualizace 5ms
Aktualizace 5ms #1.49 =1 Analogova reference 1
Tento parametr indikuje, Zze Zzadana reference otacek je z:::g fg é?a(ljogo;/a refelzretn’cv(T(Z
uvnitf jednoho z pasem preskoceni, takze otacky motoru el rednastavene otacky
neodpovidaji pozadovanym. #1.49 =4 Ovladani z klavesnice ménice
#1.49=5 Vysoké rozliseni
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Menu 10

Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9

Menu 2 Menu 3 Menu 4
Menu 18 Menu 20 Menu 21

Vseobecné
Menu 11 Menu 12 Menu 14

Menu 15

mlndikace zvolenych prednastavenych otacek
RO | Uni ND NC PT

Rozsah 1az8
Zakl. nastaveni
Aktualizace 5ms

Je-li #1.49 = 1 nebo 2, potom #1.50 = 1 indikuje, Ze je

zvolen jeden z analogovych vstup(.

Reference v rezimu Ovladani z klavesnice po
pripojeni sité
us

RW | Txt

Rozsah
Zakl. nastaveni
Aktualizace -—--
V rezimu Ovladani z klavesnice uréuje hodnotu reference:
Je-li #1.51=0 (0) potom #1.17 =0
je-li #1.51=1 (LASt) potom #1.17 = posledni
hodnoté pred odpojenim sité

je-li #1.51=2 (PrS1) potom #1.17 =#1.21
(pfednastavené otacky 1)
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VSeobecné Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
2. Menu 2 - Rampy
[
Indikace Indikace
akcelera¢ni deceleraéni
rampy rampy

Hodnota akc. rampy

mapy motoru 2
Hodnota akc. rampy 1

Hodnota akc. rampy 2
Hodnota akc. rampy 3
Hodnota akc. rampy 4
Hodnota akc. rampy 5

Hodnota akc. rampy 6

Hodnota akc. rampy 7
Hodnota akc. rampy 8

Hodnota akceleraéni
rampy funkce Jog

Indikace funkce Jog

Uroveri reference
pred rampami

W N AW =2

R LT —

W N OO A WN =

NEt

AKCELERACE

Drzeni rampy
Rezim deceleraéni

rampy

Volba S rampy

2.21
227
2.29

- Hodnota dec. rampy
mapy motoru 2

Hodnota dec. rampy 1

Hodnota dec. rampy 2

Hodnota dec. rampy 3
Hodnota dec. rampy 4
Hodnota dec. rampy 5
Hodnota dec. rampy 6
Hodnota dec. rampy 7
Hodnota dec. rampy 8

rampy funkce Jog

él I | Hodnota decelera¢ni

DECELERACE Uroveri reference
po rampéach
Menu 4

S-rampa »] Regulace m
Omezeni napéti proudu

standardni rampy
Volba jednotky

pro rampy Legenda

Vstupni Parametry pro
} svorky - &teni i zapis

Vystupni
A E svorky

Parametry
pouze ke cteni
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Vseobecné Menu 1 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Volba
akcelera¢ni
rampy
Digitalni vstupy :
Volba bitu 0 H
akc. ramp! Pr2.34 | Pr2.33 | Pr2.32 | Vystup i
(O e 0 0 0 1 i
) 0 0 1 2 H
g o | o s 1 ;
»[_IOF—>{ Menu 8|--------- 0 1 1 4 2 Indikace
1 0 0 5 akcelera¢ni
Volba bitu 2 y . ; . 3 rampy
akc. ramp 4
I ] B 1 1 0 7 Menu 2A
1 1 1 8 5
(]
7
Legenda 8
Vstupni Parametry pro i v
» E - £ arametry p Indikace zvolenych
svorky Cteni i zapis prednastavenych otacek
Vystupni P 1
4xx arametry
K] svorky pouze ke ¢teni
Volba
deceleraéni
rampy
Digitalni vstupy :
Volba bitu 0 H
dec. ramp Pr2.37 | Pr2.36 | Pr2.35 | Vystup H
I ] e N 0 0 0 1 i
0 0 1 2 H
0 1 0 3 1 i
»[_[T—>{ Menus 0 1 1 4 2 \ Indikace
1 0 0 5 deceleraéni
Volba bitu 2 , . ; . 3 rampy
dec. ramp; 4
’DE—’ """"" 1 1 0 7 Menu 2A
1 1 1 8 5
6
7
Legenda 8
Vstupni Parametry pro i V
» E - £ arametry p Indikace zvolenych
svorky Cteni i zapis prednastavenych otacek
o] ] Vystupni Parametry

svorky

pouze ke ¢teni
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VSeobecné Menu 1 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21

mﬂroveﬁ reference po rampéach . |
RO| Bi vM|[DP [ND NC PT pasmo reguiace
1
Rozsah +1500,0 Hz napéti ss
Zakl. nastaveni meziobvodu
Aktualizace 21ms
| kdyz je rozsah pro nasatveni + 1 500Hz, skute¢na hodnota
tohoto parametru mize byt vlivem regulatoru proudového
omezeni zvySena (az o 20%).
otacky motoru
>: nastavena mira
mNepouz'to I decelerace
Drieni rampy
RW | Bit us
t
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0 #2.04 =2 a3 Rampy s napétovym zvysenim
Aktualizace 128ms Tyto reZimy jsou stejné jako rezimy 0 a1, avSak
- i — . napéti odpovidajici charakteristice U/f je zvy$eno
Je-li #2.03=1, potom je drZeni rampy aktivni, tj. 0 20%. To zvy$i ztraty v motoru, coZ umozni
reference po rampach je udrzovana na konstantni urovni. rychlejsi deceleraci. Je vak nutno poditat s
Je-li zvolena S-rampa, je aktivni i rezimu drzeni rampy. vétsim oteplenim motoru.
Funkce Stop ma prioritu pfed rezimem drzeni rampy.
mNepouiito
mReiim deceleraéni rampy
RW us
mVolba S-rampy
Rozsah 0az3 RW | Bit us
Zakl. nastaveni 1
Aktualizace Na pozadi Rozsah OFF (0) nebo On (1)
#2.04=0 Rychla rampa Zakl. nastaveni 0
#2.04 =1 Standardni rampa Aktualizace Na pozadi
#2.04 = 2 Standgrdm rampa s vr1’ape’tovyrr'1vzv¥sen|m #2.06=0 S-rampa neaktivni
#2.04 =3 Rychla rampa s napé&tovym zvySenim
A - #2.06 =1 S-rampa aktivni
Tento parametr nema vliv na akceleracni rampu.
#2.04 =0 Rychla rampa V rezimu standardni deceleraéni rampy je b&hem €innosti
V tomto rezimu je decelerace plynuld, zavisla regulatoru S rampa neaktivni.
pouze na naprogramovanych mezich proudového Jsou-li otacky motoru zvySovany po pfedchozi deceleraci
omezeni. Tento rezim lze vyuzit zejména pfi v rezimu standardni rampy, akceleraéni rampa pouzita
pouziti brzdné jednotky s externim brzdnym pro funkci S-rampy je vynulovana na nulu.
odporem.

S-rampa je aktivni pouze tehdy, jsou-li pro rampy pouzity

#2.04=1 Standardnirampa , » jednotky s/100Hz (#2.39 = 1).
Vzroste-li v tomto rezimu pfi deceleraci ss napéti

meziobvodu na povolenou mez danou Pr2.08

(motor vraci energii), decelerace se okamzité
zastavi do doby, nez napéti ss meziobvodu S-rampa
ni

poklesne pod povolenou mez. bp us

Je-li nastavena hodnota Pr2.08 nizSi nez 1

jmenovité napéti ss meziobvodu, méni¢ nebude Rozsah 0,0 az 300,0 <2/100Hz

decelerovat a motor bude volnobézné dobihat. Z4kl. nastaveni 3.1

Zadana hodnota proudu se pfivadi do proudoveho Aktualizace Na pozadi

regulatoru, ktery mdze ménit vystupni kmitocet, a

proto je tfeba Pr 4.13 a Pr 4.14 nastavit optimainé. S-rampa zpusobi zaobleni na koncich ramp. Tento
parametr definuje maximalni rozsah zmény akcelerace a
decelerace, s niz bude méni¢ b&éhem S-rampy pracovat.
Hodnoty zakladniho nastaveni byly zvoleny tak, Zze
S-rampa €ini 25 % plGvodni rampy.
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Vseobecné Menu 1 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 14

Menu 11 Menu 12 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 21

— — — pozadované otacky
-.-—.- zrychleni
—— skute¢né otacky

Je-li #2.10 = 0 potom volba akceleraéni rampy zavisi na
bitech 0 az 2 (Pr 2.32 az Pr 2.34). Tyto bity jsou ovladany
digitalnimi vstupy ménice, coz umoziuje externi ovladani
volby akceleraéni rampy.

Je-li #2.10=9 potom je akceleracni rampa volena
nastavens automaticky pomoci Pr 1.50.
\{elik'os§ R
{meami rampy #2.10 | #2.34 | #2.33 | #2.32 | #1.50 ampa
nals&avena definovana:
ikost
S rampy 0 0 0 0 Pr2.11
0 0 0 1 Pr2.12
0 0 1 0 Pr2.13
0 0 1 1 Pr2.14
0 1 0 0 Pr2.15
0 1 0 1 Pr 2.16
Protoze rampa je v Zakladnim nastaveni definovana v 0 1 1 0 Pr2.17
s/100Hz a S-rampa je v Zakladnim nastaveni definovana 0 1 1 1 Pr2.18
v s%/100Hz, doba T pro "zakfivenou" ¢ast S muze byt 1 Pr2.11
stanovena zcela snadno délenim dvou proménnych: 2 Pr2.12
3 Pr2.13
T = S-rampa/ akcelerace (decelerace) 4 Pr2.14
5 Pr 2.15
Aktivovani S-rampy zvysi celkovou dobu rampy o dobu T, 6 Pr2.16
protoze ke kazdému konci rampy se pfida dalsi T/2 pfi ; 'Er g:;
vytvareni S zakonéeni. re
9 1 Pr2.11
9 2 Pr2.12
- — - 9 3 Pr2.13
mOmezenl napéti standardni rampy 9 4 Pr2.14
RW | Uni VM RA us 9 5 Pr2.15
9 6 Pr 2.16
Rozsah 0 az max_nast_ss_napéti g ; E: g:;
24Kl. nastaveni mé&ni¢ 200V: 375 v -
’ méni¢ 400V: 750
Aktualizace Na pozadi ]
Hodnota akcelera¢ni rampy 1
Toto napé’tl' se pouziva jako mezni uroven pro oba rezimy Hodnota akceleraéni rampy 2
standardni rampy (Pr 2.04). -
. IR - Hodnota akceleraéni rampy 3
Hodnota tohoto parametru by méla byt vy$Si nez ss napéti —
meziobvodu pfi nejvy$§im vstupnim napajecim napéti (4. Hodnota akceleracni rampy 4
st. vstupni napéti x v2). Hodnota akcelera¢ni rampy 5
Je-li hodnota tohoto parametru nastavena pfili§ nizko, Hodnota akcelera¢ni rampy 6
muze (zejména pfi deceleraci bez pouziti brzdného Hodnota akceleraéni rampy 7
odporu) dojit k vybaveni poruchy "OU". . Hodnota akceleraéni rampy 8
RW | Uni DP us
1
mNepouiito |
Rozsah 0,0 az 3 200,0 s/100Hz
Zakl. nastaveni 5,0
Aktualizace 5ms

mVolba akceleracni rampy
RW | Uni

us
Rozsah 0az9
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 5ms

Akceleraéni rampu Ize volit z téchto skupin:
#2.10=0 Rampa je volena pomoci svorkovnice
fizeni

#2.10=1az8 Rampa je volena pomoci Pr 2.11 az
Pr2.18

#2.10=9 Rampa je volena pomoci Pr 1.50

Dle nastaveni Pr 2.39 mohou byt pouZity i jiné jednotky.

mHodnota akceleraéni rampy funkce Jog

RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 az 3 200,0 s/100Hz
Zakl. nastaveni 0,2
Aktualizace 5ms

Dle nastaveni Pr 2.39 mohou byt pouzity i jiné jednotky.
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Vseobecné Menu 1 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21

MVolba deceleraéni rampy MHodnota deceleraéni rampy funkce Jog

RW | Uni us RW | Uni DP us

1

Rozsah 0az9 Rozsah 0,0 az 3 200,0 s/100Hz
Zakl. nastaveni 0 Zakl. nastaveni 0,2

Aktualizace 5ms Aktualizace 5ms

Decelera¢ni rampu Ize volit z téchto skupin:
#2.20=0 Rampa je volena pomoci svorkovnice
fizeni

#2.20 =1az8 Rampa je volena pomoci Pr 2.21 az
Pr2.28

#2.20 =9 Rampa je volena pomoci Pr 1.50

Je-li #2.20 = 0 potom volba deceleracni rampy zavisi na
bitech 0 az 2 (Pr 2.35 az Pr 2.37). Tyto bity jsou ovladany
digitalnimi vstupy ménice, coz umoziuje externi ovladani
volby deceleraéni rampy.

Je-li #2.20=9 potom je akceleracni
automaticky pomoci Pr 1.50.

rampa volena

#2.20 | #2.37 | #2.36 | #2.35 | #1.50 |  Ramea
definovana:
0 0 0 0 Pr2.21
0 0 0 1 Pr 2.22
0 0 1 0 Pr 2.23
0 0 1 1 Pr2.24
0 1 0 0 Pr 2.25
0 1 0 1 Pr 2.26
0 1 1 0 Pr 2.27
0 1 1 1 Pr 2.28
1 Pr2.21
2 Pr 2.22
3 Pr 2.23
4 Pr 2.24
5 Pr 2.25
6 Pr 2.26
7 Pr 2.27
8 Pr 2.28
9 1 Pr2.21
9 2 Pr 2.22
9 3 Pr 2.23
9 4 Pr2.24
9 5 Pr 2.25
9 6 Pr 2.26
9 7 Pr 2.27
9 8 Pr 2.28
Hodnota deceleraéni rampy 1
Hodnota deceleraéni rampy 2
Hodnota deceleraéni rampy 3
Hodnota deceleraéni rampy 4
Hodnota deceleraéni rampy 5
Hodnota deceleraéni rampy 6
Hodnota deceleraéni rampy 7
. Hodnota deceleraéni rampy 8
RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 az 3 200,0 s/100Hz
Zakl. nastaveni 10,0
Aktualizace 5ms

Dle nastaveni Pr 2.39 mohou byt pouZity i jiné jednotky.

Dle nastaveni Pr 2.39 mohou byt pouzity i jiné jednotky.

mmdikace akceleraéni rampy

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 1az8
Zakl. nastaveni
Aktualizace 5ms
mlndikace deceleraéni rampy
RO | Uni ND NC PT
Rozsah 1az8
Zakl. nastaveni
Aktualizace 5ms

Volba bitu 0 akceleraéni rampy

Volba bitu 1 akceleraéni rampy

Volba bitu 2 akceleraéni rampy

Volba bitu 0 deceleraéni rampy

Volba bitu 1 deceleraéni rampy

Volba bitu 2 decelera¢ni ramp

RW | Bit NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 5ms

Tyto parametry slouzi pro volbu ramp prostfednictvim
svorkovnice Fizeni.

mNepouiito

mVolba jednotky pro rampy

RW | Uni us
Rozsah Oaz2
Zakl. nastaveni 1
Aktualizace Na pozadi
#2.39=0 s/1000Hz
#2.39=1 s/100Hz
#2.39=2 s/10Hz

18
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nebo “pod” minim. Kmito¢tem

Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
ry W
3. Menu 3 - Prahy otacek
Kmitoétovy vstup a vystup
Uroveri Uroveri
vrzference ) Menu 2 referent;eh Vystupni
pred rampami Rampy po rampacl kmitocet
Menu 4 Menu 5
Menu 1 1.03 Regulace Kompenzace
l s proudu skluzu
Y
Volba pevné ) \/ Prah nulového Indikace nulového
reference Indikace kmitoctu kmitoctu
otacek Reference -_’
Pevn o -
reference i Ve
otétek i Minimalni Indik P
- i Kkmitocet ndikace provozu “na
)/

‘.'.........

N

svorky

N

svorky

Vstupni

E Vystupni

Legenda
IEI Parametry pro
cteni i zapis
Parametry

pouze ke ¢&teni

Odchylka
kmitoctu

v
: +:

Indikace provozu
“pod” nastavenym
kmitoctem

Indikace provozu
“na” nastaveném
kmitoctu

Pasmo indikace “na”
nastaveném kmitoctu
(At speed)

>
P

Indikace provozu
“nad” nastavenym
kmitoctem
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Misto uréeni
svorky B7

Externi :
Externi Max. hodnota zadavaci Konstanta '
zadavaci ext. zadavaciho kmitocet ext. zadavaciho H
kmitocet kmitoctu kmito&tu

» eI

32-bit. citac |, | Mefitko polohy
> 3.33
polohy 3.34

Zdroj/Misto

r

uréeni
svorky B3

Reset ¢itace

E polohy

Konstanta pro
kmitoctovy

vystup

Legenda

e m]
0]

Vstupni
svorky

Vystupni

svorky

Parametry
pouze ke ¢teni

Parametry pro
Steni i zapis

Max. kmitocet
pro kmitoctovy
vystup

Poloha

kmitocet

Menu 8A
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Menu 2

Menu 4

Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 8 Menu 9

Menu 10

Menu 11

Menu 12

Menu 14

Menu 15

Menu 18

Menu 20

Menu 21

Kmitocétovy vstup a vystup
Svorku B7 Ize pouzit jako kmitoCtovy vstup (je-li #8.35 = 2 nebo 3), tj. jako vstup pro externi zadavaci kmitocCet (referenci).
Tento externi zadavaci kmitocet je pfevadén na procentni hodnotu (Pr 3.45) z max. hodnoty (Pr 3.43). Tato procentni
hodnota potom muze byt napf. pouzita jako analogova reference 1 (#8.25 = 1.36 a #7.10 = 0).
Minimalni amplituda vstupniho obdélnikového prib&hu musi byt 10V.

Svorku B3 Ize pouzit jako kmitoCtovy vystup (je-li #8.31 = 2 nebo 3), tj. na svorku B3 je pfiveden vystupni kmitocet ménice
nebo kmitocet pulsni Sitkové modulace (viz Pr 8.31).

KmitoCtovy vstup a kmito¢tovy vystup nejsou v méni¢i navzajem propojeny ani synchronizovany a proto nemohou byt pouzity

pro synchronizovani pohonu.

KNk IV AN~ Nepouzito

KXl Prah nulového kmitoctu MPevné reference otacek
RW | Uni DP us RW | Bi VM | DP us
1 1
Rozsah 0,0 az 20,0 Hz Rozsah + 1 500,0 Hz
Zakl. nastaveni 1,0 Zakl. nastaveni 0,0
Aktualizace Cteno na pozadi Aktualizace 128ms
Je-li #2.01 < #3.05, potom #10.03 = 1.
Volba pevné reference otacek
RW | Bit us
Pasmo indikace "na" nastaveném kmitoctu
3.06
(At speed) Rozsah OFF (0) nebo On (1)
RW | Uni DP us Zakl. nastaveni 0
1 Aktualizace 5ms
Rozsah 0,0 a7 20,0 Hz Pevna reference otadek je hodnota otadek, ktera neni

Zakl. nastaveni

1,0

Aktualizace

Cteno na pozadi

Definuje pasmo v némz dochazi k indikaci At speed (viz
Pr10.05, Pr10.06 a Pr0.07). Stfed pasma je dan

Pr 10.06.

KN eV N [“l Nepouzito

Konstanta pro kmitoétovy vystup

ovlivnéna rampami (Menu 2). Lze ji pfipo€ist k hodnoté
reference za rampami (Pr 2.01).
Pevna reference otacek je pfipojena je-li #3.23 = 1.

Poznamka

Velkd zména hodnoty Pr3.22 muze zpusobit pouchu

"OL.AC".

kW2 ¥-v Wil Nepouzito

Maximélni kmito&et pro kmitoétovy vystup

RW | Uni DP us | 329 LR
3 RO | Uni ND NC PT PS
Rozsah 0,000 az 4,000
Zakl. nastaveni 1,000 Rozsah 0 az 9 999
Aktualizace Cteno na pozadi Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Indikuje skute¢nou hodnotu ¢itace polohy.

RW | Txt us
KV Il Nepouzito
Rozsah 0az3
Zakl. nastaveni 2 (5kHz) —
Aktualizace Na pozadi Reset Citace polohy
RW | Bit us
Definuje maximalni kmito¢et pozadovany na kmito¢tovém I
vystupu.
Max. kmitoéet fmax e Rozsah OFF (0) nebo On (1)
#3.18 (kHz) Rozliseni pfi fmax Zakl. nastaveni 0
0 1 10 bitt Aktualizace Na pozadi
1 2 9
2 5 8
3 10 7,7
Rozs$ifené menu Commander SK 21
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Citatel konstanty Citace poloh
RW | Uni DP

us
3
Rozsah 0,000 az 1,000
Zakl. nastaveni 1,000
Aktualizace Cteno na pozadi
Jmenovatel konstanty ¢itace polohy
RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 az 100,0
Zakl. nastaveni 10,0
Aktualizace Cteno na pozadi

3.35 az 3.42 [T |

Max. hodnota externiho zadavaciho kmitoétu
RW | Uni DP us

1
Rozsah 0,0 az 50,0 KHz
Zakl. nastaveni 10,0
Aktualizace Na pozadi

Definuje maximalni externi zadavaci kmito¢et ocekavany
na kmito¢tovém vstupu.
Doba vzorkovani je dana vztahem:

Max doba vzorkovani je 0,341 vtefin.

Konstanta 2048 je pouzita za uc¢elem vétsi stability. Roz-
liSovaci schopnost vystupu je 10 bitd.

Maximalni externi zadavaci kmitocet mensi nez 6kHz
bude mit niz8i rozliSovaci schopnost.

Je-li #3.35 = 3 (kmitoCtovy vstup s vysokym rozliSenim), je
doba vzorkovani pevna a je 0,341s. To umozriuje
rozliSovaci schopnost 12 bitd pro #3.43 = 15kHz a vétsi.
Parametr Pr 1.19 je automaticky obnovovan se dvéma
LSB.

mKonstanta externiho zadavaciho kmitoétu

RW | Uni DP us
3

Rozsah 0,000 az 4,000

Zakl. nastaveni 1,000

Aktualizace Na pozadi

MExterni zadavaci kmitocet
RO | Uni

DP [ ND NC PT
1
Rozsah 0,0 az 100,0 %
Zakl. nastaveni
Aktualizace 5ms

Indikuje hodnotu externiho zadavaciho kmitoCtu v % z
#3.43.
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4. Menu 4 - Regulace proudu
Volba Fizeni
otacek / momentu
Uroveri m
reference Menu 2 - Uroveri i i
pred rampami Rampy H reference Vygtupnl
i po rampach kmitocet
7 Menu 5 N
Mapa motoru
Volba pevné
reference Indikace
otaéek Ref«gﬁnce -------- Procento
Pevna momentu
ref?lr:van:(:e § IITI Prevodnik
otacel H i »| proud -
| 3.22 | 1M i »| moment
'y
Jednotka zatizeni
mmm———— zobrazovana na displeji
H Regulace proudu - | 4.21 |
proudového 4.14 || zisk C'pgfgl? i
omezeni P v
T Displej
Jmenovity —T 4.02 4.01 >+—>—fH
Uzivatelské kmitoZet Cinny Proud
konstanta motoru proud motoru motoru
max. proudu !
P 251.0066 Magnetiza¢ni
| 4.24 | (21.06) Pozadovany proud motoru
l proud 417
v Prevodnik /\
Menu 7 4.08 moment - 4.04
Reference proud \/
momentu
A
Vystupni
Jmenovity 5.10 kmitocet
uginik motoru | (21.10) - )
Tepelna ¢asova Rezim tepelné
Jmenovity 5.07 konstanta o'zﬁf;nr:y Oﬁ:’;i%r?n
proud motoru | (21.07) | Indikace aktualniho motoru motory otackach
v proudového omezeni
Proud. omez. [ 416 | | 425 ]
_ Upozornéni
4.07 > 4.18 na proudové
(21.29) N bretizent
Jmenovity 0 Jmenovity Loy
proud ménice proud motoru Detekce pretizeni
Legenda 10.08
Vstupni Parametry pro
} svorky IEI Cteni i zapis Indikace Akmulator
dosazeni funkce
Vystupni Parametry nastaveného Ixt
] svorky pouze ke ¢teni zatizeni
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U ménic¢l Commander SK vétSich vykonl je proudova pretiZitelnost (fj. pomér mezi jmenovitym proudem a maximalni
proudem pfi pretizeni) men$i neZ u ménic¢d mensich vykonu. Toto je provadéno v softwaru specifikovanim 'jmenovitého
proudu ménice' a to jako maximalni hodnoty proudu podélené 1,5 (stejné jako je tomu u menSich méni¢a). Proudovy rozsah
dany Pr 11.32 je platné pro rezim zatizeni A, ale proroze je tato hodnota vétSi nez 'hodnota proudového dimenzovani' pouzita
softwarem, bude proudové omezeni menSi nez 150% hodnoty proudu dané Pr 11.32.

Jmenovitou hodnotu proudu motoru (Pr 5.07) je mozno zvysit nad hodnotu Pr11.32 a to az do uUrovné definované
maximalnim jmenovitym proudem motoru. Je-li jmenovity proud motoru vy$si nez hodnota specifikovana Pr 11.32, potom
tepelna ochrana motoru je modifikovana (viz Pr 4.16).

Termin 'jmenovity proud motoru' je veli€inou pouzitou pouze v software, nikoli hodnota v Pr 11.32.

Soucasti ménice je proudovy regulator zajistujici proudové omezeni v rezimu Fizeni kmitoctu a dale regulator momentu pro
rezim fizeni momentu. Cinny proud je fizen zmé&nou vystupniho kmito&tu méni¢e. Menu 4 obsahuje parametry k nastaveni
proudového regulatoru. Pfidavné fizeni proudu zaloZzené na regulaci napéti zajiStuje prfechodova omezeni (SpiCkové
omezeni), jeho nastaveni v§ak neni pfistupné uzivateli.

Meéni¢ pracuje méni¢ v ustdleném stavu s napajecim systémem, jehoz vypocletni algoritmus je vztazeny na statorovy
soufadnicovy systém. Maximalni proud motoru je omezen jeho SpiCkovou hodnotou rovnou 1,75 ndsobku jmenovité hodnoty
proudu ménice. Nicméné méni¢ nepracuje obvykle az na tomto limitu, ale vyuziva tento limit pfedevSim pro pfipad
nadproudové ochrany. Pro bézny provoz je proud méni¢e omezen na 1,5 nasobek jeho jmenovitého proudu, coz je bezpecna
oblast mezi maximalnim trvalym proudem a jeho $pi¢kovou hodnotou.

Maximalni proud ménie (max_proud_ménice) odpovida plnému rozsahu zpétnovazebniho proudu, tj. jmenovitd hodnota
proudu meénice krat 2,0.

Z4vislosti mezi napétim a proudem pro provoz v rezimu Oteviena smycka jsou znazornény v tomto vektorovém diagramu:

o = cos” (ucinik)

r >- Statorovy tok
Iox (v Klidu)

kde:
Vs = vektor napéti na svorkach motoru
is = vektor proudu motoru
isy = slozka proudu v soufadné ose y (momentova - ¢inny proud)
isx = slozka proudu v soufadné ose x (tokotvorna - jalovy proud)
v* = soufadnd y osa zadané hodnoty napéti pfi nulové zatézi
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Maximalni proudové omezeni motoru 1 (proud_omez_motoru_1) je pouzito jako vztazné maximalni proudové hodnoty
nékterych parametr(i a je definovano nasledovnym vztahem (s maximalni hodnotou 100%)

max . proud 2
: P + uginik % = 1
jmen . proud motoru

proud_omez_motoru_1 = x 100%
ucinik

kde:
- jmenovity proud motoru je dan Pr 5.07
- u€inik (PF) je jmen. cos¢ motoru (Pr 5.10)
- pfipadné proud_omez_motoru_2 je vypocitavano ze stejného vzorce s vyuzitim parametrd (mapy) motoru 2
- max. proud je 1,5 nasobkem jmen. proudu ménice, je-li #5.07 (ev. #21.07) mensi nebo rovna maximalni hodnoté
proudu v rezimu zatizeni A.

Napf., ma-li motor stejny jmen. proud jako méni¢ a cos¢ = 0,85 je max. proudové omezeni 165,2%.

Uvedeny vypocet je zalozen na predpokladu, Zze magnetiza¢ni proud (Pr 4.17), ktery vytvafi tok v soufadnicovém systému
spfazeném se statorem, se se zatézi neméni a zUstava na urovni odpovidajici jmenovité zatézi. Tato skuteénost neni presné
splnéna a tok vytvafeny magnetizaénim proudem se bude ménit pfi zvySovani zatéze, s ¢imz je nutno pocitat pfi stanovovani
maximalniho proudového omezeni.

Jmen. magnetizaéni a momentovy proud jsou vypocitavany z cos¢ (Pr 5.10) a jmen. proudu motoru (Pr 5.07) ze vztahu:

jmen. €inny proud = cos¢ x jmen. proud motoru

jmen. magnetiza¢ni proud = /|1 —cos (p2 X jmen. proud motoru

Méni€ pouziva jmen. hodnotu proudu motoru a cos¢ pfi jmenovité zatézi ke spravnému nastaveni maximalnich proudovych
omezeni a jejich méfitka a vypocitava z nich ¢inny a magnetiza¢ni proud. Uzivatel by proto mél dle stitku motoru spravné
nastavit hodnoty do Pr 5.07 a Pr 5.10.

Pokud je to mozné, je ve vektorovych rezimech doporu¢eno vyuzit funkce samonaladéni (Autotune), pfi niz se vypocitava
cosd z naméfenych hodnot Rs a olLs pfi testu bez oto€eni motoru. PFi testu s oto€enim motoru je navic méfen i Ls (viz
Pr 5.12).

mProud motoru MCinny proud motoru
RO | Uni | FI VM | DP | ND NC PT RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT
2 2
Rozsah 0 az max_proud_ménice A Rozsah + max_proud_meénice A
Zakl. nastaveni Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi
Tento parametr méfi efektivni hodnotu vystupniho Cinny proud je momentotvorna &ast proudu motoru
fazového proudu ménice. Sklada se z ¢inné (momentové) Znaménko Smysl Smvsl momentu
a magnetizacni (jalove), viz nasledujici obrazek. ¢inného proudu otaceni y
R + + Vpfed (akcelerace)
. . y Vysledny - + Vzad (decelerace)
glrn:}/)zproud proud + - Vpied (decelerace)
) Pra.01 - - Vzad (akcelerace)

VySe uvedeny diagram zobrazuje vektory magnetizacni-
ho a &inného proudu znazornéné v osach x a y soufadni-
cového systému. Pr 4.02 udava velikost ¢inného fazového
proudu v ampérech (efektivni hodnota).

Magnetiza&ni proud Ve skalarnich rezimech je osa y ztotoZznéna s vystupnim
x Pr4A7 napétim. Proto magnetiza¢ni proud reprezentuje jalovou
slozku vystupniho proudu méni¢e a ¢&inny proud
reprezentuje skute¢nou slozku vystupniho proudu ménice.
Proto &inny proud vytvaii moment a ztraty v motoru.

Ve vektorovych reZzimech je osax ztotoZnéna se
statorovym magnetickym tokem, takze moment motoru je
pfimo Umérny &innému proudu. Cinny proud motoru dava
dobrou informaci o momentu motoru a to témeér v celém
rozsahu otacek (meSi presnost je pro vystupni kmitoCet
ménic¢e mensi nez 10Hz).
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V obou pfipadech se vztah mezi ¢innym proudem a zadana
L S v NPT Rampy —>®—> hodnota
momentem motoru zméni jakmile je dosazeno maximalni za rampami
vystupni napéti méni¢e nebo jmen .napéti motoru T
nastavené v Pr 5.09 (co je mensi). Jakmile je tato hranice Dosazeni oo
dosaZena, vystupni napéti zistava se zvy$ujicim se proud. omez.| 1 T To
vystupnim kmitoctem konstantni a magneticky tok motoru proudove *
se sniiuj.e. Toto se nazyva zeslabenim buzeni nfebo prace omezeni Kp Pr 4.13
v oblasti konstantniho vykonu. V této oblasti moment A Ki Pr4.14
exponencialné klesa.
cinny
— proud
Proudové omezeni je porovnavano s momentovou

MPoiadovany proud
RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT

1

Rozsah + max_moment_proud %,
Zakl. nastaveni

Aktualizace Na pozadi

Pozadovana hodnota proudu je odvozena z

pozadovaného momentu. V pfipadé, Ze magneticky tok
motoru je konstantni, je hodnota stejna. V odbuzeném
stavu je hodnota pozadovaného proudu tim vétsi, ¢im je
tok mensi a to v souladu s rovnici:

Vystupni kmitocet (Pr 5.01)
#4.04 =

Jmen. kmito¢et motoru (Pr 5.06)

Hodnota proudu vtomto parametru je omezena nasta-
venymi proudovymi omezenimi.

EN LR X1 Nepouzito

Symetrické proudové omezeni

RW | Uni VM | DP RA us
1

Rozsah 0 az proud_omez_motoru_1 %

Zakl. nastaveni 165,0

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr definuje proudové omezeni jako procento
jmenovitého ¢inného proudu. Je-li jmen. proud motoru
(Pr5.07) nastaven nize nez jmen. proud méniCe
(Pr11.32), potom maximum Pr4.07 bude vyssi
(umoznéni vétsi pretizitelnosti).

V rezimu fizeni kmitoCtu (#4.11 = 0) muUze byt vystupni
kmitocet ménén tak, aby se &inny proud zlstal v mezich
proudového omezeni.

slozkou proudu a jestlize dojde k jejich pfekro¢eni, potom
odchylka vstupujici do Pl proudového regulatoru zplsobi
na jeho vystupu pozadavek na odpovidajici zménu
pozadovaného kmitoCtu, pficemz pfi této zméné se
uplatriuje i vliv ramp. Pfi pfekro¢eni omezeni motorického
proudu dochazi ke snizovani kmitoCtu, pfi generatorickém
ke zvySovani kmitoCtu. Aby byl vykompenzovan
zpozdovaci vliv ramp musi byt zesileni v Pr 4.13 a Pr 4.14
dostatecné velké.

VreZzimu regulace momentu, tj. pfi #4.11 =1,
pozadovany proud omezen proudovym omezenim.

je

Je-li proudové omezeni aktivni, potom displej zobrazuje
"ACL.t".

:Xil:3 Reference momentu
RW /| Bi VM | DP us
1
Rozsah + max_uZiv_proud o,
Zakl. nastaveni 0,0
Aktualizace Na pozadi

Toto je hlavni zadavaci signal momentu. Kladny signal
znamena smeér otaceni vpfed, zaporny smér otaceni vzad.

Pro pouziti zaporného signalu je nutno naprogramovat
jeden z digitalnich vstupl tak, aby ovladal invertujici bit
(parametr) pfisluSného analogového vstupu.

V rezimu fizeni momentu muze pfi nulovém pozadavku na
moment a pfi nizké mechanické zatézi dojit k otaceni
motoru (vlivem ofsetu pfi méFeni proudu). Smér otaceni je
dan polaritou zadavaciho signalu. Avsak v pfipadé, ze je v
okamziku pfipojeni sité zadavan nulovy moment a ménic
je odblokovan (je v rezimu Provoz), mGze dojit k otaceni v
kterémkoliv sméru.

Je-li nutno zajistit, aby se motor ve vySe uvedenych
pfipadech pfi pfipojeni sité neotacel nespravnym smérem,
zadejte maly zadavaci signal do Pr 4.08.

MRS Nepouzito
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mVoIba fizeni otd€ek / momentu

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Na pozadi

Je-li #4.11 = 0, potom je zvoleno fizeni otacek.

Je-li #4.11 = 1, potom je zvoleno fizeni momentu

Z4adana hodnota proudu je pfivedena do Pl proudového
regulatoru, jehoz vystupem je zadavaci signal kmitoctu. V
motorickém reZzimu je tento signal omezen proudovym
omezenim v Menu 1. V generatorickém rezimu je toto
omezeni zvysit o 20%. ktery jako zpétnou vazbu vyuziva
proudovou smycku meéniCe, viz obrazek. Proudova
odchylka je regulovana nastavenymi slozkami regulatoru,
jehoz vystup (kmitocet) je omezen hodnotou Pr 1.06.

Zadany pozadovany
proud + P Pr4.13 kmitoCet
— —
| Pr4.14

cinny
proud

Poznamka

Je-li méni€ v rezimu fizeni momentu, je automaticky
zablokovana kompenzace skluzu a to z divodu prevence
pfed vybavenim poruchy nadmérnych otécek ("O.SPd").

mNepouiito

Proporcionalni zisk regulatoru proudové
smycky (Kp)

RW | Uni us
Rozsah 0 az 250
Zakl. nastaveni 20
Aktualizace Na pozadi
Integracni zisk regulatoru proudové smycky
(Ki)
RW | Uni us
Rozsah 0 az 250
Zakl. nastaveni 40
Aktualizace Na pozadi

Proudovy regulator se aplikuje bud na proudova omezeni
u otaCkové smycky nebo v uzaviené momentové smycce
provadi fizeni momentu a to korigovanim vystupniho
kmito€tu ménice.

Regulaéni smycka je také aktivni v rezimu fizeni momentu
bé&hem ztraty napajeni nebo pfi pouziti standardni rampy s
regulaci pfi deceleraci, kdy reguluje proud do ménice.

| kdyz zakladni nastaveni téchto parametrl dava pro
vétSinu aplikaci uspokojivé vysledky, doporucujeme
vénovat pozornost i nasledujicim obecnym doporuéenim
pro jejich nastaveni

Proudova omezeni

Vtomto rezimu méa dominantni vliv integraéni slozka
regulatoru, zvlasté nepracuje-li motor v odbuzeni a to i
presto, Ze proporcionalni slozka ma zakladni vyznam.
Proto integralni slozka musi byt vyrazné zvySena, aby
vykompenzovala vliv ramp, které jsou stale aktivni.

Napf., pracuje-li méni¢ pfi konstantnim kmitoétu a je
pretézovan, vlivem proudového omezeni dojde ke snizeni
vystupniho kmito¢tu ¢imz dojde i ke snizeni zatizeni.
Soucasné se v8ak rampa pokusi zvySit kmitoCet zpét na
pozadovanou hodnotu.

Je-li integracni zisk nastaven pfiliS vysoko, mohou se v
okamziku dosazeni urovné proudoveého omezeni objevit
prvni znamky nestability. Tyto oscilace vS8ak mohou byt
omezeny zvySenim proporcionalniho zisku.

Aby méni¢ vykompenzoval tyto dvé opacné reakce vlivu
na vyst. kmitoCet, byl pouzit dodatecny specialni Fidici
algoritmus, ktery mlzZe snizit nastavené Urovné
proudovych omezeni o 12,5%. Toto stale umozriuje
zvySeni proudu na Udroven proudového omezeni
nastavenou uzivatelem, avS8ak Pr10.09 (Indikace
dosazeni proudového omezeni) se stane aktivni pfi
dosazeni urovné proudového omezeni snizené o 12,5%.

Rizeni momentu

| vtomto rezimu ma dominantni vliv integraéni zisk
regulatoru a to predevSim v oblasti s plnym buzenim
motoru.

Prvni zndmky nestability se obvykle projevi az v oblasti
jmenovitych ota¢ek a mohou byt snizeny zvySenim
proporcionalniho zisku.

Regulator mize byt méné stabilni i pfi malém zatizeni,
nebot obecné zatéz pomaha stabilizovat regulaéni proces.

Ztrata napajeni a standardni rampa s regulaci
Regulétor napéti ss meziobvodu se stava aktivnim jestlize
detekce ztraty napajeni je blokovana (nevybavi poruchu) a
motor vraci energii jestlize dos$lo ke ztraté napajeni nebo
kdyz je pouzita standardni rampa s regulaci.

Regulator ss meziobvodu se snazi udrzet napéti
meziobvodu na konstantni Grovni regulovanim proudu z
mostu stfida¢e do kondenzatorl ss meziobvodu.
Vystupem regulatoru ss meziobvodu je pozadovany
proud, ktery se pfivadi do proudového Pl regulatoru.

pozadovany
P d
napétovy | Prou
regulator IID Er :12 >
ss meziob ra. X .
pozadovany
kmitocet
kondenzator
ss meziobvodu
¢inny proud

Zisk regulatoru ss napéti meziobvobu je nastaven pevné a
nemuze byt uzivatelem ménnén.

Nékdy je nutno donastavit vhodné zisky proudového
regulatoru. Doporucuje se provést toto nastaveni nejprve
vrezimu fizeni momentu. Nastavte nejprve zisky az do
hodnoty, které jesté nezplsobi nestabilitu v okoli bodu
otacek pfi nichz dochazi k po¢atku odbuzovani. Potom se
vratte do rezimu rezimu fizeni otaCek a rezimu standardni
rampy. VyzkouSejte ¢innost regulatoru odpojenim ménice
od sité pfi toCicim se motoru. Je mozné, Ze budete moci
nasledné i zisky zvysit, protoZze regulator napéti ss
meziobvodu ma stabilizujici efekt za predpokladu, ze
méni¢ nebude pracovat v rezimu fizeni momentu.
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MTepelné casova konstanta motoru

RW | Uni us
Rozsah 0 az 250 s
Zakl. nastaveni 89

Aktualizace Na pozadi
MReiim ochrany motoru

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Na pozadi

Je-li #4.16 = 0, potom je v pfipadé dosaZeni povolené
hodnoty vybavena poruchy

Je-li #4.16 = 1, potom je v pfipadé dosazeni povolené
hodnoty snizena hodnota proudového
omezeni

Méni€ ma naprogramovan model motoru, jehoz
ekvivalentni elektrické schema je na nasledujim obrazku.

t=RC
—(QO—h—
—
(*/(K x jmen. proud motortf)
:—C R teplota

Teplotu motoru v % jeho maximaini teploty je mozno
v zavislosti na jeho skute€ném proudu, tepelné konstanté
K a hodnoté jmenovitého proudu motoru (nastavovaného
v Pr 5.07) vypocist v zavislosti na ¢ase t podle vztahu:

Teplota = [I2 / (K x jmen. proud motoru)z] x(1—e "VT) x 100%

kde
T je hodnota Pr4.15

Vypocitavana teplota motoru je pfedavana do Pr 4.19 jako
procento maximaini teploty. Je-li #4.15 = 0, je jako tepelna
Casova konstatnta brana hodnota 1.

Je-li jmenovita hodnota proudu (Pr 5.07) mensi nebo
stejna jako hodnota v rezimu zatizeni A potom Pr 4.25
musi byt nastaven na 2 alternativu zatéZovacich
charakteristik, viz obr. nize.

Je-li #4.25 = 0, potom je charakteristika ur¢ena pro motor,
ktery muze pracovat se jmenovitym proudem v celém
rozsahu otacek, tj. pro asynchronni motor s cizi ventilaci.
Je-li #4.25=1 je charakteristika urena pro motor s
vlastni ventilaci, coz z hlediska jeho chlazeni redukuje
jeho regulacni oblast do 50% jeho jmen. otacek.
Maximalni hodnota pro konstantu Kje 1,05, takze motor
za mistem zlomu charakteristiky mize pracovat trvale az
do 105 % jmenovitého proudu.

h
Celkovy proud 1
motoru (Pr 4.01)
jako procento
jmenovitého
proudu motoru

i

pracovni oblast ochrany 17t

e
/-
#~
-
-
e

100%

70%

Max. pfipustny
trvaly proud

Pr4.25=0
Pr4.25=1

otacky motoru jako
procento jmenovitych
otacek

50% 100%

Je-li hodnota jmenovitého proudu nad maximem hodnoty
rezimu zatizeni A, potom Pr 4.25 je tfeba nastavit na 2
alternativu zatézovacich charakteristik. Obé charakteris-
tiky jsou uréeny pro motory s vlastni ventilaci, které ale
maji s jinou mirou zavislosti redukce otacek.

Maximalni hodnota pro konstantu je 1,01, takZze motor za
mistem zlomu charakteristiky mize pracovat trvale az do
101% jmenovitého proudu.

Ll

pracovni oblast ochrany 17t

Celkovy proud +
motoru (Pr 4.01)
jako procento
jmenovitého
proudu motoru

100%

70% (-
Max. pfipustny
trvaly proud

—— Pr4.25=0
Pra.25=1

15% 50% 100% otacky motoru jako

procento jmenovitych
otacek

Kdyz vypocitana teplota modelu dosahne 100%, ménic
zareaguje na tento stav v zavislosti na nastaveni Pr 4.16.
Je-li #4.16 = 0, potom ménic¢ vyhlasi poruchu.

Je-li #416 =1, je proudové omezeni redukovano na
hodnotu (K — 0,05) x 100%. Toto omezeni je nastaveno
zpétné a oznamuje nyni uzivateli, kdy teplota klesne pod
95%.

Dobu za niz se dosahne ze studeného stavu 100% teploty
motoru je pro konst. proud vypocitatelna ze vztahu:

Twip=-(Pr4.15) x In(1-(K x Pr5.07/Pr 4.01)%)

Alternativné muUze byt teplotni ¢asova konstanta
vypoctena z €asu pro vybaveni poruchy a proudu pomoci:

#4.15=- Ty / In (1 - (K / pretizeni)?)

Napfiklad, jestlize by meél méni¢ vyhlasit poruchu pfi
napajeni 150% proudem za 60s pfi K = 1,05, potom

#4.15=-60/1In (1-(1,05/1,5)2) = 89
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Akumulator tepelného modelu motoru je automaticky
nastaven na nulu pfi pfipojeni napajeni ménice.
Vypocitava teplotu po celou dobu pfipojeni napajeni
ménice.

Navic je akumulator vynulovan vzdy kdyz je zvolena jina
mapa motoru (Pr11.45) nebo kdyz je zménén jmen.
proud motoru (Pr 5.07, ev. Pr 21.07).

Mnetizaém’ (jalovy) proud motoru
RO | Bi | FI DP |ND NC

MJednotka zatizeni zobrazovana na displeji

RW | Txt us
Rozsah 0 nebo 1

Zakl. nastaveni 1

Aktualizace Na pozadi

#4.21=0 (Ld) Displej zobrazuje Pr 4.20
#4.21=1 (A) Displej zobrazuje Pr 4.01

VM PT
2
Wy E: Y. WX Nepouzito
Rozsah + max_proud_ménice A
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi MUiivatelské konstanta maximalniho proudu
RW | Uni VM | DP us
mlndikace aktualniho proudového omezeni !
RO | Uni vM | DP | ND NC PT Rozsah 0 az max_moment_proud %
1 Zakl. nastaveni 165,0
R h 0o : " Aktualizace Na pozadi
ozsa az max_moment_prou
Zkl. nastaveni % Nastavuje maximalni hodnotu Pr 4.08 a Pr 4.20.
Aktualizace Na pozadi
Pfekroceni proudového omezeni je vyhodnocovano MReiim tepelné ochrany pfi nizkych otackach
v kazdém okamziku a to jak v motorickém, tak i RW | Bit Us
v generatorickém rezimu.
Pr 4.18 zobrazuje urovefi aktivniho omezeni v daném
okamziku. Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Na pozadi
EETI Akumutator funkce I x t #4.25=0 Rezim tepelné ochrany pfi nizkych otagkach
RO | Uni DP | ND NC PT je blokovan
1
= #4.25=1 Rezim tepelné ochrany pfi nizkych otackach
Rozsah 0,0 az 100,0 % je OdeOKOVén
Zakl. nastaveni
Aktualizace Sms Blize viz Pr 4.16.

Tento parametr neustale indikuje hodnotu vypocitavané
teploty motoru a to jako procento Urovné, pfi které dojde k
vybaveni poruchy.

Dojde-li k dosazeni uUrovné 75% (a zatéz je vice nez
105%), na displeji se objevi "OVL.d", coz indikuje
zvySenou teplotu motoru. V tom pfipadé by mél byt snizen
proud do motoru, jinak dojde k vybaveni poruchy
"It.AC"(pfi dosazeni 100%).

Hodnota naplnéni akumulatoru je dana vztahem

#4.19 = [Pr4.01> (1 —e ™*") / (Pr5.07 x 1,05)% x 100%

mmdikace
RO | Bi | FI

¢inného proudu
DP | ND

VM NC PT
1
Rozsah + max_uZiv_proud %
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr zobrazuje okamzitou procentni hodnotu
¢inného (momentového) proudu (Pr 4.02) vztaZzenou ke
jmenovité hodnoté ¢inného proudu (Pr 5.07 x Pr 5.10).
Kladné hodnoty indikuji motoricky, zaporné generatoricky
rezim.

mwocento momentu
RO | Bi | FI

VM | DP | ND NC PT
1
Rozsah + max_uzZiv_proud %
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Pr4.26 zobrazuje proceni hodnotu ¢&inného proudu
(Pr4.02) vztazenou ke jmenovité hodnoté ¢&inného
proudu, ale s redlnym pfidavkem nad jmen. otackami
(napf. v rezimu odbuzovani).

Tento parametr tedy udava procenta momentu v celém
otackovém rozsahu. V rozsahu otac¢ek do odbuzovani jsou
hodnoty Pr 4.26 a Pr 4.20 stejné. Nad jmen. otackami je
hodnota tohoto parametru vypocitavan ze vztahu

#4.26 = Pr 4.20 x jmen. kmitoCet / kmitoCet
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5. Menu 5 - Motor
Rezim otacek
Uzivatelem zobrazeny na displeji
definovana
konstanta
Otacky H Skutedny
motoru H ™ utecny
i Napéti modulagni
H ss meziobvodu kmitocet
v Displej
y Modulace
Maximalni modulaéni
’ kmitocet

aktivni motoru 2

Mapa motoru 1

| Jm. kmitocet
5.07 Jm proud
Jm. napéti

Jm. ucinik

| Pocet polu

. kmitocet
m. proud
. napéti

. Gginik

Pocet polu

| | Vysoce stab.modulace
Hz na Vysruf([" - prostorového vektoru
> P napéti
P ot/min Napét'ové vypocty o Volba
i E Funkce meRee pfemodulovani o
Oultgtuge 5.02 . IE' Blokovani aut.
. . olba dyn. ’ g Fepinani modulace
Lflroven K Vostupni charakt. U/f i A
reference ompenzace ystupni Volba rezimu
po rampéch Suzu - kmiocet vystup. napl
. [5.15 ] soost Menu 6
5.17 | Odpor Radi¢
1.12) | statoru . .
Vystupni
_ Ofset — vykon ménice
________ & . oce!
Volba napéti > Vyy'ﬁonu
kompenzace 5.24 | Rozptylova >
skluzu 1.14) | induk&nost P V3xvxi
X
A4
Kompenzace skluzu
08 |[Jm. otacky i<
1.08) | motoru Cinny Proud
proud motoru motoru
T 1
Magntizaéni
Mapa proud motoru
motoru 2 Volba mapy

Vstupni
> E svorky
Vystupni
svorky

gl E (]

Legenda
Izl Parametry pro
cteni i zapis
Parametry

pouze ke ¢teni
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mVSIstupni kmitocet
RO| Bi | FI VM| DP | ND

MNapéti ss meziobvodu
RO | Uni| FI D

NC PT VM N NC PT
1
Rozsah + 1500 Hz Rozsah 0 az+max_ss_napéti v
Zakl. nastaveni Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms Aktualizace Na pozadi

| kdyZ je rozsah + 1 500Hz, skute¢na hodnota muze byt
vy$8i o kompenzaci skluzu. Tento parametr udava
vystupni kmitoCet ménice jako soucet Urovern reference po
rampach a kompenzace skluzu.

MVYStupni napéti ménice
RO | Uni | FI

VM ND NC PT
Rozsah 0 az max_vyst_napéti v
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Efektivni hodnota 1. harmonické sdruzeného napéti na
vystupu meénice.

MVYStupni vykon ménice
RO | Bi | FI VM

Napéti ss meziobvodu ménice.

MJmenovity kmito€et motoru

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0az 1500 Hz

Zakl. nastaveni

Aktualizace Na pozadi

Jmenoviyy kmito€et motoru (Pr 5.06) a jmenovité napéti
motoru (Pr5.09) se pouzivaji pro definovani charak-
teristiky U/f.

Jmenovity kmitoCet motoru se rovnéz vyuziva pfi vypoctu
jmenovitého skluzu pro kompenzaci skluzu (viz Pr 5.08).

Jmenovity proud motoru

DP |ND NC PT RW | Uni VM | DP RA us
2 2
Rozsah + max_vykon KW Rozsah 0,00 az max_jmen_proud A
Zakl. nastaveni Zakl. nastaveni #11.32
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi

Kladna hodnota znamena, Ze energie sméfuje z ménice
do motoru (motoricky rezim). Zaporna hodnota indikuje
pfechod energie z motoru do méniCe (generatoricky
rezim).

Vystupni vykon ménice je vypocitavan z fazového napéti
a proudu.

V3 x max_vyst_napéti x max_jmen_proud x 1,5

Vyst. vykon =
1000

mmééky motoru
RO | Bi | FI

ND NC PT
Rozsah + 9999 ot/min
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Otacky motoru jsou vypocitavany pfi normalni ¢innosti z
urovné reference po rampach (Pr2.01). Otacky se
vypocitavaji takto:

Ot/min = 60 x kmitoCet / pocet pdlpard

Tento vypocet se spoléha na spravné zadany pocet poll
motoru do parametru Pr 5.11. V pfipadé, Ze byl zvolen
automaticky rezim (#5.11 = 0), potom se pfedpoklada, ze
do parametru Pr5.08 byla udana rozumné pfesna
hodnota jmenovitych ota¢ek motoru, aby se mohl
vypocitat spravné pocet polli motoru.

Tato hodnota by se méla nastavit podle udaje na Stitku
motoru.
Tato hodnota se pouziva pro tyto ochrany a funkce:

Proudové omezeni

Tepelna ochrana motoru

Regulace napéti ve vektorovém rezimu
Kompenzace skluzu

Dynamicka charakteristika U/f

Jmenovité otacky motoru
(pfi jmenovité zatézi)

RW | Uni us
Rozsah 0az 9999 ot/min
Zakl. nastaveni 1500

Aktualizace Na pozadi

Jmenovité otacky pfi piné zatézi motoru se vyuzivaji spolu
s jmenovitym kmitoétem motoru a pocétem pold pro
vypocet jmenovitého skluzu asynchronniho motoru:

Jm. skluz (Hz) =

= jm. kmit. motoru — (pocet pélparl x ot. motoru pfi jm.
z4tézi / 60) =

= #5.06 — ((#5.11/2) x#5.08 / 60 )

Je-li Pr5.08 nastaven na 0 nebo na synchronni otacky,
kompenzace skluzu je vyfazena.

Jestlize kompenzaci skluzu pozadujeme, je tfeba nastavit
tento parametr na hodnotu uvedenou na Stitku motoru,
ktera by méla udavat spravné otacky zahfatého motoru.
Nékdy je tfeba tuto hodnotu pfi uvadéni pohonu do
provozu opravit, protoze hodnota na stitku motoru nemusi
byt pfesna.
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Kompenzace skluzu pracuje spravné jak v oblasti pod
jmenovitym kmitoctem, tak v oblasti odbuzovani.
Kompenzace skluzu se pouziva zpravidla pro zabranéni
poklesu otacek motoru pfi jeho zatizeni.

Hodnota otacek motoru pfi jmenovité zatézi se mlze
nastavit vyS$Si, nez jsou synchronni otacky, abychom
zamérné zavedli pokles otacek. Toto mlze byt uzitecné
v pfipadé sdileni zatéze pfi mechanicky spfazenych
motorech.

Jsou-li otacky pfi plné zatézi vyssi nez 9 999, potom by
méla byt kompenzace skluzu vyfazena (Pr5.08 nelze
nastavit nad hodnotu 9 999).

MJmenovité napéti motoru
RW | Uni VM

RA us
Rozsah 0 az max_vyst_napéti
Zakl. nastaveni meéni¢ 200V: 230 v
’ méni¢ 400V: 400
Aktualizace Na pozadi

Jmenoviyy kmitocet motoru (Pr 5.06) a jmenovité napéti
motoru (Pr 5.09) se pouzivaji pro definovani charak-
teristiky U/f.

Pomoci Pr 5.14 se voli nasledujici rezimy vystupniho

napéti:
Vektorovy rezim bez otackové zpétné vazby (Ur_S,
Ur_A, Ur nebo Ur_l)
Linearni charakteristika se pouziva v pasmu od OHz
do jmenovitého kmitoctu. Nad timto kmitoctem je
napéti konstantni.
Pracuje-li méni¢ v pasmu (jmenovity kmitocet / 50) az
(jmenovity kmitoCet/4), potom se pIné uplatiuje
vektorova kompenzace statorového odporu Rs.
Existuje vSak prodleva 0,5s po odblokovani ménice,
bé&hem které se uplatfiuje pouze caste€na vektorova
kompenzace, aby se mohl vytvofit magneticky tok
v motoru.
Pracuje-li méni¢ v pasmu (jmenovity kmitoCet/4) az
(jmenovity kmitocet/2), kompenzace Rs se po-
stupné pfi zvySovani kmitoCtu snizuje az do nuly.
Aby prace méniCe ve vektorovych rezimech byla
spravna, je tfeba presné nastavit odpor statoru
(Pr 5.17), jmenovity ucinik motoru (Pr 5.10) a ofset
napéti (Pr 5.23).

Skalarni rezim s linearni charakteristikou U/f (Fd)
V pasmu od OHz do jmenovité frekvence se pouziva
linearni charakteristika a nad jmenovitou frekvenci je
vystupni napéti ménice konstantni. ZvySeni napéti pfi
nizkych kmitoétech, definované parametrem Pr 5.15
(boost), je znazornéno na nasledujicim obrazku.

Vystupni Charakteristika vystupniho napéti
napéti A

Pr 5.09

Pr5.09/2

napétovy T
boost Pr 5.15

»
»

Pr5.06/2 Pr5.06 Vystupni
kmitoCet

Skalarni rezim s kvadratickou charakteristikou U/f:
(SrE)

V pasmu od OHz do jmenovité frekvence se pouziva
kvadraticka charakteristika a nad jmenovitou frekvenci
je vystupni napéti méniCe konstantni. ZvysSeni napéti
pfi nizkych kmitoétech posouva pocateéni bod
kvadratické charakteristiky dle nasledujiciho obrazku.

Pr5.09 f-- o oo oo

|Pr5.15 + [(freq/Pr 5.06)" x (Pr 5.09 - Pr 5.15)]

N e

Pr 5.06
MJmenovity uginik motoru
RW | Uni DP us
2
Rozsah 0,00 az 1,00
Zakl. nastaveni 0,85
Aktualizace Na pozadi

Uginik je ahel mezi napétim a proudem motoru. Spolu
s jmenovitym proudem motoru (Pr 5.07) se pouziva pro
vypocet jmenovitého &inného a magnetizaéniho proudu
motoru. Jmenovity &inny proud se vyuziva pro fizeni
méni¢e, magnetizacni proud pro kompenzaci Rs ve
vektorovém rezimu. Je dllezité, aby Pr 5.10 byl nastaven
spravné.

Poznamka

Pr510 by mél byt predtim nez je pouzita funkce
Autotune.
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mPoéet poli motoru
RW | Txt

us
Rozsah 0 (Auto), 1 (2P), 2 (4P), 3 (6P), 4 (8P)
Zakl. nastaveni 0 (Auto)
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr se pouziva pro vypocet otacek motoru a
pro spravné nastaveni kompenzace skluzu.

Nastavime-li hodnotu Auto, pocet poll motoru se
automaticky vypocita z jmenovitého kmitoctu (Pr 5.06) a
jmenovitych otacek (Pr 5.08):

pocet pdlt = 120 x jm. kmitoCet / otacky
zaokrouhleny na nejblizsi sudé €islo.

V pribéhu testu jsou vypocitané parametry ukladany
v paméti EEPROM ménice.

Jestlize z jakéhokoliv dGvodu test neprobéhne spravné a
méni¢ vybavi poruchu, zadné dalSi parametry nejsou
vypocitavany ani ukladany do paméti EEPROM ménice.

Pfi testu Autotune jsou pro vypolty vyuzivany tyto
parametry:

mmnkce Autotune
RW | Uni

NC
Rozsah Oaz2
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Na pozadi

Netyka se skalarnich rezimu.

#5.12=0  Autotune je neaktivni
#5.12=1 Autotune je aktivni (bez oto¢eni motoru)
#5.12=2  Autotune je aktivni (s oto€enim motoru)

Zakladni | Kompenzace
Parametr .
algoritmus skluzu

Jmenovity Pr 5.06 N \
kmitoCet
Jmenovity Pr 5.07 y N
proud
Jmenovité Pr 5.08 N
otacky
Jmenovité | prsge |y
napeéti
Uginik Pr5.10 N
Podet pali Pr5.11 N
Odpor statoru
Rs) Pr5.17 v
Ofset napéti Pr5.23 N
Rozptylova
indukénost Pr5.24
motoru (oLs)

nastaveny parametry tykajici se motoru:
06 — jmenovity proud motoru
07 — jmenovité otacky motoru
08 — jmenovité napéti motoru
09 — ucinik motoru

parametry:
39 - jmenovity kmitocet motoru
02 — maximalni kmitocet

Pfed provedenim Autotune musi byt spravné

Pred provedenim Autotune s otoéenim motoru

TSN (musi byt navic spravné nastaveny i tyto

Aby byly vysledky testu spravné, je dulezité, aby
hiidel motoru byla pred pocatkem testu v klidu. P¥i
testu s otocenim motoru musi byt hiidel motoru navic
nezatizena.

Je-li aktivni mapa motoru 1(#11.45 =0, tj. pro Zakladni
nastaveni), méni¢ provede test pro dale uvedené
parametry.

Je-li aktivni mapa motoru 2 (#11.45 = 1) méni¢ provede
test pro odpovidajici parametry Menu 21.

Postup provedeni testu Autotune:

1. Méni¢ musi byt ve stavu Blokovano (tj. svorka B4
je rozpojena) a ve stavu Stop (svorky B5 a B6 jsou
rozpojeny). Uvedena ¢&isla svorek plati pro
Zakladni nastaveni.

Nastavit Pr 5.12 na zvolenou hodnotu (1 nebo 2).

Odblokovat méni¢ (pfipojit svorku B4) a uvést do

rezimu Provoz (pfipojit svorku B5 nebo B6).

Méni¢ potom provede test.

Po provedeném testu se ménic interné pfepne do

stavu Blokovano.

4. Uvést méni¢ do stavu Stop (rozpojit svorku B5
ev. B6) a do stavu Blokovano (rozpojit svorku B4).

S

VSechny tyto parametry mohou byt nastaveny uzivatelem
(s vyjimkou rozptylové indukénosti). Test Autotune muze
prepsat hodnoty nékterych téchto parametrd, viz dale. Pro
spravny provoz je nutno zadat presné hodnoty odporu
statoru a napétového ofsetu, pfesnost hodnoty uciniku
neni kriticka.

#5.12= 1 Test Autotune bez otoc¢eni motoru

Test Autotune bez otoCeni motoru se pouziva, pokud je
motor zatizen a tuto zatéz neni mozno z hfidele odstranit.
Béhem testu se méfi statorovy odpor (Pr 5.17) a ofset
napéti (Pr 5.23). Zmérené hodnoty se ulozi do EEPROM.

#5.12=2 Test Autotune s oto€enim motoru

PFi tomto testu nesmi byt motor zatizen.

Vyhodou tohoto testu je, ze méni¢ vypocita spravny
ucinik, jmenovity €inny a magnetiza&ni proud motoru.

* Nejdfive se provede test bez otoceni motoru a
zméfené hodnoty se ulozi do EEPROM, viz vySe.

* Provede se test bez otoCeni motoru pro zméfeni
rozptylové indukénosti motoru (Pr 5.24). Tato
hodnota se pfimo v ménici nevyuziva ale slouzi pro
uréeni UCiniku po provedeni celého testu.

* Hodnota Pr 5.24 se ulozi do EEPROM.

* Poté se na nékolik sekund motor rozto&i na 2/3
jmen. otacek (po nastavené akcelera¢ni rampég). Po
skonceni tohoto testu se aktualizuje hodnota U&iniku
(Pr 5.10) a motor se zastavi.

* Nova hodnota Pr 5.10 se ulozi do EEPROM
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Menu 8 Menu 9 Menu 10

Volba dynamické charakteristiky U/f

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Na pozadi

#5.13 =0 Dynamicka charakteristika U/f je neaktivni
#5.13=1 Dynamicka charakteristika U/f je aktivni

Dynamicka charakteristika umozfiuje takovy rezim
¢innosti, kdy jsou minimalizovany ztraty pohonu v pfipadé
odlehéeni zatéZe. Neni udrzovan konstantni pomér U/f ale
hodnota jmenovité frekvence se se zatézi méni
nasledovné:

je-li &inny proud < 0,7 jm. €&inného proudu, pak

U/f = normalni U/f x (0,5 + (€inny proud / (2 x 0,7 x jm. €inny proud)))

je-li ¢inny proud = 0,7 jm. ¢inny proud, pak
U/f = normalni U/f

| kdyZz se hodnota jmenovité frekvence méni, hodnota
Pr 5.06, nastavena uzivatelem, zGstava neménna.

mvmm rezimu vystupniho napéti

RW | Txt us
0 (Ur S), 1 (Ur), 2 (Fd), 3 (Ur A),

Rozsah 4 (Ur i), 5 (STE)

Zakl. nastaveni 4 (Url)

Aktualizace Na pozadi

#5.14=0 (Ur S) Parametry motoru se méfi pfi
kazdém startu ménice

Meéfi se odpor statoru (Pr 5.17) a ofset napéti (Pr 5.23).

Tento rezim lze pouzit pouze tehdy, je-li motor pfFed

startem ménice v klidu (tok poklesl na nulu).

Aby se zabranilo testu pfedtim, nez tok poklesnul na nulu,

je vmeéni¢i nastavena 1 sekundova prodleva poté, co

ménic¢ preSel do stavu "rdY". Béhem této prodlevy neni

test provadén. V pfipadé, ze je béhem této prodlevy

zadan povel Start, pouziji se hodnoty dfive namérené.

#5.14=1 (Ur) Parametry motoru se nemé¥i a je
nutno je nastavit

Odpor statoru a ofset napéti se neméfi. UzZivatel mlze
vlozit sdm hodnotu odporu statoru véetné odporu kabel(
do parametru odporu statoru. Nebude tam v8ak zohlednén
odpor v obvodech ménice.

V tomto rezimu se proto doporuCuje zméfit statorovy

odpor pomoci funkce Autotune bez oto€eni motoru.

#5.14 = 2 (Fd) Skalarni rezim - linearni
charakteristika U/f

NevyuZziva se ani odpor statoru ani ofset napéti.

Misto toho se pouziva pevna linearni zavislost U/f se

zvySenim napéti pfi malych otéd€kach (boost), viz Pr 5.15.

#5.14 =3 (Ur A) Parametry motoru se méfi pouze pfi
prvnim startu ménice

Po UspéSném ukonceni testu se méni¢ prepne do rezimu

Ur. Odpor statoru a ofset napéti se zapi$i do parametrt

aktualné zvoleného motoru a ulozi se do EEPROM

meénice.

Neni-li test UspéSny, odpor statoru a ofset napéti se

neaktualizuji, ménic¢ se prepne do rezimu Ur, avSak zadné

parametry se neulozi.

#5.14=4 (Url) Parametry motoru se méfi pouze pfi
prvnim startu ménice po pfipojeni
sité nebo po provedeni Zakladniho
nastaveni

#5.14 =5 (SrE) Skalarni rezim - kvadraticka
charakteristika U/f

Nevyuziva se ani odpor statoru ani ofset napéti.

Misto toho se pouziva pevna kvadraticka zavislost U/f se

zvySenim napéti pfi malych otackach (boost), viz Pr 5.15.

Boost
(Napétové zvyseni pfi nizkych kmitoétech)

RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 az 50,0 % z #5.00
Zakl. nastaveni 3,0
Aktualizace Na pozadi

Boost (napétové zvySeni charakteristiky U/f v oblasti
nizSich kmitoc¢tl) je definovan jako vystupni napéti pfi
nulovém vystupnim kmito¢tu a to jako % jmenovitého
napéti motoru (Pr 5.09).

Boost se vyuziva ve skalarnimrezimu (slinearni i
kvadratickou charakteristikou U/f).

mNepouiito

Odpor statoru
RW | Uni

DP RA us
3
Rozsah 0,000 az 65,000 Q
Zakl. nastaveni 0,000
Aktualizace Na pozadi

mMaximélni modulaéni kmito¢et

RW | Txt RA us
Rozsah 0(3),1(6),2(12),3(18) kHz
Zakl. nastaveni 0(3)

Aktualizace Na pozadi

Timto parametrem se definuje pozadovany modulaéni
kmitocet.

Méni¢ mlze automaticky snizit aktualni modulaéni
kmitoCet (bez zmény tohoto parametru) jestlize je
vykonova &ast ménice pfili§ tepla. Modulaéni kmitocet se
muZe sniZzovat z 12kHz na 6kHz nebo na 3kHz.
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Odhad teploty pfechodu tranzistoru IGBT je zaloZen na
méfeni teploty chladiCe. Odhad teploty pfechodu je
zobrazen v Pr 7.34. PrevySi-li teplota 135°C, modulaéni
kmitoCet se sniZi (je-li > 3kHz) a tento rezim je odblokovan
(viz Pr 5.35).

Snizenim modulaéniho kmitoCtu se snizuji ztraty ménice a
snizi se i teplota pfechodu tranzistoru zobrazena
v Pr 7.34. Jestlize pretizeni nadale trva, mize se zvysit
teplota pfechodu. V pfipadé prekroceni 145°C a nemuze-li
se snizit uz vice modulaéni kmitoCet, méni¢ vybavi
poruchu "O.ht1". Méni¢ se snazi zvysSit modulaéni
kmito¢et kazdych 20ms na nastavenou hodnotu a zkousi,
zda teplota IGBT tranzistor(i nepfekracuje 135°C.

Vysoce stabilni modulace prostorového
vektoru

Jestlize nastavime jmenovité napéti motoru stejné jako
vstupni napéti méni¢e, dojde ke zmenSovani poctu
impulzd ve vystupnim napéti ménice, kdyZ se bude napéti
blizit ke jmenovité hodnoté.

Nastavime-li Pr 5.20 na 1, modulator se pfemoduluje a se
zvySujici frekvenci nad jmenovitou se zalne zvySovat
vystupni napéti nad jmenovitou hodnotu.

Hloubka modulace se zvysi nad 1 a vystupni napéti ma
lichobéznikovy tvar. Toho Ize pouzit napfiklad pro
dosazeni o néco lepSich vlastnosti nad jmenovitymi
otackami. Nevyhodou je zkresleni vystupniho proudu
ménice pfi hloubce modulace nad hodnotou 1 a vyznamny
obsah lichych harmonickych niz$iho fadu.

RW | Bit us
Ofset napéti
Rozsah OFF (0) nebo On (1) RW Uni bpP RA us
Zakl. nastaveni 0 1
Aktualizace Na pozadi Rozsah 0,0 az 25,0 v
#519=0 Vysoce stabilni modulace prostorového Zakl. nastaveni 0,0
vektoru je neaktivni Aktualizace Na pozadi

#5.19=1  Vysoce stabilni modulace prostorového
vektoru je neaktivni

Za normalnich okolnosti pouzivda méni¢ modulaci
prostorového vektoru k vytvareni spoustécich impulzl pro
IGBT tranzistory.

Vysoce stabilni modulace prostorového vektoru ma ffi
vyhody pro pohony s otevienou smyckou i kdyz mize dojit
ke zvySeni akustického hluku motoru.

e PFi nizkych zatéZzich maze dojit v poloviné
jmenovitého kmitoCtu k nestabilité. Pro potlaceni
tohoto efektu pouziva méni¢ kompenzaci, avsak i
pfesto mohou byt nékteré stroje nestabilni. Pro tyto
pfipady by se mél nastavit méni¢ do rezimu vysoce
stabilni modulace prostorového vektoru .

¢ Kdyz se blizi vystupni napéti méni¢e své maximaini
hodnoté, dochazi k zmensovani poctu napétovych
impulz(l ve vystupnim napéti. To mize zpuUsobit
nestabilitu ota¢ek u nezatizenych nebo plné
zatizenych stroju. Nastavenim vysoce stabilni
modulace prostorového vektoru mize tento efekt
snizit.

¢ Vysoce stabilni modulace prostorového vektoru
muUZe mirné snizit i tepelné ztraty pohonu.

mvmba premodulovani
RW | Bit

us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Na pozadi

#5.20 =0 Pfemodulovani je neaktivni
#5.20 =1  Pfemodulovani je neaktivni
Maximalni modulaéni uroven vystupniho napéti ménice je

rovna 1, kdyZ vystupni napéti se rovna vstupnimu minus
napétové ubytky uvnitf ménice.

Abychom dosahli dobrych vlastnosti pfi malych otackach,
kdy je na svorkach motoru malé napéti, je tfeba vytvofit
ofset napéti.

Hodnota ofsetu napéti je udana ve voltech (efektivni
hodnota sdruzeného napéti).

Pro uzivatele neni snadné toto napéti méfit, proto se
doporuduje pouzit funkci Autotune (viz Pr 5.14).

MROZ tylova indukénost motoru (oLs)
RW | Uni

DP RA us
2
Rozsah 0,00 az 320,00 mH
Zakl. nastaveni 0,00
Aktualizace Na pozadi

Podle nasledujiciho obrazku je tato indukénost definovana
jako
oLs =L¢+ (L2. Lm/ (L2+Lm))

—{ R }—{ jwLs

] Ro/s

Klidovy stav fazového ekvivalentniho
obvodu indukéniho motoru

Na zakladé parametrd, které jsou bézné pouzivany pro
nahradni schéma motoru pro pfechodovou analyzu, tj.
Ls=L1+Lm, Lr =L2+Lm, je rozptylova indukénost dana

ole = Ls— (Lm? /L)

Rozptylova indukénost se wvyuzivda jako pfechodna
proménna pro vypocet uciniku v rezimu oteviené smycky.
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
mNepouiito | LR Skuteény modulacni kmitocet
RO | Txt ND NC PT
Volba kompenzace skluzu Rozsah 0az3
RW]| Bit us Zakl. nastaveni
Aktualizace Zapis na pozadi
R?zsah . OFF (0) nebo On (1) Pr5.37 zobrazuje skuteény moduladni  kmitodet
Zakl. nastaveni 1 aplikovany méniéem. Maximalni modulaéni kmitodet je
Aktualizace Na pozadi dan Pr5.18, ale miZe byt sniZen jestlize je #5.35=1
#5.27=0 Kompenzace skluzu je neaktivni (automatické pfepinani modulace je odblokovano).
#5.27 =1  Kompenzace skluzu je aktivni #5.37] Displej Modul. kmitoéet[kHz]
. 0 3 3
Uroven kompenzace je dana parametry jmenovité 1 6 6
frekvence a jmenovitych otacek. Ke kompenzaci skluzu 2 12 12
dochazi tehdy, kdyz je tento parametr nastaven na 1 a 3 18 18

Pr 5.08 je nastaven na hodnotu jinou nez 0 nebo na
synchronni otacky.

LW E- X Nepouzito

LI -0l Nepouzito

mBez e€nostni kéd odeméen
Reiim otaCek zobrazeny na displeji RW | Uni ND NC NV PT
RW | Txt us
Rozsah 0 az 999
Rozsah 0 (Fr), 1 (SP), 2 (Cd) Zakl. nastaveni ,
ZaKl. nastaveni 0 (F1) Aktualizace Na pozadi
Aktualizace Na pozadi Tento parametr neni viditelny na displeji ménice.
, Sl Podrzi bezpecnostni kéd odemcéen (je mozno editovat
#5.34 = Fr  Vystupni kmitocet vHz (Pr 2.01 ! N . N L
#5.34 = SP O¥éék€/ motoru v ot/min((Pr 5_02) parametry) i kdyz by byl bezpe&nostni kod aktivni.
#5.34 = Cd Otacky motoru v jednotkach definova-

nych uzivatelem:
#Cd = #5.04 x #11.21

Blokovéni automatického pirepinani modulace
RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni 1
Aktualizace Na pozadi
#5.35=0 Blokovani automatického pfepinani

modulace je aktivni

#5.35=1  Blokovani automatického pfepinani

modulace je neaktivni

Rezim tepelné ochrany (viz Pr 5.18) snizuje automaticky
modulaéni frekvenci vzdy, kdyz je nutno zabranit pfehfati
meénice.

Tuto funkci je mozno vyfadit nastavenim tohoto parametru
na 1. Je-li tato funkce vyfazena, méni¢ hlasi poruchu
okamzité pfi zjisténi pfili§ vysoké teploty tranzistor(
stfidace.

Nepouiito |
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Al
6. Menu 6 - Rezimy
Ridici slovo
povoleno m B >
Ridici slovo - bit 7
auto/manual
Konf‘i(gurgce Ridici slovo
svorkovnice - R Radié
| 6.04 | - o 4
Blokovani tranzistor( IGBT ——ih
- > 5 RezZim Stop
Konf. bit: Provoz vpred ——ih Rezim pfi ztraté Indikace
m 0 napajeni Reference On
Konf. bit: Jog vpred 1 [ 606 | grrzf’(;’:r?l ss ;
»[Bs[OJ] | 631 | —&", Doba ss
Konf. bit: Provoz vzad —ih - brzdéni Indikace
0 m Start do rotujiciho Reverzace
0 Konf. bit: Reverzace —1ih - motoru
> Menu 8 okg Provoz pfi nizkém | Menu 1B
6.10 ss napéti meziobv.
Konf. bit: Provoz —ih X0
_,_-_,__ﬂ.r f;L?nklffeEIaCItka Indikace
funkce Jog
»(B4[0J] Konf. bit: Jog vzad +—ih Aut. Reset pfi
> i > 0 obnoveném oblk.
bit: - Volba charakteru
Konfeb:;tg Stop . kontakt( dig. vstupt
- WY Indikace
Plny vykon .
Hardwar. ventilatoru ménice rezimu Provoz

blokovan

Koncovy spinac¢ ve sméru vpred
Koncovy spina¢ ve sméru vzad

Y

e ]

Menu 6B
Legenda
Vstupni Parametry pro
svorky Steni i zapis
Vystupni Parametry
svorky pouze ke &teni

A 4

&
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1 RUN

© STOP

Menu 1A
Volba
reference

Indikace zvoleného
zplsobu zadavani
otacek

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Casové udaje
Doba : Cena elektrické | Spotfeba
P energie za kWh energie
Vystupni Vynulovépi Provozni
vykon elektroméru naklady
meénice
Externi LED
ovladaci panel
Logicka 1 RUN
@ stor
Stav tlacitka FUNKCE
@ FUNKCE na externim LED
ovladacim panelu
Ovladaci | th
vladaci pane! > By
Logicka 1 ménice A Radi¢

g]l

;

| 6.12 I

Blokovani
tlac¢itka Stop

Y
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
mReiim Stop mNepouiito
RW | Uni us
Rozsah 0azd Reiim pfi ztraté napajeni
Zakl. nastaveni 1 RW| Txt us
Aktualizace 2ms
#6.01 =0 Samovolny dob&h motoru R?zsah . 0az2
Most stfidage je okamzité po pfikazu Stop Zakl. nastaveni 0
zablokovan a motor dobiha volnob&zné do Aktualizace 2ms
klidu. Méni¢ maze byt znovu po pfikazu Stop #6.03 = 0 (diS) Nefunkéni

spustén po dobé zavislé na velikosti ménice.
Stop po rampé

V prvni fazi méni¢ deceleruje po rampé na
nulové otacky. Potom c&eka 1sec (druha
faze), nez je znovu pfipraven ke spusténi.
Stop po rampé s naslednym ss brzdénim
V prvni fazi méni¢ deceleruje po rampé na
nulové otacky. Potom je po dobu danou
Pr6.07 (pro =zakladni nastaveni 1sec)
aplikovano ss brzdéni (Pr 6.06).

ss brzdéni s detekci nulovych otacek
Méni¢ aplikuje na motor nizky kmitocet a
detekuje, kdyz motor tyto otacky dosahne.
Potom je po dobu danou Pr6.07 (pro
zakladni nastaveni 1sec) aplikovano ss
brzdéni (Pr 6.06).

ss brzdéni po definovanou dobu

ss brzdéni po dobu danou Pr 6.07.

#6.01 =1

#6.01 =2

#6.01 =3

#6.01 =4

Priibéh zastavovani je rozdélen do dvou fazi: decelerace
do zastaveni a samotné zastaveni:

Rezim Faze 1 Faze 2 Pozn.
Stop
Zablokovani  |Menic mUZe byt 15, ki ve
ey odblokovan az . v
stfidace - motor « . .. |fazi 2 umoznuje
0 ey po dobé zavislé
volnobézné na velikosti aby mag. tok
dobiha do klidu e rotoru doznél
ménice
Prodleva 1sec
Decelerace po o oy
nez je ménic

1 rampé na nulové "
o znovu pfipraven
otacky

ke spusténi (rdY)

Aplikace ss

Decelerace po |brzdéni o drovni

2 rampé na nulové [dané Pr 6.06 po
otacky dobu danou
Pr 6.07
Méni¢
automaticky
pozna nizké
Na motor je ot’ééky a prqto
aplikovan nizky |Aplikace ss sam nastavi
o AR . |dobu ss brzdéni.
kmitoCet s brzdéni o urovni Je-li brzdny
3 detekci nizkych |dané Pr 6.06 po d v,l.vy v
otacek. dobu danou proud priis maly,
Potom zapoc¢ne |Pr 6.07 p?“’f“ menic
faze 2 nizké otacky
nepozna
obvykle je nutno
(obvykle j t
50% az 60%
Pr 6.06)
Ap||kvac'e SS . |Aplikace ss Pro fazi 1 je min
brzdéni o drovni brzdéni o Urovni |Cas brzdéni
4 dané Pr 6.06 po

dané Pr 6.06 po
dobu 1sec

1sec, tj. celkovy

dobu danou iR
¢as je min 2sec

Pr 6.07

Jakmile byly spustény rezimy 3 nebo 4, méni¢ musi prejit
pfes stav rdY predtim nez bude restartovan (povelem
Stop nebo poruchou nebo zablokovanim - disable).

Vypadek napajeci sité neni detekovan. Méni¢ pokracuje v
provozu tak dlouho, dokud hodnota ss napéti meziobvodu
neklesne pod vyrobcem nastavenou uroven (ij. > Vuu).
Jakmile napéti poklesne pod tuto Uroven, je vybavena
porucha "UU". Tato mlze byt sama vyresetovana jestlize
toto napéti vzroste nad hodnotu VuuRestart, viz tabulka
nize.
#6.03 =1 (StoP) Rezim Stop
Méni¢ se chova stejné jako v rezimu preklenuti
(#6.03 = 3) s vyjimkou, Ze decelerace je nejméné tak
rychla jak je deceleracni rampa nastavena, a méni¢ bude
pokracovat v deceleraci az do zastaveni a to i kdyz je
napajeni obnoveno.
V zavislosti na tom, zda je & neni napajeni obnoveno
bé&hem decelerace, jsou tyto moznosti:
neni-li béhem decelerace napajeni obnoveno, ménic
po dosazeni OHz vybavi poruchu "UU"
je-li béhem decelerace napajeni obnoveno, a ménic
dosahl OHz, potom v zavislosti na stavech na
fidicich svorkach méni¢e, méni¢ bud prejde do
stavu "rd" nebo se méni¢ rozbéhne na nastaveny
kmitocet
Je-li pomoci Pr6.01 zvolen rezim ssbrzdéni nebo
¢asovaného ss brzdéni, potom méni¢ pfi ztraté sité
deceleruje po rampé do zastaveni.
Je-li  pomoci Pr6.01 zvolen rezim Stop po
rampé + ss brzdéni, potom méni¢ deceleruje do zastaveni
a potom zkou$i aplikovat ss brzdéni. V tomto pfipadé,
pokud nebude obnoveno napajeni, méni¢ pravdépodobné
vybavi poruchu "UU".

#6.03 = 2 (rd.th) Rezim preklenuti

Méni¢ detekuje ztratu napajeni pokud uroven ss napéti
meziobvodu poklesne pod hodnotu Vmly. Méni¢ potom
pouzije rezim, kdy se regulator uzaviené smyCky pokusi
udrzet Urovern ss meziobvodu na urovni Vml,. To zpusobi
deceleraci motoru tak, aby energie vracena z motoru do
ss meziobvodu byla pfiméfena pro napajeni fidicich
obvodu.

Je-li napdjeni obnoveno bé&hem reZimu Stop, uroven
ss napéti meziobvodu vzroste nad hodnotu Vmly, méni¢
akceleruje na své normalni otacky a pokracuje v &innosti.
Vystupem regulatoru ztraty napajeni je pozadavek na
proud, ktery je pfiveden do bloku Fizeni proudu a proto
musi byt zisky Pr 4.13 a Pr 4.14 nastaveny optimalné.

Tabulka ukazuje pfislusné napétové urovné:

Uroveni napéti | Ménié 200V Méni¢ 400V
Vuu 175 330
Vml 205 410
Vml, 195 390
VuuRestart 215 425

Jestlize méni¢ pfi ztraté sité provadi rezim Stop nebo
rezim preklenuti, levy displej ukazuje "AC". Toto plati pro
SW verzi 01.03.00 a vyssi.
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
MKonfigurace svorkovnice Nepouiito
RW | Uni us
Rozsah 0a26 Start do rotujiciho motoru
Zakl. nastaveni 0 . (Flyingstart)
Aktualizace Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni RW | Uni us
parametru
Tento parametr umozZiiuje uzivateli zvolit jednu z Rozsah 0az3
pfednastavenych konfiguraci digitalnich vstupt Fidici Zakl. nastaveni 0
svorkovnice, tj. definovat funkce a charakter svorek B4, Aktualizace Na pozadi
B5 a B6. Charakter téchto vstupll je dan parametrem
Pr 6.40, ktery urCuje, zda svorka vyZaduje trvaly nebo #6.09 Funkce
mzikovy signal (kontakt). 0 Flyingstart je nefunkani
Flyingstart je funk&ni (detekce pro oba
#6.04 sv. B4 sv. B5 sv. B6 #6.40 1 sméry otadeni)
o Provoz 0 ) 2 Flyingstart (detekce pouze pro smér vpred)
0 | Blokovani vpred Provoz vzad k(tr\;alkyt) 3 Flyingstart (detekce pouze pro smér vzad)
onta
1 St Provoz |, q v.1k . #6.09=0 . o o
op vpred rovoz vzad| (mzikovy Start do rotujiciho motoru je neaktivni, tj. vyst. kmitoget po
kontakt) povelu Start startuje po rampé& z nulové hodnoty na
0 hodnotu pozadovanou.
2 Blokovani Provoz Reverzace (trvaly
kontakt) #6.09=1az3
1 Méni¢ po obdrzeni povelu Start provadi sled testd za
3 Stop Provoz Reverzace | (mzikovy Ucelem zjisténi otacek motoru. Potom se nastavi vyst.
kontakt) kmitoCet ménice tak, aby odpovidal aktudlnim otackam
1 motoru.
4 Stop Provoz Funkce Jog | (mzikovy Test se neprovede a motor startuje od nuly jestlize je
kontakt) povel Start dan v rezimu Stop, nebo kdyZ je méni¢ poprvé
Uzivatelem 0 pfipojen K siti v reZimu Ur_l, nebo kdyZz je povel Start dan
5 | programo- Provoz o0z vzad (trvaly v rezimu Ur_S.
vatelné vpred kontakt)
6 Uzivatelem programovatelné

Zménu hodnoty tohoto parametru je mozno provést jen
je-li méni¢ ve stavu "rdY", je-li v poruse nebo ve stavu
Blokovano.

Je-li #6.04 = 6, potom vSechny tyto parametry mohou byt
modifikovany uzivatelem

mNepouiito

XM Oroven ss brzdéni
RW | Uni DP

RA us
1
Rozsah 0,0 az 100,0 %
Zakl. nastaveni 100,0
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr definuje Uroven brzdiciho ss proudu jako

Aby test probéhl spravné, je dale dulezité, aby byl spravné
nastaven Pr 5.17 (ev. Pr 21.12) - odpor statoru. To plati i
pro pfipad, Zze je zvolen skalarni rezim s linearni
charakteristikou U/f (Fd) nebo s kvadratickou
charakeristikou U/f (SrE).

Test vyuziva jmen. magnetizacni proud motoru, proto
jmen. proud (Pr5.07, Pr21.07 a Pr5.10, Pr21.10) a
ucinik musi byt nastaveny co nejpfesnégji, i kdyz toto
nastaveni neni tak kritické jako spravné nastaveni odporu
statoru.

Poznamka

Je nutno vzit v Gvahu, Ze stacionarné slabé zatizeny
motor s nizkym momentem setrvaénosti se mize béhem
testu pootocit.

mmovoz pfi nizkém ss napéti meziobvodu

procento jmen. proudu motoru (Pr 5.07).

Xyl Doba ss brzdéni
RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 az 25,0 s
Zakl. nastaveni 1,0
Aktualizace 2ms

Tento parametr definuje dobu faze1 pro rezimy 3 a4

parametru Pr 6.01.

RW | Bit us

Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Na pozadi

#6.10 =0 Provoz pfi nizkém napéti ss meziobvodu je
blokovan

#6.10 =1  Provoz pfi nizkém napéti ss meziobvodu je

umoznén
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 7
Menu 21

Tato vlastnost umoziuje 3 fazovym méni¢lim uréenym pro
napéti 3 x 400V pracovat i na jednofazové siti 1 x 200V v
pfipadé, Ze tfifazova sit z néjakého divodu havaruje.
Dojde-li napf. k vypadku tfifazové sité, je mozné ménic
pfepnout na zalohovou jednofazovou sit. To umozni
ménici regulaci otaCek motoru pfi snizeném vykonu, napft.
dojezd vytahu do nejblizSi stanice.

Pfi zapnuti tohoto parametru nedochazi obecné k redukci
vykonu ménie. Tato nastava pouze pfi pfepnuti na
jednofazové napajeni a v dasledku zvinéni usmérnéného
napéti v meziobvodu.

Je-li #6.10 = 1 a mezilehlé napéti je nizSi nez 300Vss, na
displeji ménice blika "Lo.AC" (Low AC - nizké vstupni
stfidavé napéti), coz indikuje, ze méni¢ je napajen ze
zalozniho zdroje.

Tento rezim ¢innosti je mimofadny a nedoporu€uje se
pouzivat tfifazové méni¢e na napéti 3 x400V pro
standardni aplikace s 200V napajenim.

Na nasledujicim obrazku je vidét, Zze parametry, které se
ukladaji v ménici pfi vypnuti sité, jsou ulozeny v okamziku
oznaceném 2. Kdyby mél byt méni¢ provozovan trvale na
sitovém napéti 200V, potom by mezilehlé napéti nikdy
neprochazelo bodem 2 a parametry, které se ukladaji pfi
vypnuti sité by se neulozily.

Urovné mezilehlého napéti pfi #6.10 = 1:
> 425Vss - normalni ¢innost
< 330Vss - ¢innost pfi nizkém napajecim napéti ("Lo.AC")
< 230Vss - porucha "Uu"

Viz nasledujici obrazek

600 -

400

200

ssmeziobvod [Vss]

[P PP J R —

Odpojeni 400Vst

[ N FE T R A

Normalni podpéti

]

R R R - ——

Pripojeni 200Vst

1
'
J Nizsi podpéti

Pr 10.01 Indikace
poruchy

N mmmmmfmale e

S S

o
%)
[

. Sttidavé napdjeni je odpojeno

2. Meni¢ hlasi poruchu Trip UU.
Parametry ukladané po odpojent sit¢ jsou ulozeny

3. Poté, co jsou ulozeny parametry uklddané po odpojeni sité, porucha Trip UU
zmizi a méni¢ pracuje normalné s nastavenou niz$i mezi podpéti.

4. Pripojeno zilozni stiidavé napdjeni

5. Odpojeno zalozni stiidavé napajeni.

6. Meénic hlasi poruchu Trip UU.
Parametry ukladané po odpojeni sité nejsou ulozeny

Upornéni: pokud je ss napéti vétsi nez 425Vss, pak za bodem 3 se mez poruchu UU

vrati k normalu.

Cinnost pfi nizkém napéti meziobvodu

Stav tlacitka Funkce na externim
LED ovladacim panelu

RO | Bit

Rozsah
Zakl. nastaveni

OFF (0) nebo On (1)
0

Aktualizace Na pozadi

Externi LED ovladaci panel (SK-Keypad Remote) ma
navic tla€itko Funkce
#6.11 = 1 indikuje, Ze tlacitko Funkce je stisknuto.

mBlokovéni tladitka Stop
RW | Bit us

Rozsah
Zakl. nastaveni

OFF (0) nebo On (1)
0

Aktualizace Na pozadi

Je-li #6.12 = 1, je tlaCitko Stop funkéni.
V rezimu Ovladani z klavesnice nema tento parametr vliv
a tlacitko Stop je funkéni automaticky.

Tlagitko Stop je vyuZivano i pro funkci Reset, coz
znamena, ze je-li po odeznéni pfi¢iny poruchy tlacitko
Stop stisknuto, je méni¢ vyresetovan, ale nedojde ke
startu ménice. Jak mlze byt novy start proveden viz dale.

Trvalé ovladaci kontakty (#6.40 = 0)
Je-li stisknuto tlacitko Stop (za predpokladu, Ze je funkéni,
tj. #6.12 = 1) nebo kdyz je vybavena porucha, potom se
prislusny konfiguraCni bit Provoz deaktivuje, takze se
meénic¢ zastavi resp. zGstane v reZimu Stop.
PFislusny konfiguraéni bit Provoz mulze byt znovu
aktivovan pouze za predpokladu je-li splnéna nejméné
jedna z téchto podminek:
1. Konfiguraéni bity "Provoz vpfed", "Provoz vzad" a
"Provoz" maji vSechny hodnotu nula
2. Méni¢ je blokovan prostfednictvim Pr 6.15 nebo
Pr 6.29
3. Signaly "Provoz vpfed" a "Provoz vzad" jsou oba
aktivni nejméné po dobu 60ms
Méni¢ maze byt potom restartovan
zplsobem.

standardnim

Mzikové ovladaci kontakty (#6.40 = 1)
Je-li stisknuto tlacitko Stop (za predpokladu, Ze je funkéni,
tj. #6.12 = 1) nebo kdyz je vybavena porucha, potom se
prislusny konfiguraéni bit Provoz deaktivuje, takze se
ménic zastavi resp. zUstane v rezimu Stop.
PFislusny konfiguraéni bit Provoz mlze byt znovu
aktivovan pouze za predpokladu je-li splnéna nejméné
jedna z téchto podminek:

1. Konfiguraéni bity "Provoz vpfed", "Provoz vzad" a

"Provoz" maji vSechny hodnotu nula

2. Konfiguraéni bit "Stop" ma hodnotu nula
3. Méni¢ je blokovan prostfednictvim Pr 6.15 nebo
Pr 6.29
4. Signaly "Provoz vpied" a "Provoz vzad" jsou oba
aktivni nejméné po dobu 60ms
Méni¢ mlze byt potom restartovan standardnim
zplsobem.
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VSeobecné

Menu 1

Menu 2

Menu 3

Menu 4

Menu 5

Menu 11

Menu 12

Menu 15

Menu 14

Menu 18

Menu 20

Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 7
Menu 21

Jsou-li aplikovany sougasné signaly "Provoz vpred", XA Vynulovani elektroméru
"Provoz vzad" dojde k resetu stavu tlaitka Stop, ale aby RW | Bit NC
mohl byt potom méni€ znovu nastartovan, musi byt
nejdfive resetovan signal "Provoz vpied", ev. "Provoz
vzad". Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Funkce tlagitka "Funkce" na externich Aktualizace Na pozadi
ovladacich panelech Je-li #6.17=1, jsou Pr6.24 a Pr6.25 vynulovany a
RW | Uni us drzeny na hodnoté nula.
Rozsah 0az6
73Kl nastaveni 0 6.18 az 6.21 [T |
Aktualizace Na pozadi
Externi LED ovladaci panel: mDoba provozu: roky a dny
#6.13 =0 Nefunkéni RO | Uni DP | ND NC PT PS
#6.13 =1 Reverzace (jako prepinac) 3
#6.13 =2 Provoz vzad .
ﬁﬁ.:ll3 =3 Funkce Jog ;;)I:Is?:;staveni 0.000 a2 9.365 roky.dny
6.13=4 Auto — -
#6.13=5 UZivatelsky definovana funkce Aktualizace _ |Na pozadi
Standardné neni Zadna prednastavena. - - -
Nastaveni uzivatelské funkce vyZaduje MDoba provozu: hodiny a minuty
pouzit Pr 6.11 jako zdrojovy parametr. RO | Uni DP |ND NC PT PS
2
Externi LCD ovladaci panel: Rozsah 0.00 az 23.59 hod.min
#6.13 =6 Reverzace (jako piepinad) Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Méfeni doby provozu méni¢e od okamziku opusténi

MAutomaticky Reset pii obnoveném vyrobniho zavodu Control Techniques.
odblokovani (Enable)

RW | Bit us

m3potf'eba energie - MWh

Rozsah OFF (0) nebo On (1) RO | Uni DP | ND NC PT PS
Zakl. nastaveni 0 1

Aktualizace 2ms Rozsah 0,0 az 999,9 MWh
#6.10=0 Automaticky Reset je funkéni Zakl. nastaveni

#6.10 =1  Automaticky Reset je nefunkéni Aktualizace Na pozadi

Tato funkce umozZfiuje, aby doSlo k automatickému msnotfeba energie - kWh

Resetu ménie v okamziku sepnuti svorky B4 k +24V (za RO | Uni DP | ND NC PT PS
predpokladu, Ze pfi€ina poruchy jiz vymizela). 2

Rozsah 0,00 az 99,99 KWh
— - - Zakl. nastaveni
mmokovam tranzistoru IGBT (Enable) Aktualizace Na pozadi
RW | Bit us — :
Pr 6.24 a Pr 6.25 indikuji mnoZstvi energie spotfebované
ménicem.

Rozsah OFF (0) nebo On (1) Muze byt znovu vynulovano (ev. drZzeno na nule) pomoci
Zakl. nastaveni 1 Pr 6.17.

Aktualizace 2ms

Je-li #6.15=0 jsou tranzistory IGBT mostu stfidace

okamzité blokovany. mProvozni naklady
RO | Bi | FI ND NC PT

m0ena elektrické energie za kWh

RW | Uni DP us Rozsah + 3 200 ména/hod

1 Zakl. nastaveni
5 Aktualizace Na pozadi

Rozsah : 0,0 aZ 600,0 ména/kWh . P -

Zakl. nastaveni 0,0 Prabézné zobrazuje naklady na 1 hod provozu ménice. Je
Aktualizace Na pozadi nutno spravné nastavit Pr 6.16.

Je-li tento parametr nastaven spravné na mistni ménu,

potom Pr 6.26 udava nabé&hlé provozni naklady.

[ Wig- L Wil Nepouzito
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
XXM Hardwarové Blokovani (Enable) Pr6.04 umozfiuje volbu jedné z prednastavenych
RW | Bit NC konfiguraci fidici svorkovnice.
Lze také vyuzit mzikové kontakty (tlacitka) pro kazdy ze ti
vstupu ("Provoz vpred", "Provoz vzad", "Provoz"). Jsou-li
R h . s P .
Zglflsanastaveni OFF (0) nfbo On (1) pomoci Pr 6.04 aktivni, vstup "Stop" musi byt také
Akt - i 2 aplikovan uzitim digitalniho vstupu s mistem ureni do
yanzace s Pr 6.39. Je-li vstup "Stop" neaktivni (rozpojen), potom jsou
Umozhuje blokovani méni¢e zdigitalniho vstupu vSechny tfi uvedené vstupy resetovany (neaktivni).

(v Zakladnim nastevni svorka B4). Zména stavu z0 na 1
zpusobi Reset ménice.

Neni-li tento parametr ovladan z digitalniho vstupu, potom
automaticky #6.29 = On(1).

Konfiguracni bit: Provoz vpred

Konfiéuraéni bit: Jog vpFed

Konfiguracni bit: Provoz vzad

Konfiéuraéni bit: Reverzace

Konfiguraéni bit: Provoz

Koncovy spina¢ ve sméru vpired

Koncovy spina¢ ve sméru vzad

Konfiguraéni bit: Jog vzad

Nepouzito

Konfigura€ni bit: Stop
RW | Bit NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 2ms

Parametry Pr 6.35 a Pr 6.36 mohou byt vyuZzity napf. pro
koncové spinace pojezdd rlznych pojezdd. Méni¢
zareaguje za 5ms a zastavi motor po aktualné vybrané
deceleraéni rampé. Funkénost koncovych spinacl je
zavisla na sméru otaceni motoru, tj. na hodnoté Pr 1.03.

Je-li #1.03 > OHz, potom koncovy spinac vpred je aktivni
Je-li #1.03 < OHz, potom koncovy spinac vzad je aktivni
Je-li #1.03 = OHz, potom jsou oba koncové spinace aktivni

Poznamka

Pr 6.30 az Pr 6.39

Radi¢ pouziva tyto konfiguraéni bity jako vstupy na misto,
aby zjiStoval stav na svorkach. To umoziuje uzivateli
definovat funkci pfisluSnych svorek dle konkrétni aplikace.

Ackoliv jsou tyto parametry typu RW, jejich zmény
nejsou zapamatovany po odpojeni ménice od sité. Po
opétovném pripojeni sité jsou tyto parametry
nastaveny na nulu (OFF).

Méni¢ pouziva tyto bity k fizeni méniCe za predpokladu,
Ze neni zvoleno ovladani méni¢e z klavesnice. Je-li
zvoleno ovladani méni¢e z klavesnice, potom jsou
vSechny konfiguraéni bity nefunkéni a méni¢ je oviadan
pouze ze své klavesnice. Vtomto rezimu jsou tladitka
Start a Stop vzdy funkeni.

Méni¢ nejdfive zjisti stav konfiguracnich bitd "Provoz
vpred" a "Provoz vzad". Ma-li jeden z nich hodnotu On (1)
(ale ne oba), potom se meéni¢ rozbéhne ve zvoleném
sméru. Maji-li oba hodnotu OFF (0), potom fadi¢ zjistuje
stav bitu "Provoz", a ma-li tento hodnotu On (1), potom
méni¢ bézi ve sméru daném bitem "Reverzace"
(OFF = vpfed, On = vzad).

Je-li aktivni (On) jeden z bitl "Jog", fadi¢ zméni hodnotu
Pr 1.13 na hodnotu On (1).

V Zakladnim maji svorky B5 a B6 funkci "Provoz vpred" a
"Provoz vzad". Je-li néktera z nich zvolena, nasleduje
zpozdéni 65ms nez se meéni¢ rozbéhne ve zvoleném
smeéru. Bézi-li méni¢ v jednom sméru vpied a je-li zvolen
smér opacny, nasleduje rovnéz zpozdéni.

Zpozdéni 65ms je proto, aby umoznilo ménic¢i zmeénit smeér
otaceni motoru bez pouziti rezimu Stop. Napf. jestlize by
byl zvolen rezim ss brzdéni a toto zpozdéni 65ms by
nebylo zavedeno, po rozpojeni svorky Provoz vpied
méni¢ by okamzité pfeSel do rezimu ss brzdéni namisto,
aby zastavoval po rampé a poté se opét rozbéhl po rampé
v opacném smeéru.

Zpozdéni 65ms muze zpUsobovat problémy v pfipadech,
jsou-li vyzadovany velmi rychlé reakce na zmény stavi na
digitalnich vstupech.

Jedno z feSeni pro vySe uvedené je nastavit #6.04 = 2,
takze svorka B5 ma funkci "Provoz" a svorka B6 ma funkci
"Reverzace". Toto nastaveni eliminuje 65ms zpozdéni a
jediné zpozdéni je doba aktualizace softwaru.

Dale uvedené schema zobrazuje hlavni operace fadi¢e v
normalnim rezimu a v rezimu ovladani z klavesnice.

Je-li zvoleno ovladani Provoz vpied a Provoz vzad,
potom musi byt pouzity Pr 6.30 a Pr 6.32 (digitalni vstupy
by nemély byt zavedeny do Pr .33 a Pr 6.34).

Je-li zvoleno ovladani Provoz a Reverzace, potom musi
byt pouzity Pr .33 a Pr .34 (digitaini vstupy by nemély byt
zavedeny do Pr 6.30 a Pr 6.32)

Pr6.30, Pr6.32 a Pr.34 mohou byt ovladany trvalym
(pfepinacim) nebo mzikovym kontaktem na pfislusnych
digitalnich vstupech (svorkach) v zavislosti na hodnoté
Pr 6.40. Konfiguraéni bit Stop (Pr 6.39) musi mit hodnotu
On (1), aby ostatni konfiguraéni bity mohly byt ovladany
trvalym kontaktem.

Funkce Jog

Aby se méni¢ rozbéhl z pohotovostniho stavu na otacky
funkce Jog, musi byt aktivovan vstup funkce Jog a ménic
musi byt odblokovan (Enable), zatimco vstupy Provoz
jsou neaktivni. Je-li vstup Provoz aktivovan béhem aktivni
funkce Jog, méni¢ bude bézet podle vybraného
zadavaciho signalu v Menu 1. Je-li méni¢ v rezimu Provoz
(méni¢ bézi podle vybraného =zadavaciho signalu v
Menu 1) a je-li aktivovana funkce Jog, méni¢ zareaguje na
funkci Jog az po deaktivaci rezimu Provoz (svorek
Provoz).

Jestlize méni¢ zastavil v rezimu Jog, novy start je mozny
az po cca 2s.

Zména stavu na vstupu Stop (Pr 6.39) z 0 na 1 nezpUsobi
reset poruchy. Parametr Pr 6.39 neni také automaticky
nastaven na On (1), jestlize svorka neni naprogramovana
pro funkci Stop (na rozdil od Pr 6.29).
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VSeobecné Menu 1 Menu 2

Menu 3 Menu 4 Menu 5

Menu 11 Menu 12 Menu 14

Menu 15 Menu 18 Menu 20

Menu 21

Menu 7 Menu 8 Menu 9

Menu 10

Blokovani tranzistord
IGBT (Enable) Pr 6.15

Hardwarové blokovani
(Enable) Pr 6.29

Porucha ménice

Konfiguraéni bit:
Stop Pr 6.39

r
]
1

jm———————————

Blokovani tlacitka
stop Pr 6.12 ——

i itku Stop, aby
zpusobilo start ménice
Ménic

v poruse

AND
Tlacitko LAT
Stop

Definice podminky stop T
N (viz Pr 6.12)

Konfiguraéni bit:
Provoz vpred Pr 6.30

XOR

Konfiguraéni bit:

+TMR

$

Provoz vzad Pr 6.32

OR

LAT

OR

»
>

Signal fadice: Enable

AND

OR

[

Konfiguraéni bit:
Provoz Pr 6.34

LAT

1 «

Volba charakteru kontakt(

>

Signal fadice: Provoz

Zvolena
reverzace Pr 1.12

dig. vstupt Pr 6.40

Konfiguraéni bit: Reverzace

p
|R—

OR

Pr 6.33 (0=fwd, 1=rev)

Konfiguraéni bit:
Jog vpred Pr 6.31

OR

AND

[

Konfiguraéni bit:
Jog vzad Pr 6.37

Motor zastaven

AND

Zvolen Jog Pr1.13

LAT

L
.

OR

Funkce radi¢e: normalni rezim

Blokovani tranzistor(
IGBT (Enable) Pr 6.15

Hardwarové blokovani

(Enable) Pr 6.29
Konfiguraéni bit:
Stop Pr 6.39
Tlacitko Start

OR

Sequencer Enable

AND —>

LAT

Tlacitko Stop AND

Blokovani tranzistorl

IGBT (Enable) Pr 6.15 ———————————— ()

Hardwarové blokovani
(Enable) Pr 6.29 —

Porucha ménice

OR

Signal fadice: Provoz
EEE—

»

2Zvolen Jog Pr1.13

LAT
OR

Pr6.13=3

Stav tla¢. Funkce

AND
na ext. LED panelu

Motor zastaven

Konfiguraéni bit:

Reverzace Pr 6.33 AND

Volba charakteru kontakt
dig. vstupt Pr 6.40

AND

OR

>

e

Zvolena
reverzace Pr 1.12

Funkce radice: rezim Keypad

vstup LAT
vystup
reset | HAT
Ienable
XOR |
+TMR
TOG (preklapéc)
TOG

1. Je-li vstup enable roven 0, vystup je roven vstupu
2. Je-li vstup enable roven 1, vystup je vzdy 0 - pokud je aktivni vstup reset
3. Je-li vstup enable roven 1 a vstup reset je 0, vystup se pfepne a zustava na 1, pokud je vstup 1

Exklusivni OR s ¢asovatem
1. Vystup tvofi exklusivni OR vstupu

1. Vystup méni svij stav s kazdou zménou vstupu z neaktivniho na aktivni

2. Stanou-li se oba vstupy aktivni, na vystup se dostane 0, ovéem se zpozdénim 60ms
3. Stanou-li se oba vstupy neaktivni, na vystup se dostane ihned 0, mimo rezimy, kdy
Pr6.01=0, 3 or 4 (t.j. volny dob&h nebo reZimy ss brzdéni) kde na vystup jde 0 s prodlevou 60ms
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 7
Menu 21

mvmba charakteru kontaktt digitalnich vstupt
RW | Bit NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 2ms

Blize viz parametr Pr 6.12.

mNepouiito

IEZARidici slovo
RW | Uni

NC
Rozsah 0az 32767
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 2ms
ovoleno

IEXEMRidici slovo
RW | Bit

Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 2ms

Pr 6.42 a Pr 6.43 umoznuiji fidit sequencer (fadi¢) pfimo
pomoci jednoho fidiciho slova.

Je-li #6.43 = 0 potom fidici slovo nema zadny ucinek.

Je-li #6.43 = 1 je méni¢ ovladam pomoci Fidiciho slova.

Kazdy bit fidiciho slova odpovida jednomu konfiguraénimu
bitu dle uvedené tabulky.

Bit Funkce Ekvivalentni
parametr

0 Blokovano (Enable) Pr 6.15
1* | Provoz vpfed Pr 6.30
2* | Jog vpred Pr 6.31
3* | Provoz vzad Pr 6.32
4* | Reverzace Pr 6.33
5* | Provoz Pr 6.34
6* | Stop Pr 6.39
7 Auto/Ruéné

8* | Analogova ref./Pfedn. ot. Pr 1.42
9* |Jog vzad Pr 6.37
10 | Rezervovano

11 | Rezervovano

12 | Porucha

13 | Reset ménice Pr10.33
14 | Watchdog klavesnice

15 | Rezervovano

Bity 0-7 a bit 9: fFizeni fadice

Je-li méni¢ ovladan pomoci Ffidiciho slova (#6.43=1) a
rovnéz Auto/Rucéné (bit 7) je 1, potom bity 0 az 6 z Fidiciho
slova jsou aktivni. Hardwarové blokovani (Enable) musi
byt také aktivni (#6.29 = 1). Ekvivalentni parametry nejsou
zmeénény, ale jsou neaktivni.

Napft., jestli #6.43 = 1 a bit 7 parametru Pr 6.42 = 1, potom
méni¢ neni ovladan parametrem Pr 6.15, ale bitem 0 z
fidiciho slova. Jestli bud’ #6.43 = 0, nebo bit 7 parametru
Pr6.42 =0, potom je méni¢ ovladany parametrem
Pr 6.15.

Bit 8: Analogova reference/Prednastavené otacky

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43 =1),
potom bit 8 z fFidiciho slova uréuje referenci. (Bit7 z
fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této funkce).
Stav bitu 8 je zapsan do Pr 1.42.

V zakladnim nastaveni je zvolena analogovéa reference
(bit 8 = 0) nebo pfednastavené otacky (bit 8 = 1). Jestli je
vtomto pfipadé do Pr1.42 nasmérovan jesté dalsi
parametr, potom je hodnota Pr 1.42 nedefinovana.

Bit 12: Porucha

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43 =1),
potom bit 12 z Fidiciho slova signalizuje poruchu. (Bit7 z
fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této funkce).
Kdyz je bit 12 pfepnut do 1, je vyvolan bit poruchy "CL".
Porucha mlze byt zruSena pouze nastavenim bitu 12 do
0.

Bit 13: Reset ménice

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43 =1),
potom bit 13 z Fidiciho slova spousti reset ménice. (Bit 7 z
fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této funkce).
KdyZ je bit 13 zménén z 0 az 1, potom je ménic resetovan.
Tento bit neméni obdobny parametr Pr 10.33.

Bit 14: Watchdog (hlidani, samohlidani) klavesnice
Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (#6.43 =1),
potom bit 14 z Fidiciho slova aktivuje watchdog klavesnice.
(Bit 7 z Fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této
funkce).

Tato funkce hlida preruSeni komunikace s externi
klavesnici nebo s jinym externim zafizenim. Funkce se
spousti je-li bit 14 zménén z 0 az 1. Je-li watchdog
povolen, pak musi byt proveden minimalné jednou za
sekundu, jinak méni¢ vyhlasi poruchu "SCL". Kdyz se tato
porucha objevi, méni€ musi byt resetovan a sluzba
watchdog opét spusténa.

MNepouiito

mmny vykon ventilatoru ménice
RW/| Bit UsS

Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Na pozadi

Je-li #6.45 = 0, jsou otacky ventilatoru Fizeny méni¢em
Je-li #6.45 = 1, pracuje ventilator na plny vykon trvale

Je-li #6.45 =0, jsou otacky ventilatoru fizeny ménic¢em.
Prekroci-li teplota chladi¢e 60°C nebo vystupni proud
ménice (Pr 4.01) je vétSi nez 75% jmen. proudu ménice,
potom je ventilator zapnut na piny vykon a to na dobu
minimalné 10s.

Po 10s, jestlize se teplota chladi¢e snizila pod 60°C nebo
nebo vystupni proud ménice klesl pod 75% jmen. proudu
ménice, ventilator bude vypnut. Je-li teplota chladi¢e dale
nad 60°C nebo vystupni proud ménie zustava nad 75%
jmen. proudu ménice, ventilator pokracuje v &innosti na
piny vykon.
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J 4 y
7. Menu 7 - Analogoveé vstupy a vystupy
anaggss\}ého Misto uréeni
vstupu 1 Inverze analogového
analogového ~ vstupu 1
vstupu 1
. 09 [
Analogovy vstup 1 Rezim Reference na Konstanta i
analogového anal. vstupu 1 analogového H H
vstupu 1 vstupu 1 i i Zakladni
» v nastaveni
mista urceni:
v Pr1.36

Proudovy rezim
a ochrana

Indikace poruchy
“cL1” na analog.

vstupu 1
Ofset
analogového
vstupu 2
Analogovy vstup 2 Rezim Reference na
analogového anal. vstupu 2

vstupu 2

Proud
. motoru Vystupni
Cinny proud vykon
motoru ménice

| 4.02 I

Konstanta
analogového

vstupu 2

—| 21.51 | Analogova

reference 1

Misto uréeni
Inverze analogového
analogového  vstupu 2
vstupu 2

Zakladni
nastaveni

I 5.03 I
Uzivatelsky

programovatelné

Urovef
reference *

po rampach

Rizeni i
analogového
vystupu

7.33

analogového

i
!
[
[
H
!
mista uréeni:

0.00
v 7Y
Pr1.37

| 1 \ 4
b" 21.51 Analogova

reference 2

T vystupu

i ) H Konstanta
Zakladni H analogového
nastaveni | 0.00 |' \Y vystupu
zdroje: A oo 1
Pr2.01 1720 |
Uroveri A 4
reference 21.51
po rampach

Legenda
Vstupni Parametry pro
} svorky éteni i zapis
Vystupni Parametn
4 Y
svorky pouze ke ¢teni

Poloha prepinacli odpovida zakladnimu nastaveni
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Reference na analogovém vstupu 1 Reiim analogového vstupu 1 (svorka T2)
) (svorka T2) RW | Txt us
RO | Uni DP | ND NC PT
1 Rozsah 0azb6
Rozsah 0,0 az 100,0 v, Zakl. nastaveni 4
Zakl. nastaveni Aktualizace N apozadi
Aktualizace 5ms
Tento parametr zobrazuje Uroveri analogového signélu Hodnota| Displej | Rozsah Popis
pfitomného na analogovém vstupu 1 (svorce T2). 0 0-20 0-20mA
1 20-0 | 20-0mA
Pro napétovy rezim je tento vstup unipolarni s rozsahem 2 4-20 | 4-20mA |porucha pfi ztraté signalu
0az 10V, ktery je potom konvertovdn na rozsah 3 20-4 | 20-4 mA |porucha pfi ztraté signalu
0 az 100% 4 4-20| 4-20mA ls)iegznglcaruchy pfi ztraté
Pro proudovy rezim je tento vstup unipolarni s maximem 5 20- 4| 20-4mA bez poruchy pfi ztraté
20mA. Rozsah je dan Pr 7.06. Zvoleny rozsah je potom ) signalu
konvertovan na rozsah 0 az 100%, pficemz rozliSeni je 6 VOLt 0-10V |napétovy rezim

10 bitd pro rozsah 0 az 20mA.

Reference na analogovém vstupu 2

(svorka T4)
RO | Uni DP | ND NC PT
1
Rozsah 0,0 az 100,0 v,
Zakl. nastaveni
Aktualizace 5ms

Tento parametr zobrazuje Uroven analogového signalu
pfitomného na analogovém vstupu 2 (svorce T4).

Pro napétovy rezim je tento vstup unipolarni s rozsahem
0az 10V, ktery je potom konvertovdn na rozsah
0 az 100%, rozliseni je 10 bitd.

Analogovy vstup 2 muze prekonfigurovan na digitalni
vstup, v tom pfipadé tento parametr ukazuje bud 0 nebo
100%.

Nepouiito

Teplota chladice
RO | Bi

ND NC PT
Rozsah -128 az +127 oc
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr zobrazuje teplotu chladi¢e. Prekroci-li tato
teplota 95°C, ménic¢ vybavi poruchu "O.ht2".
Toto je soucasti tepelného modelu ménice, viz Pr 10.18.

Nepouiito

V reZimu 2 a 3 je prah pro ztratu signalu 3mA ("cL1").

Poznamka

Je-li vybavena porucha "cL1" (rezim 2 nebo 3), nemuze
byt zvolena analogova reference 2.

V rezimu 4 nebo 5 se Pr 7.28 prepne pfi poklesu signalu
pod 3mA z hodnoty OFF (0) na hodnotu On (1).

Poznamka

Jsou-li oba analogové vstupy v napétovém rezimu, a
jsou-li oba externi potenciometry napajeny ze svorky T3
ménice, potom tyto musi mit hodnoru vétsi nez 4kQ.

Nepouiito

[£'}: 3 Konstanta analogového vstupu 1
4 VAl Konstanta analogového vstupu 2

RW | Uni DP us
3

Rozsah 0,000 az 4,000

Zakl. nastaveni 1,000

Aktualizace Na pozadi

Tyto parametry umoznuji, je-li to nutné, upravit meéfitko
signaltl pfivedenych na analogové vstupy. Ve vétSiné
pfipadll to v8ak neni potfeba, protoZe uroven vstupniho
signalu je automaticky upravena tak, Zze 100% odpovida
maximu cilového parametru (definovaného Pr7.10 a
Pr7.14).

Je-li analogovy vstup 2 prekonfigurovan na digitalni vstup,
potom Pr 7.12 nema efeki.

Inverze analogového vstupu 1

7.09
[AK]

Inverze analogového vstupu 2

RW| Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 5ms
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
EEAT M Visto uréeni analog. vstupu 1 Je-li jako zdroj zvoleny neplatny parametr, potom je na
RW | Uni DE DP PT | US vystpu nula.
2 p
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51 . . .
73Kl nastaveni Pr1.36 Je nutno, aby nebyla pfekroCena zatiZitelnost parametru
Aktualizace Cteno pfi resetu ménice privedeného na analogovy vystup.

V Zakladnim nasatveni je tento parametr automaticky
nastaven dle zvolené konfigurace ménice (Pr 11.27).

Z analogovych vstupl mohou byt ovladany pouze volné
parametry (nejsou ovladany zjiného zdroje). Je-li jako
misto urCeni zvolen neplatny parametr, vstup neni
nasmérovan nikam.

Aby byla zména tohoto parametru aktivni, musi byt
proveden reset ménice.

Reiim analogového vstupu 2 (svorka T4)

RW | Txt us
Rozsah 0 nebo 1

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace N apozadi

Tento vstup mlZe byt konfigurovan jako napétovy
(0 az 10V), nebo jako digitalni.

Hodnota| Displej Rozsah Popis
0 VOLt 0az10V |napétovy rezim
1 dig 0az24V |[digitalni vstup

V rezimu 2 a 3 je prah pro ztratu signalu 3mA.

Misto urceni analog. vstupu 2 (svorka T4)
RW | Uni DE DP PT | US
2
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51
Zakl. nastaveni Pr1.37
Aktualizace Cteno pfi resetu ménide

V Zakladnim nasatveni je tento parametr automaticky
nastaven dle zvolené konfigurace ménice (Pr 11.27).

Z analogovych vstupl mohou byt ovladany pouze volné
parametry (nejsou ovladany zjiného zdroje). Je-li jako
misto urCeni zvolen neplatny parametr, vstup neni
nasmérovan nikam.

Aby byla zména tohoto parametru aktivni, musi byt
proveden reset ménice.

ISEE-Y A AL Nepouzito

Zdroj analogového vystupu (svorka B1
RW | Uni

DP PT | US
2

Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51

Zakl. nastaveni Pr 2.01

Aktualizace Cteno pfi resetu méniée

Tento parametr spolupracuje s parametrem Pr 7.33.

Pr 7.33 umoziuje zvolit jednu ze 4 prednadstavenych
moznosti. Chce-li uzivatel zvolit jinou moznost (pomoci
Pr 7.19), potom #7.33 = USEr.

Max. hodnota Pr 4.02 (Cinny proud) je max hodnota jmen.
proudu x 2. Proto tedy jmen. proudu méni¢e odpovida
hodnota %2 x 10 = 5V.

Pokud uZivatel potfebuje aby 10V odpovidalo 100%
zatizeni (jmen. proudu), je nutno nastavit #7.19 =4.20 a
#4.24 = 100.

Konstanta analogového vystupu

RW | Uni DP us
3

Rozsah 0,000 az 4,000

Zakl. nastaveni 1,000

Aktualizace 21ms

Tento parametr umozniuje, je-li to nutné, upravit méfitko
signalu pfivedeného na analogovy vystup. Ve vétsiné
pfipadu to vSak neni potfeba, protoze uroven vystupniho
signalu je automaticky upravena tak, Ze je-li zdrojovy
parametr na svém maximu, analogovy vystup bude také
na svém maximu.

IVAR:-Y A WI@ Nepouzito

Indikace poruchy "cL1" na analog. vstupu 1

RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace 5ms

Hodnota 1 indikuje, Ze na analogovém vstupu 1 doSlo k
pferuseni proudové smycky, tj. zadavaci proud pokles|
pod hodnotu 3mA.

Nepouiito

[l Ofset analogového vstupu 1
[ Ofset analogového vstupu 2

RW/| Bi DP us
1
Rozsah +100,0 %
Zakl. nastaveni 0,0
Aktualizace 5ms
Ofset mlze byt pficten k hodnot¢ na kazdém

analogovovém vstupu v rozsahu -100% az +100%. V
pfipadé, ze soucet prekroci + 100% je vysledek omezen
hodnotou + 100%.

Nepouiito
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 9 Menu 10

Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 21

Rizeni analogového vystupu (svorka B1)

Akumulétor teplotni ochrany ménice

RW | Txt us RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0az4 Rozsah 0az 100 o,
Zakl. nastaveni 0 Zakl. nastaveni

Aktualizace Cteno pfi resetu ménice Aktualizace Na pozadi

Tento parametr spolupracuje s parametrem Pr 7.19 (zdroj
analogového vystupu).

Pr 7.33 umozniuje zvolit jednu ze 4 prednadstavenych
moznosti. Chce-li uzivatel zvolit jinou moznost (pomoci
Pr 7.19), potom #7.33 = USEr.

#7.33 Displej Funkce #7.19
0 Fr Vystupni kmitoéet Pr 2.01
1 Ld Zatizeni Pr 4.02
2 A Proud motoru Pr 4.01
3 Por Vystupni vykon Pr 5.03
4 USEr |Pr 7.19 je uzivatelsky programovatelné

Poznamka

Doba aktualizace analogového vystupu je 21ms.

rampach)
0V odpovida OHz (0 ot/min)
+10V dpovida hodnoté Pr 1.06 (max kmitocet)

Fr

Vystupni kmitoCet, #7.19 =2.01 (Uroven reference po

Zatizeni, #7.19 = 4.02 (Cinny proud motoru)

¢inny proud
2 x ¢inny proud ménice

Ld

Vyyst =

0 az 200% proudu motoru =0 az 10V

10V =

\/5 X max_vyst_napéti x max_jmen_proud x 15

1000
Por
kde:

max_vyst_napéti = 0,7446 x max_ss_nap
max_jmen_proud £ 1,36 x jmen. proud ménice

Teplota prechodu IGBT

RO | Bi ND NC PT
Rozsah + 200 oC
Zakl. nastaveni

Aktualizace Na pozadi

Teplota pfechodu IGBT je vypocitana pomoci Pr7.04
(teplota chladi¢e) a teplotniho modelu ménice. Tato
vypocitana teplota se vyuziva pro zménu modulaéniho
kmito€tu za uc€elem snizeni ztrat v pfipadé, ze ménic je
pfehraty, viz Pr 5.18.

Méni¢ ma kromé sledovani teploty pfechodu tranzistor(
IGBT dalSi ochranny systém proti prehrati dalSich
soucasti ménice. Tento zohledriuje vystupni proud ménice
a zvinéni napéti meziobvodu. Vypodtena teplota se
zobrazi jako procentualni urovern prahové hodnoty pro
vybaveni poruchy. Pokud tato hodnota dosahne 100%,
potom se vybavi porucha "Oht3".
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VSeobecné

Menu 1

Menu 2

Menu 3

Menu 4

Menu 5

Menu 11

Menu 12

Menu 14

Menu 15

Menu 18

Menu 20

Menu 6 Menu 7 Menu 9 Menu 10
Menu 21

8. Menu 8 - Digitalni vstupy a vystupy

Funkce digitalniho
vystupu B3

A
8]
G- —————

Povoleni
fizeni brzdy
| ] bod
12.41 ot
Volba rezimu =1
svorky B3
II 8.31 II .
Indikace stavu g A
na svorce B3 H
/\ | g ; Zdroj/misto
8.01 [(n uréeni T
\/ i svorky B3
i Inverze dig.
VIV B3
| T
Kmitocet
Menu 3 }
Kmitocet nebo vystup PSM
PSM

Z&kladni nastaveni
zdroje:

Indikace poruchy

Pr10

I 8.41 I

N
-
G
ey

y'y Zakladni nastaveni
mista uréeni:

T ."E
=)
o
=)

0.00

.01

21.51

Zdroj pro
relé

Povoleni
fizeni brzdy

| 12.41 I

[o]

17 | Inverze relé

Legenda

»pod D]
LI (]

Vstupni
svorky

Vystupni
svorky

[oc ]

Parametry pro
éteni i zapis

Parametry
pouze ke cteni

y Pr10.03

21.51 Indjkavce nulového
kmitoctu

&

Indikace stavu relé
(svorky T5 aT6)
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21

Misto ur€eni

Inverze digitalniho svorky B7

vstupu B7 | 8.25 |

| 8.15 |

Zakladni nastaveni

4...........

A SCEETETEER

Volba rezimu mista uréeni:
svorky B7 Indikace stavu Pr1.41 )
na svorce B7 S v Volba analogoveé
21.51 reference 2
T /\ : (zavisi na 11.27)
i =<°5/
; o Vstup pro externi
"] termistor
» Menu 3 Kmitoctovy
vstup a vystup
Legenda
Vstupni Parametry pro
4 E svorky éteni i zapis
Vystupni Paramet
4IxX ry
£ m svorky pouze ke &teni
Poloha prepinacu odpovida zékladnimu nastaveni
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17 Menu 18 Menu 19 Menu 20 Menu 21 Ménu 22
Konfigurace
svorkovnice
| 6.04 I
Misto
Inverze urceni
digitalniho svorky B4
Indikace stavu _ ;
na svorce B4 H H
/\ H _}:/_W Zakladni nastaveni
~ N H . mista uréeni:
»B4|C > 8.02 > thy 4 5629
»(B5|C] v Blokovani (Enable)
»(BelOI— 21.51 | (#évisina 6.04)
v Misto
Inverze urceni
digitalniho svorky B5
Indikace stavu :
na svorce B5 H H
/\ H i 0.00 | Zakladni nastaveni
_ H mista urceni:
il 8.03 > &y 4 Preao
v Konfiguraéni bit:
Provoz vpred
2151 | (zavisi na 6.04)
Misto
Inverze uréeni
digitalniho svorky B6
vstupu B6

Indikace stavu
na svorce B6

N

Y

Legenda

Vstupni
} svorlfy

Vystupni
4 sx)lork;/)

Parametry pro
Cteni i zapis

Parametry
pouze ke ¢teni

Poloha pfepinact odpovida zakladnimu nastaveni

<

>

v
21.51

Zakladni nastaveni
mista urceni:

Pr 6.32
Konfiguraéni bit:
Provoz vzad
(zavisi na 6.04)
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Vseobecné

Menu 1 Menu 2

Menu 3

Menu 4

Menu 5

Menu 6

Menu 11

Menu 12 Menu 14

Menu 15

Menu 18

Menu 20

Menu 21

Menu 7 m Menu 9 Menu 10

Indikace stavu
na svorce B3

>

¥ B3]«

8.0

<

Indikace stavu
na svorce B4

>

4|

»< 8.02

<

Indikace stavu
na svorce B5

>

4EEm

»< 8.03

<

Indikace stavu
na svorce B6

>

el

»< 8.04

<

Indikace stavu
na svorce B7

>

»< 8.05

<

Indikace stavu
relé

Cteci slovo digitalnich
vstupU/vystupl

8.20

Cteci slovo digitalnich vstupd/vystupt 8.20
Svorka binarni hodnota pro xx
B3 1
B4 2
B5 4
B6 8
B7 16
T5/T6 64
Legenda

Vstupni
’ svorky IE'
Y E Vystupni

svorky

Parametry pro
Steni i zapis

Parametry
pouze ke Cteni

Poloha pfepinac¢l odpovida zakladnimu nastaveni
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 9 Menu 10

Menu 11 Menu 12 Menu 13 Menu 14 Menu 15 az 17

Menu 18

Menu 20 Ménu 22

Menu 21

Menu 19

Svorky B3 az B5 jsou programovatelné digitalni vstupy. Navic svorka B3 mGze byt naprogramovana i jako digitalni vystup a

svorka B7 mUze byt naprogramovana jako vstup pro externi termistor (analogovy vstup).
Je-li poZzadovan vstup pro externi poruchu, je nutno jeden z digitalnich vstupll naprogramovat pro tuto funkci (Pr 10.32 je

mistem ur&eni vybrané svorky). Navic je nutno zafadit inverzi, aby se porucha vybavila pfi rozpojené svorce.

Poznamka

Digitalni vstupy maji pouze pozitivni logiku, tj. jsou aktivni pfi pfipojeni ke 24V.

Je-li nezbytné nutné pouzit logiku negativni, kontaktujte Control Techniques Brno s.r.o.

Indikace stavu na svorce B3 Inverze digitalniho vstupu/vystupu B3
(digitalni vstup/vystup) Inverze digitalniho vstupu B4
Indikace stavu na na svorce B4 (digitalni vstup) Inverze digitalniho vstupu B5
Indikace stavu na na svorce B5 (digitalni vstup) Inverze digitalniho vstupu B6
Indikace stavu na na svorce B6 (digitalni vstup) Inverze relé svorky T5 a T6)
Indikace stavu na na svorce B7 (digitalni vstup) RW | Bit us
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Zakl. nastaveni OFF (0)
Zakl. nastaveni Aktualizace 2ms
Aktualizace 2ms
852:1()0) :xgﬁtz }2 giﬁ\l,(rt]llym mmverze digitalniho vstupu B7
RW | Bit us
Tyto parametry indikuji stav na pfisluSnych svorkach.
Svorky B4 az B5 jsou programovatelné digitalni vstupy. Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Svorka B3 je digitalni vystup, mlze byt ovSem Zakl. nastaveni On (1)
naprogramovana i jako digitalni vstup (pomoci Pr 8.31). Aktualizace 2ms

Je-li pozadovan vstup pro externi poruchu, je nutno jeden
z digitalnich vstupl naprogramovat pro tuto funkci
(Pr10.32 je mistem ureni vybrané svorky). Navic je
nutno zaradit inverzi, aby se porucha vybavila pfi
rozpojené svorce.

Digitalni vstupy jsou aktualizovany kazdych 1,5ms a
digitalni vystup kazdych 21ms.

Nepouiito

XY@l Indikace stavu relé (svorky T5 a T6
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace 2ms
OFF(0) relé je nepfitazeno (v klidovém stavu)
On(1) relé je pfitazeno

YR MU Nepouzito

mNepouiito |
CREEE-REN Nepouzito |

MCteci slovo digitalnich vstupl/vystupt

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0az 95

Zakl. nastaveni

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr se pouziva pro zjisténi stavu digitalnich
vstupU/vystupd pfectenim pouze jednoho parametru.

Hodnotou Pr 8.20 je binarni hodnota "xx". Tato binarni
hodnota je dana stavem parametri Pr 01 az Pr 8.07.
Takze napf. jsou-li vSechny vstupy aktivni, potom hodnota
Pr 8.20 bude soucet vSech binarnich hodnot nasledujici

tabulky, tj. 95.

Binarni

hodnota "xx" Svorka
1 B3
2 B4
4 B5
8 B6
16 B7
24 T5/T6
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Konfigurace svorkovnice mulze byt zménéna pomoci
Pr 6.04.

Pro zménu Pr 8.21 je nutno nejdfive zménit Pr 8.41.

Parametry mista uréeni uréuji, ktery parametr je fizen z
dané svorky. Z digitalnich vstupl mohou byt fizeny pouze
nechranéné bitové parametry. Je-li zvolen neplatny
parametr, digitalni vstup neni nasmérovan nikam.
Parametry zdroje urluji parametr, ktery je pfipojen na
vystupni svorku. Jako zdroj muze byt zvolen pouze
digitélni parametr. Je-li zvolen neplatny parametr, digitalni
vystup zlstane v neaktivnim stavu.

MNepouiito

Zdroj pro relé
RW | Uni

DP PT | US
2

Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51

Zakl. nastaveni Pr 10.01

Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Pouze nechranény bitovy parametr mize byt zvolen jako
zdroj pro relé. Je-li zvolen neplatny parametr, relé zistane
nepfitazeno (v klidovém stavu).

LRV A Il Nepouzito

mVolba rezimu svorky B3
RW | Txt

us
Rozsah 0az3
Zakl. nastaveni 1
Aktualizace Na pozadi
Hodnota Displej Rezim
0 in Digitalni vstup
1 out Digitalni vystup
2 Fr Ffekvenéni vystup
3 PuLS PSM (PWM) vystup

Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Zdroj/Misto uréeni svorky B3 V rezimech 1, 2 a 3 je rezim digitalniho vstupu neaktivni.
Misto uréeni svorky B4 .. o ] )
Misto urceni svorky B5 Ej/I erezcl‘mi(:(lzthOMneenbuo 81 ma digitalni vstup nebo vystup funkci
Misto uréeni svorky B6 pop ’
L0 Misto urceni svorky B7 V rezimech 2 nebo 3 ma frekvenéni vystup nebo vystup
RW | Uni DE DP PT | US PSM funkci dle popisu v Menu 3.
2
Rozsah Pr 0.00 a7 Pr 21.51 Ef"gadlfl,d, S akiadni nastaven! ménice. Nastavime
. - fedpokladame Zakladni nastaveni méni¢e. Nastavime-li
iaklt(:"a?ia:at::em Etono ofi re:ertjeréniée potom #8.31 =Fr, bude hodnoté zadavaciho signélu
P (referenci) 50Hz odpovidat hodnota 5kHz na vystupu B3,
- to za predpokladu, ze #8.21=2.01 (pficemz
Pr Funkce Zakl. Popis #8.41 = USEr). Nastavenim konstanty (Pr3.17) na
— — nast. hodnotu 0,01 bude na vystupu B3 hodnota 50 pulzl/s pfi
8.21 5\%‘:{(’){ Misto urgent 10.03|Nulové otacky (vystup) hodnoté reference 50Hz.
8.22 |Misto uréenl’svorky B4 | 6.29 |Blokovani (Enable) Pfedpoklédéme Zakladni nastaver]l' ménice. Nastlavilme-l,i
8.23 [Misto urgeni svorky B5 | 6.30 |Provoz vpred potom #8.31 =_PULS! bude na vystupu B3 obdélnikovy
8.24 |Misto uréeni svorky B6 | 6.32 |Provoz vzad 3|gna|l §amp|ltud0u 24V, _pricemz - ss hodnota 24V
8.25 |Misto urceni svorky B7 | 1.41 |Volba anal. vstupu A1/A2 odpovida Pr02. To za predpokladu, ze #8.21=2.01

(pfiCemz #8.41 = USEr). Zafazenim externiho RC filtru
muZeme ziskat napétovy vystup. Hodnota napéti na tomto
vystupu bude Umérna vystupnimu kmito¢tu ménice.

YRV A T M Nepouzito

Volba rezimu svorky B7

RW | Txt us
Rozsah 0az3
Zakl. nastaveni 1
Aktualizace Na pozadi
Hodnota Displej Rezim
0 dig Digitalni vstup
1 th Vstup pro externi termistor
2 Fr Frekvenéni vstup
3 Frhr Frekvgncnl \{svtupls
vysokym rozliSenim

V rezimech 1, 2 a 3 je rezim digitalniho vstupu neaktivni.
V rezimu 0 ma digitalni vstup funkci dle popisu v Menu 8.

V rezimu 1 ma svorka B7 funkci vstupu pro externi
termistor.

Odpor pro vybaveni poruchy:  3kQ

Odpor pro mozny reset: 1,8kQ
Méni¢ nevybavi poruchu pfi odproru 0 Q.

Poznamka

Externi termistor se pfipojuje mezi svorky OV a B7.

)T
|87

ov

Vstup externiho
termistoru

V rezimech 2 a 3 ma frekvenéni vstup funkci dle popisu v
Menu 3.

Rozsifené menu Commander SK
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Menu 2 Menu 3
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Menu 6

Menu 7

Menu 11

Menu 12

Menu 13 Menu 14

Menu 15 az 17 Menu 18

Menu 19

Menu 20

Menu 9 Menu 10
Menu 21 Ménu 22

Misto urCeni parametru frekvenéniho vstupu (Pr 8.25)
bude upraven pomoci max. hodnoty externiho zadavaciho

kmitoctu (Pr 3.43).

Napf. (ze Zakladniho nastaveni)
nastavenim #8.25=1.21 a #3.43 = 2kHz, je-li vstupni
kmitoCet 1kHz na svorce B7, potom Pr 1.21 bude 25Hz.

VAR U Nepouzito

mFunkce digitalniho vystupu B3

RW | Txt us
Rozsah 0az8

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Cteno pfi resetu méniée

Tento parametr umozZhuje jednoduché nastaveni Pr 8.21
pro funkce digitalniho vystupu.

. . Funkce Nastaveni

Hodnota | Displej (Indikace) (#8.21)

0 n=0 Nulové otacky Pr 10.03

1 At.SP At speed Pr 10.06

2 Lo.SP Minimalni otacky Pr 10.04

3 hEAL Porucha Pr 10.01

4 Act Provoz Pr 10.02

5 ALAr Varovani Pr10.19

6 I.Lt Proud. omezeni Pr 10.09

7 At.Ld Nastavené zatizeni Pr 10.08

8 USEr | Pr 8.21 mGze byt nastaven uzivatelem
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9. Menu 9 - Programovatelna logika
Motorpotenciometr
Binarni soucet

Zdroj vstupu 1

Logické funkce 1
Inverze vstupu 1

Logické funkce 1

0.00
A

° >
> E‘]!
v

21.51

|

Zdroj vstupu 2

Logickeé funkce 1
Inverze vstupu 2

Logické funkce 1

0.00
A

1 —thy |

21.51 >

R

Zdroj vstupu 1

Logické funkce 2
Inverze vstupu 1

Logické funkce 2

0.00
4

° >
> E‘]!
v

21.51

i

|

Zdroj vstupu 2

Logické funkce 2
P Inverze vstupu 2
Logické funkce 2

0.00
A

. >
v

21.51

i

Logicka funkce 1

’ Misto uréeni
Inverze vystupu Logické funkce 1

Logické funkce 1

Indikace stavu
Logické funkce 1

Zpozdéni
Logické funkce 1

4-----------E

Kladné zpozdéni

‘ Vstup

Zpozdéni =P

Vystup

Zaporné zpozdéni

I | Vstup

Zpozdéni =P

Vystup

Logicka funkce 2

Misto uréeni
Logické funkce 2

Indikace stavu i
Logické funkce 2 H

Inverze vystupu
Logické funkce 2

Zpozdéni
Logické funkce 2

Legenda
Vstupni Parametry pro
} svorky éteni i zapis
Parametry

Vystupni
XX
< .E svorky pouze ke cteni

Poloha pfepinacl odpovida zakladnimu nastaveni
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3 Menu 4 Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 11 Menu 12 Menu 14

Menu 15

Menu 18 Menu 20

Menu 21

Volba bipolarniho

rezimu motorpotenciometru

Vstup “Nahoru’] .
motorpotu

D 100%
0%
100% _I—b—ll-'

-100%

T

SA
Rampa | 1 %}F
motorpotu :V
Vstup “Dolu” 9.27
motorpotu | T
I 9.28 I
Reset
motorpotu
1. Vstup pro
binarni soucet (LSB)
9.31
2. Vstup pro 01 0
binarni soucet 01 0
0 1
[930 —[01
1 0
3. Vstup pro 1 ?
binarni sou¢et (MSB) 1 1

9.21 Rezim motorpotu
0 - po pfipojeni sité nula
1 - po pfip. sité posl. hodnota
2 - po pfipojeni sité nula,
zmény hodnoty jen za chodu
3 - po pfip. sité posl. hodnota,

zmény hodnoty jen za chodu

Ofset

Vystupni signal

binarniho souctu

9.30[9.29|vystup

= lol~lollol-
NN o

motorpotenciometru

Hodnota

binarniho souctu

Konstanta
motorpotu

Misto uréeni
motorpotenciometru

4------E

Misto uréeni
binarniho souétu

4----------I
w

Legenda
Vstupni
svorky
Vystupni
svorky

Parametry pro
éteni i zapis

Parametry
pouze ke ¢&teni

Poloha pfepinact odpovida zakladnimu nastaveni
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Menu 5

Menu 6 Menu 7

Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 21

Toto menu sestava ze dvou logickych funkci AND (s moznosti zpozdéni), funkce motorpotenciometr a funkce binarniho

souctu.

Logické funkce jsou aktivni, pouze jsou-li oba zdroje nastaveny na platny parametr.

Poznamka

Funkce motorpotenciometr a funkce binarniho souctu jsou aktivni, kdyz je jejich misto ureni nastaveno na platny
nechranény parametr. Je-li vyZadovana pouze indikace jejich stavu (RO parametr), misto uréeni maze byt smérovano na

platny parametr typu ,nepouzito®.

KL Indikace stavu vystupu Logickeé funkce 1
X7l Indikace stavu vystupu Logické funkce 2

LI Zpozdéni Logické funkce 1
LI Zpozdéni Logické funkce 2

RO | Bit ND NC PT RW| Bi DP us
1

Rozsah OFF (0) nebo On (1) Rozsah +25,0 s

Zakl. nastaveni Zakl. nastaveni 0,0

Aktualizace 21ms Aktualizace 21ms

Indikuje stav na digitalnich vystupech logickych funkci.
Tento vystup mulze byt, je-li to pozadovano, veden na
zvoleny digitalni bystup méni€e (pomoci Menu 8).

Ma-li zpozdéni kladnou hodnotu, potom je vystup logické
funkce aktivni az tehdy, je-li vstupni signal delSi nez
nastavena doba zpozdéni.

-

BEXEM Vystupni signal motorpotenciometru vstup
RO| Bi DP | ND NC PT PS —
zpozdéni
1 vystup
Rozsah + 100 o,
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms Ma-li zpozdéni zapornou hodnotu, potom vystupni signal
je delSi o dobu zpozdéni. Ma-li vystup logické funkce
aktivni signal alespori 4ms (vzorkovani), potom je vystup
Zdroj vstupu 1 |ogické funkce 1 roven minimalné dobé zpozdéni.
Zdroj vstupu 2 logické funkce 1
Zdroj vstupu 1 logické funkce 2 vstup
. Zdroj vstupu 2 logické funkce 2 E—
RW | Uni DP PT | US
2 vystup
= —
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51 zpozdéni
Zakl. nastaveni Pr 0.00
Aktualizace Cteno pfi resetu ménice
Jakykoliv nechranény parametr mize byt naprogramovan
do t&chto vstup. LA Misto uréeni Logické funkce 1
Je-li jeden nebo oba vstupy neplatné, potom vystup dané L\ Il Misto uréeni Logické funkce 2
funkce bude vzdy 0. RW | Uni DP PT |US
2
Inverze vstupu 1 Logické funkce 1 R?zsah - Pr 0.00 a2 Pr 21.51
e Zakl. nastaveni Pr 0.00
Inverze vstupu 2 Logické funkce 1 - o — "
- S Aktualizace Cteno pfi resetu ménice
Inverze vystupu Logicke funkce 1
Inverze vstupu 1 Logické funkce 2
Inverze vstupu 2 Logické funkce 2 mNepouiito
. Inverze vystupu Logické funkce 2
RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms
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MReiim motorpotenciometru mMisto uréeni motorpotenciometru

RW | Uni us RW | Uni DP PT | US

2

Rozsah 0az3 Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51

Zakl. nastaveni 2 ZAkl. nastaveni Pr 0.00

Aktualizace Cteno na pozadi Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Je-li #9.21 = 0, potom je pfi pfipojeni sité #9.03 = 0.

Je-li #9.21 = 1, pak je pfi pfipojeni sité #9.03 = hodnoté
pred odpojenim sité.

Funkce Nahoru, Dol a Reset jsou aktivni stéle.

Je-li #9.21 = 2, potom je pfi pfipojeni sité #9.03 = 0.

Je-li #9.21 = 3, pak je pfi pfipojeni sité #9.03 = hodnoté
pred odpojenim sité.

Funkce Nahoru, Doll jsou aktivni jen kdyz je méni¢

v rezimu Provoz. Reset je aktivni stale.

olarniho rezimu motorpotenciometru

[ 9.22 PENY
RW | Bit

Tento parametr urCuje, ktery parametr bude ovladan

motorpotenciometrem.
Pouze nechranéné parametry mohou byt ovladany
motorpotenciometrem.
Je-li zvoleny parametr neplatny, potom vystup

motorpotenciometru nebude veden nikam.

Je-li motorpotenciometr pouzivan pro fizeni otacek, potom
vystup motorpotenciometru mize byt nasmérovan napr.
do Pr1.36, pficemz musi byt zruSen jeho zdroj
z analagového vstupu (#7.10 = 0.00).

{3 Vstup "Nahoru" motorpotenciometru

us C Y Vstup "Doli" motorpotenciometru
W1 3l Reset motorpotenciometru
Rozsah OFF (0) nebo On (1) RW | Bit NC
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Je-li #9.22 = 0, potom vystupni signal motorpotenciometru Zakl. nastaveni OFF (0)
(#9.03) je 0 az +100%. Aktualizace 21ms

Je-li #9.22 = 1, potom vystupni signal motorpotenciometru
(#9.03) je -100% az +100%.

Rampa motorpotenciometru

Jsou-li oba vstupy "Nahoru" a "Dold" aktivni sou¢asné, ma
prioritu vstup "Nahoru".

Je-li Reset motorpotenciometru aktivni, potom je vystupni
signal motorpotenciometru resetovan a drzen na 0,0%.

RW [ Uni uUs

Wil 1. vstup pro binarni soucet
Rozsah 0 az 250 s CIIN 2. vstup pro binarni soucet
Zakl. nastaveni 20 CICH I 3. vstup pro binarni soucet
Aktualizace Cteno na pozadi RW | Bit NC
Tento parametr definuje dobu, kterou potfebuje funkce
motorpotenciometru pro zvySeni ota¢ek po rampé od 0 do Rozsah OFF (0) nebo On (1)
100.0%. Zakl. nastaveni OFF (0)

Aktualizace 21ms

MKonstanta motorpotenciometru

RW | Uni bP us IEEEM Hodnota binarniho souétu
3 RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0,000 az 4,000
Zakl. nastaveni 1,000 Rozsah 0 az 255
Aktualizace Na pozadi Zakl. nastaveni
Tento parametr mlZe byt pouZit pro Upravu velikosti Aktualizace 21ms
vystupniho signalu motorpotenciometru.
Hodnota 1,000 zpusobi, Ze 100% vystupni hodnota
morpotenciometru  odpovida ~ maximalni  hodnoté mMisto uréeni binarniho souétu
parametru mista uréeni. RW | Uni DE DP PT | US
2
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51
Zakl. nastaveni Pr 0.00
Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Pouze nechranény parametr mize byt naprogramovan
jako misto urceni.
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mOfset binarniho souétu
RW | Uni DE

us
Rozsah 0 az 248
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 21ms

Binarni soucet je dan:

Ofset+1.vstup+(2 x 2.vstup) + (4 x 3.vstup)

Hodnota zapsana do mista uréeni je definovana takto:
Je-li maximum parametru mista ur€eni mensi nebo
rovno (7 + Ofset), potom misto uréeni bude dano
#9.32.

Je-li maximum parametru mista uréeni vétSi nez
(7 + Ofset), potom misto uréeni bude rovno:
max. parametru mista uréeni x #9.32 / (7+Ofset)

Uvedena tabulka ukazuje jak funkce binarniho souctu pracuje s 0 ofsetem (#9.34 = 0).

Binarni Hodnota parametru Mista uréeni
(‘IP:/;tzugp) (Zpslgt:g) ?P'Y;t:,lp) soudet Mensi nebo rovna 7, Vétsi nez 7,

(Pr 9.32) tj. Pr 6.01 je v rozsahu od 0 do 4 tj. Pr 5.23 je v rozsahu od 0,0 do 25,0

0 0 0 0 0 0,0

1 0 0 1 1 3,6

0 1 0 2 2 7.1

1 1 0 3 3 10,7

0 0 1 4 4 14,3

1 0 1 5 4 17,8

0 1 1 6 4 21,4

1 1 1 7 4 25,0

Jestlize parametr, na ktery je sméfovana binarni funkce, ma maximalni hodnotu mensi nez 7, pak cilovy parametr bude
omezen na spravnou hodnotu tohoto parametru nezavisle na vystupu binarniho vystupu.

Jestlize parametr, na ktery je sméfovana binarni funkce, ma maximalni hodnotu vétsSi nez 7, pak cilovy parametr bude
rozlozen umérné dle maximalniho rozsahu cilového parametru.

Déle uvedena tabulka ukazuje jak funkce binarniho souctu pracuje s hodnotou ofsetu.

Binarni Hodnota parametru Mista uréeni
1. vstup | 2. vstup | 3. vstup | Ofset soucet Men&i nebo rovna 7 + ofset Vétsinez 7,
(Pr9.29) | (Pr9.30) | (Pr9.31) | (Pr 9.34) (Pr9.32) | t. Pr1.15je v rozsahu od 0 dé) 8 tji. Pr5.23 je vzrgzgahu od 0,0 do
0 0 0 0 3 7,5
1 0 0 1 4 10,0
0 1 0 2 5 12,5
1 1 0 3 3 6 15,0
0 0 1 4 7 17,5
1 0 1 5 8 20,0
0 1 1 6 8 22,5
1 1 1 7 8 25,0
Rozsifené menu Commander SK 61

Prvni vydani www.controltechniques.cz




VSeobecné Menu 1 Menu 2

Menu 3 Menu 4 Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8

Menu 21

Menu 14 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 11 Menu 12

10.Menu 10 - Stavy ménice

mmdikace poruchy
RO | Bit ND NC PT

L[N/ Indikace provozu "pod" nastavenym kmitoctem
Indikace provozu "na" nastaveném kmitoctu

(At speed)
Indikace provozu "nad" nastavenym kmitoctem

10.06

Rozsah OFF (0) nebo On (1) 10 0
Zakl. nastaveni RO | Bit ND NC PT
Aktualizace Na pozadi
#10.01=0 Ménié je v poruse Rozsah OFF (0) nebo On (1)
#10.01 =1  Mé&nié& neni v poruse Zakl. nastaveni
Indikuje ze méni¢ je bez poruchy. Aktualizace Na pozadi
Je-li #10.36 =1, potom #10.01 =1 i v pfi- Tyto parametry jsou aktivni pouze je-li ménié v rezimu Provoz
padé poruchy a to do vyCerpani posledniho
pokusu o autoreset (viz Pr 10.36).
LN} Indikace dosazeni nastaveného zatizeni
RO | Bit ND NC PT
mlndikace rezimu Provoz
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Aktualizace Na pozadi
Zakl. nastaveni . L. L. i .
Aktualizace Na pozadi |vr.1dlk’Uje, Ze ¢inny _proud je vétsi nebo roven jmenovitému
¢innému proudu, viz Menu 4.
#10.02 =1 Indikuje, Ze ménic je v rezimu Provoz, {j. Zze
tranzistory IGBT mostu stfidate jsou
buzeny. IEILXI W ndikace dosazeni proudového omezeni
RO | Bit ND NC PT
mlndikace nulového kmitoétu
RO | Bit ND NC PT Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Rozsah OFF (0) nebo On (1) .
Zakl. nastaveni Indikuje, Ze bylo dosazeno urovné proudového omezeni.
Aktualizace Na pozadi
#10.03 = 1 Indikuje, Ze absolutni hodnota parametru 2.01 mmdikace generatorického rezimu
(Uroven reference po rampach) je menSi RO | Bit ND NC BT
nebo rovna #3.05.
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Indikace provozu "na" nebo "pod" minim. Zakl. nastaveni
kmitoctem Aktualizace Na pozadi
RO | Bit ND NC PT #10.10 = 1 Indikuje, Ze energie je pfenasena z motoru do
ménice
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi mDynamické brzda aktivni
RO | Bit ND NC PT

V bipolarnim reZzimu (#1.10=1) ma tento parametr

stejnou hodnotu jako Pr 10.03.
V unipolarnim reZzimu (#1.10 = 0):
#10.04 = 1

Tento parametr je aktivni pouze je-li méni€ v rezimu Provoz.

je-li absolutni hodnota Pr 2.01 < (#1.07 + 0,5Hz)

Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

#10.11 =1 Brzdny tranzistor je sepnut
Indikace na displeji je trva nejméné 0,5s.
(i v pfipadé, Ze skuteCna doba brzdéni je

kratsi)
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MUpozornéni na pfilisné brzdéni ('R Y@l Upozornéni na proudové pretizeni

RO | Bit ND NC PT RO | Bit ND NC PT

Rozsah OFF (0) nebo On (1) Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni Zakl. nastaveni

Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi

#10.12 =1 Indikuje, Ze Akumulator brzdné energie Tento parametr upozoriiuje, ze pokud nebude zatizeni

snizeno, bude méni¢ vypnut poruchou "It.AC".

(Pr 10.39) dosahl napInéni 75%.
Indikace na displeji je trva nejméné 0,5s.

(i v pfipadé, ze skute¢na doba prekroceni je
kratsi)

ND

LA EM Indikace pozadovaného sméru otaceni
RO | Bit

NC

PT

Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni

Aktualizace Na pozadi

#10.13=1 Smér vzad

Indikuje, ze #1.03 <0
#10.13=0 Smér vpred
Indikuje, ze #1.03 =0

#10.17 = 1

je-li vystupni proud ménice > 105% #5.07 a
soucasné #4.19 >75%

Je-li #5.07 (jmenovity proud motoru) nastavena nad
#11.32 (jmenovity proud méniCe), proudové pretizeni
bude hl&d8eno pfi proudu vétsim nez #11.32.

MUpozornéni na nadmérnou teplotu ménice
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Indikuje, Ze teplota pfechodu IGBT vypocitana dle
matematického modelu je vy$si 135°C, nebo nadmérna
teplota chladi¢e zpUsobila snizeni modula¢niho kmitoctu.
Uvedena tabulka ukazuje jak je ovladan modulaéni

kmitocet.

mmdikace sméru otaceni
RO | Bit ND NC PT
Teplota Reakce ménice
Teplota chladi¢e > 95°C |Porucha ménice
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Teplota chladige > 92°C |SniZzeni modulagniho kmitoétu na 3kHz
Zakl. nastaveni Teplota chladi¢e > 88°C |SniZeni modula&niho kmito&tu na 6kHz
Aktualizace Na pozadi Teplota chladi¢e > 85°C |Snizeni modulaéniho kmito¢tu na 12kHz
_ - R Snizeni modula¢niho kmitoctu, byl-li jiz
#10.14=1 Smér vzad Teplota IGBT > 135°C o o
. . na minimu, potom porucha ménice
Indikuje, Ze #2.01 < 0 poere
#10.14=0 ﬁ]rgiﬁ:.\;p;d#z 0150 Modulaéni kmitocet a matematicky model jsou aktualizo-
1€, T vany jednou za vtefinu. Kdykoli je méniCem sniZzen
modulaéni kmitocet, je toto indikovano timto parametrem.
mmdikace ztraty sité
RO | Bit ND NC PT IR Varovani
RO | Bit

ND NC PT

Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni

Aktualizace Na pozadi

#10.15 =1 Indikuje, Ze méni¢ detekoval ztratu napa-

jeciho napéti (podle uUrovné ss mezilehlého

napéti). Tento parametr muze byt aktivni
pouze je-li #6.03 = 1 nebo #6.03 = 2.

mNepouiito

Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Indikuje, Ze min. jedno z upozornéni Pr10.12, Pr10.17
nebo Pr 10.18 je aktivni.

10.20
az
10.29
RO | Txt

Registr poruch

ND NC PT PS

Rozsah 0az 230

Zakl. nastaveni
Aktualizace
Registr poruch zaznamenava 10 poslednich poruchovych
koda, pficemz 10.20 zaznamenava posledni poruchu,
10.21 predposledni poruchu atd.

V pfipadé poruchy ménice
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Registr zaznamenavéa vSechny poruchy véetné& poruch typu "HF20" aZz "HF30". Poruchy "HF1" aZz "HF19" zaznamenavéany
nejsou.

Porucha "UU" neni zaznamendavana, pokud ov8em pfi vyskytu této poruchy méni¢ neni v chodu. Porucha je vyvolana svoji
pfi¢inou popsanou nize, popf. zapsanim pfisluSného &isla poruchy do Pr 10.38. UZivatelské poruchy jsou zobrazovany
pomoci textu ,txxx“, kde xxx je €islo poruchy.

Poruch.

Cislo . Porucha
kod
1 uu Podpéti ss meziobvodu
Prepéti ss meziobvodu

2 ou Jmen. napéti ménice Trvala porucha

200V 415V

400V 830V
3 OIL.AC |Proudové pretizeni ménice
4 Ol.br [Nadproud brzdného odporu
6 Et Externi porucha (viz Pr 10.32)
7 0.SPd |Prekroceni otaek motoru
18 tunE |Preruseni procedury Autotune (viz Pr 5.12)
19 It.br |Pretizeni | x t brzdného odporu (viz Pr 10.31)
20 It.AC |PretiZzeni | x t (viz Pr 4.15)
21 0.ht1 |Nadmérné otepleni chladic¢e vypoétené z teplotniho modelu (viz Pr 5.18)
22 0.ht2 |Nadmeérné otepleni chladice (viz Pr 7.04)
24 th Chyba termistoru motoru

26 0.Ld1 |Pretizeni zdroje 24V (v&etné digitalnich vystup()
Nadmeérné otepleni chladice vypoctené z teplotniho modelu (viz Pr 7.35). Méni€ se pokusi zastavit motor pfed

2 O-ht3 vyhlaSenim poruchy. Pokud motor nezastavi do 10s, méni¢ vyhlasi ihned poruchu.

28 cL1 |[PferuSeni proudové smycky na analogovém vstupu 1 (viz Pr 7.06)

30 SCL  |Porucha sériové linky mezi méni¢em a fidicim systémem

2 EEF Porucha EEPROM ménice. VSechny parametry se nastavi do zékladniho nastaveni. Poruchu Ize odstanit pouze
obnovenim zakladniho nastaveni (viz Pr 11.43)

32 PH Vypadek faze nebo velka nesymetrie napéjeci sité, kolisani zatéZe motoru mezi 50 a 100%. Méni¢ se pokusi zastavit
motor pfed vyhlaSenim poruchy.

33 'S Porucha pfi méfeni odporu statoru béhem Autotune, nebo pfi zapnuti pro napétové rezimy 0 a 3. Hodnota odporu
prekrocila méfitelnou mez, popf. neni pfipojen Zadny motor (viz Pr 15.12, Pr 5.14 a Pr 5.17)

35 CL.bt [Porucha vyvolana fidicim slovem (viz Pr 6.42)

40-89 t(t):gg_ Uzivatelské poruchy

90 t090 |Uzivatelsky program — déleni nulou

91 t091 |UZivatelsky program — prace s neexistujicim parametrem

92 t092 |Uzivatelsky program — zapis do RO parametru

94 t094 |UzZivatelsky program — zapis hodnoty mimo rozsah parametru

95 t095 |UzZivatelsky program — pfeteceni virtualni paméti

96 t096 |Uzivatelsky program — chybny systémovy pfikaz

97 t097 |UzZivatelsky program — zapnuta prace s LogicStickem, ktery chybi

98 t098 |Uzivatelsky program — chybna instrukce

99 t099 |UzZivatelsky program — chybny argument funkéniho bloku

100 Reset ménice (viz Pr 10.38)

Chyba dat na karté SmartStick Chyba pfistupu. Pr 11.42 je nastaven na 3 nebo 4 a je zménén parametr v Menu 0
pred provedenim Resetu
183 C.dAt |V karté SmartStick nejsou zadna data. Byl u€inén pokus pfenést data (pfip. neexistuici blok)z prazdné karty

182 C.Err

Chyba pfi ¢teni/zapisu do karty SmartStick. Méni¢ nekomunikuje s kartou, ponévadz je vadna, nebo neni zasunuta
185 C.Acc P . o h : < A A

do méni¢e.Poruchu zpusobi i odejmuti karty béhem jeji innosti.
186 C.rtg Zména jmenovitych Udaji: parametry nahrané na karté prenasené do meénice se tykaji jiného jmenovitého napéti

nebo proudu. Nedojde k nahrani jmenovitych parametra.
189 O.cL |Pretizeni proudové smycky
199 dESt |Cilovy parametr uréeni je jiz pouZit

Porucha volitelného modulu. Mdze se objevit, pokud modul nemuze byt rozeznan, nebo modul do 5 s po zapnuti
200 SL.HF Cl s s - i
nenabhlasil, Ze bézi, pfip. se objevila vnitfni chyba modulu
201 SL.tO |[VyprSela doba vnitfni ochrany (Watchdog) modulu

Chyba volitelného modulu. Modul rozpoznal chybu a vyvolal poruchové hlaSeni ménice. PFi€ina poruchy je uloZzena
202 SL.Er
v parametru Pr 15.50.
Volitelny modul neosazen. Méni¢ si uklada koéd zasunutého modulu béhem ukladani parametrd. Tento kéd se béhem
203 SL.nF |zapnuti ménice porovnava s aktualnim osazenym modulem . Pokud modul chybi, ale dfive byl do EPROM uloZen
jeho kéd, méni€ ohlasi poruchu. Jestlize se modul odejme po zapnuti, méni¢ vyhlasi poruchu do 4ms.
Osazen odlisny modul. Méni¢ si uklada kod zasunutého modulu béhem ukladani parametrd. Tento kéd se béhem
204 SL.dF |zapnuti ménice porovnava s aktualnim osazenym modulem . Pokud se neshoduje modul, s dfive ulozenym kédem v
EPROM, méni€ ohlasi poruchu.

220 az | HF20 -

230 HF30 Hardwarové poruchy
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Skupiny poruchovych kodu:
Kategorie Poruch. kéd Porucha

Hardwarové poruchy

HF01 az HF19
k parametram.

Udavaji zavazné problémy, které nejdou resetovat. Po vyhlaseni této poruchy ménic
neni aktivni a hlasi HFxx.Rovnéz sériova komunikace neni aktivni a neni pfistup

Samoresetovaci poruchy

uu méni¢em, pokud se obnovi napajeci napéti dle specifikace.

Porucha podpéti muze byt resetovana uzivatelem, ale je automaticky resetovana

Poruchy bez moznosti
Resetu

HF20 az HF30, SL.HF |Nejdou vyresetovat. Sériova komunikace je aktivni a je pfistup k parametriim.

s rozSirenym Resetem

Porucha EEF EEF Nelze vyresetovat dokud neni obnoveno zakladni nastaveni parametru.
Bézné poruchy vSechny ostatni  |Lze vyresetovat po 1.0 s
Bézné poruchy OlL.AC, Ol.br Lze vyresetovat po 10.0 s

Poruchy s nizkou
prioritou

0.Ld1, cL1, SCL

Je-li Pr 10.37 rovno 1 nebo 3, ménic¢ zastavi pred vyhlaSenim poruchy

Vypadek faze

PH

Méni¢ se zastavi motor pfed vyhlaSenim poruchy za pfedpokladu, ze rekuperacni
vykon |lhe vhodné snizit po dobu 500ms po detekci vypadku faze

Urovné napéti pro poruchu podpéti a prah restartu

Jmenovité napéti ménice

prah poruchy UU prah resetu poruchy UU

200Vst 175Vss 215Vss*
400Vst 330Vss 425Vss*
* absolutné nejmensi ss napéti kterymi Ize napajet ménic
Poruchy HF
Kéd poruchy HF Porucha
01 az 03 Nepouzito
04 PFi zapnuti nizka uroven ss meziobvodu
05 PFi zapnuti chybi signal z procesoru
06 Neocekavané preruseni
07 Chyba vnitfni kontroly (Watchdog)
08 Kolize preruSeni (prete€eni kodu)
09 az 10 Nepouzito
1 Chyba pfistupu k EEPROM
12 az 19 Nepouzito
20 Vykonovy blok — chyba kédu
21 Vykonovy blok — nerozpoznatelna velikost
22 PFi zapnuti porucha Ol
23 az 24 Nepouzito
25 Komunikaéni chyba procesoru
26 Porucha zavirani relé mékkého rozbéhu, chyba sledovani mékkého rozbéhu, zkrat
brzdného IGBT pfi zapnuti
27 Porucha termistoru vykonového bloku
28 Pretizeni procesoru
29 Porucha ventilatoru (pfili§ velky proud — jen pro ménice s ventilatory)
30 Nepouzito

Brzdny IGBT pokracuje v €innosti, i kdyZz méni€ nema signakl Provoz povolen. V &innosti neni, pokus se objevi jena z poruch:

Ol.br nebo It.br.

Ackoliv porucha UU pracuje podobné jako ostatni poruchy, ostatni funkce ménice presto funguji, ale ménici nelze dat pokyn
Provoz povolen. Jestlize napajeci napéti pro spinany zdroj je pfili§ nizké, jsou pfed vypnutim méniCe pouze nahrany hodnoty
parametr z EEPROM — a poté, co je opét zvétSeno se zdroj restartuje. Hlavni rozdily mezi poruchou UU a ostatnimi:
1. Pokud je aktivovana porucha UU, jsou ulozeny uzivatelské parametry normalné ukladané pfi vypnuti
2. Porucha UU se sama resetuje, kdyZ napéti ss meziobvodu vyroste nad
3. Pokud je méni¢ poprvé zapnut, je vyvolana porucha UU, jestliZze je napajeci napéti je pod mezi restartovaci urovné
napéti. Toto nezplsobi uloZeni uzivatelskych parametrd normalné ukladanych pfi vypnuti. Jestlize se béhem zapnuti
objevi jina porucha, pak ma pfednost pfed poruchou UU. Jestlize je tato porucha vyresetovana a napajeci napéti je
stale pod restartovaci urovni, porucha UU pretrvava.

Indikace varovani (alarm)

Pravydisplej

Porucha

ouL.d Pretizeni | x t (viz Pr 4.15, Pr 4.16, Pr 4.19 a Pr 10.17)
hot Nadmeérné otepleni chladic¢e/IGBT (viz Pr 5.18, Pr 5.35 a Pr 10.18)
br.rS Pretizeni | x t brzdného odporu (viz Pr 10.12, Pr 10.30 a Pr 10.31)

Indikace displeje

Pravydisplej

Porucha

AC.Lt

Meni¢ pracuje v oblasti proudového omezeni (viz Pr 4.07 a Pr 10.09)

Lo.AC

Méni¢ napajen ze zalozniho zdroje (jen pro 400V ménice),(viz Pr 6.10)
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MDoba brzdéni p¥i plném vykonu Za pfedpokladu, Ze doba pIiného brzdéni je mnohem kratsi
RW | Uni DP us nez doba periody brzdéni (coz je obvykly pfipad), Ize
) hodnoty Pr 10.30 a Pr 10.31 vypocitat takto:

Rozsah 0,00 az 320,00 Vykon dodavany do brzdného odporu v dobg, kdy je
Zakl. nastaveni 0,00 s brzdny tranzistor IGBT otevfen

Aktualizace Na pozadi Pon = (PIné brzdné napéti)2 IR

Tento parametr definuje dobu, po kterou brzdny odpor
montovany na chladi¢ méni¢e muaze vydrzet pIné brzdné
napéti bez poskozeni.

Nastaveni tohoto parametru se pouziva pfi stanoveni
doby brzdéni pfi pretizeni.

PIné brzdné napéti
390V
780V

Jmen. napéti ménice
200V
400V

MPerioda brzdéni pf¥i plném vykonu

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 1500,0 s

Zakl. nastaveni 0,0

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr definuje dobu, ktera musi uplynout mezi
po sobé jdoucimi periodami brzdéni s maximalnim brzd-
nym vykonem definovanym Pr 10.30. Nastaveni tohoto
parametru se pouziva pfi stanoveni tepelné casové
konstanty externiho odporu. Pfedpoklada se, Ze teplota
béhem brzdéni dosahne 99% a proto je Casova konstatnta
rovna hodnoté #10.30 / 5.

Je-li Pr10.30 nebo Pr10.31 nastaven na 0,
implementovana zadnéa ochrana brzdného odporu.

neni

Teplota brzdného odporu je méniem modelovana
zpusobem popsanym dale. Teplota vzrista
proporcionalné k vykonu dodavanému do odporu a klesa
proporcionalné k rozdilu mezi teplotou odporu a teplotou
okoli

#10.31

v
—~¥__

kde
piné brzdné napéti je dle tabulky (viz Pr 10.30)
a R je hodnota brzdného odporu

Doba brzdéni (Pr 10.30)
Ton=E/Pon

kde
E je celkova energie, kterd& muze byt
absorbovana odporem je-li jeho pocatecni
teplota je stejna jako teplota okoli

Proto doba brzdéni (Pr 10.30)
Ton=E x R/ (PIné brzdné napéti)2

Je-li zobrazena perioda opakovana, tj. kdy je odpor zahfat
na svou maximalni hodnotu a potom ochlazovan na
teplotu okoli

Primérny vykon absorbovany odporem
Pav = Pon X Ton / Tp

kde
Tp je perioda brzdéni pfi plném vykonu
Pon=E/ Ton

Proto Poy= E/Tp

Proto perioda brzdéni pfi piném vykonu (Pr 10.31)
Tp=E/Py

Pro vypocet Pr10.30 a Pr10.31 je tedy nutné znat
hodnotu odporu R, celkovou energii E a primérny vykon
Pav.

Teplota odporu je monitorovana pomoci Pr10.39
(Akumulator brzdné energie). Dosahne-li hodnota tohoto
parametru urovné 100%, potom:
= za pfedpokladu Ze #10.37 =0 nebo 1 dojde k vyba-
veni poruchy ménice
= za predpokladu ze #10.37 = 2 nebo 3 dojde k zablo-
kovani brzdného trazistoru do doby dokud akumulator
brzdné energie nepoklesne pod 95%.
Tento rezim je uréen zejména pro aplikace s paralelné
spojenymi meziobvody nékolika méni¢d s nékolika
brzdnymi odpory, pfi¢emz Zadny z nich nemuze byt
pfipojen trvale na plné napéti meziobvodu. Tolerance
méfeni napéti u jednotlivych méni€l zpusobuje Ze
brzdny vykon nebyvd mezi odpory rozdélen
rovnomérné. V pfipadé, Ze teplota nékterého z odporu
dosahne své max. povolené hodnoty, jeho zatéz bude
shizena a prevzata jinym odporem.
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('Ay3 Externi porucha m2poidéni indikace poruchy
RW | Bit NC RW/| Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni OFF (0) Zakl. nastaveni OFF (0)
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi

Pokud je funkce Externi porucha pozadovana, musi byt
néktery z digitalnich vstupli naprogramovan tak, aby
ovladal tento parametr.

(X Reset ménice
RW | Bit NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni OFF (0)
Aktualizace 21ms

Zména hodnoty tohoto parametru z 0 na 1 vyvola reset
ménice.

Je-li pozadovano, aby byl Reset proveden externim
signalem, potom musi byt néktery z digitalnich vstupu
naprogramovan tak, aby ovladal tento parametr.

(7 W Pocet pokusu o Autoreset

RW | Uni us
Rozsah 0az5

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Na pozadi

#10.34 =0 Autoreset je nefunkéni

Méni¢ umozriuje funkci Autoreset, tz. moznost automa-
tického startu méni¢e po poruSe a to na programo-
vatelnym poctem pokusG o Autoreset (#10.34) a
programovatelnou dobou prodlevy mezi témito pokusy
(#10.35).

Jsou-li bez uUspéchu vycCerpany vSechny pokusy o
Autoreset, potom méni¢ zlistava v poruSe a Kk
automatickému resetu nedojde.

([l Interval mezi pokusy o Autoreset

RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 az 25,0 s
Zakl. nastaveni 1,0
Aktualizace Na pozadi
Tento parametr definuje prodlevu mezi poruchou a

pokusem o Autoreset (tato doba je nejméné 10s pro
poruchu "OLAC", "Ol.br", atd.).

Interni pocitadlo pfipocitava pfi nové poruse dalsi pokus
pouze tehdy, jedna-li se o stejny druh poruchy jako pfi
poruse pfedchozi. Jedna-li se o novy druh poruchy, interni
pocitadlo se nastavi na nulu.

K vynulovani poc¢tu pokust na internim pocitadle dojde
také tehdy, jestlize po dobu 5min nedojde k nové poruse,
nebo po provedeni ruéniho resetu.

Autoreset je nefunkéni pro poruchy "UU", "Et", "EEF" a
"HFxx".

Je-li #10.36 = 0, potom #10.01 = 0 pokazdé, kdyz dojde k
poruse (bez ohledu na pfipadné pokusy o Autoreset).

Je-li #10.36 = 1, potom #10.01 =1 i v pfipadé poruchy a
to do vyCerpani posledniho pokusu o Autoreset (viz
Pr 10.01).

LY@l Akce pri poruse
RW | Uni

us
Rozsah 0az3
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Na pozadi
Rezim brzdného Rezim Stop pfi
#10.37 . .
tranzistoru poruse
0 Porucha ménice Standardni
1 Porucha ménice R,eZ'rvn ‘,)” mer]e
zavazné poruse
2 Tranzistor blokovan Standardni
3 Tranzistor blokovan R’ezu:n pri mene
zavazné poruse

O rezimu brzdného tranzistoru viz Pr 10.31.

Standardni rezim pfi poruse
Kazda porucha (interni i externi) okamzité vypina ménic
a motor volnobé&zné dobiha

Rezim pfFi méné zavazné poruse
Pfi méné zavaznych poruchach ("th", "O.ld1", "cL1",
"SCL") dojde nejdfive po decelerani rampé k poklesu
kmito¢tu na nulu a teprve potom k vypnuti ménice
poruchou.

MPorucha definovana uzivatelem

RW | Uni us
Rozsah 0 az 255

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr je pouzivan pro signalizaci poruch

definovanych uzivatelem a to prostfednictvim sériové
linky.

UzZivatelské poruchové kody jsou hodnoty, které nejsou
v seznamu poruch ménice. Vyhrazené hodnoty jsou
rovnéz 100 a 255. Zapsani hodnoty poruchy, kterou ma
méni¢ na seznamu, zpuUsobi vyhlaSeni této poruchy.
Uzivatelské vyhlasené poruchy jsou v seznamu poruch
oznaceny jako txxx, kde xxx je kéd poruchy.

Uzivatel, ktery si preje resetovat méni¢ po sériové lince
muze to provést zapsanim hodnoty 100 do tohoto
parametru. Zapsani hodnoty 255 zpusobi vymazani kédu
poruchy.
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Poznamka

Pomoci Pr 10.38 neni mozné vygenerovat poruchy "UU",

"EEF" a "HF".

MAkumulétor brzdné energie

RO | Uni DP [ ND NC PT
1
Rozsah 0,0 az 100,0 %
Zakl. nastaveni
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr poskytuje informaci o teploté externiho
brzdného odporu a to na zakladé vypoctu, viz Pr10.30 a

Pr10.31.

Nula indikuje, Ze teplota odporu je blizko teploty okoli a
100% je maximalni povolena teplota (urovern vybaveni

poruchy).

Dosahne-li hodnota tohoto parametru Urovné 75%, je

aktivovano upozornéni "br.rS".

msmvové slovo
RO | Uni

ND

NC

PT

Rozsah

0az 32767

Zakl. nastaveni

Aktualizace Na pozadi

Stavové slovo je uréeno pro pouziti se sériovou linkou. Je
to dvojkové koédované Cislo, které indikuje sou¢asny stav

RO parametrt indikujicich stav ménice.

Pr10.01 [2° |Pr10.06 |2° |Pr10.11 |[2"°
Pr10.02 [2" |Pr10.07 [2° |[Pr10.12 [2"
Pr10.03 [2° |Pr10.08 |2 [Pr10.13 [2™
Pr10.04 [2° |[Pr10.09 [2° [Pr10.14 [2"
Pr10.05 [2* [Pr10.10 [2° [Pr10.15 [2™
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11.Menu 11 - Obecné nastaveni ménice

Definuje Pr 61

Definuje Pr 62

Definuje Pr 63

Definuje Pr 64

Definuje Pr 65

Definuje Pr 66
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Zména tohoto parametru muze byt provedena (v rezimu
Status), je-li na dobu 2 sec stisknuto tlaitko Mode. Tato
zména je automaticky zapamatovana i po odpojeni
ménice od sité.

Je-li zména tohoto parametru provedena pomoci sériové
linky, potom tato zména neni zapamatovana automaticky.

UYX 3 Adresa sériové linky

Tyto parametry urCuji parametry které jsou z Menu 1 az
Menu 21 pfifazeny do Urovné 2 Menu 0.

mUiivatelem definovana konstanta

RW | Uni DP us
3
Rozsah 0,000 az 9,999
Zakl. nastaveni 1,000
Aktualizace Na pozadi
Jsou-li otacky motoru zobrazované v jednotkach

zvolenych uzivatelem (#5.34 = Cd), tento parametr slouzi
jako konstanta:
#5.34 = Cd Otacky motoru v jednotkach definova-
nych uzivatelem:
#Cd = #5.04 x #11.21

Poznamka

Jsou-li otacky vysSi nez 9 999 ot/min, potom nastavte
#11.21 = 0,1 nebo 0,01.
Priklad:
Jsou-li  max otacky 30000 ot/min, nastavte
#11.21 = 0,1. Potom bude na displeji otackam 30 000
odpovidat hodnota 3 000.

MParametr zobrazeny pfi pFipojeni sité

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni OFF (0)

Aktualizace Neuréeno

#11.22 =0 Otacky
#11.22 =1 Zatizeni

Tento parametr uruje, zda po pfipojeni sité budou na

displeji zobrazovany otacky nebo zatizeni.

Definuje Pr 69 RW | Uni us
Definuje Pr 70
RW | Uni bP PT Rozsah 0 az 247
2 Zakl. nastaveni 1
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51 Aktualizace Na pozadi
Zakl. nastaveni _Pr0.00 Identifika&ni symbol pfifazeny méni&i pfi pouziti sériové
Aktualizace Na pozadi linky. Ménié je vzdy podfizena jednotka (slave).

Adresa 0 se obecné pouziva pro oznaceni vSech
podfizenych systém(, proto by neméla byt nastavovana
do tohoto parametru.

Méni¢e Commander SK  komunikuji pomoci
protokolu Modbus RTU.

pouze

Protokol umozniuje nasledujici:
- Pristup k parametrlm méni¢e pomoci zakladniho
protokolu Modbus RTU
- Uploade databaze parametri pomoci rozsiteni CMP

Specificka omezeni:
¢« Maximalni ¢asova odezva ménice je 100ms
¢ Maximalni pocet 16-ti bitovych registrd ménice, do
kterych Ize zapisovat nebo odkud Ize C¢ist, je
omezen na 16
¢ Komunikaéni vyrovnavaci pamét ma kapacitu
max. 128 baijtd

IEEEZN Rezim Modbus RTU

RW | Uni us
Rozsah Oaz3

Zakl. nastaveni 1

Aktualizace Na pozadi

Rezimy 0 a 1 jsou pouze pro rezim podfizené jednotky
(slave). Rezimy 2 a 3 umoziiuji, aby uzivatelsky program
fidil sériovou linku.

#11.24=0 8 datovych bitd a 1stop bit se zadnou
paritou (Backward kompatibilita s ménici
Commander SE)

#11.24=1 8 datovych bitd a 2 stop bity se zadnou
paritou

#11.24 =2 7 datovych bitd a 1 stop bit se sudou paritou

#11.24=3 8 datovych bitd a 2 stop bity se Zadnou

paritou
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
w Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
mwenosové rychlost sériové linky Zména tohoto parametru zptsobuje zménu zakladniho
RW | Txt UsS nastaveni nékterych jinych parametr(. Toto nastaveni je
ulozeno v EEPROM a je pfifazovano automaticky dle
zadané konfigurace — viz tabulku dale.
Rozsah 0az4
Zakl. nastaveni 3 Na vSech nasledujicich schematech je relé ve funkci
Aktualizace Na pozadi Indikace poruchy:
#11.25 PFenosBovédrychlost 5100
[Baudy] OK ‘< Porucha)/
0 2400 o]0
1 4 800
2 9600
3 19 200
4 38 400
MRozéiFem’ "tiché periody”
RW | Uni us
Rozsah 0 az 250 s
Zakl. nastaveni 2
Aktualizace Na pozadi

Modbus RTU pouziva pro detekci konce zpravy systém
»liché periody“.(silent period detection system). Tato ,ticha
perioda“ ma délku bud 3,5 znaku pfi stavajici pfenosové
rychlosti, ale pro systémy, které nemohou operovat
s komunikaénim bufferem dosti rychle, lze tento Cas
nastavit parametrem Pr 11.26.

ULl Konfigurace ménice

RW | Txt PT | US
Rozsah 0az8
Zakl. nastaveni 0
Zména konfigurace je aktivovana pfi vystupu z
Aktualizace rezimu Nastaveni parametru nebo pfi Resetu
ménice

Tento parametr umozfiuje zvolit jednu z prednastavenych
konfiguraci ménice, tj. zvolit zplsob ovladani ménice.
Zmeéna je mozna, pouze neni-li méni¢ v rezimu Provoz.

Konfigurace Popis
ALAU Vystupni kmitoCet se zadava bud napétim
) (svorka T4) nebo proudem (svorka T2)
Vystupni kmitoCet se zadava bud napétim
AU.Pr (svorka T2) nebo 3 pfednastavenymi
kmitoCty (svorky T4 a B7)
Vystupni kmitoCet se zadava bud proudem
AlL.Pr (svorka T2) nebo 3 prednastavenymi
kmito&ty (svorky T4 a B7)
Pr Vystupni kmitoCet se zadava 4
prednastavenymi kmitocty (svorky T4 a B7)
PAd Vystupni kmitoCet se zadava z ovladaciho
panelu ménice
E.Pot Motorpotenciometr
Tor Rizeni momentu
Pid Uzivatelsky PID regulator
HUAC |Aplikace ventilatort a Eerpadel
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
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Zmény nastaveni parametrd pfi zméné konfiguarce ménice
Pr Popis Konfigurace ménice
ALLAU | AU.Pr Al.Pr Pr PAd E.Pot tor Pid HUAC
71 Nastaveni programovatelného Pr9.23 Pr14.10
parametru 1
72 Nastaveni programovatelného Pr9.22 Pr14.11
parametru 2
73 Nastaveni programovatelného Pr9.21 Pr 14.06
parametru 3
74 Nastaveni programovatelného Pr14.13
parametru 4
75 Nastaveni programovatelného Pr14.14
parametru 5
76 Nastaveni programovatelného Pr14.01
parametru 6
Nastaveni programovatelného
77
parametru 7
78 Nastaveni programovatelného
parametru 8
79 Nastaveni programovatelného
parametru 9
80 Nastaveni programovatelného
parametru 10
1.14 |Volba reference 0 1 1 3 4 3 0 2 0
7.06 |Rezim anal. vstupu 1 4 6 4 6 6 6 4 4 4
7.11 |Rezim anal. vstupu 2 0 1 1 1 0 1 0 0 0
7.14 |Misto uréeni anal. vstupu 2 Pr1.37 | Pr1.46 | Pr1.46 | Pr1.46 | Pr1.37 | Pr9.27 | Pr4.08 0 Pr1.37
8.25 |Misto uréeni svorky B7 Pr1.41 | Pr1.45 | Pr1.45 | Pr1.45 | Pr1.41 | Pr9.26 | Pr4.11 | Pr4.08 | Pr1.43
8.15 |Inverze signalu na svorce B7 1 0 0 0 1 0 0 0 1
9.25 [Misto uréeni 0 0 0 0 o |Pr121| o 0 0
motorpotenciometru
14.03 |Zdroj zadané hodnoty PID 0 0 0 0 0 0 0 Pr 7.02 0
14.04 |Zdroj skuteéné hodnoty PID 0 0 0 0 0 0 0 Pr7.01 0
14.16 |Misto uréeni PID 0 0 0 0 0 0 0 Pr1.37 0
[Pr11.27 = ALAU |
Ojr1| ov
|:||T2 Analogovy vstup 1 (A1), napétovy nebo proudovy
O] 73] zdroj +10v
(2kr’r11i0n‘; |:|IT4 Analogovy vstup 2 (A2), napétovy nebo digitalni
7®+ [J|B1] Analogovy napétovy vystup (otacky)
ony OlB2| zdroj +24v
-IL: O]s3] Digitaini vystup (nulove otacky)
ov H O[B4 Blokovani / Reset
: |:||B5 Provoz vpied
: |:||BG Provoz vzad
f [ A2
= |:||B7 Volba analogového vstupu A1 nebo A2
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[Pr11.27 = AU.Pr |
O|T1] ov
10k . -
(2kmin) |:|| T2| Analogovy napétovy vstup 1 (A1)
0| 13] zdroj +10v
: [{T74] Volba aktivni reference
7®+ [J{B1] Analogovy nap&tovy vystup (otacky)
oay OlB2| zdroj +24v
-IL: O[B3| Digitaini vystup (nulové otacky)
ov
O[B4] Biokovani / Reset
: |:|| B5| Provoz vpred
: |:|| B6| Provoz vzad
: [d|B7] Vvolba aktivni reference
T4 B7 Prednastavena rychlost
0 0 A1l
0 1 2. rychlost
1 0 3. rychlost
1 1 4. rychlost
[Pr11.27 = AL.Pr |
Ojr1] ov
|:||T2 Analogovy proudovy vstup 1 (A1)
O] 73] zdroj +10v
: |:||T4 Volba aktivni reference
7®+ [J|B1| Analogovy napétovy vystup (otagky)
oay Ole2| zdroj +24v
-IL: s3] Digitaini vystup (nulové otacky)
ov
{L—Tr 5] siokoveni/ Reset
: |:||BS Provoz vpied
: |:||BG Provoz vzad
: [|87| Vvolba aktivni reference
T4 B7 Prednastavena rychlost
0 0 A1l
0 1 2. rychlost
1 0 3. rychlost
1 1 4. rychlost
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Vseobecné Menu 1
Menu 12

Pr11.27 =Pr

1

+

+24V

©

ov

|:||T2 Nepouzito
O] 13| zdroj +10v

| 14] Volba aktivni reference

OB2| zaroj +24v

OJB4| Biokovani / Reset
|:|| B5| Provoz vpred
|:|| B6| Provoz vzad

[|B7] Volba aktivni reference

|:|IB1 Analogovy napétovy vystup (otacky)

s3] Digitaini vystup (nulove otacky)

Prednastavena rychlost

1. rychlost

2. rychlost

3. rychlost

Alalo|lo

~lol<lelz| VYLV

4. rychlost

Pr 11.27 = PAd

Prifazeni svorky Reverzace v rezimu Keypad:

Na displeji ménice nastavit:

Pr71=823
Pr61=6.33

Ojr1| ov

|:||T2 Nepouzito
O] 13| zdroj +10v

|:|IT4 Nepouzito

Ols2| zdroj +24v

OJB4| Biokovani/ Reset
O]Bs| volba sméru otagent
|:||BG Nepouzito

[|B7] Nepouzito

Stiknout tlacitko Stop/Reset na ménici
Svorka B5 je nyni nastavena jako vstup Reverzace

[J|B1] Analogovy napétovy vystup (otacky)

O]s3| Digitaini vystup (nulove otacky)

Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
O|1] ov
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[ Pr11.27 = E.Pot ]

O|11] ov

|:||T2 Analogovy napétovy vstup 1 (A1)

O] 73] zdroj +10v

: | 74| otacky dolt

7®+ |:||B1 Analogovy napétovy vystup (otacky)
124y Ols2| zdroj +24v
-IL: |:||BS Digitalni vystup (nulové otacky)

ov
H OJB4] Biokovani/ Reset

| | B5| Provoz vpied

j_/l Oled
j_'/ |s7

V tomto rezimu je mozno nastavit:

- Pr9.23 Rampy (akcelera¢ni a deceleracni) motorpotenciometru (s/100%)

« Pr9.22 Volba bipolarniho rezimu:
#9.22=0 Unipolarni rezim
#9.22 =1  Bipolarni rezim

« Pr9.21 Volba pocate¢ni hodnoty motorpotenciometru:
#9.21 =0 OHz pfi pfipojeni sité
#9.21 =1  pfi pfipojeni sité stejna hodnota jako v okamZiku pfedchoziho pfipojeni sité
#9.21 =2  OHz pfi pfipojeni sit&, zmé&na mozna jen je-li ménic v rezimu Provoz
#9.21 =3  pfi pfipojeni sité stejna hodnota jako v okamziku pfedchoziho pfipojeni sité, zmé&na mozna jen je-

li ménic€ v rezimu Provoz

Provoz vzad

Otacky nahoru

Pr 11.27 = tor

Oft1] ov
if'édéée"kag::iAg;‘é' O 12| zadavani otacek, analogovy proudovy vstup 1 (A1)
O3] zaroj +10v
(2krr11i(r)1l; [J] 74| Zadavani momentu, analogovy napétovy vstup 2 (A2)
_®+ [1|B1] Analogovy napétovy vystup (otacky)
oy Ol zaroj +24v
-|L< |:|| B3| Digitalni vystup (nulové otacky)
ov
O[B4] Biokovani / Reset
‘r |:||BS Provoz vpred
: |:||BG Provoz vzad
[ otatky
Moot [|B7] Volba zadavani momentu nebo otacek
' Je-li v tomto rezimu motor nezatizen, potom jeho otacky mohou rychle vzrist az na maximalni hodnotu,
o tj. #02 + 20%.
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Pr 11.27 = PID
O] ov
~ > Vstup pro skute¢nou hodnotu (zpétna vazba),
4-20mA d DlTZ analogovy proudovy vstup 1 (A1)
I—D|T3 Zdroj +10V
_ I Vstup pro zadanou hodnotu,
0-10v P4 analogovy napétovy vstup 2 (A2)
_\./‘\/‘+ [J|B1] Analogovy napétovy vystup (otacky)
oay OJs2| zaroj +24v
-IL: |:||BB Digitalni vystup (nulové otagky)
ov
H |:||B4 Blokovani / Reset
‘r |:||B5 Provoz vpred
‘r |:||BG Provoz vzad
‘r FD []B7| Volba PID regulatoru
Hodnota
Vstup pro reference
zadanou % P zisk % Hz
hodnotu Prevod
, > > —<14.01 % na
A kmitocet
; Negace Horni
Vstup pro : gslﬁ |P D
skute€nou % -m
hodnotu L mez PID
»
A
1
Volba PID
regulatoru
»B7|] :\
Mé&nic¢ neni :_/
v poruse
V tomto rezimu je mozno nastavit:
e Pr14.10 Proporcionalni zisk uzivatelského regulatoru PID
* Pr14.11 |Integracni zisk uzivatelského regulatoru PID
e Pr14.06 Inverze skute¢né hodnoty uzivatelského regulatoru PID
e Pr14.13 Horni mez uzivatelského regulatoru PID (%)
* Pr14.14 Dolni mez uzivatelského regulatoru PID (%)
« Pr14.01  Vystup uZivatelského regulatoru PID (%)
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Pr 1127 =
HUAC

Tento rezim umoznuje externim prepinacem volit bud’ ovladani z klavesnice ménic¢e (ruéné) nebo ovladani ze
svorkovnice Fizeni (auto).

1] ov

Zadavaci signal
otacek pro A1

|:||T2 Analogovy proudovy vstup 1 (A1)

A 4

O3] zdroj +10v

O] 74] Nepouzito

7U‘V‘+ |:||B1 Analogovy napétovy vystup (otacky)
B2| Zdroj +24V
+24V ]| )
-|_< Dl B3 Digitalni vystup (nulové otacky)
oV R

OB4] Biokovani / Reset

|:|| B5| Provoz vpred

|:|| B6| Provoz vzad

Prepina¢
Ruc¢né/Auto Cile7

Volba aktivni reference

Funkce prepinace:
Poloha R (ruéné): ménic je v rezimu Ovladani z klavesnice

Poloha A (Auto): méni¢ reaguje na stav spinace “Start pro Auto”;
otacky jsou ovladany proudovym signalem na svorce T2

76 Rozs$ifené menu Commander SK
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mNepouiito | (kI Jmenovité napéti ménice
RO | Txt ND NC PT
MSW verze ménice
200 (0)
RO | Uni DP [ ND NC PT Rozsah 400 (1) v
2 Zakl. nastaveni
Rozsah 0,00 az 99,99 Aktualizace Neuréeno
Zakl. nastaveni
Aktualizace Neuréeno
SW verze ménice se sklada ze tfi asti: xx.yy.zz. 11.34 . SW sub - verze
Pr 11.29 zobrazuje &asti xx.yy a Pr 11.34 zobrazuje ¢ast RO | Uni ND NC PT
zz.
Cast xx specifikuje zmény, které se tykaji hardwarové Rozsah 0az 99
kompatibility, ¢ast yy specifikuje zmény, které se tykaji Zakl. nastaveni
dokumentace vyrobku a €ast zz specifikuje zmény, které Aktualizace Neuréeno
se netykaji dokumentace vyrobku. —
Blize viz Pr 11.29.
- UVl UZivatelsky bezpeénostni kod
RW | Uni ND PT PS LUEEI SW verze procesoru
RO | Uni DP | ND NC PT
Rozsah 0 az 999 ! =
Zakl. nastaveni 0 Rf)zsah . 0,022 9,9
Aktualizace Na pozadi Zakl. nastaveni
Aktualizace Neuréeno

Blize viz kap. "Bezpecnostni kdéd" v UZivatelské prirucce.

Je-li tento parametr nastaven na jakoukoliv hodnotu
kromé& 0, potom je uzivatelsky bezpe&mostni kod aktivni,
tzn., Ze Zadny parametr s vyjimkou Pr 11.44 nem(Ze byt
pomoci LED ovladaciho panelu editovan.

Je-li uzivatelsky bezpe€mostni kod aktivni a tento
parametr je ¢ten pomoci LED ovladaciho panelu, potom je
na LED ovladacim panelu zobrazena nula.

Uzivatelsky bezpecnostni kéd je také mozno ménit
pomoci sériové linky. Tento parametr se nastavi na
pozadovanou hodnotu, parametr Pr 11.44 na hodnotu 3 a
reset se provede nastavenim parametru Pr10.38 na
hodnotu 100. Bezpecnostni kéd vsak lze zrusit pouze
pomoci ovladaciho panelu ménice.

k=3I Nepouzito

U7l Jmenovity proud méniée

RO | Uni DP | ND NC PT
2
Rozsah 0,00 az 290,00 A
Zakl. nastaveni
Aktualizace Neuréeno

Zobrazuje max. trvaly proud ménice.

(Y AL IR Nepouzito

Doba navratu displeje do rezimu Indikace

stavu
RW | Uni us
Rozsah 0 az 250 s
Zakl. nastaveni 240
Aktualizace Na pozadi

Timto parametrem se nastavuje Cas, za ktery se vrati
displej do rezimu Indikace stavu v pfipadé, Zze nebylo
stisknuto zadné tlacitko na ovladacim panelu ménice.
Minimalni hodnota je 2s a to bez ohledu na to, ze Ize
nastavit hodnotu nizsi.

mmonovéni (kopirovani) parametra

RW | Txt NC *

Rozsah 0az3

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Aktivovano pfi vysvt_upu z reznvm_JvNastavenl
parametru nebo pfi resetu ménice

Poznamka

Méni¢ komunikuje pouze s kartou SmartStick, kdyz je dan
pfikaz ke ¢&teni nebo k =zapisu, stim, Zze kartu lze
zasunovat i vyjimat za chodu ménice (v rezimu Provoz).

Pomoci tohoto parametru se voli rezim klonovani.
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#11.42 | Displej Popis Rozdilné jmenovité hodnoty ménici
0 nonE | neaktivni SmartStick Ize pouzivat pro kopirovani parametrd i mezi
1 rEAd | &te parametry ze SmartStick méni¢i odliSnych jmenovitych adaji s tim, Zze jisté
programuje parametry do parametry zavisejici na jmenovitych udajich nebudou
2 Prog | gmartStick zkopirovany do klonovaného ménice, ale zistanou stale
nastavuje SmartStick jako ulozeny ve SmartSticku. Lo L
3 boot "master”, takZe slouzi pouze ke Jestlize jsou pfenaSena data do méniCe s odliSnym
&teni jmenovitym napétim nebo proudem ne bylo ve zdrojovém

Poznamka

Pfed nastavenim rezimu "boot" musi byt ulozeno aktualni
nastaveni méni¢e do SmartSticku pomoci volby Prog, jinak
méni¢ b&éhem zapnuti napajeni vyhlasi poruchu C.Acc.

PFi zapisovani dat do SmartSticku se udaje berou pfimo
zpaméti EEPROM méniCe, tj. kopiruje se ulozené
nastaveni v ménic¢i namisto aktualniho nastaveni v paméti
RAM ménic¢e. Po zadani pfikazu méni¢ provede akci
pfesné v momentu, kdy uzivatel opusti rezim zadavani
paremetru. Rovnéz tak, se zpétnou kompatibilitou
s méniCem Commander SE se sou€asnym pfihlédnutim
k moznosti klonovani po sériové lince, méni¢ zohledni
naprogramované hodnoty po Resetu ménice.

1 rEAd

Parametry mohou byt ¢teny ze SmartSticku pouze, neni-li
méni¢ v rezimu Provoz nebo je-li v poruSe. Pokud méni¢
nespliiuje ani jednu z téchto podminek, a je zadan povel
ke &teni, displej jednou oznami poruchu pomoci FAIL a
parametr Pr11.42 se nastavi zpét na no. lhned po
dokoné&eni regulérniho &teni se parametr Pr 11.42 nastavi
zpét na no. Zaroven po precteni dat ze SmartSticku ménic
provede automaticky uloZeni do vnitfni EEPROM.

2 Prog

Parametry Ize zapsat do SmartStiku kdykoliv. Kdyz je
vydan pokyn k zapisu, SmartStick je aktualizovan se
souasnym nastavenim parametrl. Parametr Pr11.42
nastavi zpét na no jesté pred zapsanim parametri. Pokud
je SmartStick pouze ke d&teni, displej jednou oznami
poruchu pomoci FAIL a parametr Pr 11.42 se nastavi zpét
na no.

3 boot

Pfi tomoto rezimu dojde ktrvalé
(nevratné) zméné SmartSticku, ze kterého
Ize pak uz jen Cist!

ReZim 3 je podobny 2 s vyjimkou, Ze parametr Pr 11.42 se
nenastavi zpét na 0 predtim, nez se provede zapsani
parametr(l. Jestlize je rezim boot uloZzen ve SmartSticku,
pak se tento stane hlavnim (Master) klonovacim zafizeni.
Jestlize se pak pfivede napajeni do ménice, vzdy se
provede test pfitomnosti SmartSticku. Pokud je zasunut a
jeho rezim je boot, parametry se nahraji automaticky ze
SmartSticku do méni¢e a déle jsou v ném uloZeny. To
umoznuje velmi rychly a efektivni zplsob
preprogramovani vét§iho poctu ménic¢l. Jakmile byl
jednou SmartStick nastaven do rezimu boot pfepne se do
stavu jen ke c&teni. Jestlize je SmartStick jen ke c¢teni,
displej jednou oznami poruchu pomoci FAIL a parametr
Pr 11.42 se nastavi zpét na no.

ménic¢i, nebude zménén zadny z parametrli s ozna¢enim
RA a bude vyhlaSena porucha C.rtg.

Oznaceni f
unkce

parametru

2.08 Omezeni napéti standardni rampy
4.07,21.29 | Symetrické proudové omezeni
5.07, 21.07 Jmenovity proud motoru
5.09, 21.09 Jmenovité napéti motoru
5.17,21.12 QOdpor statoru

5.18 Maximalni modulaéni kmitoCet
5.23, 21.13 Ofset napéti
5.24,21.14 Rozptylova induk&nost motoru

6.06 Uroven ss brzdéni

Poznamka

Jestlize je zapnuto klonovani parametrd a v ménici neni
zasunut SmartStick, ménic vyhlasi poruchu C.Acc.

m0bnoveni zakladniho (tovarniho) nastaveni

RW | Txt NC

Rozsah 0az2

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Aktivovano pfi vysvt_upu z rezu:m_JVNastavenl
parametru nebo pfi resetu ménice

Nastavenim tohoto parametru na nenulovou hodnotu a
resetovanim meénie se preprogramuje méni¢ do
Zakladniho nastaveni dle nasledujici tabulky. Po skonéeni
prfeprogramovani se vrati tento parametr na nulu.

#11.42 Displej Pozn.
1 EUR pro Evropu
2 USA pro USA

Postup pro obnoveni Zakladniho nastaveni viz UZivatelska
pfirucka.
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Liniové programovani
mPﬁstup k parametram Menu 0 PPN Blokovani uZivatelského liniového programu
RW | Txt ND PT | US ' meénice
RW | Uni us
Rozsah 0az3
Zakl. nastaveni 0 Rozsah 0az2
Aktualizace Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Cteno na pozadi
#11.44 | Displej Kategorie . L
o o — J " Tento parametr umozZfiuje Start a Stop liniového
0 L1 |PrFistupné jsou pouze Pr 01 aZ Pr 10 programu
1 L2 |Pristupné jsou parametry do Pr 60 '
2 L3 Prlgtupne va'ou para,metry’do Pr 95 #11.47 Popis innosti
Aktivace uzivatelského kédu —
; . . . 0 Zastaveni liniového programu
3 Loc |(po nasledném provedeni Reset je tento Start uzivatelského liniového programu v ménici
parametr nastaven na hodnotu L1) S veno program e
(porucha, neni-li LogicStick pouzit). Kazdy

Ovladaci panel LED muze tento parametr nastavit i kdyz je
uzivatelsky kéd nastaven (aktivni).

mvmba mapy motoru 2

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni OFF (0)

Aktualizace Na pozadi

#11.45 =1 Jsou aktivni parametry motoru 2 v Menu 21.

Zménu Pr 11.45 |ze provést jen tehdy, jeli méni¢ blokovan
(napf. ve stavu rdY).

Jsou-li aktivni parametry motoru 2, na displeji budou svitit
dvé malé pomlcky.

Je-li zvolena mapa motoru 1 poté, co byla aktivni mapa
motoru 2, na displeji bude svitit jedna mala pomicka.

Je-li #11.45=1 vdobé kdy probiha funkce Autotune
(Pr 5.12 = 1), vysledek méfeni se zapiSe do odpovidajicich
parametr( motoru 2.

Pfi kazdé zméné tohoto parametru je vynulovan
akumulator tepelné ochrany motoru (Pr 4.19).

Poznamka
ZruSeni povelu Provoz umozni zménu mapy motoru bez
zpozdéni 1sec.

MTyp posledniho Zakladniho nastaveni

RO | Uni ND NC PT | US
Rozsah 0az2

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Zapis na pozadi

Zobrazuje kéd posledné nahraného Zakladniho nastaveni,
napf. 1 Eur, 2 USA.

1 parametr, ktery je mimo povoleny rozsah, je
zapsan vrozméru maximalni nebo minimalni
hodnoty povolené pro dany parametr.

Start uzivatelského liniového programu v ménici
(porucha, neni-li LogicStick pouzit). Pokus o
zapsani parametru mimo povoleny rozsah
zplsobi poruchu ménice.

msmv uzivatelského liniového programu

RO | Bi ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
-128 az +127
Aktualizace |Zépis na pozadi

Indikuje uzivateli stav liniového programu (nenainstalovan
/ bé&Zici | zastaveny / v porude)

#11.48 Popis

Program zplsobil poruchu méni¢e v dlsledku

-n |chyby v n-tém Fadku. Cislo fadku je zapsano na
displeji jako zaporné Eislo.

0 LogicStick je vsunut bez zadného liniového
programu

1 LogicStick je wvsunut, liniového program je
nainstalovan, avsak je ve stavu STOP.

2 LogicStick je vsunut, liniového program je
nainstalovan a bézi.
LogicStick neni vsunut

mNepouiito
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Menu 1 Menu 2

Menu 3

Menu 4

Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 10

VSeobecné

Menu 12 Menu 14

Menu 15

Menu 18

Menu 20

Menu 21

Doba vzorkovani uzivatelského liniového
programu

RO | Uni ND | NC PT
Rozsah 0 az 65 535 ms
Zakl. nastaveni

Aktualizace Doba vzorkovani programu

Maximalni doba vzorkovani liniového programu na desce
ménice je nejdelsi
uzivatelského programu. Jestlize je tato doba delSi, nez
maximalni hodnota tohoto parametru, pak se nastavi na

tuto maximalni hodnotu.

Poznamka

LogicStick se da pouzit jako SmartStick pro ulozeni
nastaveni parametrd ménice zaroven s ulozenim liniového

programu.

¢as za poslednich

10 vzorkl
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 11 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21

12.Menu 12 - Programovatelné komparatory
Prepinace vstupni promeénné
Rizeni brzdy

Menu 12 obsahuje dva komparatory, které porovnavaji uroven zvolené proménné veli€iny s nastavenou komparacéni urovni
(prahem).
Déle toto menu obsahuje dva pfepinace vstupni proménné, které umozfiuji vzajemné operace dvou vstupnich veli¢in podle

nastaveného rezimu Cinnosti.
Komparator 1
Zdroj vstupni
proménné Komparaéni trover Inverze Misto urceni
komparatoru 1 komparatoru 1 komparatoru 1 komparatoru 1

[ 12.06 | [ 12.07 |

0.00
A

A 4

21.51

Indikace prekro¢eni
komparacni urovné
komparatoru 1

Hystereze
komparatoru 1

(0% z rozsahu zdroje)

12.04/12.24 / \

\ 7y Hystereze
Zdroj 12.05/12.25
proménné

Indikace prekroceni
komparaéni trovné

12.01/12.02

Komparator 2
Zdroj vstupni
proménné Komparaéni uroven Inverze Misto urCeni
komparéatoru 2 komparatoru 2 komparatoru 2 komparéatoru 2

| 12.26 | [ 12.27 ]

Indikace prekroceni
komparaéni trovné
komparatoru 2

0.00 {
A

A 4

21.51

Hystereze
komparatoru 2

Legenda
Vstupni Parametry pro
’ svorky Steni i zapis
Vystupni Parametry
XX|
N .E svorky pouze ke Cteni

Poloha pfepinacu odpovida zakladnimu nastaveni
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Zdroj pro vstupni
proménnou 1 prepinace 2

Konstanta
0.00 vstupu 1
7y prepinace 2
[ 12.33 !
v L= 1
@_ Indikace
vystupu
Zdroj pro vstupni Vstup 1 prepinace 2
proménnou 2 prepinace 2
§ Konstanta Vstup 2
0.00 H vstupu 2
x prepinace 2
I 12.34 !
v L_<o= A
12.30 Rezim prepinace 2
0-12.32 =vstup 1
1-12.32 = vstup 2
2-12.32 = vstup 1 + vstup 2
3-12.32 = vstup 1 - vstup 2
4 -12.32 = (vstup 1 x vstup 2) /100
5-12.32 = (vstup 1x 100) / vstup 2
6-12.32 =vstup 1/(12.15s + 1)
Konstanta 7 -12.32 = vstup 1 po rampé
pFepinace 1 8-12.32 = |vstup 1|
12.35 9-12.32 =vstup 1"

Misto
uréen

prepinace 2

&

VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Zdroj pro vstupni
proménnou 1 prepinace 1
- Konstanta Misto
0.00 H vstupu 1 _urgeni
7'y prepinace 1 prepinace 1
[ 1542 |
1213 1211
! {1213 ]
21.51 Indikace i
vystupu H
Zdroj pro vstupni Vstup 1 prepinace 1 H
proménnou 2 pfepinade 1 i
E Konstanta Vstup 2 21.51
0.00 H vstupu 2
;‘ prepinace 1
[ 1214 |
A4
21.51
12.10 Rezim prepinace 1
0-12.12 = vstup 1 Legenda
1-12.12 = vstup 2
2-12.12 = vstup 1 + vstup 2 Vstupni Parametry pro
3-12.12 = vstup 1 - vstup 2 } svorky IE' Steni i zapis
4-12.12 = (vstup 1 x vstup 2) /100
5-12.12 = (vstup 1x 100) / vstup 2 Wstupni
6-12.12 = vstup 1/ (12155 + 1) 2 ] paramelry e
Konstanta 7 -12.12 = vstup 1 po rampé P
prepinace 1 8-12.12 = |vstup 1|
1215 9-12.12=vstup 1 ™" Poloha pFepinacii odpovida zakladnimu nastaveni

Nl
x{0]

Legenda
Vstupni Parametry pro
svorky &teni i zapis
Vystupni Parametry
svorky pouze ke &teni

Poloha prepinact odpovida zakladnimu nastaveni
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10

Menu 11 Menu 14 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 21

12.1 PROGRAMOVATELNE KOMPARATO

RY

Komparatory srovnavaji Uroveri vstupni proménné
(definovanou Pr12.03, ev. Pr12.23) upravenou na
procentualni hodnotu vztazenou k maximalni hodnoté
s komparacni urovni (Pr 12.04, Pr 12.24).

Je-li droven vstupni proménné vétSi nebo rovna
komparaéni urovni plus poloviné hysterezniho pasma
(Pr12.05, Pr12.25), je vystup komparatoru v Urovni
On (1).

Je-li Uroven vstupni proménné mensi nez komparacni
urovel minus polovina hysterezniho pasma, je vystup
komparatoru v arovni OFF (0).

Vystup komparatoru mdze byt invertovan pomoci Pr 12.06
ev. Pr 12.26.

Vystup komparatoru je nasmérovan na misto uréeni
pomoci Pr 12.07 ev. Pr 12.27.

Indikace prekroceni komparacéni trovné

Hystereze komparatoru 1
Hystereze komparatoru 2

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 25,0 o,

Zakl. nastaveni 0,0

Aktualizace 21ms

Tyto parametry definuji pasma necitlivosti komparatora.

Horni mez pro pfepnuti je:
komparacéni uroven + hystereze/2

Dolni mez pro pfepnuti je:

Inverze komparatoru 1

komparacéni Uroven - hystereze/2

komparatoru 1 Inverze komparatoru 2
. . . . . ¢ - - RW | Bit us
Indikace prekro€eni komparaéni Grovné
komparatoru 2
RO | Bit ND NC PT Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktuali 21
Saeace : ms - — (VA Y@l Misto uréeni komparatoru 1
Tyt(?, parametry |nd|ku1v|: zda hodnovta },/,Stu?nl, promeénne je (PXY8 Viisto uréeni komparatoru 2
vétsi (On) nebo mensi (OFF) nez pfislusna komparacni :
. M RW | Uni DE DP PT | US
uroven.
2
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51
(VXXM 7 droj vstupni proménné komparéatoru 1 Zakl. nastaveni | Pr 0.00
V¥ XM 7 droj vstupni proménné komparatoru 2 Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

RW | Uni DP | ND NC PT | US

2

Pr 0.00 az Pr 21.51
Pr 0.00

Rozsah
Zakl. nastaveni

Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Jako komparaéni uroveni je brana abslolutni hodnota
vstupni proménné.

Pouze nechranény parametr miZe byt naprogramovan
jako zdroj.

Je-li zvoleny parametr neplatny, potom je hodnota signalu
vstupni promé&nnné brana jako 0.

Komparacni urovein komparatoru 1

Komparacni Groven komparatoru 2

RW | Uni us

DP

1

Rozsah 0,0 az 100,0

Zakl. nastaveni

%

Aktualizace 21ms

Komparaéni Urovefl je dana v procentech maxima
hodnoty pfislusné vstupni proménné.

Tyto parametry uréuji, které parametry budou ovladany
vystupy komparator.

Pouze nechranény parametr mize byt naprogramovan
jako misto urceni.

Je-li  zvoleny parametr neplatny,
komparatoru neni veden nikam.

potom  vystup
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VSeobecné
Menu 11

Menu 1

Menu 2 Menu 3 Menu 4

Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 10

Menu 14 Menu 15 Menu 18

Menu 20

Menu 21

12.2 PREPINACE VSTUPNi PROMENNE

Prepinae vstupni proménné umoznuji vzajemné operace dvou vstupnich veli€in (definovanych parametry Pr12.08 a
Pr12.09 ev. Pr 12.28 a Pr 12.29) podle nastaveného rezimu ¢innosti (Pr 12.10 ev. Pr 12.30).

Zdroj pro vstupni proménnou 1 prepinace 1

Zdroj pro vstupni proménnou 2 prepinace 1

Misto uréeni prepinace 1
Misto uréeni prepinace 2

Zdroj pro vstupni proménnou 1 pfepinaée 2 RW | Uni DE DP PT |US
Zdroj pro vstupni proménnou 2 prepinace 2 2
RW | Uni DP PT | US Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51
2 Zakl. nastaveni Pr 0.00
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51 Aktualizace Cteno pfi resetu ménide
Zakl. nastaveni Pr 0.00 Pouze nechranény parametr mize byt naprogramovan
Aktualizace Cteno pfi resetu ménice jako misto urceni.
] . . o Je-li  zvoleny parametr neplatny, potom vystup
Vstupni promenne mphgu _byt t?ltove nebo nebltoye. ] komparatoru neni veden nikam.
Rozsah vstupu pfepinace je dan rozsahem zdroje vstupni
proménné.
Rozsah vystupu prepinae je upraven na 100,00% 12.12 - - —
rozsahu vystupu daného parametrem mista uréeni. : Indikace vystupu prepinace 1
&Yl Indikace vystupu pFepinace 2
RO | Bi DP | ND NC | PT
Rezim prepinace 1 1
Rezim prepinace 2 Rozsah +100,0 %
RW | Uni us Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms
Rozsah 0az9
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace 21ms Konstanta vstupu 1 pfepinace 1
510 Konstanta vstupu 1 prepinace 2
#12.10 | provadane . RW| Bi DP us
ev. operace Vysledek 3
#1230 °P
Vybér . _ Rozsah + 4,000
0 vstupu 1 Vystup = vstup 1 Zakl. nastaveni 1,000
Vybér . _ Aktualizace 21ms
1 vstupu 2 Vystup = vstup 2
2 Soucet  |Vystup = vstup 1 + vstup 2
3 Rozdil Vystup = vstup 1 — vstup 2 Konstanta vstupu 2 prepinace 1
4 Nasobeni |Vystup = (vstup 1 x vstup 2) / 100.0 Konstanta vstupu 2 prepinaée 2
5 Déleni  |[Vystup = (vstup 1 x 100.0) / vstup 2 RW | Bi DP us
6 Casova |Vystup = vstup 1/ ((konstanta 3
konstanta |pfepinace)s+1)
Lineamni | VYstup = vstup 1 po rampé s trvanim R?zsah . + 4,000
7 (konstanta pfepina&e) sekund od 0 Zakl. nastaveni 1,000
rampa 45 100% Aktualizace 21ms
8 Modul  [Vystup =] vstup 1]
V)'/S’[up = vstup 1Kon§tm5 (0,0T=0,03)
Konstanta = 0.02: mKonstanta prepinace 1
Vystup = (vstup 1)°/ 100.0 Konstanta pFepinace 2
9 Mocniny Konstanta = 0.03: RW | Uni DP US
, _ 3 2 2
Vystup = (vstup 1)°/ 100.0
Konstanta ma libovolnou jinou Rozsah 0,00 az 99,99
hodnotu: Zakl. nastaveni 0,00
Vystup=vstup 1 Aktualizace Na pozadi
VYAV ENepouzito
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 10

Menu 11 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20

Menu 21

12.3 RIZENi BRZDY

Funkci Rizeni brzdy Ize pouzit pro ovladani externi
elektromechanické brzdy prostfednictvim digitalnich
vstupu/vystupu ménice.

mlndikace uvolnéni brzdy
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms

Tento parametr by se mél pouzit jako zdroj pro digitalni
vystup pro ovladani elektromechanické brzdy. Tento
parametr ma hodnotu 1 pro uvolnéni brzdy a hodnotu 0
pro uplatnéni brzdéni. Digitalni vystup mulze byt
automaticky nakonfigurovan pro pouziti tohoto parametru
jako zdroje (viz Pr 12.41).

MPovoleni fizeni brzdy
RW | Txt us
Rozsah 0az3
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Avlftlvovano pi ‘sztupu z rezimu Nastaveni nebo
pfi resetu ménice

#12.41 = dis (0)
Ovladani brzdy je zablokovano a zadny dal$i parametr
ménice neni ovlivnhén ovladanim brzdy.

Zménime-li tento parametr z nenulové hodnoty na nulu,
potom je Pr 2.03 nastaven na nulu.

#12.41 =rEL (1)

Rizeni brzdy je odblokovano vstupem nastavenym na
fizeni brzdy prostfednictvim reléového vystupu. Signal o
poruse ménice je pfesmérovan na digitalni vstup/vystup.

#12.41 =dIlO (2)
Rizeni brzdy je odblokovano vstupem nastavenym na
fizeni brzdy prostifednictvim digitalniho vstupu/vystupu

#12.41 = USEr (3)
Rizeni brzdy je odblokovano avsak Zadny parametr neni
nastaven na vystup pro brzdu.

Nasledujici tabulky ukazuji automatické zmény hodnot
parametrl tykajicich se digitalniho vystupu a vystupu relé
a to po zméné hodnoty Pr12.41 a nasledném Resetu
ménice.
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Stara hodnota | Nova hodnota
Pr12.41 Pr12.41 Pr 8.11 Pr 8.21 Pr 8.31 Pr 8.17 Pr 8.27 Pr 8.41
e Indikace poruchy Vystup Fizeni brzdy
jakakoliv ! OFF | Pr10.01 | 1 OFF | Pr12.40 3
ne 1 2 Vystup Fizeni brzdy 8
OFF | Pr12.40 | 1 Beze zmény | Beze zmény
1 2 Vystup Fizeni brzdy Indikace poruchy 8
OFF | Pr12.40 | 1 OFF | Pr10.01
Indikace nulovych otacek Indikace poruchy
! 0 nebo 3 OFF | Pr10.03 | 1 OFF | Pr10.01 0
Indikace nulovych otaéek
2 0 nebo 3 OFF | Pr10.03 | 1 Beze zmény | Beze zmény 0
Proud
motoru
—1+ Rezi
‘—* e f——

Komparaéni Uroven proudu
pro uvolnéni brzdy A

12.43

Komparaéni uroven proudu
pro pfitazeni brzdy

A

Vystupni
kmitocet

Al

)

Komparaéni uroveri kmitoctu
pro uvolnéni brzdy

|

Komparaéni droven kmitoctu
pro pfitazeni brzdy

12.45

|

Reference On

1.1

Zpozdéni pred

uvolnéni externi brzdy

| 12.46 |

Drzeni
rampy

"
<

> & = L
>+ Klopny obvod
Vstup Vystup L
>—— - 4
| Reset
| 12.47 |
Zpozdéni po

uvolnéni externi brzdy

Uvolnéni
brzdy

E------------------->

Volba rezimu
externi brzdy

Externi brzda
vypnuta

O|Ts

Uzivatelsky
programovatelné

Klopny obvod
Vstup Vystup

Reset

Je-li Reset roven 1, vystup je 0
Je-li Reset roven 0, vystup je 1,
pokud je vstup roven 1
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Pr 12.44 Frekvence pro uvolnéni

)
|
1
brzdy ! .
T T | |
L L
oot S——
u | P
L ]
R I T
| H | ! ! |
] | I i 1 1
| | ! ! i !
H ! | | |
I R
T i
L L
: ! H : ! |
| | 1
....... i
| [ H
oo I
| I S L b
i 1 : i
1 | I
_______ S R L, - JE R
| | ! ' I | i |
R R A
| | P P
| ! ! | | |
------- —--=-—-- . B e Attt St |
| H ! | ! ! | 1
R A A AR R
L1203 1415 16 |
1 1 M N
<+—re—>

Pr12.46 Pr12.47

1. Cekani na prekrogeni meze proudu pro odbrzdéni a dosaZeni frekvence pro odbrzdéni

2. Prodleva pfed uvolnénim brzdy

3. Prodleva po uvolnéni brzdy

4. Cekani na dosazZeni frekvence pro zabrzdéni

5. Cekani na dosazeni nulové frekvence

6. Prodleva 1s jako druha etapa procedury zastaveni (Pr 6.01=1,2 or 3)

,\ Pr 4.01 Proud motoru
L

Pr 12.45 Frekvence pro zabrzdéni brzdy

Pr 5.01 Vystupni kmitoCet

Pr 10.02 Indikace rezimu

""""""" Provoz

Pr 1.11 Indikace Reference On

Pr 12.40 Indikace uvolnéni
brzdy

Pr 2.03 Drzeni rampy
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mPréh pro uvolnéni brzdy Poklesne-li frekvence pod tuto nastavenou hodnotu avsak
; nechceme-li, aby se motor zabrzdil (napf. pfi reverzaci
RW | Uni us . . .
bez zastaveni), za predpokladu, Ze hodnota Pr1.11
zustava rovna 1, nedojde k zabrzdéni. Tak se zabrani
Rozsah 0 az 200 o zabrzdéni a odbrzdéni motoru v pfipadé prdchodu otacek
Zakl. nastaveni 50 motoru nulou.
Aktualizace 21ms
mProdleva pied uvolnénim brzdy
mPréh pro aktivaci brzdy RW | Uni DP us
RW | Uni us 1
Rozsah 0,0 az 25,0 s
Rozsah 0 az 200 % Zakl. nastaveni 1,0
Zakl. nastaveni 10 ° Aktualizace 21ms
Aktualizace 21ms Toto ¢asové zpozdéni se pouziva proto, aby motor mohl

Amplituda proudu je srovnavana s hornim a dolnim
prahem komparatoru s hysterezi a tim je detekovana
pfitomnost momentu. Horni a dolni prah proudu je udavan
jako procentualni hodnota proudu motoru definovana
parametrem Pr5.07 (ev. Pr21.07). Horni prah
(Pr 12.42)by mél byt nastaven na takovou uroven proudu,
ktera  predstavuje  dostateCnou  magnetizaéni a
momentotvornou slozku proudu motoru pro vytvoreni
patficného momentu motoru pfi odbrzdéni brzdy. Vystup
komparatoru zlistava aktivni po dosazeni této hodnoty
proudu. Komparator se pFepne v pfipadé nasledného
poklesu proudu pod dolni prahovou uroven (Pr12.43),
ktera by méla byt nastavena tak, aby detekovala stav, kdy
je motor odpojen od ménice. Je-li dolni prah vétsi nebo
roven hornimu prahu, potom horni prah neméa Zzadné
hysterezni pasmo. Jsou-li Pr 12.42 a Pr 12.43 nastaveny
na nulu, potom vystup komparatoru je vzdy roven 1.

mFrekvence pro uvolnéni brzdy

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 20,0 Hz

Zakl. nastaveni 1,0

Aktualizace 21ms

Komparator frekvence Ize pouzit pro stanoveni okamziku,
kdy frekvence dosahla takové urovné, Ze motor muze
vytvaret takovy moment, ktery zajisti otaceni motoru v
pozadovaném smeéru po odbrzdéni brzdy. Tento parametr
by mél byt nastaven na hodnotu mirné vyssi, nez je
skluzova frekvence motoru pfi nejvétsi mozné zatézi po
odbrzdéni brzdy.

mFrekvence pro zabrzdéni brzd

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 20,0 Hz

Zakl. nastaveni 2,0

Aktualizace 21ms

Prah frekvence pro zabrzdéni brzdy se pouziva proto,
abychom méli jistotu, Ze se motor zabrzdi dfive, nez jeho
napajeci frekvence dosahne nuly a nedojde tudiz k jeho
nezadoucimu otaceni (napf. vopaéném sméru pfi
plsobeni zatéZe motoru).

vytvofit potfebny moment pfed odbrzdénim. V této dobé
se vytvori v motoru patficna uroven toku (2 az 3 nasobek
rotorové Casové konstanty motoru) a aktivuje se piné
kompenzace skluzu (alespori 0,5s). V pribéhu této
prodlevy je hodnota Zadané veli€iny drzena konstantni
(Pr2.03=1).

X1l Prodleva po uvolnéni brzdy

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 25,0 s

Zakl. nastaveni 1,0

Aktualizace 21ms

Tato prodleva bere v Gvahu ¢as potfebny pro odbrzdéni
(uvolnéni) brzdy. Od okamziku odblokovani meéni¢e a
v prubéhu této doby prodlevy je drzena Zzadana hodnota
frekvence konstantni (Pr2.03=1), takZze nedojde
k Zzadnému skokovému narastu otaéek motoru v okamziku
skutecného odbrzdéni.
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13.Menu 14 - Uzivatelsky PID regulator

Toto menu obsahuje parametry pro definovani slozek uzivatelského PID regulatoru.

Regulator ma dva analogové programovatelné vstupy, do jednoho je zavedena Zadana hodnota, do druhého skutecna
hodnota. Regulator mize byt ovladan pomoci vstupu blokovani. Vystupni hodnota regulatoru maze byt zavedena do jiného

parametru ménice (napf. jako zadavaci signal kmito&tu ménice).

Poznamka

Uzivatelsky PID regulator je aktivni pouze tehdy, je-li jeho misto ur€eni nasmérovano do platného a nechranéného parametru.
Jsou-li vyzadovany pouze parametry typu indikator (RO?), potom misto uréeni by mélo byt nasmérovano do nepouzitého

platného parametru.

Volba zdroje hlavni
reference PID

Hiavni
reference

Volba zdroje Zzadané
hodnoty PID

Zadana
hodnota

Volba zdroje skute¢né
hodnoty PID

Skute¢na
hodnota
PID

Odblokovani
PID regulatoru

10.01

Inverze

zadané hodnoty

Inverze

skute¢né hodnoty

Omezovac zmény
rychlosti Zadané
hodnoty

Regulaéni
odchylka PID

Podrzeni hodnoty
integratoru

14.17_|

4

14.10 | Proporcionaini
zisk PID

regulatoru
| Integraéni
~ zisk PID

Derivaéni
" zisk PID

Indikace poruchy

Logicka 1

Volba zdroje
pro externi
Enable PID

Vystup PID

Konstanta
PID
regulatoru

Horni mez PID
Dolni mez PID
Volba symetr.

omezeni PID

Legenda
Vstupni Parametry pro
XX]
} svorky Cteni i zapis
Vystupni P th
XX arametry
svorky @ pouze ke ¢teni

Poloha pfepinacu odpovida zakladnimu nastaveni
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mVYStup PID regulatoru iLX'I@ Omezovac zmény rychlosti Zzadané hodnoty
RO | Bi DP | ND NC PT RW | Uni DP us
1 1
Rozsah +100,0 % Rozsah 0,0 az 3200,0 s
Zakl. nastaveni Zakl. nastaveni 0,0
Aktualizace 21ms Aktualizace Na pozadi

Indikuje hodnotu vystupniho signalu regulatoru PID a to
pred aplikaci konstanty.

#14.01 = Pe + le/s + Des

kde:
P = proporcionalni zisk (#14.10)
| = integraéni zisk (#14.11)
D = derivaéni zisk (#14.12)
e = regulacni odchylka PID (#14.22)
s = Laplacellv operator

Tedy pfi regulaéni odchylce 100% a zisku K, = 1,00 je
vystup regulatoru roven 100%. Pfi regulaéni odchylce
100% a zisku K; = 1,00 vystup regulatoru vzroste linearné
0 100% kazdou sekundu. Vzrlsta-li regulaéni odchylka
kazdou sekundu o 100% a zisk Kq=100% je vystup
regulatoru roven 100%.

- X172 Volba zdroje hlavni reference PID
(‘X' Volba zdroje zadané hodnoty PID
X3 Volba zdroje skute¢né hodnoty PID
RW | Uni DP PT | US
2
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51
Zakl. nastaveni Pr 0.00
Aktualizace Cteno pfi resetu méniée

Tyto parametry definuji proménné, které jsou vstupnimi
signaly do PID regulatoru. Mohou byt pouzity pouze
nebitové parametry.

Je-li jako zdroj zvolen neplatny parametr, potom je vstupni
hodnota 0.

V8echny vstupni signaly jsou automaticky upraveny tak,
Ze max. hodnoté vstupniho signalu odpovida 100%
(. -100% az +100% wu bipolarnich parametrd a
0 az +100% u unipolarnich parametrt).

Tento parametr umoznuje zpomaleni zmény vstupniho
signalu zadané hodnoty.

PFi skokové zméné z 0 na 100% na vstupu omezovace,
definuje na vystupu omezovace minimalni dobu (rampu)
zmény signalu z 0 na 100%.

(X3 Odblokovani (Enable) PID regulatoru
RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni OFF (0)
Aktualizace 21ms

#14.08 = 0 Regulator PID je blokovan, vystup je roven
nule a integrator je rovnéz vynulovan.
Regulator PID je v provozu za pfedpokladu
Ze #10.01=1 a parametr definovany
parametrem #14.09 ma také hodnotu 1.

#14.08 = 1

mVolba zdroje pro externi Enable PID

RW | Uni DP PT | US
2
Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51
Zakl. nastaveni Pr 0.00
Aktualizace Cteno pfi resetu méniée
Regulator PID je vprovozu, neni-li méni¢ v poruse
(Pr10.01 = 1) a Odblokovani (Enable) PID regulatoru

(Pr 14.08) je nastaveno na 1. Je-li zdroj externiho Enable
PID (Pr14.09) nastaven na 00.00 nebo neexistujici
parametr, je regulator PID v provozu za predpokladu
Pr10.01 = 1 a Pr14.08 = 1. Jestlize je nastavena Volba
zdroje pro externi Enable PID na existujici parametr, pak
odpovidajici zdrojovy parametr musi byt 1, aby mohl byt
regulator PID v provozu. Je-li regulator PID blokovan,
vystup je roven nule a integrator je rovnéz vynulovan.

(X' Inverze zadané hodnoty —_—— —
R Bl Inverze skutecné hodnoty %Pro :)orcmnalnDlpzmk PID regulatoru —
RW | Bit USs n .
Rozsah 0,000 az 4,000
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Zakl. nastaveni 1,000
Zakl. nastaveni OFF (0) Ak . i 21 :
Aktualizace 21ms uanzace s
mmtegraéni zisk PID regulatoru
RW | Uni DP us
3
Rozsah 0,000 az 4,000
Zakl. nastaveni 0,500
Aktualizace 21ms
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MDerivaéni zisk PID regulatoru mMisto uréeni PID regulatoru

RW | Uni DP us RW | Uni DE DP PT | US

3 2

Rozsah 0,000 az 4,000 Rozsah Pr 0.00 az Pr 21.51

Zakl. nastaveni 0,000 Zakl. nastaveni Pr 0.00

Aktualizace 21ms Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Definuje parametr, do kterého je vedena vystupni hodnota
- - PID regulatoru.

(LA ER Horni mez PID regulatoru Pouze nechranény parametr miZe byt fizen PID
RW | Uni DP us regulatorem.

1 Je-li pouzit neplatny parametr, vystup PID regulatoru neni
. veden nikam.
Rozsah 0,0 az 100,0 . . x . .

" £ - & % Ridi-li PID regulator otacky, potom je doporuceno, aby
Zakl. nastaveni 100,0 . , v , .
Aktualizace 21ms jeho vystup byl nasmérovan do parametru jednoho z

pfednastavenych kmitoc&ta.
mD°|"i mez PID regulatoru (XYl Podrzeni hodnoty integratoru
RW| Bi DP | ND us RW | Bit NG
1
Rozsah : *100,0 % Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni - 100,0 Zakl. nastaveni OFF (0)
Aktualizace 21ms Aktualizace 21ms

Je-li #14.18 = 0, pak Horni mez PID regulatoru (Pr 14.13)
udava maximalni kladny vystup PID regulatoru
a (Pr14.14) definuje minimalni kladny nebo
maximalni zaporny vystup.

Je-li #14.18 = 1, pak Horni mez PID regulatoru (Pr 14.13)
udava maximalni kladnou nebo zapornou
vychylku vystupu PID regulatoru.

Pokud je aktivni kterdkoliv z mezi, intergrator pfestane
pricitat.

Po dobu kdy #14.17=1 (moZno i prostfednictvim
digitélniho vstupu), je vystupni hodnota integratoru drzena
na urovni, kterou méla v okamziku kdy #14.17 prechazela
z 0 do stavu 1. Nastaveni tohoto parametru nezabrani
vymazani integratoru, je-li vypnut (zablokovan) PID
regulator.

mvmba symetrické omezeni PID

RW | Bit us
mKonstanta PID regulatoru Rozsah OFF (0) nebo On (1)
RW | Uni DP us Zakl. nastaveni OFF (0)
3 Aktualizace 21ms
Rozsah 0,000 az 4,000 Je-li #14.18 = 0, potom Pr 14.13 a Pr 14.14 definuji horni
Zakl. nastaveni 1,000 a dolni mez PID regulatoru.
Aktualizace 21ms Je-li#14.18 =1, potom Pr14.13 definuje velikost
. . . o i symetrického omezeni.
Vystupni hodnota PID regulatoru (#14.01) mize byt
upravena konstantou jesté predtim nez je seétena s hlavni
refe[enql EID reg}JIatoru (#14.19): Po provedeni tohoto mHlavni reference PID
souctu je jeho vysledek automaticky upraven tak, aby .
. . . \ . RO | Bi DP | ND NC PT
odpovidal rozsahu parametru do kterého je nasmérovan,
tj. #(#14.16). 1
Rozsah +100,0 %
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms
IEZEIWZadana hodnota PID
RO | Bi DP | ND NC PT
1
Rozsah +100,0 %
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms
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EZEZW Skutecna hodnota PID
RO | Bi DP | ND NC PT
1
Rozsah +100,0 %
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms

RO | Bi DP | ND NC PT
1
Rozsah +100,0 %
Zakl. nastaveni
Aktualizace 21ms
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14.Menu 15 — Nastaveni volitelnych moduli

Obr. 14-1: Umisténi voliteinych moduli

Poznamka

Volitelné moduly mohou byt zasunuty pouze tehdy, je-li méni¢ odpojen od sité.

Parametry spole¢né pro vSechny moduly

Parametr Rozsah Zakl. nastaveni Aktualizace
Pr 15.01 | Indikace ID 0 az 599 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 0,00 az 99,99 BR
Pr 15.50 | Porucha volitelného modulu 0 az 255 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub-verze volitelného modulu 0 az 99 Z&pis pfi pfipojeni sité

Indikace ID indikuje typ modulu, ktery je zasunut do ménice.

Indikace ID Modul Kateg_]orie
0 Zadny modul nevsunut
203 SM-1/O Timer :
507 SMII/O Lite Automatizace
403 SM-Profibus-DP
404 SM-Interbus
407 SM-DeviceNet Fieldbus
408 SM-CANopen
410 SM-Ethernet

ID volitelného modulu indikuje typ modulu, ktery je zasunut do pfislusného slotu.

Poznamka

Kdyz jsou moduly SM-I/O Lite nebo SM-I/O Timer vsunuty poprvé do ménice, a ménic je poté pfipojen k siti, potom méni¢
vybavi poruchu "SL.dF". Odpojte ménic od sité a potom znovu pfipojte sit. Méni¢ si automaticky zapamatuje pfislusné
informace pro volitelny modul.
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15.1 SM-I/O Lite a SM I/O Timer

Funkce enkodérové reference je aktivni pouze tehdy, je-li jeji misto uréeni nasmérovano do platného nechranéného
parametru. Je-li poZadovéna pouze indikace, misto uréeni musi byt smé&rovano do nepouzitého platného parametru.

Misto uréeni
Inverze stavu  dig. vstupu 1

dlg vstupu 1 -

Indikace stavu

dig. vstupu 1
Zakladni
4 E x.04 > nastaveni
mista uréeni
Pr0.00
Misto uréeni
Inverze stavu  dig. vstupu 2
dig. vstupu 2 IE'
Indikace stavu IE'
dig. vstupu 2 H
Zakladni
> nastaveni
mista uréeni
Pr0.00
Misto uréeni
Inverze stavu  dig. vstupu 3
dig. vstupu 3 -
Indikace stavu -
dig. vstupu 3 H
: . Zakladni
> E x.06 >—e nastaveni
mista uréeni
A 4 Pr0.00
21.51
Zdroj
relé
Inverze
stavu relé
H Indikace
Zakladni | 0.00 : i stavu relé
nastaveni & :
zdroje ? 0
Pr 0.00 \ 4 [O21%
21.51
IO]r=9 =
ov
Legenda
> E Vstupni Parametry pro
svorky Steni i zapis
Vystupni Parametry
‘ svorky pouze ke &teni

Poloha prepinact odpovida zakladnimu nastaveni
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Misto uréeni
Inverze analogového
analogového  Vvstupu 1
vstupu 1
Rezim Analogovy Konstanta _ H
analogového vstup 1 analogového H H
vstupu 1 vstupu 1 H H ) ]
; Zakladni
g nastaveni
y v mista uréeni
Prgudovy mista u
rezim — 21.51
a ochrana
200R

Indikace poruchy
Preruseni analogo-
ov N .
vého proudového
zadavaciho signalu

Zdroj analogo-
vého vystupu 1

Konstanta analogo-
vého vystupu 1

Zakladni
nastaveni
zdroje A 4

Pr0.00 21.51

Napéti nebo
proud

mE

Legenda

} Vstupni

svorky

< E Vystupni

svorky

Parametry pro
Steni i zapis

Parametry
pouze ke cteni

Poloha prepinac¢t odpovida zakladnimu nastaveni
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Misto uréeni
zadavaci hodnoty
enkodéru
] Zakladni
. Uroven T nastaveni
B Otacky Maximum zadavaci Konstanta i mista uréeni
»[17l0 Poget pulzu enkodéru zadavaci hodnoty zadavaci H Pr 0.00
B\ na otagku (ot/min) hodnoty enkodéru hodnoty ;
enkodéru enkodéru enkodéru
M[re[OF— vstup Y
A zadavaci
»[To hodnoty A 4
.E enkodéru 21.51
Al
» 0]
Citag otagek Poloha
enkodéru enkodéru
Rezim nastaveni
hodin realného
Casu
.30
Iz' Minuty/sekundy —
letniho
gasu Dny/hodiny
{
- T N—p Mésic/datum
Standardni H
Cas H -
0 :\V > Hodiny Roky
Letni ¢as —II-' redlného
(+1hod.) casu H — —

]
B[]

Legenda
Vstupni
svorky
Vystupni
svorky

Parametry pro
éteni i zapis

Parametry
pouze ke ¢&teni

Poloha pfepinacl odpovida zakladnimu nastaveni
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Menu 12

Menu 14

Menu 4

Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 10

Menu 3

Menu 18

Menu 20

Menu 21

Indikace stavu dig. vstupu 1

45w

Indikace stavu dig. vstupu 2

> [re]C0]

Indikace stavu dig. vstupu 3

>0

Indikace stavu relé

Slovo pro
Eteni dig.
vstupU/vystupt

0]

Vstupni
} svorky

Vystupni
svorky

Parametry
pouze ke ¢Eteni

Parametry pro
¢teni i zapis

Poloha prepinacl odpovida zakladnimu nastaveni

Pr x.20 Slovo pro &teni dig. V/V

svorka Binarni hodnota
T5 8
T6 16
T7 32
T21/T23 64
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SM-/O Lite a SM-I/O Timer
Oba volitelné moduly maji analogovy vstup, ktery ma 11-ti bitové rozliSeni jak pro napétovy tak i pro proudovy rezim.

Analogovy vystup miva rozliSeni 13 bitd '(£1,25mV rozliSeni v napétovém rezimu a 2,5pA rozliSeni v proudovém rezimu.u

Vstup/Vystup - vzorkovani/aktualizace
Komunikace mezi méni¢em a volitelnym modulem je provadéna prostfednictvim sériové linky pracujici na kmitoCtu

100kHz. Aktualizace 1/O zavisi na po¢tu pouzitych vstupud/vystupd.

Je-li pozadovana rychla aktualizace 1/0, mély by byt pouzity 1/O ménice nebo zatizeni volitelného modulu by mélo byt
drzeno na minimu.

Popis 1/0 Pozadovany ¢as aktualizace

Na pozadi (povinné) 5ms

Digitalni vstup 1 2ms

Digitalni vstup 2 2ms

Digitalni vstup 3/Enkodérovy vstup 2ms

Vystup relé 2ms

Analogovy vstup (10/11 bitd) 2/8ms O
Analogovy vystup 3ms

Celkovy €as aktulizace 18/24ms 0O

Pfiklad vypoctu aktualizace:
Analogovy vstup (2) + analogovy vystup (3) + digitalni vstup (2) + vystup relé (2) + pozadi (5) = 14ms

O Je-li analogovy vstup smérovan do vysokého rozliseni Pr 1.18 a Pr 1.19, nejhorsi pfipad aktualizace je 4 x 2 = 8ms.
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Kod volitelného modulu Indikace stavu dig. vstupu 1 (svorka T5)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RO | Uni ND PT | US Indikace stavu dig. vstupu 2 (svorka T6)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
. Indikace stavu dig. vstupu 3 (svorka T7)
gf’:ls ah — . ?Zzligg _ SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
akl. n_as aveni — Viz tabu ’a’nvlze RO | Bit ND NC PT
Aktualizace Zapis po zapnuti sité
Pokud do ménice neni zasunut zadny volitelny modul, Rozsah OFF (0) nebo On (1)
tento parametr obsahuje nulu. Pokud je modul zasunut, - -
s e w sy . Zakl. nastaveni
parametr zobrazuje identifikaéni kéd daného modulu — - — -
Aktualizace Zapis na pozadi

viz nize:

Indikace ID Modul Kategorie
0 Zadny modul nevsunut
203 SM-I/O Timer .
207 SMVLI/O Lite Automatizace
403 SM-Profibus-DP
404 SM-Interbus
407 SM-DeviceNet Fieldbus
408 SM-CANopen
410 SM-Ethernet

ID volitelného modulu indikuje typ modulu, ktery je
zasunut do meénice.

Nova hodnota parametru je automaticky v ménici
zapamatovana.

Pokud je méni¢ nasledné zapnut se zasunutym
odliSnym modulem, nebo neni pfitomen Zadny modul na
misté, kde se dfive néjaky nachazel, méni¢ vyhlasi
poruchu "SL.dF" nebo "SL.nF".

SW verze volitelného modulu
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RO | Uni DP | ND NC PT
2

Rozsah 0,00 az 99,99

Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis po zapnuti sité

Tento parametr zobrazuje SW verzi naprogramovanou
do volitelného modulu. SW sub verze je zobrazena v
parametru Pr 15.51.

Tyto dva parametry udavaji SW verzi takto:

Pr 15.02 = xx.yy

Pr15.01 =2z

Indikace poruchy Preruseni analogového
(X3 proudového zadavaciho signalu
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RW | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

Je-li analogovy vstup modulll SM-I/O Lite nebo

SM-I/O Timer naprogramovan na néktery z reziml 2 az
5 (viz Pr 15.38), potom je tento bit pfepnut na hodnotu
On (1) v pfipadé, Ze vstupni zadavaci signal poklesne
pod hodnotu 3mA.

Tento parametr mlze byt nasmérovan na digitalni
vystupy za ucelem indikace této poruchy.

Tyto parametry indikuji stav na digitalnich vstupech.
Funkce téchto digitalnich vstupl je programovatelna.

Je-li pozadovana funkce externi poruchy ("Et"), potom
do mista uréeni jednoho z téchto parametrd by mél byt
naprogramovan Pr 10.32, pficemz by se méla zaradit
inverze, aby porucha byla vybavena pfi rozpojeném
kontaktu.

Poznamka

Digitalni vstupy umoznuji pouze pozitivni logiku.

V pfipadé pozadavku na negativni logiku kontatujte
Control techniques Brno s.r.o.

(www. controltechniques.cz).

Indikace stavu relé
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

15.07

RW | Bit ND NC PT

Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

#15.07 = 0 Relé nepfitazeno.
#15.07 = 1 Relé pfitazeno

LB E R TR EREN Nepouzito

Inverze dig. vstupu 1 (svorka T5)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

Inverze dig. vstupu 2 (svorka T6)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

Inverze dig. vstupu 3 (svorka T7)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

Inverze stavu relé
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

us

RW

Bit

OFF (0) nebo On (1)
OFF (0)

Rozsah
Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

mNepouiito

Rozsifrené menu Commander SK
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Rezim letniho ¢asu W EYA LW R Nepouzito
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Bit us
mReiim nastaveni hodin realného ¢asu
Rozsah OFF (0) nebo On (1) : SM-I/0 the, SM-I/O Timer
Zakl. nastaveni OFF (0) RW | Uni
Aktualizace Zapis na pozadi
#15.19 =0 standardni ¢as R?zsah . 0az2
#1519 =1 letni &as (stand. &as + 1 hod) Zakl. nastaveni | 0
Aktualizace Cteno/Zapis na pozadi

Poznamka

Hodiny realnéhoc¢asu nejsou mozné pro SM-1/O lite.

Slovo pro éteni digit. vstupl/vystupt
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0az 120

Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

Pouziva se pro ur€eni stava digitalnich vstupu/vystupu
pomoci jednoho parametru.

Pr 15.20 obsahuji binarni hodnotu "xx". Binarni hodnota
je uré¢ena stavem parametrt Pr 15.04 az Pr 15.07. Tak
napfiklad jsou-li vS8echny svorky aktivni, hodnota
zobrazena v Pr 15.20 bude soucet binarnich hodnot
zobrazenych v tabulce, tj. 120.

Hoynarm! Digitalni Vstup/Vystup

1

2

4

8 Svorka T5

16 Svorka T6

32 Svorka T7

64 Svorka T21 aT23
128

Misto urceni dig. vstupu 1 (svorka T5)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

Misto urceni dig. vstupu 5 (svorka T6)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

Misto urceni dig. vstupu 6 (svorka T7)
SM-1/O Lite, SM-I/O Timer

Zdroj relé

RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
Aktualizace |&teno pi resetu ménice

Tyto parametry definuji parametry, které jsou ovladany z

prograrmovatelnych vstupd, ev. parametr, ktery fidi relé.
Mohou byt pouzity pouze nebitové parametry.

Je-li jako misto uréeni zvolen neplatny parametr, potom
neni nasmérovano nikam, ev u relé zUstava zachovan

posledni stav..

#15.30 = 0 Parametry hodin realného ¢asu jsou fizeny
realnymi Casem

#15.30 = 1 Parametry hodin realného ¢asu jsou fizeny
uzivatelem

#15.30 =2 Hodiny realného ¢asu tou parametry hodin
realného Casu a nastavi #15.30 = 0

Poznamka

Hodiny realného¢asu nejsou mozné pro SM-1/O Lite.

I ERYEYAEREN Nepouzito

Hodiny realného ¢asu: minuty/sekundy
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RW | Uni DP PT
2
Rozsah 0,00 az 59,59
Zakl. nastaveni 00,00
Aktualizace Cteno/Zapis na pozadi
Hodiny realného €asu: dny/hodiny
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni DP PT
2
Rozsah 1,00 az 7,23
Zakl. nastaveni 00,00
Aktualizace Cteno/Zapis na pozadi
Hodiny realného €asu: mésic/datum
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni DP PT
2
Rozsah 0,00 az 12,31
Zakl. nastaveni 00,00
Aktualizace Cteno/Zapis na pozadi
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 w Menu 18 Menu 20 Menu 21
Hodiny _reélného éasu: rok mAnalogqu vstup 1_ (svorka T2)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni PT RO | Bi DP | ND NC PT
1
Rozsah 2000 az 2099 Rozsah +100,0 %,
Zakl. nastaveni 2000 Zakl. nastaveni
Aktualizace Cteno/Zapis na pozadi Aktualizace Zapis na pozadi
Je-li osazen modul s readlnym ¢asem, potom Pr 15.34 az V napétovém rezimu je vstup bipolarni s rozsahem —10V
Pr 15.37 jsou fizeny timto modulem. az +10V.
V proudovém rezimu je vstup unipolarni s maximem
20mA. Zvoleny rozsah odpovida 0 az 100%.
Pr 15.34 az Pr 15.37 nejsou mozné pro SM-1/10 Llte.
mKonstanta analogového vstupu 1 (svorka T2)
Reiim analogového vstupu 1 (svorka T2) _ SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer RW | Uni DP us
RW | Txt us 3
Rozsah 0,000 az 4,000
Rozsah 0az6 Zakl. nastaveni 1,000
Zakl. nastaveni 0 Aktualizace Cteno na pozadi
Aktualizace Pfi resetu ménice Tento parametr |ze pouzit pro Upravu signalu na
#15.38 | Displej Funkce analogovém vstupu, je-li to poZadovano. Ve vétsiné
0 0-20 0 az 20mA pfipadll to v8ak neni potfeba, protoZze kazdy vstup je
1 20-0 20 a2 OmA aytomaticky upraven tall<, aby 1'00% odpovidalo maximu
> 4-20 4 az 20mA s hlaSenim poruchy cilového parametru (definovaného Pr 15.43).
3 20-4 20 az 4mA s hlaSenim poruchy
g gd '22 goaz?OmA bez hlg§en|' poruchy Inverze analogového vstupu 1 (svorka T2)
.- az 4mA bez hlaseni poruchy SM-/O Lite. SM-/O Timer
6 VoLt -10V az +10V 5 ’
RW | Bit us
V rezimech 2 a 3, porucha PferuSeni analogového
proudového zadavaciho signalu "SL.Er" bude Rozsah OFF (0) nebo On (1)
generovana, jestlize zadavaci signal poklesne pod 3mA, Zakl. nastaveni | OFF (0)
a parametr Pr 15.50 bude nastaven na hodnotu 2. Aktualizace Cteno na pozadi
Jsou-li zvoleny rezimy 4-.20 nebo 20-.4, potom Pr 15.03
se prepne z OFF do On v pfipadé, ze zadavaci signal
poklesne pod 3mA. mMisto uréeni analogového vstupu 1 (svorka T2)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni DP PT [US
Je-li vyZadovan bipolarni rezim, potom zaporny 2
zadavaci signal musi byt napajen z externiho zdroje. Kategorie Rozsah ZaK. nast.
Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice

15.39 Rezim analogového vystupu 1 (svorka T3
) SM-I/O Lite, SM-I/O Timer)

RW | Txt us
Rozsah 0az4
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Cteno na pozadi
#15.38 | Displej Funkce
0 0-20 0 az 20mA
1 20-0 20 az OmA
2 4-20 4 az 20mA
3 20-4 20 az4mA
4 VoLt 0 az +10V

Pouze nechranéné parametry mohou byt fizeny z
analogovych vstup(.

Je-li jako misto ur€eni zvolen neplatny parametr, potom
neni nasmérovano nikam.

LEX-V VAN Y@ Nepouzito
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 18 Menu 20 Menu 21
Zdroj analogového vystupu 1 (svorka T3) SW podverze volitelIného modulu
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni DP PT [ US RO | Uni ND NC PT
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Rozsah 0az 99
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 Zakl. nastaveni
Aktualizace |Cten0 pfl resetu ménice Aktualizace ZaplS p‘r'.l pFlpOJenl' sité
Pouze nechranéné parametry mohou byt pouzity jako
zdroj.
Je-li jako zdroj zvolen neplatny parametr, potom vystup Pocet pulzi na otacku enkodéru
zUstane na hodnoté nula. SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Txt us
Konstanta analogového vystupu 1 (svorka T3)
MSM-I/O Lite, SM-I/O Timer Rozsah 512(0), 12336(2%') 2048 (2),
RW | Uni bP us Zakl. nastaveni 1024 (1)
3 Aktualizace Cteno na pozadi
Rozsah 0,000 az 4,000 . .
Zakl " . 1.000 Zménu hodnoty tohoto parametru lze provést pouze
axC. nastaveni | £ tehdy, je-li méni¢ odblokovan (neni Enable), zastaven
Aktualizace Cteno na pozadi (rdY) nebo je v poruse.

Tento parametr Ize pouzit pro Upravu signalu na
analogovém vystupu, je-li to pozadovano. Ve vétSiné
pfipadd to v8ak neni potfeba, protoZze vystup je
automaticky upraven tak, aby 100% odpovidalo maximu
zdrojového parametru.

Chybové hlaseni volitelného modulu
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0 az 255

Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

ménic
je

Je-li detekovana chyba volitelného modulu,
vybavi poruchu "SL.Er". P¥i¢ina poruchy
zaznamenana v tomto parametru.

KOdS‘I)fE:Chy Pric¢ina poruchy

0 Z4dna porucha

1 Zkrat na digitalnim vystupu

2 Vstupni proud je pfiliS vysoky nebo pfilis
nizky

3 PFilis vysoky napajeci proud enkodéru

4 Porucha sériové komunikace modull
SM-1/O Lite nebo SM-1/O Timer

5 Porucha realného ¢asu
(pouze SM-1/O Timer)

74 Prehfati moduld SM-1/O Lite nebo
SM-1/O Timer

Moduly SM-I/O Lite a SM-I/O Timer obsahuji obvod
sledovani teploty. Jestlize teplota desky tisténych spojl
pfesahne 65°C, je ventilator ménice pfinucen pracovat
pfi plné rychlosti po dobu minimalné 20s. Jestlize
teplota spadne pod 65°C, ventilator mize pracovat opét
normalné. Jestlize teplota desky tiSténych spoja
pfesahne 70°C, je vyhldSena porucha "SL.Er" s
hodnotou 74

Citaé otacek enkodéru
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RO [ Uni | FI ND NC PT
Rozsah 0 az 65 535 otacky
Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

Po povelu reset je tento &ita¢ nasatven na nulu.

Poloha enkodéru
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RO | Uni| FI ND NC PT

Rozsah 0 az 65 535 %' tina otacky
Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

Tento parametr zobrazuje polohu enkodéru refrence.

Otacky enkodéru
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RO | Bi | FI ND NC PT
Rozsah -32 000 az 32 000 ot/min
Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

Tento parametr zobrazuje otacky enkodéru (v ot/min).
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Menu 10

Menu 5

Menu 6

Menu 7

Menu 8

Menu 9

Menu 20

Menu 21

Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 18

Maximum zadavaci hodnoty enkodéru
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RW | Uni us
Rozsah 0 az 32 000 ot/min
Zakl. nastaveni 1 500

Aktualizace Zapis na pozadi

Tento parametr uréuje rozsah zadavaci hodnoty otacek
pouzitého enkodéru.

15.57 Uroveii zadavaci hodnoty enkodéru
’ SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RO | Bi | FI PT
Rozsah -100 az +100 %
Zakl. nastaveni

Aktualizace Zapis na pozadi

Tento parametr zobrazuje procento zadavaci hodnoty
pouzitého enkodéru.

Konstanta zadavaci hodnoty enkodéru
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RW | Uni DP us
3

Rozsah 0,000 az 4,000

Zakl. nastaveni 1,000

Aktualizace Cteno na pozadi

Zadavaci hodnota enkodéru je upravena timto
parametrem a to pfedtim nez je poslana do pfislusného

mista urceni.

Misto urceni zadavaci hodnoty enkodéru
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RW | Uni DE DP PT | US

2
Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice

Tento parametr muze byt nasmeérovan pouze do

nechranéného parametru ménice.

Poznamka

DalSi informace o modulech SM-I/O Lite a SM-1/O Timer

jsou k dispozici v pfiru¢ce SM-1/O Lite a SM-I/O Timer.

Rozsifrené menu Commander SK
Prvni vydani

www.controltechniques.cz

103



Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 18 Menu 20 Menu 21
15.2 SM-DeviceNet
Zakladni . .
Parametr Rozsah nastaveni Nastaveni Aktualizace
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 407 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00,00 az 99,99 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfi pfipojeni sité
Bliz8i informace viz UzZivatelska pfiru¢ka SM-Devicenet.
15.3 SM-EtherNet
Parametr Rozsah Zakladm' Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0az 599 410 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00,00 az 99,99 Z3apis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfi pfipojeni sité
Bliz8i informace viz UzZivatelska pfiru¢ka SM-Ethernet.
15.4 SM-CANopen
Parametr Rozsah Zakladnl' Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 408 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00,00 az 99,99 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfi pfipojeni sité
Blizsi informace viz UzZivatelska pfirucka SM-CANopen.
15.5 SM-Interbus
Parametr Rozsah Zakladnl' Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 404 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00,00 az 99,99 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pri pfipojeni sité
Blizsi informace viz UzZivatelska pfirucka SM-Interbus.
15.6_SM-Profibus DP
Zakladni . .
Parametr Rozsah nastaveni Nastaveni Aktualizace
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 403 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00,00 az 99,99 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfi pfipojeni sité
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 20 Menu 21

15.Menu 18 — Aplika¢ni menu 1

Menu 18 obsahuje parametry, které neovlivniuji operace uvnitf ménie. Tyto vSeobecné pouzitelné parametry jsou uréeny
pro pouziti v ramci komunikacnich protokolt a aplikacnich volitelnych moduld. Parametry v tomto menu uréené ke ¢teni i k

zapisu lze v ménici ulozit.

Aplikaéni menu 1 - integer — zapamatuje se po
MOdpojeni napajeni

RW/| Bi NC

Rozsah -32768 az + 32 767

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Neuvadi se

Aplikaéni menu 1 - integer — pouze ke ¢teni

RO | Bi NC
Rozsah -32 768 az + 32 767
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Neuvadi se

Aplikaéni menu 1 - integer — mozno zapisovat

RW | Bi us
Rozsah -32 768 az + 32 767

Zakl. nastaveni 0

Aktualizace Neuvadi se

Aplikaéni menu 1 — bitovy — mozno zapisovat

RW | Bit us

Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Zakl. nastaveni OFF (0)

Aktualizace Neuvadi se
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 21

16.Menu 20 — Aplika¢ni menu 2

Menu 20 obsahuje parametry, ketré neovlivniuji operace uvnitf ménie. Tyto vSeobecné pouzitelné parametry jsou uréeny
pro pouziti v ramci komunikacnich protokol a aplikacnich volitelnych moduld. Parametry v tomto menu uréené ke ¢teni i k

zapisu lze v ménici ulozit.

PINEY 2L EIE Nepouzito |

Aplika€éni menu 2 - dlouhy integer — mozno

zapisovat
RW | Bi NC
Rozsah 2% az 2%
Zakl. nastaveni 0
Aktualizace Neuvadi se
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Vseobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20
17.Menu 21 - Mapa motoru 2
Cislo odpovidajiciho parametru mapy motru 1 je uvedeno mensim pismem v zavorce.
%11_&; Maximalni kmitocet %510% Jmenovity proud motoru
RW | Uni VM | DP us RW | Uni VM | DP RA us
1 2
VM pouze pro uzavienou smycku Rozsah 0,00 az max_jmen_proud A
Rozsah 0,0 az 1 500 Zakl. nastaveni #11.32
2 Hz . -
Zakl. nastaveni 50,0 Aktualizace Na pozadi
Aktualizace Na pozadi
AN 38 Jmenovité otacky motoru
21.02 NV [CXIM (pFi jmenovité zatézi)
(1.07) Minimalni kmitoc€et RW | Uni Us
RW | Bi VM | DP PT [ US
1 ~
Rozsah 0az 9999 ot/min
Rozsah 0,0 az 1 500,0 Hz Zakl. nastaveni 1500
Zakl. nastaveni 0,0 Aktualizace Na pozadi
Aktualizace Na pozadi
21.09 Jmenovité napéti motoru
AN X3 Volba reference (5.09)
(WAL (zadavaciho signalu otacek RW | Uni VM RA us
RW | Txt us
Rozsah 0 az max_vyst_napéti
S i . v
Rozsah 0azs Zakl. nastaveni menic 3188& 288
Zakl. nastaveni 0 (A1.A2) menic -
Aktualizace 5ms Aktualizace 128ms
PAR - CAN | menovity G&inik motoru
2 '11) Hodnota akceleraéni rampy (5.10) y
1 2
Rozsah 0,0 a2 3 200,0 Rozsah 0,00 a2 1,00
s/100Hz Zakl .
Zakl. nastaveni 5,0 akl. nastaveni 0,85
Aktualizace 5ms Aktualizace Na pozadi
21.11 Y e
%219'5)) Hodnota deceleraéni rampy (5.11) Pocet poli motoru
RW | Uni DP us RW| Txt us
1
Rozsah 0.0 a2 32000 Rozsah 0 (Auto), 1 (ZP), 2 (4P), 3 (GP), 4 (8P)
2 2 s/100Hz Zakl <
Zakl. nastaveni 10,0 akl. nastaveni 0 (Auto)
Aktualizace 5ms Aktualizace Na pozadi
21.12
%51 0%(); Jmenovity kmitoéet motoru (5.17) Odpor statoru
1 3
Rozsah 0.0az 15000 Rozsah 0,000 az 65,000 Q
Zakl. nastaveni 500 Hz Zakl. nastaveni 0,000
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi
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VSeobecné Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 Menu 8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 20

21.13 e
(5.23) Ofset napéti
RW | Uni DP RA us
1
Rozsah 0,0 az 25,0 v
Zakl. nastaveni 0,0
Aktualizace Na pozadi
MRozptylové indukénost motoru (oLs)
RW | Uni DP RA us
2
Rozsah 0,00 az 320,00 mH
Zakl. nastaveni 0,00
Aktualizace Na pozadi
mMapa motoru 2 aktivni
RO | Bit ND PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Zakl. nastaveni OFF (0)
Aktualizace Na pozadi

Je-li #21.15 = 1, je zvolena mapa motoru 2.
Tento parametr mlze byt nasmérovan na digitalni vystup,
napf. aby ovladal styka¢ motoru 2.

mTepelné ¢asova konstanta motoru

RW | Uni us
Rozsah 0 az 250 s
Zakl. nastaveni 89

Aktualizace Na pozadi

PARYEYZIWEE Nepouzito |

Symetrické proudové omezeni
RW/| Bi VM | DP RA us
1
Rozsah 0 az proud_omez_motoru_21 %
Zakl. nastaveni 165,0
Aktualizace Na pozadi
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