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Bezpecénost pri praci

Osoby, které provadéji elektrickou instalaci nebo Udrzbu této jednotky pfipadné i jejiho externiho
pFisluSenstvi nebo na jeji provadéni dohlizi, musi mit vhodnou kvalifikaci a musi byt pro tyto Ukony
kompetentni. Musi jim byt poskytnuta pfilezitost k prostudovani této pfirucky a bude-li to tfeba i
k jejimu prodiskutovani a to jesté pfed zahajenim praci.

Napéti vyskytujici se na jednotce i jejim externim pfislusenstvim muze zpUsobit vazné poranéni
elektrickym proudem, které muze byt i smrtelné.

Funkce STOP neodstrani nebezpecné napéti na svorkach jednotky a ani na externim pfislusenstvi.
Pfed zahajenim jakychkoli servisnich praci musi byt odpojeno napajeci napéti.

Je nutno postupovat podle pokynu pro instalaci. Vyskytnou-li se jakékoliv otazky nebo pochybnosti,
je tfeba je konzultovat s dodavatelem zafizeni. Majitel nebo uZivatel zodpovida za to, aby instalace
jednotky i externiho pfisluSenstvi i zpusob jejich vyuzivani a udrzby odpovidal pfislusnym
bezpeénostnim predpisim a normam.

V softwaru jednotky mize byt dle pfani zaclenéna jednotka pro automaticky start. Aby se pfedesio
riziku vzniku nebezpedéi a urazl personalu, ktery pracuje na motoru nebo v jeho blizkosti, a dale
z divodu predchazeni poSkozeni zafizeni, musi uzivatelé nebo obsluha pfi provozovani motoru
v tomto rezimu pfijmout veskera potfebna bezpecnostni opatreni.

Tlacitka STOP a START musi byt chranéna, aby byla zajiSténa bezpecnost obsluhy. Jestlize by se
mohlo vyskytovat riziko nahodného a neoCekavaného spusténi motoru, musi byt nainstalovano
uzamykani tlagitek, které zabrani nahodnému spusténi motoru.

VSeobecné informace

Vyrobce nepfebird zadnou zodpovédnost za jakékoliv nasledky zpisobené nevhodnou, nedbalou
nebo nespravnou instalaci nebo nevhodnym nastavenim volitelnych provoznich parametri na
zafizeni nebo nespravnym pfipojenim ménice k motoru.
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1. Uvod

Jednotka FXM5 je jednofazovy tyristorovy mustkovy usmérfiovaé umoziiujici Fizeni budiciho
proudu ss motoru az do 20A. Pomoci mustkového pfepinace Ize volit, zda muastek bude pulfizeny
nebo plné Fizeny.

Jednotka FXM5 je navrzena pro spolupraci se stejnosmérnym méni¢em Mentor Il napéjejicim
stejnosmeérny motor a je uréena pro fizeni budiciho proudu tohoto motoru.

Jednotku FXM5 Ize také vyuzit jako zdroj budiciho proudu pro jiné typy ss ménic¢i nebo jako
nezavisly zdroj budiciho proudu (nebo ss proudu pro jiné pouziti) do 20A.

1.1 PRINCIP REGULACE

Jednotka FXM5 umoznuje dosahnout u stejnosmérnych motord otacek vyssich nez jsou jmenovité.
Toho se dosahuje snizovanim budiciho proudu (nad jmenovitymi otackami), coz snizuje
magneticky tok. A ten zase snizuje indukované napéti ve vinuti kotvy. Vysledkem je narlst proudu
v kotvé, nasledkem €ehoz narostou i otacky.

Je-li motor provozovan za uvedenych podminek pfi vysSich ota€kach nez jsou otacky jmenovité,
zUstane vystupni vykon motoru konstantni, zatimco kroutici moment klesa ve stejném poméru, jak
narUsta rychlost otaceni.
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Obr. 1.1: Regulace I v zavislosti na otackach

1.2 TYRISTOROVY RiZENY USMERNOVAC

Jednotka FXM5 je jednofézovy tyristorovy mustkovy usmérriova¢. Pomoci muastkového prepinace
Ize volit, zda mlstek bude pilfizeny nebo piné Fizeny.

Na obr. 1.2 a obr. 1.3 jsou zobrazeny ¢asové pribéhy vystupniho napéti a proudu pro tyto
moznosti.
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Obr. 1.3: Prubéh proudu a napéti u celofizeného mustku

2

www.controltechniques.cz

FXM5
Druhé vydani



Pulfizeny muistek

Tento rezim je doporuceny, pokud aplikace nevyzaduje rychlé odbuzeni nebo ¢asova konstanta
budiciho vinuti motoru neni neobvykle dlouha. Vyhodou je menSi zvinéni proudu a tim i mensi
momentové zvinéni.

Celofizeny mustek
PFi tomto rezimu klesa v kazdé pulviné proud k nule rychleji. Tim se zvySuje amplituda proudu (je
véts§i momentové zvinéni), ale poskytuje to rychlejsi regulaci budiciho proudu.
Tento reZim je doporu€eny za téchto podminek:
e je-li pozadovano rychlé odbuzovani
e Casova konstanta budiciho vinuti motoru (L /R) je neobvykle dlouha

1.3  MOZNOSTI POUZITI

1.3.1 Zdroj buzeni pro spolupraci s digitdlnim ss méni¢em Mentor Il

Motor je Fizen digitalnim ss méni¢em Mentor II. Méni¢ Mentor Il Fidi napéti kotvy a prostfednictvim
jednotky FXM5 muze také regulovat budici proud.

PFi dosazeni pfednastavené hodnoty napéti kotvy (obvykle jmenovita,odpovidajici jmen. otaékam)
se toto napéti jiz dale nezvySuje a jednotka FXM5 (fizena z méni¢e Mentor Il) pfi pozadavku na
dalSi zvySeni otacek snizuje budici proud (az do pfednastavené min. hodnoty). Tim dojde k
zeslabeni pole (automatické odbuzovani).

Regulovany pohon se pfi vysSich otackach nez jsou jmenovité nachazi v oblasti konstantniho
vykonu.

Pro tuto aplikaci je nezbytné pouzit vhodné Cidlo otaCek na hfideli motoru a jeho signal privadét
jako zpétnou vazbu do méni¢e Mentor Il

Poznamka

Nelze pouzit zpétnou otackovou vazbu od napéti kotvy.

1.3.2 Zdroj buzeni pro obecny ss méni¢

Motor je fizen ss méni¢em (libovolného vyrobce), ktery Fidi pouze napéti kotvy. Jednotka FXM5
reguluje budici proud a méfi napéti kotvy. KdyZ toto napéti dosahne prednastavené hodnoty
(obvykle odpovidajici jmen. otaékam), potom pfi event. dal§im zvySovanim otacek jednotka FXM5
udrzuje kotevni napéti na konstantni hodnoté a to snizovanim budiciho proudu. Tim dojde
k zeslabeni pole (automatické odbuzovani).

Regulovany pohon se pfi vy$Sich otaCkach nez jsou jmenovité nachazi v oblasti konstantniho
vykonu.

Pro tuto aplikaci je nezbytné pouzZit vhodné Cidlo otaCek na hfideli motoru a jeho signal pfivadét
jako zpétnou vazbu do ss meénice.

Poznamka

Nelze pouzit zpétnou otackovou vazbu od napéti kotvy.

1.3.3 _Samostatny zdroj budiciho proudu

1. Rizeni budiciho proudu externim napétim
e Odbuzovani je fizeno pomoci proménného signalu zadané hodnoty (napfiklad z
fidiciho systému).
Pro tuto aplikaci je nezbytné pouzit vhodné €idlo otacek na hfideli motoru a jeho
signal pfivadét jako zpétnou vazbu do fidiciho systému.
Pevna uroven budiciho proudu dana konstantnim signalem zadané hodnoty (napf.
pomoci pfepinace odbocek odporového déli€e napéti)
2. Konstantni budici proud
Velikost budiciho proudu je dana nastavenim interniho trimru SET MAX FIELD.

1.4 USPORNE BUZENI

Jednotku FXM5 je mozZno pomoci externiho pfepinace pfepnout do rezimu usporného buzeni, tj.
budici proud klesne na nastavenou minimalni hodnotu. Tento rezim umoznuje:
e predejit pfehfati zastaveného motoru bez cizi ventilace
e napajet vinuti motoru malym proudem, coz brani atmosférické kondenzaci, je-li motor
vypnut a umistén ve vlhkém prostfedi

Poznamka

Tato funkce pfi spolupraci jednotky FXM5 a méni¢e Mentor Il neni ovladana pomoci
svorek TB1:1 a TB1:2, viz kap.10.1.
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2. Technicka specifikace

3. Instalace

Elektricka data

Napajeci napéti
(spole¢né napajeni vykonové i fidici
&asti)

jednofazové 220 - 254V + 10%
jednofazové 380 — 440V + 10%
(v zavislosti na nastaveni pfepinacu LK5 a LK6)

Napajeci kmitocet

48 — 62 Hz

Kryti

Kryti FXMS5 je IP10 (dle IEC 539). Vyrobek je navrzen pro instalaci do
rozvadéce, ktery zabrani pristupu nepovolanych osob a zaroven omezi
ukladani vodivych nanosti prachu a kondenzaci. Pfistup smi mit pouze
kvalifikované osoby.

Max. napajeci napéti pfivedené na
tyristorovy mistek

(pfipad alternativniho napajeni fidicich
obvodu)

0-480V £ 10%

Budici napéti (vyst. usmérnéné napéti)

0V — 430V (v zavislosti na napajecim napéti)

Budici proud

Maximalné 20A

Zpétna vazba od napéti na kotvy

220V - 600Vss

Pozor, riziko urazu elektrickym proudem

Napéti vyskytujici se v jednotce FMX5 muze zpUsobit vazné poranéni
elektrickym proudem, které mtze byt i smrtelné.

Funkce STOP neodstrani nebezpecné napéti na svorkach jednotky FXM5 a
ani z pohanéného stroje.

Odejmuti krytu jednotky a instalacni a servisni prace je mozno provadét az
5 minut po odpojeni napajeci sité a to z divodu plného vybiti kondenzatort
umisténych uvnitr jednotky.

Parametry kontaktt poruchového relé

zatizitelnost 250Vst, max. proud 3,5Ass
spinany pfikon max. 1000VA, 200W

Pracovni podminky

Kryti

IP10

Uzemnéni
Uzemnéni musi byt v pravidelnych intervalech kontrolovano a preméreno.

> B B

Pracovni teplota

0°C az + 50°C

Rozsah teplot pro skladovani

-40°Caz +70°C

VlIhkost

Maximalné 85%, bez kondenzace

Nadmorské vyska

Nadmorska vyska do 4000m nad mofem.

Pfi pfekro¢eni nadmorské vysky 1000m se
maximalni budici proud snizuje o 1% na kazdych
dalSich 100m vysky.

Ztraty

Maximalné 75 W

Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Budou-li podminky uvedené v kap. 3.6 spinény,
bude instalace vyhovovat pozadavkiim normy
EN50081-2:

Komutaéni tlumivku je doporu¢eno pouzit vzdy.

Komutacéni tlumivka

obj.¢.: TLUM.JTC1 (2x0,1mH/2x20A / 1faz)

Fyzikalni vlastnosti

Sitka: 250mm

Pracovni podminky

Ve shodé s krytim IP10, musi byt jednotka FXM5 umisténa v bezprasném prostfedi prostém par,
plyn a veskerych kapalin zplsobujici korozi, véetné atmosférické vlhkosti (tj. stuper znecisténi 2,
jak je vyzadovano smérnici UL840 a IEC664-1).

Je-li jednotka FXM5 umisténa do mist, kde dochazi ke kondenzaci v dobg&, b&éhem niz neni FXM5
v provozu, musi se instalovat protikondenzacni topné téleso. Toto téleso vSak musi byt vypnuto po
dobu provozu FXM5. K tomuto U€elu se doporucuje automatické spinaci zafizeni.

Jednotka FXM5 musi byt nainstalovana svisle (chladici vzduch musi pfes Zebra chladi¢e proudit
zesodu nahoru). Je-li jednotka FMX5 umisténa vrozvadédi, nainstalujte ji tak, aby bylo
zabezpec€eno volné proudéni vzduchu pfes zebra chladi¢e a vnitfni prostor jednotky. Je nutno
dodrzet pozadavky EMC.

Je-li v blizkosti FMX5 jiny zdroj tepla, je potfeba zabezpecit, aby nebyla pfekrotena povolena
teplota okoli.

Nebezpeéna prostredi

Rozmeéry Vyska: 187mm . .
Hloubka: 112mm Jednotka FXM5 neni urena k instalaci do nebezpeénych prostfedi, pokud neni zabudovana do
Hmotnost. 2 5k vhodné skfiné s patficnym krytim (napf. nevybusny uzavér) a neni pro toto prostfedi certifikovana.
motnost: K9 Certifikace se musi ziskat pro kompletni instalaci motoru, ss ménice a jednotky FXM5.
4 FXM5
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3.2 POJISTKY A KABELY

3.1 ROZMERY A MONTAZ Vstupni obvody jednotky FXM5 jsou vybaveny internimi pojistkami, které
chrani pred pretizenim a zkraty jak tuto jednotku tak i budici obvody
motoru. Tyto pojistky vS§ak nechrani pfivodni vedeni k jednotce.
Proto musi byt napajeni jednotky vybaveno vhodnou ochranou proti
pretizeni a zkratim. Nize uvedena tabulka udava doporucené prarezy
pfipojovacich kabelti a pojistek. Nedodrzeni téchto doporuceni muze
zpusobit nebezpedéi pozaru.
V pripadé, ze doporuc¢ené hodnoty jsou v rozporu s mistnimi predpisy,
7 maji prioritu mistni predpisy.

mm

Jednotka FXM5 musi byt pevné uchycena na svislou plochu dvéma prichytkami (viz obr. 3.1) tak,
aby zebra chladice byla vertikalné smérovana.

Nad i pod jednotkou FXM5 je nutno dodrzet min 100mm volného prostoru, na obou stranach
jednotky alespori 3 mm.

Dale je nutno dodrzet doporuceni pro EMC uvedena v kap. 3.6.

26 mm

‘ 4 Uvedené pruarfezy plati pro kabely s PVC izolaci s médénymi vodici, jmenovitou teplotou 75°C
A

ulozené v souladu s pfedepsanymi podminkami vyrobce. Co se tyCe pozadavk( na stinéni — viz
doporuéeni pro EMC v kap. 3.6.

»

Tyto kabely se pouzivaji pro pfipojeni:
e napdjeni k jednotce FXM5
e propojeni jednotky FXM5 s motorem

Maximalni proud a hodnota
vstupnich pojistek

A mm?
2 1,0

Prarez kabell

L | 5 15
112.5 mm = v | 150 mm 10 Y
176 mm 20 4,0

A

A

Obr. 3.1: Rozméry a montaz Interni pojistky:
Pojistka Hodnota Chrani Objednaci cislo

FS1
FS2

FS3
FS4

500mA Ridici obvody FXM5 3537-3251

20A Silové obvody FXM5 35637-3252

5 FXM5
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3.3 ROZMISTENi DULEZITYCH SOUCASTEK

Povolte ¢tyfi Srouby v rozich plastového krytu. Svorkovnice jsou umistény na dolni strané desky
ploSného spoje.

— [ |
6 @ - LKA ';
||
-
||
- 460V
‘E—-
LK3 P
230V
/)~ =
— E3~& EE1 FS3 FS4
LK4 Lbi:!
FS1 FS2
TB1 PL1 [
"OOOOOOOOOOI IIIIIIIII-I @ @
1 10 A1 A2 F1  F2 3 L1

Pozor! Dva zemnici Sroubové svorniky jsou umistény pod deskou ploSného spoje na
levé predni ¢asti chladice.

Obr. 3.2: Rozmisténi dulezitych soucastek (po sejmuti krytu)

3.4 PRIPOJENi VYKONOVYCH OBVODU

Svorka Funkce Poznamka
. . A1 — Pozitivni
A1 Vstup zpétné vazby od napéti A2 - Negativni
A2 kotvy PR "
(s otacenim vpred)
F1 . . F1 - Pozitivni
F2 Vystup do buzeni motoru F2 — Negativni
'[; Napajeni FXM5 Viz kap. 3.4.1
E1 Alternativni napajeni fidicich .
E3 obvodii FXM5 Viz kap. 3.4.1

3.4.1 Pr¥ipojeni napajeni

Je-li jednotka FXM5 pouZita ve spojeni s ménicem Mentor Il je nutno, aby
svorky L1 a L3 na jednotce FXM5 byly pfipojeny ke stejnym fazim L1 a L3
ménic¢e Mentor II.

Napéti pfipojené ke svorkam L1 a L3 napaji:
. Buzeni motoru (pfes tyristorovy mastek FXM5)
. fidici obvody FXM5

Hodnota napajeciho napéti musi byt v rozmezi uvedeném v kap. 2.

Do pfivodu napajeni se doporucuje vzdy zaradit komutacni tlumivku 2x0,1mH/20A (napF.
obj. ¢islo: TLUM.JTC1).

V pripadé, Ze napdjeci napéti je mensi nez 220V £10%, potom napdjeni ridicich
obvodi musi byt zajisSténo alternativnim napdjenim, viz dale.

Alternativni napdjeni fidicich obvodii
1. Z desky ploSného spoje FXM5 vyjméte pojistky FS1 a FS2 (odpojeni napdjeni fidicich
obvodu od napadjeni tyristorového mastku budiciho proudu).
2. Pfipojte alternativni napajeni Fidicich obvodu na svorky E1 a E3. Zajistéte, aby napéti
pfipojené ke svorce E1 bylo ve fazi s napétim pfipojenym na svorku L1.
3. Obé faze alternativniho napajeni musi byt chranéna pojistkami o hodnoté 500mA.

| Poznamka |

Je-li hodnota budiciho napéti motoru mnohem mensi nez je napajeci napéti jednotky
FXMS5, je doporuc¢eno ke snizeni tohoto napajeciho napéti pouzit transformator. Tim se
zlepsSi regulace budiciho proudu (mensi zvinéni proudu a tim i momentu motoru) a
predejde se moznosti pfivedeni nadmérného napéti do budiciho vinuti motoru.

L1
L3
— E1
200V ~ 480V T <\/> 500mA

Obr. 3.3: Pripojeni alternativniho napajeni fidicich obvodu

3.5 PRIPOJENi ZPETNE VAZBY OD NAPETi KOTVY

Zpétna vazba od napéti kotvy se do jednotky FXM5 (svorky A1, A2) pfipojuje pouze v pfipade, je-li
tato pouzita jako zdroj buzeni pro jiny ss méni¢ nez Mentor Il, viz kap. 1.3.2. V ostatnich pfipadech
uvedenych v kap. 1.3 se tato zpétna vazba nepfipojuje.

V pfipadé jejiho pfipojeni je nutno pouzit pojistky 2A (s vypinaci schopnosti pfi 500Vss), viz napf.
obr. 8.1.
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3.6 DOPORUCENi PRO EMC

Spojeni rozvadéce
s vykonovou zemnici

Mistni uzemnéni
(dle potieby)

*

i sbérnici

\%
d

KIi& k symboltm kabelt asadt
I Zemnici svorka
s Jednoduchy napéjeci krouzek T
3905.1004 (na chladici)
s Dvojity napajeci ¢
Iy nape) na plochy Jednotka FXM5
— Zemnici 10 Zilovy
el ‘ Al A2 F1 F2 L1 L3 ‘
— p
¢ Ovladaci
VEpE kabely — ©,
Vystup 2 K regula- [ | o
a toram
Vystup 1 FXM5 E
oV / / < S
. vl
Uzemnéni I1zolov. sbérnice OV | Plochy kabel s 10 Y
Sbérnice musi byt Zilami vedouci 2 4 -
odizolovana od do Mentoru Il
skiiné —]
Komutacni
Jednotlivé napajeci tumivka
N q ednotlivé napéjeci
P:r?gljtlf VZ?S;_' a zemnici vodice 13
gové zen¥nici musi byt vedeny
. ot paralelné a tésné
Odpojovaé vedle sebe IA_Itemati_vm’—:
sieni | jisténi
o BEEI) Hlavni vypina¢ - I_ -
L1 ajisténi _I- [ -I
L2 (pojistky - -
] | N€DO jiStiC) -I_I- [ -I_
Uzemnéni - -
I I Napajeni
—0 pro dalsi
jednotky
FXM5
MY OIS
Vykonova zemnici NN SIS
sbérnice Pfipevnéte armo-
Sbérnice nemusi byt vani nebo stinéni
odizolovana od rozvadéce k zadnimu panelu:
Jestlize to koq- Zadni
D strukce dovoli, panel
muzete alterna-
tivné pfipojit
armovani nebo
stinéni v misté Rozvadéé

stupu kabelu
o rozvadéce.

Obr. 3.4 zobrazuje pfiklad doporu¢eného zplsobu instalace, kdy je produkovano minimalni vf
ruSeni. Konkrétni uspofadani pro danou aplikaci je potom nutno pfizplsobit individualnim
pozadavkam.

PFitom musi byt dodrzeny tyto podminky:
. pracovni podminky musi odpovidat udajim uvedenym v kap. 3
. nesmi byt pfekro¢ena maximalni teplota okoli
. musi byt dodrzena doporuceni pro EMC
. elektricka instalace musi vyhovovat pFisluSnym predpisim

3.6.1 Kabel budiciho proudu

Aby byly splnény pozadavky EMC, je doporuceno, aby byla dodrzena alespon jedna z téchto
podminek:
e je-li kabel budiciho proudu (dale jen kabel I¢) ulozen v uzemnéném kabelovém kanalu,
potom nemusi byt vybaven stinénim nebo pancéfovanim
e je-li FXM5 soucdasti stroje, ktery je umistén uvnitf uzemnéného rozvadéce a kabel I se
nachazi uvnitf tohoto rozvadéce, potom kabel Ir nemusi byt vybaven stinénim nebo
pancéfovanim
e jestlize délka kabelu I nepfesahne 50m, pak je vf vyzafovani velmi snizeno. V tom
pfipadé neni nutno pouzit stinény kabel za pfedpokladu, Zze budou dodrzeny ostatni
doporuc¢ené podminky pro EMC

3.6.2 Komutacni tlumivka

Vstup do jednotky FXM5 je doporu¢eno chranit vzdy komutaéni tlumivkou
o parametrech 2x0,1mH/20A, (napf¥. obj. €islo: TLUM.JTC1).

Obr. 3.4: Doporucéeni pro EMC

Z divodu minimalizace vyzafovani vf ruSivych vin je nutné instalovat jednotku FXM5 do kovového
rozvadéCe a dodrzet doporu€ené uspofadani elektrického zapojeni uvnitf rozvadéce. V jednom

skiini mize byt nainstalovan jakykoliv poc¢et jednotek FXM5.

3.6.3 Pripojeni uzemnéni

Zemnici svornik umistény na chladi¢i FXM5 musi byt pfipojen k vykonové zemnici sbérnici
rozvadéce. Tato vykonova zemnici sbérnice musi byt pfipojena ke skfini rozvadéce pevnym
spojenim. Je velmi dllezité, aby toto uzemnéni bylo mechanicky odolné a nemohlo dojit k jeho
nahodnému uvolnéni.

Velikost externich zemnicich svorek musi odpovidat prdfezu zemnicich kabelu.
Impedance zemnici smy¢ky musi odpovidat pfisluSnym mistnim bezpeé&nostnim predpistm.

Nepripojujte signal 0V fizeni k zemnici svorce jednotky FXM5. Pokud to aplikace vyzaduje,
0V ze strany fidiciho systému pripojte samostatnym vodi¢éem pfimo ke spoleéné zemnici
sbérnici (viz obr. 3.4).
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4. Popis ridicich obvodi

DCCT
LK1
L]
N1 m
Lo/
N4 N5 v EL
LK3
N6 v l
le
RL1 w
Sloupcovy
LED
1 2 736 8 910
L= e o oo e e oo indikator
L

Obr. 4.1: Blokové schéma fidicich obvodu

Poznamka

Podrobnéjsi blokové schema jednotky FXM5 je uvedeno v pfiloze.

Ridici obvody sestavaji z téchto hlavnich ¢asti:
. zesilovac Cidla napéti kotvy - N1

Zesilovac ¢idla napéti (N1) sniméa napéti kotvy a srovnava je s pevné danym referenénim napétim
(N2). Zesileni je nastavitelné trimrem SET MAX ARM V.

V pfipadé spoluprace méni¢e Mentor Il a jednotky FXM5 je urover referenéniho napéti dana
parametrem 6.07 v ménici Mentor 1.

Je-li vystupni napéti zesilovace ¢idla napéti kotvy niz§i nez hodnota referencniho napéti (tj. otacky
motoru jsou niz$i nez jmenovité), zesilova¢ budiciho proudu (N4) ma max zesileni a omezovaé
budiciho proudu (N3) omezi budici proud na hodnotu danou trimrem SET MAX FIELD, tj. do
budiciho vinuti motoru te€e max pozadovany (jmenovity) budici proud. Tento stav je indikovan
svicenim LED diody Irmax.

V pfipadé spoluprace méni¢e Mentor Il a jednotky FXM5 je urovert max pozadovaného budiciho
proudu dana parametry 6.11 a 6.08 v ménici Mentor Il.

Dosahne-li vystupni napéti zesilovace Cidla napéti kotvy hodnotu referenéniho napéti, zesilova¢
budiciho proudu (N3) za¢ne snizovat své zesileni a tim se zacne snizovat budici proud. Otacky
motoru mohou dale narlstat, pficemz proud kotvy se vyznamné snizuje (aby byl zachovan
konstantni vykon).

Minimalni pozZadovany budici proud je dan trimrem SET MIN FIELD. Provoz pfi minimalnim
budicim proudu je indikovan svicenim LED diody lgmin.

V pfipadé spoluprace meénic¢e Mentor Il a jednotky FXM5 je urovefi min pozadovaného budiciho
proudu dana parametrem 6.10 v ménici Mentor 1.

Tlacitko Test Ize vyuzit pfi nastavovani minimalniho budiciho proudu. Je-li toto tlagitko stisknuto,
sloupcovy LED indikator ukazuje velikost minimalniho budiciho proudu (nastavuje se trimrem
SET MIN FIELD), pficemz 100% sloupcového LED indikatoru odpovida max pozadované hodnoté
budiciho proudu (nastavuje se trimrem SET MAX FIELD). Minimalni hodnota budiciho proudu by
méla odpovidat max poZadovanym otackam motoru.

Cidlo vystupniho proudu, jehoZ &asti je proudovy transformator DCCT, monitoruje budici proud.
Signal z tohoto ¢idla je pouzit jako zaporna zpétna vazba tak, ze jednotka FXM5 prostfednictvim
zmén svého vystupniho napéti ovlada budici proud motoru.

Kombinaci polohy mustkového prepinace LK1 a volby pocétu zavitd primarniho vinuti
transformatoru DCCT se voli rozsah maximalniho budiciho proudu (Ilemax), viz kap. 4.4.
Velikost budiciho proudu je indikovana sloupcovym LED indikatorem. 100% tohoto indikatoru
odpovida hodnoté Igmax (rozsah max budiciho proudu, viz kap. 6.3).

Poruchové relé RL1 je sepnuto, je-li FXM5 pod napétim a budici proud nepoklesne pod hodnotu
danou trimrem SET MIN FIELD.

V pripadé spoluprace jednotky FXM5 s ménicéem Mentor Il (propojeni 10-ti zilovym
plochym kabelem) je vlastni regulator budiciho proudu a kotevniho napéti realizovan v
ménici Mentor Il a jednotka FXM ma pouze funkci koncového vykonového ¢élenu.

. obvody pevného referenéniho signalu - N2
. omezovace budiciho proudu - N3
. zesilovace budiciho proudu - N4
. zapalovacich obvodu tyristorového mustku - N5
8 FXM5
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5. Ovladaci, nastavovaci a diagnostické prvky

5.1

PRVKY PRISTUPNE PO DEMONTAZI KRYTU

o

o

LKS5 LK6

230V

. LK2|H E3& ZE1
“ FS2

FS1

TB1 PL1 1 [

ﬂOOOOOOOOOOI EEEEEEEEEN
1 10

5.2 OVLADACI PANEL

O

Trimr

/]

SET
MAX
FIELD ARM YV

@ J LED
LED Tlacitko LED indikator

l. max TEST

Trimr

/]

SET
MAX

Sloupcovy

I, min l. max

10| N
O | m
Trimr o.c| I
o oI
set o.2| N
FIIVIIEIITD o | N

Obr. 5.2: Ovladaci panel

A1 A2 F1 F2
Obr. 5.1: Rozmisténi dulezitych soucastek (po sejmuti krytu)
Nazev Prvek Funkce
Volba rozsahu zpétné vazby od budiciho proudu
(proudového transformatoru DCCT).
LK1 prepinaci mlstek Poloha tohoto pfepinace v soucinnosti s poctem zavitu

budiciho proudu lemax.

primarniho vinuti transformatoru DCCT uréuje rozsah

Nazev Prvek Funkce
SET MAX FIELD | trimr Nastaveni maximalniho budiciho proudu
SET MAX ARM YV | trimr Nastaveni po€atku odbuzovani
SET MIN FIELD | trimr Nastaveni minimalniho budiciho proudu
Neni-li stisknuto, potom 100% sloupcového LED indikatoru
odpovida zvolenému rozsahu lemax.
Je-li stisknuto, potom 100% sloupcového LED indikatoru
TEST tlagitko odpovida max budicimu proudu (dano nastavenim trimru
SET MAX FIELD).
Lze pouzit pfi nastavovani minimalniho budiciho proudu
trimrem SET MIN FIELD.
. Sviti, pokud budici proud dosahl urovné nastavené trimrem
lemax LED dioda SET MAX FIELD.
. . Sviti, pokud budici proud dosahl Urovné nastavené trimrem
Irmin LED dioda SET MIN FIELD.
sloupcovy Zobrazuje velikost budiciho proudu v procentech zvolené
lemax LED veli€iny. Volba této veli¢iny se provadi tlacitkem TEST, viz
indikator vySe v této tabulce.

LK2 prepinaci mlstek Volba rozsahu zpétné vazby od napéti kotvy

LK3 pFepinaci mistek l/:llcljaf?zr:r‘i;r)nu tyristorového mustku (palfizeny nebo
LK4 dratova propojka Volba Fizeni budiciho proudu externim signalem
LK5 prepinaci mlstek Volba velikosti rozsahu napajeciho napéti

LK6 | pfepinaci mustek (230V nebo 460V)

DCCT | proudovy transformator

Volbou poctu zavitl primarniho vinuti transformatoru
DCCT se v soucinnosti s pfepinacim mastkem LK1 urcuje
rozsah budiciho proudu Irmax.
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5.3 RiDiCi SVORKOVNICE TB1

AL T 6. PFiprava uvedeni do provozu
V normalnim rezimu jsou svorky TB1:1 : p p
. . . a TB1:2 propojeny. o v , ., , o
1| Volba funkce Gsporého buzeni V rezimu tsporného buzeni jsou svorky 6.1 VOLBA PULRIZENEHO NEBO CELORIZENEHO MUSTKU
TB1:1 a TB1:2 rozpojeny o ..
— Pulfizeny mustek
2 OV fizeni Tento rezim je doporu€eny, pokud aplikace nevyZaduje rychlé odbuzeni nebo Casova konstanta
3 Vi ) { zadévani budicih d 0az-10V ("minus 10V") budiciho vinuti motoru neni neobvykle dlouha. Vyhodou je mens$i zvinéni proudu a tim i mensi
stup: externi zadavani budiciho proudu Odstrafite pro_pojku K4 momentové zvinéni.
4 Zdroj -15V/10mA Pro napajeni externich obvodu Celofizeny mustek
5 Zdroj +15V/10mA Pro napajeni externich obvodu PFi tomto rezimu klesa v kazdé pulviné proud k nule rychleji. Tim se zvySuje amplituda proudu, ale
- — ——— - — > poskytuje to rychlejsi zménu budiciho proudu.
6 Vystup: signdl odpovidajici budicimu proudu | 0 az 10V odpovidéa rozsah 0 az lrmax Tento reZim je doporugeny za téchto podminek:
7 Vstup: sianal odpovidaiici Sti kot 0 az +10V odpovida 0 az +600V na e je-li pozadovano rychlé odbuzovani
ystup: signal odpovidajict napeti kotvy kotvé e CGasova konstanta budiciho vinuti motoru (L /R) je neobvykle dlouha
8 Poruchové relé Spolecny kontakt
9 (relé je sepnuto, jeli FXM5 pod napétim a Spinaci kontakt ("NO")
10 budici proud je vy$si nez minimaini) Rozpinaci kontakt ("NC") L
L
L
o
|
|
- i
M
LK3
A
Obr. 6.1: Umisténi prepinaciho mistku LK3
Propojku LK3 zasurite do polohy odpovidajici pozadovanému rezimu:
Symbol Rezim
| 2 Pulfizeny mlstek
‘ Celofizeny mistek
Vyrobcem je pfednastaven pulfizeny mustek.
10 FXM5
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6.2 VELIKOST NAPAJECIHO NAPETI

6.3 NASTAVENi ROZSAHU BUDICiIHO PROUDU Irmax

Rozsah budiciho proudu Irmax je dan vztahem:

20 15
lemax = ------- nebo -
Np Np
460V VI )
Prakticky je uréen polohou pfepinaciho muistku LK1 a poétem =zavitd primarniho vinuti
transformatoru DCCT, viz nasledujici tabulka:
lemax Pocet Poloha LK1
zavita
15/Np 20/Np
15 10 v
230V 2 10 v
Obr. 6.2: Umisténi preplnacu:h mustkda LK5 a LK6 3 5 N
Prepinaci mlstky LK5 a LK6 nastavte podle velikosti napajeciho napéti pro fidici obvody (mlze to 4 5 N
byt napéti pfivedené na svorky L1 a L3, nebo E1 a E3, viz kap. 3.4.1). Oba pfepinaci mustky 5 4 v
museji byt nastaveny na stejnou hodnotou napéti. 6.6 3 N
V pfipadé, ze napajeci napéti je mensi nez 220V +10%, potom napajeni fidicich obvodt musi 10 2 v
byt zajiSténo alternativnim napajenim, viz kap. 3.4.1. 10 2 v
10 2 v
10 2 v
15 1 v
15 1 3
15 1 3
15 1 3
15 1 v
20 1 v
20 1 v
20 1 v
20 1 v
20 1 v

Z vyroby je jednotka FXM5 dodavana se dvéma zavity primarniho vinuti transformatoru
DCCT a prepinaci mustek LK1 je v poloze 20/Np, tj. lrmax = 10A.

11 FXM5
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6.3.1 Zména pocétu zaviti primarniho vinuti transformatoru DCCT

7. Uvedeni do provozu s ménicem Mentor Il

Nejdrive je potfeba provést nastaveni uvedena v kap. 6.

71

ZAPOJENI

o]o (=
222 (=

ﬂooaooaoo%ol w @ @ ﬁ

Obr. 6.3: Umisténi transformatoru DCCT a zavity primarniho vinuti

1. Vysunte konce vodi¢e primarniho vinuti z plochych konektord F2A a F2B (fastond) na
desce ploSného spoje. Vodi¢ z transformatoru odstrarite (faston na jednom z koncu

vodice je tfeba odstfihnout).

2. Pripravte si izolovany vodi¢ dostate¢né délky pro pozadovany pocet zavitl a ujistéte se,

Ze je vodi¢ spravné dimenzovan na maximalni budici proud.

3. Navinte pfipraveny vodi¢ jadrem transformatoru DCCT ve stejném sméru jako byl navinut

puvodni vodic.
Oba konce vodice opatfete fastony o Sifce 6,25 mm.
Nasunte fastony na pfislusné koliky na desce ploSného spoje.

L1 L3

Stridavé
napajeni

K ménici Mentor Il

TB1 PL1

Poruchové
relé

Obr. 7.1: Zapojeni FXMS5 jako zdroje buzeni ve spolupraci s méni¢em Mentor Il

Jednotka FXM5 se s méni¢em Mentor Il propoji pomoci plochého 10-ti zilového vodice, ktery je

soucasti dodavky jednotky FXM5.

Na strané FXM5 se zasune do konektoru PL1. Na strané méni¢e Mentor |l se zasune do konektoru

PL6 (u ménict M25 az M210) nebo do konektoru PL16 (u ménice M350 az M1850).

Je-li tento kabel do FXM5 zasunut, jsou fidici obvody jednotky FXM5 automaticky odpojeny od
zapalovacich obvodl tyristorového mustku (N5). Tyristorovy mustek je potom ovladan pfimo z

ménice Mentor II.

Je-li k ménici Mentor Il pfipojena jednotka FXM5, je nutno v méni¢i Mentor Il odstranit tuto

dratovou propojku:

ook

Nasadte prepinaci mistek LK1 do pozadované polohy dle tabulky na pfedchozi strané.

gl 20/Np
4 15/Np

Typ ménice

Propojka

M350 az M1850

LK1 na desce MDA6

 Upozornéni

Pouziti jednotky FXM5 s ménicem Mentor Il je doporuceno pouze pro pfipady,
kdy jmen. napéti budiciho vinuti motoru je vétsi nebo rovno 1/3 efektivni
hodnoté napéti privedenému na svorky L1 a L3.

Pokud tomu tak neni, je potfeba zajistit, aby pripojeni napdjeni jednotky FXM5
bylo zpozdéno (nékolik sec) oproti pripojeni napdjeni k ménici Mentor I, nebo

Obr. 6.4: Umisténi mistkového piepinace LK1

je nutno pouZzit variantu uvedenou v kap. 8.

Diavodem pro toto opatreni je skutecnost, Ze po pfipojeni napdjeni k ménic¢i Mentor Il
trva néjakou dobu, nez nabéhnou interni zdroje tohoto ménice a ménic¢ zacne ridit
Jjednotku FXM5. Jednotka FXM5 je vSak schopna po pFipojeni napdjeni dodavat budici
proud prakticky okamzité, takZe do okamziku nez za¢ne byt Fizena z ménice Mentor I,
doddva do motoru nefizeny budici proud omezeny pouze odporem budiciho vinuti, coz
muzZe vést k prepaleni pojistek buzeni.
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7.2 NASTAVENi MAX BUDiCiHO PROUDU

Maximalni budici proud dan rozsahem budiciho proudu Igmax (viz kap. 6.3) a potom nastavenim

parametr 6.11 a 6.08 v ménici Mentor II.

Max budici proud se nastavuje ve dvou krocich:
. nastaveni maximalniho budiciho proudu dle nize uvedené tabulky
e  jemné dostaveni je mozno provést pomoci parametru 6.08 v ménici Mentor Il

8. Uvedeni do provozu s obechym ss méni€em

Nejdrive je potfeba provést nastaveni uvedena v kap. 6.

8.1 ZAPOJENI

Maximalni lemax Pocet Poloha LK1 Hodnota o TB1 PL1 A1 A2 S
budici proud zavita parametru 6.11 L 52
i feee2eecees| (|==mmmuunx-| @
15/Np 20/Np (v méniéi
[A] [A] [Np] Mentor II)
1 1,5 10 v 1 2A D 2A
2 2 10 v 2 \
3 3 5 N 3 Usporné Poruchové Napéti Stridavé
buzeni relé kotvy napajeni
4 4 5 v 4
5 5 4 Y 5 2A pojistky musi byt dimenzovany na 500Vss
6 6,6 3 v 6 Obr. 8.1: Pripojeni FXM5 jako zdroje buzeni pro obecny ss méni¢
7 10 2 3 7
8 10 2 v 8 ‘ S -
S 0 5 7 S 8.2 NASTAVENI ROZSAHU ZPETNE VAZBY OD NAPETI KOTVY
10 10 D) N 10 Pro dosazeni SirSiho rozsahu zpétné vazby od napéti kotvy slouzi mustkovy prepina¢ LK2, ktery
7 pro rozsah nad 470V pfipina do obvodu zesilovace zpétné vazby odpor s vyssi hodnotou.
11 15 1 11
12 15 1 v 12 .
13 15 1 N 13 @ @ -
14 15 1 v 14 |
15 15 1 N 15 a B8 -
16 20 1 N 16 —
17 20 1 N 17 —
18 20 1 3 18
19 20 1 v 19 (I
20 20 1 v 20 =4
/ |
] <470 ‘.
: LK2
>470
Obr. 8.2: Umisténi mlstkového prepinace LK2
Propojku LK2 zasurite do polohy dle této tabulky:
Max napéti kotvy Poloha LK2
0az +470V <470
> +470V > 470
13 FXM5
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8.3 NASTAVENi MAX A MIN BUDiCiHO PROUDU

Béhem nasledujicich postupt je nutno pripojit napajeci napéti k jednotce
FXM5 a kabel k motoru. Pred pfipojenim zajistéte nasledujici:
Jednotka FXM5 musi byt spravné zapojena

8.4 NASTAVENi POCATKU ODBUZOVANI

Jedné se o nastaveni Grovné kotevniho napéti, pfi kterém ma zacit odbuzovani (Vjn, viz obr. 1.1).

Kryt jednotky musi byt bezpecné pripevnén

Prekontrolujte nastaveni prepinace LK1 a pocet zavitll primarniho vinuti transformatoru
DCCT (tim je urcen rozsah budiciho proudu Irmax).

Pripojte napajeni k jednotce FXM5. Motor neuvadéjte do chodu.

8.3.1 Maximalni budici proud

Maximalni budici proud nastavte trimrem SET MAX FIELD (nejlépe pomoci ampérmetru).
Sloupcovy LED indikator bude ukazovat maximalni budici proud v procentech rozsahu budiciho
proudu Iemax (ssloupcovy LED indikator pouzivejte pouze jako orientacni, velmi hrubé méfidlo).
LED dioda oznagena symbolem Igmax v tomto rezimu sviti .

8.3.2 Minimalni budici proud

Stisknéte tlacitko TEST a drzte je stale stisknuté.

Minimalni budici proud nastavte trimrem SET MIN FIELD (nejlépe pomoci ampérmetru).
Sloupcovy LED indikator bude ukazovat minimalni budici proud v procentech maximalniho
budiciho proudu. Uvolnéte tlacitko TEST.

LED dioda ozna¢ena symbolem Iemin v tomto rezimu sviti .

Alternativné Ize minimalni budici proud nastavit s vyuZitim sloupcového LED
indikatoru, viz dale. Tento postup se vsak pfili§ nedoporucuje, protoze nastaveni neni
vzhledem k rozliitelnosti sloupcového LED indikatoru pfilis pfesné.

1. Stisknéte tlacitko TEST a drzte je stale stisknuté. Sloupcovy LED indikator nyni
ukazuje velikost min budiciho proudu, pficemz 100% odpovida max budicimu
proudu (nastavuje se trimrem SET MAX FIELD).

2. Sledujte sloupcovy LED indikator. Trimr SET MIN FIELD nastavte tak,
sloupcovy LED indikator zobrazoval min pozadovany proud.

3. Uvolnéte tlacitko TEST.

LED dioda ozna¢ena symbolem Iemin v tomto rezimu sviti .

Po nastaveni minimalniho budiciho proudu odpojte jednotku FXM5 od napajeni.

Min budici proud je mozno nastavit v rozsahu od 10% do 90% max budiciho proudu.

Min pozadovany budici proud by mél byt nastaven jednim z té&chto zpusobu:

e Nastavit tuto hodnotu tésné pod hodnotu budiciho proudu odpovidajiciho maximalnim
otackam.
Naptiklad pro dvojnasobné otacky nez jsou jmenovité, nastavte trimr SET MIN FIELD na
hodnotu tésné pod poloviéni hodnotou proudu nastavenou pomoci trimru
SET MAX FIELD. Poruchové relé odpadne kdyz se budici proud snizi na hodnotu
nastavenou pomoci trimru SET MIN FIELD.

e Definovat Uroven, pfi které dojde k odpadnuti poruchového relé pro vypadek buzeni,
nezavisle na min pozadovaném budicim proudu.

Béhem nasledujicich postupt je nutno pripojit napajeci napéti k jednotce
FXM5 a spustit motor. Pred pripojenim tohoto napajeni zajistéte
nasledujici:

Jednotka FXM5 musi byt spravné zapojena

Kryt jednotky musi byt bezpecné pripevnén

Motor musi byt provozovan bezpe¢né

V tomto reZimu je napéti kotvy motoru zvyS8ovano do max pfipustné hodnoty - obvykle jmenovita
hodnota kotevniho napéti nebo mirné snizena (o 1 az 5%). Pfipustna hodnota kotevniho napéti je
dana nastavenim trimru SET MAX ARMV a spole¢né s konstantnim budicim proudem dava
konstantni moment motoru az do jmenovitych otaek. DalSiho zvySovani otdCek se dosahuje
snizovanim budiciho proudu (motor pracuje s konstantnim vykonem)

1. Trimr SET MAX ARM V nastavte na maximalni hodnotu (pIné vyto¢eni ve sméru hodinovych
rucicek).

2. Pfipojte napéjeni k jednotce FXM5 a k ss méni¢i. Pomoci ampérmetru zkontrolujte budici
proud tekouci do motoru. Doporu€ujeme pfipojit ss voltmetr na svorky A1 a A2, méfit kotevni
napéti a otacky motoru nastavit tak, aby napéti na kotvé bylo pravé napéti pozadované pro
odbuzovani.

3. Nastavte ss méni¢ tak, aby motor bézel na jmenovitych otackach (nebo na pozadovanych
otackach pfi kterych ma zacit odbuzovani).

4. Pomalu otacejte trimrem SET MAX ARM V proti sméru hodinovych ruci¢ek dokud se kotevni
napéti nezac¢ne snizovat. Pak trimr vratime co nejpfesnéji do polohy, kde snizovani napéti
zacCalo. Nastaveni odbuzovani zkontrolujeme tak, Ze mirné zvySime otacky motoru a
soucasné sledujeme kotevni napéti a budici proud (kotevni napéti musi zUstat konstantni a
budici proud musi klesat).

5. Zastavte motor a odpojte napajeni od systému.
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9. Uvedeni do provozu jako samostatného zdroje
budiciho proudu

Maximalni a minimalni budici proud se nastavuje dle kap. 8.3.

9.1 RIiZENi BUDiICiHO PROUDU EXTERNIM NAPETIM

TB1 A1 A2 L1 L3
234 8910

PL1
F2
XX rxrrrrr) l!lllllIIIIII @ @

Poruchove relé - .
buzem Stridavé
napajeni

Zadana hodnota
budiciho proudu

Obr. 9.1: Pripojeni FXM5 pro ovladani budiciho proudu externim napétim

Odstrarite propojku LK4, aby byly odpojeny bloky N1, N2 a N3, viz kap. 4.

o6 (=
[ |
-
[ ]
[ |
[‘Ef.]
/]
| ]
LK4 ‘h:.l

Obr. 9.2: Poloha propojky LK4

nulu.

Béhem provozu motoru nesmi dojit k tomu, aby proud buzeni klesnul na

9.2 KONSTANTNIi BUDiCi PROUD

B Al A2 L1 L3

12 1 8910

CXXXrxyxrxyxrxyl IIIIIIIIIIIII l l @

Usporné Poruchové Stridavé
buzeni relé napajeni

Obr. 9.3: Pripojeni FXM5 jako zdroje konstantniho budiciho proudu

Pozadovany konstantni budici proud nastavte trimrem SET MAX FIELD dle kap. 8.3.
Min budici proud nastavte trimrem SET MIN FIELD na hodnotu, kdy dojde k odpadnuti

poruchového relé.
Trimr MAX ARM V nastavte na maximalni hodnotu (pIné vyto€eni ve sméru hodinovych rucicek).
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10. Dalsi informace

10.1 USPORNE BUZENI

V normalnich provoznich podminkach jsou svorky TB1:1 a TB1:2 spojeny. Pfi jejich rozpojeni
klesne budici proud na minimalni hodnotu danou nastavenim trimru SET MIN FIELD.

To mlze byt napf. opatfeni proti pfehfati zastaveného motoru bez cizi ventilace a rovnéz maze
umozriovat napdjeni vinuti motoru malym proudem, kdyz je motor umistén ve vlhkém prostiedi
(opatfeni proti kondenzaci).

Je-li jednotka FXM5 ovladana prostfednictvim méni¢e Mentor Il (Menu 6), je mozno budici proud
snizit pfepnutim parametru 6.14. Parametr 6.09 musi byt nastaven na proud usporného buzeni.
Soucasné, pokud je pozadovany proud Usporného buzeni menSi nez minimalni budici proud
(parametr 6.10), pak se musi hodnota parametru 6.10 snizit na hodnotu parametru 6.09.

Buzeni muze byt automaticky snizeno pfi necinnosti ménice. Tato funkce je ovladana pomoci
parametru 6.12 a 6.15.

10.2 PORUCHOVE RELE

Poruchové relé je sepnuto, je-li jednotka FXM5 pod napétim a budici proud je vy$$i nez minimalni.
Toho muze byt vyuzito pro ochranu motoru pfed nadmérnym zvySenim otacek.

11. Diagnostika

Uzivatel se nesmi pokouset o opravu vadné jednotky FXM5, ani o
stanovovani diagnézy jinym zpisobem nez je popsano v této kapitole.
Pokud je jednotka FXM5 pod napétim, jeji kryt nesmi byt za zadnych
okolnosti sejmut.

Je-li jednotka FXM5 vadna, zasSlete ji na opravu do Control Techniques

Brno s.r.o. nebo jinému autorizovanému distributorovi Control
Techniques.

Odejmuti krytu jednotky FXM5 a instalacni a servisni prace je mozno
provadét az 5 minut po odpojeni napajeci sité a to z diivodu pIného vybiti
kondenzatord umisténych uvnitf jednotky.

Zavada Mozna pfi¢ina Cinnost
Hlavni stykac systému nelze | Poruchové relé nepfitahne (napf. | Sejméte kryt a pfekontrolujte
sepnout budici proud je nizky) vSechny pojistky.
Vadné pfipojeni budiciho vinuti. Prekontrolujte pfipojeni
Sloupcovy LED indikator Trimr SET MIN FIELD je nastaven | budiciho vinuti.
ukazuje nulu na doraz proti sméru hodinovych | Pfekontrolujte a dle potfeby
ruciek nastavte trimr SET MIN FIELD.
Sloupcovy LED indikator Chybi zpétna vazba od napéti Prekontrolujte pojistky zpétné
ukazuje maximum kotvy vazby od napéti kotvy.
. L . Nastavte spravné trimr
Motqr r]ed’osahlfjve Mvaxv napéti kotvy je nastaveno SET MAX ARM V, pfipadné
maximalnich otacek. prili§ vysoko
parametr 6.07.
Motor ztraci moment Max napéti kotvy je nastaveno Nastavte spravné trimr
piili nizko SET MAX ARM V, pfipadné
a/nebo parametr 6.07.
e plaer nebo
poruchové relé hlasi poruchu Nastavte spravné trimr
pfi vysokych otackach Max budici proud je nastaven SET MAX FIELD, pfipadné
motoru pfilis nizko parametr 6.08.

Nastavte spravné trimr
SET MAX FIELD, pfipadné
parametr 6.08

Porucha pretizeni, i kdyz je | Max budici proud je nastaven
motor normainé zatizen pfili§ nizko

Nastavte spravné trimr
SET MIN FIELD, pfipadné
parametr 6.10

Poruchové relé hlasi poruchu | Min budici proud je nastaven pfilis
pfi rychlé akceleraci nizko
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