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Zakladni informace

Obsah této pfiru¢ky v dobé jejiho tisku odpovida skutecnosti. Vzhledem k potfebé soustavného vyvoje a zdokonalovani
vyrobku si vyrobce vyhrazuje pravo zmeénit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti eventualné obsah
uzivatelské priru¢ky bez pisemného upozornéni.

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i nastavenim
volitelnych provoznich parametr(i zafizeni nebo nespravnym pfipojenim méni¢e k motoru.

V&echna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo prenadet jakymkoliv zptisobem
nebo prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Verze programového vybaveni (SW verze)

Méni¢ je dodavan s nejnoveéjsi verzi SW vybaveni. Rozdily v SW verzich mohou zpUlsobit rozdilné chovani ménicu.

PF¥i pfipadné opravé je méni¢ vybaven nejnovéjsi SW verzi. V pfipadé, Ze toto neni Zadouci, uvedte tuto skuteénost do
objednavky opravy.

V pfipadé jakychkoliv nejasnosti kontaktujte spoleénost Control Techniques Brno s.r.o.

Ekologické aspekty

Control Techniques se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich ¢innosti a vyrobenych produktli na Zivotni prostfedi.
Proto byl zaveden Systém Fizeni s ohledem na Zivotni prostfedi (Environmental Management System - EMS), ktery je

Techniques Ize najit v angli¢tiné na internetovych strankach www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony Control Techniques se vyznaduji dlouhou Zivotnosti, b&€hem které Setfi energii (zvySenim
ucinnosti vyrobniho procesu), snizuji spotfebu surovin a odpadového materialu. V typickych aplikacich tyto pozitivni u¢inky
z hlediska ekologického zdaleka prevysuji negativni dopady vlastni vyroby téchto produktl a jejich Srotaci na konci
Zivotnosti.

Pfi likvidaci na konci své zZivotnosti mohou byt méni¢e kmito¢tu snadno demontovany na soucasti, které jsou vhodné k
recyklovani. Mnoho soucasti je pospojovany tak, Ze je Ize rozlozit bez pouziti nastroju, ostatni jsou pfiSroubovany béznymi
Srouby. Prakticky v§echny ¢asti téchto produktl jsou vhodné pro recyklaci.

Obaly produktd Control Techniques jsou kvalitni a Ize je pouZzit vicekrat. Velké ménice jsou uloZeny v dfevénych bednach,
malé jsou transportovany v papirovych krabicich, jejichz podstatnou €ast tvofi jiz recyklované suroviny. Vyplhovy material
v krabicich je polyetylén stejné jako félie, kterou jsou krabice zabaleny. Oboji je snadno recyklovatelny material. Pfi baleni
produktt dava Control Techniques pfednost snadno recyklovatelnym materialim s minimalnim negativnim vlivem na
zivotni prostredi a stale hleda moznosti dalSiho vylepSeni tohoto systému.

P¥i pFipravé recyklace nebo Srotace jakéhokoliv produktu nebo obalu je tfeba dodrzovat mistni legislativu a dobré mravy.

Prohlaseni o shodé

1. ervence 2001 nabyl Gginnosti "Protokol k Evropské dohodé& zakladajici pfidruzeni mezi CR na jedné stran& a ES a
jejich ¢lenskymi staty na strané druhé o posuzovani shody a akceptaci primyslovych vyrobkd" (PECA). Na zakladé tohoto
ujednani a v souladu s novelizovanymi ¢astmi zakona €.22/1997 Sb. a zmé&nami v pfisludnych nafizenich vlddy na
vybrané skupiny dovazenych vyrobkd, jejichz zemé pavodu je néktera zemé Evropské Unie, nevystavuje ¢esky dovozce
"Prohlaseni o shodé".

Control Techniques Brno s.r.o. dovazi elektrické regulované pohony, které spadaji do vybranych kategorii, nesou znacku
CE ajsou vyrobeny v souladu s pozadavky pFisluSnych evropskych smérnic a souvisejicich evropskych norem.

Z vySe uvedenych duavodl nevystavuje Control Techniques Brno s.r.o. na dovazené elektrické regulované pohony,
ev jejich &asti, od 1. €ervence 2001 "Prohlaseni o shodé".
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Bezpecnost pri praci

Varovani
Upozornéni
Poznamka

Varovani podava informaci, ktera je nezbytna k zajisténi
bezpecnosti.

Upozornéni podava informaci, kterd je nezbytnd k
zamezeni rizika poskozeni vyrobku nebo jiného zafizeni.

Poznamka podava informaci, ktera pomaha porozumét
zafizeni a jeho provozu.

Nebezpeci urazu elektrickym proudem -

obecné informace

Napéti vyskytujici se v ménici a pfidruzenych volitelnych
jednotkach muaze zplsobit Uraz elektrickym proudem i se
smrtelnymi nasledky. Proto je nutno pfi praci na zafizeni
udrzovat velkou pozornost.

Na pfislusnych mistech této pfirucky jsou uvedena
patficna upozornéni.

Instalace méni¢e a zplsob jakym je provozovan a
udrzovan musi odpovidat pfislusnym bezpecnostnim
pfedpisim a normam.

Projektovani pohonu

Méni€e jsou navrzeny jako komponenty elektrickych
instalaci nebo pracovnich strojl.

V ménici se vyskytuji nebezpe€na napéti, velké proudy a
vysoké urovné zbytkového elektrického naboje.

Pohony s ménici kmitoc¢tu mohou mit v zavislosti na stupni
ochrany nékteré Casti neizolované, nékdy také
nechranéné pohybujici se nebo rotujici ¢asti, pfipadné
horké povrchy.

V pfipadé nepfipustného odnimani krytd, chybné
instalace nebo nevhodného provozovani existuje
nebezpedli vazného poranéni osob a poskozeni majetku.
VeSkeré prace na zafizeni s méni€em a pfidruzenych
volitelnych jednotkach, obzvlasté jejich instalace a
uvedeni do provozu, mlze provadét pouze osoba s
potfebnou kvalifikaci, a to az po prostudovani této
pfiru¢ky a pfi dodrzovani bezpecnostnich predpisu.

V pfipadé, Ze existuje moznost nebezpeclné situace v
mechanické ¢asti pohonu, méni¢ nesmi byt pouzit, dokud
neni zabezpec€ena patficna dodatecnd ochrana.

Pracovni podminky

Pokyny uvedené v této pfiruéce tykajici se transportu,
skladovani, instalace a pouziti méni¢e musi byt dodrzeny,
a to v€etné dodrzeni uvedenych pracovnich podminek.
Méni¢e nesmi byt vystaveny nadmérnému mechanickému
namahani.

Shoda s predpisy

V pfipadé instalace do pracovniho stroje je vyrobce tohoto
stroje odpovédny za to, Ze stroj spliiuje pfislusné
smeérnice a normy, jako jsou napf. normy pro kabelaz,
bezpeénostni predpisy a normy pro elektromagnetickou
kompatibilitu (EMC).

Zvlastni pozornost je nutno vénovat kfizeni sekci vodicu,
jisténi a zemnéni.

Tato pfirucka obsahuje pokyny pro splnéni podminek
pfislusnych norem EMC.
V zemich Evropské unie musi vSechny pracovni stroje, ve
kterych jsou ménice pouzity, splfiovat tyto normy:

98/37/EC: Safety of Machinery

(Bezpecnost strojl)
89/336/EEC: Electromagnetic Compatibility
(Elektromagneticka kompatibilita)

Bezpecnost osob

Pfed zapocetim jakékoliv servisni prace musi byt
odpojeno napajeci napéti.

Funkce Stop i funkce bezpeéného vypnuti neodstrani
nebezpecné napéti na vystupu ménice nebo na externich
volitelnych jednotkach.

Na samotné signdaly Start a Stop nelze z hlediska

bezpe€nosti spoléhat. Jestlize pfi neoCekavaném
rozbéhu méni¢e muze vzniknout nebezpecéna situace
odporujici  bezpe€nosti, musi dalSi  blokovaci

mechanizmus zabranit chodu motoru.

Zvlastni pozornost musi byt vénovana tém funkcim
ménice, které mohou mit vliv na vznik neocekavanych
situaci, a to jak u chténych funkci (napf. Autostart) tak pfi
nespravné c¢innosti béhem poruchy (napf. Start/Stop,
reverzace, maximalni otacky).

Méni¢ muzZe za urgitych podminek prestat regulovat
motor. Jestlize by zatéZ motoru mohla zpuUsobit
zvySovani otad€ek motoru (napf. zdvih u jefabu nebo
vytahy), musi byt pouzito oddélené zafizeni k
zabezpeCeni brzdéni a zastaveni motoru (napf.
mechanicka brzda).

Nepfipojujte méni¢ k siti a nenastavujte jej, dokud
nerozumite principu jeho funkce a ovladani. Vyhnete se
nebezpedi poSkozeni zafizeni a ohroZeni bezpeénosti.
Pfed zapocCetim prace na méni¢i (pfipojeni k siti,
nastavovani) zajistéte, aby byly upozornéni vsichni
pracovnici, ktefi mohou byt provozem zafizeni ohrozeni.
V aplikacich, kde selhani méni¢e mlze zpulsobit Skodu
nebo zranéni je nutno provést analyzu rizika. Kde je to
nezbytné, je nutno provést opatfeni ke snizeni tohoto
rizika. To obvykle byva vhodny nezavisly zalozni
bezpecnostni systém pouzivajici jednoduché
elektromechanické dily.

Motor

Zkontrolujte, zda je motor nainstalovan v souladu s
doporucenimi vyrobce. Zkontrolujte, zda je hfidel motoru
chranéna.

Je-li z méni¢e napajeno vice motor(, je doporuéeno, aby
kazdy motor mél svou vlastni ochranu.

Nastavovani parametru

Nékteré parametry maji zasadni vliv na provoz ménice.
Jejich nastaveni proto nesmi byt ménéno bez peclivého
uvazeni moznych disledkud na cely systém.

Musi byt ucinéna preventivni opatfeni k zabranéni
nechténych zmén v dobé& poruchy nebo proti
neodbornému zasahu nekompetentni osoby.
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Pouzité terminy

At speed (v otackach)
Stav, kdy se vystupni kmitoCet meéniCe rovna
pozadovanému.

Boost
ZvySeni hodnoty vyst. napéti nad hodnotu uréenou
konstantnim pomeérem U/f.

Closed loop (Uzaviena smycka)
Pod timto terminem se rozumi kategorie Vektor a Servo.
V popisech parametr( byva ozna¢ovana zkracené - US.

Destination

Obecné je to adresa (misto urceni) vystupni veliiny
dané funkce. VétSinou ma podobu prepinace, kterym je
mozno tuto adresu volit z nékolika moznosti.

EMC

Elektromagneticka kompatibilita

Enable

- povel odblokovat, povolit danou funkci

- dana funkce je odblokovana, povolena

Opacna funkce (disable) je pfekladana jako “blokovano’

FLC (Full load current)

Jmenovity proud ménice (ef. hodnota 1. harmonické)

Flyingstart

Start ménic¢e do volné rotujiciho motoru.

Jmenovité otacky (Base speed)
Otacky na hfideli asynchr. motoru, ktery je napajen
jmenovitym napétim a kmitoctem.

Jog

Tato funkce (jinak nazyvana "inch”) umozrfuje ovladat
motor jednim kontaktem (pfipojeni ke spole€né sbérnici,
tj. bud k +24V pro pozitivni logiku nebo k OV pro
negativni logiku). Motor se rozbé&hne po nastavené
akceleracni rampé (pro Jog) na nastaveny kmitocet Jog.
Po odpojeni kontaktu se motor zastavuje po nastavené
deceleracni rampé (pro Jog). Funkce Jog je mozna jen
je-li méni¢ zastaven a ve stavu rdY (neni porucha).

Keypad

Ovladaci panel.

Ofset (Offset)

VétSinou pomocna hodnota, ktera muze byt pfFictena k
hlavni referenci. Pouziva se pro jemné doladéni nebo pro
eliminaci posuvu urovné reference.

Open loop (Oteviena smycka)

Pod timto terminem se rozumi kategorie Oteviena
smycka. V popisech parametrd byva oznacovana
zkracene - OS.

Option

Volitelné pfisluSenstvi

PSM (PWM)

Pulsni Sifkova modulace. Technika tvorby pozadované-
ho ¢asového priibéhu pomoci jednotlivych pulzl razné
Sitky.

Reset
- uvedeni do vychoziho stavu
- vynulovani

Reference
- zadavaci signal (na vstupu systému)
- troven zadavaciho signalu v daném bodé systému

RO parametr (Read only)

Parametry, jejichz hodnotu Ize pouze &ist.

RW parametr (Read - Write)

Parametry, jejichz hodnotu Ize Cist i zapisovat.

Source

Obecné je to vstupni veli€ina (zdroj) pro danou funkci.
VétSinou ma podobu prepinace, kterym je mozno tuto
vstupni veli¢inu volit z nékolika moznosti.

ss meziobvod (DC link)
ss napétovy zdroj, tvofeny mezilehlou kapacitou spojujici
vstupni usmérfiova¢ s mostem stfidace

Terminal
Svorkovnice

Zakladni nastaveni (Default)
Vyrobcem nastavena hodnota parametru

Poznamky:
synonyma:
- kmitocet = vystupni kmito¢et ménice
- meziobvod = ss meziobvod
- pomér U/f = soubéh U/f = charakteristika U/f

Neni-li v textu pfimo uvedeno jinak, potom formalné plati,
Ze pojem

otacky = kmitocet = vyst. kmitocet ménice
Napf.: vyst. napéti je pfimo umérné otackam

www.controltechniques.cz
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Tato prirucka je zakladnim navodem k obsluze méni¢a kmitoc¢tu fady Unidrive SP. Popisuje
vlastnosti ménice, jeho uvedeni do provozu, ovladani a nastavovani. Dale je uveden piehled
parametra a diagnostika.

Nastaveni ménice v kategoriich Vektor, Servo, Rekuperacni jednotka je naroéné a vyzaduje

individualni pristup pro kazdou aplikaci. Pii pozadavku na podrobnéjsi informace o téchto
kategoriich kontaktujte dodavetele ménice.

Software ménice je konfigurovatelny uzivatelem. Méni¢ se chova podle nastavenych hodnot
parametril. Nespravné nastaveni parametrii miize zpUsobit Zivotu nebezpecné situace
a muze poskodit zafizeni. Nastavovani parametri maze provadét pouze osoba kvalifikovana
a seznamena minimalné s touto pfiru¢kou.

U dodavatele ménice Ize ziskat program CTsoft, ktery umoziiuje komunikaci a nastavovani
méni¢e pomoci PC.

Popis zakladnich technickych parametrii a pokyny pro instalaci jsou uvedeny v PFiru¢ce pro

instalaci.

1. VSeobecné

Otacky asynchronniho motoru

Standardni as. motory se navrhuji jako jedno-
rychlostni stroje. Jestlize se zamysli vyuzit moznosti
ménice a provozovat takovy motor nad jeho max.
projektovanymi otackami, didrazné se doporucuje
tuto skuteénost nejdfive projednat s vyrobcem
motoru.

Prekroceni otacek mlze vést ke zniGeni rotoru
odstredivou silou nebo ke znieni lozisek vibraci nebo
zvySenym tepelnym namahanim.

Nizké otacky mohou vést k prehfati motoru, protoze
ucinek vnitfniho ventilatoru motoru se snizuje az se
Ctvercem snizeni otacek. V tom pfipadé je nutno pouzit u
motoru cizi chlazeni nebo pouzit motor s vySSim
vykonem.

1.1 ZAKLADNIi VLASTNOSTI

Méni¢e Unidrive SP mohou pracovat v jedné ze Ctyf
zakladnich kategorii volitelné uzivatelem. Tim je dana
univerzalnost méni¢u fady Unidrive SP.

Vlastnosti ménice Ize rozsifit pomoci volitelnych moduld,
jejich pfehled viz Pfirucka pro instalaci.

VétSina svorek fidici svorkovnice je programovatelna a
jejich funkce v dané konfiguraci mlze byt uzivatelem
zméneéna.

Parametr 6.04 umoznuje navic dalSi prednastavené
konfigurace fidici svorkovnice.

1.2 KATEGORIE MENICE

BlizSi popis viz PFiru¢ka pro instalaci.
Méni¢ Ize nakonfigurovat do jedné z téchto kategorii:

Oteviena smycka

Modifikace:

e Skalarni rezim
(Rezim s definovanym pomérem U/f )
Pro pouziti se standardnimi asynchronnimi
motory bez otackové zpétné vazby.
Charakteristika U/f mlze mit nastaven linearni
nebo kvadraticky pribéh.
Lze pripojit vice motort paralelné.

. Vektorovy rezim bez otackové zpétné vazby
Pro pouziti se standardnimi asynchronnimi
motory bez otackové zpétné vazby.

Lze pripojit pouze jeden motor.

Vektor

Pro pouziti se standardnimi asynchronnimi motory
s otackovou zpétnou vazbou realizovanou napf.
pomoci enkodéru

Servo

Pro pouziti se synchronnimi servomotory s buzenim
permanentnimi magnety a synchronnimi motory (do
poctu poéla 2p = 60) se zpétnou vazbou realizovanou
specialnimi enkodéry

Rekuperaéni jednotka
Umoznuje vracet energii do sité kdyz motor pracuje
v generatorickém rezimu

Poznamka

V dal$im textu a v popisu parametrd se pod pojmy:
OS rozumi kategorie Oteviend smycka
US rozumi kategorie Uzaviena smycka, tj kategorie
Vektor (V) nebo Servo (S)
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2. Zakladni informace

2.1 REZIMY ZATIZENIi

Unidrive SP umoziiuje z hlediska zatizeni provoz ve dvou rezimech:

Tento rezim se vyznacuje cca (EIV/I:rAPAIWZA kratkodobou proudovou pretizitelnosti vztazenou
k max. trvalému proudu ménice v tomto rezimu. Blize viz UZivatelska pfirucka.

A Tento rezim je vhodny a potrebny pro vétSinu aplikaci.

Upozornéni

Tento rezim se vyznaduje cca kratkodobou proudovou pietizitelnosti vztazenou k max.
trvalému proudu ménice v tomto rezimu. Tento max. trvaly proud je vétSi nez v rezimu A, tudiz je
mozno pripojit motor vétsSiho vykonu nez v rezimu A.

Vzhledem k malé proudové pretizitelnosti je tento rezim vhodny jen pro
malou ¢ast aplikaci.

Upozornéni

Poznamka

Z obrazku je ziejmy rozdil mezi rezimem A a rezimem B.
To, ktery reZim zatizeni bude aplikovan, je dano nastavenim O e P ez petizen -
parametru 0.46, ev. 5.07 (jmenovity proud motoru). ReZzim A 1 rezim A
a rezim B jsou krajni hodnoty reZimu zatiZeni. To znamen3, mﬁm‘g& ; mez pretizeni -
Ze Ize nastavit i hodnoty "mezi", napf. vét$i hodnotu max. (nad drovni rezim B
trvalého proudu (parametr 0.46) nez odpovida rezimu A (ale ggﬁége"
mensi nez odpovida rezimu B) - tomu se automaticky rezim B
prizplsobi velikost pretizitelnosti (parametr 0.06, ev. 4.07).  maximaini
trvaly
.. . , . , proud - N
Oba rezimy jsou vhodné pro motory navrzené podle rezim A &o@
IEC60034. LS
&
<
&
&
jmenovity
R proud mo'toru
rezim A - s velkou rezim B " ca;g:;giny
moznosti pretizeni
Uzivatelska prirucka Unidrive SP, SW 01.04.00 5
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Rezim A (Zakladni nastaveni) Rezim B

Vhodny pro vétsinu aplikaci.

V zakladnim nastaveni je tepelna ochrana nastavena tak,
aby chranila motory s cizi ventilaci a servomotory s
permanentnimi magnety.

Poznamka

Je-li pouzit motor s vlastni ventilaci a je-li pozadovana
tepelna ochrana pro otacky mensi nez 50% jmenovitych
otacek, je toto mozno zajistit nastavenim #4.25 = 1.

Rezim ochrany It
Ochrana It (v Zakladnim nastaveni) je uréena pro:
« asynchronni motory s cizi ventilaci
* servomotory s permanentimi magnety

celkovy proud do +
motoru (par. 4.01)
jako procenta
jmenovitého
proudu motoru

(il

oblast aktivni ochrany pretiZeni It

par.425=0

-+—'— par.4.25=1

100%

70% -7

max. dovoleny
trvaly proud

100% otacky motoru jako
procenta jmenovité hodnoty

15% 50%

Typické hodnoty (pro cos® = 1):

Vhodny pro aplikace s asynchronnimi motory s vlastni
ventilaci, které nevyzaduji velkou pretizitelnost (napft.
ventilatory a ¢erpadla).

Motory s vlastni ventilaci je nutno chranit proti tepelnému
pretizeni pfi nizkych otad€kach (vlivem podstatné
snizeného mnozstvi chladiciho vzduchu)

To softwarové zajisStuje ochrana I’t, ktera je zavisla na
velikosti otacek, viz obr. nize.

Poznamka

Parametr 4.25 urCuje otacky, pfi kterych se aktivuje
tepelna ochrana pfi nizkych otackach.

Je-li #4.25 = 0 (zakladni nastaveni), potom je tato ochrana
aktivni pro ota¢ky mensi nez 15% jmenovitych otacek.
Je-li #4.25 =1, potom je tato ochrana aktivni pro otacky
mensi nez 50% jmenovitych otacek.

(porucha it.ac)
Ochrana It je nastavena podle obrazku a je uréena pro
asynchronni motory s vlastni ventilaci.

celkovy proud do 4
motoru (par. 4.01)
jako procenta
jmenovitého
proudu motoru

ity

oblast aktivni ochrany pretizeni It

100%

70% |-~
max. dovoleny
trvaly proud

par. 4.25=0
par. 4.25 =1

otacky mo?oru jako
procenta jmenovité hodnoty

50% 100%

Limity pretizeni
Max. hodnota proudové pretizitelnosti (v %) zavisi na pouzitém motoru. Kombinace jmenovitého proudu motoru,
uciniku a rozptylové induk&nosti uréuje max. moznou pretizitelnost. Pfesna hodnota pro dany motor mize byt uréena
pomoci vzorcl popsanych v kap. "Proudové omezeni" v UZivatelské prirucce.

Rezim zatizeni

Oteviena smycka Uzaviena smycka

ReZim B, jmen. proud motoru = jmen. proud ménice 110% 110%
Rezim A, jmen. proud motoru = jmen. proud meénice 150% 175%
Rezim A, typicky 4 polovy motor 175% 200%

uvedeno v pfikladu pro 4 pélovy motor.
Max. hodnota pfetiZeni je nezavisla na velikosti otacek.

Obvykle je jmen. proud ménice vy$si nez jmen. proud pfipojeného motoru, coz umoznuje vétsi pretizitelnost, nez je

www.controltechniques.cz
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2.2 TYPOVA RADA
Tab. 2-1: Napajeci napéti 3 x (200V az 240V) + 10%
Rezim A Rezim B
Typ Jmen. vykon Max. trvaly Jmen. vykon Max. trvaly
pii 220V vyst. proud pii 220V vyst. proud
Typova velikost | Oznaceni kW A kW A
? 1201 0,75 4.3 1,1 5,2
1202 1,1 5,8 1,5 6,8
1203 1,5 7,5 2,2 9,6
1204 2,2 10,6 3,0 11
2201 3,0 12,6 4,0 15,5
2202 4,0 17 55 22
2203 5,5 25 7,5 28
3201 7,5 31 11 42
3202 11 42 15 54
Tab. 2-2: Napajeci napéti 3 x (380V az 480V) + 10%
Rezim A Rezim B
Typ Jmen. vykon Max. trvaly Jmen. vykon Max. trvaly
pri 400V vyst. proud pri 400V vyst. proud
Typova velikost | Oznacdeni kW A kW A
1401 0,75 2,1 1,1 2,8
1402 1,1 3,0 1,5 3,8
1403 1,5 4,2 2,2 5,0
1404 2,2 5,8 3,0 6,9
1405 3,0 7,6 4,0 8,8
1406 4,0 9,5 5,5 11
2401 5,5 13 7,5 15,3
2402 7,5 16,5 11 21
2403 11 25 15 29
3401 15 32 18,5 35
= 3402 18,5 40 22 43
3403 22 46 30 56
Tab. 2-3: Napajeci napéti 3 x (500V az 575V) + 10%
Rezim A Rezim B
Typ Jmen. vykon Max. trvaly Jmen. vykon Max. trvaly
pii 575V vyst. proud pri 575V vyst. proud
Typova velikost | Oznacdeni kW A kW A
3501 2,2 4,1 3,0 54
3502 3,0 54 4,0 6,1
: = 3503 4,0 6,1 55 8,3
=4 3504 55 95 75 11
. 3505 7,5 12 11 16
3506 11 18 15 22
— 3507 15 22 18,5 27

Max. trvaly vystupni proud je uveden pro max. teplotu okoli 40°C, 1000 m nad mofem a modulacni kmitoCet 3kHz.
Pro vySsi teploty okoli, vétSi vysku nad mofem a vyssi modulacni kmitoCet je nutna redukce vykonu, viz Priru¢ka pro instalaci.

Uzivatelska pfirucka Unidrive SP, SW 01.04.00
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3. Ovladaci panel

Méni¢ Unidrive SP je mozno dodat s jednim ze dvou typU ovladaciho panelu. Oba tyto typy tvofi volitené prisluSenstvi

ménice:

* Ovladaci panel SM je firmou Control Techniques Brno s.r.o. dodavan s ménici standardné a je jiz zahrnut v cenikové

cené ménice.

e Ovladaci panel SM Plus je firmou Control Techniques Brno s.r.o. dodavan na zvlastni pozadavek. Mize byt

namontovan i mimo meénic.

Variantné si také uzivatel muze objednat ménic¢e Unidrive SP bez ovladaciho panelu.

Ovladaci panel se sklada z displeje a z klavesnice.

3.1 DISPLEJ

Displej se vyuziva pro:
e zobrazeni &isla vybraného parametru
e zobrazeni hodnoty vybraného parametru
e zobrazeni pracovnich rezimi ménice
e zobrazeni poruchovych kédu

e zobrazeni nazvu parametru nebo pomocného textu (u ovladaciho panelu SM Plus)

Rezimy displeje

Displej mlze pracovat ve tfech reZimech. ReZim je volen pomoci klavesnice.

Rezim Indikace stavu

Toto je normalni pracovni rezim. Horni displej ukazuje sou€asny stav ménice, dolni displej ukazuje hodnotu parametru,

poruchovy kéd nebo kéd upozornéni.

Rezim Vybér parametru
Tento rezim umoznuje vybér Cisla parametru.

Rezim Nastaveni parametru

Tento rezim umoznuje ménit hodnotu parametru, pfipadné ménit jeho funkci.

3.1.1 Displej ovladaciho panelu SM

Obr. 3-1: Ovladaci panel SM

horni displej

dolni displej
Mode (Cerna)

0

— kolébkové
[ ) tlagitko

Reverzace (modra) f
Stop/Reset (Servena) ‘

PV R

Displej ovladaci panelu SM se sklada z dvoufadkového
LED displeje a z klavesnice.

Horni displej zobrazuje informaci o rezimu ménice (run,
stop, trip apod.), pfipadné éislo zvoleného parametru.
Rezim méniCe se zobrazuje nepferuSované.

Dolni displej zobrazuje hodnotu parametru, ktery byl
zvolen jako posledni.

V ptipadé poruchy tento displej zobrazuje poruchovy
kod.

Upozornéni (viz kap. 11.2) se zobrazuje stfidavé s
hodnotou vybraného parametru.

3.1.2 Displej ovladaciho panelu SM Plus

Obr. 3-2: Ovladaci panel SM Plus

Mode (Cernd)
tlacitko Help

Reverzace (modra)
Stop/Reset (Cervena)

Aea

kolébkové
tlacitko

Displej ovladaci panelu SM se sklada z triradkového
LCD displeje a z klavesnice.

Horni displej zobrazuje:
e v levé ¢asti informaci o rezimu ménice (run, stop,
trip apod.), pfipadné €islo zvoleného parametru
e v pravé casti hodnotu parametru, pfipadné
poruchovy kéd

Dolni__displej zobrazuje nazev parametru nebo
pomocny text.

Upozornéni (viz kap. 11.2) se zobrazuje stfidavé s
hodnotou vybraného parametru.
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3.2 KLAVESNICE

Z klavesnice Ize ovladat vSechny provozni funkce ménice
a nastavovat hodnoty vS§ech parametra.

Klavesnice se sklada z programovacich tlagitek, akénich
tla€itek. Ovladaci panel SM Plus ma navic tlacitko Help.

Programovaci tlacitka (Cerna)
¢ Doleva
¢« Doprava
¢ Nahoru
* Dolu
¢ Mode

Tlacitka Doleva, Doprava, Nahoru, Dol jsou
integrovany do jednoho kolébkového multifunkéniho
tlaCitka.

Programovaci tlac¢itka umoznuji:

- zménu rezimu displeje

- vybér Cisla parametru

- nastaveni hodnoty vybraného parametru

- v rezimu Ovladani z klavesnice zménu otacek
motoru

Akéni tladitka
e Start (zelené)
« Stop/Reset (Cervené)
¢ Reverzace (modré)

Tato tlaCitka umoznuji pfimé ovladani motoru.

Funkce tlaCitka Reverzace je v zakladnim nastaveni
blokovéna (parametr 6.13).

Funkce tladitka Stop mlze byt aktivovana nebo
blokovana pomoci parametru 6.12.

Tla€itko Help

(pouze u ovladaciho panelu SM Plus)
Toto tlacitko stru¢né popisuje vybrany parametr.
Text Ize posunovat pomoci tlacitek Nahoru a Dola.
Tlacitka Doleva a Doprava jsou v tomto rezimu
nefunkéni.

Uzivatelska pfirucka Unidrive SP, SW 01.04.00
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4. Prace s parametry

Parametry jsou programovatelné prostfedky, jimiz se Fidi
a monitoruji provozni stavy systému.

Kazdy parametr je vyrobcem nastaven na urcitou
hodnotu, tzv. Zakladni nastaveni. Zakladni nastaveni
umoznuje ve véts§iné  jednoduchych aplikaci
pozadovanou regulaci motoru s minimalni nutnosti
hodnoty parametr(i ménit.

Parametry jsou uspofadany do Menu (skupin menu),
které sdruzuji funk&né souvisejici parametry.

4.1 ZNACENi PARAMETRU

Cislo pfed desetinnou tekou uréuje skupinu Menu, &islo
za desetinnou teCkou ur€uje Cislo parametru v dané
skupiné Menu.

Napf. oznaceni 2.11 znamena, Ze se jedna o parametr
11 v Menu 2.

Symbol #znamena, Ze se jedna o hodnotu parametru.
Napf. #4.25 = 0 znamena, ze parametr 4.25 ma hodnotu 0.

4.2 STRUKTURA PARAMETRU

Menu 0, tzv. Uzivatelské menu

Obsahuje vybrané parametry, jejichz nastaveni vétSinou
postaci pro jednoduché aplikace.

Parametry Menu 0 jsou duplikaty urcitych parametri
Rozsifeného menu. Napf. 0.03 je duplikatem parametru
2.11 (akceleracni rampa).

Uzivatel mize nékteré parametry Menu 0 piekon-
figurovat (viz Menu 11).

RozSifené menu

Zbyvajici skupiny menu. Obsahuji vSechny uzivateli
pfistupné parametry. Pro pfistup do rozSifeného menu je
potfeba odblokovat minimalné drover 1 bezpeénostniho
kadd, viz kap. 5.

Obr. 4-1: Tvorba Menu 0

0.04 : 5

005 0 \
0.06 : 150w L

4.07 : 150

Obr. 4-2: Struktura parametri

21.50 0.50 1.50
21.49 0.49 1.49
21.48 0.48 1.48
21.47 0.47 1.47
21.46 0.46 1.46
A A A 0
pohyb
mezi
parametry
v v v
21.05 0.05 1.05
21.04 0.04 1.04
\ 21.03 0.03 1.03 b,
N ag) e ] 1L
| -01 0.01 O |~

pohyb mezi jednotlivymi Menu

4.3 DRUHY PARAMETRU

Parametry délime na tfi zakladni druhy - provozni, bitové
a prepinaci.

Provozni parametry mohou byt nastaveny na hodnotu v
daném rozsahu (analogie potenciometru).

Bitové parametry mohou mit pouze hodnotu 0 nebo 1
(analogie pfepinate mezi dvéma moznostmi).

Prepinaci_parametry umoziiuji volbu jedné z nékolika
moznosti (hodnot nebo funkci).

VSechny parametry navic mohou byt:

¢ Read-write (RW) - hodnotu parametru Ize Cist i
nastavovat

* Read-only (RO) - hodnotu parametru Ize pouze &ist

Zvlastni skupinu tvofi tzv. nulové parametry xx.00
(parametr 00 v kazdé skupiné menu). Tyto parametry

umozAuji:

e zapamatovani nastavenych hodnot parametrd, viz
kap.4.4.4

e obnoveni Zakladniho nastaveni parametrd, viz
kap. 4.4.3

e na displeji se zobrazuji pouze parametry, jejichz
hodnoty se Ii§i od Zakladniho nastaveni, viz
kap. 4.4.5

* na displeji se zobrazuji pouze parametry majici funkci
adresy, ev. mista ur€eni, viz kap. 4.4.6
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4.4 PRACE S PARAMETRY

Méni¢ pracuje s parametry ve tfech rezimech (ekvivalenty
rezimu displeje). Rezim je volen pomoci klavesnice.

Rezim Indikace stavu

Toto je normalni pracovni rezim. Dolni displej ukazuje
souCasny stav méniCe, horni displej ukazuje hodnotu
parametru, ktery byl zvolen jako posledni.

Rezim Vybér parametru
Tento rezim umoznuje vybér Cisla parametru.

Rezim Nastaveni parametru
Tento rezim umozZiiuje ménit
pfipadné ménit jeho funkci.

hodnotu parametru,

Obr. 4-4: Vybér parametru

£
|
C3

g

* |ze pouzit pro pohyb mezi Menu v pfipadé uvolnéni
pFistupu do druhé urovné L2 (pomoci Pr 0.49)

Obr. 4-3: Rezimy displeje (zndzornéno pro ovladaci panel SM)

rezim Indikace stavu

(displej neblika) rd4

&
<

r
u

pro aktivaci Vybéru
parametru stiskni @@

nebo 0
|

[/
[N}

T

¢asova
prodleva**

rezim Vybér parametru

(blika horni diplej) pro pokracovani

r
[N

7|

Ca

pouzij*
| ®

pouzij pro
vybér parametru *

|

— I
[
n

7 0

pro aktivaci Nastaveni parametru
stiskni

| mrr
» 00| /|
” n

<4—— V/ybéru parametru «—

T

Casova
prodleva**

Casova
prodleva**
pro ukonceni

stiskni 0

rezim Doc€asny vybér
parametru
(blika horni diplej)

— rrir
L

7|

A

r
u

pro ukon&eni

stiskni 0

I

—u

rezim Nastaveni parametru
(na doInim displeji blika &islice, kterou Ize ménit)

ménte hodnotu parametru

*

** ¢asova prodleva ur¢ena pomoci Pro 11.41 (zakladni nastavni = 240s)

pomoci

Ize pouzit pro pohyb mezi Menu v pfipadé uvolnéni pfistupu do druhé urovné L2 (pomoci Pr 0.49)
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4.4.1 Rezim Vybér parametru

1. Je-li ménic v rezimu Indikace stavu, stisknéte tlacitko
Mode. Displej pfestane ukazovat aktualni stav (napf.
rdY). Na hornim displeji se zobrazi Cislo parametru
(napf. 0.04). Na dolnim displeji je zobrazena hodnota
tohoto parametru.

2. Pozadovany parametr Ize v dané skupiné menu
vybrat pomoci tlacitek Nahoru a Dola.

3. Pozadovanou skupinu menu Ize volit tlaCitky Doleva
a Doprava. Nejdfive je vSak potfeba odblokovat
Standardni bezpeénostni kdd, viz kap. 5.

Neni-li v rezimu Vybér parametru po dobu 240s
stisknuto nékteré z tlacitek, displej se vrati do rezimu
Indikace stavu. Tuto dobu Ize zménit pomoci
parametru 11.41.

4.4.2 Rezim Nastaveni parametru

1. Nastavte pozadovany parametr, viz kap. 4.4.1.
2. Stisknéte tlaCitko Mode. Mé&ni¢ je nyni v reZimu

Nastaveni parametru.

Horni displej zobrazuje €islo parametru, dolni displej

jeho hodnotu pfi¢emz:

- je-li parametr bitovy nebo pfepinaci, potom hodnota
parametru blika. Zména hodnoty se provede tlagitky
Nahoru a Dolu.

- je-li parametr provozni, potom blika ta platna Cislice
hodnoty parametru, ktera mlze byt zménéna.
Zména hodnoty se provede tla¢itky Nahoru a Dolu.
Zména pozice blikajici platné Cislice se provede
tlacitky Doleva a Doprava.

3. Stisknéte tlaCitko Mode. Méni¢ se vrati do reZimu

Viybér parametru.

Novéa hodnota parametru je nyni zapsana a je aktivni.
Zména hodnoty parametru menu 0 je zapamatovana i po
odpojeni ménice od sité.

Zména hodnoty parametri RozsSifeného menu
(Menu 1 a vice) je aktivni pouze do odpojeni ménice
od sité. Je-li potfeba nové hodnoty parametrt
uchovat i po odpojeni od sité, je tfeba provést
Zapamatovani nastavenych hodnot parametra, viz
kap. 4.4.4.

Poznamka

Neblika-li hodnota parametru, znamena to, Zze
parametr je RO nebo je blokovan bezpecnostnim
kodem.

Neni-li v rezZimu Nastaveni parametru po dobu 240s
stisknuto nékteré z tlacitek, displej se vrati do rezimu
Indikace stavu. Tuto dobu Ize zménit pomoci
parametru 11.41.

4.4.3 Obnoveni Zakladniho nastaveni
parametri

1. Ujistéte se, Ze méni¢ neni v chodu (na displeji sviti
napf. rdY).
Zvolte kterékoliv menu.
Nastavte Cislo parametru na xx.00.
Stisknéte tlacitko Mode.
Nastavte na displeji hodnotu:
+ 1233 (pro Evropu - jmen. kmitoget motoru 50Hz)
+ 1244 (pro USA - jmen. kmitoget motoru 60Hz)
Stisknéte tlacitko Mode.
7. Stisknéte tlacitko Stop/Reset.
(variantné Ize Reset provést:
« prostfednictvim digitalniho vstupu
e prostfednictvim  sériové  linky  nastavenim
parametru 10.38 na hodnotu 100 - ujistéte se, ze
se hodnota parametru xx.00 vratila na 0)

ok wnN

o

V8echny parametry (kromé 0.34 a 0.49) jsou nyni
nastaveny na Zakladni nastaveni (hodnoty nastavené
vyrobcem.

Je-li potfeba, aby Zakladni nastaveni zlstalo i po
odpojeni ménice od sité, je nutno provést Zapamatovani
nastavenych hodnot parametr, viz nasledujici kap.

4.4.4 Zapamatovani nastavenych hodnot
parametru

Tuto proceduru je nutno provést po zméné hodnoty
parametrd Rozsifeného menu (Menu 1 a vice). Jinak po
odpojeni sité nebudou nové hodnoty zapamatovany.

Zvolte kterékoliv menu.
Nastavte Cislo parametru na xx.00.
Stisknéte tlacitko Mode.
Nastavte na displeji hodnotu 1000.
Stisknéte tlacitko Mode.
Stisknéte tlacitko Stop/Reset.
(variantné Ize Reset provést:
« prostfednictvim digitalniho vstupu
e prostfednictvim  sériové  linky  nastavenim
parametru 10.38 na hodnotu 100 - ujistéte se, ze
se hodnota parametru xx.00 vratila na 0)

o0 Rrwh=

V8echny nové nastavené hodnoty parametrli jsou nyni
zapamatovany.
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4.4.5 Zobrazeni pouze parametru liSicich
se od Zakladniho nastaveni

Zvolte kterékoliv menu.

Nastavte Cislo parametru na xx.00.
Stisknéte tlaCitko Mode.

Nastavte na displeji hodnotu 12000.
Stisknéte tlaCitko Mode.

S

ZruSeni této funkce se provede nastavenim parametru
xx.00 na hodnotu 0.

4.4.6 Zobrazeni pouze parametrti majicich
funkci adresy, ev. mista urceni

Zvolte kterékoliv menu.

Nastavte Cislo parametru na xx.00.
Stisknéte tlacitko Mode.

Nastavte na displeji hodnotu 12001.
Stisknéte tlacitko Mode.

o wN=

ZruSeni této funkce se provede nastavenim parametru
xx.00 na hodnotu 0.
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5. Bezpeénostni kéd

Bezpecnostni kéd slouzi k zabranéni nechténé nebo
neopravnéné manipulaci s parametry. K dispozici jsou
dva bezpecénostni kédy:

Standardni kéd
Stav tohoto kédu dan nastavenim parametru 0.49 do
jedné z téchto urovni:
L 1 - Uroveri 1
UmoZhuje &teni a praci s parametry Menu 0, ale
zabrariuje pfistupu k parametrim Rozsifeného
menu.

L 2 - Uroveri 2
Umozniuje pfistup k parametrim RozSifenému
menu.

Uzivatelsky kéd

Hodnota tohoto kddu je definovana uzivatelem.
Uzivatelsky kod je aktivni, pouze je-li zadan uzivatelem.
Je-li aktivni, zabrafiuje praci se vSemi parametry
(hodnoty parametru Ize pouze Cist).

Uroveii Stav Menu 0 | RozSifené
standardniho | uzivatelského menu
kédu kédu
L1 odblokovan RW nepfristupné
L1 aktivni RO nepfristupné
L2 odblokovan RW RW
L2 aktivni RO RO

RW (Read/write) - hodnoty parametru Ize &ist i ménit
RO (Read Only) - hodnoty parametru Ize pouze Cist

Po pfipojeni napajeci sité je Standardni bezpe¢nostni
kéd automaticky nastaven na uroven 1 a Uzivatelsky
koéd (byl-li zadan) je aktivni.

V Zakladnim nastaveni je RozSifené menu
nepristupné a Uzivatelsky kod neni zadan.

5.1 UZIVATELSKY KOD

5.1.1 Nastaveni uzivatelského koédu

Méni€ je od vyrobce dodavan bez nastaveni
Uzivatelského kodu, tz. #0.34 = 0.

Nastaveni uZivatelského kdédu se provede nastavenim
parametru 0.34 na zvolenou hodnotu z rozsahu 1 az 999.
Hodnota uzivatelského kddu je nyni nastavena, ale neni
aktivni.

5.1.2 Aktivace uzivatelského kodu

Aktivace uzivatelského kodu (byl-li nastaven, tj. hodnota
parametru 0.34 je rGzna od nuly) se provede nastavenim
parametru 0.49 na hodnotu Loc a naslednym provedenim
reset (napf. stisknutim tlacitka Stop/Reset na ovladacim
panelu ménice).

Zobrazena hodnota parametru 0.34 se vrati na 0 (aby
hodnota uzivatelského kddu zUstala utajena).

Jediny parametr, ktery Ize nyni meénit, je parametr 0.49.

5.1.3 Odblokovani uzivatelského kédu

1. Nastavte parametr, jehoz hodnotu chcete zménit.
Stisknéte tlacitko Mode. Na hornim displeji se objevi
symbol CodE.

2. Pomoci tlagitek Nahoru a Dol nastavte hodnotu
uzivatelského koédu a stisknéte tlacitko Mode.

Byla-li hodnota uzivatelského kédu nastavena spravng, je
uzivatelsky kod odblokovan a hodnoty parametrl Ize
ménit (v zavislosti na nastavené udrovni standardniho
kddu - parametr 0.49).

Opétna aktivace uzivatelského koédu se provede
nastavenim parametru 0.49 na hodnotu Loc a naslednym
provedenim reset (napf. stisknutim tlacitka Stop/Reset
na ovladacim panelu ménice).

Uzivatelsky kéd se rovnéz stane aktivnim po odpojeni a
znovupfipojeni napajeci sité.

5.1.4 ZrusSeni uzivatelského kédu

ZruSeni uzivatelského kodu se provede nastavenim
parametru 0.34 na hodnotu 0.
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6. Zakladni parametry - Menu 0

Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Oteviena T arametru
« Vektor Servo + Vektor Servo ypp
smycka smycka

0.00 |Nulovy parametr

0.01 |Minimalni kmitoCet/otacky (1.07) | £3 000.0 [HZ] | +tmax_meze_otacéek [ot/min] 0.0 RW | Bi PT | US

0.02 |Maximaini kmitogetiotacky | (1.06) | © az[ag]oo.o max_meze_otacek [otmin] | 50.0 1500.0 30000 |RW| Uni uUs

. 0.0 az 3200 | 0.000 az 3 200.000s/1000 .
0.03 |Akcelera¢ni rampa (2.11) [s/100Hz] [ot/min] 5.0 2.000 0.0200 RW | Uni us
o 0.0 az 3200 | 0.000 az 3200.000s/1000 .
0.04 |Decelerac¢ni rampa (2.21) s/100H2] [ot/min] 10.0 2.000 0.0200 RW | Uni us
AT.A2 (0), A1.Pr (1), A2.Pr (2), Pr (3),
0.05 |Volba reference (1.14) PAd (4), Prc (5) A1.A2 (0) RW | Txt NC us
0.06 |Proudové omezeni (4.07) 0 az proud_omez [%] 165.0 175.0 RW | Uni RA us
ur_S (0),
Ur (1),
Volba rezimu vyst. napéti (5.14) Fd (2), Ur_I (4) RW | Txt us
0.07 ’ : Ur_Auto (3), -
Ur_I (4),
SrE (5)
Zisk P otackové smyeky (3.10) 0.0000 az 6.5335 [1/rad 5] 0.0100 RW [ Uni us
0.0az25% z .

0.08 Boost (5.15) #0.44 3.0 RW | Uni us
Zisk | ota€kové smycky (3.11) 0.00 az 653.35 [1/rad] 0.0100 RW [ Uni us
Volba dynamické char. Uff | (5.13) | OFF (0) nebo OFF (0) RW | Bit uUs

0.09 ’ : On (1)

Zisk D otackové smycky (3.12) 0.00000 az 0.65335 [s] 0.00000 RW [ Uni us
- . +180 000 .

010 Otacky motoru (synchronni) | (5.04) [ot/min] RO | Bi | FI [NC|PT
Otacky motoru (3.02) +max_otackyv [ot/min] RO | Bi | FI [NC|PT
Vystupni kmito€et ménice (5.01) | tmax_otacky kmitocet [Hz] RO | Bi | FI [NC|PT

0.11 0 az 65 535

" |otagky motoru (3.29) (112 otagky) RO |UNi| FI [NC|PT
[ot/min]

0.12 |Proud motoru (4.01) 0 az max_proud_ménice [A] RO [UNi| FI [NC|PT
Cinny proud motoru (4.02) | +max_proud _ménice [A] RO | Bi | FI [NC|PT
0.13|Jemny ofset analogoveho) 7 57 £10 000 [%] 0.000 |RwW| Bi us

vstupu 1
0.14 | Volba rizeni @1 | oaz1 0az4 Rizeni otacek (0) RW | Uni us
ota¢ek/momentu
FASE (0) FASt (0)
0.15 |Rezim deceleraéni rampy (2.04) Std (1) std (1) Std (1) RW | Txt us
Std.hV (2)
Blokovani automatické volby OFF (0) nebo .

0.16 |svorek 28 a 29 (8.39) On (1) OFF (0) RW| Bit us
Pfemosténi ramp (2.02) OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit us
Misto uréeni svorky 29 (8.26) P,,’ro,‘ﬂosﬁz Pr6.31 RW | Uni | DE PT|US

0.17 - - =
Casova konstanta filtru| ( 1) 0.0 a2 25.0 [ms] 0.0 RW | Uni us
z&daného proudu

0.18 |Volba pozitivni logiky (8.29) OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit PT | US

0.19 |RezZim analog. vstupu 2 (7.11) 0az6 VOLt (6) RW [ Txt us

0.20 |Misto uréeni anal. vstupu 2 | (7.14) Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr1.37 RW [ Uni | DE PT | US

0.21 |ReZim analog. vstupu 3 (7.15) 0az9 VOLt (6) RW | Txt PT | US

0.22 |Volba bipolarniho rezimu (1.10) OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW [ Bit us

0.23 |Reference Jog @05 © afHA'Z?O'O 0 a2 4 000.0 [ot/min] 0.0 RW | Uni us

0.24 |Prednastavené otacky 1 (1.21) tmax_otacky kmitocet 0.0 [Hz] 0.0 [ot/min] RW | Bit uUs

0.25 |Prednastavené otacky 2 (1.22) tmax_otacky kmitocet 0.0 [HZ] 0.0 [ot/min] RW | Bit us
Prednastavené otacky 3 (1.23) | Emax_otécky 0.0 [HZ] RW | Bit us

0.26 __kmitocet
Prah nadmérnych otacek (3.08) 0 az 40 000 [ot/min] 0.0 RW | Uni us
Prednastavené otacky 3 | (1.24) i’"lf"—."t?éky 0.0 [HZ] RW | Bit uUs

0.27 _ _ _ mitocet
PoCet pulzli na otacku (3.34) 0 a2 50 000 1024 4096  |rw| uni uUs
enkodéru

0.28 |Funkenost tiacitka reverzace| g 43 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
na ovladacim panelu
Cislo naposledy vloZeného N )

0.29 bloku dat v karté Smartcard (11.36) 0az 999 0 RO | Uni NC |PT|US

0.30 |Klonovani parametrt (11.42) 0az4 nonE (0) RW | Txt NC

0.31 [Jmenovité napéti ménie  |(11.33)] 200V (0), 400V (1), 575V (2), 690V (3) RO | Txt NC[PT

0.32 |Jmenovity proud ménice (11.32) 0.00 az 9 999.99 [A] RO [ Uni NC | PT
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Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Oteviena T arametru
- Vektor Servo " Vektor Servo ypp
smycka smycka
Start do rotujiciho motoru (6.09) 0az3 0 RW | Uni us
0.33 icka ( i
Au’t?matlcka Uprava jmenov. (5.16) 0as2 0 RW | Uni Us
otacek motoru
0.34 |UzZivatelsky bezpec€nost. kod [(11.30) 0az999 0 RW [ Uni NC PS
0.35 |Rezim sériové linky (11.24) AnSI (0), rtU (1) U (1) RW ][ Txt us
PFfenosova rychlost sériové 300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2 400 (3),
0.36 (. (11.25)] 4 800 (4), 9 600 (5), 19 200 (6), 38 400 (7), 19 200 (6) (Baudu) RW | Txt us
Y 57 600 (8)*, 115 200 (9)*
0.37 |Adresa sériové linky (11.23) 0 az 247 1 RW [ Uni us
méni¢ 200V: 75
. . M s vSechna ménic 400V: 150 .
0.38 |P zisk proudové smycky (4.13) 0 az 30 000 napéti: 20 ménic 575V- 180 RW | Uni us
ménic 690V: 215
méni¢ 200V: 1 000
. . N N vSechna ménic 400V: 2 000 .
0.39 || zisk proudové smycky (4.14) 0 az 30 000 napéti: 40 ménic 575V- 2 400 RW | Uni us
méni¢ 690V: 3 000
0.40 |Autotune (5.12) Qaz2 0az3 0 RW [ Uni
0.41 [Max. modulaéni kmitoget (5.18) | 3(0),4(1).6(2),8(3), 12 (4), 16 (5) 3 kHz (0) 6kHz (2) |RW] Txt RA us
0.42 |Pocet polu motoru (5.11) Auto (0) az 120 polud (60) Auto (0) 6 pold (3) JRW | Txt us
0.43 Jmenovity G¢€inik motoru (5.11) 0.000 az 1.000 [ 0.850 RW | Uni us
) Poloha faze enkodéru (3.25) |0.0 az 359.9° 0.0 RW [ Uni NC | PT | PS
méni¢ 200V: 230
s Lo N i méni¢ 400V: 400 .
0.44 |Jmenovité napéti motoru (5.09) 0 az max_nast_ss_napéti [V] méni& 575V- 575 RW | Uni RA us
méni¢ 690V: 690
5 0.00 az
Jmenovité otacky motoru | (5.08) | 0821800001 45600 0 1500 11450 RW | Uni USs
[ot/min] )
0.45 [ot/min]
Tepeina Gasova konstanta (4 15 0 a2 400.0 200  |rRw/|uni us
0.46 |Jmenovity proud motoru (5.07) 0 az max_jmen_proud [A] Jmen. proud ménice (Pr 11.32) RW | Uni RA Us
0.47 [Jmenovity kmitozet motoru | (5.06) | ° az[ag]oo.o | 0 aZ[:' 22]50'0 ‘ 50.0 RW | Uni us
0.48 |Kategorie ménice (5.07) 1az4 S?nt%:zrﬁ) Vektor (2) | Servo(3) |Rw|Txt NC |PT
0.49 |Pristup k parametrim (11.44) Qaz2 0 RW | Txt PT | US
0.50 |SW verze ménice (11.29) 1.00 az 99.99 RO [ Uni NC | PT

*plati jen pro Modbus RTU

Kédy typu parametru

IB;LI Read/Write - hodnotu parametru Ize Cist i ménit
O | Read-only - hodnotu parametru Ize pouze Cist RA | "Rating dependant”
Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu
Bit Bitovy - mUze mit pouze 2 hodnoty vstupniho napéti (napf. 230V nebo 400V), ev.
(na displeji ,On“ nebo ,Off*) na velikosti vyst. vykonu ménice.
Bi Bipolarni — parametr mGze mit kladné i zapor- Tyto parametry Ize pfenaset pomoci karty
né hodnoty SMARTCARD pouze tehdy, jsou-li ménice
Uni | Unipolarni — parametr mGze mit pouze kladné stejného typu.
hodnoty NC | "Not cloned"
Txt | "Text" Neni mozZno klonovat pomoci karty
Pfepinaci — umozniuje volbu jedné z nékolika SMARTCARD.
textové uvedenych funkci PT "Protection”
DE | "Destination" Chranény — nelze pouZit jako misto urceni
Adresa (misto ur€eni) dané vystupni veli€iny US | "Usersave"
(parametru). Nutno provést zapamatovani, viz kap. 4.4.4.
Pro aktivaci nové nastavené hodnoty je nutno PS "Power-down save"
provést Reset Hodnota parametru je automaticky zapama-
tovana po odpojeni od sité
16 Uzivatelska pfiru¢ka Unidrive SP, SW 01.04.00
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Popis odkazu pro rozsahy parametru
Maximum Popis

max_otacky_kmitocet
Otevfena smycka:

[3 000.0 HZ]
Uzaviena. smycka:

[40 000.0 ot/min]

Max. hodnota zadavaciho signalu otacek (uzaviena smycka) nebo kmitoc¢tu (oteviena smycka)
Je-li #1.08 =0: max_otacky_ kmitocet = #1.06
Je-li #1.08 = 1:  max_otacky_kmitocet = #1.06 nebo #1.07 (podle toho, co je vétsi)

(Pro druhou mapu motoru nahradte Pr 1.06 parametrem 21.01 a Pr 1.07 parametrem 21.02)

max_meze_otacek
Uzavfena. smycka:
[40 000.0 ot/min]

Maxima pro omezeni zadavaciho signalu otacek
Slouzi pro dodrzeni pfipustného kmito¢tu enkodéru 400kHz. Definice maxima:
max_meze_otacek (ot/min) = 400kHz x 60 / ELPR = 2,4 x 10" / ELPR
kde ELPR je ekvivalentni pocet pulzi na otacku a stanovuje se pro jednotlivé druhy zpétné
vazby:
kvadraturni enkodér: ELPR = pocet pulzi na otacku
signaly kmitocet a smér: ELPR = pocet pulzt na otacku / 2
resolver: ELPR = rozliSeni / 4
SIN/COS enkoder: ELPR = pocet sin. vin na otacku
enkodér po sériové lince: ELPR = rozliSeni / 4

max_otacky

Maximalni otacky

[40 000.0 ot/min] Pouziva se za ucelem vytvofeni pasma presahu pro urcité parametry v Menu 3, které maji spojitost
s otdCkami:
max_otacky = 2 x max_otacky kmitocet
max_jmen_proud Maximalni jmenovity proud motoru
[9 999.99A] max_jmen_proud < 1.36 x maximalni jmen. proud pro rezim A (Pr 11.32)
max_proud_ménice Maximalni proud ménice
[9 999.99A] P¥i pfekroceni této hodnoty dojde k vybaveni poruchy proudového pretizeni:

max_proud_méni¢e = maximalni jmen. proud pro rezim A (Pr 11.32) / 0,45

proud_omez (_motoru_1)
[1 000.0%]

Proudové omezeni (motoru 1 - mapa motoru 1)
Oteviena smycka
max_proud_motoru_1 = V[(max. proud / jmen. proud motoru)2 / Gginik + G&inik? —1 1 x 100 %
kde maximalni proud je bud 1,5 x proud v rezimu A nebo 1,1 x proud v rezimu B

Uzaviena smycka
max_proud_motoru_1 = V[(max. proud / jmen. proud motoru)?/ cos(¢1) + cos(¢+)> =1 ] x 100 %
kde maximalni proud je bud 1,75 x proud v rezimu A nebo 1,1 x proud v rezimu B,
¢4 =cos™(Uginik) - d, mM&Fi si méni& béhem testu Autotune

Servo
max_proud_motoru_1 = [max. proud / jmen. proud motoru] x 100 %
kde maximalni proud je jmen. proud ménice (Pr 11.32) x 1,75

proud_omez (_motoru_2)
[1 000.0%]

Proudové omezeni (motoru 2 - mapa motoru 2)
Plati stejné vztahy jako pro Proudové omezeni motoru 1 s tim, Ze misto Pr 5.07 je pouzit parametr
21.07 a misto Pr 5.10 je pouzit parametr 21.10.

max_moment_proud
[1 000.0%]

Maximalni momentotvorny proud
Rovna se max_proud_motoru_1 nebo max_proud_motoru_2 v zavislosti na zvolené mapé& motoru
(1 nebo 2).

max_uziv_proud
[1 000.0%]

Maximalni proudové omezeni nastavitelné uzivatem
Uzivatel muze nastavit maximum pro Pr 4.08 a Pr 4.20 pro obdrzeni spravného méfitka analog. 1/0
prostfednictvim Pr 4.24:

max_uziv_proud = Pr 4.24

max_nast_vyst_napéti

Maximalni nastavitelny rozsah vystupniho napéti

[690V] 200V ménic: 240V 400V ménic¢: 480V
575V méni¢: 575V 690V ménic: 690V
max_vyst_napéti Maximalni vystupni napéti
[930V] Zahrnuje rovnéz pravouhlou modulaci, je definovano:
max_vyst_napéti = 0.78 x max_ss_napéti
200V ménic: 325V 400V méni¢: 480V
575V méni¢: 780V 690V ménic: 690V
max_nast_ss_napéti Maximalni nastavitelny rozsah ss napéti
[1150V] 200V ménic: 0 az 400V 400V méni¢: 0 az 800V
575V méni¢: 0 az 950V 690V ménic: : 0 az 1150V
max_ss_napéti Maximalni ss napéti meziobvodu
[1190V] 200V ménic: 415V 400V méni¢: 830V
575V méni¢: 995V 690V ménic: 1190V
max_vykon Maximalni vykon v kW
[9 999.99kW] max_vykon = V3 x max_vyst_napéti x max_jmen_proud x 1.75
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v v
L 29
2] @

Funkce téchto digitalnich vstupl je dana nastavenim parametru Pr 0.05 (Volba reference). Podrobnosti viz tabulku nize.

Analog. vstupy

&>
4 ° @ g Ofset analog.

vstupu 2

Rezim analog.
vstupu 2

Misto urceni
analog. vstupu2

jakykoliv

nechranény

parametr

Analog.
vstup 2

.
r O

4 7 0.19
2 et

Y 4

Prdnastavené
otacky

Prednastavené
otacky 1
Prednastavené
otacky 2
Prednastavené
otacky 3

pouze oteviena smycka
Prednastavené
otacky 4

Ovladani z klavesnice ménic

Funkénost tlacitka reverzace
na ovladacim panelu

Volba
reference 4

Volba
bipolarniho
rezimu

Reference
Jog

Digitalni vstupy sv.28 & sv.29

Pr 0.05 sv.28 sv.29

Vysokeé rozliseni >

Legenda
~
b4 vstupni tr (RW)
d X parametr (RW)
@ @ svorky pro &teni i zapis
N
by vystupni parametr (RO)
X @ svorky pouze pro ¢teni

Prepinace u parametr(i jsou zobrazeny v zakladnim nastaveni

A1.A2 | anal. vstup 1/2 Jog
A1.Pr vybér pfednastavenych otacek
A2.Pr vybér pfednastavenych otacek
Pr vybér prfednastavenych otacek
PAd anal. vstup 1/2 Jog
Prc anal. vstup 1/2 Jog

18
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" « Zakladni Ovladaci Prace Bezpecénostni Uvedeni do . . Karta Rozsifené . .
VsSeobecné . . Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Provoz Provoz Oteviena smycka: Kmitoget ~ Cinny proud Nulové
vpfed  vzad RESET Uzavfena smycka: Otacky motoru otagky
v > - P Py Py
5
analogové vystupy digitalni vystup
Motor
Maximalni 5
o Proudove
g;g'éﬁ;ev omezeni
Volba fizeni
2 Premosténi otacek/momentu
ramp - .
otevi. smycka
Minimalni 16 Start do rotuj.
kmitocet/ motoru
otacky uzavf. smycka:
Autom. dprava
| 0.01 jmen. otagek
uzavf. smycka:
M N Cas. konstanta
Jen pro uzavienou smycku filtru 24d. proudu
fol e
Sl T E—— N i
.l «
- ." Motor
w. fi Ramp! : 42
Yy
1 Poget polu
fol ' Uginik
L : Jmenovité napéti
Uzaviena smyéka: 1 Jmenovite otacky
1 PID slozky otaékové smyéky 1 TQF‘OV"V P;OUd !
) menovity kmitocef
t Zisk P | Servo: Tepelna Gasova
otackove 1
smycky _:
Akceleraéni Zisk |
rampa otackove
smycky
IE Oteviena smyéka
Deceleraéni | Méni¢
'
rampa Volba rezimu ]
Zisk D vystupniho napéti 1
0.15 otackove 1
Rezim smycky ™ H
deceleraéni Otacky Boost : S Z
motoru 1
rampy (synchronni) 1 — +
' TL‘
Volba dynamické ]
Otacky motoru charakteristiky U/f :
1 1
V
@ : hl I
p -
/
\/
Power stage
Max. modulaéni - *
kmitocet
Pocet pulzt Vystupni
na otacku kmitocet ménice
Prah nadmér-
nych otacek Oteviena Proud 0
smycka a motoru
vektor: /( /<
Cinny
proud
motoru
15 pinovy Magnetizacnil
Cannon konektor :
Volitelny
brzdny
o rezistor
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Prace
s parametry

Ovladaci

Zakladni
panel

informace

‘ VSeobecné ‘

6.1 _POPIS PARAMETRU MENU 0

(UK} I Minimalni kmito€et/otacky

(I RW [ Bi [ [ [ [ [ PT] US|
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

Oteviena smycka +3 000.0 Hz 0.0

Uzaviena smycka |+tmax meze otacek| ot/min 0.0

Pr 0.01 je neaktivni b&hem funkce Jog.

Oteviena smycka
#0.01 udava minimalni kmitoCet pro oba sméry otaceni.

Uzaviena smycka
#0.01 udava minimalni otacky motoru pro oba sméry
otaceni.

(VK172 Maximalni kmitoCet/otacky
1.06 RW | Uni | | | | |

| US|
Kategorie Rozsah [Jednotka|  ZaKl. nast.
Oteviena smycka 0az 3 000.0 Hz 50.0
Uzaviena smyc€ka | max_meze_otacek |ot/min Vektor | 1500.0
- — Servo | 3 000.0

Oteviena smycka

#0.02 udava maximaini kmitocet pro oba sméry otaceni.
Je-li aktivni kompenzace skluzu (viz Pr45), max.
kmitoet muze byt vyssi.

Uzaviena smycka
#0.02 udava maximalni otacky motoru pro oba sméry
otaceni.

PFi provozu motoru pfi kmitoctech vysSich nez
500Hz (300000t/min pro dvoupdlovy motor) mize
dojit k nestabilité.

V pfipadé potizi kontaktujte Control Techniques

Brno s.r.o.
Akceleraéni rampa
RW [ Uni | [ [ [ 1 Jus]
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Oteviena smycka | 0.0 az 3 200.0 | s/100Hz 5.0
Uzaviena smycka 0.00082 gy 53pymip | VEKtOr| 2.000
y 3200.000 Servo | 0.0200
Plati pro oba sméry otaceni.
EDeceleraéni rampa
RW | Uni | [ [ [ 1 Jus]
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Oteviena smyc€ka | 0.0 az 3200.0 | s/100Hz 5.0
Uzaviena smyéka 0.00082 gy 5yymipy | VEKtOr| 2.000
3200.000 Servo | 0.0200

Plati pro oba sméry otaceni.

Bezngzostni m U\I;e:g:g;;io Optimalizace SmKai;;::ar d Ro';:i:(:né Diagnostika
Volba reference
(Volba zadavaciho signalu kmitoctu)
RW | Txt | | | [ NC | | Us |
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az5b A1.A2 (0)
Pomoci tohoto parametru se voli zplUsob zadavani
kmitoctu.
Nastaveni
AMA2| 0 Pres Anal. VStL’.Ip"] nebo ’pfes Anal. vstup 2.
Volba se provadi pomoci svorky 28
A1.Pr 1 Pfes Anal. VStl:Ip"l nebo pl“’ednastavené kmitocty.
Volba se provadi pomoci svorek 28 a 29
A2.Pr 2 Pres Anal. vstL’Jp’2 nebo’pfednastavené kmitoCty.
Volba se provadi pomoci svorek 28 a 29
Pr 3 Prednastavené kmitocty.
PAd 4 Ovladani z klavesnice ménice
Prc 5 | Vysoké rozliseni

Nastaveni Pr 0.05 na hodnoty 1, 2 nebo 3 zméni funkci
svorek 28 a29. Tato zména muze byt v rezimu oteviené
smyc¢ky blokovana parametrem 0.16.

(Ki[:J Proudové omezeni
CA YA RW | Uni | | | [ RA ] |

[ US |
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
0az o Otevf. smycka | 165.0
proud_omez ° Uzavi. smycka | 175.0

Pr 0.06 omezuje max. vystupni proud ménice (a tim také
max. moment motoru) a to za u€elem ochrany meénice a
motoru prfed pfetizenim.

Pr0.06 nastavte na max. poZadovany moment jako
procento jmen. momentu motoru a to podle vzorce:

Tr
#0.06 = --------- x 100 [%]
ijen
kde:
Tr max. pozadovany moment
Timen  jmen. momentu motoru

Alternativné nastavte Pr 0.06 na max. pozadovany ¢inny
proud (momentotvorny) jako procento jmen. c¢inného
proudu motoru a to podle vzorce:

Ir

#0.06 = --------- x 100 [%]
Ijmen
kde:
Ir max. pozadovany ¢inny proud

limen jmen. ¢inny proud motoru
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Ovladaci Prace

RozSifené

‘ VSeobecné ‘ i:fokrlr::r:‘:ie | panel s parametry Bezpsgzosmi m Uﬁg\?:i:o Optimalizace ‘ SmKaartr::aard ‘ Menu | Diagnostika |
(IKiyAll Volba rezimu vystupniho napéti (NI Volba dynamické charakteristiky U/f
R RV [ Tt | | | | [ [us] SR Bt | | | [ [ | [us]
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Ur_S (0), Ur (1), Oteviena smycka OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
Oteviena smycka Fd (2), Ur_Auto (3), Ur_I (4) Oteviena smycka
Ur 1 (4), StE (5) Je-li #0.09=1, potom se méni hodnota vystupniho

Oteviena smycka
Pomoci tohoto parametru je mozno volit bud skalarni
rezim (Fd nebo SrE) nebo jeden z vektorovych rezim( v
oteviené smycce.

Nastaveni
Ur s 0 Parametry motoru se méfi pfi kazdém startu
- ménice
Ur 1 Parametry motoru se nejsou méfeny a je nutno je
nastavit
Fd 2 | Skalarni rezim (linearni charakteristika U/f)
Parametry motoru se méfi pouze pfi prvnim startu
Ur_Auto | 3 o ix S y .
méni€e po provedeni zakladniho nastaveni
Ur | 4 Parametry motoru se méfi pouze po pfipojeni sité
— pfi prvnim startu ménice
SrE 5 | Skalarni rezim (kvadraticka charakteristika U/f)
Blize viz kap. 8.
(KiyA Zisk P otackové smycky
XM R o] | | [ [ | Jus]
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Uzaviena smycka | 0.0000 az 6.5335 1/rad s™ 0.0100

napéti v zavislosti na zatizeni (méni se sklon
charakteristiky U/f).
Tento rezim je vhodny zejména pro aplikace s malou

zatézi a malou dynamikou (ventilatory, pumpy).

Obr. 6-1: Pevna a dynamicka charakteristika U/f

v A
napéti
motoru

0.09 =1

stfidave
napajeni

0.09=0

Imotoru

»
»

Uzaviena smycka kmitocet
Pr 0.07 pracuje ve zpétnovazebni otadCkové smycce
ménice, viz logické schema Menu 3.
Blize k nastaveni tohoto parametru viz kap. 8. (I Zisk D otackové smycky
SR Ry ni | | [ [ | [ [us]
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

0.08 BOO?F o o Uzaviena smyc¢ka | 0.00000 az 0.65335 S 0.00000
5:15 (Napétové zvyseni pfi nizkych kmitoétech) Uzaviena smycka

RW | Uni | | | | | | us | Pr0.09 pracuje ve zpétnovazebni otackové smydce

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. ménice, viz logické schema Menu 3.
Oteviena smycka 0.0 az 25 % z #0.44 3.0 Blize k nastaveni tohoto parametru viz kap. 8.

Oteviena smycka

Boost (napétové zvySeni charakteristiky U/f v oblasti
nizSich kmito¢tl) je definovan jako vystupni napéti pfi
nulovém vystupnim kmitoctu a to jako % jmenovitého
napéti motoru (Pr 5.09).

(N3 Zisk | otackové smycky
11 |

[ Us |
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Uzaviena smycka 0.00 az 653.35 1/rad 0.0100

Uzaviena smycka

Pr 0.08 pracuje ve zpétnovazebni otdCkové smycce
ménice, viz logické schema Menu 3.

BliZe k nastaveni tohoto parametru viz kap. 8.

(K [/ Otacky motoru (synchronni)
I ro (Bt [FI| | | [Nc|PT| |

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

Oteviena smycka +18 0000 ot/min

Oteviena smycka
Tento parametr zobrazuje synchronni otacky motoru (bez
uvazeni skluzu) vypocitané z hodnot parametr(:

0.12 Post-ramp reference

0.42 Pocet pélu motoru

(' Otacky motoru
X RO (Bt [FI| [ | [nc|PT| |

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

Uzaviena smycka +max_otacky ot/min

Uzaviena smycka

Tento parametr zobrazuje skute¢né otaky motoru. Jejich
hodnota je dana cidlem otackové zpétné vazby motoru
(napf. enkodér nebo resolver).
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Prace

Zakladni Ovladaci
s parametry

VSeobecné .
informace panel

Bezpecénostni Uvedeni do
kod provozu

. . Karta RozSifené
Optimalizace

Smartcard Menu | Diagnostika |

Vystupni kmito¢et ménice Volba fizeni otaéek/momentu
@ROIBMFII | | NC [ PT | | ERWIUni | | | | | [ US|
Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Otevrs/r;it(s)r:ﬁycka tmax_otacky_kmitocet Hz 8;2\\//;2:2 zmigiz 8 :; l Rizeni otacek (0)
Hodnota | Oteviena smycka Uzaviena smycka
(1[I Otacky motoru 0 Rizeni otadek Rizeni otagek
ROJuni[F | | | [nc|PT| ] 1 Rizeni momentu Rizeni momentu
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. 2 Rizeni momentu s
Servo 0 a12665'5v35 ot/min omezenim otacek
(1/2” otacky) 3 Rezim
Tento parametr zobrazuje polohu enkodéru. navije€kalodvijecka
Rozsah je od 0 do 65 535 pulzl na otacku. Rizeni otagek s
4 dopfednou
momentovou slozkou
Proud motoru
RoJuni[F | | | [nc|PT| ]
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Rezim deceleracni rampy
0 az max_proud_ménice A E RW | Txt | | | | | | Us |
Tento parametr udava zméfenou efektivni hodnotu Kategorie Rozsah Zakl. nast.
vystupniho fazového proudu ménice. FASt (0)
Oteviena smycka Std (1)
Vektor proudu se obecné sklada z c&inné slozky a SFtig:/((()Z)) Std(1)
magnetizani sloZky a lIze jej v Gausové roviné znazornit Uzaviena smycka Std (1)
takto: - r -~ T
Nastavuje reZzim deceleracni rampy ménice:
&nny & y y proud #0.15=Fast (0) Rychla rampa
proud V tomto rezimu je decelerace plynula, zavisla pouze na

naprogramovanych mezich proudového omezeni. Tento
rezim se pouziva zejména pfi pouziti brzdného odporu.

#0.15 = Std (1) Standardni rampa

Vzroste-li v rezimu Std pfi deceleraci ss napéti
meziobvodu nad povolenou mez danou parametrem 2.08
(motor vraci energii), decelerace se okamzité zastavi do
doby, nez napéti ss meziobvodu poklesne pod tuto
povolenou mez.

magnetizacni proud

Cinny proud motoru
RO[ Bi [ FI | | | [NC ][ PT | | oblast
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast. regulace
Otevrena smycka t+max_proud_ménice A
Vektor ss napéti
meziobvodu
(Il kI Ofset analogového vstupu 1
R 5| | | | | Jus]
Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Servo +10 000 % 0.000 otacky motoru
Tento parametr mize byt pouzit napf. pro korekci trvalé .
. P . . .. nastavena
odchylky v zadavacim signalu uzivatele. doba decelerace
+

#0.15 = Std.hv (2) Standardni rampa s boostem
Tento rezim je stejny jako standardni rampa stim, ze
boost je nastaven na 20%. To zvySuje ztraty v motoru,
¢imz dochazi k mareni ¢asti mechanické energie na teplo
a tudiz urychluje brzdéni.
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Zakladni

Ovladaci

Prace

Bezpecénostni

Uvedeni do RozSifené

< . o Kart I -
‘ VSeobecné ‘ informace panel s parametry kod m provozu Optimalizace Smaa:tcaard ‘ Menu Diagnostika |
(I [: 3 Blokovani automatické volby svorek 28 a 29 (K I3 Volba pozitivni logiky
CKEI RW | Bit | ] 1 | | [Jus] FI RW | Bit | | | | [Jepr]us]
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) OFF (0) nebo On (1) On (1)

Oteviena smycka

Je-li #0.16 = 0, funkce svorek 28 a 29 jsou nastavovany
automaticky dle nastaveni parametru 0.05.

. funkce funkce
Nastaveni Pr 0.05 svorky 28 svorky 29
Pfepinani anal.
A1.A2 (0) | vstupt pomoci Volba anal Volba funkce
- vstupu 1/2 Jog
svorkovnice
Pfepinani anal. | bit 0 bit 1
A1.Pr (1) | vstupu 1 nebo pfednastav. | pfednastav.
predn. otaCek otacek otacek
Pfepinani anal. | bit 0 bit 1
A2.Pr (2) | vstupu 2 nebo pfednastav. | pfednastav.
predn. otalek otacek otacek
Pouze pfednast bit 0 bit 1
Pr (3) - x " | pfednastav. | pfednastav.
otacky < <
otacek otacek
Ovladani
Pad (4) 2 Klavesnice Volba anal Volba funkce
oy vstupu 1/2 Jog
ménice
. .« . | Volba anal Volba funkce
Prc (5) Vysoké rozliseni vstupu 1/2 Jog

Je-li #0.16 = 1, automatické nastavovani svorek 28 a 29
je vypnuto, uZivatel si maze nastavit svoji funkci.

Premosténi ramp
RW | Bit | ]

| | [us]
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Uzaviena smycka | OFF (0) nebo On (1) On (1)

Je-li #0.16 =0, rampy jsou vypnuty. Toho se vyuziva,
jestlize méni¢ ma presné sledovat zadané otacky, které
jiz zahrnuji akceleracni a deceleracni rampy.

(K VAl Misto urceni svorky 29 (digitalni vstup T29)
LZIJ RW | Uni [DE| | | PT [Us |

Nastavuje logiku digitalnich vstupl a vystupu.
Neméa vSak vliv na svorku 31 (blokovani) a svorky 41
a 42 (reléovy vystup).

#0.18 =0 Negativni logika
Digitalni vstupy jsou aktivni, jsou-li pfipojeny
k OV.
Digitalni vystupy jsou vztazeny k OV.

#0.18 =1  Pozitivni logika

Digitalni vstupy jsou aktivni, jsou-li pfipojeny
k +24V.
Digitalni vystupy jsou vztazeny k +24V.

(I Rezim analogového vstupu 2
ARy < | | | | | |

Kategorie

Rozsah

Zakl. nast.

Oteviena smycka

Pr 0.00 az Pr 21.51

Pr 6.31

[ Us |
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az6 VOLt (6)
Hodnota Rezim Popis
0-20 | (0)|0-20mA
20-0 |[(1)]20-0mA
4 - 20mA
4-20.tr | (2) | Porucha pfi ztraté | Porucha pfi | < 3mA
signalu
20 - 4mA
20-4.tr | (3) | Porucha pfi ztraté | Porucha pfi | < 3mA
signalu
4 - 20mA
4-20 (4) | Bez poruchy pfi 0.0% pfil <4mA
ztraté signalu
20 - 4mA
20-4 (5) | Bez poruchy pfi 100% pfi | <4mA
ztraté signalu
VOLt | (6) [+ 10V
(i}JBl Misto urceni analogového vstupu 2 (svorka 7)
[ACI RW [ Uni [oE| [ [ TJprfus]
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 1.37

Oteviena smycka

Pr 0.17 ur€uje, ktery parametr je ovladan ze svorky 29,
obvykle se nastavuje automaticky podle Pr 0.05.

Aby bylo mozno Pr 0.17 zménit, je nutno odblokovat
automatickou volbu svorek 28 a 29 (Pr 0.16).

(XAl Casova konstanta filtru zadaného proudu
MR | [ | [ | [us]

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

Uzaviena smycka 0.0 az 25.0 ms 0.0

Uzaviena smycka

Filtr prvniho fadu (s ¢asovou konstantou danou timto
parametrem) zavadi do proudové smycky zpozdéni
hodnoty Zadaného proudu. To umozriuje snizit vliv ruseni
vznikajiciho v disledku digitalniho charakteru vstupu této
smycky. Pro zachovani stability mdze byt potfeba snizit
zisky otaCkoveé smycky.

Pr 0.20 uréuje, ktery parametr je ovladan ze svorky 7.
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Optimalizace Smartcard Menu

| Diagnostika |

(I}yA Il Rezim analogového vstupu 3 Prednastavené otacky 1
GLB RV Tt | | | [ | [Pr]us] Rwisi [ [ [ | [ [us]
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0az9 VOLLt (6) Oteviena smycka +max otacky kmitocet Hz 0.0
Uzaviend smycka |~ “'— - ot/min | 0.0
Hodnota Rezim Popis
0-20 |(0)|0-20mA
20-0 |(1)[20-0mA Pf'ednas.tavené otacky 2
4 - 20mA rRwsi | | [ | [ [us]
4-20.tr | (2) | Porucha pfi ztraté | Porucha pfi | < 3mA Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
signalu oteviena Smyeka |, oy _otacky_kmitocet |— = 0.0
20 - 4mA Uzaviena smycka ot/min | 0.0
20-4.tr |(3)|Porucha pfi ztraté | Porucha pfi | < 3mA
signalu
4 - 20mA i}y 3l Prednastavené otacky 3
4-20 |(4)|Bez poruchy pfi [0.0% pfi | <4mA 123 NIIEIEEEE |  |us]
ztraté signalu Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
20 - 4mA Oteviena smycka | +max_otacky kmitocet Hz 0.0
20-4 (5) | Bez poruchy pfi | 100% pro | <4mA
ztraté signalu
VOLt |(6)|+ 10V Préh nadmérnych otaéek
E’S“‘Ptpro externi | porycha "Th" pii R >3k3 SAGal RV | uni | [ ] | [Jus]
th.SC |(7) Permlshor . (Reset pfi R< 1K8) Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
le';i apr Porucha "ThS" pfi R <50R Uzaviena smycka | 0 az 40 000 ot/min ot/min 0.0
— Uzaviena smycka
Vstup pro extern P Jestlize hodnota 2zpétné vazby (Pr3.02) prekro€i
th (8) termistor _|Porucha "Th" pfi R >3k3 nastavenou hodnotu Pr 0.26 v jakémkoliv sméru, méni¢
Bez poruchy pfi | (Reset pfi R< 1K8) se vypne (porucha prekrodeni otagek).
zkratu _ Je-li hodnota Pr0.26 rovna nule, prah se automaticky
Vstup pro externi nastavi na:
th.disp | (9) | termistor 120% x max_otacky_kmitocet
Bez poruchy,
pouze zobrazeni
(iY@l Prednastavené otacky 4
— 2 NIENEEEE | [us|
Volba b.lpolarnlho rezimu Kategorie Rozsah Jednotka| Zakl. nast.
RW | Bit L [ [ ] | [us] Otevfena smycka | tmax_otacky kmitodet| Hz 0.0
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
#1.10=0 Unipolarni rezim (zaporné hodnoty iWYalll Pocet pulzi na otacku enkodéru
zadavaciho signalu jsou brany jako 0). 3.34 RW | Uni | | | | | | US |
#1.10=1 Bipolarni rezim (zaporné hodnoty Kat - = - Jednotia | Zaki :
zadavaciho signalu zpusobi opacny smér ?/:Etg:'e ozsa edhotka a1(.)2:s.
otaceni motoru 0 az 50 000
) Servo 4096
#0.22 Popis
L (1}y2: 3 Funkcnost tlacitka reverzace na ovladacim panelu
0 Unipolarni rezim — 6.13 RW| Bit | | | | | | US |
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
OFF (0) nebo On (1) OFF (0)
1 Bipolarni rezim —f
0.29 Cislo naposledy vlozeného bloku dat v karté
11.36 SMARTCARD
Reference Jog . RO | Uni | | | [nc|PT]|us]|
RW [ Uni | [ [ [ [ Jus] Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Jednotka ZaKl. nast. 0 az 999 0
Otevfena smycka | 0 az400.0 Hz 0.0 Zobrazuje &islo sady parametr(i, kterd byla naposledy
Uzaviena smycka | 0az 4 000.0 ot/min ) pfenesena z karty do ménice.

Zadavaci signal otacek pouzivany pro funkci Jog (pomalé
posunovani).

Rozsah funkce Jog je omezen parametrem 0.02 (max.
kmitoCet/otacky). Parametr 0.01 (min. kmitoCet/otacky)
nema na rozsah funkce Jog vliv.
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Automaticka uprava jmenovitych otacek motoru
RW | Uni | | | | Jus]

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

0az4 nonE (0)

Vektor Qaz?2 0

* Rezimy 1 a 2 uzivatel nemU(ze ulozit, ostatni ano.

Poznamka
Je-li #0.30 =1 nebo 2, tato hodnota se nepfenasi na
EPROM nebo do méni¢e. Hodnoty 3 a 4 se naopak

prenaseji.
Hodnota Popis
nonE 0 neaktivni
rEAd 1 Cte parametry ze SMARTCARD
Prog 2 programuje parametry do SMARTCARD
Auto 3 automatické ukladani
boot 4 spoustéci rezim

(I3 I Jmenovité napéti ménice
(&I RO | Txt | T ]

[Ne[PT[ - |
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
200V (0)
400V (1)
575V (2)
690V (3)
(Ily2l Jmenovity proud ménice
(K72 RO | Uni | | | [nc|PT]| * |
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0.00 az 9 999.99 A

Zobrazuje max. trvaly proud ménic¢e pro Rezim A (150%
pretiZeni).

Ik Start do rotujiciho motoru
Ml R (i [ | [ | ] [us]

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka 0az3 0

Oteviena smycka

Je-li tento parametr nastaven na nenulovou hodnotu,
potom po obdrzeni signalu Start provadi ménic sled testu
za Ucelem zjisténi otacek motoru. Jsou-li otacky motoru
zjistény, test je zastaven a méni¢ je pfi odpovidajicim
kmitoCtu pfipojen k motoru

Nejsou-li otacky motoru zjistény ani v jednom sméru
otaceni, ménic startuje od OHz.

Hodnota Popis
0 Neaktivni
1 Testuje vSechny kmitoéty
2 Testuje jen kladné kmitocéty
3 Testuje jen zaporné kmitocty

Vektor

Parametr 0.46 (jmenovité ota€ky motoru) a parametr 0.47
(jmenovity kmito€et motoru) definuji skluz motoru pfi piné
zatézi. Tento skluz se pouziva v modelu vektorového
fizeni motoru. Hodnota skluzu motoru pfi plné zatézi se
méni v zavislosti na odporu rotoru, ktera se muze znacné
ménit dle teploty motoru.

Je-li parametr 0.33 nastaven na hodnotu 1 nebo 2, ménic
automaticky rozpozna, jestli hodnota skluzu byla na
zakladé parametrl 0.46 a 0.47 nastavena nespravné
nebo se zmeénila podle teploty motoru. V téchto
pfipadech méni¢ automaticky upravi parametr 0.46.
Takto upravena hodnota neni zapamatovana pfi vypnuti
méni¢e. Je-li pozadovano, aby se upravena hodnota
zapamatovala i po vypnuti ménice, je nutno provést
zapamatovani parametr( - viz kap. 4.4.4.

Automaticka Uprava je aktivni pouze v pfipadé, ze otacky
jsou vétsi nez 12,5% jmenovitych otacek a zatiZeni je
vys8s8i nez 62,5% jmenovitého =zatiZeni. Automatickd
Uprava se vypne, jestlize zatéZ klesne pod 50%
jmenovitého zatizeni.

Aby bylo dosazeno optimalni automatické Upravy, musi
byt spravné nastaveny parametry Pr5.17, Pr 5.24,
Pr5.25, Pr5.29 a Pr5.30. Tyto hodnoty lze ziskat
automaticky, viz parametr Pr 0.40.

Automatickou Upravu neni mozné provadét u ménice bez
polohové (otackove) zpétné vazby.

Zisk sefizovaciho algoritmu a tudiz rychlost se kterou
mérFeni konverguje, je mozno nastavit na béznou uroven
pomoci #0.33=1. Je-li #0.33=2, zisk je zvySen
nasobkem 16 a dava tudiz rychlejSi konvergenci.

(I[7:'9 Uzivatelsky bezpecnostni kod
g RW | Uni | | Inc] | [ [ps
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0 az 999 0

Je-li tento parametr nastaven na jakoukoliv nenulovou
hodnota, uZivatelsky kéd se stava aktivni a kromé 0.49
nelze nastavit zadny jiny parametr.

Pfi ¢teni hodntoty tohoto parametru na displeji ménice se
zobrazuje nula.

EReiim sériové linky
Rw | [ | [ [ | [Jus]

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
AnSI (0)
iU (1) rtU (1)

Udava typ komunikaéniho protokolu pouzitého pro
sériovy port RS485.
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Prenosova rychlost sériové linky Funkce Autotune
Rw | [ [ [ | [ [us] Rwloni| [ [ [ | [ | |
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Kategorie Rozsah Zakl. nast.
300 (0) Oteviena smycka 0az?2 0
600 (1) Uzaviena smycka 0az3 0
1200 (2) Netyka se skalarniho rezimu.
2400 (3)
. oo Eg; 19200 (6) Oteviena smyéka
19 200 (6) #40 =0 | Autotune je neaktivni
38 400 (7) #40 = 1 Autotune je aktivni (bez oto¢eni motoru)
57 600 (8)* #40 =2 | Autotune je aktivni (s otoSenim motoru)
115200 (9) e Autotune bez oto€eni motoru se pouziva, pokud je

*plati jen pro Modbus RTU

(YAl Adresa sériové linky
RES R uni | [ | [ | [ |us]

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

0 az 247 1

Definuje adresu méni€e v ramci sériové linky. Méni¢
pusobi vzdy jako Slave.

ModbusRTU

Pokud je zvolen tento protokol, jako adresa jsou
pfipustné hodnoty vrozsahu 0 az 247. Adresa 0 se
pouziva pro osloveni vSech Slave uzli a neméla by tudiz
byt nastavena v tomto parametru.

ANSI

Pokud je zvolen tento protokol, prvni znak adresy urcuje
skupinu a druhy udava adresu vramci dané skupiny.
Maximalni hodnota pro skupinu je 9 a maximalni hodnota
pro ¢lena skupiny je rovnéz 9. Proto maximalni hodnota
parametru 0.37 vtomto rezimu je 99. Adresa 00 se
pouziva pro osloveni vSech Slave uzl( v systému, adresa
X0 pro osloveni vSech Slave uzl( ve skupiné x. Z toho
vyplyva, Zze uvedené adresy by nemély byt pouzity pfi
nastaveni tohoto parametru.

(k- Bl P zisk proudové smycky
CRERIN RW | Uni | [ [ | | [ US|

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Oteviena smycka vS§echna napéti: 20

méni¢ 200V: 75
méni¢ 400V: 150
méni¢ 575V: 180
méni¢ 690V: 215

N . 0 az 30 000
Uzaviena smycka

(I Bl | zisk proudové smyCky
CREE RW [ Uni [ | [ [ [ [US ]

Kategorie Rozsah Z3kl. nast.
Oteviena smycka vS§echna napéti: 40
méni¢ 200V: 1 000
0 az 30 000 méni¢ 400V: 2 000

Uzavrena smycka ménic 575V 2 400

méni¢ 690V: 3 000

Tyto parametry fidi proporcionalni a integracéni zisk
proudového regulatoru pozivaného v kategorii Oteviena
smycka. Regulator zabezpecuje jak proudova omezeni,
tak fizeni uzavifené momentové smycky pomoci zmény
vystupniho kmito¢tu ménice. Regulaéni smycka je rovnéz
pouzita pro regulaci toku proudu do ménice v rezimu
fizeni momentu béhem ztraty napajeni nebo pokud je
aktivni rezim standardni rampy a ménice deceleruje.

motor zatizen a tuto zatéZz neni mozno z hfidele
odstranit

e Autotune s otoCenim motoru provadi nejdfive test
bez otoCeni motoru a poté na nékolik sekund motor
rozto€i v kladném smyslu na 2/3 jmenovitych otacek.
Pfi tomto testu nesmi byt motor zatiZen.
Vyhodou tohoto testu je, Ze méni¢ vypocita spravny
ucinik, jmenovity ¢&inny a magnetizacni proud
motoru.

Pro provedeni testu Autotune nastavte parametr 0.40 na
hodnotu 1 nebo2 a zadejte jak signal Blokovani
(svorka 31), tak signal provoz (svorky 26 nebo 27).

Po provedeni testu Autotune, pfed spusténim ménice na
danou rychlost, musi byt zruSen aspori jeden ze signalu
Blokovani nebo provoz.

Bliz$i informace viz Pr 0.40 (Pr 5.12).

Vektor
#40=0 Autotune je neaktivni
#40 = 1 Autotune je aktivni (bez otoéeni motoru)
#40 =2 Autotune je aktivni (s oto6enim motoru)
#40=3 Autotune je aktivni (s otoCenim motoru)
v€etné méreni momentu setrvacnosti

Autotune bez oto€eni motoru dava pfiméfené vysledky,
zatimco Autotune s oto€enim motoru poskytuje
kvalitnéjsSi udaje o skute¢nych hodnotach motoru
potfebnych pro méni€. Autotune s otoCenim motoru a
méFfenim momentu setrvacnosti se provadi nezavisle na
pfedchozich testech.

e Autotune bez oto€eni motoru se pouziva, pokud je
motor zatizen a tuto zatéz neni mozno z hfidele
odstranit

e Autotune s oto€enim motoru provadi nejdfive test
bez oto€eni motoru a poté asi na 30 sekund roztoci
motor v kladném smyslu na 2/3 jmenovitych otacek.
Motor nesmi byt zatizen.

e Autotune s méfFenim momentu setrvacnosti zjistuje
celkovy moment setrvacnosti motoru i zatéze. Ten
se pouziva pro stanoveni ziskd otackové smycky a
dopfedné momentové slozky, pouzivané pfi
akceleraci. Béhem tohoto testu se otacky motoru
nékolikrat méni v dopfedném smyslu 0d1/3 do 2/3
jmenovité rychlosti. Motor s konstantni zatézi dava
pfesné vysledky. Nelinearni, nebo s rychlosti
proménliva zatéz zplsobi chyby méfeni.

Pro provedeni testu Autotune nastavte parametr 0.40 na
hodnotu 1 nebo 2 nebo 3 a zadejte jak signal Blokovani
(svorka 31), tak signal provoz (svorky 26 nebo 27).
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Po provedeni testu Autotune, pfed spusténim ménice na
danou rychlost, musi byt zruSen aspori jeden ze signalu
Blokovani nebo provoz.

Bezpecénostni Uvedeni do . . Karta Rozsifené
Optimalizace
provozu Smartcard Menu

Diagnostika

méni¢e nebylo dostatecné snizeno), teplota Cipu mize
dale stoupat nad 145°C. Pokud ménic¢ jiz neni schopen
dale snizovat modulaéni kmitoCet, pfejde do poruchy
"O.ht1". Méni¢ se pak bude pokouSet kazdou sekundu
vratit modulaéni kmito€et na hodnotu danou parametrem
0.41.

Servo
#40=0 Autotune je neaktivni
#40 = 1 Kratky test pfi nizké rychlosti Poc¢et péli motoru
#40 = 2 | Standardni test pfi nizké rychlosti RW [ Txt | | | | | | Us |
#40 = 3 Méreni momentu setrvaénosti Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Pokud je to mozné, mél by byt provadén standardni test Otevfena smycka Auto (0)
pﬁ nl’zvké rychlosti, ponévad? ménic“:v["nléh’ odpor statoru a Auto (0) Vektor | Auto (0)
induk&nost motoru a znich pocita zisky proudové az -

smycky.

Méfeni momentu setrvacnosti se provadi nezavisle na

pfedchozich testech.

e kratky test pfi nizké rychlosti oto¢i motorem o 2
elektrické otacky (tzn. az 2 otacky mechanickeé)
v dopfedném smyslu pfiCemz zméfi polohu faze
enkodéru. Motor nesmi byt zatizen.

e bézny test pfi nizké rychlosti oto¢i motorem o 2
elektrické otacky (tzn. az 2 otacky mechanické)
v dopfedném smyslu pfiCemz zméfi polohu faze
enkodéru a opravi zisky proudové smycky. Motor
nesmi byt zatiZzen.

» test mé&feni momentu setrvacnosti zjiStuje celkovy
moment setrvacnosti motoru i zatéZze. Ten se
pouzivd pro stanoveni ziskl otackové smycky a
dopfedné momentové slozky, pouzivané pfi
akceleraci. Béhem tohoto testu se otacky motoru
nékolikrat méni v dopfedném smyslu o0d1/3 do 2/3
jmenovité rychlosti. Motor s konstantni zatézi dava
pfesné vysledky, kdezto nelinearni, nebo s rychlosti
proménliva zatéz zplsobi chyby méfeni.

e proménliva zatéz zplsobi chyby méreni.

Pro provedeni testu Autotune nastavte parametr 0.40 na
hodnotu 1 nebo 2 nebo 3 a zadejte jak signal Blokovani
(sv. 31), tak signal provoz (sv. 26 nebo 27).

Po provedeni testu Autotune, pfed spusténim ménice na
danou rychlost, musi byt zrusen aspon jeden ze signalu
Blokovani nebo provoz.

Bliz$i informace viz Pr 0.40 (Pr 5.12).

[|F:Y I Maximalni modulaéni kmitocet
XTI R | T [ | [RA] [ [US]
Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Oteviend smycka 3(0) 3 kHz (0)
4(1
6 EZ; KH Vektor | 3 kHz (0)
Uzaviena smycka 8 (3) z
12 (4) Servo | 6 kHz (2)
16 (5)

Definuje modulaéni kmitocet.

Jestlize se vykonova &ast prili§ zahfeje, mize ménic
hodnotu modulaéniho kmito€tu automaticky snizit (beze
zmeény tohoto parametru), K tomu slouzi teplotni model
Cipu IGBT (zahrnuje teplotu chladiée, momentalnim
zménu teploty, vystupni proud ménie a modulaéni
kmitocet).

Vypocitavana teplota Cipu IGBT je zobrazena v Pr 7.34.
Jestlize teplota pfekro€i 145°C, modulaéni kmitoCet se
snizi, je-li to mozné (tji. > 3kHz). Snizeni modula¢niho
kmitoc¢tu snizuje ztraty v ménici a tim i hodnotu Pr 7.34.
Jestlize vypocitavana teplota Cipu dale roste (zatizeni

Uzaviena smycka 120 polti (60)

Servo |6 POLE (3)

Oteviena smycka
Vyuziva se pro vypoCet otaCek motoru a pro spravné
provadéni kompenzace skluzu.
Pokud je nastavena volba Auto, pocet poli motoru se
pocita automaticky ze jmenovitého kmito¢tu (Pr 0.47) a
jmenovitych otacek (Pr 0.45):

pocet pold = 120 * jmen. kmitoCet / jmen. otacky

(zaokrouhleno na nejblizsi sudé Cislo)

Vektor
Pro spravnou funkci vektorového fizeni musi byt tento
parametr nastaven spravneé.
Pokud je nastavena volba Auto, pocet poli motoru se
pocita automaticky ze jmenovitého kmito¢tu (Pr 0.47) a
jmenovitych otacek (Pr 0.45):

pocet pold = 120 * jmen. kmitoCet / jmen. otacky

(zaokrouhleno na nejblizsi sudé Cislo)

Servo

Pro spravnou funkci vektorového fizeni musi byt tento
parametr nastaven spravneé.

Pfipadna volba Auto odpovida 6 pdlim.

EJmenovitw'/ ucinik motoru
Rwiuni| | | | | | [Jus]

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Otevrena smycka 0.000 a2 1.000 0.850
Vektor

Oteviena smycka

Uginik se pouziva ve spojeni se jmenovitym proudem
motoru (Pr 0.46) pro vypocCet jmenovitého cinného
proudu a magnetizaéniho proudu motoru. Jmenovity
¢inny proud se pouziva pro regulaci ménie a
magnetizaéni proud se pouziva ve vektorovém rezimu pfi
kompenzaci Rs. Je dulezité, aby byl tento parametr
nastaven spravné.

Méni¢ mulze zméfit hodnotu tohoto parametru
automaticky béhem testu Autotune s otoCenim motoru.
Je-li provadén test Autotune bez otoCeni motoru, pak je
nutno nastavit Stitkovou hodnotu motoru.

Vektor

Jestlize  statorova indukénost Pr5.25 obsahuje
nenulovou hodnotu, méni¢ neustale vypocitava ucinik pro
algoritmus  vektorového Fizeni (neopravuje ovSem
Pr 0.43).

Je-li statorova indukénost Pr 5.25 je nastavena na nulu,
pak ucinik Pr0.43 je pouzit ve spojeni se jmenovitym
proudem motoru a s dalSimi parametry motoru pro
vypocet jmenovitého ¢inného a magnetizaéniho proudu,
které se pouzivaji v algoritmu vektorového fizeni.
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Méni¢ muze zméfit hodnotu tohoto parametru
automaticky béhem testu Autotune s oto€enim motoru.
Je-li provadén test Autotune bez oto€eni motoru, pak je
nutno nastavit Stitkovou hodnotu motoru.
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s parametry kod provozu P Smartcard Menu

(W3 Poloha faze enkodéru
LI RW [ Uni | 1 [ Inc]pt][ ]

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

Servo 0.0 az 359.9° 0.0

Pro spravnou funkci servomotoru je vyzadovana hodnota
Uhlu mezi tokem motoru a pozici enkodéru. Jestlize je
tato hodnota znama, uzivatel ji mOze nastavit pfimo
ruéné. Nouzoveé ji Ize zjistit automaticky pomoci testu
Autotune bez oto€eni motoru (viz Pr 0.40). Po ukonceni
testu je nova hodnota zapsana do tohoto parametru.
Polohu faze Ize rovnéz kdykoliv opravovat, zména je
okamzité platna. Zakladni nastaveni tohoto parametru je
nula, ale neméni se pfi obnové zakladniho nastaveni
meénicem.

(IlV:. I Jmenovité napéti motoru

RozSifené Diagnostika

Vektor

Jmenovité otacky motoru jsou ve spojeni se jmenovitym
kmito€tem motoru pouzity pro stanoveni skluzu motoru
pfi plném zatizeni, ktery se pouziva v algoritmech

vektorového Fizeni. Nespravné nastaveni tohoto
parametru muze zpUsobit nasledujici efekty:

e snizenou ucinnost motoru

e snizenou hodnotu maximalniho momentu

motoru
e chybu pfi dosahovani maximalni rychlost
e poruchu proudového pfetizeni
*  sniZeny vykon pfi pfechodovych dé&jich
e nepresné fizeni momentu (v rezimu fizeni
momentu)
Stitkova hodnota b&Zné odpovida podminkam zahtatého
motoru, nicméné béhem oZivovani mize byt nékdy nutné
toto prenastavit, ponévadz Stitkova hodnota nemusi byt
zcela odpovidajici. Jmenovité otacky lze méfit i pomoci
ménice.

ETepelné ¢asova konstanta motoru
Rwluni| | | [ [ [ [us]

5.09 RW | Uni | | | | RA | | | us | Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Kategorie Rozsah Jednotka|  Zakl. nast. Servo 0az400.0 20.0
méni¢ 200V: 230 Servo

0az
max_nast_ss_napéti

\

méni¢ 400V: 400
méni¢ 575V: 575
méni¢ 690V: 690

(V-3 Jmenovité otacky motoru
R [ uni [ | | | us |

Kategorie Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Oteviena smycka | 0 az 180 000 ot/min 1500
Vektor 0.00 az 40 000.0 | ot/min 1 450.00

Oteviena smycka

Otacky motoru pfi jmenovitém napajecim kmitoctu a
jmenovitém zatizeni.

Vyuziva se pro funkci kompenzace skluzu.

Kompenzace skluzu je vypnuta, je-li #0.45 = 0, nebo kdyz
#5.27=0

Je-li kompenzace skluzu pozadovana, Pr 0.45 by mél byt
nastaven na Stitkovou hodnotu motoru (odpovida
zahfatému stroji). BEhem ozivovani v§ak miize byt nékdy
nutné tuto hodnotu prenastavit, ponévadz Stitkova
hodnota nemusi byt zcela odpovidajici.

Kompenzace skluzu pracuje spravné jak pod jmenovitymi
otackami, tak v oblasti odbuzeni. Tento algoritmus se
bézné pouziva pro dorovnani odchylek rychlosti vlivem
zatéze motoru. Hodnotu tohoto parametru lze nastavit
nad hodnotu synchronnich otac¢ek a tim zamémé predejit
poklesu otacek. To mize byt uziteCny prvek pfi soustavée
sdilené zatéZe u mechanicky spfazenych motoru.

Tento parametr se pouziva (spole¢né se jmenovitym
proudem motoru Pr 0.46 a proudem motoru Pr0.12) v
tepelném modelu motoru a to za u€elem tepelné ochrany
motoru.

Je-li #0.45 = 0, je tepelna ochrana motoru blokovana.

(I:': 3 Jmenovity proud motoru
I RW | Uni | | [ra] | [Jus]

Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
0az A Jmen. proud
max_jmen_proud ménice (Pr 11.32)

(IN:yAll Jmenovity kmito¢et motoru
Xl R [ oni | | [ Jus]

Kategorie Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Oteviena smycka 0 az 3 000.0 Hz 50.0
Vektor 0az 1250.0 Hz 50.0
(I:E: 3 Kategorie ménice
507 IEIR L
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
Oteviena smycka 1
1az4 Vektor 2
Servo 3
Hodnota Kategorie
OPENnLP 1 Oteviena smycka
CL VECt 2 Vektor
SerVO 3 Servo
rEgEn 4 Rekuperaéni jednotka

Zména kategorie ménice viz kap. 7.2.
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[\ W:: I Pristup k parametrim
ET RW | Txt | ] ] | PT | us |
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
0az?2 0
Hodnota Kategorie
L1 0 [Pristupné je pouze Menu 0
L2 1 | PFistupné jsou v§echny skupiny Menu
Loc 2 | Aktivace uzivatelského kédu
(po nasledném provedeni Reset je tento
parametr nastaven na hodnotu L1)
Ovladaci panel LED miize tento parametr nastavit i kdyz
je uzivatelsky kéd nastaven (aktivni).
SW verze ménice
Rojuni| | [ | [nc|PT| |
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
1.00 az 99.99
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7. Uvedeni do provozu

Tato kapitola uvadi zakladni kroky, které je tfeba ucinit

pfi prvnim spusténi motoru.

Podrobnéjsi

postupy pro dosazeni

vlastnosti pohonu jsou popsany v kap. 8 - Optimalizace.

Ujistéte se, Ze nemUze dojit k Zddnému
poskozeni nebo nebezpedi v pfipadé
neoCekavaného startu motoru.

Hodnoty parametrd motoru ovliviuji
jeho ochranu. Proto se nedoporucuje
spoléhat se zakladni nastaveni

ménice.

Napf. parametr Pr 0.46 (jmenovity
proud motoru) ovliviiuje tepelnou
ochranu motoru.

Jestlize by maximalni otacky motoru
ohrozily bezpecnost stroje, je tfeba
pouzit dodate¢né nezavislé zafizeni
jako ochranu proti pfekro¢eni povole-

nych otacek.

7.1 QUICK START

7.1.1 Zakladni pozadavky

Tab. 7-1: Minimalni pozadavky pro rizné zpisoby

ovladani

pozadovanych

Zpusob ovladani ménice

Pozadavky

Ovladani ze svorkovnice
meénice

Odblokovani ménice
« Zadana hodnota otacek
* Provoz vpred nebo vzad

Ovladani z klavesnice
ménice

Odblokovani ménice

Ovladani sériovou linkou

Odblokovani ménice
e Sériova linka

Tab. 7-2: Typy motort pro rizné rezimy ¢innosti
(kategorie ménice)

Kategorie ménice

Typ motoru

Oteviena smycka

Asynchronni motor

Uzaviena smycka —
vektorovy rezim

Asynchronni motor s ¢idlem
otacek

Uzavfena smycka - servo

Motor s permanentnimi
magnety s Cidlem otacek a
polohy

Otackova zpétna vazba

Vhodnymi zafizenimi pro ¢idlo otacek jsou:
¢ Inkrementalni enkodér (signaly A ,B nebo F, D

véetné nebo bez Z)

« Dvoukanalovy inkrementalni enkodér (signaly F, R

v&etné nebo bez Z)

« S8l absolutni enkodér (Graylv kod nebo binarni

vystup )

¢ SINCO enkodér (véetné nebo bez komunikaéniho
protokolu Stegmann Hiperface nebo EnDat)
¢ EnDat absolutni enkodér

Karta
Smartcard

RozSifené

Menu Diagnostika

Otackova a polohova zpétna vazba
Vhodnymi zafizenimi jsou:

Inkrementalni enkodér (signaly A, B nebo F, D
v&etné nebo bez Z) s komutacnimi signaly (U, V, W)
Dvoukanalovy inkrementalni enkodér (signaly F, R
véetné nebo bez Z) s komutaénimi signaly (U, V, W)
SINCOS enkodér (s komunikaénim protokolem
Stegmann Hiperface nebo EnDat nebo SSI)

SSI absolutni enkodér (Graylv kéd nebo binarni
vystup )

EnDat absolutni enkodér

7.2 VOLBA KATEGORIE MENICE

Pfi zméné kategorie ménie se vSechny parametry
méni¢e nastavi do zakladniho nastaveni (s vyjimkou
parametrt Pr 0.49 a Pr 0.34).

Postup

1.

o0~ wN

Zvolte kterékoliv menu

Nastavte Cislo parametru na xx.00
Stisknéte tlacitko Mode

Nastavte na displeji hodnotu 1253
Stisknéte tlaCitko Mode.

Pomoci parametru 0.48 zvolte pozadovanou
kategorii ménice:

#0.48 Displej Kategorie ménice
1 OPEn.LP | Oteviena smycka
2 CL.UECt | Vektor
3 SEruoO Servo
4 rEGEn Rekuperacni jednotka

Volbu potvrdte jednim z téchto zplisobu:
« Stisknéte tlacitko Stop/Reset
« Provedte Reset pomoci digitalniho vstupu
Reset
e Provedte Reset pomoci sériové linky
nastavenim Pr 10.38 na hodnotu 100 (ujistéte
se, ze #10.38 se vrati na nulu).

Poznamka

Informace o Rekuperaéni jednotce nejsou soucasti této
pfirucky. V pfipadé potfeby kontakujte dodavatele
meénice.
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Obr. 7-1: Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie
Pin funkce
1 ukondovaci odpor
2 RXTX
3 0V _izolovanych
4 +24V
5 0V _izolovanych
6 povoleni TX
7 RX\ TX\
8 RX\ TX\
stinéni| OV izolovanych
konektor 1
sériové —_—)
(O © linky
C N 8
O S
> > zpusoby zapojeni v zavislosti na
5 E svorka | pouzitém typu enkodéru
= h Pr3.38=0to 5 Pr3.38=6to 11
(©) 1 A E Cos
2 Al A Cos\
— 3 B D Sin
(@) 4 B\ \ Sin\
- —_ ] __ Ll — 5 Z Data
4 6 pa) Datal
o 7 U [ Fout [ Aout | Fout Aout
> 8 U\ | Fouf\| Aout\ | Foufi | Aoufv
9 \% Dout | Bout Dout Bout
0 V\ Dout\ | Bout\ Dout\ Bout\
1 W Cl
— 2 W\ Clk\
_ 3 +V +V
J_I—l_l— A A E 14 ov oV
[l 88 15 Th Th
Pro snimani termistoru se pouzije svorka 15, ktera je
Z @ spojena s fidici svorkou anal. vstupu 3. Tento musi
byt pfislusné nastaven - viz Menu 7.
» 5 1
_______________________ 10 6 —m>
15 1
@ 15 - pinovy
enkodérovy konektor
indukéni motor
g
() servomotor
2] (s permanentnimi
magnety)

Volitelny nulovy impuls

Stinéni enkodérového kabelu pfipojeno na 0 V ménice
a otevieno na strané enkodéru

Teplotni pojistka brzdného rezistoru jako ochrana proti pozaru.

Musi byt zapojena tak aby v pfipadé jejiho preruseni do$lo
k odpojeni ménice od sité
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volitelny brzdny volitelny brzdny
A odpor - pouze fai odpor - pouze
pro velikosti 2 a 3 pro velikost 1
| |
DC1=-
D&z - + [DC1|DC2(BR 48V| — +E| ® 1
Ol 2
Q) 3 ov
=) == ® 4 +10V
NG o zadané
= lkﬁ ‘ s ® 5 otasky
. M elocrsge
@' |  \ o ® 6
8 = Ol 7
608,0,0,0
@ e Ol 8
aonoo 00
ﬂ s Q) 9
3 2 1 nogoﬁogg ® 10
£00800%
R Q11
i
4 ]
e Ol 21
Pl 0
S Q) 22 2V Q
PE o ‘ SES g
L =
= . Ol 24 >
[
) 25 o
L1{L2|{L3|U|V|W >
\ / ® 26 Provoz vpred (2}
o
® 27 Provoz vzad N
Sl 28 c
*©
------ Slagl - -} - 5
*@©
Q)30 =
=)
) 31 Blokovani| = @)
C
@®
o
C
*©
©
[] [] [] Fuses ﬂ
>
/ / SM-Keypad / SM-Keypad Plus.
YA A pro Rezim keypad musi byt pfipojen jeden z panelu ?;260(54)

L1 L2 L3
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7.3 QUICK START - UVEDENI DO

PROVOZU

7.3.1 Oteviena smycka

Cinnost

Popis

PFed pfipojenim
sité

Ujistéte se, ze:

* Meénic¢ je zablokovan (svorka 31 je rozpojena)
* Neni zadan povel Provoz (svorka 26 nebo 27)
» Motor je pfipojen

Po pfipojeni sité

Zkontrolujte:
* Na displeji se zobrazilo hlaseni ,inh*
Jestlize ménic¢ hlasi poruchu, viz kap. 11.1

Nastavte Stitkoveé
udaje motoru

Nastavte:
» Jmenovity kmitoet motoru - Pr 0.47 (Hz)
* Jmenovity proud motoru - Pr 0.46 (A)
* Jmenovité otacky motoru - Pr 0.45 (min'1)
Pokud nechcete kompenzaci skluzu (ve skalarnim rezimu), nastavte #0.45 = 0
* Jmenovité napéti motoru - Pr 0.44 (V) — zkontrolujte zapojeni motoru (Y, A)

S
KW

A
® L 230
400

N
A 240 ‘ 50‘ 1445|2.20
415

Nastavte

Hz
50

min
1445

cosg| A

2.20/0.80

850
490 |
CN =14.5Nm
’Fo 78‘8 50

4.90

LE.C 34 1(87)

CN = 14.4Nm

akceleracni a
decelera¢ni rampu

» Decelera¢ni rampu - Pr 0.04 (s/100 Hz)
V pfipadég, Ze je k ménici pfipojen brzdny odpor, nastavte #0.15 = FASt.
Parametry Pr 10.30 a Pr 10.31 by mély byt spravné nastaveny, jinak mize
nastat porucha ,It.br".

maximalni Nastavte: 002 [T
kmitodet * Maximalni kmitocet - Pr 0.02 (Hz)

Nastavte:
Nastavte » Akcelera¢ni rampu - Pr 0.03 (s/100 Hz) 100H2

Autotune
(automaticke
zméfeni
parametri motoru)

Unidrive SP mUGze provést zméreni parametrd motoru bud' bez oto¢eni motoru
nebo s otocenim motoru. Pfed vlastnim méfenim musi byt motor v klidu.
PFfednostné se doporucuje varianta s oto¢enim motoru, protoze méni¢ potrebuje
znat spravnou hodnotu U€iniku.

PFi méfeni parametrt s oto¢enim se motor rozbéhne na 2/3
jmenovitych otacek bez ohledu na to, jaka je Zzadana hodnota
otacek. Po zméfeni se motor automaticky opét zastavi.

Po provedeni testu Autotune, pfed spusténim ménice na
pozadovanou rychlost, musi byt zruSen signal Provoz.

Ménic¢ Ize kdykoliv vypnout zruSenim signalu Provoz nebo
Blokovani.

» Mérfeni parametri bez otoceni motoru se provadi v téch pfipadech, kdy je na
hfideli motoru pfipojena zatéz a jeji odpojeni by bylo obtizné. Pfi tomto méfeni
se zjiStuje odpor statorového vinuti a napétovy ofset ménice. Tyto hodnoty
jsou dulezité pfi praci pohonu ve vektorovém rezimu. Neméfi se vSak ucinik
motoru, a proto se Pr 0.43 musi nastavit na hodnotu cos ¢ uvedenou na Stitku
motoru.

* Méreni s oto€enim motoru by se mélo provadét pfi béhu motoru bez zatéze.
Motor se nejprve zméfi za klidu a potom pfi rozbéhu na 2/3 jmenovitych otacek
ve zvoleném sméru. Pfi tomto méfeni se zjisti u€inik motoru.

Méfeni se provadi takto:

* Nastavte #Pr 0.40 = 1 pro méfeni bez otoceni motoru nebo #Pr 0.40 = 2 pro
méfeni s oto¢enim motoru.

* Odblokujte méni¢ (sepnutim svorky 31). Na displeji se zobrazi ,rdY*

 Privedte signal Provoz (sepnutim svorky 26 nebo 27). V prabé&hu méfeni na
dolni asti displeje ménice stfidave blika ,Auto” a ,tunE".

» Po urcité dobé se zobrazi ,rdY* a motor se zastavi.

V pfipadé, Ze se objevi porucha, viz kap. 11.1.
» Zruste signal Provoz (rozpojenim svorky 26, ev. 27).

Zapamatovani
parametrli

Viz kap. 4.4.4.

Start motoru

Ménic¢ je nyni pfipraven ke startu.
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7.3.2 Vektor

Asynchronni motor vybaveny enkodérem
Pro jednoduchost budeme uvazovat pouze enkodér s pravouhlymi vystupnimi impulzy vzdjemné posunutymi o 90° elekt-
rickych (kvadraturni enkodér). O dalSich zpétnovazebnich €idlech se zminuje kap. 7.4.

Cinnost

Popis

Pfed pfipojenim
sité

Ujistéte se, ze

« Meénic je zablokovan (svorka 31 je rozpojena)

¢ Neni zadan povel Provoz (svorka 26 nebo 27)

* Motor a zpétnovazebni ¢idlo (enkodér) je pfipojeno

Po pfipojeni sité

Zkontrolujte:
« Na displeji se zobrazilo hlaseni ,inh*
Jestlize ménic hlasi poruchu, viz kap. 11.1

Nastavte
parametry tykajici
se enkodéru

Prvotni nastaveni parametri enkodéru

Nastavte:

¢ Typ enkodéru - #3.38 = Ab (0): kvadraturni enkodér

« Napajeci napéti enkodéru - #3.36 = 5V (0) nebo 8V (1) nebo 15V (2)

Nespravné nastaveni napajeciho napéti pro enkodér mize mit za
nasledek zni¢eni enkodéru.

Nastavte:
« Pocet rysek na otacku do parametru Pr 3.34 (podle typu enkodéru)
¢ ZakonCovaci impedanci enkodéru do parametru Pr 3.39:
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ - zakon€ovaci impedance nepfipojena
1 = A-A\, B-B\ - zakonCovaci impedance pfipojena
Z-Z\ - zakon€ovaci impedance nepfipojena
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ - zakon€ovaci impedance pfipojena

Nastavte: | TS T
Nastavte Stitkové . Jmenov!ty kmitocet motoru - Pr 0.47 (Hz) Mot X XXOCKXXXKK
A ¢ Jmenovity proud motoru - Pr 0.46 (A) NG XXXXXXXXXX kg
Udaje motoru P . CFTAps
* Jmenovité otacky motoru - Pr 0.45 (min™) Q&Y [FE[mn W cosw‘ O
* Jmenovité napéti motoru - Pr 0.44 (V) — zkontrolujte zapojeni motoru (Y, A) A2l 1:45 22010801389 |
N =14.5Nm =}
2 240 ‘ 50‘ 1445, 220?0 78‘8 50 3
415 49 ¢
9N = 1:4.4Nm =

Nastavte
maximalni otacky

Nastavte:
. Maximalni kmitocet - Pr 0.02 (min™")

Nastavte:
Nastavte « Akceleracni rampu - Pr 0.03 (s/1000 min'1) 1000rpm
akceleracni a « Deceleraéni rampu - Pr 0.04 (s/1000 min™)
deceleracni V pfipadég, Ze je k ménici pfipojen brzdny odpor, nastavte #0.15 = FASt.
rampu Parametry Pr 10.30 a Pr 10.31 by mély byt spravné nastaveny, jinak mize

nastat porucha ,It.br".
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Autotune
(automaticke
zméreni
parametr(i
motoru)

Unidrive SP mUze provést zméreni parametri motoru bud' bez oto¢eni motoru
nebo s oto€enim motoru. Pfed vlastnim méfenim musi byt motor v klidu.
Pfednostné se doporucuje varianta s oto€enim motoru, protoze se méfi skuteéné
hodnoty motoru vyZzadované méniCem.

PFi méreni parametr( s oto¢enim se motor rozbéhne na 2/3
jmenovitych otacek bez ohledu na to, jaka je Zadana hodnota
otacek. Po zméfeni se motor automaticky opét zastavi.

Po provedeni testu Autotune, pfed spusténim ménice na
pozadovanou rychlost, musi byt zruSen signal Provoz.

Méni¢ Ize kdykoliv vypnout zruSenim signalu Provoz nebo
Blokovani.

« Meéfeni parametr(i bez otoeni motoru se provadi v téch pfipadech, kdy je na
hFideli motoru pfipojena zatéz a jeji odpojeni by bylo obtizné. Pfi tomto méreni
se zjistuje odpor statorového vinuti a rozptylova induk&nost motoru. Tyto
hodnoty se pouzivaji pro vypocet zesileni proudové smycky a na konci méfeni
se ulozi do parametr( Pr 0.38 a Pr 0.39. Neméfi se vSak ucinik motoru, a
proto se Pr 0.43 musi nastavit na hodnotu cos ¢ uvedenou na $titku motoru.

« Méfeni s oto¢enim motoru by se mélo provadét pfi béhu motoru bez zatéze.
Motor se nejprve zméfi za klidu a potom pfi rozbéhu na 2/3 jmenovitych otacek
ve zvoleném sméru. Pfi tomto méfeni se zjisti induk&énost statoru a Gcinik
motoru.

Méfeni se provadi takto:

« Nastavte #Pr 0.40 = 1 pro méfeni bez oto¢eni motoru nebo #Pr 0.40 = 2 pro
méfeni s oto¢enim motoru.

« Odblokujte méni¢ (sepnutim svorky 31). Na displeji se zobrazi ,rdY*

« Privedte signal Provoz (sepnutim svorky 26 nebo 27). V pribé&éhu méfeni na
dolni asti displeje ménice stfidave blika ,Auto” a ,tunE".

« Po urCité dobé se zobrazi ,rdY* a motor se zastavi.

V pfipadé, Ze se objevi porucha, viz kap. 11.1

Zruste signal Provoz (rozpojenim svorky 26, ev. 27).

cos [J

) saturation
1 Ne—— break-
points

S S rpm

Zapamatovani
parametr

Viz kap. 4.4.4.

Start motoru

Méni€ je nyni pfipraven ke startu.

O

7.3.3 Servo

Servomotor s permanentnimi magnety vybaveny €idlem otacek a polohy
Pro jednoduchost budeme uvazovat pouze enkodér s pravouhlymi vystupnimi impulzy vzajemné posunutymi o 90° elekt-
rickych (kvadraturni enkodér) s komuta&nimi vystupy. O dalSich zpétnovazebnich idlech se zmiriuje kap. 7.4.

Cinnost

Popis

PFed pfipojenim
sité

Ujistéte se, ze

« Ménic je zablokovan (svorka 31 je rozpojena)
« Neni zadan povel Provoz (svorka 26 nebo 27)
* Motor je pfipojen

« Zpétnovazebni Cidlo (enkodér) je pfipojeno

Po pfipojeni sité

Zkontrolujte:
« Na displeji se zobrazilo hlaseni ,inh*
Jestlize ménic hlasi poruchu, viz kap. 11.1

Nastavte
parametry tykajici
se enkodéru

Prvotni nastaveni parametri enkodéru

Nastavte:

¢ Typ enkodéru - #3.38 = Ab.SErVO (3): kvadraturni enkodér s komutacnimi
vystupy

+ Napajeci napéti enkodéru - #3.36 = 5V (0) nebo 8V (1) nebo 15V (2)

Nespravné nastaveni napajeciho napéti pro enkodér mize mit za
nasledek zni¢eni enkodéru.

Nastavte:
« Pocet pulzt na otacku do parametru Pr 3.34 (podle typu enkodéru)
¢ ZakonCovaci impedanci enkodéru do parametru Pr 3.39:
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ - zakonCovaci impedance nepfipojena
1 = A-A\, B-B\ - zakon&ovaci impedance pfipojena
Z-Z\ - zakon&ovaci impedance nepfipojena
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ - zakon€ovaci impedance pfipojena
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ﬁi%
Nastavte: Mot X XXXXXXXXX

Nastavte Stitkoveé
udaje motoru

* Jmenovity proud motoru - Pr 0.46 (A)
« Jmenovité napéti motoru - Pr 0.44 (V)
¢ Pocet polu motoru - Pr 0.42

No XXXXXXXXXX kg

IP55 I.clF_°C 40 s S1
Vv

Hz [ min [ kW [cosq| A

A 240
A 415

® A 230 | 50
L 400

CTP- VEN 1PHASE 1=0,46A P=110W R.F 32MN

144512.20/0.80 (8.50
| BEIS

CN =145
50‘ 1445‘2.20‘0.76

3

850 =
490 3

o

CN = 14.4Nm

Nastavte
maximalni otacky

Nastavte:
. Maximalni kmitocet - Pr 0.02 (min™")

Nastavte:
Nastavte +  Akceleragni rampu - Pr 0.03 (s/1000 min™) 1000rpm
akceleracni a  Deceleraéni rampu - Pr 0.04 (s/1000 min™)
deceleracni V pfipadég, Ze je k ménici pfipojen brzdny odpor, nastavte #0.15 = FASt.
rampu Parametry Pr 10.30 a Pr 10.31 by mély byt spravné nastaveny, jinak mize
nastat porucha It.br". '
PFi méfeni parametrd pfi malych otackach motor udéla 2 otacky
v nastaveném sméru bez ohledu na to, jaka je zadana hodnota
otacek. Po zméfeni se motor automaticky opét zastavi. Po prove-
deni testu Autotune, pfed spusténim meénic¢e na pozadovanou
rychlost, musi byt zruSen signal Provoz.
Méni¢ Ize kdykoliv vypnout zruSenim signalu Provoz nebo
Blokovani.
« PFi méfeni parametrl pfi malych otackach motor udéla 2 otacky v nastaveném
Autotur)e . sméru, zméfi se fazovy Uhel enkodéru a prepide se spravna hodnota do
(automaticke Pr 3.25. Pfi tomto méfeni se zjiStuje také odpor statorového vinuti a 0
zmereni induk&nost motoru. Tyto hodnoty se pouzivaji pro vypocet zesileni proudové
parametrd smycky a na konci méfeni se ulozi do parametri Pr 0.38 a Pr 0.39. Toto
motoru) méfeni trva asi 20s.
Méfeni se provadi takto:
* Nastavte #Pr 0.40 = 2.
« Privedte signal Provoz (sepnutim svorky 26 nebo 27).
¢ Odblokujte méni¢ (sepnutim svorky 31).“V pribéhu méfeni na dolni ¢asti
displeje ménice stfidavé blika ,Auto” a ,tunE".
* Po urcité dobé se zobrazi ,StoP* a motor se zastavi.
V pfipadé, ze se objevi porucha, viz kap. 11.1.
Zruste signal Provoz (rozpojenim svorky 26, ev. 27).
Zapamatovani |\ yan 444
parametru

Start motoru

Méni¢ je nyni pfipraven ke startu.
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7.4 NASTAVENIi ZPETNOVAZEBNICH CIDEL
V této kapitole je popsan postup nastaveni vSech Cidel, které je mozno pfipojit k méni¢i UNIDRIVE SP.
7.4.1 Piehled
Tab. 7-3: Parametry ménice, které je treba nastavit pro dany typ enkodéru
Ab, Fd, Fr, .
Parametr Ab.Servo, ;g"'_‘l’iﬂ‘l";r SC';EL‘SM Enkodér Enkodér
Fd.SerVO, Fr.SerVO ' EndAt SSI
. SC.SSi
nebo SC enkodér
3.33 | Podet otacek enkodéru v x v x v x N
3.34 | Podet rysek na otacku N v x v x
3.35 R.ozll’soenl komgtacnlch x V x V x N
signalt enkodéru
3.36 | hapaject napel y y y ¢ ¢
enkodéru
337 Prenosczvell rychlos,t N N N
komutacniho signalu
3.38 | Typ enkodéru \ \ v V N
Blokovani automatické
konfigurace enkodéru
3.41 | nebo volba binamiho \/ \/ \/ \/
formatu vystupu SSI
enkodéru
N Vyzadovana informace

X

7.4.2 Detailni informace pro nastavovani zpétnovazebnich cidel

Tento parametr maze byt v ménici nastaven automaticky v pribéhu funkce Autotune.

Enkodér s pravouhlymi vystupnimi impulzy vzajemné posunutymi o 90° elektrickych s komutaénimi vystupy

nebo bez nich (A, B, Z nebo A, B, Z, U, V, W) nebo Sincos enkodér bez sériové komunikace

Ab (0) pro enkodér s pravouhlymi vystupnimi impulzy vzajemné
posunutymi o 90° bez komutacnich signal(*
Typ enkodéru Pr3.38 Ab.SerVQ_(3) pro enkodé’r s.pravciuhlymi vysvtupn.im.i im’pulzy
vzajemné posunutymi o 90° s komutaénimi signaly
SC (6) pro Sincos enkodér bez sériové komunikace *
Napajeci napéti enkodéru Pr 3.36 |5V (0), 8V (1), 15V (2)
Poget rysek na otacku Pr3.34 \N/astavt’e poégt rysek nebo sinusovgk na otacku enkodeéru.
poznamce jsou uvedena omezeni tohoto parametru.
0=A, B,Z zakon€ovaciimpedance nepfipojeny
Volba zakon&ovaci impedance enkodéru Pr3.39 1=A,B zakonc¢ovaci impedance pfipojena
(pouze pro Ab nebo Ab.SerVO) ’ Z zakonc¢ovaci impedance nepfipojena
2=A, B,Z zakoncCovaciimpedance pfipojeny
0 = Detekce poruchy zablokovana
1 = Detekuje se preruseni vodi¢l na vstupech A, B, Z
2 = Detekuje se fazova chyba (pouze u Ab.SerVO)
Volba detekce poruchy enkodéru Pr 3.40 | 3 = Detekuje se preruseni vodi¢ll na vstupech A, B, Z a fazova
chyba (pouze u Ab.SerVO)
Aby fungovala detekce preruseni vodi¢l, musi byt pfipojeny
zakonc¢ovaci impedance.

*  Tato nastaveni parametrt by méla byt pouzita ve vektorovém rezimu s uzavienou smyc¢kou, jinak by se musel
provadét test fazového ofsetu pfi kazdém pfipojeni ménice na sit.
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Enkodér s vystupnim signalem frekvence a sméru (F a D) nebo s vystupnimi signaly sméru (dopfedny CV a

zpétny CCW) s komutacnimi vystupy nebo bez nich

Fd (1) pro enkodér s vystupnim signalem frekvence a sméru bez
komutacénich signalt *

Fr (2) pro enkodér s vystupnim signalem dopfedného a zpétného
smeéru bez komutacénich signala *

Fr.SerVO (5) pro enkodér s vystupnim ignalem dopfedného a
zpétného sméru s komuta&nimi signaly

Napajeci napéti enkodéru Pr3.36 |5V (0),8V (1),15V (2)

Nastavte pocet pulzl na otacku enkodéru podéleny 2.

Typ enkodéru Pr 3.38

Pocet rysek na otacku Pr 3.34 . ; .
V poznamce jsou uvedena omezeni tohoto parametru.
0 = F nebo CW, D nebo CCW, Z zakoncovaci impedance
nepfipojeny
Y . , 1 =F nebo CW, D nebo CCW zakon€ovaci impedance
Volba zakon&ovaci impedance enkodéru o
Pr 3.39 pfipojeny

(pouze pro Ab nebo Ab.SerVO) Z zakonCovaci impedance nepfipojena

2 = F nebo CW, D nebo CCW, Z zakoncovaci impedance
pfipojeny

0 = Detekce poruchy zablokovana

1 = Detekuje se preruseni vodi¢u na vstupech F a D nebo CW a
CCw, z

2 = Detekuje se fazova chyba (pouze u Fd.SerVO a Fr.SErvVO)

3 = Detekuje se preruseni vodi¢l na vstupech F a D nebo CW a
CCW a Z a fazova chyba (pouze u Fd.SerVO a Fr.SerVO)
Aby fungovala detekce pferuseni vodi¢l, musi byt pfipojeny
zakonc¢ovaci impedance.

*  Tato nastaveni parametrt by méla byt pouzita ve vektorovém rezimu s uzavienou smyc¢kou, jinak by se musel
provadét test fazového ofsetu pfi kazdém pfipojeni ménice na sit.

Volba detekce poruchy enkodéru Pr 3.40

Absolutni Sincos enkodér s Hiperface nebo sériova komunikace EndAt nebo enkodér EndAt
Unidrive SP je kompatibilni s t&mito Hiperface enkodéry:
SCS 60/70, SCM 60/70, SRS 50/60, SRM 50/60, SHS 170, LINCODER, SCS-KIT 101, SKS 36, SKM 36

SC.Hiper (7) pro Sincosenkodér s Hiperface sériovou komunikaci

Typ enkodéru Pr 3.38 | EndAt (8) pro komunikaci EndAt, pouze enkodér
SC.EndAt (9) pro Sincos enkodér se sériovou komunikaci EndAt
Napajeci napéti enkodéru Pr3.36 |5V (0), 8V (1), 15V (2)

Nastavenim tohoto parametru na hodnotu 1 se automaticky
nastavi tyto parametry:
Pr 3.33 Pocet bitli na otac¢ku enkodéru

Automaticka konfigurace enkodéru Pr3.41 | Pr3.34 Pocetrysek na otacku (pouze SC.HiPEr a SC.EndAt)
Pr 3.35 RozliSeni komuta&niho signalu pro jednu otacku
enkodéru

Alternativné mohou byt tyto parametry nastaveny ru¢né.
Pfenosova rychlost komutaéniho signalu Pr3.37 100 = 100k, 200 = 200k, 300 = 300k, 500 = 500k, 1000 = 1M,
(pouze pro EndAt nebo SC.EndAt) ) 1500 = 1,5M, 2000 = 2M

0 = Detekce poruchy zablokovana

1 = Detekuje se preruseni vodi¢ na vstupech Sin a Cos

Volba detekce poruchy enkodéru Pr 3.40 |2 = Detekuje se fazova chyba
3 = Detekuje se preruseni vodi¢u na vstupech Sin a Cos a fazova
chyba

* V poznamce jsou uvedena omezeni tohoto parametru.
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Absolutni enkodér

ikaci nebo absolutni Sincos enkodér s SSI

. SSI (10) pro enkodér SSI s komunikaci
Typ enkodéru Pr3.38 SC.SSI (11) pro enkodér Sincos s SSI
Napajeci napéti enkodéru Pr3.36 |5V (0),8V (1), 15V (2)
Pocet rysek na otacku Pr3.34 Nastavte pocet sinusovych vin na otacku enkodéru.
(pouze pro SC.SSI) ) V poznamce jsou uvedena omezeni tohoto parametru.
Volba binarniho tvaru vystupniho signalu Pr 3.41 OFF (0) pro Grayuv kéd
SSI ) On (1) pro binarni tvar vystupu SSI enkodéru
e - . Nastavte pocet bitl na otacku enkodéru
Pocet bitd na otacku enkodéru Pr 3.33 (pro SSI enkodéry to byvé zpravidia 12 bita)
Rozliseni komutaéniho signalu pro jednu Pr3.35 Nastavte rozliSeni komutaéniho signalu pro jednu otac¢ku enkodéru
otacku enkodéru ) (pro SSI enkodéry to byva zpravidla 13 bit()
" . " . 100 = 100k, 200 = 200k, 300 = 300k, 500 = 500k, 1000 = 1M,
Prenosova rychlost komutacniho signalu | Pr3.37 | .00, 1,5M. 2000 = 2M
0 = Detekce poruchy zablokovana
1 = Detekuje se pferuseni vodi¢u na vstupech Sin a Cos (pouze
pro SC.SSI)
2 = Detekuje se fazova chyba (pouze u SC.SSI)
3 = Detekuje se prerudeni vodi¢l na vstupech a fazova chyba
. 4 = Monitorovani bitu napajeciho zdroje SSI
Volba detekce poruchy enkodéru Pr 3.40 5 = Monitorovani bitu nagé}eciho zdro}e SSI a detekce preruseni
vodiéu (pouze pro SC.SSI)
6 = Monitorovani bitu napajeciho zdroje SSI a detekce fazové
chyby (pouze pro SC.SSI)
7 = Monitorovani bitu napajeciho zdroje SSI , detekce preruseni
vodi¢l a detekce fazové chyby (pouze pro SC.SSI)

Poznamka

| kdyz Ize nastavit parametr Pr 3.34 na libovolnou hodnotu od 0 do 50 000, existuji urcita omezeni:

Tab. 7-4: Omezeni tykajici se poctu rysek na otacku enkodéru

Zpétnovazebni ¢idlo polohy

Ekvivalentni pocet rysek na otacku

Ab, Fd, Fr

Je-li Pr 3.34 < 2, méni¢ pouzije hodnotu 2
Je-li 2 < Pr 3.34 < 16.384, ménic pouzije hodnotu v Pr 3.34
Je-li Pr 3.34 > 16.384, ménic pouZzije hodnotu v Pr 3.34 zaokrouhlenou dolli na

Ab.SerVO, Fd.SerVO, Fr.SErVO

Je-li Pr 3.34 < 2, ménic¢ pouzije hodnotu 2
Je-li 2 < Pr 3.34 < 16.384, ménic¢ pouzije hodnotu v Pr 3.34 zaokrouhlenou dolt

Je-li Pr 3.34>16.384, ménic¢ pouzije hodnotu 16.384

SC, SC.HiPEr, SC.EndAt, SC.SSI

Je-li Pr 3.34 < 2, ménic¢ pouzije hodnotu 2
Je-li 2 < Pr 3.34 < 32.768, méni¢ pouzije hodnotu v Pr 3.34 zaokrouhlenou dold

Je-li Pr 3.34 > 32.768, méni¢ pouzije hodnotu 32.768

Jestlize je zvolen v parametru Pr 3.34 néktery z enkodérd SC.HiPEr, SC.EndAt, EndAt, SSI nebo SC.SSI, pred
odblokovanim ménie musi byt toto €idlo inicializovano. Parametr Pr 3.48 indikuje, zda je tato polohova zpétna vazba
inicializovéana. Pfi zapnuti sité je parametr Pr 3.48 ve stavu vypnuti ,OFF“ (0) a po inicializaci ve stavu ,0On" (1). Ménic
nelze odblokovat, pokud tento parametr neni ve stavu ,On“ (1).

Chybi-li napajeci napéti enkodéru nebo se zméni typ enkodéru (néktery z typu SC.HiPEr, SC.EndAt, EndAt, SSI nebo
SC.SSI), enkodér neni jiz vice inicializovan. V tomto pfipadé je parametr Pr 3.48 nastaven automaticky na hodnotu

LOFF* (0) a méni¢ nelze odblokovat.

Enkodér je mozno znovu inicializovat za klidu méni¢e nastavenim parametru

Pr 3.47 na hodnotu ,0On“ (1). Tento parametr se automaticky pfepne do stavu ,OFF“ (0) po skon&eni inicializace.
Opétovna inicializace nastane také tehdy, kdyz jsou resetovany poruchy Enc1 az Enc8.
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8. Optimalizace nastaveni parametru regula¢nich
obvodu ménice

Obsah této kapitoly je vénovan popisu nastaveni parametr(, které maji vliv na kvalitu regulaéniho procesu. Pro jejich
nastaveni doporuc€ujeme vyuzit funkci Autotune, ktery vyrazné zjednodusi tuto ¢innost.

8.1 _MAPA PARAMETRU MOTORU

8.1.1 Rizeni v rezimu Oteviena smycka

Pr 0.46 (5.07) Jmenovity proud motoru Definuje maximalni trvaly proud motoru (v rezimu S1)

Tento parametr musi byt nastaven na hodnotu odectenou ze Stitku motoru. Pouzije-li se pfesto jiné nastaveni, musi byt toto v souladu
s obsahem kap. 8.2
Tento parametr je vyuzivan u:
¢ Proudovych omezeni, viz kap. 8.3
¢ Tepelné nadproudové ochrany | x t, viz kap. 8.4
¢ Vektorového rezimu bez zpétné vazby, viz Pr 0.07
¢ Kompenzaci skluzu, viz Pr 5.27
Dynamické charakteristiky U/f

Pr 0.44 (5.09) Jmenovité napéti motoru Definuje napéti motoru pfi jeho jmenovitém kmitoctu
Pr 0.47 (5.11) Jmenovity kmito¢et motoru Definuje kmito€et motoru pfi jeho jmenovitém napéti

. Charakteristika vystupniho napéti

Vystupni 4
napéti
Pro0.44
Tyto parametry jsou pouzivany pro definovani charakteristiky U/f,
viz.obr.
Pro0.44/2

Navic jsou vyuzity pfi vypoctu skluzového kmitoctu

»
»

Prnaz/>  Proaz Vystupni

Pr 0.45 (5.08) Jmenovité otacky motoru Definuje jmen. otacky motoru pri jeho jmen. zatézi
Pr 0.42 (5.11) Pocet polii motoru Definuje pocet p6li motoru

Tento parametr je vyuzivan pro vypocet skluzového kmito¢tu v Hz dle vzorce:
jmen. skluzovy kmito€et motoru (Hz) = jmen. kmitocet motoru — [po€et pdlpara x (jmen. otacky motoru / 60)], tedy

#0.42 #0.45
jmen. skluzovy kmito¢et motoru (Hz) = #0.47 - ( X )
2 60

Je-li #0.45 = 0, resp. jsou nastaveny synchronni otacky, vypocet skluzového kmitoCtu se neprovede (kompenzace skluzu je neaktivni).
Je-li kompenzace skluzu vyzadovana, Pr 0.45 by mél byt nastaven na Stitkovou hodnotu motoru. Vzhledem k tomu, Ze Stitkova hodnota
otacek je ziskana pfi méfeni se sinusovym napajenim, mize byt potfebné tuto hodnotu ¢aste¢né korigovat (napajeni z ménice neni
sinusové). Kompenzace skluzu bude pracovat jak v oblasti piného buzeni (do jmenovitych otacek), tak i v regulacni oblasti vyuzivajici
zeslabené buzeni. Kompenzace skluzu se obvykle vyuziva pro eliminovani vlivu zatéze na vystupni otacky. Jmenovité otacky mohou byt
obecné nastaveny i vySe nez synchronni, ¢imz je mozno vhodné rozdélit zatéZ mezi mechanicky spojenymi motory.

Pr 0.42 je také pouzivan pro vypocet otacek motoru znazorfiovanych na displeji ménice a odpovidajicich vystupnimu kmitoctu ménice.
Je-li #0.42 = Auto, pocet pdll motoru je automaticky vypocitavan ze jmenovitého kmito¢tu Pr 0.47 a jmenovitych otaéek motoru Pr 0.45
podle vzorce: Pocet polt = 120 x #0.47 / #0.45 (zaokrouhleny na nejbliz§i sudé Eislo)

Pr 0.43 (5.10) Jmenovity tucinik motoru Definuje kosinus Uhlu mezi napétim a proudem motoru

Uginik se pouziva ve spojeni se jmenovitym proudem motoru (Pr 0.46) pro vypodet jmenovitého ¢inného proudu a magnetizaéniho
proudu motoru. Jmenovity €inny proud se vyuziva pfi regulaci momentu méni¢e, magnetizacni proud pak pro kompenzaci statorového
odporu pfi vektorovém rezimu bez zpétné vazby. Je proto dulezité, aby tento parametr byl nastaven co nejpfesnéji. Nejlépe je vyuzit
funkci Autotune s oto€enim motoru (viz dale popsany Pr 0.40)
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Pr 0.40 (5.12) Autotune Automatické méreni vybranych parametrii motoru

Méni¢ v rezimu Oteviena smycka umoznuje provést Autotune bud bez oto¢eni motoru nebo s oto€enim motoru. Je-li to mozné, mél by
byt pfednostné pouzit Autotune s otocenim motoru, protoze méfi i u€inik motoru.

* Autotune bez otoceni motoru je vhodné pouzit, jestlize nelze odpojit mechanickou zatéz z hiidele motoru. Méfi se pfi ném odpor
statoru (Pr 5.17) a napétovy ofset (Pr 5.23), které jsou zakladem pro spravnou regulaci ve vektorovych rezimech bez zpétné
vazby (viz Pr 0.07). Tento test neméfi uCinik, takZe je nutno do Pr 0.43 zadat jeho hodnotu ze Stitku motoru.

Test se provede nastavenim Pr 0.40 na hodnotu 1 a pfivedenim povolovaciho signalu na svorky 31 (Blokovani) a 26 resp. 27
(Provoz vpred nebo Provoz vzad)

¢ Autotune s otocenim motoru muze byt aplikovan jen pfi mechanicky nezatizené hfideli motoru. Postupné se provede nejdfive test
bez otoCeni motoru (méfi se pfi ném odpor statoru (Pr 5.17) a napétovy ofset (Pr 5.23), a potom nasleduje test s oto¢enim
motoru na 2/3 jmenovitych otacek v délce trvani nékolika vtefin, pfi némz se stanovi pfesné ucinik a zapiSe se do Pr 0.43.

Test se provede nastavenim Pr 0.40 na hodnotu 2 a pfivedeni povolovaciho signalu na svorky 31 (Blokovani) a 26 resp. 27
(Provoz vpred nebo Provoz vzad)
Po provedeni testu Autotune, pred spusténim meénic¢e na pozadovanou rychlost, musi byt zruSen signal Provoz.

Pr 0.07 (5.14) Volba rezimu vystupniho napéti Volba rezimu ménice v rezimu Oteviena smycka

Méni¢ umozriuje 6 rezimd, z toho &tyfi v kategorii Vektor bez zpétné vazby a dvé ve Skalarnim rezimu.

Vektorovy rezim bez otackové zpétné vazby
Toto fizeni zajiStuje motoru linearni napétovou charakteristiku z O0Hz do jeho jmenovitého kmitoCtu, ktery je nastaven v Pr 0.47 a nad
nim pak napajeni konstantnim napétim. Kdyz méni¢ pracuje v regulaéni kmitoctovém rozsahu od 1/50 do 1/4 jmenovitého kmitoctu, je
napétové plné kompenzovan vliv odporu statorového vinuti. V rozmezi od 1/4 do 1/2 jmenovitého kmito€tu motoru je tato kompenzace
postupné snizovana az na 0 - na konci tohoto intervalu. Vektorové Fizeni vyzaduje pfesné nastaveni parametrt Pr 0.43 (ucinik motoru),
Pr 5.17 (odpor vinuti statoru) a Pr 5.23 (napétovy ofset). Optimalni je pro nastaveni téchto vychozich hodnot vyuzit Autotune s otoc¢enim
motoru (#0.40 = 2). Vzhledem k tomu, Ze tyto parametry se v pribéhu provozu méni¢e meéni (napf. vlivem otepleni), je potfebné podle
realnych pracovnich podminek kompenzovat tento vliv vhodné zvolenou nékterou z nize uvedenych variant:
#0.07 = Ur S (0)
Odpor vinuti statoru a napétovy ofset jsou méreny a zapsany do mapy parametri motoru v meénici pfi kazdém startu. Toto
méfeni se provadi pfi stojicim motoru, a jeho magneticky tok pfi vlastnim méfeni je nulovy. Tento rezim by se mél pouzivat jen
tehdy, je-li zaru€eno, Zze motor ma nulové otacky pred kazdym startem meénice. Aby se zabranilo provedeni testu pfed tim nez
zbytkovy magneticky tok v motoru klesne na nulu, mize byt tento proveden az po 1s po prevedeni méni¢e do stavu ready. Pfi
nedodrZeni tohoto postupu zlistanou v mapé parametrd motoru pfedchozi naméfené parametry. Tento rezim zajiStuje dobrou
kompenzaci vlivu otepleni. Nové hodnoty statorového odporu a napétového ofsetu nejsou automaticky ulozeny v EEPROM ménice.
#0.07 = Ur | (4)
Odpor vinuti statoru a napét'ovy ofset jsou méreny, pfi prvnim startu ménice po kazdém pripojeni napajeci sité. Tento test
muze byt aplikovan jen pfi stojicim motoru, a proto by se mél pouzivat jen tehdy, jestlize je zaru¢eno, Ze ma motor nulové otacky pfi
kazdém pfipojeni méni¢e na napajeci sit. Nové hodnoty statorového odporu a napétového ofsetu nejsou automaticky ulozeny
v EEPROM ménice.
#0.07 = Ur (1)
Odpor vinuti statoru a napét'ovy ofset nejsou méreny. Ohmicka hodnota vinuti statoru, véetné odporu kabelaze k motoru maze
uzivatel zapsat do parametru Pr 5.17. Protoze vSak do této hodnoty neni zapocten vliv nahradniho odporu ménice, doporucuje se
vyuzit testu Autotune pomoci # 0.40 =1
#0.07 = Ur Auto (3)
Odpor vinuti statoru a napét'ovy ofset jsou méreny jen jednou pri prvnim startu ménice (po povelu Provoz vpfed nebo Provoz
vzad). Po provedeni tohoto testu se automaticky pfepne tento parametr do rezimu Ur_|. Hodnoty statorového odporu a napétového
ofsetu jsou automaticky ulozeny v EEPROM ménice. Jestlize tento test neprobéhne v pofadku, Pr 0.07 zGstane na hodnoté Ur_Auto
do nasledujiciho startu ménice.
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Pr 0.07 (5.14) Volba rezimu vystupniho napéti Volba rezimu ménice v rezimu Oteviena smycka

(pokraovani z pfedchozi strany)

Skalarni rezim (regulace podle krivky U/f)

V tomto rezimu neni zjiStovani statorového odporu a napétového ofsetu nezbytnénutné.

Skalarni rezim musi byt pouzit i pfi paralelnim napajeni vice motor( z jednoho ménice.
#0.07 = Fd (2)
Tento rezim zajiStuje napajeni motoru linearni zavislosti napéti na kmito¢tu od nuly do jmenovitého kmitoctu (Pr 0.47) a potom
konstantnim napétim az do max. kmitoc¢tu
#0.07 = SrE (5)
Tento rezim zajiStuje napajeni as. motoru s parabolickym pribéhem vystupniho napéti v zavislosti na kmito¢tu do jmenovitého
kmitoCtu (Pr 0.47) a potom konstantnim napétim az do max. kmitoctu.
Tento rezim je vyhodné pouzit u aplikaci, kde zatézovy moment ma kvadratickou zavislost na otackach a naopak by nemél byt pouzit
pfi pozadavku na velky zabérovy moment vyzadovany zatézi.

Vliv velikosti parametru Pr 0.08 na vystupni charakteristiku napajeciho napéti as. motoru je ukazan na nasledujicich obrazcich (vidime,
Ze ovliviuje proporcionalné velikost napéti v rozmezi OHz az 1/2 x # 0.47).

Vistupni Charakteristika vystupniho napéti Vystupni Charakterlstlka(svrés)tupnlho napéti
napéti A (Fd) napétf 4

Pr0.44 Pro.44
Pro.44/2 : :
Pr0.0&T - : > Pr 0.08 I — : >
Napétovy V"t . Napétovy Vystupni
boost Pro.47/2  Pr0.47 ystupni boost Pr0.47/2  Pr0.47 ystupni

kmitocet kmitocet

Pr 5.27 Kompenzace skluzu

Kdyz je asynchronni motor Fizen v rezimu oteviena smycka (tj. pfisluSnym kmitoétem a jemu odpovidajicim napétim), dochazi
v zavislosti na zatézném momentu motoru (do mensiho momentu nez je jeho moment zvratu) pfiblizné k linearnimu poklesu skute¢nych
otacek hfidele motoru, viz obr.:

7' N

otacky hfidele

v

Chceme-li tento vliv zatéze na vystupni otacky omezit, potom musime vyuzit kompenzaci skluzového kmitoctu.

V tomto pfipadé musi byt #5.27 =1 a v parametru jmenovitych ota¢ek Pr 0.45 (5.08) musi byt zapsana Stitkova hodnota jmenovitych
otaCek motoru.

Jestlize bude do Pr 0.45 (5.08) zapsana hodnota mensi nez Stitkova, potom vystupni otacky budou vétsi nez skutec¢né pozadované.

Kompenzace skluzu je nefunkéni:
e je-li #5.27 = 0 (blokovani kompenzace skluzu)
e je-li v parametru jmenovitych otacek Pr 0.45 (5.08) zapsana nula nebo synchronni otacky
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8.1.2 Rizeni v rezimu Vektor

Pr 0.46 (5.07) Jmenovity proud motoru Definuje maximalni trvaly proud motoru (v rezimu S1)

Tento parametr musi byt nastaven na hodnotu odectenou ze $titku motoru. Pouzije-li se pfesto jiné nastaveni, musi byt toto v souladu
s obsahem kap. 8.2
Tento parametr je vyuzivan u:

¢ Proudovych omezeni, viz kap. 8.3

¢ Tepelné nadproudové ochrany | x t, viz kap. 8.4

» Vlastniho vektorového fidiciho algoritmu

Pr 0.44 (5.09) Jmenovité napéti motoru Definuje napéti motoru pfi jeho jmenovitém kmitoctu
Pr 0.47 (5.11) Jmenovity kmito€et motoru Definuje kmito€et motoru pfi jeho jmenovitém napéti

Tyto parametry jsou pouzivany pro definovani charakteristiky U/f,
viz. obr. Vystupni
napéti A
Jmenovita hodnota napéti je uzivana regulatorem magnetického
toku motoru k omezeni napéti potfebného na jeho vybuzeni.
Obvykle se nastavuje na Stitkovou hodnotu motoru. Aby proudovy
regulator mohl optimalné pracovat v celém pracovnim rezimu, je
nezbytné nutné volit #0.47 menSi nez je maximalni vystupni napéti
ménice. Pro dobrou dynamiku pohonu ve vysokych rychlostech by
méla byt nastavena hodnota tohoto parametru asi na 95%
minimalni hodnoty vystupniho napéti ménice.
Jmenovité hodnoty napéti a kmito€tu jsou vyuzivany také béhem
funkce Autotune s oto€enim motoru (viz dale popsany Pr 0.40) a
pfi vypocCtu automatické optimalizace jmenovitych otaéek motoru
(viz dale popsany Pr5.16). Ztéchto duvod( je nutné vénovat
velkou pozornost spravnému nastaveni jmenovité hodnoty napéti
motoru.

Charakteristika vystupniho napéti

Prodaf oo

Pr044/2 f----------

»
»

Pr0.47/2 Pr0.47 Vystupni
kmitocet

Pr 0.45 (5.08) Jmenovité otacky motoru Definuje jmen. ota¢ky motoru pri jeho jmen. zatézi
Pr 0.42 (5.11) Pocet polti motoru Definuje pocet p6lti motoru

Jmenovité hodnoty ota¢ek a kmitoctu motoru uréuji skluzovy kmito¢et motoru pfi jeho jmenovité zatézi. Patfi k parametrdm, které
vstupuji do vypocetniho vektorového algoritmu. Nespravné nastaveni téchto parametrd ma tyto nezadouci nasledky:

. zhorSeni ucinnosti pohonu

. zmenSeni maximalniho momentu dosazitelného z pohonu

. zhorSeni dynamiky pohonu

. zpUsobuje nepresnost pfi pfimém Fizeni momentu (neplati linearni zavislost mezi momentem a ¢innym proudem)
Na Stitku motoru se obvykle udavaji hodnoty pro ,teply“ motor a jsou vysledkem méfeni pfi napajeni sinusovym napétim. Z tohoto
davodu je nékdy potifebna jejich ¢astecna korekce. Pro ni doporu¢ujeme vyuzit automatické optimalizace jmenovitych otac¢ek motoru (viz
dale popsany Pr5.16).
Je-li #0.42 = Auto, pocet poli motoru je automaticky vypocitavan ze jmenovitého kmito¢tu Pr 0.47 a jmenovitych otaéek motoru Pr 0.45
podle vzorce: Pocet polt = 120 x #0.47 / #0.45 zaokrouhleny na nejblizSi sudé &islo)

Pr 0.43 (5.10) Jmenovity u€inik motoru Definuje kosinus uhlu mezi napétim a proudem motoru

Uginik definuje thel mezi odpovidajicim fazorem napéti a proudu motoru. Je-li statorova rozptylova indukéni reaktance zanedbana, tj.
#5.25 = 0, potom je vykon spolu se jmenovitym proudem motoru (Pr 0.46) a dalSimi motorovymi parametry pouzivan pro vypocet
jmenovitého ¢inného proudu a magnetizaniho proudu motoru, které jsou jednémi ze vstupnich hodnot pro vektorovy algoritmus fizeni.
Jestlize statorova rozptylova indukénost nema nulovou hodnotu, tento parametr se nevyuziva pfimo pro vypocet, ale je trvale zapsan
v méniéi i s vypoétenou hodnotou U¢iniku. Statorova rozptylova indukénost mize byt zméfena béhem funkce Autotune s otocenim
motoru (viz # 0.40 = 2).
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Pr 0.40 (5.12) Autotune Automatické méreni vybranych parametrii motoru

Funkce Autotune umoziiuje v rezimu Vektor provést tfi zakladni testy: test bez otoceni motoru nebo test s oto¢enim motoru nebo test
momentu setrvacnosti. Aplikace parametr(i ziskanych pfi stacionarnim testu zajisti primérné vlastnosti pohonu, rotacni test zlepSi
podstatné jeho regulaéni vlastnosti. Test momentu setrvacnosti by mél byt proveden nezavisle na stacionarnim i rotanim testu.
¢ Autotune bez otoeni motoru je vhodné pouzit, jestlize nelze odpojit mechanickou zatéz z hiidele motoru. Méfi se pfi ném odpor
statoru (Pr 5.17) a a rozptylova indukénost o Ls (Pr 5.24) statorového vinuti motoru. Naméfené hodnoty se vyuzivaji pro
stanoveni vychozich hodnot parametri proudového regulatoru Pr 4.13 a Pr 4.14, do nichZ jsou automaticky po ukonéeni testu
zapsany. Tento test neméri Ucinik, takze je nutno do Pr 0.43 zadat jeho hodnotu ze Stitku motoru.
Test se provede nastavenim Pr 0.40 na hodnotu 1 a pfivedenim povolovaciho signalu na svorky 31 (Blokovani) a 26 resp. 27
(Provoz vpred nebo Provoz vzad)
¢ Autotune s oto¢enim motoru mize byt aplikovan jen pfi mechanicky nezatizené hfideli motoru. Postupné se provede nejdfive test
bez oto¢eni motoru, a potom test s oto¢enim motoru na 2/3 jmenovitych otacek v délce trvani asi 30 vtefin. V prabéhu testu s
oto¢enim motoru jsou zméfeny statorova indukénost Ls (Pr 5.25) a saturacni body zlomu magnetizacni charakteristiky (Pr 5.29 a
Pr 5.30). Také ucinik je upfesnén, ale jen pro informativni Uucely, nebot pfi vypoctech ve vektorovém Fidicim algoritmu se misto
ného pouziva statorova reaktance
Test se provede nastavenim Pr 0.40 na hodnotu 2 a pfivedeni povolovaciho signalu na svorky 31 (Blokovani) a 26 resp. 27
(Provoz vpred nebo Provoz vzad)
* PFi méfeni momentu setrvaénosti méni¢ rozbéhne motor v zadaném sméru do 3/4 jmenovitych otacek pfi pfipojené realné zatézi
a pak deceleruje do nulovych otacek. Méni¢ pfitom vyviji na po¢atku 1/16 jmenovitého momentu. Jestlize tato hodnota nestaci
k rozbéhu, potom méni¢ postupné zvySuje svij moment po skocich x1/8, x1/4, x1/2 a x1 jmenovitého momentu. Jestlize ani pfi
této hodnoté momentu neni vySe uvedené pozadované hodnoty otacek dosazeno, test se nedokonéi a na displeji se objevi
tuNE1 trip. Jestlize je test uspéSny, potom ziskané €asy z rozbéhu a dobéhu slouzi jako vychozi podklady pro vypocet momentu
setrvacnosti motoru a zatéze, jehoz vysledek je zapsan do parametru Pr 3.18. Mapa parametrd motoru, obsahujici spravné
hodnoty parametrt, véetné Uciniku musi byt zapsana do ménice jiz pfed vlastnim testem momentu setrvacnosti.
Test se provede nastavenim Pr 0.40 na hodnotu 3 a pfivedeni povolovaciho signalu na svorky 31 (Blokovani) a 26 resp. 27
(Provoz vpred nebo Provoz vzad).
Po provedeni testu Autotune, pred spusténim meénic¢e na pozadovanou rychlost, musi byt zruSen signal Provoz.

Pr 5.16 Automatické optimalizace jmenovitych otacek

motoru

Parametr jmenovitych ota€ek motoru (Pr 0.45) spolu jmenovitym kmitoétem motoru (Pr 0.47) definuji skluz motoru pfi pIné zatézi. Tento

parametr se vyuziva v modelu motoru v rezimu Vektor a je mj. zavisly i na velikosti ohmického odporu rotoru, ktery je zavisly na otepleni
motoru. Je-li #5.16 je nastavena na 1 nebo 2, pak méni¢ muze automaticky zjistit zda hodnota skluzu je spravné prednastavena
v parametru Pr 0.45, nebo je potfebné ji zménit respektovanim skute¢né teploty motoru v dané chvili a provést automatické doladéni
Pr 0.45. Takto upravena hodnota parametru se v pribéhu pracovniho cyklu méni, nearchivuje se pfi odepnuti méni¢e od napajeni, a
proto pfi pfipnuti méni¢e ksiti bude Pr 0.45 nastaven na posledni zapsanou hodnotu. Jestlize tedy pozadujeme zménu tohoto
parametru, potom ji musime standardni cestou ulozit. Automaticka optimalizace je v provozu jen nad 1/8 jmenovitych otacek a kdyz
zatéz motoru je vétsi nez 5/8 jmenovité zatéze. Optimalizace se vypina, jestlize zatéz poklesne pod 1/2 jmenovité zatéze. Pro uspésnou
optimalizaci by spravné hodnoty parametr(i statorového odporu (Pr 5.17), rozptylové indukénosti vinuti statoru (Pr 5.24), statorové
indukénosti (Pr 5.25) a satura¢nich bodd zlomu magnetiza¢ni charakteristiky (Pr 5.29, Pr 5.30) by mély byt uloZzeny (vS8echny mohou byt
jednoduse stanoveny pfi funkci Autotune s otocenim motoru). Pr 5.16 neni mozno vyuzit, jestlize méni¢ nema k disposici udaje od
zpétného otackoveho &i polohového Eidla.

Zisk této optimalizace a tim i rychlosti, ktera s ni souvisi, mize byt nastaven na normaini nizkou Uroven, kdyz # 5.16 = 1. Je-li # 5.16 = 2,

zesileni se zvySuje o faktor 16, aby se dosahlo rychlejSiho dosazeni kone€né urovné.
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Pr 0.38 (4.13) P zisk proudové smycky

Pr 0.39 (4.14) | zisk proudové smycky Parametry proudoveho regulatoru

Proporcionalni (Kp) a integraéni (Ki) slozka proudového regulatoru upravuje odezvu na zadanou hodnotu proudu. Pfednastavené
hodnoty vyrobcem jsou optimalizovany a jsou vhodné pro vétsSinu motorl. Pfesto se mohou vyskytnout aplikace s mimofadné vysokymi
pozadavky na dynamické zmeény, kdy je potfebné zménit jejich nastaveni. Proporcionalni zesileni (Pr 4.13) je parametrem s nejvétSim
vlivem. Vhodné hodnoty pro nastaveni parametrd regulatoru proudové smycky mohou byt stanoveny jednim z téchto zplisob(:
. vypoctem v ménici po provedeném funkci Autotune s otoenim motoru (viz dfive uvedeny Pr 0.40)
. nastavenim uzivatelem, ktery pouzije nasledujici rovnice
pro nastaveni proporcionalni slozky (Pr 0.38) =Kp=K x L x 10 2 x jmenovity proud ménice
pro nastaveni integracni slozky (Pr 0.39) = Ki = 0,0427 x K x R x jmenovity proud ménice
Kde:
L je indukénost v mH. Pro asynchronni motor se rovna nahradni fazové rozptylové indukénosti (o Ls), jejiz hodnota
je ulozena v Pr 5.24 po testu Autotune, a jejiz hodnotu potom muizeme pfimo dosadit do odpovidajici rovnice.
Pokud tato indukénost nemuze byt zméfena, je mozné ji vypocitat z nahradnich parametrd motoru pomoci
rovnice
Lm?
ols=Ls - -
Lr

K je zavislé na jmenovitém napéti ménice dle nasledujici tabulky vzajemnych hodnot
Jmen. hodnota napéti ménice (Pr 11.33) 200V 400V 575V 690V
K 2902 1451 1217 1013
Jmenovita hodnota proudu ménice je v Pr 11.31.

R je nahradni hodnota ohmického fazového statorového odporu motoru (tj. 1/2 odporu zmé&rFeného na svorkach
mezi dvémi fazemi). Tato hodnota by méla byt stejna jako ta, ktera je uvedena v Pr 5.17 po UspéSném zméreni
(viz Pr 0.40).

Toto nastaveni by pfi jednotkovém skoku Zadané hodnoty proudu mélo vykazovat minimalni pfekmit skute¢ného proudu. Proporcionalni
slozka muze byt dale zvySovana se zvysujicim faktorem 1,5 x az do prvnich znamek nestability. Koneéna hodnota pfekmitu by neméla
byt vétSi nez 12,5%. Vliv integra¢ni slozky na tvar prabéhu proudu je mensi. Pouze v nékterych aplikacich, kde je nezbytné nutné, aby
pohon byl dynamicky i pfi velkém odbuzeni (j. pro velmi vysoké otacky), je mozné, Ze bude treba zakladni hodnotu Pr 0.39 zvysit.

Pr 0.07 (3.10) P zisk otackové smycky
Pr 0.08 (3.11) | zisk otackové smycky Parametry otackového regulatoru
Pr 0.09 (3.12) D zisk otackové smycky

Tyto parametry upravuji odezvu otackového regulatoru na zadanou hodnotu otacek. Proporcionalni ¢ast (Kp) a integracni €ast (Ki)
regulatoru je zafazena v pfimé a derivaéni (Kp) ve zpétnovazebni vétvi. Méni¢ uchovava dva soubory parametrd a kazdy z nich maze
byt pouzit v ménici v souladu s hodnotou nastavenou v Pr 3.16. Je-li Pr 3.16 = 0, pak se vyuzivaji Kp1, Ki1 a Kd1 (Pr 0.07, Pr 0.08 a
Pr 0.09). Je-li Pr3.16 =1, pak se vyuzivaji Kp2, Ki2 a Kd2 (Pr3.13, Pr3.14 a Pr 3.15). Pr 3.16 muze byt zménén jak v rezimu
Blokovani, tak i po Odblokovani ménice. Jestlize zatéz ma prevladajici charakter neménného momentu setrvacnosti i zatéZovaciho
momentu, méni¢ mize potfebné Kp a Ki stanovit z pozadavkl vychazejicich z fazové nebo amplitudové kmitoctové charakteristiky
pohonu. Vybér metody je zavisly na nastaveni Pr 3.17.

Proporcionalni slozka (Kp), Pr 0.07 a Pr 3.13

Jestlize proporciondlni slozka (zisk, zesileni) ma néjakou hodnotu a integrani slozka je nastavena na nulovou hodnotu, bude otackovy
regulator pracovat s trvalou odchylkou od zadané hodnoty otacek, ktera bude uUmérna velikosti zatézného momentu. ZmensSeni této
trvalé chyby je mozno dosahnout zvétSenim zesileni Kp az po mez akustického hluku nebo nestability soustavy.
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Pr 0.07 (3.10) P zisk otackové smycky
Pr 0.08 (3.11) | zisk otackové smycky
Pr 0.09 (3.12) D zisk otackové smycky
(pokraovani z pfedchozi strany)

Parametry otackového regulatoru

Integracni slozka (Ki), Pr 0.08 a Pr 3.14

Pouziti integracni slozky umozriuje zavedenim astatismu do soustavy dosahnout nulovou trvalou odchylku otacek. Rozdil skute¢né a
zadané hodnoty je integrovan s ¢asem a vysledkem je signal, ktery v souctu s proporcionalni slozkou v nasledném proudovém
regulatoru zvysi pozadavek na moment pohonu a tim snizi v realném ¢ase odchylku ota¢ek na nulu. Zvyseni hodnoty Ki zkracuje ¢as
regulace, ale je zpétné provazeno zmensenim tlumeni systému, tj. vétSimi pfekmity v prechodovych stavech. Proto se nékdy doporucuje
pro zvySeni tlumeni snizit hodnotu integracni slozky a korekci provést zvySenim proporcionalni slozky. Obecné musi byt tyto slozky
vzajemné nastaveny tak, aby se u skutecné aplikace dosahlo pozadovanych regulaénich vlastnosti, tji. Casové pfijatelné odezvy na
zadanou hodnotu zmény otacek pfi dostatecném tlumeni a robustnosti soustavy.

Derivaéni slozka (Kd), Pr 0.09 a Pr 3.15

Derivacni slozka je zafazena do obvodu zpétné vazby regulované soustavy a jejim ucelem je zajistit dodate¢né tlumeni systému. Tato
slozka je do regulaéni struktury zafazena tak, aby do ni nevnasela dodatecné ruSeni, které se u této slozky obvykle projevuje.
ZvySovanim hodnoty tohoto parametru dosahneme snizeni prfekmitu vyvolaného malym tlumenim soustavy. Pro vétSinu aplikaci vSak
plati, Ze spravné nastaveni proporcionalni a integracni slozky nevyzaduje pouziti i derivacni slozky regulatoru.

Méni¢ umoznuje vyuzit tfi riznych metod pro nastaveni parametrd otackového regulatoru. Vybér je zavisly na nastaveni parametru
Pr 3.17:
1. Pr 3.17 = 0, Uzivatelské nastaveni
Zapojime vstup jedné stopy osciloskopu na analogovy vystup 1 na
néjz vyvedeme vystup z ¢idla zpétné otackové vazby
Aplikujime na zadanou hodnotu otacek funkci jednotkového skoku a
na monitoru osciloskopu sledujme ota€kovou odezvu na tento signal

(mdze byt zobrazovan na druhé stopé osciloskopu) Zadané otacky

Proporcionalni slozka je nastavena na vychozi (pfednastavenou)
hodnotu, kterou zvySujeme postupné tak dlouho, dokud nedosah-
neme max. pozadovaného prekmitu. Potom tuto hodnotu mirné

oy Nedostateéné
snizime proporcionalni
Integraéni slozku zvy$ujeme az do okamziku, kdy otaéky zacnou zesileni [0.07]
kmitat. Potom i tuto hodnotu mirné snizime.
Nyni mdzeme znovu zvySovat hodnotu proporcionalni slozky a
proces by se mél opakovat dokud se nedosahne idealniho prubéhu Nadmérné

proporcionalni

odezvy, jak je ukazano na obrazku, ktery navic graficky ukazuje vliv Zesilont [0.07]

nespravné nastavenych jednotlivych P a | slozek regulatoru

2. Pr 3.17 = 1, Nastaveni pomoci metody pozadovaného pasma

propustnosti otackové smycky m?:;:érﬂ?
Je-li pouzita tato metoda, pfi niz hodnoty Kp a Ki poéita ménic, je zesileni[0.08]
nutno pfesné zméfit &i jinak stanovit a nasledné zapsat tyto
parametry:

Pr 3.20 - Zzadana hodnota pasma propustnosti

Pr 3.21 - pozadovany faktor tlumeni

Pr 3.18 - moment setrvacnosti soustavy (v€etné motoru). Pro
stanoveni doporucujeme vyuzit Autotune, viz Pr 0.40.

Idedlni odezva

KR

3. Pr 3.17 = 2, Nastaveni pomoci pozadovaného uhlu fazové
bezpecénosti

Je-li pouzita tato metoda, pfi niz hodnoty Kp a Ki pocita meénic, je
nutno presné zméfit Ci jinak stanovit a nasledné zapsat tyto
parametry:

Pr 3.19 - Zadana hodnota Uhlu fazové bezpecnosti

Pr 3.21 - pozadovany faktor tlumeni

Pr 3.18 - moment setrvacnosti soustavy (v€etné motoru). Pro

stanoveni doporucujeme vyuzit Autotune, viz Pr 0.40.
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8.1.3 Rizeni v rezimu Servo

Pr 0.46 (5.07) Jmenovity proud motoru Definuje maximalni trvaly proud motoru (v rezimu S1)

Tento parametr musi byt nastaven na hodnotu odectenou ze $titku motoru. Pouzije-li se pfesto jiné nastaveni, musi byt toto v souladu
s obsahem kap. 8.2
Tento parametr je vyuzivan u:

¢ Proudovych omezeni, viz kap. 8.3

* Tepelné nadproudoveé ochrany | x t, viz kap. 8.4

Pr 0.42 (5.11) Pocet polii motoru Definuje pocet p6li motoru

Pocet polpart servomotoru je dan podilem poctu 360° elektrickych pfipadajicich na 1 mechanickou otacku (360° mechanickych). Aby
vypocetni algoritmus mohl pracovat spravné, je nutno tento parametr vyplnit spravné. Je-li Pr 0.42 nastaven na ,Auto”, potom pocet pdli

je uvazovan 6.
Pr 0.40 (5.12) Autotune Automatické méreni vybranych parametrti motoru

Fnkce Autotune umoznuje v rezimu Servo provést tfi zakladni testy: zkraceny s malymi ota€kami nebo normalni s malymi otackami

nebo méfeni momentu setrvacnosti.

Normalni test s malymi otackami by se mél udélat, chceme-Ili, aby méni¢ zmé&fil ohmicky odpor vinuti statoru a indukénost motoru a

z nich pak vypocital zakladni nastaveni slozek regulatoru proudové smycky. Test momentu setrvacnosti by mél byt proveden nezavisle

na stacionarnim i rotacnim testu.

¢ Pri zkraceném testu malymi otackami se motor pooto€i v navoleném sméru o 720°elektrickych. BEhem testu méni¢ napaji motor
jmenovitym proudem a zjistuje uhel polohy enkdderu vacéi magnetické ose rotoru. Hodnota thlu je uréena az v okamziku
zastaveni motoru na konci testu a kvuli pfesnosti méfeni nelze mit ani mechanickou zatéZ na htideli motoru. Cely test trva asi
2 vtefiny a muze byt pouzit v pfipadé, kdy dostate¢né robustni rotor zaujme kone¢nou (méfenou), jiz klidovou polohu v ¢ase,
které kratké méreni poskytuje.
Test se provede nastavenim Pr 0.40 na hodnotu 1 a pfivedenim povolovaciho signalu na svorky 31 (Blokovani) a 26 resp. 27
(Provoz vpred nebo Provoz vzad)
¢ Pfi normalnim testu malymi otackami se motor pootoci v navoleném sméru o 720°elektrickych. Béhem testu méni¢ napaji motor

jmenovitym proudem a zjituje thel polohy enkdderu viaci magnetické ose rotoru. Hodnota uhlu je uréena v okamziku zastaveni
motoru na konci testu a kvlli pfesnosti méfeni nelze mit ani zde mechanickou zatéz na hfideli motoru. Pfi testu je zméren
ohmicky odpor statoru (Pr 5.17) a induk&nost vinuti (Pr 5.24) a takto zméfené hodnoty jsou vyuzity na nastaveni konstant
proudového regulatoru (Pr 0.38 (4.13) a Pr 0.39 (4.14)). Cely test trva priblizné 20 vtefin. V prubéhu méfeni indukénosti napaji
méni¢ motor proudovymi pulsy, které vytvareji magneticky tok proti magnetickému toku permanentnich magnetl. Maximalni
hodnota téchto pulst je 1/4 jmenovitého proudu (Pr 0.46). Tento proud obvykle neméa nezadouci vliv na magnety, ale presto
pokud by hrozilo nebezpeci demagnetizace motoru, parametr jmenovitého proudu by mél byt pro tento test snizen na nizsi,
bezpecnou uroven.
Test se provede nastavenim Pr 0.40 na hodnotu 2 a pfivedeni povolovaciho signalu na svorky 31 (Blokovani) a 26 resp. 27
(Provoz vpred nebo Provoz vzad)

e PF testu méfeni momentu setrvacnosti motoru a zatéze se zjiStuji nékteré parametry potfebné pro nastaveni konstant
otackového regulatoru. Beéhem testu meénic rozbéhne motor v zadaném sméru do 3/4 otacek pfi pfipojené zatézi a pak deceleruje
do nulovych otacek. Méni¢ zahaji test nejprve s vyvinutim 1/16 jmenovitého momentu. Jestlize tato hodnota momentu nestaci
k rozbéhu, potom méni¢ postupné zvysSuje moment po skocich x1/8, x 1/4, x1/2, a x1 jmenovitého momentu. Jestlize ani pfi této
hodnoté momentu neni pozadované hodnoty otacek dosazeno, test se nedokon¢i a na displeji se objevi tuNE1 trip. Jestlize je
test Uspésny, potom ziskané €asy z rozbéhu a dobéhu slouzi jako vychozi pro vypocet momentu setrvaénosti motoru a zatéze,
jehoz vysledek je zapsan do parametru Pr 3.18. Pro UspéSné provedeni testu je nutno jesté pfed jeho provedenim zapsat do
parametru Pr 5.32 hodnotu momentu motoru pfi napajecim proudu 1A a jmenovitou hodnotu otacek motoru do parametru
Pr 5.08.

Test se provede nastavenim Pr 0.40 na hodnotu 3 a pfivedeni povolovaciho signalu na svorky 31 (Blokovani) a 26 resp. 27
(Provoz vpred nebo Provoz vzad).
Po provedeni testu Autotune, pred spusténim meéni¢e na pozadovanou rychlost, musi byt zruSen signal Provoz.
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Pr0.38 (4.13) P zisk proudové smyCky Parametry proudového regulatoru

Pr 0.39 (4.14) | zisk proudové smycky

Proporcionalni (Kp) a integraéni (Ki) slozka proudového regulatoru upravuje odezvu na zadanou hodnotu proudu. Pfednastavené
hodnoty vyrobcem jsou optimalizovany a jsou vhodné pro vétsSinu motort. Pfesto se mohou vyskytnout aplikace s mimofadné vysokymi
pozadavky na dynamické zmeény, kdy je potfebné zménit jejich nastaveni. Proporcionalni zesileni (Pr 4.13) je parametrem s nejvétSim

vlivem. Vhodné hodnoty pro nastaveni parametrd regulatoru proudové smycky mohou byt stanoveny jednim z téchto zplisob(:
. vypoctem v ménici po provedeném funkci Autotune s oto¢enim motoru (viz dfive uvedeny Pr 0.40)
. nastavenim uzivatelem, ktery pouzije nasledujici rovnice
pro nastaveni proporcionalni slozky (Pr 0.38)=Kp=K x L x 10 2 x jmenovity proud ménice
pro nastaveni integracni slozky (Pr 0.39) = Ki = 0,0427 x K x R x jmenovity proud ménice
Kde:
L je indukénost v mH. Pro servomotor se rovna poloviné sdruzené indukénosti (méfené mezi svorkami dvou fazi),
a ktera je obvykle k disposici v katalogu vyrobce motor(i. Je mozno uzit i hodnoty ulozené v Pr 5.24 po testu
Autotune, a kterou potom mizeme pfimo dosadit do odpovidajici rovnice.

K je zavislé na jmenovitém napéti ménice dle nasledujici tabulky vzajemnych hodnot
Jmen. hodnota napéti ménice (Pr 11.33) 200V 400V 575V 690V
K 2902 1451 1217 1013
Jmenovita hodnota proudu ménice je v Pr 11.31.

R je nahradni hodnota ohmického fazového statorového odporu motoru (tj. 1/2 odporu zmé&reného na svorkach
mezi dvémi fazemi). Tato hodnota by méla byt stejna jako ta, ktera je uvedena v Pr 5.17 po UspéSném zméreni
(viz Pr 0.40).

Toto nastaveni by pfi jednotkovém skoku Zadané hodnoty proudu mélo vykazovat minimalni pfekmit skute¢ného proudu. Proporcionalni
slozka muze byt dale zvySovana se zvySujicim faktorem 1,5 x az do prvnich znamek nestability. Koneéna hodnota prekmitu by neméla
byt vétSi nez 12,5%. Vliv integra¢ni slozky na tvar prabéhu proudu je mensi. Pouze v nékterych aplikacich, kde je nezbytné nutné, aby
pohon byl dynamicky i pfi velkém odbuzeni (j. pro velmi vysoké otacky), je mozné, Ze bude tfeba zakladni hodnotu Pr 0.39 zvysit.

Pr 0.07 (3.10) P zisk otackové smycky
Pr 0.08 (3.11) | zisk otackové smycky Parametry otackového regulatoru

Pr 0.09 (3.12) D zisk otaékové smyéky

Tyto parametry upravuji odezvu otackového regulatoru na zadanou hodnotu otacek. Proporcionalni ¢ast (Kp) a integracni €ast (Ki)

regulatoru je zafazena v pfimé a derivaéni (Kp) ve zpétnovazebni vétvi. Méni¢ uchovava dva soubory parametrd a kazdy z nich maze
byt pouzit v ménici v souladu s hodnotou nastavenou v Pr 3.16. Je-li Pr 3.16 = 0, pak se vyuzivaji Kp1, Ki1 a Kd1 (Pr 0.07, Pr 0.08 a
Pr 0.09). Je-li Pr3.16 =1, pak se vyuzivaji Kp2, Ki2 a Kd2 (Pr3.13, Pr3.14 a Pr 3.15). Pr 3.16 muze byt zménén jak v rezimu
Blokovani, tak i po Odblokovani ménice. Jestlize zatéz ma prevladajici charakter neménného momentu setrvacnosti i zatéZovaciho
momentu, méni¢ mize potfebné Kp a Ki stanovit z pozadavkl vychazejicich z fazové nebo amplitudové kmitoctové charakteristiky
pohonu. Vybér metody je zavisly na nastaveni Pr 3.17.

Proporcionalni slozka (Kp), Pr 0.07 a Pr 3.13

Jestlize proporciondlni slozka (zisk, zesileni) ma néjakou hodnotu a integrani slozka je nastavena na nulovou hodnotu, bude otackovy
regulator pracovat s trvalou odchylkou od zadané hodnoty otacek, ktera bude uUmérna velikosti zatézného momentu. Zmenseni této
trvalé chyby je mozno dosahnout zvétSenim zesileni Kp az po mez akustického hluku nebo nestability soustavy.

Integracni slozka (Ki), Pr 0.08 a Pr 3.14

Pouziti integraéni slozky umoznuje dosahnout zavedenim astatismu do soustavy nulovou trvalou odchylku otacek. Rozdil skute¢né a
zadané hodnoty je integrovan s Casem a vysledkem je signal, ktery v soutu s proporcionalni slozkou v nasledném proudovém
regulatoru zvySi pozadavek na moment pohonu a tim snizi v realném ¢€ase odchylku otacek na nulu. ZvySeni hodnoty Ki zkracuje ¢as
regulace, ale je zpétné provazeno zmensenim tlumeni systému, tj. vétSimi prekmity v pfechodovych stavech. Proto se nékdy doporucuje
pro zvySeni tlumeni snizit hodnotu integracni slozky a korekci provést zvySenim proporcionalni slozky. Obecné musi byt tyto slozky
vzajemné nastaveny tak, aby se u skute¢né aplikace dosahlo pozadovanych regula¢nich vlastnosti, tj. Casové pfijatelné odezvy na

zadanou hodnotu zmény otacek pfi dostate€ném tlumeni a robustnosti soustavy.
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Pr0.07 (3.10) P zisk ota&kové smyéky

Pr0.08 (3.11) | zisk otaCkove smycky Parametry otackového regulatoru

Pr 0.09 (3.12) D zisk otackové smycky
(pokraovani z pfedchozi strany)

Derivaéni slozka (Kd), Pr 0.09 a Pr 3.15

Derivacni slozka je zafazena do obvodu zpétné vazby regulované soustavy a jejim ucelem je zajistit dodate¢né tlumeni systému. Tato
slozka je do regulaéni struktury zafazena tak, aby do ni nevnasela dodatecné ruSeni, které se u této slozky obvykle projevuje.
ZvySovanim hodnoty tohoto parametru dosahneme snizeni prfekmitu vyvolaného malym tlumenim soustavy. Pro vétSinu aplikaci vSak
plati, Ze spravné nastaveni proporcionalni a integracni slozky nevyzaduje pouziti i derivacni slozky regulatoru.

Méni¢ umoznuje vyuzit tfi riznych metod pro nastaveni parametrd otackového regulatoru. Vybér je zavisly na nastaveni parametru
Pr 3.17:
1. Pr 3.17 = 0, Uzivatelské nastaveni

Zapojime vstup jedné stopy osciloskopu na analogovy vystup 1 na

néjz vyvedeme vystup z Cidla zpétné otackové vazby

Aplikujime na zadanou hodnotu otacek funkci jednotkového skoku a
na monitoru osciloskopu sledujme ota€kovou odezvu na tento signal Z&dané otagky
(mdze byt zobrazovan na druhé stopé osciloskopu)

Proporcionalni slozka je nastavena na vychozi (pfednastavenou)
hodnotu, kterou zvySujeme postupné tak dlouho, dokud nedosah-

- . - . oy Nedostateéné
neme max. pozadovaného pfekmitu. Potom tuto hodnotu mirné proporcionaini
snizime zesileni [0.07]
Integracni slozku zvySujeme az do okamziku, kdy otacky za€nou
kmitat. Potom i tuto hodnotu mirné snizime.

Nyni mdzeme znovu zvySovat hodnotu proporcionalni slozky a Nadmérné
proces by se mél opakovat dokud se nedosahne idealniho prabéhu proporcionaini

zesileni [0.07]
odezvy, jak je ukazano na obrazku, ktery navic graficky ukazuje vliv

nespravné nastavenych jednotlivych P a | slozek regulatoru
2. Pr 3.17 = 1, Nastaveni pomoci metody pozadovaného pasma m?:;:érr;?
propustnosti otakové smygky zesileni[0.08]
Je-li pouzita tato metoda, pfi niz hodnoty Kp a Ki pocitda ménic, je
nutno prfesné zméfit &i jinak stanovit a nasledné zapsat tyto
parametry:
Pr 3.20 - Zzadana hodnota pasma propustnosti
Pr 3.21 - pozadovany faktor tlumeni
Pr 5.32 - konstanta Kt (moment motoru pfi proudu 1A)
Pr 3.18 - moment setrvacnosti soustavy (v€etné motoru). Pro
stanoveni doporucujeme vyuzit Autotune, viz Pr 0.40

Idedlni odezva

KR

3. Pr 3.17 = 2, Nastaveni pomoci pozadovaného uhlu fazové
bezpecénosti

Je-li pouzita tato metoda, pfi niz hodnoty Kp a Ki pocita meénic, je
nutno presné zméfit Ci jinak stanovit a nasledné zapsat tyto
parametry:

Pr 3.19 - Zadana hodnota Uhlu fazové bezpecnosti

Pr 3.21 - pozadovany faktor tlumeni

Pr 5.32 - konstanta Kt (moment motoru pfi proudu 1A)

Pr 3.18 - moment setrvacnosti soustavy (v€etné motoru). Pro

stanoveni doporucujeme vyuzit Autotune, viz Pr 0.40
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8.2 MAXIMALNi PROUD DO MOTORU

Maximalni proud do motoru dodavany méni¢em muize
vétSi (po urcitou dobu) nez jmenovity proud ménice pfi
rezimu zatizeni A (Pr 11.32, ev. Pr 0.32).

Hodnoty pro rezim zatiZzeni A a rezim zatizeni B jsou
uvedeny napf. v kap. 2.2.

Je-li jmenovity proud motoru (Pr 0.46) nastaven vySe nez
jmenovity proud ménice pro rezim zatizeni A (Pr 0.32),
potom proudova omezeni a tepelna ochrana motoru jsou
modifikovany (blize viz kap. 8.3 a 8.4).

8.3 PROUDOVA OMEZENI

Zakladni hodnoty pfednastavené vyrobcem pro proudova
omezeni jsou:
* 165% jmenovitého proudu méni¢e pro
Oteviena smycka
e 175% jmenovitého proudu ménice pro rezim Vektor
a Servo.

rezim

K dispozici jsou tfi parametry pro nastaveni proudového
omezeni:
e Pr4.05 - motorické proudové omezeni (vykon smé-
fuje z méni¢e do motoru)
 Pr4.06 - rekuperacni proudové omezeni (vykon
smeéfuje z motoru do meénice)
e Pr4.07 (Pr0.06) - symetrické proudové omezeni
(jak pro motorické tak i rekuperaéni omezeni)
Z nich se vybira omezeni, jehoz hodnota je nejmensi.

Maximalni nastaveni téchto parametrl zavisi na
hodnotach jmenovitého proudu motoru a Gc€iniku
ZvySeni  hodnoty  jmenovitétho  proudu  motoru

(Pr 0.46 / 5.07) nad jmen. hodnotu v rezimu zatizeni A,
automaticky snizuje proudové omezeni Pr 4.05, Pr 4.06
a Pr4.07. Je-li nasledné hodnota jmenovitého proudu
motoru snizena pod hodnotu jmen. proudu v rezimu
zatizeni A, proudova omezeni zlstanou jiz na jejich
snizenych hodnotach.

V pfipadé pozadavku na vys$S$i akceleraéni moment (az
do maxima 1000%) je nutno méni¢ predimenzovat (aby
bylo mozno nastavit vy8§i hodnotu proudového
omezeni).

Maximalni proudova omezeni pro jednotlivé kategorie
ménice jsou vypocitavany z nasledujicich rovnic.

Oteviena smyc¢ka
Max. proudové omezeni =

1 max.proud
F+PF?-1] x 100%
jm.proud motoru

kde

max. proud je bud 1,5 x jmen. hodnota v rezimu
zatizeni A (kdyz jmenovity proud zapsany
v Pr5.07 je mensi nebo stejny jako hodnota
Pr 11.32), nebo 1,1 x jmen. hodnota v rezimu
zatizeni B

Jjm. proud motoru je dan Pr 5.07

PF je ucinik motoru je dan Pr 5.10

Vektor
Max. proudové omezeni =
1 max.proud

x V[

jm.proud motoru

cos (¢1)

kde

max. proud je bud 1,75 x jmen. hodnota v rezimu
zatizeni A (kdyz jmenovity proud zapsany
v Pr5.07 je mens$i nebo stejny jako hodnota
Pr 11.32), nebo 1,1 x jmen. hodnota v rezimu
zatizeni B

Jjm. proud motoru je dan Pr 5.07

@1 =arc cos (PF)-@2 Tato hodnota je méfena
béhem testu Autotune

PF je ucinik motoru je dan Pr 5.10

Servo

max.proud

Max. proudové omezeni = [ 1 x 100%

jm.proud motoru

kde
max. proud je 1,75 x #11.32)
Jjm. proud motoru je dan Pr 5.07
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8.4 TEPELNA OCHRANA MOTORU

Nahradni tepelny model motoru vyuzivd Pr5.07
(jmenovity proud motoru), Pr4.15 (tepelna Casova
konstanta) a okamzit¢é hodnoty proudu ménice za
predpokladu, je-li tepelna ochrana motoru v malych
otaCkach odblokovana (Pr 4.25).

V Pr4.19 se pak v procentech zapisuje vypocitana
teplota motoru v poméru k jeho maximalni teploté.

PFi vypoctu teploty motoru (Pr4.19) v procentech se
vychazi z rovnice:

#4.19 =1’/ (K x jm.proud motoru)’] (1-e™) x 100%

Z uvedené rovnice vyplyva, Zze maximum dovolené
teploty motoru se dosahne pfi proudu |, ktery se rovna
K x jmenovitd hodnota proudu motoru. T je tepelna
Casova konstanta nahradniho tepelného modelu motoru
(Pr 4.15). Je-li #4.15 vrozmezi 0,0 az 1,0, potom pro
vypocet je uvazovana hodnota 1.

Zavislost koeficientu u€innosti chlazeni K na napajecim
kmito€tu motoru je zobrazena na obr. 8-1 a 8-2.

Obr. 8-1: Tepelna ochrana motoru pro rezim

zatizeni A
. 1.
1.00 —-* 05
0.70 == — Pr425=0
----- Pr4.25 = 1
0.00 < T

50% jmenov.
otacek/kmitoctu

jmenov. otacky/
kmitocet

Je-li #4.25=0, potom predpoklddame, Ze motor je
zatéZovan jmenovitym proudem v celém rozsahu otacek
a je proto vybaven cizi ventilaéni jednotkou, respektive
se uchladi i bez ventilacni jednotky (servo).

Je-li #4.25 =1, potom motor ma do 50% jmenovitého
kmito€tu snizenou hodnotu K. Max. hodnota Kje 1,05,
kterou obé charakteristiky dosahuji za kolenem, tj. nad
50% jmenovitého kmitoctu, tj. zde maze byt motor trvale
zatéZovan 105 % jmenovitého proudu.

Obr. 8-2: Tepelna ochrana motoru pro rezim

zatizeni B
100 "' '101
0.70 ¥~ — Pr4.25=0
----- Pr4.25 =1
0.00 A A A

15% jmenov. 50% jmenov.  jmenov. otacky/
otacek/kmitoctu otacek/kmitoctu  kmitocet

Obé hodnoty Pr 4.25 jsou uvazovany pro motory u nichz
ucinek chlazeni klesd s poklesem otacek (avSak s
rdznymi otackami, pod nimiz dochazi k redukci U€inku
chlazeni).

Je-li Pr4.25=0 je charakteristika uréena pro motor,
vnémz je chladici efekt snizen od 0 do 15%
jmenovitého kmitoCtu / otacek.

Je-li Pr4.25=1 je charakteristika uréena pro motor,
vnémz je chladici efekt snizen od 0 do 50%
jmenovitého kmitoctu / otacek. Maximalni hodnota K je
1,01, kterou obé charakteristiky dosahuji za kolenem,
ti. nad 15, resp. 50% jmenovitého kmitoctu, tj. zde
muze byt motor trvale zatézovan 101% jmenovitého
proudu

Kdyz vypocitana teplota motoru dosahne v Pr4.19
hodnoty 100%, pak na tento stav bude méni¢ reagovat
v zavislosti na nastavené hodnoté parametru Pr 4.16:.
Je-li #4.16 = 0, potom ménic vybavi poruchu It.Ac.
Je-li #4.16 = 1, potom se proudové omezeni bude sni-
Zovat v souladu s rovnici (K —0,05) x 100%.
Jestlize potom zpétné poklesne #4.19 pod 95%, vrati se
hodnota proudového omezeni do puvodniho nastaveni.
V rezimu Servo jsou pfi tomto vypoctu hodnoty €inného
(momentového) a celkového proudu stejné.

Pfi zapnuti méni¢e na sit, resp. pfi zméné jmenovité
hodnoty proudu(Pr 5.07) je obsah Pr 4.19 vymazan a je
nulovy.

Zakladni nastaveni tepelné ¢asové konstanty (Pr 4.15) je
89 vtefin pro asynchronni motor (v rezimu Oteviena
smycka i v rezimu Vektor), coz odpovida proudovému
pretizeni 150% po dobu 60 vtefin ze studeného stavu.
Zakladni nastaveni pro rezim Servo je 20 vtefin, coz
odpovida proudovému pretizeni 175% po dobu 9 vtefin
ze studeného stavu.
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Cas po némz vybavi méni& poruchu ze studeného stavu
pfi konstantnim proudu motoru (Pr 4.01) je dan rovnici:

Ttip = - (Pr4.15) x In(1 — (K x Pr5.07/Pr 4.01)2)

Zpétné muze byt vypoctena tepelna konstanta motoru
z Casu T trip a daného proudu

Pr4.15=-Typ/In(1 — (K/ pfetizeni) 2 )

Takze napf. pro 150% pretizeni po dobu 60 vtefin
pro K=1,05je

Pr4.15=-60/In (1- (1,05/1,5) %) = 89s

Maximalni hodnota tepelné Casové konstanty motoru
muze byt az 400s, coz umoznuje vhodné kombinovat
rozdilné ¢asové tepelné konstanty motoru a ménice.

U servomotord CT Dynamics (Unimotory), jsou hodnoty
tepelné konstanty uvedeny v jejich dokumentaci.

8.5 MODULACNiI KMITOCET

Zakladni nastaveni modulaéniho kmito¢tu je 3kHz (6kHz
pro rezim Servo). Pomoci Pr 5.18 m(ze byt zvySen az na
16kHz (v zavislosti na vykonu ménice), viz tab. 8-1.

Tab. 8-1: Rozsah modulaéniho kmitoctu

Typ-| VSt |47 | akHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16KHz
vel. | napéti
1 v§echna v v v v v v
2 v§echna v v v v v v

spazox| v | v | v | v ~

seaaox| | [ L1 L, ,
3 | sP3ao2

spaaos| v | v | v | v ~

spasox| v | v | v | +

ZvySeni modulaéniho kmito¢tu nad 3kHz se projevi:

¢« zvySenim tepelnych ztrat v meénici, coz mulze
snizit trvaly vystupni proud ménice

e snizenim ztrat v motoru

e snizenim akustického hluku
motorem

¢ zvySenim vzorkovaciho kmito¢tu v otackovém a
proudovém regulatoru

generovaného

Modulaéni kmitocet se tedy musi volit vhodné s ohledem
na pozadované vlastnosti pohonu.

8.6 VYSOKORYCHLOSTNi PRACOVNI
REZIM

8.6.1 Kmitoétové omezeni pouziti zpétné
enkéderové vazby

Maximalni hodnota zpétnovazebniho kmitoctu, ktery je
méni¢ schopen zpracovat je 410kHz. V souladu s touto
omezujici skute€nosti musi byt pfi pouziti zpétné vazby
upraveny parametry Pr1.06 a Pr1.07. Tyto se daji
vypocitat z rovnice:

Max. otagky (min™) = 410 (kHz) x 60/ ELPR

kde:
ELPR je ekvivalent poltu enkéderovych rysek a

v zavislosti na vystupu signalll z enkéderu se

rovna:

e poCtu rysek na otacku u kvadraturniho
enkdderu

* 1/2 pottu rysek na otacku u F/D enkdderu

e pocCet sinusovek na otacku u Sincos
enkdderu

Toto otaCkové omezeni je zavislé na nastaveni
zpétnovazebniho pfepinace rychlosti (Pr 3.26) a volbé
typu ELPR. V rezimu Vektor je mozné toto omezeni
vyfadit pomoci Pr 3.24, takze méni¢ muze byt pfepinan
pro provoz se zpétnou vazbou nebo bez zpétné vazby
(jsou-li ota€ky motoru nad technickymi moznostmi idla
zpétné vazby). Potom jsou maximalni ota¢ky definovany
jak je uvedeno vyse (je-li Pr 3.24 = 0 nebo 1), nebo jsou
40000 min™ (je-li Pr 3.24 = 2 nebo 3.

8.6.2 Provoz v oblasti konstantniho
vykonu (s odbuzenim)

(Pouze pro rezim Oteviena smycka a Vektor)

UNIDRIVE SP muze byt pouzit na regulaci otacek
asynchronniho motoru nad jeho synchronnimi otackami,
tj. v oblasti konstantniho vykonu. Otacky se zde zvysuji a
moment na hfideli klesa. Pribéhy momentu na hfideli a
napéti na svorkach motoru jsou nakresleny na obr. 8-3.
momentu

Projektant snizeni

respektovat.

pohonu musi toto
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Obr. 8-2: Zavislost momentu a napéti (na motoru) na

otackach
A

moment )
I
I
I
I
I
I
1

; otatky
A |
I
Jmenovité| !
napéti I
I
I
I
I
I
I

: >

Jmenovité otacky otacky

Saturaéni body magnetizaéni charakteristiky (Pr 5.29 a
Pr 5.30), zméfené bé&hem funkce autotune zajistuji v
rezimu Vektor optimalni odbuzovani pouzitého motoru. V
rezimu Oteviena smycka neni magnetizaéni proud
specialné Fizen.

8.6.3 Vysoké otacky v rezimu Servo

Rezim vysokych otaéek vrezimu Servo se zapina
nastavenim Pr 5.22 = 1.

Pozor, pfi jeho nespravném pouziti je nebezpedi
posSkozeni méni¢e. Indukované napéti v servomotoru
(s buzenim permanentnimi magnety) proporcionalné
roste s ota€kami. Pro vysoké otacky musi v tomto rezimu
méni¢ dodat kromé& momentového proudu i proud
snizujici magneticky tok permanentnich magnetl, &imz
se snizuji pozadavky na velikost vystupniho napéti
méni¢e. Dojde-li vSak pfi téchto otackach k zablokovani
(disable) ménice ¢&i prejde-li méni€¢ do poruchového
stavu, objevi se na jeho vystupnich svorkach piné
indukované napéti motoru a mohlo by proto dojit ke
zni¢eni meénicevlivem pfepéti. Proto v pfipadé, Ze vySe
uvedené stavy mohou nastat, je nutno opatfit vystup
méni¢e vhodnymi dodate€nymi napétovymi ochranami
nebo nepfekratovat maximalni otacky servomotoru dané
nasledujici tabulkou.

Max. bezpecné
Jmen. napéti Max. otacky na’péti na
ménice motoru svorkach motoru
[ot/min] [ef. hodnota ve
Voltech]
200 400/ (Ke x V2) 400 /2
400 800/ (Ke x V2) 800 /2
575 955/ (Ke x V2) 955 /2
690 1145 / (Ke x )2 1145 / \2

Ke je napétova konstanta motoru, t. pomér mezi
efektivni  hodnotou indukovaného sdruzeného
napéti mezi fazemi motoru a jemu odpovidajicimi
otackami [V / 1 min™].

Dale je nutno zvazit vliv odbuzeni na demagnetizaci
vlastniho motoru, tj. vzdy pfedem konzultovat jeho pouziti
s vyrobcem motoru.

8.6.4 Modulac¢ni kmitocet

S modulaénim kmitoétem 3kHz (Zakladni nastaveni) by
vystupni  kmitoet méni¢e nemél prekrocit 250Hz.
Optimalné plati, ze minimalni pomér mezi modula¢nim a
vystupnim kmito¢tem by mél byt 12:1. Tento pomér zajisti
dostate¢né malé zkresleni vystupniho kmito¢tu. Neni-li
mozno tento pomér dodrzet, mél by se zvolit pravouhly
rezim vystupniho napéti (Pr 5.20 = 1), jehoz dUsledkem
je napajeni motoru symetrickym pravouhlym tvarem
napéti nad zakladni rychlosti.

8.6.5 Maximalni otacky / kmitocet

Vrezimu Oteviena smycka
kmitoCet 3000Hz.

V rezimu Vektor je maximalni vystupni kmito¢et 1250Hz.
V rezimu Servo je maximalni vystupni kmito¢et 1250Hz,
nicméné rychlost motoru je limitovana velikosti jeho
napétové konstanty Ke, ktera se obvykle udava ve
Voltech na 1000 ot/min (V/krpm).

je  maximalni vystupni

8.6.6 Pravouhly tvar vystupniho napéti

(Mozno pouzit jen pro rezim Oteviena smycka)

Maximalni hodnota vystupniho napéti ménice je
omezena pouzitym napajecim napétim minus uUbytek
napéti na ménici. Jestlize jmenovitd hodnota napéti
motoru ma stejnou hodnotu jako je hodnota napajeciho
napéti ménice a jestlize se k této hodnoté za¢ne vystupni
napéti blizit, mize nastat ztrata (vymazani) nékterych
modulaénich pulzG v méni¢i, ¢imZz se zvysi obsah
harmonickych ve vystupnim napéti. Je-li #5.20 =1,
potom pulzné Sitkovy modulator umozni pfemodulovani,
takze jestlize se vystupni kmitoCet zvysi nad jmenovitou
hodnotu, potom se i napéti prvni harmonické dale
zvySuje nad jmenovitou hodnotu. Hloubka modulace se
zvySi nad jednicku, tj. nejprve se vytvori lichobéznikovy
(trapézovy) a na konci pravouhly (obdélnikovy) tvar
vystupniho napéti.
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Této vlastnosti mize byt vyuzito napfiklad pfi téchto
pozadavcich:

e ziskani vysokého vystupniho kmito¢tu pfi nizkém
modulaénim kmito¢tu, ktery by byl jinak sam o
sobé nedostate¢ny pro vytvofeni prostorového
modulaéniho vektoru

e pozadavku ziskani vysokého vystupniho napéti pfi
malém napajecim napéti

Nevyhodou je, ze proud motoru bude zkreslen lichymi
harmonickymi nizkého fadu a to tim vice, ¢im bude
hloubka modulace vétSi nez 1. VétSi obsah harmo-
nickych slozek ve vystupnim napéti zplsobi vétsi ztraty a
tim i otepleni motoru. Navic neni mozné pouzit
pravouhlou regulaci tvaru vystupniho napéti, je-li
modulacéni kmitocet je nastaven na 16kHz (#5.18 = 5).
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9. Karta Smartcard

9.1 UVOD
Zakladni vlastnosti karty SMARTCARD je moznost
jednoduchého  konfigurovani  parametrd  nékolika
zplsoby. Karta SMARTCARD se pouziva pro:

e klonovani parametrd (kopirovani parametru

Z méni¢e na meénic)

e zapamatovani celych soubort parametrd

e uloZeni parametrd odliSnych od Zakladniho
nastaveni

e uchovani a zalohovani programi ménice

e automatické  zapamatovavani  zménénych
parametrd  (napfiklad v prib&hu nastavovani
ménice)

e vkladani parametrd nahradnich schémat motoru
(motorovych map)

Karta SMARTCARD je zasunuta v ménici pod displejem,
v levé ¢asti, viz obr. 9-1. Karta SMARTCARD se vklada
vzdy oto€ena kontakty smérem k pravé stran& ménice.
Méni¢ komunikuje s kartou pouze pokud je mu dan povel
ke cteni nebo zépisu na kartu SMARTCARD. Kartu
SMARTCARD je mozné vyjmout a vlozZit do ménice i
kdyz je ménic¢ pod napétim.

T Wy SRBARTCARD o K SWARTEARD neiakwine

Obr. 9-1: Instalace karty SMARTCARD

Jak snadné je ukladani a ¢teni

Obr. 9-2: Zakladni operace s kartou SMARTCARD

Programssn wiech
perametrl 2 bacy
SMARTCARAD
do ménide

Pr0.30 = rEAd +@

Matiani wHaCh
paramednl z minede
ria- ket SMARTCARD

Jesthis jsou uElagany
patamelry do pamél
ménite jsou auiomatichy
ukadary | ra ket SHAFTCARD

—~ i
{1 Auto
| Sawe

Pr0.30 = Auto + @

Boot g Meénic si pfi zapnut

I .,'r napajeni nafi= paramestry
I Wariy SMARTCARD

i *l | | destie mou urvmisiem udadany
f .‘-‘. paramelry do paméli

Auto Savel - minifa, [spu Automatick

whadeny i ra kartu SMARTCARD

Pr 0.30 = boot + @

Karta SMARTCARD ma 999 pamétovych sektorl dat.
Kazdy individualni sektor od 1 do 499 muze byt pouzit
pro uchovani dat o velikosti az do 4 kb.
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Pamétové sektory pro bloky parametr( o velikosti 4kb
jsou pouzitelné dle tab. 9-1:

Tab. 9-1: Pamétové sektory karty SMARTCARD

Blok dat Cislo Typ Priklad pouziti
1 az 499 Cteni/Zapis Sady  (soubory)
parametru
500 az 999 Pouze C&teni Makra

Soubory parametrd odliSnych od Zakladniho nastaveni
jsou mensi nez kompletni soubory parametr(. Je to dano
tim, Ze v souboru odliSném od Zakladniho nastaveni jsou
pouze parametry liSici se od Zakladniho nastaveni a
parametry shodné s tovarnim nastavenim se neukladaji.

Celda karta SMARTCARD m(ze byt chranéna proti
zapisu a vymazani nastavenim do rezimu ,jen pro ¢teni®
(k6d 9888/9777, viz kap. 9.2.7).

Je-li karta SMARTCARD vyjmuta béhem pfenosu dat z
karty SMARTCARD do ménice (kéd 3yyy, viz tab. 9-2) a
vysledek pfenosu v paméti méniCe bude chybny, pak
ménic¢ pfejde do poruchy s hlasenim ,EEF*

Je-li karta SMARTCARD vyjmuta b&hem pfenosu dat z
ménice na kartu SMARTCARD (kod 4yyy, viz tab. 9-2) a
vysledek pfenosu na karté bude chybny, pak ménic
pfejde do poruchy s hldSenim ,C.Acc”

V obou pfedchozich pfipadech (porucha "EEF" a
"C.Acc" jsou parametry ulozené v paméti RAM ménice
s vysokou pravdépodobnosti nespravné. Je nezbytné
uvést méniCe do =zakladniho nastaveni a postup
programovani — pfenosu dat opakovat!

9.2 PRENOSY DAT

Pfenos dat, mazani a ochrana dat se provadi po zadani
pfislusného kédu do Prxx.00 a provedenim resetu
ménice. Kody jsou uvedeny v tabulce 9-2:

Tab. 9-2: Operace mezi kartou SMARTCARD a

méni¢em
Koéd Vyznam
3yyy Pfenos dat zEEPROM paméti méni¢e na kartu
SMARTCARD (blok dat &islo yyy)
Pfenos odliSnych dat od tovarniho nastaveni
4yyy | méniCe na kartu SMARTCARD (blok dat cislo
yyy)
Byyy Pfenos programu v ménici (kontaktnich plant) na
kartu SMARTCARD (blok dat Cislo yyy)
Byyy vaenlcas bloku dat yyy z karty SMARTCARD do
ménice
7yyy | Smazani bloku dat yyy na kart¢ SMARTCARD
8yyy | Porovnani parametrd ménice s blokem yyy
9999 | Vymazani karty SMARTCARD
0888 Nastaveni karty SMARTCARD do rezimu ,Jen
pro ¢teni®
ZruSeni rezimu karty SMARTCARD ,Jen pro
9777 Steni®

kde yyy oznaluje Cislo bloku dat od 001 do 999, viz
tabulku 9-1 s vyznamem a omezenim ¢isel blok( dat.

Poznamka

Jestlize je karta vrezimu ,Jen pro &teni®, jsou funkéni
pouze kédy 6yyy a 9777.

9.2.1 Zapis na kartu SMARTCARD

3yyy - Pfenos dat z ménice na kartu
SMARTCARD

Soubor preneseny na kartu SMARTCARD obsahuje
kompletni sadu parametrG z EEPROM ménice, tj.
vSechny uZivatelsky ulozZitelné parametry (US) vyjma
parametr( s kddovanim NC (neklonovatelné parametry).
Parametry, které se ukladaji pfi vypnuti ménice (kod PS
— ulozZeni pfi vypnuti), se rovnéz na kartu SMARTCARD
neukladaji. Celda karta SMARTCARD je schopna
pojmout aZ 4 soubory parametrd tohoto typu.

Poznamka

Parametry v paméti RAM méni¢e musi byt ulozeny
do trvalé paméti EEPROM meénice. Teprve potom je
mozné Uuspésné provést prenos dat na
kartu SMARTCARD kédem 3yyy.

4yyy - Prenos dat odliSnych od Zakladniho
nastaveni z ménice na kartu
SMARTCARD
Soubor uloZeny na kartu bude obsahovat aktudlni
Zakladni nastaveni ménic¢e (USA nebo Evropa) a sadu
parametr( odlisnych od Zakladniho nastaveni ménice.
Kazdy parametr odliSny od Zakladniho nastaveni zabira
pamétovy prostor 6 bajtd. Hustota dat neni tak vysoka
jako pfi ukladani soubort dle 3yyy, ale pocet odchylek
od Z&kladniho nastaveni je vétSinou maly a bloky dat
jsou proto mensi nez v pfedchozim pfipadé. Metoda
4yyy se pouziva pro vytvareni parametrovych maker.
Parametry, které se neukladaji na kartu pfedchozi
metodou 3yyy (NC a PS), se neukladaji ani 4yyy rezimu.
Pamét RAM ménice je pouzita jako zdroj —prostfednik —
informaci.

Zapis souboru parametri na kartu SMARTCARD,
#11.42 = Prog (2)

Nastavenim Pr 11.42 (klonovani parametr() na Prog (2)
a provedenim resetu méni¢ ulozi parametry ze své
paméti EEPROM na kartu SMARTCARD. Tato operace
je ekvivalentni zapsani kédu 3001 do Pr xx.00. VeSkera
poruchova hlaseni méniCe souvisejici s kartou
SMARTCARD jsou funkéni vyjma hladeni "C.Chg" -
jestlize blok dat jiz existuje, je automaticky pfepsan!
Jakmile je zapis dat dokon&en, Pr 11.42 je automaticky
pfepnut na nonE (0).
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9.2.2 Cteni z karty SMARTCARD

6yyy - Prenos dat rozdilnych od tovarniho
nastaveni z karty SMARTCARD do
ménice

Jestlize jsou data pfenasSena z karty SMARTCARD do
méni¢e pomoci kdédu 6yyy v Pr xx.00, jsou uloZzena do
obou paméti ménice (RAM i EEPROM). Proto neni
nezbytné nutné data navic ukladat koédem 1000 v
Prxx.00. Data pro nastaveni volitelnych modull
pouzitych v ménici, jsou rovnéz uchovana na karté
SMARTCARD, a pomoci kédu 6yyy jsou pfenesena do
ménice. Jestlize jsou v cilovém ménic¢i pouzity jiné
volitelné moduly nez byly ve zdrojovém ménici (tj. odkud
byla data ziskana), nebo jsou pfipojeny k jinym slotim,
pak menu odpovidajici slotim, kde jsou osazeny jiné
aplikaéni moduly nez ve zdrojovém meénici, nebude
programovano a bude wuvedeno do Zakladniho
nastaveni. Méni¢ zobrazi poruchovy kéd ,C.Optn*“.
Jestlize jsou data prenesena do méni¢e s jinym
napajecim napétim nebo jiného jmenovitého proudu nez
byl zdrojovy méni¢, pak cilovy méni¢ zobrazi poruchu
,C.Rtg“ Potom nebudou v cilovém ménici zapsany a
ulozeny nize uvedené parametry (tyto parametry budou
mit po zapisu Zakladni nastaveni):

Pr 2.08 Napéti standardni rampy

Pr 4.05-4.07 a Pr 21.27-Pr 21.29 Proudova omezeni

Pr 5.07, Pr 21.07 Jmenovity proud motoru

Pr 5.09, Pr 21.09 Jmenovité napéti motoru

Pr 5.17, Pr 21.12 Odpor statoru motoru

Pr 5.18 Modulacni kmitocet

Pr 5.23, Pr 21.13 Napétovy ofset

Pr 5.24, Pr 21.14 Prechodova indukénost

Pr 5.25, Pr 21.24 Indukénost statoru motoru

Pr 6.06 Stejnosmérny brzdny proud

Cteni souboru parametrti ze SMARTCARD karty
(Pr 11.42 =rEAD(1))

Nastavenim Pr 11.42 na rEAD(1) a resetovanim ménice
dojde k pfenosu parametrl z karty SMARTCARD do
ménice (i do paméti EEPROM), tzn, Ze tato operace je
ekvivalentni zapsani kodu 6001 do Pr xx.00.

VSechna poruchova hlaseni souvisejici s kartou
SMARTCARD jsou funkéni. Jestlize je pfenos sady
parametrd Uspésny, pak je Pr11.42 automaticky
pfestaven na nonE(0). Soucasné jsou pfenesené
parametry ulozeny do trvalé paméti ménice (EEPROM).

Poznamka

Tato operace probéhne pouze v pfipadé, jestlize soubor
¢.1 je kompletnim souborem parametrli, ne pouze
souborem rozdilnych parametri od tovarniho nastaveni.
Jestlize soubor €.1 neexistuje nebo je nespravného typu,
ménic¢ hlasi chybu "C.dat".

9.2.3 Automatické ukladani zmén
parametru, #11.42 = Auto(3)

Toto nastaveni umoznuje automatické ukladani
jakychkoli zmén parametri provedenych v menu O
méni¢e na kartu SMARTCARD. Karta SMARTCARD
vtomto rezimu tedy vzdy obsahuje nejnovéjsi stav
menu 0. Zménou Pr11.42 na Auto(3) a resetovanim
méni¢e méni¢ automaticky ihned ulozi kompletni sadu
parametrt z EEPROM na kartu SMARTCARD. P
nasledujicich zménach parametr( pak uklada na kartu
pouze zmeénéné parametry zmenu 0. Parametry z
vy$Sich menu ulozi na kartu pouze v okamziku ulozeni
aktualniho nastaveni do EEPROM paméti ménice
(Pr xx.00 nastaven na 1000 a proveden reset) .
VSechna poruchova hlaseni souvisejici s kartou
SMARTCARD jsou funkéni vyjma "C.Chg". Jestlize
soubor parametrd na karté SMARTCARD jiz obsahuje
pfedchozi informace, pak tyto jsou automaticky
pfepisovany.

Jestlize je karta vyjmuta prave kdyz je #11.42 = 3, pak je
Pr 11.42 automaticky pfestaven na nonE (0).

Aby se zmény parametr0 menu O opét automaticky
zaznamenavaly, musi se po opétovném vlozeni karty
SMARTCARD nastavit Pr 11.42 na Auto (3),.

Pfi zapnuti méniCe na napajeci sit, jestlize je
#11.42 = Auto (3), méni¢ ulozi kompletni sadu
parametrl na kartu. Béhem této operace je na displeji
ménice zobrazeno hlaseni "cArd" Tento proces je nutny
proto, aby byla zajiSténa spravnost dat na karté
SMARTCARD (napf. by tomu tak nebylo, kdyby uZivatel
vymeénil kartu SMARTCARD po vypnuti ménice).

Poznamka

Jestlize je Pr11.42 nastaven na Auto (3), pak
nastaveni Pr11.42 je automaticky ulozeno do
EEPROM ménice, NIKOLI vSak na Kkartu
SMARTCARD!

9.2.4 Automatické natazeni parametrt
(,booting‘) pri kazdém zapnuti
ménic¢e na napajeci sit’, #11.42 =

Boot(4)

Jestlize je Pr11.42 nastaven na Boot (4), pak méni¢
pracuje shodné s rezimem #11.42 = Auto(3) vyjma
¢innosti po pfipojeni méniCe na napajeci sit. Parametry
z karty SMARTCARD jsou automaticky nahrany do
ménice, jestlize je splnéno nasledujici:
e v meénici je viozena karta SMARTCARD
e nakarté SMARTCARD je soubor parametru ¢.1
e Soubor parametrd je typu 1 az 5 (jak je
definovano v Pr 11.38)
e Pr11.42 na kart¢ SMARTCARD je nastaven na
boot (4)

Pfi této operaci je na displeji méni€e zobrazeno hlaseni
"boot". Jestlize je méni¢ v jiném rezimu nez data na
kart¢ SMARTCARD, pak méni¢ hlasi poruchu "C.Typ" a
data nejsou pfehrana z karty do ménice.

Jestlize je rezim "boot" ulozen na klonovaci karté
SMARTCARD, pak tato karta je v pozici (ve stavu)
"Master" Toto vytvari z karty SMARTCARD velmi G¢inny
nastroj pro rychlé a efektivni klonovani méni¢a (ménica s
totoZnymi sadami parametr()
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Poznamka

Rezim "Boot" rezim je ulozen na karté SMARTCARD,
ale pfi nacteni parametrld z karty do méni¢e se tato
hodnota Pr 11.42 do ménice nepienasil!

9.2.5 8yyy — Porovnani parametrii ménice
s parametry ulozenymi na karté
SMARTCARD

Nastavenim kédu 8yyy v Prxx.00 budou porovnana
data mezi pfisluSnou sadou parametrd na Kkarté
SMARTCARD a parametry ulozenymi v EEPROM
méni¢e. Jestlize je porovnani uspéSné (data jsou
identickd), pak je Pr xx.00 pfestaven na 0. JestliZze data
nejsou identicka, objevi se chybové hlaSeni "C.cpr".

9.2.6 7yyy/9999 — Vymazani dat ulozenych
na karté SMARTCARD

Data na karté SMARTCARD mohou byt mazana dvéma
zpUsoby:
e Nastavenim koédu 7yyy v Prxx.00 bude na
kart¢ SMARTCARD vymazan blok parametra
C.yyy.
e Nastavenim koédu 9999 budou vymazany
vSechny bloky parametrd od 001 do 499.

Hlavi¢kovou informaci kazdého obsazeného bloku dat
(Cislo bloku je nutné nastavit v Pr11.37) lze zjistit
v Pr 11.38 az 11.40.

Je-li je Pr 11.37 nastaven na 1000, pak Pr 11.40 udava
poCet bajtd zbyvajicich na karté. Jestlize na karté
SMARTCARD nejsou zadna data, pak Pr11.37 mlze
mit hodnotu pouze 0 nebo 1000.

Cislo verze (Pr11.39) je pouzZito jen tehdy, pokud
datové bloky jsou pouzity pro Makra. Jestlize €islo verze
ma byt uloZzeno s blokem dat, pak Pr11.39 musi byt
nastaven na pozadované dCislo verze jesté pred
pfenosem dat. Kdykoli uzivatel zméni Pr 11.37, méni¢
zapiSe Ccislo verze pro pravé pouzivany blok dat do
Pr11.39.

Jestlize je méni¢ v jiném rezimu nez jsou parametry
na karté SMARTCARD, pak je rezim méni¢e béhem
pfenosu dat z karty SMARTCARD do méni¢e zménén
na mod dle karty SMARTCARD!

Cinnosti jako mazani karty, mazani souboru na kartg,
zmeéna parametru v menu 0, nebo vloZzeni nové karty

SMARTCARD zpusobi zménu nastaveni Pr11.37 na 0
nebo na nejnizsi Cislo bloku dat na karté SMARTCARD.

9.4 PARAMETRY KARTY SMARTCARD

Tab. 9-3: Kli¢ kodovani parametrd SMARTCARD

9.2.7 9888/9777 — Nastaveni a zruSeni karty
nastaveni karty SMARTCARD do Ry | cteni/ [ o5 | Jenpro | . Unipolarni
rezimu ,.jen ke &teni Zapis Cteni
1) . - B
Bi | Bipolamni | Bit | BMOW gy | Textovy
Karta SMARTCARD muZe byt chranéna  proti parametr fetezec
nechténému zépisu a vymazani dat nastavenim do , . Adresa/ Neklonova-
rezimu “jen ke &teni®. Pak pfi pokusu o zapis nebo FI | Filtrovany | DE misto- [ NC telny
mazani méni¢ hlasi poruchu "C.rdo" a operace se 5i urcent
e .
neprovede. RA vykonu PT | Chranény | US Ujg’;tg:rs];y
Je-li karta vrezimu ,en ke d&teni, pak zkédi menice
pouzivanych pfi operacich se kartou SMARTCARD jsou Ukladany
funkéni pouze Byyy a 9777. PS pri
e Nastavenim kodu 9888 v Pr xx.00 bude karta vypnuti
SMARTCARD nastavena do rezimu ,jen ke
cteni® LI Cislo naposledy vlozeného bloku dat
e Nastavenim kédu 9777 v Pr xx.00 bude karté (NPERE RO | Uni | | | | [NC | PT | uUs |
SMARTCARD zru$en rezim ,jen ke ¢teni*, tz. ze Kategorie Rozsah Zakl. nast.
karta bude opét plné vyuzitelna pro zapis i od 0 do 999 0

mazani dat.

9.3 IDENTIFIKACNI
HLAVICCE BLOKU
PARAMETRU

Kazdy blok dat, ktery je ulozeny na kart¢ SMARTCARD,
ma v hlavi¢ce identifikacni informace:

o Cislo, které identifikuje blok (Pr 11.37)

e Typ/mod dat ulozenych v bloku (Pr 11.38)

e Rezim ménice, pokud se jedna o parametry

(Pr 11.38)
o Cislo verze (Pr 11.39)
e Kontrolni soucet (Pr 11.40)

INFORMACE V
(SOUBORU)

Tento parametr ukazuje Cislo bloku dat, ktery byl
naposledy nacten z karty SMARTCARD do ménice.

Cl'slo bloku dat
Rwluni| | | | [Nc| | |

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

od 0 do 1000 0

Po zadani zadaného Cisla bloku dat do Pr 11.37 jsou
pfistupné informace o pfislusném bloku dat v Pr 11.38,
Pr 11.39 a Pr 11.40.
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'EI: Il Typ/mod dat na karté SMARTCARD
Ro[™t| | | | [nc|PT| ]

Kategorie Rozsah Zakl. nast.
od 0 do 18
Udava typ/méd bloku dat vybraného Pr 11.37
Pr - . Ulozena
11.38 Retézec Typ/mdd data
Velikost, kdyz
0 FrEE  ]#11.37 = 0 nebo1000
1 Rezervovano
Parametry v rezimu
2 3OpEn.LP ,Oteviena smycka*“
Parametry v rezimu
3 3CL.VECt ,Vektor" Data z
4 3SErVO Param?try VvV rezimu EEPRO
»OErvo M
Parametry v rezimu
5 3rEgEn ,Rekuperaéni jednotka“
6-8 3Un Nepouzito
9 Rezervovano
10 |40pEn.LP Parargetry v re%'mi‘
,Otevfena smycka
1 4CL.VECt Parame“try Vv rezimu
,Vektor
12 4SEVO Param?try Vv rezimu
»SErvo
Parametry v rezimu
13 4rEgEn ,Rekuperaéni jednotka“
14-16 4Un NevyuZzito
17 LAJdEr .Lehky a‘!:)llkacnl
program
18 Option Soubor aplikaéniho
modulu
(LI Verze dat na karté SMARTCARD
rwfuni] | | [ [no] [ ]
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
od 0 do 999 0

Udava verzi bloku dat vybraného Pr 11.37

ﬂKontrolni soucet dat na karté SMARTCARD
RW [ uni | | [ [ne] | ]

Kategorie Rozsah Zakl. nast.

od 0 do 65335

Udava kontrolni soucet bloku dat vybraného Pr 11.37

Klonovani parametru
Rw|mt| | | [ [nc| |us

Zakl. nast.
od 0do4 nonE (0)
#11.42 = nonE (0) Neaktivni
#11.42 = rEAd (1) Cteni sady parametrtl z karty
SMARTCARD

#11.42 = Prog (2) Programovani sady parametr(i
na kartu SMARTCARD
Automatické ukladani
Automatické ,natahovani®
(boot) sady parametr( pfi
zapnuti ménice z karty
SMARTCARD

#11.42 = Auto (3)
#11.42 = boot (4)

Poznamka

Je-li Pr11.42 roven 1 nebo 2, pak tato hodnota neni
pfenesena do ménice (i jcho EEPROM).
Je-li Pr 11.42 nastaven na 3 nebo 4, pak tato hodnota je
pfenesena do ménice (i jeho EEPROM).

9.5 PORUCHOVA HLASENi KARTY
SMARTCARD

Po pozadavku na konkrétni operaci (Cteni, zapis,
mazani) mezi kartou SMARTCARD a méni¢em se mlze
objevit na displeji meénie poruchové hlaseni.
Specifikace hladeni je uvedena v tabulce 9-4:

Tab. 9-4: Popis poruchovych hlaseni karty

SMARTCARD
Porucha
Chyba pii zapisu/éteni na kartu
SMARTCARD
Zkontrolujte, zda karta SMARTCARD je
185 vloZzena spravné, pfipadné vymeénte kartu
SMARTCARD.

C.Chg

Specifikovany sektor jiz data obsahuje

Vymazte data ve specifikovaném sektoru
nebo zapiSte data do jiného sektoru.

179

Data ulozena v méni¢i se odliSuji od
C.Cpr bloku dat ulozenych na karté
SMARTCARD

Stisknéte tlacitko Reset

Specifikovany sektor neobsahuje zadna
C.dat data

Zkontrolujte, zda &islo bloku dat je spravné

C.Err Data na karté SMARTCARD  jsou
) porusena

Zkontrolujte, zda karta SMARTCARD je
vloZzena spravné.

Vymazte data a postup opakujte.

Vyménte kartu SMARTCARD

182

C.Full Karta SMARTCARD je pilna

vymazte nepotiebné bloky dat nebo pouzijte

184 | iinou kartu SMARTCARD.
VoliteIné moduly ménice jsou odliSné od
(oXelsJ Ml moduld.ménice, ktery byl zdrojem dat pro

kartu SMARTCARD.

Zkontrolujte, zda jsou na meéni¢i spravné
pfidavné moduly.

180 Zkontrolujte, zda jsou moduly ve stejnych
slotech jako na zdrojovém ménici.
Stisknéte tlagitko Reset.

do Karta SMARTCARD je vrezimu ,jen ke
cteni“

Pro odblokovani karty SMARTCARD zadejte
181 9777 v Pr xx.00

Zkontrolujte, zda se nepokousSite zapsat
data do sektord od 500 do 999
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C.rig

186

Data na karté SMARTCARD jsou pro jiny
vykon ménice

Stisknéte tlacitko Reset.
Vykonové parametry ménice jsou:

Parametr Funkce
2.08 Omezeni  napéti
meziobvodu
ménice pfi brzdéni
4.05/6/7, Proudova
21.27/8/9 omezeni
5.07,21.07 Jmenovity  proud
motoru
5.09, 21.09 Jmenovité napéti
motoru
5.17,21.12 Odpor statoru
5.18 Modulaéni
kmitoCet
5.23,21.13 Napétovy ofset
5.24,21.14 Rozptylova
indukénost
5.25,21.24 Statorova
induk&nost
6.06 Stejnosmérny
brzdny proud

VySe uvedené parametry budou nastaveny
na Zakladni nastaveni.

C.Typ

Data na karté SMARTCARD
kompatibilni s méni¢em

nejsou

187

Stisknéte tladitko Reset.
Ujistéte se, Ze programovany méni¢ je
tentyZ jako zdrojovy méni¢

Tab. 9-5 Stavova hlaseni karty SMARTCARD

Dolni
fadek

Popis

disEIele

Pravé je pfenasena sada parametr( z karty
SMARTCARD do méni¢e béhem zapinani
méni¢e na napajeci sit' ("booting®).
Podrobny popis a dal$i informace naleznete
v kap. 9.2.4.

Méni¢ pravé uklada parametry na kartu
SMARTCARD béhem zapinani ménice na
napajeci sit
Podrobny popis a dal$i informace naleznete
v kap. 9.2.3.
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10. RozSirené Menu

Kédy typu parametru

"Rating dependant”

Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu
vstupniho napéti (napf. 230V nebo 400V), ev.
na velikosti vyst. vykonu ménice.

Tyto parametry Ize pfenaset pomoci karty

?%% Read/Write - hodnotu parametru Ize Cist i ménit RA
?O Read-only - hodnotu parametru Ize pouze cist

Bit Bitovy - muze mit pouze 2 hodnoty

(na displeji ,On" nebo ,Off") SMARTCARD pouze tehdy, jsou-li ménice
Bi Bipolarni — parametr mize mit kladné i zapor- stejného typu.
né hodnoty NC | "Not cloned"
Uni | Unipolarni — parametr mize mit pouze kladné Neni mozno klonovat pomoci karty
hodnoty SMARTCARD.
Tt -I:eXt, . . ) . . PT "Protection”
Pfepinaci — umoznuje volbu jedné z nékolika Chranény — nelze pouzit jako misto ureni
textové uvedenych funkci US | "User save"
DE "Destination” Nutno provést zapamatovani, viz kap. 4.4.4......
Adresa (misto uréeni) dané vystupni veli¢iny PS "Power-down save"
(parametru).

Hodnota parametru je automaticky zapama-

Pro aktivaci nové nastavené hodnoty je nutno tovana po odpojeni od sité

provést Reset

Popis odkazti pro rozsahy parametru

Maximum Popis

max_otacky_kmitocet Max. hodnota zadavaciho signalu otaéek (uzaviena smyé¢ka) nebo kmitoétu (oteviena smyéka)
Oteviena smycka: Je-li #1.08 =0: max_otacky_ kmitocet = #1.06

[3 000.0 HZ] Je-li #1.08 = 1:  max_otacky_kmitocet = #1.06 nebo #1.07 (podle toho, co je vétsi)
Uzavfena. smycka:

[40 000.0 ot/min] (Pro druhou mapu motoru nahradte Pr 1.06 parametrem 21.01 a Pr 1.07 parametrem 21.02)
max_meze_otacek Maxima pro omezeni zadavaciho signalu otaéek
Uzavfena. smycka: Slouzi pro dodrzeni pfipustného kmito¢tu enkodéru 400kHz. Definice maxima:

[40 000.0 ot/min] max_meze_otacek (ot/min) = 400kHz x 60 / ELPR = 2,4 x 10" / ELPR

kde ELPR je ekvivalentni pocet pulzi na otacku a stanovuje se pro jednotlivé druhy zpétné
vazby:

kvadraturni enkodér: ELPR = pocet pulzt na otacku
signaly kmitocet a smér: ELPR = pocet pulzt na otacku / 2
resolver: ELPR = rozliSeni / 4

SIN/COS enkoder: ELPR = pocet sin. vin na otacku
enkodér po sériové lince: ELPR = rozliSeni / 4

max_otacky Maximalni otacky

[40 000.0 ot/min] Pouziva se za ucelem vytvoreni pasma pfesahu pro urcité parametry v Menu 3, které maji spojitost

s otdCkami:
max_otacky = 2 x max_otacky kmitocet

max_jmen_proud Maximalni jmenovity proud motoru

[9 999.99A] max_jmen_proud < 1.36 x maximalni jmen. proud pro rezim A (Pr 11.32)
max_proud_ménice Maximalni proud ménice

[9 999.99A] PFi prfekro€eni této hodnoty dojde k vybaveni poruchy proudového pretizeni:

max_proud _méni¢e = maximalni jmen. proud pro rezim A (Pr 11.32) / 0,45
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Maximum Popis

proud_omez (_motoru_1) | Proudové omezeni (motoru 1 - mapa motoru 1)
[1 000.0%] Oteviena smycka
max_proud_motoru_1 = V[(max. proud / jmen. proud motoru)2 / G&inik + G&inik® —1 1 x100 %
kde maximalni proud je bud 1,5 x proud v rezimu A nebo 1,1 x proud v rezimu B

Uzaviena smycka
max_proud_motoru_1 = v[(max. proud / jmen. proud motoru)2 / cos(d4) + cos(q>1)2 -11x100 %
kde maximalni proud je bud 1,75 x proud v rezimu A nebo 1,1 x proud v rezimu B,
OB =cos'1(uéin|'k) - ¢ méfi si méni¢ béhem testu Autotune

Servo
max_proud_motoru_1 = [max. proud / jmen. proud motoru] x 100 %
kde maximalni proud je jmen. proud ménice (Pr 11.32) x 1,75
proud_omez (_motoru_2) | Proudové omezeni (motoru 2 - mapa motoru 2)

[1 000.0%)] Plati stejné vztahy jako pro Proudové omezeni motoru 1 s tim, Ze misto Pr 5.07 je pouzit parametr
21.07 a misto Pr 5.10 je pouzit parametr 21.10.
max_moment_proud Maximalni momentotvorny proud
[1 000.0%] Rovna se max_proud_motoru_1 nebo max_proud_motoru_2 v zavislosti na zvolené mapé& motoru
(1 nebo 2).
max_uziv_proud Maximalni proudové omezeni nastavitelné uzivatem
[1 000.0%] UzZivatel m(ze nastavit maximum pro Pr 4.08 a Pr 4.20 pro obdrzeni spravného méfitka analog. 1/0

prostfednictvim Pr 4.24:
max_uzZiv_proud = Pr 4.24

max_nast_vyst_napéti Maximalni nastavitelny rozsah vystupniho napéti
[690V] 200V ménic: 240V 400V ménic: 480V
575V ménic¢: 575V 690V ménic¢: 690V
max_vyst_napéti Maximalni vystupni napéti
[930V] Zahrnuje rovnéz pravouhlou modulaci, je definovano:

max_vyst_napéti = 0.78 x max_ss_napéti

200V ménic: 325V 400V ménic: 480V
575V ménic: 780V 690V ménic¢: 690V
max_nast_ss_napéti Maximalni nastavitelny rozsah ss napéti
[1150V] 200V ménic: 0 az 400V 400V ménic: 0 az 800V
575V ménic¢: 0 az 950V 690V ménic: : 0 az 1150V
max_ss_napéti Maximalni ss napéti meziobvodu
[1190V] 200V ménic: 415V 400V ménic: 830V
575V ménic: 995V 690V méni¢: 1190V
max_vykon Maximalni vykon v kW
[9 999.99kW] max_vykon = v3 x max_vyst napéti x max jmen proud x 1.75
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Ve . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
1.01 |Uroven zvolené reference + max_otacky _kmitocet [ot/min / HZ] RO | Bi NC | PT
1.02 |Pre-skip reference + max_otacky _kmitocet [ot/min / HZ] RO | Bi NC |PT
1.03 |Pre-ramp reference + max_otacky kmitocet [ot/min / Hz] RO | Bi NC | PT
1.04 |Ofset reference + 3000 [HZ] + 40 000 [ot/min] 0.0 RW | Bi us
1.05 |Reference Jog 0az400.0 [Hz] 0 az 4 000.0 [ot/min] 0.0 RW [ Uni us
1.06 |Maximaini kmitodet/otacky 0 a2 3 000.0 [Hz] max—’[’;f/fnem‘]’tacek 50.0 | 1500.0 ‘ 30000 |RW| Uni us
1.07 [Minimaini kmitodet/otacky +3000.0 [Hz] *max—[’:jé?a"tacek 0.0 RW| Bi PT|US
1.08 | Volba rezimu minimalnich a OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
maximalnich otaéek
1.09 [Volba funkce ofset OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
1.10 |Volba bipolarniho rezimu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
1.11 |Indikace Reference On OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
1.12 |Indikace Reverzace OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
1.13 |Indikace funkce Jog OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
A1.A2 (0), A1.Pr (1), A2.Pr (2), Pr (3),
1.14 |Volba reference PAd (4), Prc (5) A1.A2 (0) RW | Txt NC us
1.15 |Volba pfednastavenych otacek 0az9 0 RW [ Uni us
1.16 82%?("30 volby prednastavenych 0 a2 400.0 [s] 10.0 RW | Uni uUs
1.17 |Reference reZimu Oviadani z + max_otacky_kmitocet [ot/min / Hz] 0.0 RO| B NC|PT|PS
klavesnice
1.18 |Vysoké rozliSeni + max_otac¢ky_kmitocet (ot/min / Hz) 0.0 RW/| Bi us
. N X 0.000 az 0.099 .
1.19 |Vysoké rozliseni 0.000 az 0.099 [HZz] [ot/min] 0.000 RW | Uni us
1.20 S)';'i‘g;’:f""aktua"zace vysokeho OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.21 |Pfednastavené otacky 1 + max_otacky _kmitocet [ot/min / HZ] 0.0 RW | Bi us
1.22 |Pfednastavené otacky 2 + max_otac¢ky_kmitocet [ot/min / Hz] 0.0 RW | Bi uUs
1.23 |Pfednastavené otacky 3 + max_otacky kmitocet [ot/min / Hz] 0.0 RW | Bi uUs
1.24 |Pfednastavené otacky 4 + max_otacky_kmitocet [ot/min / HZ] 0.0 RW | Bi us
1.25 |Pfednastavené otacky 5 + max_otacky kmitocet [ot/min / Hz] 0.0 RW | Bi uUs
1.26 |Pfednastavené otacky 6 + max_otacky_kmitocet [ot/min / Hz] 0.0 RW | Bi us
1.27 |Pfednastavené otacky 7 + max_otacky _kmitocet [ot/min / HZ] 0.0 RW | Bi us
1.28 |Pfednastavené otacky 8 + max_otacky kmitocet [ot/min / Hz] 0.0 RW | Bi uUs
1.29 | Skip otazky 1 0.0 a2 3 000 [Hz] 0 a[zoﬁlgq?n(;o.o 0.0 0 RW | Uni us
1.30 |Skip pasmo 1 0.0 az 25.0 [Hz] 0 az 250 [ot/min] 0.5 5 RW [ Uni us
1.31 | Skip otacky 2 0.0 a2 3 000 [Hz] 0 a[zoﬁlgq?n(;o.o 0.0 0 RW | Uni us
1.32 | Skip pasmo 2 0.0 az 25.0 [Hz] 0 az 250 [ot/min] 0.5 5 RW [ Uni us
1.33 | Skip otacky 3 0.0 a7 3 000 [Hz] 0 a[zo?/?n?n(;o'o 0.0 0 RW | Uni us
1.34 | Skip pasmo 3 0.0 az 25.0 [Hz] 0 az 250 [ot/min] 0.5 5 RW [ Uni us
1.35 |V pasmu Skip OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
1.36 |Analogova reference 1 + max_otacky _kmitocet [ot/min / HZ] RO | Bi NC
1.37 |Analogova reference 2 + max_otac¢ky_kmitocet [ot/min / Hz] RO | Bi NC
1.38 |Procentni doladéni +100.00 [%] 0.00 RW | Bi NC
1.39 |Rychlostni posuv vpied +3000.0[Hz] | 40000 [ot/min] RO | Bi NC |PT
1.40 |Indikace posuvu vpfed OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
1.41 |Volba analogové reference 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.42 |Volba prfednastavenych otagek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.43 |Volba rezimu ovladani z klavesnice OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.44 |Volba vysokého rozliseni OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.45 |Volba bitu 1 pfednastavenych otaéek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.46 [Volba bitu 2 pfednastavenych otac¢ek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit NC
1.47 |Volba bitu 3 pfednastavenych otac¢ek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.48 |Nulovani asovace prednast. otacek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
1.49 | Indikace zvoleného zptisobu 1a25 RO | Uni NC | PT
zadavani otaek
1.50 Inqlvkace zvolenych pfednastavenych 1a38 RO | Uni Ne | PT
otacek
1.51 |Reference v rezimu Oviddani z fESEL (0), LASt (1), PrS1 (2) 'ESEL (0), RW | Txt us
klavesnice po pfipojeni sité
RW [Read /Write JRO [Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter ] Txt [Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save

Cesky vyznam viz tvod kap. 10.
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Ve . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
2.01 [Post-ramp reference + max_otacky kmitocet [ot/min / Hz] RO | Bi PT
2,02 |Pfemosténiramp OFF (0) nebo On (1) on(1) RW | Bit us
(pouze v reZimu Uzaviena smycka)
2.03 |Drzeni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
2.04 |Rezim deceleraéni rampy FASStthr)],VS(tg)m ) ‘ FASt (0), Std (1) Std (1) RW | Txt us
2.06 |Volba S rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
0.0 az 300.0 0.000 az 100.000 .
2.07 |S rampa [32/100Hz] ‘ [52/1000 otfmin] 3.1 | 1.500 0.030 RW | Uni us
méni¢ 200V: 375
. . . o méni¢ 400V: 750 .
2.08 [Omezeni napéti standardni rampy max_nast_ss_napéti [V] ménic 575V- 895 RW | Uni RA us
méni¢ 690V: 1075
2.10 |Volba rampy akcelerace vpred 0az9 0 RW [ Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.11 |Hodnota akcelera¢ni rampy 1 s/100H2] [s/1000 ot/min] 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 ’
2.12 |Hodnota akcelera¢ni rampy 2 s/100H2] [s/1000 ot/min] 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 ’
2.13 |Hodnota akcelera¢ni rampy 3 s/100H2] [s/1000 ot/min] 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
- 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.14 |Hodnota akcelera¢ni rampy 4 [s/100H2] [s/1000 ot/min] 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
- 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.15 [Hodnota akcelera¢ni rampy 5 [s/100H2] [s/1000 ot/min] 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
- 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.16 [Hodnota akcelera¢ni rampy 6 [s/100H2] [s/1000 ot/min] 5.0 2.000 0. 200 RW | Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 ’
2.17 |Hodnota akcelera¢ni rampy 7 s/100H2] [s/1000 ot/min] 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.18 |Hodnota akcelera¢ni rampy 8 (s/1100H2] (/1000 ot/min] 5.0 2.000 0.200 RW | Uni us
Hodnota akcelera¢ni rampy funkce 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
219 10g [s/100HZ] [s/1000 ot/min] 02 0.000 RW | Uni us
2.20 |Volba rampy akcelerace vpred 0az9 0 RW [ Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.21 |Hodnota decelera¢ni rampy 1 s/100H2] [s/1000 ot/min] 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 )
2.22 |Hodnota decelera¢ni rampy 2 s/100H2] [s/1000 ot/min] 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
o 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.23 |Hodnota deceleraéni rampy 3 [s/100H2] [s/1000 ot/min] 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
o 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.24 |Hodnota deceleraéni rampy 4 [s/100H2] [s/1000 ot/min] 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
o 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.25 |Hodnota deceleraéni rampy 5 [s/100H2] [s/1000 ot/min] 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
o 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
2.26 (Hodnota deceleraéni rampy 6 [s/100H2] [s/1000 ot/min] 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 )
2.27 |Hodnota decelera¢ni rampy 7 s/100H2] [s/1000 ot/min] 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
. 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 )
2.28 |Hodnota decelera¢ni rampy 8 s/100H2] [s/1000 ot/min] 10.0 2.000 0.200 RW | Uni us
Hodnota deceleraéni rampy funkce 0.0 az 3 200 0.000 az 3 200.000 .
229,04 [s/100Hz] [s/1000 ot/min] 0.2 0.000 RW{ Uni us
2.32 |Volba bitu 0 akceleraéni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit NC
2.33 [Volba bitu 1 akceleraéni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
2.34 |Volba bitu 2 akceleraéni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit NC
2.35 [Volba bitu 0 deceleraéni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
2.36 [Volba bitu 1 decelera¢ni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
2.37 |Volba bitu 2 deceleraéni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
238 Indikace momenEu pro kompenzaci +1 000 [%] ro | Bi Ne | PT
momentu setrva¢nosti
RW |Read / Write  |RO [Read only Uni_|Unipolar Bi _|Bi-polar Bit |Bit parameter ]| Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save

Cesky vyznam viz tvod kap. 10.
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Ve . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
3.01 OL: Reference fidiciho kmitoctu + 1000 [HZ] RO | Bi | FI [NC|PT
" |CL: Reference otadek + max_otacky [ot/min] RO | Bi | FI [NC|PT
3,02 |£P8ina vazba- skutecné °ta°k320 10} + max_otacky [ot/min] RO| Bi | FI [NC|PT
3.03 |Regulaéni odchylka otacek + max_otacky [ot/min] RO | Bi | FI [NC|PT
. cx . + max_moment_ ;
3.04 |Vystup otackové smycky proud [%)] RO | Bi | FI |NC|PT
3.05 [Prah nulového kmitoétu / otaéek 0.0 az 20.0 [Hz] 0 az 200 [ot/min] 1.0 5 RW [ Uni us
3.06 |At speed - doIni prah 0.0 a2 3000 [Hz] 0 az 40 000 [ot/min] 1.0 5 RW [ Uni us
3.07 |At speed - horné prah 0.0 az 3 000 [Hz] 0 az 40 000 [ot/min] 1.0 5 RW [ Uni us
3.08 |Préh nadmérnych otacek {0.26} 0 az 40 000 [ot/min] 0 RW [ Uni us
3.09 |Absolutni detekce At speed OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
P zisk otackového regulatoru (Kp1) 0.0000 az 6.5535 .
3.10 {0.07} [irad s ] 0.0100 RW | Uni us
| zisk otackového regulatoru (Kit) 0.00 az 655.35 .
3.1 {0.08} [1/rad s ] 1.00 RW | Uni us
D zisk otackového regulatoru (Kd1) 0.00000 az 0.65535 .
3.12 {0.09} [irad s ] 0.00000 RW | Uni us
OL: Volba fizeni kmitotem OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
3.13 [CL: P zisk otagkového regulatoru 0.0000 az 6_.15535 0.0100 RW | Uni US
(Kp2) [1/rads ]
OL Citatel poméru Fidiciho kmito&tu 0.000 az 1.000 1.000 RW [ Uni us
3.14 [CL: | zisk otackového regulatoru 0.00 az 655.35 .
(Ki2) [1/rad s ] 1.00 RW | Uni us
OL: Jmenovatel poméru fidiciho 0.001 a2 1.000 1.000 RW | Uni USs
3.15 CL lIé)ml'tolftut”k éh lat 0.00000 az 0.65535
: D zisk otackového regulatoru . az 0. .
(Kd2) Mirad's ] 0.00000 RW | Uni us
OL: Volba vystupniho kmitoStu na | 5ce () nebo on (1) OFF (0) RW| Bit us
enkodérovy konektor
3.1 CL: Volba zisku otackovéh
- Voiba zisku otackoveno OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit uUs
regulatoru
OL: Volba vystupu x 2048 OFF (0) nebo On (1) On (1) RW| Bit us
317 |CL: Zpusc'>b nastaveni ota¢kového 0 nebo 3 0 RW | Uni us
regulatoru
OL: Volba rezimu A,B/F,D OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
3.18 CL: Mrotnvent setrvacnosti motoru a 0.00010 az 920.00000 0.0000 RW | Uni US
zatéze [kg m?]
3.19 |Jmenovity zatéZny moment 0.0 az 359.9° 4.0 RW | Uni us
3.20 [Sitka pasma otackové smycky 0 az 255 [Hz] 10 RW [ Uni us
3.21 |Koeficient tlumeni 0 nebo 10.0 1.0 RW | Uni us
+ max_otacky_
3.22 |Pevna reference otacek kmitocet 0.0 RW| Bi us
[ot/min / HZ]
3.23 [Volba pevné refrence otacek OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit us
3.24 |ReZim Vektor 0az3 0 RW | Uni us
3.25 |Poloha faze enkodéru {0.43} Servo: 0.0 az 359.9° | 0.0 RW [ Uni NC PS
. drv (0), SLot1 (1),
3.26 |Volba zpétné vazby SLot2 (2), SLot3 (3) drv (0) RW | Txt us
3.27 |Otacky enkodéru + 40 000.0 [ot/min] RO| Bi | FI [NC|PT
3.28 |Vstup z enkodéru - poditadlo otaéek 0 az 65 535 [otacek] RO | Uni| FI [NC|PT
. 0 az 65535 .
3.29 |Vstup z enkodéru — poloha  {0.11} [1/2" otadky] RO [ Uni | FI [NC|PT
. ) . 0 az 65535 .
3.30 |Vstup z enkodéru - jemna poloha [1/232 otacky] RO | Uni| FI [NC|PT
3,31 |Blokovani resetu nulové rysky OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit uUs
polohy enkodéru
3.32 [Signalizace nulové rysky enkodéru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
3.33 |Pocet bitl otacek enkodéru 0 az 16 [bitd] 16 RW [ Uni us
3,34 |PoCet pulzd na otacku e"kOder{uo P 0 a2 50 000 1024 4096  |RW| Uni us
3.35 Pocet pitu rozliSeni jedné otacky 0 a2 32 [bitd] 0 RW | Uni Us
enkodéru
3.36 |Napajeci napéti enkodéru 5V (0), 8V (1), 15V (2) 5V (0) RW | Txt us
Pfenosova rychlost enkodérové 100 (0), 200 (1), 300 (2), 400 (3), 500 (4),
337 komunikace 1000 (5), 1500 (6), 2000 (7) 300(2) RW| Tt us
Ab (0), Fd (1), Fr (2), Ab.SErvo (3),
. Fd.SErvo (4), Rf.SErvo (5), SC (6),
3.38 | Typ enkodéru SC.Hiper (7), EndAt (8), SC.EndAt (9), Ab (0) Ab.SErvo (3) [RW | Txt us
SSi (10), SC.SSi (11)
3.39 |Ukonc&ovaci odpory 0az2 1 RW [ Uni us
Bit 0 (LSB) = zavada vodicu
Bit 1 = chyba faze
3.40 |Volba stupné ochrany enkodéru Bit 2 (MSB) = sledovani napajeni SSI 0 1 RW | Uni us
enkodéru
Hodnota je binarni soucet
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. . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
VsSeobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena Oteviena Typ parametru
" - " Vektor Servo
smycka smycka smycka
3.41 | YOba automatické/mueni konfigurace OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
3.42 |Filtr enkodéru 0(0),1(1),2(2),4(3),8(4), 16 (5) [ms] 0 RW | Txt us
3.43 |Maximélni hodnota reference 0 a2 40 000 [ot/min] 1500 3000 |Rw| Uni us
enkodéru
3.44 |Konstanta reference enkodéru 0.000 az 4.000 1.000 RW [ Uni us
3.45 |Reference enkodéru meénice +100.0 [%] RO | Bi | FI PT
3.46 |Misto uréeni refrence enkodéru Pr 0.00 az Pr 21.50 Pr 0.00 RW [ Uni DE [PT | US
3.47 \’:‘:Z";y'”'c'a"zace polohové zpétné OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
3.48 |Polohova zpéina vazba OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
inicializovana
3.49 |Tevod parametrd ze Sttku motoru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
o ménice

3.50 [Blokovani parametrt enkodéru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit
RW |Read / Write  JRO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter | Txt |Text string

Fl |Filtered DE |Destination NC |Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |[User save PS |Power down save

Cesky vyznam viz tvod kap. 10.
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. . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
VsSeobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
4.01 |Proud motoru {0.12} 0 az max_proud_ménice [A] RO | Uni | FI [NC|PT
4.02 |Cinny proud motoru {0.13} + max_proud_ménice [A] RO [ Uni | FI [NC|PT
4.03 |Pozadovany moment + max_moment_proud [%] RO [ Uni| FI [NC|PT
4.04 |Pozadovany proud + max_moment_proud [%] RO [ Uni| FI [NC|PT
4.05 |Motorické proudové omezeni 0 az proud_omez (_motoru_1) [%] 165.0 175.0 RW [ Uni RA us
4.06 |Generatorické proudové omezeni 0 az proud_omez (_motoru_1) [%] 165.0 175.0 RW | Uni RA us
4,07 |Symetrické proudové omezeni (0.06)| 02 proud_omez (_motoru_1) %] 165.0 175.0 RW | Uni RA us
4.08 |Refrence momentu + max_uziv_proud [%] 0.00 RW/| Bi us
4.09 |Ofset momentu + max_uziv_proud [%] 0.0 RW| Bi us
4.10 |Volba ofsetu momentu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
4.11 |Volba fizeni otd€ek/momentu {0.14} 0 nebo 1 0az4 0 RW | Bit us
Casova konstanta filtru 1 . )
412 poZadovaného proudu {047} 0.0 az 25.0 [ms] 0.0 RW | Uni us
ménic¢ 200V: 75
. . M X méni¢ 400V: 150 .
4.13 |P zisk proudové smycky {0.38} 0 az 30 000 20 ménic 575V- 180 RW | Uni us
méni¢ 690V: 215
méni¢ 200V: 1 000
. . . N méni¢ 400V: 2 000 )
4.14 || zisk proudové smycky {0.39} 0 az 30 000 40 ménic 575V 2 400 RW | Uni us
méni¢ 690V: 3 000
4.15 | T6pelna casova konstanta m°t?5”45} 0 a2 400.0 89.0 89.0 20.0 RW | Uni us
4.16 |ReZim ochrany motoru 0 nebo 1 0 RW | Bit us
4.17 |Magnetiza¢ni proud motoru + max_proud_ménice [A] RO | Bi | FI [NC|PT
4.18 Ind'kace,aktualmh proudového + max_moment_proud [%] RO | Uni NC
omezeni
4.19 |Akumulator funkce | x t 0az 100 [%] RO | Uni NC |PT
4.20 |Indikace €inného proudu + max_uziv_proud [%] RO | Bi | FI [NC|PT
4.22 |Blokovani kompenzace momentu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit USs
setrvaénosti
4.23 |Casova konstanta filtru 2 0.0 a2 25.0 [ms] 0.0 RW | Uni us
pozadovaného proudu
4.24 |Uzivatelska konstanta max. proudu 0.0 az max_moment_proud [%] 165.0 175.0 RW | Uni us
4.25 |Nizké otacky v rezimu ochrany OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
4.26 |Procento momentu * max_t[lcz]v_proud RO | Bi | FI |NC|PT
RW |Read / Write  |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit |Bit parameter | Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save
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. . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
VsSeobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
+ . + Vektor Servo
smycka smycka smycka
. P + max_otacky_ .
5.01 |Vystupni kmitocet {0.11} kmitodet [HZ] +1250.0 [Hz] RO | Bi | FI [NC|PT
5.02 [Napéti motoru 0 az max_vyst_napéti [V] RO | Uni| FI [NC|PT
5.03 |Vykon motoru + max_vykon [kKW] RO | Bi | FI [NC|PT
5.04 |Otacky motoru {0.10} | + 180000 [ot/min] | RO | Bi | FI [NC|PT
5.05 [Napéti ss meziobvodu + max_ss_napéti [V]i RW | Uni | FI |[NC|PT
S s Vektor: f
5.06 |Jmenovity kmitocet motoru  {0.47}] 0az3 000 [Hz] 022 1250.0 [H] 50.0 RW | Uni us
5.07 |Jmenovity proud motoru {0.46} 0 az max_proud_meénice [A] Jmenovity proud ménice (11.32) RW | Uni RA| US
5.08 |Jmenovité otacky motoru  {0.45) | 032 180000 1 0.00a240000.00 | 4 54, 1450 3000.00 |RW| Uni us
[ot/min] [ot/min]
méni¢ 200V: 230
- " 5 o méni¢ 400V: 400 .
5.09 |Jmenovité napéti motoru {0.44} 0 az max_nast_ss_napéti [V] ménic 575V- 575 RW | Uni RA| US
méni¢ 690V: 690
5.10 [Jmenovity Géinik motoru ~ {0.43) |OteVFena smycka a Vektor: 0.850 RW | Uni us
i i 0.000 az 1.000 )
5.11 |Pocet polt motoru {0.42} Auto (0) az 120 (60) Auto (0) 6 poli (3) |RW| Txt us
5.12 |Autotune {0.40} 0az2 0az3 0 RW [ Uni
Vilba dymanické charakteristiky U/f / Vektor: .
513 |\/olba optimalizace mg. toku {0.09} | OFF (0)1€b0 On (1) | 5EE (03 nebo oOn (1) OFF (0) RW| Bit us
5 . . " Ur_S (0), Ur (1),
5.14 | Volba rezimu vystupnino “apet{'o ony| F9 @, Ur_Auto 3), Ur_ I (4) RW | Txt us
i Ur_| (4), STE (5)
5.15 |Boost {0.08} 0.0 az 25.0% [jmen. napéti motoru] 3.0 1.0 RW | Uni us
5.16 Automaticka Uprava jmenovitych otacek Vektor: 0 a3 2 2 RwW | Uni us
motoru {0.33}
5.17 |Odpor statoru 0 az 30 000Q 0.0 RW | Uni RA us
5.1g | Maximaini modulacni "m't"cet{o m| 20406@.80).120)166) 3(0) ‘ 62 |rRw|Txt| |Ra| |us
5.19 [Modulace prostorového vektoru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
5.20 |Volba kvazipravouhlého provozu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
5.21 |Redukce slozky vektorového pole OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
5 . cx Servo: .
5.22 |Volba rezimu vysokych otacek OFF (0) nebo On (1) ‘ OFF (0) RW| Bit us
5.23 |Ofset napéti 0.0 az 25.0 [V] 0.0 | RW | Uni RA us
5.24 |Rozptylova indukénost motoru 0.000 az 500.000 [mH] 0.000 RW [ Uni RA us
Vektor:
5.25 |Indukénost statoru 0.00 az 5 000.00 0.00 RW | Uni RA us
[mH]
5.26 |Volba vysoké dynamiky OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
5.27 |Volba kompenzace skluzu OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit us
Volba kompenzace zeslabovani Vektor: .
528 magnetiza¢niho proudu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
Vektor:
5.29 |Brzdny bod 1 saturace motoru 0az 100 [% jmen. 50 RW | Uni us
toku]
Vektor:
5.30 |Brzdny bod 2 saturace motoru 0az 100 [% jmen. 75 RW | Uni us
toku]
5.31 |Zisk napétového regulatoru 0az 30 1 RW | Uni us
Vektor:
0.00 az 500.00 RO | Uni us
5.32 Konstanta Kt (moment motoru pfi [NmA'1]
% |proudu 1A) Servo:
0.00 az 500.00 1.60 RW | Uni us
[NmA™
5.33 [Napétova konstanta motoru Ke Servo: 98 RW | Uni us
i 0az 10000 [V]
5.35 Blokovani automatického pfepinani OFF (0) nebo On (1) OFF (0) rRW | Bit us
modulace
RW |Read /Write  |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter | Txt |[Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC |Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |[User save PS |Power down save

Cesky vyznam viz tvod kap. 10.
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. . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
VsSeobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
< - - Vektor Servo
smycka smycka smycka
COASt (0), rP (1),
6.01 [Rezim Stop P.dcl ((2),) dd ((3)), COASL(0), P (1), P (1) norP (2) |Rw | Txt us
td.dcl (4) no.rP (2)

6.03 |ReZim pii ztraté napajeni diS (0), StoP (1), ridE.th (2) diS (0) RW | Txt us
6.04 |Konfigurace svorkovnice 0az4 4 RW [ Uni us
6.06 [Uroveri ss brzdéni 0az 150 [%] 100 RW [ Uni RA us
6.07 |Doba ss brzdéni 0az25 [s] 1.0 RW | Uni us
6.08 |Drzeni nulovych otacek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) [ on(1) RW | Bit us
6.09 |Start do rotujiciho motoru {0.33} 0az3 Oaz1 0 [ 1 RW | Uni us
6.12 |Funkénost tladitka Stop OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
6.13 |Funkénost tlagitka Reverzace OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
6.15 |Blokovani tranzistor(i OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit us
6.16 |Cena el. energie za kWh 0.0 az 600.0 [ména/kWh] 0 RW | Uni us
6.17 |Vynulovani elektroméru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit NC
6.18 [Casovad 0az 30 000 [hod] 0 RW [ Uni NC us
6.19 [Znovunastaveni asovace OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit PT
6.20 |Doba pfipojeni k siti: roky a dny 0az9.364 [roky.dny] RO | Uni NC |PT
6.21 |Doba pfipojeni k siti: hodinu a minuty 0 az 23.59 [roky.dny] RO | Uni NC | PT
6.22 |Doba provozu: roky a dny 0az9.364 [roky.dny] RO | Uni NC|PT|PS
6.23 |Doba provozu: hodinu a minuty 0 az 23.59 [roky.dny] RO | Uni NC|PT|PS
6.24 | Spotfeba energie: MWh +999.9 [MWh] RO | Bi NC [PT|PS
6.25 |Spotieba energie: kWh +99.99 [kWh] RO | Bi NC |PT|PS
6.26 |Provozni naklady +32 000 [kWh] RO | Bi NC|PT|PS
6.27 |Doba zbyvajici v €asovadi 0az 30 000 [hod] RO | Bi NC |PT
6.28 |Volba rezimu méreni asu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
6.29 |Indikace Blokovani (Enable) OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
6.30 |Konfiguraéni bit: Provoz vpred OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.31 |[Konfiguraéni bit: Jog vpred OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.32 |Konfiguraéni bit: Provoz vzad OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.33 |Konfiguraéni bit: Reverzace OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.34 |Konfiguraéni bit: Provoz OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit NC
6.35 |Koncovy spina¢ ve sméru vpred OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.36 [Koncovy spina¢ ve sméru vzad OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.37 |Konfiguraéni bit: Jog vzad OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.39 |Konfiguraéni bit: Ne stop OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
6.40 |Volba mZikovych kontakti OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
6.42 |Ridici slovo 0az 32767 0 RW [ Uni NC
6.43 |Blokovani (Enable) Fidiciho slova OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
6.44 |Indikace zdroje napajeni OFF (0) nebo On (1) RW | Bit NC | PT
6.45 |PIny vykon ventilatoru ménice OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit uUsS
RW |Read /Write  |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter | Txt |[Text string

Fl |Filtered DE |Destination NC |Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |[User save PS |Power down save
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. . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
VsSeobecné . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
< - - Vektor Servo
smycka smycka smycka
Reference na analogovém vstupu 1 o .
7.01 (svorky na 5 a 6) +100.00 [%] RO | Bi NC | PT
Reference na analogovém vstupu 2 o .
7.02 (svorka 7) +100.00 [%] RO | Bi NC | PT
Reference na analogovém vstupu 3 o .
7.03 (svorka 8) +100.00 [%] RO | Bi NC | PT
7.04 | Teplota chladice 1 -128 az 127 [°C] RO | Bi NC |PT
7.05 | Teplota chladice 2 -128 az 127 [°C] RO | Bi NC |PT
7.06 | Teplota fidici desky -128 az 127 [°C] RO | Bi NC | PT
7.07 |Jemny ofset analog. vstupu 1 {0.13} + 10.000 [%] 0.000 RW| Bi us
7.08 |Konstanta analogového vstupu 1 0 az 4.000 1.000 RW | Uni us
7.09 [Inverze analogového vstupu 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
7.10 |Misto uréeni analog. vstupu 1 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr1.36 RW | Uni | DE PT | US
< . 0-20 (0), 20-0 (1), 4-20.tr (2), 20-4.tr (3),
7.11 |Rezim analogového vstupu 2 {0.19} 4.20 (4), 20-4 (5), VOLt (6) VOLt (6) RW | Txt us
7.12 |Konstanta analogového vstupu 2 0 az 4.000 1.000 RW | Uni us
7.13 |Inverze analogového vstupu 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
7.14 |Misto uréeni analog. vstupu 2 {0.20} Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr1.37 RW | Uni | DE PT | US
0-20 (0), 20-0 (1), 4-20.tr (2), 20-4.tr (3),
7.15 [Rezim analogového vstupu 3 {0.21} 4-20 (4), 20-4 (5), VOLt (6), th.SC (7), VOLLt (6) RW | Txt us
th (8), th.diSP (9)
7.16 |Konstanta analogového vstupu 3 0 az 4.000 1.000 RW | Uni uUs
7.17 (Inverze analogového vstupu 3 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
7.18 [Misto uréeni analog. vstupu 3 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni | DE PT | US
7.19 Z(‘S’\r,‘(’)’rsgag';’go"eh" vystupu 1 Pr 0.00 a Pr 21.51 Pr 5.01 Pr 3.02 RW | Uni PT|US
7.20 |Konstanta analogového vystupu 1 0 az 4.000 1.000 RW | Uni us
7.21 |ReZim analogového vystupu 1 VOLt (0), 0-20 (1), 4-20 (2), H.SPd (3) VOLt (0) RW | Txt us
7.22 |£droj analogového vystupu 2 Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 4.02 RW | Uni PT|US
(svorka 10)
7.23 |Konstanta analogového vystupu 2 0 az 4.000 1.000 RW [ Uni us
7.24 |ReZim analogového vystupu 2 VOLt (0), 0-20 (1), 4-20 (2), H.SPd (3) VOLt (0) RW/| Txt us
7.25 Eaz'gﬁce analog. vstupu 1 na piny OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
7.26 |[Doba vzorkovani poméru U/f 0az8.0 [ms] 4.0 RW | Uni us
7.28 |Indikace poruchy cL2 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
7.29 |Indikace poruchy cL3 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
7.30 |Ofset analog. vstupu 1 +100.00 [%] 0.00 RW | Bi us
7.31 |Ofset analog. vstupu 2 +100.0 [%] 0.0 RW | Bi us
7.32 |Ofset analog. vstupu 3 +100.0 [%] 0.0 RW| Bi us
7.33 [Rizeni analogového vystupu 1 Fr (0), Ld (1), AdV (2) AdV (2) RW | Txt us
7.34 | Teplota pfechodu IGBT +200 [°C] RO | Bi NC |PT
7.35 | Akumulator teplotni ochrany ménice 0az 100 [%] RO [ Uni NC | PT
RW |Read / Write  |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit |Bit parameter | Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save
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Ve . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
8.01 Indikace stavu dig. vstupu/vystupu 1 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NPT
(svorka 24)
8.02 Indikace stavu dig. vstupu/vystupu 2 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NPT
(svorka 25)
8.03 Indikace stavu dig. vstupu/vystupu 3 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NPT
(svorka 26)
8.04 Indikace stavu digitalnim vstupu 4 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NPT
(svorka 27)
8.05 Indikace stavu digitalnim vstupu 5 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit Ne | PT
(svorka 28)
8.06 Indikace stavu digitalnim vstupu 6 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit Ne | PT
(svorka 29)
8.07 |Indikace stavu relé OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
8.08 |Indikace stavu na vystupu 24V OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
(svorka 22)
8.09 |Indikace stavu Blokovani (Enable) OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
8.10 |Volba rezimu Blokovani (Enable) OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RO | Bit us
8.11 |Inverze digitalniho vstupu/vystupu 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RO | Bit us
8.12 |Inverze digitalniho vstupu/vystupu 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RO | Bit us
8.13 [Inverze digitalniho vstupu/vystupu 3 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RO | Bit us
8.14 |Inverze digitalniho vstupu 4 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RO | Bit us
8.15 |Inverze digitainiho vstupu 5 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RO | Bit uUs
8.16 |Inverze digitalniho vstupu 6 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RO | Bit us
8.17 |Inverze relé OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RO | Bit us
8.18 |Inverze vystupu 24V (svorka 22) OFF (0) nebo On (1) On (1) RO | Bit us
g.20 |Ctec slovo digitélnich 0aF 511 RO | Uni NC |PT
vstupu/vystupl
g.21 |£droi/Misto uréeni digitélniho Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr10.03 RW | Uni | DE PT|US
vstupu/vystupu 1
8.22 | Zdroi/Misto uréeni digitélniho Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr10.33 RW | Uni | DE PT|US
vstupu/vystupu 2
8.23 | £droi/Misto uréeni digitélniho Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 6.30 RW | Uni | DE PT|US
vstupu/vystupu 3
8.24 |Misto uréeni digitalniho vstupu 4 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 6.32 RW | Uni | DE PT | US
8.25 |Misto uréeni digitalniho vstupu 5 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr1.41 RW | Uni | DE PT | US
8.26 | Misto urCeni digitainiho "St“p”{so 1 Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 6.31 RW | Uni | DE PT|US
8.27 | Zdroj pro relé Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr10.31 RW [ Uni PT | US
8.28 | Zdroj vystupu 24V (svorka 22) Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni PT | US
8.29 |Volba pozitivni logiky {0.18} OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit PT|US
8.30 |Volba vystupu otevieny kolektor OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
8.31 |Volba digitalniho vstupu/vystupu 1 OFF (0) nebo On (1) On (1) RW | Bit us
8.32 |Volba digitalniho vstupu/vystupu 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit uUs
8.33 |Volba digitalniho vstupu/vystupu 3 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
Blokovani automatické volby digit. .
8.39 vstupii 5 a 6 (svorky 28 a 29) OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
RW |Read / Write  JRO |Read only Uni |Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter | Txt |[Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC |Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |[User save PS |Power down save
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Ve . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
9.01 [Indikace stavu vystupu log. funkce 1 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
9.02 |Indikace stavu vystupu log. funkce 2 OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
9.03 [Vyst. signal motorpotenciometru +100.00 [%] RO | Bit NC | PT | PS
9.04 | Zdroj vstupu 1 log. funkce 1 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni PT | US
9.05 |Inverze vstupu 1 log. funkce 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
9.06 |Zdroj vstupu 2 log. funkce 1 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni PT | US
9.07 |Inverze vstupu 2 log. funkce 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
9.08 |Inverze vystupu log. funkce 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
9.09 | Zpozdéni log. funkce 1 +25.0 [s] 0.0 RW | Bi us
9.10 |Misto uréeni log. funkce 1 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
9.14 | Zdroj vstupu 1 log. funkce 2 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni PT | US
9.15 [Inverze vstupu 1 log. funkce 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
9.16 | Zdroj vstupu 2 log. funkce 2 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni PT | US
9.17 |Inverze vstupu 2 log. funkce 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
9.18 |Inverze vystupu log. funkce 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
9.19 | Zpozdéni log. funkce 2 +25.0 [s] 0.0 RW | Bi us
9.20 |Misto uréeni log. funkce 2 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
9.21 |RezZim motorpotenciometru 0az3 2 RW [ Uni us
9.22 | Volba bipolamiho rezimu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
motorpotenciometru
9.23 |Rampa motorpotenciometru 0az 250 [s] 20 RW [ Uni us
9.24 |Konstanta motorpotenciometru 0.000 az 4.000 1.000 RW [ Uni us
9.25 |Misto uréeni motorpotenciometru Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni | DE PT | US
9.26 | VStup pro zvySovani OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
motorpotenciometru
9.27 | VStup pro sniZovani OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
motorpotenciometru
9.28 |Reset motorpotenciometru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
9.29 |1. vstup pro binarni soucet (LSB) OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
9.30 |2. vstup pro binarni soucet OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
9.31 [3. vstup pro binarni soucet (MSB) OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
9.32 |Hodnota binarniho souctu 0az7 RO | Uni NC | PT
9.33 [Misto uréeni binarniho souctu Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
RW |Read /Write  JRO |Read only Uni |Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter | Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC |Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |[User save PS |Power down save

Cesky vyznam viz tvod kap. 10.

Uzivatelska pfirucka Unidrive SP, SW 01.04.00

Prvni vydani

www.controltechniques.cz

91




Prace
s parametry

Bezpecénostni

Zakladni Ovladaci
kod

informace panel

Vseobecné Menu 0 Uvedeni do Optimalizace Karta Rozsifend Diagnostika
provozu Smartcard Menu

10.10 MENU 10 — STAVY MENICE

Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- - + Vektor Servo
smycka smycka smycka
10.01 |Indikace poruchy OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
10.02 |Indikace reZzimu Provoz OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
10.03 |Indikace nulovych otagek OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
10.04 |Indikace provozu na nebo pod min. OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
otackami
10.05 |Indikace provozu pod nastavenymi OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
otackami
10.06 'c::gg(f;fhp(x";’;ge?; nastavenych OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
10.07 |Indikace provozu nad nastavenymi OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
otackami
10,08 | \ndikace dosazeni nastavencho OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
10.09 |Indikace dosazeni proudového OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
omezeni
10.10 |Indikace generatorického rezimu OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
10.11 |Dynamicka brzda aktivni OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
10.12| JPozomeni (Alarm) na priisné OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
10,13 |Indikace pozadovaného sméri|oeF (0) nebo On (1) [0 = Vpred, 1= Vzad] RO | Bit NC |PT
10.14 |Indikace sméru otaceni OFF (0) nebo On (1) [0 = Vpied, 1 =Vzad] RO | Bit NC |PT
10.15|Indikace ztraty sité OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
10.16 |Indikace podpéti OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
10.17 |Upozornéni (Alarm) na proudové OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
pretizeni
10.18 |UPozornéni (Alarm) na nadmeérnou OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
teplotu ménice
10.19 |Varovani (alarm) OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
10.20 |Porucha 0 0az230* RO | Txt NC |PT|PS
10.21 |Porucha 1 0az230* RO | Txt NC |PT|PS
10.22 [Porucha 2 0az230* RO | Txt NC [PT| PS
10.23 |Porucha 3 0az230* RO | Txt NC |PT|PS
10.24 [Porucha 4 0az230* RO | Txt NC [PT| PS
10.25 [Porucha 5 0az230* RO | Txt NC [PT| PS
10.26 |Porucha 6 0az230* RO | Txt NC |PT|PS
10.27 [Porucha 7 0az230* RO | Txt NC [PT| PS
10.28 |Porucha 8 0az230* RO | Txt NC |PT|PS
10.29 |Porucha 9 0az230* RO | Txt NC |PT|PS
10.30 |Doba brzdéni pfi piném vykonu 0.00 az 400.00 [s] Viz tab. 10-5 nize RW | Uni us
10.31 |Perioda brzdéni pfi piném vykonu 0.0 az 1 500.0 [s] Viz tab. 10-5 nize RW [ Uni us
10.32 |Externi porucha OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit NC
10.33 |Reset ménice OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
10.34 [Pocet pokusl o Autoreset 0az5 0 RW [ Uni us
10.35 | Interval mezi pokusy o Autoreset 0.0 az 25.0 [s] 1.0 RW [ Uni us
10.36 | Zpozdéni indikace poruchy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit uUs
10.37 |Akce pfi detekci poruchy 0az3 0 RW [ Uni us
10.38 |Porucha definovana uZivatelem 0 az 255 0 RW | Uni us
10.39 | Akumulator brzdné energie 0.0 az 100.0 [%] RO | Uni NC |PT
10.40 | Stavové slovo 0az 32767 RO | Uni NC | PT
10.41 |Cas poruchy 0: rok.den 0.000 az 9.365 [rok.den] RO | Uni NC [PT|PS
10.42 | Cas poruchy 0: hod.min 00.00 az 23.59 [hod.min] RO | Uni NC |PT| PS
10.43 |Cas poruchy 1 0 az 600.00 [hod.min] RO | Uni NC|PT|PS
10.44|Cas poruchy 2 0 az 600.00 [hod.min] RO | Uni NC|PT|PS
10.45 | Cas poruchy 3 0az600.00 [hod.min] RO | Uni NC |[PT|PS
10.46 |Cas poruchy 4 0az 600.00 [hod.min] RO | Uni NC [PT|PS
10.47 |Cas poruchy 5 0 az 600.00 [hod.min] RO | Uni NC |PT| PS
10.48 |Cas poruchy 6 0 az 600.00 [hod.min] RO | Uni NC|PT|PS
10.49 |Cas poruchy 7 0az 600.00 [hod.min] RO | Uni NC|PT|PS
10.50 |Cas poruchy 8 0 az 600.00 [hod.min] RO | Uni NC|PT|PS
10.51 |Cas poruchy 9 0 az 600.00 [hod.min] RO [ Uni NC |PT | PS
* Uvedeny rozsah hodnot plati pro sériovou linku. Symboly zobrazené na displeji ménice jsou popsany v kap. 11.
RW |Read /Write |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter | Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC |Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |[User save PS |Power down save
Cesky vyznam viz tvod kap. 10.
Tab. 10-5: Zakladni nastaveni pro Pr 10.30 a Pr 10.31
Typ ménice Pr 10.30 Pr 10.31
Méni¢ 200V, typ. vel. 1a 2 0.02 2.0
Méni¢ 400V, typ. vel. 1a 2 0.09 2.0
VSechny ostatni typy 0.00
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10.11 _MENU 11 — OBECNE NASTAVENIi MENICE

RozSifené
Menu

Diagnostika

Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
" - - Vektor Servo
smycka smycka smycka
11.01 | Definuje parametr Pr 0.11 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 5.01 Pr 3.29 RW [ Uni PT | US
11.02 | Definuje parametr Pr 0.12 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 4.01 RW [ Uni PT | US
11.03 | Definuje parametr Pr 0.13 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 4.02 [ Pr7.07 RW [ Uni PT | US
11.04 | Definuje parametr Pr 0.14 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr4.11 RW | Uni PT | US
11.05 | Definuje parametr Pr 0.15 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 2.04 RW [ Uni PT | US
11.06 | Definuje parametr Pr 0.16 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr8.39 | Pr 2.02 RW [ Uni PT | US
11.07 | Definuje parametr Pr 0.17 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr8.26 | Pr 4.26 RW [ Uni PT | US
11.08 | Definuje parametr Pr 0.18 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 8.29 RW [ Uni PT | US
11.09 |Definuje parametr Pr 0.19 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr7.11 RW [ Uni PT | US
11.10 | Definuje parametr Pr 0.20 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr7.14 RW [ Uni PT | US
11.11 | Definuje parametr Pr 0.21 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr7.15 RW [ Uni PT | US
11.12 | Definuje parametr Pr 0.22 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr1.10 RW | Uni PT | US
11.13 | Definuje parametr Pr 0.23 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 1.05 RW [ Uni PT | US
11.14 | Definuje parametr Pr 0.24 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr1.21 RW [ Uni PT | US
11.15 | Definuje parametr Pr 0.25 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr1.22 RW [ Uni PT | US
11.16 | Definuje parametr Pr 0.26 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr1.23 | Pr 3.08 RW [ Uni PT | US
11.17 | Definuje parametr Pr 0.27 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr1.24 | Pr3.34 RW | Uni PT | US
11.18 | Definuje parametr Pr 0.28 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 6.13 RW [ Uni PT | US
11.19 | Definuje parametr Pr 0.29 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 11.36 RW [ Uni PT | US
11.20 | Definuje parametr Pr 0.30 Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr11.42 RW [ Uni PT | US
11.21 |[Konstanta parametru 0.000 az 9.999 1.000 RW [ Uni us
11.22 :,féametr zobrazeny po pfipojeni Pr 0.00 a2 Pr 00.50 Pr0.10 RW | Uni PT|US
11.23 | Sériova adresa {0.37} 0 az 247 1 RW [ Uni us
11.24 |ReZim sériové linky {0.35} AnSI (0), rtU (1) rtU (1) RW | Txt us
" . N 300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2 400 (3),
11.25| Prenosova rychlost sériove "”{kg 36)|4 800 (é),)g 600((5)), 19 205) ()6), 38 45)0) @, 19 200 (6) RW | Txt us
i 57 600 (8)*, 115 200 (9)*
11.26 | Minimalni zpozdéni sériové linky 0az 250 [ms] 2 RW [ Uni us
11.29 |SW verze ménice {0.50} 1.00 az 99.99 RO | Uni NC | PT
11.30 Uzivatelsky bezpecnostni kod 0 a2 999 0 RW | Uni NG PS
{0.50}
11.31 |Kategorie ménice {0.48} 1az4 oteviena | yextor (2) ‘ Servo (3) |RW| Txt NC |PT
smycka (1)
11.32 | Jmenovity proud ménice {0.32} 0.00 az 9 999.99 [A] RO | Uni NC |PT
11.33 |Umenovité napéti ménice  {0.31} ] 200V (0), 400V (1), 575V (2), 690V (3) RO | Txt NC | PT
11.34 |SW sub-verze 0az99 RO | Uni NC | PT
11.35 |Pocet paralelné propojenych 1a28 RO | Uni NC [PT
ménicl
Cislo naposledy vloZeného bloku N .
11.36 dat v karté Smgn‘card {0.29} 0 az 999 0 RO | Uni NC |PT|US
11.37 | Cislo bloku dat 0az 1000 0 RW | Uni NC
11.38 | Typ/mdéd dat na karté SMARTCARD 0az18 RO | Txt NC | PT
11.39 |Verze dat na karté SMARTCARD 0az9999 0 RW [ Uni NC
11.40 |Kontioln{ soucet dat na kart 0a2 65 335 RO | Uni NC |PT
11.41 |Doba navratu do reZimu Status 0 az 250 [s] 240 RW [ Uni us
11.42|Klonovani parametra (0.30| "ONE (0). FEAd é&tp(:“;g (2), AutO (3), nonE (0) RW | Txt NC *
11.43 |Obnoveni zékladniho nastaveni nonE (0), Eur (1), USA (2) nonE (0) RW | Txt NC
11.44 | Pristup k parametrim {0.49} 0az2 0 RW| Txt PT | US
11.45 |Volba mapy motoru 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
11.46 | 1 YP posledniho Zakladniho 0 a2 2 000 RO | Uni NC |PT | US
nastaveni
Blokovani uzivatelského programu Halt program (0) . .
11.47 . Run program: out of range = clip (1) Run program: out of range = trip (2) RW | Uni us
na desce ménice | s
Run program: out of range = trip (2)
11.48 | Stav uzivatelského programu na 128 az +127 RO | Bi NC | PT
desce ménice
11.49 | Pocet nahrani uzivatelského 0 a2 65 535 RO | Uni NC |PT|Ps
programu na desce ménice
11,50 | Doba vzorkovani uzivatelskéno 0a2 65535 [ms] RO | Uni NC |PT
programu na desce ménice
Volba prvniho prichodu
11.51 |uzivatelského programu na desce OFF (0) nebo On (1) RO | Uni NC | PT
ménice
* Rezimy 1 a 2 nemohou byt uzivatelem zapamatovany. Rezimy 0, 3 a 4 mohou byt uZivatelem zapamatovany.
RW |Read / Write  |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter ] Txt [Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC |Not cloned RA |Rating dependent JPT |Protected US |User save PS |Power down save
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Ve . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
12,01 |Indikace prekroGeni komparacni OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
urovné komparatoru 1
12,02 |Indikace prekroGeni komparacni OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC |PT
urovné komparatoru 2
12.03|Zdroj pro vstupni proménnou Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
komparatoru 1
12.04 |Komparaéni uroven komparatoru 1 0.00 az 100.00 [%] 0.00 RW [ Uni us
12.05 |Hystereze komparatoru 1 0.00 az 25.00 [%] 0.00 RW [ Uni us
12.06 |Inverze komparatoru 1 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
12.07 |Misto ur€eni komparatoru 1 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
12,08 |2dro] pro vstupni proménnou 1 Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
prepinace 1
12,09 |2droj pro vstupni proménnou 2 Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
prepinace 1
Select input 1 (0), Select input 2 (1),
g e Add (2), Substract (3), Multiply (4), . .
12.10 |Rezim prepinace 1 Divide (5), Time constant (6), Linear Select input 1 (0) RW | Uni us
ramp (7), Modulus (8)
12.11 |Misto ur€eni prepinace 1 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
12.12 |Indikace vystupu prepinace 1 +100.00 [%] RO | Bi NC | PT
12.13 |Konstanta vstupu 1 pfepinace 1 +4.000 1.000 RW/| Bi us
12.14 |Konstanta vstupu 2 pfepinace 1 +4.000 1.000 RW| Bi us
12.15 |Konstanta prepinace 1 0.00 az 100.00 [s] 0.00 RW [ Uni us
12,23 |£droj pro vstupni proménnou Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
komparatoru 2
12.24 |Komparadni Grovern komparatoru 2 0.00 az 100.00 [%] 0.00 RW | Uni us
12.25 |Hystereze komparatoru 2 0.00 az 25.00 [%] 0.00 RW | Uni us
12.26 |Inverze komparatoru 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit uUs
12.27 [Misto uréeni komparatoru 2 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni | DE PT | US
12,28 |£droj pro vstupni proménnou 1 Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
prepinace 2
12,29 | £drol pro vstupni proménnou 2 Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
prepinace 2
Select input 1 (0), Select input 2 (1),
e Add (2), Substract (3), Multiply (4), . .
12.30 |ReZim prepinace 2 Divide (5), Time constant (6), Linear Select input 1 (0) RW | Uni us
ramp (7), Modulus (8)
12.31 |Misto uréeni prepinace 2 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
12.12|Indikace vystupu prepinace 2 + 100.00 [%] RO | Bi NC |PT
12.33 |Konstanta vstupu 1 prepinace 2 +4.000 1.000 RW | Bi Us
12.34 |Konstanta vstupu 2 prepinace 2 +4.000 1.000 RW | Bi Us
12.35 |Konstanta prepinace 2 0.00 az 100.00 [s] 0.00 RW [ Uni us
12.40 |Indikace uvolnéni brzdy OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
12.41 |Povoleni (Enable) fizeni brzdy dis (0), rEL (1), dIO (2), USEr (3) dis (0) RW | Txt us
12.42 |Horni proudovy prah 0az 200 [%] 50 | RW | Uni uUs
12.43 | Dolni proudovy prah 0az 200 [%] 10 RW | Uni uUs
12.44 |Frekvence pro uvolnéni brzdy 0.0 az20.0 [HZ] 1.0 RW [ Uni us
12.45 Errfg;’ence I otacky pro uvolnéni 0.02220.0 [HZ | 0az200 [ot/min] 2.0 5 RW | Bit us
OL: Prodleva pfed uvolnénim brzdy
12.46 |CL: Prodleva po pfekrogeni otacek 0.0 az 25.0 [s] 1.0 RW | Uni us
pro aktivaci brzdy
12.47 |Prodleva pfed uvolnénim brzdy 0.0 az 25.0 [s] 1.0 RW | Uni us
12.48 |Prodleva pro aktivaci brzdy 0.0 az 25.0 [s] 1.0 RW | Uni us
12.49 | VOlba polohového fizeni béhem OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
uvolnéné brzdy
RW |Read / Write |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit |Bit parameter | Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save
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Ve . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
13.01| Qdchylka otacek polohoveho -32768 a2 + 32 767 RO| Bi NC|PT
regulatoru
13.02 |Odehylka polohy polohoveého 32768 az + 32 767 RO| B NC |PT
regulatoru
13,03 |Odehylka jemné polohy polohového 32768 az + 32 767 RO| B NC |PT
regulatoru
13.04 Volba’ reference polohového drv (0), Slot1 (1), Slot2 (2), Slot3 (3), drv (0) RW | Uni us
regulatoru LocAL (4)
13.05 :g‘gzgtzoprit”e vazby polohového drv (0), Slot1 (1), Slot2 (2), Slot3 (3) drv (0) RW | Uni USs
13.06 |Inverze reference polohy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW| Bit us
13.07 [ Citatel pfevodového poméru 0.000 az 4.000 1.000 RW [ Uni us
13.08 | Jmenovatel prevodového poméru 0.000 az 1.000 1.000 RW [ Uni us
13.09 | P zisk polohového regulatoru 0.00 az 100.00 [s "/rad] 25.00 RW | Uni us
polohovy regulator
vypnut (0),
tuha polohova
smycka s dopred.
slozkou (1), tuha
polohovy regulator on)lohova smycka
vypnut (0), voI’né polohova
.. . . tuha polohova < . . . .
13.10 |Rezim polohového regulatoru R " smycka s dopred. polohovy regulator vypnut (0), RW | Uni us
smycka s dopred. : .
M . slozkou (3), volna
slozkou (1), tuha . .
. . polohova smycka
polohova smycka (2) 4)
orientatované
zastaveni (5),
orientatované
zastaveni i po
zapnuti Enable(6)
13.11 |Absolutni reZim povolen OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit us
13.12 |Omezeni otacek polohového 0 a2 250 150 RW | Uni us
[egulatoru
13.13 itz;(?)ana hodnota pro orientovany 0 a2 65 535 0 RW | Uni us
13,14 |SiTka pasma pro vyhodnocent 0424 096 256 RW | Uni USs
orientace
13.15|Dosazeni polohy orientace OFF (0) nebo On (1) RO | Bit NC | PT
13.16 |Reset polohové odchylky OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
13.17 |Relativni Zadana hodnota Jog 0.0 az 4 000.0 [ot/min] 0.0 RW | Uni NC
13.18 |Volba relativni funkce Jog OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
13.19 |Inverze relativni funkce Jog OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
13.20 |Mistni Zadana hodnota 0 az 65 535 0 RW [ Uni NC
13.21 |Mistni Zadana hodnota 0 az 65 535 0 RW | Uni NC
13.22 |Mistni Zadana hodnota 0 az 65 535 0 RW | Uni NC
13.23 |Volba mistni Zadané hodnoty OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW | Bit NC
RW |Read / Write  |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit |Bit parameter | Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save
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. . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
VsSeobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
14.01 [Vystup PID regulatoru +100.00 [%] RO | Bi NC | PT
14,02 | Volba zdroje hlavni reference PID Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
regulatoru
14.03 | Volba zdroje Zadané hodnoty PID Pr 0.00 a Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
regulatoru
14.04 | Volba zdroje skuteéné hodnoty PID Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT|US
regulatoru
14.05 |Inverze zadané hodnoty OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
14.06 |Inverze skute¢né hodnoty OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
14,07 |Omezovac zmény rychlosti zadané 0.0 a2 3 200.0 [s] 0.0 RW | Uni us
hodnoty
14,08 |Odblokovani (Enable) PID OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit uUs
regulatoru
14.09 |Volba zdroje pro externi Enable PID Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni PT | US
14.10 |P zisk PID 0.000 az 4.000 1.000 RW | Uni us
14.11 I zisk PID 0.000 az 4.000 0.500 RW | Uni us
14.12|D zisk PID 0.000 az 4.000 0.000 RW | Uni us
14.13 |Horni mez PID regulatoru 0.00 az 100.00 [%] 100.00 RW [ Uni us
14.14 | Dolni mez PID regulatoru +100.00 [%] 100.00 RW | Bi us
14.15 |Konstanta PID regulatoru 0.000 az 4.000 1.000 RW | Uni us
14.16 |Misto uréeni PID regulatoru Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
14.17 [PodrZeni hodnoty integratoru OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
14.18 |Volba symetrického omezeni PID OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
14.19 |Hlavni reference PID + 100.00 [%] RO | Bi NC |PT
14.20 |Zadana hodnota PID +100.00 [%] RO | Bi NC |PT
14.21 [Skute¢na hodnota PID +100.00 [%] RO | Bi NC | PT
14.22 |Regulacni odchylka PID +100.00 [%] RO | Bi NC | PT
RW |Read / Write  |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit |Bit parameter | Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save

Cesky vyznam viz tvod kap. 10.
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10.15 MENU 15 az 17 — NASTAVENI VOLITELNYCH MODULU

Obr. 10-22: Umisténi volitelnych modula do jednotlivych pozic a jejich pfislusna Menu

Volitelny modul

A/\\/ pozice 1 (Menu 15)
»/\\. _ Volitelny modul

pozice 2 (Menu 16)

S35\ Volitelny modul
/pozice:&(Menu 17)
AN

10.15.1 Parametry spoleéné vSem kategoriim

Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena Oteviena Typ parametru
+ Y Y Vektor Servo
smycka smycka smycka
x.01 |Kdd volitelného modulu 0az 499 RO | Uni PT
x.02 |SW verze volitelného modulu 0.00 az 99.99 RO | Uni NC | PT
x.50 |Stav poruchy volitelného modulu 0 az 255 RO | Uni NC | PT
x.51 |SW sub-verze volitelného modulu 0 az 99 RO | Uni NC | PT

ID volitelného modulu indikuje typ modulu, ktery je zasunut do pfislusného slotu.

ID volit. Modul Kategorie
modulu
0 Zadny modul nevsunut
101 SM-Resolver
102 SM-Universal Encoder Plus | Zpétna vazba
104 SM- Encoder Plus
201 SM-1/O Plus
301 SM-Applications Automatizace
302 SM-Applications Lite
403 SM-Profibus-DP
404 SM-Interbus
406 SM-CAN Fieldbus
407 SM-DeviceNet
408 SM-CANopen
106 Uzivatelska pfirucka Unidrive SP, SW 01.04.00

www.controltechniques.cz Prvni vydani
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10.15.2 Kategorie polohové zpétné vazby

Obr. 10-23: SM-Universal Encoder Plus logic diagram
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Obr. 10-24: SM-Resolver logic diagram
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Obr. 10-25: SM-Encoder Plus logic diagram
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Ve . Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Parametry polohové zpétné vazby
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
+ Y - Vektor Servo
smycka smycka smycka
x.03 |Rychlost +40 000.00 [ot/min] RO | Bi | FI [NC|PT
x.04 |Pocitadlo otacek 0 az 65 535 [of] RO | Bi | FI [NC|PT
x.05 |Poloha 0 a7 65 535 1/2™ [otacky] RO|[ Bi | FI [NC[PT
x.06 |Jemna poloha 0 aZ 65 535 1/2% [otacky] RO | Bi | FI [NC|PT
x.07 |Blokovani referenéni polohy OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.08 |Priznak reference OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit NC
x.09 Pocet pltu zpravy viceotackového 02216 [bit] 16 RW | Uni Us
enkodéru
x.10 |Ekvivalentni pocet pulzli na otacku 0az 50000 4 096 RW [ Uni us
11 “R’nci(z;lsenl enkodérové komunikacni 0a232 [bitd] 0 RW | Uni us
x.12 |Povoleni kontroly externiho OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
termistoru
x13 Napajeci napéti enkodéru / Enkodér: 5V (0), 8V (1), 15V (2) Enkodér: 5V (0) RW | Uni us
i Pomér resolveru Resolver: 3:1 (0), 2:1 (1 nebo 2) Resolver: 3:1 (0)
Komunikaéni rychlost v Baudech 100 (0), 200 (1), 300 (2), 400 (3), 500 (4),
x4 pro enkodér 1.000 (5), 1 500 (6), 2 000 (7) 300(2) RW| Tt us
Enkodér: Ab (0), Fd (1), Fr (2),
Ab.Servo (3), Fd:Servo (4), Fr.Servo (5), Enkodér: Ab (0)
x.15 | Typ enkodéru / Pocet poll resolveru SC (6), SC.Hiper (7), EnDAT (8). RW | Uni us
’ SC.EnDAT (9), SSI (10), SC.SSI (11) Resolver: 2 pély (0)
Resolver: 2 poly (0), 4 paly (1), 6 polti (2), - < poly
8 poll (3 az 11)
x.16 |Ukoné&eni enkodéru 0az2 1 RW [ Uni us
Bit 0 (LSB) = preruseni vodice
g “ Bit 1 = chyba faze .
x.17 |Urover detekce poruchy Bit 2 (MSB) = monitor napajeni SSI 0 RW| Bit us
Hodnota je binarnim souctem
Autokonfigurace enkodéru / Volba .
x.18 binarniho formatu SS| OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.19 [Filtr zp&tné vazby 0(0),1(1),2(2),4(3),8(4),16 (5) [ms] 0 RW [ Uni us
x.20 |Max. reference zpétné vazby 0 az 40 000.00 [ot/min] 1500.0 RW [ Uni us
x.21 |Reference zpétné vazby +100.0 [%] RO | Bi NC |PT
x.22 |Konstanta zpétné vazby 0.000 az 4.000 1.000 RW | Uni us
x.23 |Misto uréeni signalu zpétné vazby Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni | DE PT | US
X.24 |Zdroj simulovaného enkodéru Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT | US
x.25 |Citatel simulovaného enkodéru 0.0000 az 3.0000 1.0000 RW [ Uni uUs
x.26 |Jmenovatel simulovaného enkodéru 0.0001 az 3.0000 1.0000 RW [ Uni us
x.27 | Volba rozliseni simulovaneho OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit NC
enkodéru
x.28 |RezZim simulovaného enkodéru A B (0), FD (1), SSI.GrAY (2), SSl.bin (3) AB(0) RW | Txt us
Pocitadlo otacek u enkodéru bez N - .
Xx.29 referendniho pulzu 0 az 65 535 [otacek] RO | Uni NC |PT
x.30 |Poloha u enkodéru bez refer. pulzu 0 az 65 535 1/2™ [otacky] RO [ Uni NC[PT
x.31 gﬁgl’}a poloha u enkodéru bez refer. 0 a2 65 535 1/2°2 [otacky] RO | Uni NC |PT
x.32 migifb otaGek u enkodéru s refer. 0a%65 535 [otacek] RO | Uni NC|PT
x.33 |Poloha u enkodéru s refer. pulzem 0 az 65 535 1/2™ [otacky] RO [ Uni NC[PT
x.34 ;‘3:221 poloha u enkodeéru s refer. 0 a2 65 535 1/2% [otacky] RO | Uni NC |PT
x.35 |Zachyceni polohy — pocet otacek 0 az 65 535 [otacek] RO | Uni NC |PT
x.36 |Zachyceni polohy — poloha 0 a2 65 535 1/2"° [otacky] RO | Uni NC|PT
x.37 |Zachyceni polohy — jemné poloha 0 aZ 65 535 1/2% [otacky] RO | Uni NC|PT
Disabled (0), 24V input (1),
x.38 |Volba vstupu zachyceni polohy EIA485 input (2), 24V nebo 24V input (1) RW | Uni us
EIA485 input (3)
x.39 |PFiznak zachyceni OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit NC
x.40 |Zachyceni polohy i hiavnim OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit Ne|  |us
x.41 |Negace zachyceni OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit NC us
Registr vysilani enkodéru po 5 x .
x.42 sériové lince 0 az 65 535 [otacek] 0 RW | Uni NC
x.43 ”Rnegs” primu enkodéru po sériové 0 a2 65 535 [otadek] 0 RW | Uni NC
x.44 |Blokovani kontroly polohy enkodéru OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit NC
x.45 |Inicializace polohové zpétné vazby OFF (0) nebo (1) RO | Bit NC | PT
x.46 |Déli¢ poctu rysek na otacku 0az1024 1 RW | Uni us
X.47 |SSI vystup otacky 0az 16 [bitd] 16 RW | Uni us
x.48 |SSI vystup rozliSeni komunikace 0az 32 [bitd] 0 RW [ Uni us
x.49 |Uzamceni zpétné vazby OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit
RW |Read / Write  |RO |Read only Uni_|Unipolar Bi |Bi-polar Bit |Bit parameter | Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save
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10.15.3 Kategorie modulu I/O

Obr. 10-26: 1/0 module analog logic diagram

T9 analog. vstup 4

T10 analog. vstup 5
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T12 analog. vystup 3
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Obr. 10-28: 1/0 module digital logic diagram 2

T6 digital. vstup 4
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Véeobecns Zakladni Ovladaci Prace Bezpeénostni Menu 0 Uvedeni do Optimalizace Karta Rozsifené
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Parametry volitelnych moduli 1/0
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena Oteviena Typ parametru
+ Y - Vektor Servo
smycka smycka smycka

x.03 Stav na digit. vstupu/vystupu 3 OFF (0) nebo (1) RO | Bit NPT

(svorka 4)
x.04 |Stav na digit. vstupu 4 (svorka 6) OFF (0) nebo (1) RO | Bit NC | PT
x.05 |Stav na digit. vstupu 5 (svorka 7) OFF (0) nebo (1) RO | Bit NC | PT
x.06 |Stav na digit. vstupu 6 (svorka 8) OFF (0) nebo (1) RO | Bit NC | PT
x.07 |Stav relé 1 OFF (0) nebo (1) RO | Bit NC | PT
x.08 [Stav relé 2 OFF (0) nebo (1) RO | Bit NC | PT
x.09 Stav na digit. vstupu/vystupu 1 OFF (0) nebo (1) RO | Bit NPT

(svorka 2)
%10 Stav na digit. vstupu/vystupu 2 OFF (0) nebo (1) RO | Bit NPT

(svorka 3)
x.11 [Inverze digit. vstupu/vystupu 1 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.12 |Inverze digit. vstupu/vystupu 2 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.13 |Inverze digit. vstupu/vystupu 3 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
x.14 |Inverze digit. vstupu 4 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.15 |Inverze digit. vstupu 5 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.16 |Inverze digit. vstupu 6 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.17 |Inverze relé 1 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.18 |Inverze relé 2 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
x.20 |Slovo pro ¢teni digit. vstupu/vystupu 0az511 RO | Uni NC |PT
x.21 |Zdroj/Misto uréeni digitalniho Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT|US

vstupu/vystupu 1
x.22 |Zdroj/Misto uréeni digitalniho Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT|US

vstupu/vystupu 2
x.23 |Zdroj/Misto ureni digitainiho Pr 0.00 a Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT|US

vstupu/vystupu 3
x.24 |Misto uréeni digitalniho vstupu 4 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
x.25 |Misto uréeni digitalniho vstupu 5 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni | DE PT | US
x.26 |Misto uréeni digitalniho vstupu 6 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni | DE PT | US
x.27 |Misto ur€eni relé 1 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW | Uni PT | US
x.28 |Misto uréeni relé 2 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni PT | US
x.29 |Volba logiky digitalnich vstupl OFF (0) nebo (1) On (1) (pozitivni logika) RW | Bit PT | US
x.31 |Volba vstupu/vystpupu 1 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.32 |Volba vstupu/vystpupu 1 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.33 |Volba vstupu/vystpupu 1 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.40 |Analogovy vstup 1 +100.0 [%] RO | Bi NC | PT
x.41 |Konstanta analogového vstupu 1 0 az 4.000 1.000 RW [ Uni us
x.42 |Inverze analogového vstupu 1 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
x.43 |Misto uréeni analogového vstupu 1 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni | DE PT | US
x.44 |Analogovy vstup 2 +100.0 [%] RO | Bi NC |PT
x.45 |Konstanta analogového vstupu 2 0 az 4.000 1.000 RW | Uni us
x.46 |Inverze analogového vstupu 2 OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.47 |Misto uréeni analogového vstupu 2 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni | DE PT | US
x.48 |Zdroj analogového vystupu 1 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 RW [ Uni PT | US
x.49 |Konstanta analogového vystupu 1 0 az 4.000 1.000 RW | Uni uUsS
R | Read / Write R | Read only U | Unipolar Bi Bi-polar B | Bit parameter T | Text string
W [¢] ni it xt
Fl | Filtered D | Destination N | Not cloned RA | Rating P | Protected U | User save P | Power down

E C dependent T S S |save
Cesky vyznam viz tvod kap. 10.
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Vseobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
10.15.4 Kategorie modult Fieldbus
Parametry volitelnych modulli kategorie Fieldbus
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
x.03 |Adresa uzlu sité Fieldbus 65 535 65 535 RW [ Uni us
x.04 |Prenosova rychlost sité Fieldbus -128 az +127 +127 RW]| Bi us
x.05 |ReZim 65 535 4 RW | Uni us
x.06 |Diagnostika sité Fieldbus + 9999 RO | Bi NC | PT
x.07 |ZpoZdéni poruchy 0az 3000 200 RW [ Uni us
x.08 |Volba malého endianu OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.09 |Rizeni registru OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.10
az |Registry vstupli 0 az 9 -32 768 az +32 767 RW| Bi
x.19
x.20
az |Registry vystupl 0 az 9 -32 768 az +32 767 RW/| Bi
x.29
x.30 |Zakladni nastaveni modulu OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.31 |Zapamatovéani parametrd modulu OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit uUs
x.32 |Pozadavek na reinicializaci OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit
x.33 | Qonioad z voliteiného modulu OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit
x.34 |Komprese OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.35 |Vyrobni &islo -2 147 483 648 az 2 147 483 647 RO | Bi NC | PT
x.36
az |Paramatery dle typu sité Fieldbus OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
x.37
x.38 |RezZim dle typu sité Fieldbus 0 az 255 0 RW | Uni us
x.39 |Cyklicka vstupni konfigurace 0 az 255 0 RW | Uni us
x.40 |Cyklicka vystupni konfigurace 0 az 255 0 RW [ Uni us
x.41
az |Paramatery dle typu sité Fieldbus 0 az 255 0 RW | Uni us
x.43
x.44
az |Paramatery dle typu sité Fieldbus 0 az 255 0 RO | Uni PT |US
x.48
x.49 [Mapovani poruchovych stavt 0 az 255 0 RO | Uni uUsS
RW |Read / Write  J|RO |Read only Uni_|Unipolar Bi _|Bi-polar Bit |Bit parameter ]| Txt |Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC [Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |User save PS |Power down save

Cesky vyznam viz tvod kap. 10.

118

www.controltechniques.cz

Uzivatelska pfirucka Unidrive SP, SW 01.04.00
Prvni vydani




‘ Ve . ‘ Zakladni | Ovladaci Prace Bezpeénostni Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
10.15.5 Kategorie aplikacnich modult
Parametry aplika¢nich volitelnych modult
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
- . - Vektor Servo
smycka smycka smycka
x.03 |Stav DPL programu None (0), Stop (1), Run (2), Trip (3) RO | Txt NC | PT
x.04 |Zbyvajici velikost zdrojového kédu 0az 100 RO | Uni NC | PT
x.05 |Adresa RS485 0a255 11 RW | Uni us
x.06 |ReZim RS485 0a255 1 RW | Uni us
300 (0), 600 (1), 1 200 (2), 2 400 (3),
x.07 |Pfenosova rychlost RS485 4800 (4), 9 600 (5), 19 200 (6), 38 400 (7), 300 (0) RW | Txt us
57 600 (8), 115 200 (9) [Baudu]
x.08 |Turnaround zpozdéni RS485 0az 255 [ms] 2 RW [ Uni us
x.09 |Zpozdéni Enable Tx RS485 0az1 [ms] 0 RW [ Uni us
x.10 [Zplisob tisku DPL SYPT: OFF (0), RS485: On (1) SYPT: OFF (0) RW | Bit us
x.11 |Casova zékladna ulohy Clock 0az200 [ms] 0 RW [ Uni us
Casova zakladna polohového dISAbLEd (0), 0.25ms (1), 0.5ms (2), .
x12 regulatoru 1ms (3), 2ms (4), 4ms (5), 8ms (6) dISAbLEd (0) RW{ Uni us
x.13 |Volba funkce Autostart OFF (0) nebo (1) On (1) RW | Bit uUs
x14 Volba rezimu vypnuti pfi vyhlaseni OFF (0) nebo (1) OFF (0) rRW | Bit us
poruchy
x.15 | Blokovani funkce Reset programu OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit uUs
po vyresetovani poruchy ménice
x.16 |Zdroj pomocného enkodéru NejnizSi Cislo S'°ts”|o(t°%' (Sel.())t (1), slot 2 (2), Nejnizsi &islo slotu (0) RW | Uni us
xA7 Porucha pfi prekro¢eni rozsahu OFF (0) nebo (1) OFF (0) rw | Bit Us
parametru
x.18 |Volba Watchdog OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
x.19 |Volba jednorazového uloZzeni OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit NC
x.20 | Volba ukladani pfi odpojeni OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit NC USs
napajeni
x.21 | Volba uloZeni a a obnoveni menu OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit Ne| |us
aplikaéniho modulu
x.22 |CTNet Token Ring ID 0 az 255 0 RW | Uni us
x.23 |CTNet adresa uzlu 0 az 255 0 RW | Uni us
x.24 |Pfenosova rychlost CTNet 5.000 (0), 2.5oo[ga)h;h2]50 (2),0.625(3) 2.500 (1), RW | Txt us
x.25 |Nastaveni synchronizace CTNet 0,000 az 9,999 0,000 RW | Uni uUs
x.26 |CTNet easy mode —misto uréeni 0 a2 25 503 0 RW | Uni us
prvniho cyklického parametru
x.27 |CTNet easy mode — zdroj prvniho 0229999 0 RW | Uni us
cyklického parametru
x.28 |CTNet easy mode —misto uréeni 0 a2 25 503 0 RW | Uni us
druhého cyklického parametru
x.29 |CTNet easy mode — zdroj druhého 0229999 0 RW | Uni uUs
cyklického parametru
x.30 |CTNeteasy mode —misto urceni 0.az 25 503 0 RW | Uni us
tfetiho cyklického parametru
x.31 |CTNet easy mode — zdroj ffetiho 0229999 0 RW | Uni us
cyklického parametru
x.32 | CTNet easy mode —misto ureni 0a29999 0 RW | Uni us
prenaseciho slotu 1
x.33 |CTNet easy mode —misto uréeni 0429999 0 RW | Uni uUs
prenaseciho slotu 2
x.34 |CTNet easy mode —misto uréeni 0429999 0 RW | Uni uUs
prenaseciho slotu 3
Disabled (0), Event (1), Event1 (2), . .
x.35 |[CTNet sync event task ID Event? (3), Event3 (4), Disabled (0) RW | Uni us
x.36 |Diagnostika CTNet RO | Uni NC | PT
x.37 |Qdmitnuti downloadu, jestlize je OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit us
chod ménice povolen
x.3g |Blokovani poruchy generované OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit uUs
polohovym regulatorem
x.39 |Stav synchronizace Inter-UT70 0az3 0 RO | Uni us
x.40 |ReZim pfenosu masteru Inter-UT70 0az10 1 RW [ Uni us
x.42 |Zachyceni polohy hlavniho ménice OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW | Bit NC us
x.43 |Negace zachyceni polohy OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
x.44 |Uroven priority dloh 0az 255 0 RW | Uni us
x.48 gg‘l'_o poruchového fadku programu 0a2 2 147 483 647 0 RO | Uni us
x.49 |ID uZivatelského programu -32 767 az +32 768 0 RO | Bi NC |PT
RW |Read / Write  JRO |Read only Uni |Unipolar Bi |Bi-polar Bit [Bit parameter | Txt |[Text string
Fl |Filtered DE |Destination NC |Not cloned RA |Rating dependent |PT |Protected US |[User save PS |Power down save
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Vseobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
" - - Vektor Servo
smycka smycka smycka
18,01 |Integer — zapamatovan pfi odpojeni -32 768 az +32 767 0 RW| Bi NC PS
napajeni
18.02
az |Integer — pouze ke ¢teni (RO) -32 768 az +32 767 0 RO | Bi NC
18.10
18.11
az |Integer — mozno zapisovat (RW) -32 768 az +32 767 0 RW| Bi us
18.30
18.31
az |Bitovy - mozno zapisovat (RW) OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
18.50

10.17 _MENU 19 — APLIKACNi MENU 2

Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
" 9 " Vektor Servo
smycka smycka smycka
19,01 |Integer — zapamatovan pfi odpojeni -32 768 az +32 767 0 RW/| Bi NC PS
napajeni

19.02

az |Integer — pouze ke ¢teni (RO) -32 768 az +32 767 0 RO | Bi NC
19.10
19.11

az |Integer — mozno zapisovat (RW) -32 768 az +32 767 0 RW | Bi us
19.30
19.31

az |Bitovy - mozno zapisovat (RW) OFF (0) nebo (1) OFF (0) RW| Bit us
19.50

10.18 MENU 20 — APLIKACNi MENU 3

Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena Oteviena Typ parametru
« Y Y Vektor Servo
smycka smycka smycka
20.01
az |Integer — mozno zapisovat (RW) -32 768 az +32 767 0 RW| Bi NC
20.20
20.21
az |Bitovy - moZno zapisovat (RW) 2 az 2% -1 0 RW| Bi NC
20.40
R | Read / Write R | Read only U | Unipolar Bi Bi-polar B | Bit parameter T | Text string
w [e) ni it xt
Fl | Filtered D | Destination N | Not cloned RA | Rating P | Protected U | User save P | Power down
E C dependent T S S |save
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‘ Ve . ‘ Zakladni | Ovladaci Prace Bezpeénostni | Uvedeni do L Karta Rozsifené
Seobecné . . Menu 0 Optimalizace Diagnostika
informace panel s parametry kod provozu Smartcard Menu
Rozsah Zakladni nastaveni
Parametr Oteviena Uzaviena |Oteviena Typ parametru
" - - Vektor Servo
smycka smycka smycka
21.01 |Maximaini kmitogetiotacky {0.02}0| 0 a3 000.0 [Hz] max—’[';f/ﬁm‘]’tééek 50.0 1500.0 30000 |RW| Uni uUs
21.02 |Minimalni kmitoget/otagky {0.0130| %3 000.0 [Hz] imax—[’;’t‘féﬁa"’awk 0.0 RW| Bi PT|US
A1.A2 (0), A1.Pr (1), A2.Pr (2), Pr (3),
21.03 |Volba reference {0.05}] PAd (4), Prc (5) A1.A2 (0) RW | Txt NC us
0.0 a2 3 200 0.000 az
21.04 | Akceleraéni rampa {0.03}0 : 3200.000s/1000 5.0 2.000 0.0200 RW | Uni us
[s/100HZ] A
[ot/min]
5 0.000 az
. 0.0 az 3 200 )
21.05 |Deceleracni rampa {0.04}0 3200.000s/1000 10.0 2.000 0.0200 RW | Uni us
[s/100HZ] A
[ot/min]
L 5 Vektor: .
21.06 |Jmenovity kmitocet motoru {0.47}00] 0 az 3 000.0 [Hz] 0a%1250.0 [Hz] 50.0 RW | Uni us
21.07 |Jmenovity proud motoru  {0.46}0 0 az max_jmen_proud [A] Jmen. proud ménice (Pr 11.32) RW | Uni RA Us
N N . 0.00 az .
21.08 |[Jmenovité otacky motoru  {0.45}J]0 az 180 000 [ot/mln]| 40 000.0 [ot/min] 1500 11450 ‘ RW | Uni us
méni¢ 200V: 230
- " N g méni¢ 400V: 400 .
21.09 |[Jmenovité napéti motoru  {0.44}0) 0 az max_nast_ss_napéti [V] ménic 575V- 575 RW | Uni RA us
méni¢ 690V: 690
I s Vektor: .
21.10 |Jmenovity G€inik motoru  {0.43}00 0.000 az 1.000 | 0.000 a2 1.000 0.850 RW | Uni us
21.11 |Pocet pdll motoru {0.42}0 Auto (0) az 120 polu (60) Auto (0) 6 pold (3) JRW | Txt us
21.12 |Odpor statoru 0.000 az 30 000 [Q] 0.0 RW [ Uni RA us
21.13 |Napétovy ofset 0.0az25.0 [V] 0.0 RW [ Uni RA us
21.14 |Rozptylova indukénost motoru 0.000 az 500.000 [mH] 0.000 RW [ Uni RA us
21.15|Mapa motoru 2 aktivni RO | Bit NC |PT
Tepelna ¢asova konstanta motoru . .
21.16 {0.4510 0az400.0 20.0| RW | Uni
21.17 |Zisk P otackové smycky  {0.07}0 0'00[?%:(? 3'1?335 0.0100 RW | Uni us
21.18 |Zisk | otackové smycky  {0.08}00 0.00;/2;;5]3.35 0.0100 RW | Uni us
21.19 |Zisk D otackové smycky  {0.09}0 0.00000 ?SZ] 0.65335 0.00000 RW | Uni us
21.20 |Poloha faze enkodéru {0.43}0 0.0 az 359.9° | 0.0 RW [ Uni NC |PT | PS
_ drv (0), SLot1 (1),
21.21 |Volba zpétné vazby SLot2 (2), SLot3 (3) drv (0) RW| Txt us
méni¢ 200V: 75
) . . s vSechna ménic 400V: 150 .
21.22 |P zisk proudové smycky  {0.38}0] 0 az 30 000 napéti: 20 ménic 575V- 180 RW | Uni us
méni¢ 690V: 215
méni¢ 200V: 1 000
. . M N v§echna méni¢ 400V: 2 000 .
21.23 || zisk proudové smycky {0.39}0] 0 az 30 000 napéti: 40 ménic 575V- 2 400 RW | Uni us
méni¢ 690V: 3 000
Vektor:
21.24 |Indukénost statoru 0.00 az 5 000.00 0.00 RW | Uni RA us
[mH]
Vektor:
21.25 |Brzdny bod 1 saturace motoru 0az 100 [% jmen. 50 RW | Uni us
toku]
Vektor:
21.26 |Brzdny bod 2 saturace motoru 0az 100 [% jmen. 75 RW | Uni us
toku]
21.27 |Motorické proudové omezeni 0 az proud_omez (_motoru_2) [%] 165.0 175.0 RW [ Uni RA us
21.28 |Generatorické proudové omezeni 0 az proud_omez (_motoru_2) [%] 165.0 175.0 RW | Uni RA us
21.29 |Proudové omezeni {0.06}0 0 az proud_omez [%] 165.0 175.0 RW | Uni RA us
. . Servo: :
21.30 |Napéti motoru na 1 000 ot/min, Ke 0 a% 10 000 [V] 98 RW | Uni us

O Tyto parametry Menu 0 jsou aktivni pouze tehdy, je-li zvolena mapa motoru 2, tj. je-li #11.45 = 1. (Hodnotu Pr 11.45 Ize ménit pouze tehdy, je-li méni¢
blokovan, tj. je-li ve stavu "inh", "rdY" nebo ve stavu poruchy.

Je-li mapa motoru 2 aktivni, je toto indikovano svitici desetinnou te¢kou, ktera je druha zprava na prvnim fadku displeje ovladaciho panelu.

RW

Read / Write  JRO |Read only

Uni |Unipolar

Bi-polar

Bit |Bit param

eter | Txt |[Text string

Fl

Filtered

DE

Destination

NC

Not cloned

Rating dependent

PT |Protected

US

User save

PS

Power down save

Cesky vyznam viz tvod kap. 10.
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‘ VSeobecné ‘

11. Diagnostika

Displej ovladaciho panelu informuje o stavu ménice a to

ve tiech kategoriich: Jednotlivé poruchové kody jsou popsany v tab. 11-1.
- Indikace poruchy Cislo poruchy je vyuzivano pfi komunikaci sériovou
linkou.

¢ Indikace upozornéni (Alarm)

. Indikace neporuchovych stavi Symbol X je vkonkrétnim pfipadé nahrazen jednim

z Cisel 1 az 8 (v pfipadé paralelné spojenych ménica
udava poradové Cislo vadného ménice).

UZivatel se nesmi pokouSet ani o opravu
vadného ménice, ani provadét diagnostiku
jinym zpUsobem nez je popsano v této
kapitole.

Je-li méni¢ vadny, musi byt zaslan na
opravu do Control Techniques Brno s.r.o.

11.1 INDIKACE PORUCHY

Je-li méni¢ v poruse (na hornim displeji se objevi "trip"),
potom se na dolnim displeji objevi poruchovy koéd
(pfiklad viz obr. 11-1), zablokuje se vystup ménice a
méni¢ prestava regulovat motor. Po odeznéni pficiny
poruchy Ize méni¢ vyresetovat.

Pokud neni ovladaci panel pfipojen, informaci o stavu

ménice udava Stavova LED dioda, viz obr. 11-2. Je-li
ménic¢ v poruse, tato dioda blika.

Obr. 11-1: Diagnostika na ovladacim panelu

Stavy displeje
Stav bez poruchy Stav varovani Stav poruchy
Stav ménice
= porucha
Typ poruchy (UU
= podpéti)
Obr. 11-2: Umisténi Stavové LED diody
Stavova LED
neblika:
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Tab. 11-1: Poruchové kédy
Porucha Popis
C.Acc Chyba pfri zapisu/€teni na kartu SMARTCARD
Zkontrolujte, zda karta SMARTCARD je vloZena spravné, pfipadné vyménte kartu SMARTCARD.
(oX(o3, Il Specifikovany sektor jiz data obsahuje
Vymazte data ve specifikovaném sektoru nebo zapiste data do jiného sektoru.
C.Cpr Data ulozena v ménici se odliSuji od bloku dat ulozenych na karté SMARTCARD

Stisknéte tlacditko Reset

C.dat Specifikovany sektor neobsahuje zadna data
Zkontrolujte, zda ¢&islo bloku dat je spravné
C.Err Data na karté SMARTCARD jsou porusena
Zkontrolujte, zda karta SMARTCARD je vloZzena spravné.
182 Vymazte data a postup opakujte.
Vymeénite kartu SMARTCARD
Karta SMARTCARD je plna
vymazte nepotfebné bloky dat nebo pouZijte jinou kartu SMARTCARD.
VolitelIné moduly ménicée jsou odliSné od modulii.méniée, ktery byl zdrojem dat pro kartu
SMARTCARD.
Zkontrolujte, zda jsou na ménici spravné pridavné moduly.
Zkontrolujte, zda jsou moduly ve stejnych slotech jako na zdrojovém ménici.
Stisknéte tlacitko Reset.
Karta SMARTCARD je v rezimu ,,jen ke éteni“
Pro odblokovani karty SMARTCARD zadejte 9777 v Pr xx.00
Zkontrolujte, zda se nepokousite zapsat data do sektori od 500 do 999
Data na karté SMARTCARD jsou pro jiny vykon ménic¢e

Stisknéte tlacitko Reset.
Vykonové parametry ménice jsou:
Parametr Funkce
2.08 Omezeni napéti meziobvodu ménice pfi brzdéni
4.05/6/7, 21.27/8/9 Proudova omezeni
5.07,21.07 Jmenovity proud motoru
5.09, 21.09 Jmenovité napéti motoru
186 5.17,21.12 Odpor statoru
5.18 Modulaéni kmitocet
5.23,21.13 Napétovy ofset
5.24,21.14 Rozptylova induk&énost
5.25, 21.24 Statorova indukénost
6.06 Stejnosmérny brzdny proud
VySe uvedené parametry budou nastaveny na Zakladni nastaveni.
Data na karté SMARTCARD nejsou kompatibilni s méni¢em
Stisknéte tlacitko Reset.
187 oy N S V.
Ujistéte se, Ze programovany ménic je tentyZ jako zdrojovy ménic.

dESt Dva nebo vice parametri jsou zapsany na stejné misto uréeni
Nastavte Pr xx.00 = 12001 a zkontrolujte véechny duplicitni parametry

EEF Porucha EEPROM, ztrata nastaveni parametr

31 Provedte Zakladni nastaveni, viz kap. 6.04. Potom provedte nastaveni dle aplikace a zapamatovani, viz

kap. 6.04.
m Porucha enkodéru: pretizeni zdroje pro enkodér
189 Zkontrolujte kabely napajeni enkodéru a proudové pozadavky enkodéru.
Max. proud zdroje je 200mA/15V nebo 300mA/8V a 5V.
m Porucha enkodéru: porucha kabel(l enkodéru
Zkontrolujte neporusenost kabel(.
Zkontrolujte, zda je spravny signal z enkodéru.
Zkontrolujte, zda je spravné napajeni enkodéru.
Nahradte enkodér.
m Porucha enkodéru: nespravny ofset fazi UVW béhem provozu
Zkontrolujte prabéh signalt enkodéru z hlediska ruseni.
Zkontrolujte stinéni enkodérového kabelu.

190

191 Zkontrolujte mechanické pfipevnéni enkodéru.
Zopakujte test méreni ofsetu.
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Porucha Popis
Porucha enkodéru: porucha obvod sériové linky

Zkontrolujte, zda je spravné napajeni enkodéru.
192 Zkontrolujte, zda je spravna pfenosova rychlost.
Zkontrolujte neporusenost kabel(.
Nahradte enkodér.
m Porucha enkodéru: Checksum nebo porucha CRC
Zkontrolujte pribéh signall enkodéru z hlediska ruseni.
193 Zko.ntrolujt.e stinéni enkodérového kabfelu. . _ . _ .
Je-li pouzit enkodér EnDat, zkontrolujte rozliSeni sériové linky a/nebo provedte autokonfiguraci pomoci
Pr 3.41.
m Porucha enkodéru: enkodér indikoval poruchu
194 Nahrad‘te .enkodér. ' .
Je-li pouzit enkodér SSI, zkontrolujte kabely a napajeni enkodéru.
Porucha enkodéru: inicializace neprobéhla spravné
Provedte Reset ménice.
Zkontrolujte typ enkodéru nastaveny v parametru Pr 3.38.
195 Zkontrolujte neporusenost kabelu.
Zkontrolujte, zda je spravné napajeni enkodéru.
Provedte autokonfiguraci pomoci Pr 3.41.
Nahradte enkodér.
Porucha enkodéru:pozadovana autokonfigurace pfri pfipojeni sité neprobéhla spravné
Zménte nastaveni Pr 3.41 na nulu a ruéné nastavte rozsah otacek enkodéru (Pr 3.33) a spravny pocet
196 rysek na otacku (Pr 3.34).
Zkontrolujte rozliSeni sériové linky.
Enco Porucha enkodéru: zvolena polohova zpétna vazba je vybrana ze slotu volitelného modulu, ktery
nema vélenénu otackovou nebo polohovou zpétnou vazbu
Zkontrolujte nastaveni Pr 3.26 (nebo Pr 21.21 je-li zvolena mapa motoru 2).
=\ A Chyba dat z elektronické nameplate ulozenych ve vybraném €idlu polohové zpétné vazby
Nahradte enkodér.
Et Externi porucha

Svorka 31 Fidici svorkovnice je rozpojena od svorky 30.
Zkontrolujte nastaveni Pr 10.32.
Nastavte Pr xx.00 = 12001 a zkontrolujte parametr fizeny parametrem Pr 10.32.
Zajistéte, aby Pr 10.32 nebo Pr 10.38 (= 6) nebyly fizeny sériovou linkou.
Procesni chyba dat: chyba adresy CPU
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF02 Procesni chyba dat: chyba adresy DMAC
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF03 Procesni chyba dat: nepovolena instrukce
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF04 Procesni chyba dat: nepovolena instrukce pro slot
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavatel.

HFO05 Procesni chyba dat: nedefinovatelna vyjimka
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF06 Procesni chyba dat: rezervovana vyjimka
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HFO07 Procesni chyba dat: porucha interni kontroly (watchdog)
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF08 Procesni chyba dat: porucha tUrovné 4
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF09 Procesni chyba dat: prete€eni zasobniku
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF10 Procesni chyba dat: chyba smérovani
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF11 Procesni chyba dat: porucha pfistupu k EEPROM
| | Porucha hardware - vratte méni¢ dodavatel.
Procesni chyba dat: prete€eni zasobniku
Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.
Diagnostika vykonového stupné: chyba sériového kodu
Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.
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HF21

Diagnostika vykonového stupné: vykon ménice neidentifikovan

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF22

Diagnostika vykonového stupné: nepfizplisobeni pfi paralelnim fazeni ménicu

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF23

Diagnostika vykonového stupné: nepfizpUsobeni jmen. napéti pfi paralelnim Fazeni ménicu

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF24

Diagnostika vykonového stupné: vykon ménice neidentifikovan

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF25

Chyba ofsetu proudové zpétné vazby

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF26

Porucha sepnuti relé Soft startu

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF27

Porucha termistoru 1

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF28

Porucha termistoru 2

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

HF29

Porucha termistoru na desce Fizeni

Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

It.AC

Pretizeni Ixt

20

Hodnota integralu vystupniho proudu v &ase I°t prekrodila hraniéni hodnotu. Okamzitéd hodnota It je
zobrazena v Pr 4.19

Zajistéte, aby zatéZ nebyla zadrhnuta/zablokovana.

Zkontrolujte zda nebyla zménéna zatéz motoru.

Nastavte jmenovité otacky (pouze pro rezim Vektor).

Zkontrolujte pribéh signall enkodéru z hlediska ruseni.

Zkontrolujte mechanické pfipevnéni enkodéru.

Pretizeni | xt brzdného odporu

19

Hodnota integralu proudu brzdného odporu v éase It pfekrocila hraniéni hodnotu. Okamzita hodnota It je
zobrazena v Pr 10.39

Zkontrolujte zda hodnoty zadané do Pr 10.30 a Pr 10.31 jsou spravné.

Pouzijte odpor s vy$$i vykonovou zatizitelnosti a zménte nastaveni Pr 10.30 a Pr 10.31.

O.CtL

Nadmeérné otepleni desky obvodu fizeni

23

Zkontrolujte zda ventilatory ménice i rozvadé&e pracuji spravné.
Zkontrolujte ventilacni cesty rozvadéce.

Zkontrolujte vzduchové filtry rozvadéce.

Zkontrolujte teplotu okoli.

Snizte modulaéni kmito¢et ménice.

Nadmeérné otepleni vykonovych prvki dle tepelného modelu

21

Snizte modulacéni kmitocet ménice.
Snizte koeficient zatizeni.

Prodluzte akceleracni/deceleraéni rampy.
Snizte zatéZz motoru.

Nadmérné otepleni chladice

22

Zkontrolujte zda ventilatory ménice i rozvadé&e pracuji spravné.
Zkontrolujte ventilacni cesty rozvadéce.

Zkontrolujte vzduchové filtry rozvadéce.

Zvyste chlazeni rozvadéce.

Prodluzte akceleracni/deceleraéni rampy.

Snizte modulaéni kmitocet ménice.

Snizte koeficient zatizeni.

Snizte zat&€Z motoru.

Nadmeérné otepleni ménice dle tepelného modelu

27

Zkontrolujte zda ventilatory ménice i rozvadéce pracuji spravné.
Zkontrolujte ventilacni cesty rozvadéce.

Zkontrolujte vzduchové filtry rozvadéce.

Zvyste chlazeni rozvadéce.

ProdluZte akceleracni/deceleracni rampy.

Snizte koeficient zatizeni.

Snizte zaté€Z motoru.
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| Porucha

Proudové pretizeni - Spickovy vystupni proud pirekroc€il 225% jmen. proudu ménice

Akceleraéni/deceleracni rampy jsou pfilis kratké.
NepomdUze-li snizeni boostu - Pr 5.15:
Zkontrolujte motorovy kabel z hlediska zkratu
Zkontrolujte izolaéni stav motoru
Zkontrolujte kabely enkodéru.
Zkontrolujte mechanické pfipevnéni enkodéru.
Zkontrolujte priibéh signalti enkodéru z hlediska ruseni.
Je-li délka motorového kabelu v toleranci:
Snizte hodnoty zisku otackové smycky - Pr 3.10, Pr 3.11 a Pr 3.12 (pouze rezim Vektor a Servo)
Probéhl-li test fazovani v pofadku (pouze pro rezim Servo):
Snizte hodnoty ziskt proudové smycky - Pr 4.13 a Pr 4.14 (pouze rezim Vektor a Servo)

Proudové pretizeni brzdného odporu - protizkratova ochrana brzdného tranzistoru aktivovana

Zkontrolujte kabely brzdného odporu.
Zkontrolujte zda hodnota brzdného odporu neni mensi nez povolena.
Zkontrolujte izola¢ni stav brzdného odporu.

ILE

O.Ld1

Pretizeni zdroje +24V

26

ZatiZzeni zdroje +24V (vCetné zatiZeni digitalnich vystupt) prekrocilo 200mA
Zkontrolujte zatizeni svorek 22, 24, 25, 26.

Prepéti ss meziobvodu

Napéti ss meziobvodu prekrocilo max. povolenou trvalou hodnotu po dobu vice neZ 30s

ProdluZte deceleracni rampu (Pr 0.04).

Zkontrolujte velikost napajeciho napéti.

Zkontrolujte zaruSeni napajeci sité, které by mohlo zpuUsobit zvySeni napéti ss meziobvodu - napft.
napétovy prekmit napajeci sité po pfipoieni pfipadnych ss ménicu.

Zkontrolujte izolaéni stav motoru.

Spickové napéti

Napajeci napéti Max. trvalé napéti

méni¢ 200V 415V 405V
méni¢ 400V 830V 810V
méni¢ 575V 990V 960V

Otacky motoru dosahly prahu nadmérnych otacek

Zvyste prah nadmeérnych otacek pomoci Pr 3.08 (pouze pro rezim Uzaviena smycka).
Otacky dosahly hodnoty 1,2 x #1°06 nebo #1.07 (pro rezim Oteviena smycka).
Snizte zisk P otackové smycky (Pr 3.10) aby se sniZil prekmit otaek (pouze pro reZzim Uzaviena smycka).

i E
~

Ad

V dobé zadavani otacek z ovladaciho panelu byl ovladaci panel sejmut

34

Nasadte ovladaci panel zpét na ménic a provedte reset.
Zvolte jiny zpusob zadavani otacek.

Vypadek faze napajeci sité nebo velka nesymetrie napajeci sité

32

Zajistéte pritomnost vSech fazi napajeciho napéti a jejich symetrii.

Zkontrolujte velikost napajeciho napéti (pfi piné zatézi).

Aby byla tato porucha vybavena, zatéz musi byt min. 50%. Méni¢ se pokusi zastavit motor dfive nez
bude tato porucha vybavena.

Zavada vnitiniho napajeciho zdroje

Odstrante vSechny volitelné moduly a provedte reset.
Zkontrolujte neporusenost plochych kabell interface a jejich kontakty (pouze u typ. velikosti 4, 5, 6).
Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

Pretizeni zdroje 10V (vice nez 10mA)

Zkontrolujte kabely a zafizeni pfipojené ke svorce 4.
Snizte zatéz svorky 4.

Pretizeni zdroje 24V

Celkovy odbér digitalnich vystuput a volitelnych modult prekrocil moznosti zdroje (200mA).
Snizte z4téZ zdroje a provedte reset.

Pouzijte externi zdroj 24V > 50W.

Qdstrarite néktery z volitelnych modult a provedte reset.

Porucha pfi méreni odporu statoru béhem funkce Autotune nebo pfii startu v rezimu Oteviena

rs smycka 0 nebo 3
Zkontrolujte pfipojeni motoru.
SCL Ztrata sériové komunikace s externim ovladacim panelem

Znovu zapojte kabel mezi méni¢em a kabelem.

30 Zkontrolujte stav kabelu.
Vymeérite kabel.
Vymeénite ovladaci kabel.
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Porucha Popis
Porucha slotu X volitelnych modulti: Volitelny modul ve slotu X byl zménén
204, 209, . ,
214 Zapamatujte parametry a provedte reset.

202, 207,
212

Porucha slotu X volitelnych modulti: Detekovana porucha volitelného modulu ve slotu X

Zpétnovazebni moduly

Zkontrolujte hodnoty Pr15.50, Pr 16.50, Pr 17.50. Tabulka ukazuje mozné poruchové kédy pro tyto

volitelné moduly: SM-Universal Encoder Plus, SM-Encoder Plus a SM-Resolver.

Pokrgé:h. Popis poruchy Opatreni
0 Zadna porucha
1 Porupha enko déry: pFetizen irli(k)gttjrglﬂj.te kabely napajeni enkodéru a proudové pozadavky
zdroje pro enkodér Max. proud zdroje je 200mA/15V nebo 300mA/8V a 5V.
Zkontrolujte neporusenost kabeld.
2 Porucha enkodéru: preruseny Zkontrolujte, zda je spravny signal z enkodéru.
kabel Zkontrolujte, zda je spravné napajeni enkodéru.
Nahradte enkodér.
Zkontrolujte pribéh signalt enkodéru z hlediska ruseni.
3 Porucha enkodéru: béhem Zkontrolujte stinéni enkodérového kabelu.
provozu velky ofset fazi UVW Zkontrolujte mechanické pfipevnéni enkodéru.
Zopakujte test méreni ofsetu.
Zkontrolujte, zda je spravné napajeni enkodéru.
4 Porucha enkodéru: porucha Zkontrolujte, zda je spravna prenosova rychlost.
komunikace zpétné vazby Zkontrolujte neporusenost kabeld.
Nahradte enkodér.
5 Porucha enkodéru: porucha Zkontrolujte prubéh signald enkodéru z hlediska ruseni.
Checksum nebo CRC Zkontrolujte stinéni enkodérového kabelu.
6 Poruc_ha enkodéru: enkodér Nahradte enkodér
indikuje poruchu
Zkontrolujte typ enkodéru nastaveny v parametru Pr 15.15, Pr 16.15
Porucha enkodéru: porucha aPr 17'1.5'
7 L ’ Zkontrolujte neporusenost kabeld.
inicializace f ) P N .
Zkontrolujte, zda je spravné napajeni enkodéru.
Nahradte enkodér.
Porucha enkodéru: pfi pfipojeni | Zménte nastaveni Pr 15.18, Pr 16.18 a Pr 17.18 na nulu a ru¢né
8 sité porucha pozadované nastavte rozsah otacek enkodéru (Pr 15.09, Pr 16.09 a Pr 17.09) a
Autokonfigurace spravny pocet rysek na otécku (Pr 15.10, Pr 16.10 a Pr 17.10).
9 VSeobecna Vadny termistor
10 VSeobecna Zkrat termistoru
1 Spatny podet nastavenych polt | Zkontrolujte Z2e do Pr15.15, Pr16.15 a Pr17.15 byl nastaven
resolveru spravny pocet poll resolveru.
74 V$eobecna Nadmeérné otepleni volitelného modulu.
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Popis

| Porucha

Porucha slotu X volitelnych modulli: Detekovana porucha volitelného modulu ve slotu X

Automatizaéni moduly

Zkontrolujte hodnoty Pr15.50, Pr 16.50, Pr 17.50. Tabulka ukazuje mozné poruchové kédy pro tyto

volitelné moduly: SM-Applications a SM- Applications Lite.

Pokrggh. Diivod poruchy
39 Preplnéni uzivatelské paméti
40 Neidentifikovatelna porucha
41 Parametr neexistuje
42 Hodnotu parametr Ize jen Cist (Read only parameter)
43 Hodnotu parametru Ize jen ménit (Write only parameter)
44 Hodnota parametru je mimo povoleny rozsah
45 Neplatny rezim synchronizace
46 Nepouzito
47 Synchronizace s Virtual Master ztracena
48 RS485 neni v uZivatelském reZzimu

49 Nepovolena konfigurace RS485

50 Matematicka chyba

51 Index pole mimo rozsah
52 Chyba uzivatelského fidiciho slova
53 Program DPL neni kompatibilni s timto cilem
54 Pretizeni procesoru / Uloha je overrun
55 Nepovolena konfigurace enkodéru
56 Nepovolena konfigurace ¢asovaci jednotky
202, 207, 57 Furvlkce blgku ne,m’ podPProvéna systémem
212 58 Pczsl@zena}rvalg p?met .

59 Méni¢ odmitl aplikacni modul jako Sync master
60 Chyba hardware CTNet
61 Nepovolena konfigurace CTNet
62 Pfenosova rychlost CTNet neni pfizplisobena siti
63 CTNet ID uzel je pouzit
64 Digitalni vystup je pfetizen
65 Nepovolena funkce bloku parametr(i
66 Pocet uzivatelskych pozadavki je pfilis velké
67 Soubor neexistuje
68 Soubor neni pfi¢lenény
69 Porucha pristupu k paméti flash béhem stahovani DB z ménice
70 Uzivatelsky program stahovan za provozu ménice
71 Chyba pfi zméné rezimu ménice
72 Nepovolena operace CTNet bufferu
73 Chyba rychlé inicializace parametrt
74 Nadmérné otepleni volitelnych moduld

Zkontrolujte hodnoty Pr 15.50, Pr 16.50, Pr 17.50. Nasleduijici tabulka ukazuje mozné poruchové kédy

pro 1/O volitelny modul.

Pokrél:‘:h. Davod poruchy
0 Zadna porucha
1 Zkrat na digitalnim vystupu
74 Nadmérné otepleni modulu
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Porucha Popis
Porucha slotu X volitelnych modulti: Detekovana porucha volitelného modulu ve slotu X
Moduly kategorie Fieldbus
Zkontrolujte hodnoty Pr 15.50, Pr 16.50, Pr 17.50. Tabulka ukazuje mozné poruchové koédy pro tyto
volitelné moduly kategorie Fieldbus.

Poruch. Volitelné prisluSenstvi Davod poruchy

kod Fieldbus

52 VSe s vyjimkou DPLCAN Chyba uzivatelského fidiciho slova

61 Vse Nepovolena konfigurace parametru.

65 VSe s vyjimkou DPLCAN Ztrata sité

202, 207, 66 DeviceNet, CANopen, DPLCAN | "Bus-Off" uzel rozeznal nadmérny pocet pfenasenych chyb
212 67 CANopen Uzel nepfijal SYNC telegram v definovaném &ase - nutno definovat

68 CANopen Uzel nepfijal prdvodny telegram v definovaném €asovém uUseku

69 DPLCAN Uzel vysila datovy ramec bez pfijeti potvrzeni
Pro stazeni do ménice nejsou v modulu dostupna zadna povolena

70 Vie data menu Fieldbus.
UzZivatel nemuize mit uloZzena jakakoliv data, nebo data nemohou
byt uloZzena uspésné.

74 Vse Nadmérné otepleni volitelnych moduld.

98 Vse Uloha Background volitelnych modult nebyla kompletni.

99 Vse Chyba software.

Porucha slotu X voliteinych modul(: Hardwarova porucha voliteiIného modulu ve slotu X
200, 205, | Zajistéte, aby volitelny modul byl zasunut spravné.

210 Vratte volitelny modul dodavateli.
Porucha slotu X voliteinych modula: Voliteiny modul byl odejmut
203 208 Zajistéte, aby volitelny modul byl zasunut spravné.

213 Znovu zas_unte volitelny modul. ’ o
Zapamatujte parametry a provedte reset ménice.
Porvucha’ volitel’néhvo modulu: Rezim méni¢e byl zménén a parametry volitelného modulu nejsou
smérovany spravné
215 Stisknéte tlacitko Reset. ' o

Pokud porucha trva, kontaktujte dodavatele ménice.

Porucha slotu X volitelnych moduld: Watchdog timeot volitelnych moduli
203, 208, | Stisknéte tlacitko Reset.
Pokud porucha trva, kontaktujte dodavatele ménice.

t010 Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu
SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zji§téna piigina této poruchy.
1036 az

Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu

1038

SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zji§téna pFicina této poruchy.

t040 az
t089

SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjisténa picina této poruchy.

t099 Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu

| 99 [ SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjisténa pficina této poruchy.

t109 az
t110

Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu

Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu

SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pfi€ina této poruchy.

Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu

119 az
120

t1t21%gz Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu
129 az

SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pfi€ina této poruchy.

SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pfi€ina této poruchy.

130

t1t::3(?z Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu

139 az
140

SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pficina této poruchy.
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Porucha Popis

Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu

11’%52 SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pfi€ina této poruchy.
tﬁ?,gi Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu
1?332 SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pfi€ina této poruchy.
“;?{532 Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu
12275‘32 SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pfi€ina této poruchy.
t1t'q77§i Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu
12252 SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pfi€ina této poruchy.

t198 Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu
SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zji§téna pFicina této poruchy.
t216 az
t219
216 az

Uzivatelska porucha definovana v kédu druhého procesoru volitelného modulu

SM-Applications program musi byt dotazovan, aby byla zjiSténa pfi€ina této poruchy.

Nadmeérna teplota externiho termistoru

Zkontrolujte teplotu zafizeni chranéného externim termistorem.

Zkontrolujte obvod termistoru - neni-li pferuSeno spojeni svorky 8 a 11 (v Zakladnim zapojeni).
Nastavte #7.15 = UOLt a provedte reset ménice - funkce externiho termistoru je blokovana.
Zkrat externiho termistoru

Zkontrolujte obvod termistoru.

Nahradte termistor.

Nastavte #7.15 = UOLt a provedte reset ménice - funkce externiho termistoru je blokovana.
Funkce Autotune nebyla dokonéena

Béhem funkce Autotune doslo k poruse meénice.

Béhem funkce Autotune bylo stlaceno tlacitko Stop.

Béhem funkce Autotune byla preruseno spojeni svorky 31.

Polohova zpétna vazba se nezménila nebo pozadované otacky nemohly byt dosazeny béhem testu
setrvanosti (viz Pr 5.12)

Ujistéte se, Ze hfideli motoru Ize volné otacet.

Zkontrolujte mechanické pfipevnéni enkodéru.

Nespravny smér otaceni polohové zpétné vazby nebo motor nemize byt zastaven béhem testu
setrvanosti (viz Pr 5.12)

Zkontrolujte spravnost pfipojeni motoru.

Zkontrolujte spravnost pfipojeni €idla zpétné vazby.

Zameénte mezi sebou dvé faze pfipojeni motoru (pouze pro rezim Vektor).

Komutaéni signaly enkodéru jsou pfipojeny nespravné nebo naméreny moment setrvaénosti je
mimo povoleny rozsah

Zkontrolujte spravnost pfipojeni motoru.

Zkontrolujte spravnost pfipojeni komutanich signalt U, V, W.

Komutaéni signal U enkodéru zhavaroval béhem funkce Autotune

Zkontrolujte spravnost pfipojeni komutaniho signalu faze U enkodéru.

Vyménte enkodér.

Komutaéni signal V enkodéru zhavaroval béhem funkce Autotune

Zkontrolujte spravnost pfipojeni komutaniho signalu faze V enkodéru.

Vyménte enkodér.

Komutaéni signal W enkodéru zhavaroval béhem funkce Autotune

Zkontrolujte spravnost pfipojeni komutaniho signalu faze W enkodéru.

Vyménte enkodér.

—_ —_ - —_ — —_ —_ N N B
(o)) (&)} £ w N - oo (&)} N ©
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Porucha Popis
Nespravné nastaveny pocet polti motoru

17 Zkontrolujte pocet rys<,ek na otélfuc Cidla zpétné vazby.
Zkontrolujte nastaveny pocet poll motoru v Pr 5.11.
m Paralelni spojeni vice ménica: nedefinovatelna chyba
171 Zkgntzolujte vSechny kabely propojujici méniée. o o
Zajistéte, aby tyto kabely byly vedeny mimo oblast elektrického ruseni
Aplikaéni Lite program na desce ménice: program neni dostupny
98 P'rolved‘te. ;at')'lf)kg,véni méniée - zapisvovénl’ neni ?ovpleno je-li méni odblokovan (enable).
Jiny zdroj je jiz pfistupny - zkuste opét po dokon&eni operace.
(VI X\Y/Il Aplikacni Lite program na desce ménice: detekce pokusu déleni nulou

| 90 [ Zkontrolujte program.

(VN2 Aplikacni Lite program na desce ménice: detekce pokusu zapsani parametrd mimo rozsah

Zkontrolujte program.

V.V Aplikacni Lite program na desce ménice: detekce pokusu pristupu k neexistujicimu parametru

Zkontrolujte program.

UP ro Aplikaéni Lite program na desce ménice: detekce pokusu zapisu do RO parametru

Zkontrolujte program.

LI Aplikacni Lite program na desce ménice: detekce pokusu éteni parametru jen k zapisu
Zkontrolujte program.

(VI RTG  Aplikacni Lite program na desce ménice un-defined trip
Zkontrolujte program.

(VBT ST Aplikacni Lite program na desce ménic€e requested a trip
| 96 [ Zkontrolujte program.

UP Aplikaéni Lite program na desce ménic¢e: odkazy proménnych a funkéniho bloku pouzivaji vice

VAr s
RAM nez je dovoleno
Zkontrolujte program.
uv Podpéti ss meziobvodu

Zkontrolujte velikost napajeciho napéti.

1 Napajeci napéti Hranice podpéti
méni¢ 200V 175V
méni¢ 400V 350V
méni¢ 575V 435V

Paralelni spojeni vice ménici: nadmérné otepleni chladi¢e u ménice X
Zkontrolujte zda ventilatory ménice i rozvadéce pracuji spravné.
Zkontrolujte ventilacni cesty rozvadéce.
121 az | Zkontrolujte vzduchové filtry rozvadéce.
128 Zkontrolujte teplotu okoli.
Snizte modulaéni kmito¢et ménice.
Zvyste chlazeni rozvadéce.
Paralelni spojeni vice ménicu: proudové pretizeni u ménice X - Spickovy proud je vétsi nez 225%
Akceleracni/decelera¢ni rampy jsou pfili§ kratké.
Nepomuze-li snizeni boostu - Pr 5.15:
Zkontrolujte motorovy kabel z hlediska zkratu
Zkontrolujte izolaéni stav motoru
Zkontrolujte kabely enkodéru (je-li pouzit).
Zkontrolujte mechanické pfipevnéni enkodéru (je-li pouzit).
Zkontrolujte pribéh signalt enkodéru z hlediska ruseni.
Je-li délka motorového kabelu v toleranci:
Snizte hodnoty ziskl otackové smycky - Pr 3.10, Pr 3.11 a Pr 3.12 (pouze rezim Vektor a Servo)
Probéhl-li test fazovaniv pofadku (pouze pro rezim Servo):
Snizte hodnoty ziskl proudové smycky - Pr 4.13 a Pr 4.14 (pouze rezim Vektor a Servo)
Paralelni spojeni vice ménici: proudové pretizeni brzdného odporu u ménice X - protizkratova
.Ol.br " . . .
ochrana brzdného tranzistoru aktivovana
Zkontrolujte kabely brzdného odporu.

111 az
118

141 az Zkontrolujte zda hodnota brzdného odporu neni mens$i nez povolena.
148 L - -
Zkontrolujte izola¢ni stav brzdného odporu.
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‘ Porucha

Paralelni spojeni vice ménic¢d: ss napéti meziobvodu u ménice X prekrocilo povolenou $pickovou
hodnotu nebo max. trvalou hodnotu po dobu delSi nez 30s

151 az
158

Prodluzte deceleraéni rampu (Pr 0.04).

Zkontrolujte velikost napajeciho napéti.

Zkontrolujte zaru$eni napdjeci sité, které by mohlo zpUsobit zvySeni napéti ss meziobvodu - napf.
napétovy pfekmit napajeci sité po pfipoieni pfipadnych ss ménica.

Zkontrolujte izolaéni stav motoru.

Max. trvalé napéti

Napajeci napéti Spickové napéti

méni¢ 200V 415V 405V
ménic¢ 400V 830V 810V
méni¢ 575V 990V 960V

Paralelni spojeni vice ménica: vypadek faze napajeci sité u ménice X

101 az
108

Zkontrolujte pfitomnost vSech fazi napajeciho napéti a jejich symetrii.
Zkontrolujte, Ze vystupni proud ménie je stabilni.

X.PS

Paralelni spojeni vice méni¢a: zavada vnitiniho napajeciho zdroje u ménice X

131 az
138

Odstranite vSechny volitelné moduly a provedte reset.
Zkontrolujte neporusenost plochych kabell interface a jejich kontakty.
Porucha hardware - vratte méni¢ dodavateli.

Tab. 11-2: Prehledova tabulka poruchovych kédt pro sériovou linku

Cislo Porucha Cislo Porucha Cislo Porucha
1 uu 39 L.SYNC 184 C.FULL
2 ou 40 az 89 t040 az t089 185 C.Acc
3 OLAC 90 UP div0 186 C.rtg
4 Ol.br 91 UP PAr 187 C.Typ
5 PS 92 UP ro 188 C.cpr
6 Et 93 UP So 189 EnC1
7 0.SPd 94 UP ovr 190 EnC2
8 PS.10V 95 UP vAr 191 EnC3
9 PS.24V 96 UP uSEr 192 EnC4
10 t010 97 UP udf 193 EnC5
11 tunE1 98 UP ACC 194 EnC6
12 tunE2 99 t099 195 EnC7
13 tunE3 100 196 EnC8
14 tunE4 101 az 108 X.Ph 197 EnC9
15 tunES 109 az 110 t109 az t110 198 t198
16 tunE6 111 az 118 X.0OlLLAC 199 DESt
17 tunE7 119 az 120 t119 az t120 200 SL1.HF
18 tunE 121 az 128 X.0Oht2 201 SL1.tO
19 It.br 129 az 130 t129 az t130 202 SL1.Er
20 It.AC 131 az 138 1.PS az 8.PS 203 SL1.nF
21 0O.ht1 139 az 140 t139 az t140 204 SL1.dF
22 0.ht2 141 az 148 X.OIBr 205 SL2.HF
23 O.CtL 149 az 150 t149 az t150 206 SL2.tO
24 th 151 az 158 X.0V 207 SL2.Er
25 thS 159 az 160 t159 az t160 208 SL2.nF
26 O.Ld1 161 az 168 t161 az t168 209 SL2.dF
27 0.ht3 169 az 170 t169 az t170 210 SL3.HF
28 CL2 171 UFLt 211 SL3.tO
29 CL3 172 az 175 t172 az t175 212 SL3.Er
30 SCL 176 EnP.Er 213 SL3.nF
31 EEF 177 az 178 t177 az t178 214 SL3.dF
32 Ph 179 C.Chg 215 SL.rtd
33 RS 180 C.Optn 216 az 219 t216 az t219
34 Pad 181 C.RdO 220 az 230 HF20 az HF30
35 CL.bit 182 C.Err

36 az 38 t036 az t038 183 C.dat

132
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Poruchy Ize dle charakteru rozdélit do kategorii dle tab. 11.3

Tab. 11-3: Prehledova tabulka poruchovych kédt pro sériovou linku

Kategorie Porucha Popis
Porucha podpéti nemize byt resetovana uZivatelem. Je vSak
Samo se resetujici ) . Lo o ni -
uu automaticky resetovana, jestlize se napajeci napéti vrati do
poruchy .
povoleného rozsahu.
Po pfijeti poruchového signalu méni¢ pfed vybavenim poruchy
Ztrata napajeci faze Ph provede proceduru Stop, pokud energie vracena motorem je schopna

snizit po 500ms od pfijeti poruchového signalu.

Poruchy nizké

priority Old1. cL2. cL3. SCL Je-li #10.37 = 1 nebo 3, potom po pfijeti poruchového signalu meénic
(porucha nejméné ’ ’ ’ pfed vybavenim poruchy provede proceduru Stop.

nebezpecna)

Normalni porucha
(porucha standardni
nebezpecnosti)

Vechny ostatni poruchy

Mohou byt resetovany po 1s.

Normalni porucha
se zpozdénou
moznosti reset

OI.AC, Ol.Br, x.OIAC,
x.0OIBr

Mohou byt resetovany po 10s.

Porucha EEF

EEF

NemuzZe byt resetovana dokud nebyl zadan poZadavek na obnovu
Zakladniho nastaveni do Pr xx.00 nebo Pr 11.43.

Neresetovetelna
porucha

HF20 az HF30, SL1.HF,
SL2.HF, SL3.HF

Nemohou byt resetovany. Je nutno odpojit ménic od sité,

Porucha hardware

HFO01 az HF19

Nemohou byt resetovany. Sériova linka je nefunkéni.
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11.2 INDIKACE UPOZORNENI (ALARM)

Je-li detekovana podminka pro Alarm, méni¢ pokracuje
v ¢innosti a na dolnim displeji se stfida znak pro normaini
provoz s kédem pro Alarm. Pokud se podminky neupravi
(s vyjimkou funkce Autotune), méni¢ prfejde za urcitou
dobu do poruchy.

Tab. 11-4: Indikace Upozornéni

Dolni
displej

Popis

Pretizeni brzdného odporu

Indikace br.rS nastava, kdyZ je hodnota integralu I’t pro
brzdny odpor (Pr 10.37) napinéna na 75% hodnoty, pfi

které dojde k vybaveni poruchy
Nadmérné otepleni chladiCe nebo fidici
desky nebo tranzistord IGBT

e Teplota chladiCe dosahla nastavené meze. Pokud
bude teplota dale stoupat, méni¢ vybavi poruchu
"Oh2".

Teplota okoli desky fizeni se pfiblizila nastavené mezi
pro vybaveni poruchy "O.CtL".

Cinnost Vystup
ménice
Meéni€ je v chodu, motor je fizen méni¢em Aktivni
Rezim synchronizace k
béZicimu motoru I
Méni¢ je v rezimu Flyingstart, je Aktivni
synchronizovan k bézicimu motoru
Rezim Stop nebo jsou drzeny
m nulové otacky
Méni¢ je v rezimu Stop nebo drzi nulové
otacky. P
Rekuperacni jednotka: ménic je odbloko- Aktivni
van, ale sitové napéti je prili§ malé
nebo napéti ss meziobvodu stale
roste (ev. jde do poruchy).
“ Indikaceporuchy
Ménic je v poruSe. Na druhém displeji je Neaktivni
zobrazen poruchovy kod

(0)V/ ] Pretizeni | x t

Indikace OVLd nastava, kdyZ je hodnota integralu It
naplnéna na 75% hodnoty, pfi které dojde k vybaveni
poruchy It.AC

Tab. 11-6: Indikace stavu volitelnych moduli a karty
Smartcard pfi pripojeni sité

11.3 INDIKACE NEPORUCHOVYCH
STAVU
Tab. 11-5: Indikace neporuchovych stavu
Dolni Cinnost Vystup
displej ménice
Rekuperacni rezim aktivni
Rekuperaéni jednotka je aktivni a Aktivni
synchronizovana se siti.
m Vypadek nap3jeci sité
Byla zjiSténa ztrata napajeni. Ménic se Aktivni
pokousi pokracovat v provozu vyuzitim
energie vracené motorem
m Probiha funkce Autotune
Byla inicializovana funkce Autotune. Aktivni
ONa displeiji je stfidavé zobrazovano
"Auto" a tunE".
Rezim ss brzdéni po povelu
Stop Aktivni
Decelerace po povelu Stop Aktivni
Blokovani tranzistora IGBT
Motor volnobézné dobiha. -
Jsou rozpojeny svorky 30 a 31, nebo Neaktivni
#6.15 = 0.
Rezim polohovani
Méni¢ je v rezimu polohovani / orientace Aktivni
hridele motoru
Méni¢ pfipraven oo
Méni¢ Eeka na povel Start Neaktivni

Dolni

displej Popis

Pravé je pfenasena sada parametr( z karty
SMARTCARD do méni¢e béhem zapinani
ménie na napajeci sit' ("booting®).
Podrobny popis a dal$i informace naleznete
v kap. 9.2.4.

Ménié pravé ukladd parametry na kartu
SMARTCARD béhem zapinani ménice na

napajeci sit
Podrobny popis a dal$i informace naleznete
v kap. 9.2.3.

L.GILGICEM Ménic zapisuje parametry do volitelnych
moduld.

11.4 REGISTR PORUCH

Méni¢ si pamatuje poslednich 10 poruch (v parametrech
Pr10.20 az Pr10.29) a tomu odpovidajici ¢as vzniku
kazdé poruchy (v parametrech Pr 10.43 az Pr 10.51).
Cas vzniku poruchy je poéitan od okamziku pfipojeni
ménice k siti (je-li #6.28 = 0) nebo je pocitana v ramci
Casovace doby provozu (je-li #6.28 = 1).

Pr10.20 (Pr10.43) zobrazuje posledni (nejnovéjsi)
poruchu.

Jestlize je jakykoliv parametr z rozsahu Pr10.20 az
Pr 10.29 &ten sériovou linkou, potom je pfenaseno €islo
poruchy viz tab. 11-1.
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