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Uvodni pokyny
Za U€elem splnéni smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES.

Zé&kladni informace

Tato prirucka obsahuje zakladni informace, které jsou poZzadovany pro nastaveni a spusténi ménice v
aplikacich, kde porucha méni¢e nezplsobi mechanické nebezpeci. Je-li méni¢ pouzivan v aplikacich
majicich vliv na bezpecnost, tj. ve kterych by porucha mohla zplsobit nebezpeci, je nezbytné se fidit
priruckou User Guide Unidrive M400. Tuto pfirucku Ize stahnout z www.controltechniques.com/userguides.
Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i
nastavenim volitelnych provoznich parametr(i zafizeni nebo nespravnym pfipojenim ménic¢e k motoru.
Obsabh této prirucky v dobé jejiho tisku odpovida skute¢nosti. Vzhledem k potiebé soustavného vyvoje a
zdokonalovani si vyrobce vyhrazuje pravo zménit technické podminky vyrobku, jeho vlastnosti nebo obsah
uzivatelské pFirucky bez pisemného upozornéni.

V8echna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace neni dovoleno reprodukovat nebo prenaset
zadnym zpusobem nebo prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Verze programového vybaveni (SW verze)

Ménic¢ je dodavan s nejnovéjsi verzi programového vybaveni. Rozdily v SW verzich mohou zpusobit rozdilné
chovani ménicud. Proto v pfipadé, kdy je zamysleno instalovat méni¢ do jiz stavajiciho systému nebo stroje,
je potfeba pro zajisténi spravného fungovani ménice SW verzi ovéfit.

PFi pfipadné opravé je méni¢ vybaven nejnové;jSi SW verzi. Pokud toto neni Zadouci, uvedte tuto skuteénost
v objednavce opravy.

Verzi programového vybaveni ménice Ize zkontrolovat v parametru Pr 11.029.

V pfipadé jakychkoliv nejasnosti kontaktujte spole¢nost Control Techniques Brno s.r.o.

Ekologické aspekty

Control Technigues se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich ¢innosti a vyrobenych produkt v
prabéhu celé jejich zivotnosti na Zivotni prostfedi. Proto byl zaveden Systém fizeni s ohledem na Zivotni
prostfedi (Environmental Management System — EMS), ktery je certifikovan dle mezinarodni normy 1ISO
14001. Blizsi informace o tomto systému fizeni a o nasi ekologické politice Ize ziskat na pozadani nebo na
www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony vyrobené firmou Control Techniques se vyznacuiji dlouhou Zivotnosti, béhem
které Setfi energii (zvySenim Gc¢innosti vyrobniho procesu) a snizuji spotfebu surovin a odpadového
materialu. V typickych aplikacich tyto pozitivni G¢inky z hlediska ekologického zdaleka prevySuji negativni
dopady vlastni vyroby téchto vyrobku a jejich likvidace na konci Zivotnosti.

Nicméng, kdyz vyrobky dosahnou konce své Zivotnosti, nesméji byt zlikvidovany béznym zpusobem, ale je
treba nechat odborné provést jejich recyklaci. Vyrobky Ize snadno demontovat na hlavni soucasti, které jsou
vhodné k recyklovani. Mnoho souéasti je pospojovano a Ize je rozlozit bez pouziti nastroju, ostatni jsou
pfiSroubovany béznymi Srouby. Prakticky vSechny ¢asti tohoto vyrobku jsou vhodné pro recyklaci.

Obaly vyrobku jsou kvalitni a Ize je pouzit opakované. Velké vyrobky jsou uloZeny v dievénych bednach,
Nebudou-li tyto obaly znovu pouZity, Ize je recyklovat. Polyetylén pouZity jako vyplfiovy material v krabicich
a na vyrobu obalovych sac¢kul Ize snadno recyklovat stejnym zptsobem. PFi baleni vyrobku dava Control
Techniques pfednost snadno recyklovatelnym materialiim s minimalnim negativnim vlivem na zivotni
prostfedi a stale hledd moZnosti dalSiho zdokonalovani tohoto systému.

PFi pFipravé recyklace nebo likvidace jakéhokoliv vyrobku nebo obalu je tfeba dodrzovat mistni legislativu a
osvédcené postupy.

Legislativa REACH

Nafizeni ES ¢. 1907/2006 tykajici se registrace, hodnoceni, autorizace a omezeni chemikalii vyzaduje, aby
dodavatel zboZzi informoval pfijemce o tom, zda toto zboZi obsahuje vice nez specifikované mnozstvi
jakékoliv substance, ktera je Evropskou chemickou agenturou (European Chemicals Agency — ECHA)
povaZzovéana za latku potencialné velmi nebezpeénou, a je proto touto agenturou uvedena jako kandidat pro
povinnou autorizaci.

Ohledné aktudlnich informaci o tom, jak jsou tyto pozadavky aplikovany v souvislosti s produkty Control
Techniques, se prosim v prvni fadé obratte na svdj obvykly kontakt. ProhlaSeni Control Techniques Ize
nalézt na:

http://www.controltechniques.com/REACH

Copyright © September 2014 Control Techniques Ltd
Programové vybaveni méni¢e:01.03.00.02 a vyssi
Duben 2015

Informace tykajici se patentd a duSevniho vlastnictvi viz www.ctpatents.info
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Declaration of Conformity

Control Techniques Ltd Moteurs Leroy-Somer

The Gro Usine des Agriers
Newtown Boulevard Marcellin Leroy
Powys CS10015

UK 16915 Angouléme Cedex 9
SY16 3BE France

This declaration applies to Unidrive M variable speed drive products, comprising models numbers as shown below:

Maaa-bbcddddd Valid characters:

aaa 100, 101, 200, 201, 300, 400
bb 01, 02, 03, 04, 05, 06, 07, 08
c 1,2,4,50r6

00017, 00024, 00033, 00042

00013, 00018, 00023, 00024, 00032, 00033, 00041, 00042, 00056, 00075
00056, 00073, 00094, 00100

00133, 00135, 00170, 00176

ddddd 00030, 00040, 00069, 00250, 00270, 00300

00100, 00150, 00190, 00230, 00290, 00330, 00350, 00420, 00440, 00470

00190, 00240, 00290, 00380, 00440, 00540, 00550, 00610, 00660, 00750, 00770, 00830,
01000

00630, 00860, 01160, 01320, 01340, 01570

The AC variable speed drive products listed above have been designed and manufactured in accordance with the
following European harmonized standards:

EN 61800-5-1:2007 Adjusltable speed electrical power drive systems - safety requirements -
electrical, thermal and energy

EN 61800-3:2004 Adjust_able spe_e;d electrical power drive systems. EMC product standard
including specific test methods

. Electromagnetic compatibility (EMC). Generic standards. Immunity
EN 61000-6-2:2005 standard for industrial environments

. Electromagnetic compatibility (EMC). Generic standards. Emission
EN 61000-6-4:2007 standard for industrial environments

EN 61000-3-2:2006 Eleptrpmagnetip compgtibility (EMC), Limits, Limits for harmonic current
emissions (equipment input current <16 A per phase)

Electromagnetic compatibility (EMC), Limits, Limitation of voltage
EN 61000-3-3:2008 fluctuations and flicker in low-voltage supply systems for equipment with
rated current <16 A

EN 61000-3-2:2006 Applicable where input current <16 A. No limits apply for professional equipment where input
power >1 kW.
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These products comply with the Low Voltage Directive 2006/95/EC, the Electromagnetic Compatibility Directive
2004/108/EC.

T. Alexander
VP Technology
7 M Date: 29th May 2014
Place: Newtown, Powys. UK
Y~

These electronic drive products are intended to be used with appropriate motors, controllers,
electrical protection components and other equipmen t to form complete end products or
systems. Compliance with safety and EMC regulations depends upon installing and
configuring drives correctly, including using the s pecified input filters. The drives must be
installed only by professional assemblers who are f amiliar with requirements for safety and
EMC. The assembler is responsible for ensuring that the end product or system complies
with all the relevant laws in the country where it is to be used. Refer to the User Guide. An
EMC Data Sheet is also available giving detailed EMC i  nformation.

Declaration of Conformity (including 2006 Machinery Directive)

This declaration applies to Unidrive M variable speed drive products, comprising models numbers as shown below:

Maaa-bbbbbbbbb Valid characters:

aaa 300, 400

01100017A, 01100024A, 01200017A, 01200024A, 01200033A, 01200042

02100042A, 02100056A, 02200024A, 02200033A, 02200042A, 02200056A, 02200075A,
02400013A, 02400018A, 02400023A,

02400032A, 02400041A
03200100A, 03400056A, 03400073A, 03400094A
04200133A, 04200176A, 04400135A, 04400170A

05200250A, 05400270A, 05400300A, 05500030A, 05500040A, 05500069A

06200330A, 06200440A, 06400350A, 06400420A, 06400470A, 06500100A, 06500150A,
06500190A, 06500230A, 06500290A,
06500350A

bbbbbbbbb

07200610A, 07200750A, 07200830A, 07400660A, 07400770A, 07401000A, 07500440A,
07500550A, 07600190A, 07600240A,
07600290A, 07600380A, 07600440A, 07600540A

08201160A, 08201320A, 08401340A, 08401570A, 08500630A, 08500860A, 08600630A,
08600860A
This declaration relates to these products when use  d as a safety component of a machine. Only the SAFE

TORQUE OFF function may be used for a safety functi  on of a machine. None of the other functions of the
drive may be used to carry out a safety function.

These products fulfil all the relevant provisions of Directive 2006/42/EC (The Machinery Directive).
EC type-examination has been carried out by the following notified body:

TUV Rheinland Industrie Service GmbH

Alboinstral3e 56

12103 Berlin, Germany

Notified Body identification number: 0035
EC type-examination certificate number: 01/205/5383.00/14 and 01/205/5387.00/14
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The harmonised standards used are shown below:

Adjustable speed electrical power drive systems. Safety requirements. Electrical,

EN 61800-5-1:2007
thermal and energy

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems. Safety requirements. Functional

Safety of machinery. Safety-related parts of control systems. General principles for

EN ISO 13849-1:2008 design

EN 1SO 13849-2:2008 Safety of machinery. Safety-related parts of control systems. Validation

Safety of machinery. Functional safety of safety related electrical, electronic and

EN 62061:2005 ;
programmable electronic control systems

Person authorised to compile the technical file:
C Hargis

Chief Engineer

Newtown, Powys. UK

T. Alexander
VP Technology
M Date: 9th April 2014
r—~ Place: Newtown, Powys. UK

IMPORTANT NOTICE

These drive products are intended to be used with a  ppropriate motors, sensors, electrical protection
components and other equipment to form complete sys tems. It is the responsibility of the installer to

ensure that the design of the complete machine, inc  luding its safety-related control system, is carrie d out
in accordance with the requirements of the Machiner  y Directive and any other relevant legislation. The use
of a safety-related drive in itself does not ensure the safety of the machine.

Compliance with safety and EMC regulations depends upon installing and configuring inverters correctly
The inverters must be installed only by professiona | assemblers who are familiar with requirements for
safety and EMC. The assembler is responsible for en  suring that the end product or system complies with
all the relevant laws in the country where it is to be used. Refer to the User Guide.
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http://shop.bsigroup.com/en/ProductDetail/?pid=000000000030139107
http://shop.bsigroup.com/en/ProductDetail/?pid=000000000030134107
http://shop.bsigroup.com/en/ProductDetail/?pid=000000000030232654
http://shop.bsigroup.com/en/ProductDetail/?pid=000000000030177025
http://shop.bsigroup.com/en/ProductDetail/?pid=000000000030177025

1 Bezpe énost p Fi praci

1.1 Varovani, Upozorn éni, Poznamka

& Varovani podavé informaci, které je nezbytna k zajisténi bezpeénosti.

Upozorn éni podava informaci, ktera je nezbytna k zamezeni rizika poSkozeni vyrobku
nebo jiného zafizeni.

Upozorn éni

Poznamka podava informaci, kterd pomaha porozumét zafizeni a jeho provozu.

1.2 Nebezpe €i drazu elektrickym proudem — obecné informace
Napéti vyskytujici se v ménici a pfidruzenych volitelnych jednotkach maze zplsobit Graz elektrickym
proudem, a to i se smrtelnymi nasledky. Proto je nutno pfi praci na zatizeni udrZzovat velkou
pozornost. Na pfislusnych mistech této pfiru¢ky jsou uvedena patfi¢na upozornéni.

1.3 Projektovani pohonu a bezpe €nost osob

Ménice jsou navrzeny jako souéasti elektrickych instalaci nebo pracovnich stroji. Nejsou-li ménice
instalovany spravné, mohou zpusobit nebezpeéné situace z hlediska bezpec&nosti.

V ménici se vyskytuji vysoka napéti, velké proudy a vysoké Urovné zbytkového elektrického naboje,
€0z muze zplsobit zranéni.

Velkou pozornost je tfeba vénovat elektrické instalaci i projektu pohonu, a to za U¢elem vyvarovat se
hazardu jak pfi standardnim provozu, tak i v pfipadé Spatné funkce zafizeni. VeSkeré prace na
zafizeni s ménic¢em a pfidruzenych volitelnych jednotkach, obzvlasté jejich instalace a uvedeni do
provozu, mazZe provadét pouze osoba s potfebnou kvalifikaci, a to az po bedlivém prostudovani
téchto bezpeénostnich informaci a této priru¢ky a pfi dodrzovani bezpec€nostnich predpisu.

Funkce STOP ani FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI neodstrani nebezpe&né napéti z vystupu
meéni¢e nebo externich volitelnych jednotek. Pfed zapocetim jakékoliv servisni prace musi byt od
meéni¢e odpojeno napajeci napéti.

S vyjimkou FUNKCE BEZPE CNEHO VYPNUTI nesmi byt 74dna z funkci m  éniée pouZita k
zajist éni bezpe €nosti osob, tzn. Zze nesmi byt pouzita pro funkce so  uvisejici s bezpe €nosti.

Zvlastni pozornost musi byt vénovana tém funkcim ménice, které mohou mit vliv na vznik
neocekavanych situaci, a to jak v pfipadé planovanych funkci, tak pfi nespravné ¢innosti béhem
poruchy. V aplikacich, kde muze selhani ménic¢e zpusobit Skodu nebo zranéni, je nutno provést
analyzu rizika a v pfipadé nutnosti provést dalSi opatfeni — napf. instalovat zafizeni proti zvySovani
otacek pro pfipad selhéani regulace otd¢ek nebo mechanickou brzdu k zabezpeceni brzdéni a
zastaveni motoru.

FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI muZe byt pouZita v aplikacich souvisejicich s bezpeé&nosti.
Konstruktér (projektant) systému je zodpovédny za to, Ze cely systém je bezpecény a je navrzen v
souladu s patficnymi bezpe€nostnimi normami a predpisy.
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14 Pracovni podminky

Pokyny uvedené v této prirucce tykajici se transportu, skladovani, instalace a pouziti méni¢e musi
byt dodrZeny, a to véetné dodrzeni uvedenych pracovnich podminek. Méni¢e nesmi byt vystaveny
nadmérnému mechanickému namahani.

15 Pristup k m énig¢i
PFistup k méni¢i mize byt umoznén pouze osobam s potfebnou kvalifikaci. Pfitom musi byt
dodrzovany bezpeénostni pfedpisy platné v misté instalace.

1.6 Ochrana proti ohni
SkFin ménice neni klasifikovana jako protipozarni. Je-li toto vyZadovano, je nutno pouzit samostatny
protipozarni rozvadéc¢. Blize viz Uzivatelska prirucka Unidrive M400.

1.7 Shoda s p Fedpisy

Instalator je odpovédny za to, Ze instalace spliiuje pfisluSné smérnice a normy, jako jsou napf. normy
pro kabelaz, bezpecnostni predpisy a normy pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC). Zvlastni
pozornost je nutno vénovat kfizeni sekci vodicu, jiSténi a zemnéni.

Tato priru¢ka obsahuje instrukce pro splnéni pozadavkl zvlastnich EMC norem.
V zemich Evropské unie musi vSechny pracovni stroje, ve kterych jsou méni¢e pouzity, splfiovat tyto
normy:

2006/42/ES: Safety of machinery (Bezpec¢nost strojl)
2004/108/ES: Electromagnetic compability (Elektromagnetickd kompatibilita)

1.8 Motor
Zkontrolujte, zda je motor nainstalovan v souladu s doporu¢enimi vyrobce. Zkontrolujte, zda je hfidel
motoru chranéna.

Standardni asynchronni motory jsou navrhovany jako jednorychlostni stroje. Mate-li v amyslu vyuzit
moznosti méni¢e a provozovat takovy motor pfi vySSich nez jeho maximalnich projektovanych
otackach, durazné se doporucuje tuto skute¢nost nejdfive projednat s vyrobcem motoru.

Nizké ota¢ky mohou vést k prehfati motoru, protoze Gcinek vnitfniho ventilatoru motoru klesa se
Stvercem snizovani otacek. Motor by mél byt vybaven ochrannym termistorem. V pfipadé nutnosti je
u motoru také mozno pouzit cizi ventilaci.

Spravné nastaveni parametrd motoru v ménici ovliviiuje ochranu motoru. Jejich nastaveni z vyroby
(tovarni nastaveni) nemusi byt pro dany motor spravné.

Je nezbytné, aby byla spravné nastavena hodnota parametru Pr 00.006 (jmenovity proud motoru).
Toto nastaveni ovliviiuje spravnou funkci tepelné ochrany motoru.

1.9 Rizeni externi mechanické brzdy

Funkce Fizeni externi mechanické brzdy umoznuje dobfe koordinovat praci externi mechanické
brzdy s méni¢em. PfestoZe je hardware i software navrzen s vysokou Urovni kvality a odolnosti,
nejsou uréeny pro funkce souvisejici s bezpecnosti, tj. tam, kde by zdvada nebo selhani ménice
mohlo zpusobit riziko Urazu. Proto v kazdé aplikaci, kde by nespravna funkce uvolnéni brzdy mohla
zpUsobit Graz, musi byt pouzito patficné dodate¢né nezavislé ochranné zarizeni nebo opatreni.

1.10 Nastavovani parametr

Nékteré parametry maji zasadni vliv na provoz ménice. Jejich nastaveni proto nesmi byt ménéno
bez peclivého uvazeni moznych dasledkd na cely fizeny systém. Musi byt u¢inéna preventivni
opatfeni k zabranéni nechténych zmén v pfipadé poruchy nebo proti neodbornému zasahu
nekompetentni osoby.
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1.11 Elektricka instalace

1.11.1  Nebezpeéi trazu elektrickym proudem

Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pfi¢inou vazného Grazu elektrickym proudem a mohou
byt smrtelna:

« Stfidavé napéjeci napéti a pfipojovaci svorky

« Vystupni kabely a pfipojovaci svorky

e Urcité interni ¢asti ménice a externi volitelné pfisluSenstvi

Pokud neni uvedeno jinak, maji svorky fidici svorkovnice pouze zakladni (jednoduchou) izolaci a
neni dovoleno se jich dotykat.

1.11.2  Zbytkovy naboj

Soucasti ménice jsou také kondenzatory, které zdstavaji i po odpojeni stfidavého napajeni nabité na
napéti, které muze byt smrtelné. Po odpojeni napéjeni je nutno vyckat minimalné 10 minut, nez je
mozno pokracovat v praci.

1.12  Riziko

1.12.1  Nebezpeéi padu

U ménice existuje riziko padu nebo prevrzeni. To miZe osobam zplsobit Graz a proto je s méni¢em
nutno manipulovat opatrné.

Maximalni hmotnost:
Typova velikost 5:  7,4kg
Typova velikost 6:  14kg
Typova velikost 7:  28kg
Typova velikost 8:  50kg
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2 VSeobecn é

Ménice fady M400 mohou pracovat v téchto rezimech fizeni asynchronniho motoru:

@
@
N
°
@
Q«
=]
o]
Q
=)
=]
i
o
Q.

* ReZzimy oteviené smy¢ky: - skalarni rezim (definovany pomér U/f)
- vektorovy rezim bez otackové zpétné vazby
« ReZim fizeni rotorového toku v oteviené smycce (RFC-A)

=
(v}
o
o
2.1 Typové ozna éeni g
Obr. 2-1 P¥iklad typového ozna éeni i
Identifikaéni Stitek
Typova rada Elektrické specifikace Rezerva || Ked | [Volfteing TR
[M400 - [[l[03] 4 |[ 00073 | A | H E@@‘
A

Unidrive M400
Typové fada
Typova velikost
Kéd jmenovitého Kryti:
vstupniho napéti: 1= 1P20 /NEMA 1
1-100 V (100 - 120 = 10 %)
2 - 200 V (200 - 240 = 10 %)
4- 400 V (380 - 480 = 10 %) r Brzdny tranzistor:
5 - 575 V (500 - 575 = 10 %) B = Brzdny tranzistor ano
6 - 690 V (500 - 690 £ 10 %)
Chlazeni:
A = Vzduch

Lakovani desek
plosnych spojii:
0 = Standardni

aoe[eISUl BYOLDE|T |a0eeISul BYIURYDB N

Druh ménice Q
A - AC vstup AC vystup %
o
&
EX
3
@
3.
o
®

2.2 Popis vyrobniho Stitku
Obr. 2-2 Typicky identifika €ni a vyrobni Stitek

N
N
=
0
=5
ey
€
Typ =x
3
p4 e
' M400-022 00042 A | smenovity 3
e —»200-240V  0.75kW<—r """ =
| vao (D)o Yz g
et 24 o )
Koéd data vyroby Znaky certifikat G 2
o
o
e e}
C € | certifikat CE Evropa §
o
Vstupni Jmenovity . N - N
Typ kmitoget v%:.owy 0 certifikat C Tick Australie <
l 7 ) . ; . )
Vstupni ‘ M400-022 00042A/ 0.75kWsmv4cT Kéd data vyroby B“s certifikat UL / cUL | USA a Kanada %
napéti —‘H/P 200240V 50-60Hz 1/3ph 10.4A 5,404 :’W:;vsvt:‘s;"':lhfra;;‘ o
Vystupni —»O/P 0-240V 3ph gon | YROHYSHRTIP RoHS$) | vyhovéni RoHS Evropa 2
gt [N
napet /LScN 318548020 N 973_
Vyrobni | VNI VIR R 1 ce ROHS | Vetupni proud 2
éislo Ma na @ pro téikou zétéz
Des) UK, FR, CN o e
Patents: www.ctpatents.info
Manuals: www.ctmanuals.info N16!
4
Cerl!fikéty o
g
Q
>
o
2
2
Q
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2.3 Typova rada
Jisténi
Stfidavé napajeni méni¢e musi byt vybaveno vhodnou ochranou proti pretizeni a
zkratdm. V néasledujici ¢asti jsou uvedeny doporu¢ené hodnoty pojistek. Nedodrzeni
téchto pozadavk( miZe zpusobit poZar.

Nize doporucené prafezy kabell jsou pouze voditkem. Vzdy je potfeba splnit pfisluSné

mistni normy a predpisy.

Tabulka 2-1 Typické limity p

Fetizitelnosti

Rezim zatizeni

RFC ze
studena

RFC ze
100%

Oteviena
smy ¢ka
ze studena

Oteviena
smy ¢ka
ze 100%

Lehka zat é2
jmenovity proud motoru = jmenovity proud

110% po 165s

110% po 9s

110% po 165s

110% po 9s

ménice

Tézka zatéz
jmenovity proud motoru = jmenovity proud
ménice

180% po 3s | 180% po 3s | 150% po 60s 150% po 8s

Vystupni proud

Hodnoty trvalého vystupniho proudu uvedené na vyrobnim Stitku plati pro maximalni teplotu okoli 40°C
(104°F), nadmoiskou vysSku 1000m a modulaéni kmitocet 3,0kHz. PFi vy§§ich modula¢nich
kmitoc¢tech, vysSich teplotach > 40°C (104°F) a vy3Si nadmorské vySce je tfeba pocitat s redukci
vykonu. DalSi informace o redukci vykonu viz UzZivatelska prirucka Unidrive M400.

Vstupni proud
Vstupni proud je ovlivihovan napajecim napétim a impedanci napajeci sité. Vstupni proud uvedeny
na vyrobnim S§titku je typicky vstupni proud a je stanoven pro symetrické napajeni.

12 Struény navod Unidrive M400, typ. vel. 5 az 8
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Tabulka 2-2 M éniée pro napajeci nap éti 200V (3 x 200V az 240V + 10%) 5
°
Xl X T e (9]
Jistén Jmenovity Lehka 7t &2 Tezka zate? &
Max. prifez kabelu 2
T Typ trvaly IEC uL Max. | Jmen. Max. | Jmen. =
yp- vstupni Vstup \Vostup | fvay | wkon [ trvaly | vykon S
vel. M400- proud PIVYSWUP L\vstupni | pFi |vystupni | pii a
proud 230V | proud 230V
A A |[tfida| A tfida | mm2 | mm? A kw A kw S
5 05200250 31 40 40 10 10 30 7,5 25 55 §
6 06200330 48 63 60 16 16 50 11 33 7,5 §
06200330 56 G 60 CcC 25 25 58 15 44 11 o
07200610 67 80 g 80 | neboJ 35 a5 75 18,5 61 15
7 07200750 84 100 100 94 22 75 18,5 H
07200830 105 125 125 70 70 117 30 83 22 :‘T
8 08201160 137 200 | &R 200 HSJ 95 95 149 37 116 30 i
08201320 166 225 2x70| 2x70 180 45 132 37 )
2
Tabulka 2-3 M éniée pro napajeci nap éti 400V (3 x 380V az 480V + 10%) §_>
e ¥ T e [=]
Jistént Jmenovity Lehka zét &2 Téska 74t87 o
Max. prifez kabelu m
- (]
Typ trvaly Max. | Jmen. Max. | Jmen. g
TyFI)' vstupni IEC uL Vstup [wstup | V@ | wkon | trvaly | vykon 2
Vel M400- proud p [Vystup vystupni pfi  |vystupni pfi 5
proud 400V | proud | 400V g
QD
A A |tFida| A tfida | mm2 | mm? A kw A kw 8
05400270 29 30 15 27 11
5 05400300 30 40 35 6 6 31 15 30 15 g
06400350 36 40 10 10 38 18,5 35 15 I3
6 06400420 46 63 G 50 CcC 16 16 48 22 42 18,5 g
06400470 60 g 60 | neboJ|[ 25 25 63 30 47 22 o
07400660 4 100 80 35 35 79 37 66 30 &
7 07400770 88 100 50 50 94 45 7 37
07401000 105 125 125 70 70 112 55 100 45 N
08401340 155 2x50[ 2x50 155 75 134 55 - 5
8 08401570 177 250 | gR | 225 HS 2x70] 2x70 184 90 157 75 %%
3
]
<
Cc
<
2
[0}
E
Q
o
'_D(
=}
S
g
0
QO
3
3
&
3
)
2
9
&
>
2
;_‘?;_.
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Tabulka 2-4 M éniée pro napajeci nap éti 575V (3 x 500V az 575V + 10%)
Jist éni Jmenovity

Max. préiFez kabelu Lehka zat éz Tézka zatéz
trvaly Max. | Jmen. | Max. | Jmen.
Typ. e vstupni IEC uL . trvaly vykon trvaly | vykon
vel- | \ia00- proud Vstup {Vystup vystupni | pFi  |vystupni | pfi
proud 575V proud 575V
A A [tFida| A tiéida | mm?2 | mm? A kw A kW
05500030 4 0,75 0,75 3,9 2,2 3 1,5
5 05500040 7 10 [s[€] 10 ne%(c:) 3 1 1 6,1 4 4 2,2
05500069 11 20 20 1,5 15 10 55 6,9 4
06500100 13 20 20 2,5 2,5 12 7,5 10 55
06500150 19 32 25 4 4 17 11 15 7,5
6 06500190 24 40 e 30 CcC 6 6 22 15 19 11
06500230 29 50 35 | neboJ 10 27 18,5 23 15
06500290 37 40 10 34 22 29 18,5
06500350 47 63 50 16 43 30 35 22
7 07500440 45 50 4G 50 CcC 16 16 53 45 44 30
07500550 62 80 80 |neboJ|[ 25 25 73 55 55 37
8 08500630 83 125 oR 100 HSJ 35 35 86 75 63 45
08500860 104 160 150 50 50 108 90 86 55

Tabulka 2-5 M éniée pro napajeci nap éti 690V (3 x 500V az 690V + 10%)

Jisténi Jmenovity Lehka zét 82 Téska 74t &7
Max. prifez kabelu
Typ trvaly Max. | Jmen. | Max. | Jmen.
Typ. vstupni IEC UL Vstup Iwstup | fvaly | wkon | trvaly | vykon
vel- | Mago- proud P IVYSWUP |\ vstupni | pfi |vystupni | pfi
proud 690V | proud 690V
A A |tfida| A tiida | mm2| mm? A kw A kw
07600190 20 25 25 23 18,5 19 15
07600240 26 32 30 10 10 30 22 24 18,5
7 07600290 31 40 G 35 cC 36 30 29 22
07600380 39 50 g 50 nebo J 16 16 46 37 38 30
07600440 44 52 45 44 37
07600540 62 80 80 25 25 73 55 54 45
8 08600630 83 125 R 100 HSJ 50 50 86 75 63 55
08600860 104 160 g 150 70 70 108 90 86 75
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2.4 Popis m énice
Obr. 2-3 Popis m énice
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Legenda

1. Konektor ovladaciho panelu 5. Svorkovnice relé

2. Vyrobni stitek 6. Svorkovnice fizeni

3. LED signalizace poruchy 7. Svorka pro ext. brzdny odpor

4. Slot volitelného modulu 1 8.DC bus +

9. DC bus - 13. Svorkovnice pro vstupy

bezpeéného vypnuti
10. Pfipojeni motoru
11. Pfipojeni napajeni

12. Pfipojeni uzemnéni

Auex anojured

eynsoubelqg
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2.5 Volitelné p FisluSenstvi
Obr. 2-4 \olitelné p FisluSenstvi

1. LCD ovladaci panel pro
dalkovou montaz (Remote
Keypad)

2. Adaptér umoznujici

komunikace pfes RS485
(Al-485 Adaptor)

3. Odnimatelny ovladaci panel
(Cl-Keypad)

4. Volitelné SI moduly (pouze 7. CT komunikaéni kabel
pro typové velikosti 2 az 4)

5. Adaptér pro pfipojeni dalkové
montovaného LCD
ovladaciho panelu nebo pro
komunikaci pfes RS485
(CI-485 Adaptor)

6. Adaptér pro pouziti SD karty
a vstup pro zalozni napajeni
24V
(Al-Backup Adaptor)

16
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Tabulka 2-6 P fehled volitelnych SI modul G @
Typ Volitelny modul Barva Nazev a vlastnosti 3,
3
3
purpurovd |SI-PROFIBUS 2
Q.
=
(v}
ane .
stvre ne Sl-DeviceNet %
Seda
=
8
- g
= = :?g
. i svétle Sed4a |SI-CANopen z
Fieldbus ——tr e I
eldbu N -~ 5
@
m
2
g.
2
rx o =3
E/ bézova Sl-Ethernet 5_,
3
2
2
E)
’ hnédocervena |SI-EtherCAT 3
!
SI/0 B
RozSifuje pocet vstupu a vystupl o tyto ”%‘ §
kombinace: 238
Automatizace «  Digitalni vstup/vystup e E
(Rozsitenipoctu oranzova |+ Digitalni vstupy 3
vstupl/vystup) * Analogové vstupy (diferenéni nebo c
jednoduchy) g
¢ Analogovy vystup %
Relé s
3
S
g
Tabulka 2-7 P fehled volitelnych Al modul G (Adaptér ) -
Typ Volitelny modul Néazev a vlastnosti %
&
Al-485 Adaptor >
Komunikace Adaptér umoznujici komunikaci pfes RS485 prostfednictvim g
konektoru RJ45 nebo alternativné Sroubovou svorkovnici
Al-Backup Adaptor
Zéalohovani Adaptér pro pouziti SD karty a vstup pro zalozni §
napajeni 24V 3
2
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2.6 PrisluSenstvi dodavané s m éniéem
Tabulka 2-8 P fisluSenstvi dodavané s m éniéem

opis ypova velikost ypova velikost ypova velikos ypova velikos
Popi T 4 velikost 5 T 4 velikost 6 1) 4 velikost 7 4 velikost 8

Zemnici prichytka
fidici kabelaze

PrFichytky pro montaz | - = = — =
na panel
X2 X2
' uc 0 ®
™ -
Zemnici pfichytka 3
o 0o
x1 x1

Matice svorkovnice @

M10 x 12

Silovy konektor pro
napéjeni a motor

Ochranné priichodky
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w

Mechanicka instalace

10e.d ud 1sougadzag

3.1 Bezpeénost p Fi praci
Dodrzovani pokyn
Musi byt dodrZzovany pokyny tykajici se mechanické a elektrické instalace. Jakékoliv
dotazy nebo nejasnosti je tfeba konzultovat s dodavatelem zafizeni. Vlastnik nebo
uzivatel je odpovédny za to, Ze instalace ménice a volitelnych jednotek a zpusob, jakym
jsou provozovany a udrzovany, odpovida pfislusnym bezpecnostnim predpisim a
normam CSN, resp. pii vyvozu normam dovozce.
Zbytkovy naboj
Soucéasti ménice jsou kondenzatory, které zlstavaji i po odpojeni stfidavého napajeni
nabité na napéti, které muze byt smrtelné. Po odpojeni napéjeni je nutno vyckat
minimalné 10 minut, neZ je moZno pokrac¢ovat v praci.

Za normalnich okolnosti se tyto kondenzatory vybiji vnitfnimi obvody meénice. Za uréitych
okolnosti v poruchovém stavu je mozné, Ze k vybiti kondenzator nedojde nebo je jejich
vybiti zabranéno napétim pfivedenym na vystupni svorky ménic¢e. Pokud doSlo k takové
poruSe ménice, pfi niz se displej okamzité vymaze, je mozné, Ze se kondenzatory
nevybiji. V takovém pfipadé se obratte na dodavatele ménice.

Pozadavky na instalujiciho (kompletatora)

Méni¢ musi byt instalovan profesionalnimi pracovniky, ktefi jsou obeznameni s
bezpecénostnimi pozadavky a pozadavky EMC.

Kompletator je odpovédny za to, Ze kone¢ny produkt nebo systém odpovida pfislusnym
bezpeénostnim predpistim a normam CSN, resp. pfi vyvozu normam dovozce.

QO3S

auoa

5
o
2N
I
o
®

BYOIRYIBN

aoeeIsul BYoLDe|T

Varovani

Rozvad é¢

Méni¢ je uréen k instalaci do rozvadéce, ktery umoznuje pfistup pouze osobam s
potfebnou kvalifikaci a osobam opravnénym a ktery zajistuje potfebné kryti. Je navrzen
pro pouziti v prostfedi klasifikovaném jako stupefi znecisténi 2 v souladu s IEC 60664-1.
Tim je minéno pouze prostfedi suché, neobsahujici vodivé nedistoty.

PeINO

agluaW Jug)

3.2

Ochrana proti pozaru

SkFin ménice neni klasifikovana jako protipozarni. Pro spInéni tohoto poZzadavku je nutno pouzit
samostatny protipozarni rozvadéc.

Pro instalace v USA je k dispozici rozvadé¢ NEMA 12.

Pro instalace mimo USA viz Uzivatelsk& priru¢ka Unidrive M400.

(0 nua)
wesed jupepez

nzonoid op Juspann Ao

Auex 9nojwed

eynsoubelq
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3.3 Zpusoby montaZze m énice, rozm éry
Méni¢e mohou byt montovany bud na panel nebo skrz diru v panelu pomoci pfislusnych pfichytek.
Na nasledujicich obrazcich jsou uvedeny rozméry ménicl a vrtaci plany pro oba zplsoby montaze.

Sada pro montaz skrz diru v panelu se nedodava s méni¢em a lze ji zakoupit samostatné, pfislusna
objednaci ¢isla jsou uvedena nize:

Tabulka 3.1 Objednaci éisla sad pro montaz skrz diru v panelu

Typova velikost Obj. ¢islo
5 3470-0067
6 3470-0055
7 3470-0079
8 3470-0083

Jestlize ménic¢ pracuje s velkou zatézi po delSi dobu, teplota chladi¢e muze dosahnout
vice nez 70°C. Je tfeba zabranit moZnosti kontaktu osob s chladi¢em.

Varovani

Obr. 3-2 Rozm éry pro montaz na panel (typova velikost 5)

] 50 706.0 mm
143 mm (5.63 in) 192 mm (7.60 in) N o 3?{:)* l— (4.17 in) '
- 8.0
[ 0 0 O 5 S50 3;(:)
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< o) — (14.76 in)
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3 8 H
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R joane) O |92 ﬂ i ‘%;
o @ 6.5 mm (0.26 in
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Obr. 3-3 Rozm éry pro montaz na panel (typova velikost 6) @
N
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Obr. 3-4 Rozm éry pro montaz na panel (typova velikost 7) 0
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Obr. 3-5 Rozm éry pro montaz na panel (typova velikost 8)
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Obr. 3-6  Rozm éry pro montaz skrz diru v panelu (typova velikost 5

)

143 mm (563 in)

409 mm (16.10 in)

@]

> @

O
®

@ ||i>

[0™=0]
(U 26°1) W G

67 mm (2,64 in)

125 mm (4.92 in)

17 mm
(066 1n)

157 mm (6.18 in)

‘ 108 mm (4.17 in)
=

-

359 mm (14.13 in)

baig

26 mm
(1.02in)

169 mm (6.65 in)

78.5 mm (3.09 in)

53 mm (2.1in) | 53 mm (2.1 in)

78.5 mm (3.09in)

(u185°9) wwi 291

68mm (267in) | 68mm (267 in)

4

26mm
(1.02in)

t

<&

(Ut 2p'61) ww g6€

25.0 mm (0.20 in)
(4 holes)

Radius 1.0 mm
.04 1)

&
i\

6.5 mm (0.3in)

137 mm (5.47 in)

(x4 holes)

22

Struény navod Unidrive M400, typ. vel. 5 az 8

2. upravené vydani



Obr. 3-7 Rozm éry pro montaz skrz diru v panelu (typova velikost6 )
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Obr. 3-8 Rozm éry pro montéaz skrz diru v panelu (typova velikost 7 ) 2
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Obr. 3-9 Rozm éry pro montaz skrz diru v panelu (typova velikost 8 )
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3.3.1 Montazni p Fichytky @
N
Tabulka 3-1 Montaznip Fichytky 3
3
Typ. Na panel Ks Skrz diru v panelu Ks k=2
vel. 3z
g
7
S
P X2 §
o O o o S
5 X2 Pramér diry: 5,2mm %
o O o (@)
X2
Pramér diry: 6,5mm Pramér diry: 6,5mm 5 %
53
g3
x3
(o] [e] (o] o O
6 X2 m
2
) o [=3
a
X2 5
Pramér diry: 6,5mm B
8
u =i x2 2
= 2
Pramér diry: 9 mm E)
7 X2 3
% ﬁ E)
8(
X2
N
Prameér diry: 9mm Pramér diry: 9mm =
28
5=
28
x6 | [S8
23
Pramér diry: 5,3mm =
8 X2 c
2
@
ES
)
=}
Pramér diry: 9mm Pramér diry: 9mm §
[=4
0
Q
3
3
&
3
3
2
9
&
>
2
;_’?}_.
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Kryty svorkovnic

\Varovani

Odpojovaci za Fizeni

Pred odstranénim krytd ménice nebo pred zapocetim jakychkoliv servisni prace musi byt
od ménic¢e odpojeno stfidavé a /nebo stejnosmérné napajeni a to pomoci homologova-
ného odpojovaciho zafizeni.

\Varovani

> >

Zbytkovy naboj

Soucasti ménice jsou kondenzatory v mezilehlém obvodu, které zustavaji i po odpojeni
stfidavého a/nebo stejnosmérného napajeni nabité na napéti, které muze byt smrtelné.
Po odpojeni napajeni je nutno vyckat min. 10 minut, nez je mozno pokracovat v praci.

Za normalnich okolnosti se tyto kondenzatory vybiji vnitfnimi obvody ménice. Za urcitych
okolnosti v poruchovém stavu je mozné, Ze k vybiti kondenzatord nedojde nebo tomuto
vybiti zamezi napéti pfilozené na vystupni svorky. Pokud dos$lo k takové poruse meénice,
pfi niz displej okamzité zhasne, je mozné, Ze se kondenzatory nevybiji. V takovém
pfipadé se obratte na spole¢nost Control Techniques nebo jejiho autorizovaného
distributora.

Obr. 3-10 Umist énf kryt & svorkovnic
Horni kryt
vykonové
Casti
_I
&=
=
& =
% =
4
Hornf kryt
vykonové
casti
| .
Horni kryt Horni kryt g
vykonové vykonové ® 8
Easti &asti D - D
iy [ o [] [ ]
& ||| 4 i} i
L d ) b Ly r
0 ° O ] ° °
O
4
5 )
& 2
-] Py ‘
Dolnf kryt Kryt Dolnf kryt Kryt Dolni kryt Kryt Dolnf kryt Kryt
vykonové Fidici vykonové Fidici vykonové Fidici vykonové Fidici
Casti casti Casti &asti &asti &asti Casti Casti
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Bezpecnost pfi praci

VSeobecné

Mechanicka
instalace

Elektricka instalace

Ovladani ménice

Zé&kladni parametry
(Menu 0)

Uvedeni do provozu

Pamétové karty

Diagnostika

5

Obr. 3-11  Sejmuti krytu svorkovnic u typové velikosti

i6

Obr. 3-12  Sejmuti krytu svorkovnic u typové velikost
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7 a 8 (zobrazena typ. vel. 7)

Obr. 3-13  Sejmuti krytu svorkovnic u typové velikosti
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3.5 Instalace a odejmuti volitelného p  FisluSenstvi a ovladaciho
panelu

Pred instalaci nebo odejmutim SI volitelnych modul U odpojte m éni¢€ od sité.
Nedodrzeni tohoto pokynu m  Gze produkt poskodit.

Upozorn énij

35.1 Instalace a odejmuti Sl volitelného modulu

Obr. 3-14 Montaz volitelného SI modulu

10e.d ud 1sougadzag
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¢ Modul mirné sklonte dozadu v uvedeném sméru (1). 5
- - z ~ vs ~ z Z~ . . , (=%
¢ Vystupek voliteiného modulu zasurite pfislusné drazky, viz detailni pohled (A). g
¢ Modul vtlaéte do ménice az se konektor zasune do méni¢e a modul se zaklapne na své misto. g
e}
3
S
Ujistéte se, Ze je modul spolehlivé upevnén v ménici. Pfed spusténim meénice vzdy £
zajistéte, aby byl kryt svorkovnic nainstalovan na méniéi, protoze tento kryt zabezpedi
pevné usazeni modulu na svém misté. n;?
!
5%
<
(e}
=
Q
2
s}
Q
Q
>
2
2
Q
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Obr. 3-15 Demontaz volitelného SI modulu

Zatla¢enim packy (1) na modulu smérem dold modul uvolnite ze zaklapnuti (1), viz detailni
pohled (A).

Modul naklorite mirné k sobé (2).

Vyjméte modul z ménice (3).

Obr. 3-16 Montaz adaptéru Al-485 k m éni¢i

—

i

_\
!. 1 .
S| \||!

1. Dva plastové koliky na spodni strané adaptéru (1) nasurite do odpovidajicich drazek
v zasunovacim krytu na horni ¢asti ménice.

2. Adaptér zatlacte i se zasunovacim krytem smérem dozadu, dokud se neobjevi blok
konektoru (2).

3. Zatlatte adaptér smérem dola (3), dokud nezaklapne.
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Obr. 3-17 DemontaZ adaptéru Al-485 @
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Téhnéte adaptér smérem nahoru (1).
2
2
Obr. 3-18 Montaz adaptéru Al-Backup E
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2
1. Dva plastové koliky na spodni strané adaptéru (1) nasurite do odpovidajicich drazek
v zasunovacim krytu na horni ¢asti ménice. o
2. Adaptér zatlacte i se zasunovacim krytem smérem dozadu, dokud se neobjevi blok konektoru (2). 8
~ z e o o
3. Zatlacte adaptér smérem dold (3), dokud nezaklapne. 2
Q
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Obr. 3-19 Demontaz adaptéru Al-Backup
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LUl
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Tahnéte adaptér smérem nahoru (1).

Obr. 3-20 Montaz a demontéz ovladaciho panelu Cl-Key pad
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Chcete-li ovladaci panel demontovat, postupujte v opac¢ném poradi nez je zobrazeno na obr. 3-20.

Ovladaci panel Ize namontovat / demontovat i pfi zapnutém ménici a bézicim motoru za
predpokladu, Ze méni¢ nepracuje v rezimu Ovladani z klavesnice ménice.

32
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Obr. 3-21 MontaZz a demontaz adaptéru Cl-485

10e.d ud 1sougadzag
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Chcete-li adaptér demontovat, postupujte v opaéném poradi nez je zobrazeno na obr. 3-21. %
2
(%}
Adaptér Ize namontovat / demontovat i pfi zapnutém ménici a b&zicim motoru za z
predpokladu, Ze méni¢ nepracuje v rezimu Ovladani z klavesnice ménice. 3
o)
<
. . 2
3.6 Velikost svorek a utahovaci momenty z
) T 3
Tabulka 3-2 Svorkovnice Fizeni 2y
O
vl
Typ ménice Typ spojeni Utahovaci moment
vSechny Sroubové svorky 0,2 Nm g
—_
£3
Tabulka 3-3 Svorkovnice relé ié
=3
Typ ménice Typ spojeni Utahovaci moment §
vSechny Sroubové svorky 0,5Nm c
@
o
Tabulka 3-4 Vykonové svorky 3
Q
o Svorky ss meziobvodu a S
Sitové svorky a svorky svorka externiho brzdného Zemnici svorka S
Typ. vel. motoru odporu g
[=4
Doporu €eno | Maximalni Doporu €eno | Maximalni Doporu €eno | Maximalni
0
5 svorkovnice matice M4 matice M5 g
!
15Nm [ 18Nm 15Nm [ 25Nm 20Nm | 50Nm g
6 matice M6 matice M6 matice M6 %
6,0 Nm | 8,0 Nm 6,0 Nm | 8,0 Nm 6,0 Nm | 8,0 Nm 2
7 matice M8 matice M8 matice M8
12 Nm | 14 Nm 12 Nm | 14 Nm 12 Nm | 14 Nm o
2
8 matice M10 matice M10 matice M10 ‘%
15Nm | 20Nm 15Nm | 20Nm 15Nm | 20Nm z
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3.7 Rozvad é¢
Uspo fadani rozvad éce

Dodrzujte minimalni vzdalenosti uvedené na nasledujicim obrazku, pfi¢emz pfi planovani instalace
vezméte v Uvahu i pozadavky ostatnich obvodl nebo pomocnych zafizeni umisténych v rozvadéci.

Obr. 3-22 Uspo fadéani rozvad éce

Umistéte
dle pozadavku

Externi brzdny rezistor
s tepelnou ochranou

Umistéte externi brzdny
rezistor s ochranou proti
pretizeni mimo rozvadéc
(doporucuje se pobliz,

nebo navrch rozvadéce)

Vypinaé
napajeni plu
jisténi

Zajistéte minimalni vzdalenosti
pro umisténi ménice a externiho
odrusovaciho filtru; pfirozena
nebo nucena cirkulace vzduchu
nesmi byt omezena jinym

00000000

/

objektem nebo kabelazi

&

o

Externi odru$ovaci filtr mize byt'
namontovan vedle ménice

nebo jako podstavny umistén

pod ménicem

(0000000¥00000000000000000

T

Externi

N

fizeni

Ridici kabelaz vedte
dale nez 300mm od
ménice a vSech silovych
kabell

Poznamka

Pro splnéni pozadavki EMC:

1) P¥i pouziti externich odrus.
filtra, kazdy méni¢ vyzaduje
vlastni filtr

2) Silové kabely musi byt vedeny
v minimalni vzdalenosti 100mm
ve vSech smérech od ménice

3) Zajistéte primé vodivé spojeni

v oblasti montaznich bodi ménice
a filtru (musi byt odstranén
pripadny ochranny lak)

Tabulka 3-5 Pot febny rozestup mezi m éniéem a rozvad ééem, méniéem a odruSovacim

filtrem

Typova velikost

Rozte ¢ (B)

[«2)

~

[ee)

30 mm
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3.8 OdruSovaci filtry
3.8.1 Interni odruSovaci filtr

Doporuduje se, aby interni odruSovaci filtr nebyl demontovan, pokud k tomu nejsou speciélni
davody.

Je-li méni¢ pouzit jako motoricka ¢ast rekuperaéni jednotky, potom musi byt interni odruSovaci filtr
demontovan.

Interni odruSovaci filtr snizuje Uroven vyzarovani rusivych radiovych kmitoc¢tl do napajeci sité.
Je-li motorovy kabel kratky, je moznost, Ze budou spinény pozadavky normy EN 61800-3:2004 pro
druhé prostfedi, viz kap. 4.8.4 a kap. 12.1.26 Uzivatelské pfirucky Unidrive M400.

Pfi delSim motorovém kabelu interni odruSovaci filtr pomaha snizovat Uroveri vyzarovani rusivych
signall. Je-li pouzit stinény motorovy kabel (do povolené délky) je pravdépodobné, Ze blizké
primyslové zafizeni nebude ruseno.

Doporucuje se, aby byl interni odruSovaci filtr ponechan ve vSech aplikacich, pokud vySe uvedené
pokyny nevyZaduji jeho odpojeni nebo hodnota unikajiciho proudu ménice je pfilis vysoka.

Obr. 3-23 Demontaz interniho odruSovaciho filtruut  yp.vel. 5

10e.d ud 1sougadzag
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OdSroubuijte tfi matice M4 svorek (1). Zvednéte kryt (2) pro pfistup ke Sroubu interniho odruSovaciho filtru
M4 Torx. Nakonec pro elektrické odpojeni interniho odruSovaciho filtru tento Sroub odSroubuijte (3).

nzonoid op Juspann Ao

Auex 9nojwed

eynsoubelq
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Obr. 3-24 Demontaz interniho odruSovaciho filtruut  yp. vel. 6
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Pro elektrické odpojeni interniho odruSovaciho filtru odSroubujte Sroub (1) dle obrazku.
Obr. 3-25 Demontaz interniho odruSovaciho filtruut  yp.vel. 7a8

Pro elektrické odpojeni interniho odruSovaciho filtru odSroubujte Sroub (1) dle obrazku.

3.8.2 Externi odruSovaci filtry

Blize viz Uzivatelska prirucka Unidrive M400.

Pro zamezeni nebezpeci pozéaru a dodrzeni platnosti norem UL je nutno dodrzet
doporuc¢ené utahovaci momenty vykonovych svorek a zemnici svorky.

Varovani
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IS

Elektricka instalace

Varovani

Nebezpe €i Urazu elektrickym proudem

Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pfi¢inou vazného Urazu elektrickym proudem a
mohou byt smrtelna:

» Stfidavé napéjeci kabely a pfipojovaci svorky

* Stejnosmérné a brzdové kabely a pfipojovaci svorky

» Vystupni kabely a pfipojovaci svorky

* Neékteré interni ¢asti ménice a externi volitelné pfisluSenstvi

Pokud neni uvedeno jinak, maji svorky fidici svorkovnice pouze zakladni (jednoduchou)
izolaci a neni dovoleno se jich dotykat.

10e.d ud 1sougadzag

QO3S

auoa

Odpojovaci za Fizeni od napajeci sit &

Pfed demontézi krytd ménice i pfed zahajenim jakychkoliv servisnich praci musi byt

meéni¢ odpojen od stfidavé a/nebo stejnosmérné napéjeci sité pomoci schvaleného
odpojovaciho zafizeni.

Funkce STOP

Funkce STOP neodstrani nebezpeéna napéti z ménic¢e, motoru ani z externich volitelnych

jednotek.

Funkce BEZPE ENEHO VYPNUTI

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI neodstrani nebezpe&na napéti z méniée, motoru ani

z externich volitelnych jednotek.

Zbytkovy naboj

Soucasti méni¢e jsou kondenzatory, které zlstavaji i po odpojeni stfidavého a/nebo

stejnosmérného napajeni nabité na napéti, které muze byt smrtelné. Po odpojeni
stfidavého a/nebo stejnosmérného napajeni je nutno vyckat minimalné 10 minut, nez je

mozno pokra¢ovat v praci.

Za normalnich okolnosti se tyto kondenzatory vybiji vnitfnimi obvody ménice. Za urcitych
okolnosti v poruchovém stavu je mozné, Ze k vybiti kondenzéatort nedojde nebo je jejich
vybiti zabranéno napétim privedenym na vystupni svorky méni¢e. Pokud doslo k takové
poruSe ménice, pfi niz se displej okamzité vymaze, je mozné, Ze se kondenzatory
nevybiji. V takovém pfipadé se obratte na dodavatele ménice.
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Varovani

Zafizeni napajena pomoci vidlice a zasuvky

Zvlastni pozornost je nutno vénovat pripadu, kdy je pro stfidavé napéajeni pouZita vidlice
a zasuvka. Svorky stfidavého napajeni ménice jsou pfipojeny k internim kondenzatordm
pres diody usmérfiovace, které nejsou uréeny pro zajisténi bezpe¢ného odpojeni od sité.
V pfipadé, Ze je mozné se dotknout kolika vidlice odpojené od zasuvky, je nutno pouzit
vhodny prostfedek pro automatické odpojeni vidlice od ménice, napf. samodrzné relé.

nzonoid op Juspann Ao

Auex 9nojwed

eynsoubelq
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4.1 Typy napajeci sit &

VSechny méni¢e mohou byt pfipojeny k jakémukoliv typu napdjeci sité, tj. TN-S, TN-C-S, TT a IT.
PFi napéajeni do 600V Ize uzemnit k jakémukoliv potenciélu, tj. neutrainimu, centralnimu nebo
rohovému (uzemnéna delta).

Uzemnéna delta neni pro napéajeci napéti vétSi nez 600V povolena.

Ménice jsou vhodné pro instalace napajeci sité kategorie Il a niz§i, odpovidajici normé IEC60664-1.
To znamen4, Ze mohou byt trvale pfipojeny k siti v budovéach. Pfi venkovnich instalacich v§ak musi
byt provedena dodate¢né opatfeni pro potlaceni pfechodovych prepéti, aby bylo zabezpeceno
snizeni kategorie IV na kategorii Ill.

Vice informaci o napéjeni ménice z izolované sité IT naleznete v UZivatelské pfirucce
Unidrive M400.

4.2 Vstupni proud, jist éni

Viz kap. 2.3 Typova fada na str. 12.

Maximalni trvaly vstupni proud

Hodnota maximalniho trvalého vstupniho proudu slouzi k dimenzovani kabell a jisténi. Uvedené
hodnoty odpovidaji nejhors§im podminkam s neobvyklou kombinaci tvrdé sité a zna¢né nesymetrie
sité. Uvedené hodnoty maximalniho trvalého vstupniho proudu mohou byt naméfeny pouze v jedné
ze vstupnich fazi. Proudy v ostatnich dvou fazich mohou byt vyznamné mensi.

Hodnoty maximalniho trvalého vstupniho proudu jsou stanoveny pro napajeni s maximalni
nesymetrii 2% zpétné slozky a poruchovy proud pfi maximalnim napéjecim napéti, viz

kap. 2.3 Typova rada na str. 12.

Doporuc¢ené velikosti kabell uvedené v kap. 2.3 Typova rfada na str. 12 jsou pouze informativni. Pfi
volbé kabelU je nutno se fidit pfislusnymi mistnimi normami. V nékterych pfipadech jsou zapotrebi
kabely s vétSim prdfezem, a to pro omezeni pfiliSného Ubytku napéti.

Pro prafezy uvedené v kap. 2.3 Typova rada na str. 12 se predpokladd, ze max. proud
motoru se rovna jmenovitému proudu ménice. Je-li pfipojen motor mensiho vykonu, je
moZno pouzit prifez kabelu odpovidajici vykonu motoru. Aby v tomto pfipadé byla
zajiSténa ochrana kabell a motoru proti pretizeni, je nutno méni¢ naprogramovat se
spravnym jmenovitym proudem motoru.

Jist éni

Stfidavé napajeni méni¢e musi byt vybaveno vhodnou ochranou proti pfetizeni a zkratim.

Doporuc¢ené hodnoty pojistek jsou uvedeny v kap. 2.3 Typova fada na str. 12. Nedodrzeni
téchto poZadavkd maze zpusobit pozar.

Pojistky musi byt viazeny do vSech pfivodd pfipojenych k napajeni ménice.
Pouziti jisti€¢ (MCB nebo MCCB) neni doporuéeno.

Typy pojistek
Napétova tfida pojistek musi odpovidat velikosti napajeciho napéti.
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4.3 Vykonové p Fipojeni m énice ©
N
°
Obr. 4-1 Vykonové p Fipojeni u typové velikosti 5 &
=}
Vykonova ss svorkovnice é’
Externi 1‘_3‘
brzdny o
Zarizeni odpor
tepelné (volitelny)
ochrany
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Motor
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L1 L2 L3 — - (ED"
Napajeni 5.
)
Horni konektor (1) se poziva pro pfipojeni stfidavého napajeni. 2
Dolni konektor (2) se poziva pro pfipojeni motoru.
DalSi informace o pfipojeni uzemnéni viz obr. 4-4. g
«Q
2
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Obr. 4-2 Vykonové p fFipojeni u typové velikosti 6
Vykonova ss svorkovnice

Zatizeni
tepelné
ochrany Externi
[} brzdny
or
(volitelny)
DC-|DC+| BR

LE _d k) l:l
r 0)

4 1111}
e $
O &)

v

v
Pripojeni napajeni Pfipojeni motoru
L1 L2 | L3 |PE <+ U v w
0 0 0O

O 0 0|0

Externi odrusovaci
filtr (volitelny)

Reaktor
(volitelny)

oo (| (][]

Motor
L1 L2 L3 ? =
Napéjeni
DalSi informace o pfipojeni uzemnéni viz obr. 4-5.
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Obr. 4-3 Vykonové p Fipojeni u typové velikosti 7 a 8 (zobrazena velikos  t7)

Horni vykonova svorkovnice

Napajeni

L L2 L3

1]

Reaktor
(volitelny)

Iy

Dolni vykonova svorkovnice

\' w

©

+DC | BR

9l

ZaFizeni Externi
tepelné brzdny
ochrany odpor

( y)
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DalSi informace o pfipojeni uzemnéni viz obr. 4-6.
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4.4 PFipojeni uzemn éni

Elektrochemicka koroze zemnicich svorek
Zajistéte, aby byly zemnici svorky chranény proti korozi, ktera by napf. mohla byt

zplsobena kondenzaci.

Méni¢ musi byt pripojen k zemnicimu systému zdroje stfidavého napajeni. Uzemnéni musi byt
provedeno vodi¢em o prafezu odpovidajicimu prislusné norme.

Typova velikost 5

U typové velikosti 5 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni motoru provedeno pomoci svornikd
M5, které jsou umistény v blizkosti vykonovych konektor( pro pfipojeni napajeni a motoru.
Obr. 4-4 Pf¥ipojeni zemn éni - typ. vel. 5

Sl o

hed
e il T, RSN

f I & || e8neo i
O |I1f°)e M noomon o

b T TTITTTIAT, © Ol e

L 213 0
E @ \ =
il =

]
A o o
gooooo
© OT ¢
orEsd | |B
1 Svorniky pro pfipojeni zemnéni
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Typova velikost 6

U typové velikosti 6 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni motoru provedeno pomoci svorniku
M6, které jsou umistény nad svorkami pro pfipojeni napajeni a motoru.
Obr. 4-5 Pf¥ipojeni zemn éni - typ. vel. 6
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Typova velikost 7
U typ. vel.ikosti 7 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni motoru provedeno pomoci svornikd M8,
které jsou umistény vedle svorek pro pfipojeni napajeni a motoru.

Typové velikost 8

U typové velikosti 8 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni motoru provedeno pomoci svornikd
M10, které jsou umistény vedle svorek pro pfipojeni napéajeni a motoru.
Obr. 4-6 PFipojeni zemn éni - typ. vel. 7 a 8 (zobrazena velikost 7)

oJo)

1 Svorniky pro pfipojeni zemnéni

Méni€ musi byt uzemnén spojenim schopnym odvést pfipadny poruchovy proud, a to po dobu,

Impedance zemnici smy€ky musi odpovidat mistnim bezpe€nostnim pFedpisim.
& dokud ochranné zafizeni (pojistky apod.) neodpoji stfidavé napajeni.

Zemnici spojeni musi byt kontrolovano a testovano v odpovidajicich pravidelnych intervalech,
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4.5 Hodnoty externiho brzdného odporu
Tabulka 4-1  Parametry externiho brzdného odporu p  Fi teplot & okoli 40°C
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Minimalni Okamzity Trvaly Minimalni Okamzity Trvaly
Tvp hodnota * ztr:atovy ztrfitovy Tvp hodnota * ztrfitovy ztr:atovy
meéniée vykon vykon meéniée vykon vykon
Q kW kW Q kw kw
200V 575V
05200250 16,5 10,3 8,6 05500030 2,6
06200330 12,6 05500040 80 12,1 4,6
8,6 19,7
06200440 16,4 05500069 6,5
07200610 20,5 06500100 8,7
6,1 27,8
07200750 24,4 06500150 12,3
07200830 4,5 37,6 32,5 06500190 13 74 16,3
08201160 41 06500230 19,9
2,2 76,9
08201320 47,8 06500290 24,2
400V 06500350 31,7
05400270 315 215 16,2 07500440 39,5
8,5 113,1
05400300 18 375 19,6 07500550 47,1
06400350 21,6 08500630 58,6
55 174,8
06400420 17 39,8 25 08500860 78,1
06400470 32,7 690V
07400660 41,6 07600190 20,6
9,0 75,2
07400770 50,6 07600240 23,9
07401000 7,0 96,6 60,1 07600290 32,5
11,5 121,2
08401340 81 07600380 41,5
4.8 140,9
08401570 98,6 07600440 47,8
07600540 60,5
08600630 79,7
55 253,5
08600860 95,2

* Tolerance hodnoty odporu: +10%.

4.6 Unikajici zemni proudy

Hodnota unikajicich proudd zavisi na tom, zda je pfipojen interni odruSovaci filtr. Vyrobcem je méni¢
dodavan s pfipojenym internim odruSovacim filtrem. Pokyny pro odpojeni tohoto filtru jsou uvedeny
v kap. 3.8.

(0 nua)
Anawered jupepez

byt provedeno trvale pevné zemnici spojeni nebo musi byt provedeno jiné opatfeni pro

zachovani bezpecnosti v pfipadé ztraty tohoto spojeni.
p prip y poj

& Je-li interni odruSovaci filtr pfipojen, jsou unikajici proudy vysoké. V tom pfipadé musi

nzonoid op Juspann

provedeno pomoci dvou nezavislych vodi¢l s prifezem rovnym nebo vétSim nez vodice
napajeni. Pro tento Uc¢el je méni¢ vybaven dvéma zemnicimi svorkami. Je nezbytné, aby
CIC':Wl obé zemnici spojeni spliiovaly normu EN 61800-5-1: 2007.

i:f Jsou-li unikaji proudy vétsi nez 3,5mA, potom trvale pevné zemnici spojeni musi byt

Auex anojured

eynsoubelqg
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4.6.1 PouZziti proudovych chrani €t (RCD)
Bézné se pouzivaji tfi typy proudovych chrani¢t vyhodnocujicich unikajici proudy (ELCB / RCD):
1. AC - vyhodnocuiji stfidavé chybové proudy

2. A -—detekuji stfidavé a pulzujici stejnosmeérné chybové proudy (za predpokladu, Ze stejnosmérny
proud klesé k nule alespori jedenkrat béhem poloviny cyklu)

3. B —detekuji stfidavé proudy, pulzujici i hladké stejnosmérné proudy
¢ Typ AC by se nemél s ménici nikdy pouzivat

¢ Typ A lze pouzit pouze pro jednofazové napajené menice
«  Typ B musi byt pouzit pro tfifazové napajené ménice

Pro 3 fazové ménice jsou vhodné pouze chranice typu B.

Varovani

Jestlize je instalovan externi odruSovaci filtr, pak se musi pouZzit proudovy chrani¢ se zpozdénim
minimalné 50ms. Pokud vSechny tfi faze nejsou zapnuty souc¢asné, pak unikajici proud maze
kratkodobé prekrocit vybavovaci Groven proudu a proudovy chranié, jestlize neni zpozdén, vypina.

4.7 Pripojeni komunikaci
Pomoci adaptéru Al-485 je moZno pfipajit 2 vodi¢ovou sériovou komunikaci 485. To umoZiiuje
pomoci pocitae nebo Fidici jednotky provadét nastaveni ménice, jeho ovladani a monitoring.

4.7.1 Rozhrani pro sériovou komunikaci 485
Méni¢ podporuje pouze protokol Modbus RTU.

Standardni ethernetové kabely nejsou doporuéovany pro pfipojeni ménié do sité RS485,
protoze maji jinak pfifazené twistované pary v portu sériové komunikace (RJ45).

Tabulka 4-2  Zapojeni konektoru RJ45

Pin Funkce

1 Ukon¢&ovaci odpor 120 Q
2 RX TX

3 ov

4 +24V (100mA)
5

6

7

Nepfipojeno

Povoleni TX (Enable)

RX\ TX\

RX\ TX\ (jsou-li vyZadovéany ukonc€ovaci odpory, propojte
s pinem 1)

Minimalni zapojeni tvofi piny 2, 3, 7 a stinéni.
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Tabulka 4-3 Zapojeni Sroubovaci svorkovnice

Pin Funkce
ov

RX\ TX\

RX TX

Ukonc&ovaci odpor 120 Q
Povoleni TX (Enable)

+24V (100mA)

O B W[N]

4.7.2 Izolace portu sériové komunikace RS485

Port sériové komunikace ma jednoduchou izolaci a splfiuje pozadavky pro ELV.

10e.d ud 1sougadzag

QO3S

auoa

fidicim systémem jako napf. PLC, musi byt pouzit izola¢ni systém se jmenovitym

napétim rovnajicim se minimalné napajecimu napéti ménice. Zajistéte, aby na vstupu
meénice bylo zapojeno spravné jisténi a aby byl ménic pfipojen na spravné napajeci

napéti.

JestliZze je pro spojeni s dalSimi obvody klasifikovanymi jako SELV pouZit pfevodnik

sériové komunikace jiny nez komunikaéni kabel CT, pak pro dodrzeni klasifikace SELV

musi byt zahrnuta bezpeénostni izolaéni bariéra.

2 V pfipadé pouZziti portu sériové komunikace s osobnim pocitacéem nebo centralnim

4.8 PFipojeni stin éni

Pro zajist éni potla €eni vyza fovani rusivych elektromagnetickych signal @ a odolnosti v uci
cizimu ruSeni musi byt dodrzeny nasledujici pokyny

Pro pfipojeni stinéni v ménici pouZzijte zemnici prichytky fidici i silové kabelaZze dodavané s
meéni¢em. Blize viz UZivatelska prirucka Unidrive M400.

Kabel motoru: Pouzijte motorovy kabel stinény. Stinéni motorového kabelu pfipojte k zemnici
svorce motoru tak, aby pfipojeni stinéni nebylo delSi nez 50mm. Je uZite¢né, aby opleteni stinéni
bylo po celém obvodu kabelu az do svorkovnice motoru.

Kabel brzdného odporu:  Externi brzdny odpor by mél byt také pfipojen pomoci stinéného kabelu.
Je-li pozadovan nestinény vodi¢, dalSi informace viz Uzivatelska priru¢ka Unidrive M400.

Ridici kabelaz: Je-li Fidici kabelaZ vedena mimo rozvad&g, musi byt pouZity stinéné kabely a na
strané ménice musi byt pouZity zemnici pfichytky. Odstrarite izolaci kabelu tak, aby stinéni mélo
kontakt se zemnici pfichytkou, ale zaroven tak, aby stinéni pokracovalo co nejblize ke svorkam.
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4.9 Technické parametry svorek svorkovnice  Fizeni
Informace o zapojeni svorkovnice  Fizeni naleznete na zadni stran & této p Firuky.

Ridici obvody jsou od silovych obvod( oddéleny pouze zékladni (jednoduchou) izolaci.
Uzivatel (instalator aplikace) musi zajistit, aby externi fidici obvody byly opatfeny dalSi
izolaci (pfidavnou), dimenzovanou pfinejmensim na stfidavé napéajeci napéti silovych

obvodl ménice, a aby byl znemoZznén dotyk zivych ¢asti pfipojenych externich Fidicich
obvod.

Jestlize Fidici obvody maji byt spojeny s dalSimi obvody klasifikovanymi jako SELV
(obvody bezpecného napéti, napfiklad osobni pogitac) , musi byt toto spojeni provedeno

s oddélovaci izola¢ni bariérou s klasifikaci rovnéz SELV.
Varovani

Je-li jakykoliv digitalni vstup nebo vystup (véetné vstupu Blokovani) pfipojen k induktivni
zatézi (napf. styka¢ nebo brzda motoru), potom je nutno pouZzit pfepétovou ochranu, tj.
diodu nebo varistor zapojenou paralelné k civce zatéze.

Selukll jinak hrozi poskozeni téchto vstupl a vystupl prep&tovymi Spickami

I> >

Je potfeba zajistit, aby byl u ménice nastaven spravny typ logiky ovladacich obvodu
meénice s ohledem na externi obvody. Pfi nespravném nastaveni mlze po pfipojeni sité
dojit k automatickému startu ménice.

V tovarnim nastaveni je méni¢ nastaven na pozitivni logiku, tzn. Ze vstup je aktivovan

pfivedenim ss napéti 24V.

z

Jakékoliv fidici kabely vedené uvnitf motorového kabelu (tj. externi termistor, brzda
motoru), budou ovlivnény velkymi proudovymi pulzy zpusobenymi parazitnimi kapacitami
kabelu. Stinéni téchto fidicich kabeld musi byt spojeno se zemi blizko konce motorového
kabelu, aby se zabranilo vzniku rusivych proudd ovliviiujicich fidici systém.

Svorky Blokovani/BEZPECNE VYPNUTI maji jen pozitivni logiku, viz obr. 4-8.
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Obr. 4-7 Svorkovnice Fizeni pro tovarni nastaveni
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0V spole énych

I

Funkce

Spole¢né pfipojeni pro vSechny externi
obvody

2 Analogovy vstup 1

Funkce v tovarnim nastaveni

Zadavaci hodnota vystupniho kmito¢tu

Jednoduchy bipolarni napétovy analogovy

Typ vstupu nebo unipolarni proudovy
Rezim je dan... Pr 07.007

Napét'ovy rezim (tovarni nastaveni)

Rozsah vstupniho napéti +10V +3%

Maximalni ofset +30mV

Maximalni vstupni napéti -18V az +30 vztazeno k OV
Vstupni impedance 100kQ

RozliSeni

12 bitd (11 bitd + znaménko)

Proudovy rezim

Rozsah vstupnich proudu

0 az 20mA +5%, 20 az 0 mA +5%,
4 az 20mA 5%, 20 aZ 4mA 5%

Maximalni ofset 250pA

Maximalni pfipustné napéti -18V az +30V vztazeno k 0 V
Rozlisenf 11 bitd

Jmenovity proud externi pojistky 80mA

Spole €né pro vSechny rezimy

Vzorkovani / aktualizace | 5ms

Varovani

Aby nedoslo k poSkozeni ménice, je tfeba do obvodu
vstupniho zadavaciho proudu nainstalovat pojistku nebo

jinou nadproudovou ochranu.

Analogovy vstup 1 (vystup proudu v proudovém rezimu )

V proudovém rezimu je mezi svorky 2 a 3

Funkce zapojen snimaci bo¢nik. Zadavaci proud
tece do svorky 2 a vytékéa ze svorky 3
Zdroj +10V
Funkce Napéajeni pro externi analogové obvody

Jmenovité napéti

10,2V

Tolerance napéti

+3%

Maximalni vystupni proud

5mA
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5 Analogovy vstup 2

Funkce v tovarnim nastaveni

Zadavaci hodnota vystupniho kmitoctu

Jednoduchy bipolarni napétovy analogovy

Typ vstupu nebo unipolarni proudovy nebo digitalni
vstup (pozitivni nebo negativni logika).
Rezim je dan ... Pr07.011

Napét'ovy rezim (tovarni nastavenf)

Rozsah vstupniho napéti

0V az +10V +3%

Maximalni ofset +30mV

Maximalni vstupni napéti -18V az +30V vztazeno k OV
Vstupni impedance 100kQ

Rozliseni 11 bitt

Vzorkovani / aktualizace 5ms

Proudovy rezim

Rozsah vstupnich proudu

0 az 20mA +4%, 20 aZ 0 mA +4%,
4 a7 20mA +4%, 20 az 4mA +4%

Maximalni ofset 250pA

Maximalni pfipustné napéti -18V az +30V vztazeno k 0V
Rozliseni 11 bitd

Vzorkovani / aktualizace 5ms

Digitalni vstup

Typ logiky je dan ... Pr 08.010

Maximalni pfipustné napéti -18V az +30V vztazeno k 0V
Impedance 6,8kQ

Komparaéni Groveri

10V +0,8V dle IEC 61131-2

Vzorkovéani / aktualizace

2ms je-li misto uréeni Pr 06.035 nebo
Pr 06.036, jinak 6ms

0V spole énych

Funkce

Spolec¢né pfipojeni pro vSechny externi
obvody
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7 Analogovy vystup 1

8 Analogovy vystup 2

Funkce sv. 7 v tovar. nastaveni

Vystupni kmitocet

Funkce sv. 8 v tovar. nastaveni

Cinny proud motoru

Jednoduchy unipolarni napétovy analogovy

Typ vystupu nebo unipolarni proudovy nebo digitalni
vystup
Rezim je dan ... Pr07.021, Pr 07.024

Napét'ovy rezim (tovarni nastaveni)

Rozsah vystupniho napéti

0az +10V +5%

Maximalni ofset

15mVv

Minimalni zatéZovaci odpor

500Q

Ochrana

Zkratuvzdorny proti k OV

Proudovy rezim

Rozsah vystupnich proudt

0 az 20mA +4%,
4 a7 20mA +4%

Maximalni zatéZovaci odpor 500Q
Digitalni vystup

Jmen. maximalni vystupni proud 50mA
Napétovy rozsah 0V az +24V
Spole €né pro viechny rezimy

Rozliseni 0,1%
Vzorkovani / aktualizace 5ms

Zdroj +24V

Funkce

Napajeni pro externi digitalni obvody

Tolerance napéti

+20%

Maximalni vystupni proud

200mA (v&etné vSech digitalnich vystupt a
svorky 17)

Ochrana

Proudové omezeni a vybaveni poruchy

52
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10 Digitalni vstup/vystup 1

11 Digitalni vstup/vystup 2

Funkce sv. 10 v tovar. nastaveni

Vystup Nulové otacky

Funkce sv. 11 v tovar. nastaveni

Zadna

Typ

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni
logikou

Digitalni vystupy s pozitivni logikou.
Vystup 1 mlze byt navic zvolen jako pulzné
Sifkové modulovany nebo frekvenéni
(pomoci Pr 08.031).

Volba vstup/vystup je dana ...

Pr 08.031, Pr 08.032

Vstup

Typ logiky je dan ... Pr 08.010

Maximalni vstupni napéti -8V az +30V vztazeno k 0 V
Impedance 6,8kQ

Komparaéni Groveri 10V +0,8V dle IEC 61131-2
Vystup

Jmen. maximalni vystupni proud

50mA

Maximalni vystupni proud

200mA (vcetné vSech digitalnich vystupt a
svorek 9 a 17)

Spole €né pro vSechny rezimy

Napétovy rozsah

0V az +24V

Vzorkovani / aktualizace

2ms je-li misto uréeni Pr 06.035 nebo
Pr 06.036, jinak 6ms

12 Digitalni vstup 3

13 Digitalni vstup 4

Funkce sv. 12 v tovar. nastaveni

Vstup Provoz vpred

Funkce sv. 13 v tovar. nastaveni

Vstup Provoz vzad

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni

Typ logikou

Typ logiky je dan ... Pr 08.010

Napétovy rozsah 0V az +24V

Maximalni pfipustné napéti -18V az +30V vztazeno k 0 V
Impedance 6,8kQ

Komparaéni troven

10V +0,8V dle IEC 61131-2

Vzorkovani / aktualizace

2ms je-li misto uréeni Pr 06.035 nebo
Pr 06.036, jinak 6ms
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14 Digitalni vstup 5

Funkce v tovarnim nastaveni

Volba analogového vstupu 1 nebo 2

Digitalni vstup s pozitivni nebo negativni

Typ logikou nebo vstup pro externi termistor
(pomoci Pr 07.046 Ize volit typ termistoru)
Rezim je dan ... Pr 08.035

Digitalni vstup

Typ logiky je dan ... Pr 08.010

Napétovy rozsah 0V az +24Vv

Maximalni pfipustné napéti -18V az +30V vztaZzeno k OV
Impedance 6,8kQ

Komparaéni Grover

10V +0,8V dle IEC 61131-2

Vzorkovani / aktualizace

2ms je-li misto uréeni Pr 06.035 nebo
Pr 06.036, jinak 6ms

15 Digitalni vstup 6

16 Digitalni vstup 7

Funkce sv. 15 v tovar. nastaveni

Vstup Volba funkce JOG

Funkce sv. 16 v tovar. nastaveni

Zadna

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni
logikou.

Typ Frekvencni vstup (digitalni vstup 6) nebo
vstup AB enkodéru (digitalni vstup 6 a 7).
Rezim je dan ... Pr 08.036

Digitalni vstup

Typ logiky je dan ... | Pr 08.010

Frekven €ni vstup nebo AB enkodér

Maximalni vstupni kmitocet | 100kHz

Spole €né pro viechny rezimy

Napétovy rozsah 0V az +24V

Maximalni pfipustné napéti -18V az +30V vztaZzeno k OV
Impedance 6,8kQ

Komparaéni Grover

10V #0,8V dle IEC 61131-2

Vzorkovani / aktualizace

2ms je-li misto uréeni Pr 06.035 nebo
Pr 06.036, jinak 6ms

[N 7 iiroj +24V

Funkce

Napajeni pro externi digitalni obvody

Tolerance napéti

+20%

Maximalni vystupni proud

svorky 9)

200mA (v¢etné vSech digitalnich vystupt a

Ochrana

Proudové omezeni a vybaveni poruchy
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31 . .
Funkce BEZPE CNEHO VYPNUTI (odblokovani m énice)
35
Typ Digitalni vstup, pouze pozitivni logika
Napétovy rozsah 0 az +24V
Maximalni pfipustné napéti 30V
Komparaéni Groveri 10V 5V
Max. napéti pro zablokovani méni- 5v

&e (Uroveri log 0) dle SIL3 aPL e

Impedance

>4 mA pfi 15 V, <15 mA pfi 30 V dle IEC
61131-2,typ 1

Max. proud pro zablokovani méni-

Ce (Grover log 0) dle SIL3 aPL e 0,5mA
Jmen.: 12ms
Doba odezvy Max.: 20ms

k odblokovani ménice (Enable).

Funkci BEZPECNE VYPNUTI Ize pouZit v aplikacich vyZadujicich zvy$enou
bezpecnost, a to k zabranéni vytvareni momentu motoru. Konstruktér systému je
zodpovédny za zajiSténi bezpec¢nosti celého systému a Ze tento systém je
navrzen podle pfislusnych bezpeénostnich standardu.

Pokud se funkce BEZPECNEHO VYPNUTI nepoZaduje, tyto svorky slouzi

41

Beznap ét'ovy spinaci kontakt relé

Funkce v tovarnim nastaveni

Indikace poruchy

Napétova zatizitelnost

240Vst, kategorie Il prepétové
instalace

Proudova zatiZitelnost

2 Ast pii 240V
4 Ass pfi 30V, odporova zatéz
0,5 Ass pfi 30V, induktivni zatéz (L/R = ms)

Doporuéena minimalni
zatizitelnost

12v 100mA

Typ kontaktu

Spinaci

Indikace v tovarnim nastaveni

Kontakt je sepnut, je-li méni¢ pod napétim a
neni v poruse

Aktualizace stavu

4ms

Varovani

Aby se predeslo riziku pozaru v pfipadé poruchy, je tfeba do
obvodu kontaktu relé nainstalovat pojistku nebo jinou
nadproudovou ochranu.
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410 FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI (STO)

Funkci BEZPECNE VYPNUTI Ize pouZit v aplikacich vyZzaduijicich zvy$enou bezpeénost, a to k
zabranéni vytvareni momentu motoru. Pokud se funkce BEZPECNEHO VYPNUTI nepoZaduije, tyto
svorky slouzi k odblokovani ménice (Enable).

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI je aktivni, kdyZ jeden nebo oba STO vstupy jsou ve stavu logické
nuly (jak je definovano ve specifikaci svorek fidici svorkovnice vySe). Funkce je definovana podle
norem

EN 61800-5-2 a IEC 61800-5-2 takto: (v téchto normach je ménic, ktery nabizi bezpecnostni funkce,
uvadén jako PDS(SR)):

“Energie, kterd mdze zpdsobit otd¢eni (nebo pohyb v pripadé linearniho motoru), neni aplikovana na
motor. PDS(SR) nedoda energii motoru, kterd mdze vytvoriit moment (nebo silu v pfipadé linearniho
motoru)*.

Tato bezpecnostni funkce odpovida nefizenému zastaveni v souladu se stop kategorii 0 v normé IEC
60204-1. Funkce BEZPECNE VYPNUTI vyuZiva specialni vlastnost ménige s asynchronnim
motorem, ktera spociva v tom, Ze moment nelze vygenerovat bez trvale spravného fungovani
obvodl meénic¢e. VSechny hodnovérné poruchy ve vykonové ¢asti méni¢e maji za nasledek ztratu
tvorby momentu.

Funkce BEZPECNE VYPNUTI je zabezped&ena proti poruse, tak?e po rozpojeni svorek vstupu
BEZPECNEHO VYPNUTI méni& nezptsobi ota&eni motoru, i kdyZ do3lo k poruse nékolika
soucastek v ménici. VétSina poruch soucastek se projevi nefunkénosti ménice.

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI je také nezavisla na programovém vybaveni (firmware) ménice.

Navrh bezpecénostnich fidicich systémi smi realizovat pouze pracovnici s poZzadovanym
vzdélanim a praxi.

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI MOMENTU zaji$tuje bezpe&nost celého stroje pouze
tehdy, je-li spravné zabudovana do kompletniho bezpeénostniho systému. Cely systém
pak musi byt podroben bezpecnostni analyze, aby se potvrdilo, Ze zbytkové riziko
nebezpecéné udalosti je na pfijatelné Urovni pro danou aplikaci.

Varovani

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI nezajistuje elektrickou izolaci (galvanické oddé&len).
Pfed manipulaci na vykonovych svorkach musi byt méni¢ odpojen od sité vhodnym

izolaénim zafizenim.
Varovani

Je velmi dalezité dodrzet maximalni povolené napéti 5V pro zablokovani ménice (Groven
log 0) na vstupech funkce BEZPECNEHO VYPNUTI.

Spoje k méni¢i musi byt usporadany tak, aby ubytky napéti

v kabelech OV nemohly za Zadnych podminek zatizeni pfekrocit tuto hodnotu. Je
darazné doporugovéno, aby obvody funkce BEZPECNEHO VYPNUTI mély samostatné
vodice 0V, které by mély byt pfipojeny ke svorkam 32 a 36 ménice.

Varovani

> >

Dalsi informace tykajici se vstupt funkce BEZPECNEHO VYPNUTI Ize nalézt v UZivatelské pfirucce
Unidrive M400.
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5 Ovladani m énice

Tato kapitola seznamuje s ovladacim panelem ménice, strukturou parametrd, praci s parametry a
bezpecénostnim kédem ménice.

5.1 Ovladaci panel Cl-Keypad

Ovladaci panel Cl-Keypad je uréen pouze k namontovani na meéni¢.
Neni sou €asti dodavky, je pot Feba jej objednat zvlas t.

5.1.1 Cl-Keypad

Displej se sklada ze ¢tyf vodorovnych textovych radka.

Dva horni fadky zobrazuji stav (rezim) ménice nebo zvolené ¢islo parametru (horni fadek) s jeho
nazvem (druhy fadek, muze pokracovat i na tfetim).

V ReZimu indikace stavu je plocha o Sifce jednoho znaku a vySce ¢ty fadk(l na pravé strané displeje
vyhrazena pro zobrazovani ikon akci, které jsou na ménici aktivni (kazda ikona ma vysku jednoho

fadku). Mozné ikony aktivnich akci jsou uvedeny v tab. 5-1.

Po zapnuti napajeni méni¢e dva dolni fadky zobrazuji parametry definované v parametrech
Parametr 1 Rezimu indikace stavu (11.018) a Parametr 2 Rezimu indikace stavu (11.019).

Obr. 5-1 Ovladaci panel Cl-Keypad

Tlagitko Escape /Exit

Tlagitko Start

Navigacni tlagitka (x4)

Tlagitko Stop/Reset (Cervené)

LED dioda indikace stavu (pfi poruse
blik&)

Tla¢itko Enter /Mode

apwNhPE

o

Cervené tlagitko Stop se také pouziva k resetovani ménice.
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Tabulka 5-1 lkony aktivnich akci

Ikona aktivni akce Popis

Alarm (varovani) aktivni

Pamétova karta je pfistupna

Bezpecnostni kdd ménice je aktivni

Uzivatelsky bezpecénostni kéd odblokovan

Mapa motoru 2 aktivni

Uzivatelsky program bézi

Ovladani z klavesnice ménice je aktivni

LEHDIPLO R

5.2 Prace s ovladacim panelem
5.2.1 Ovladaci tla €itka
Klavesnice obsahuije tyto tladitka:

Navigacni tlacitka (Doleva, Doprava, Nahoru , Dolt) — UmoZziiuji vybér a zménu hodnoty
parametra.

Tla¢itko Enter/Mode @ Umoznuje pfepinani mezi rezimem Vybér parametrd a rezimem
Editace parametru.
Tla¢itko Escape/Exit @ UmoZznuje odchod z rezimu Vybér parametrd nebo z rezimu

Editace parametrd. V rezimu Editace parametrd se po zadani novych hodnot parametrd a
stisknuti tla¢itka Exit obnovi hodnoty parametriiu nastavené v okamziku vstupu do rezimu
Editace parametrd.

Tlac¢itko Start Pouziva se pro pfikaz 'Start', je-li zvoleno Ovladani z klavesnice ménice.

Tla¢itko Stop/Reset - Pouziva se k resetovani ménice.
V rezimu Ovladani z klavesnice ménice ma také funkci 'Stop'.
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Obr. 5-2 Rezimy displeje

Rezim
indikace
stavu

Pro vstup do rezimu Vybér parametru

stisknéte tlaéitk nebo Easova prodleva Pro navrat do rezimu Indikace .
nebo stisknéte stavu Casova

tlagitko

Rezim l
Vybér parametru

stisknéte

di
tlagitko procieva

a

Pro pokrac¢ovani «—|
vybéru parametr(

\ pouzijte tlacitka
Pro vybér parametru

pouzijte tlaéitka
N 74

@
!

Q

P tup d . Edit ¢ Pro navrat do rezimu Vybér parametru bud’ stisknéte
ro vstup do rezimu Editace parametru tlaéitk pro ulozeni nové hodnoty nebo stisknéte

stisknéte tlaéitko‘
tlaéitk pro ignorovani nové hodnoty a navrat

l k hodnoté ptvodni

Rezim Editace parametru
(na doInim Fadku blika ¢islice, kterou Ize zmén&

@@

Hodnotu parametru nastavite pomoci tlaéit@
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5.2.2 RezZim rychlého p Fistupu

Rezim rychlého pfistupu umozniuje pfimy pfistup k libovolnému parametru bez prochazeni
jednotlivymi nabidkami a parametry.

Pro zadani rezimu rychlého pfistupu stisknéte a pfidrzte tla¢itko Enter @ na ovladacim panelu
v rezimu Vybér parametrd.

Obr. 5-3 Rezim rychlého p Fistupu

Go to parameter :

5.2.3 Klavesové zkratky
V rezimu Vyb ér parametr a:

Soucasnym stisknutim tla¢itek Nahoru a Dol displej prfeskoc¢i na zacatek pravé

zobrazeného Menu parametrd, napf. je-li zobrazen
Pr 05.005, potom se po stisknuti vySe uvedenych tlacitek zobrazeni zméni na Pr 05.000.

Soucasnym stisknutim tlagitek Doleva a Doprava displej pfeskoci na parametr v Menu 0

zobrazeny naposledy.
V rezimu Editace parametr a:

Soucasnym stisknutim tla¢itek Nahoru a Dol g , se hodnota editovaného parametru nastavi

na 0.

Po sou¢asném stisknutim tladitek Doleva {< ] a Doprava , bude na displeji zvolena (blikat)

prava platna Cislice hodnoty editovaného parametru.
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Obr. 5-4 Pr¥iklady rezim G

Drive Overload
50 . 00 Hz
115.2%

Over Volts

1. Rezim Vyb ér parametru : Read write nebo Read only parametry
2. Rezim Indikace stavu : Ménié v po fadku (bez poruchy)

Pokud je méni¢ v poradku a parametry nejsou editovany nebo prohlizeny, potom je na hornim
fadku displeje se zobrazena néktera z téchto moznosti:

« 'Inhibit', 'Ready' nebo 'Run'.
3. Rezim Indikace stavu : Porucha
Je-li méni¢ v poruse, horni fadek displeje indikuje Ze nastal stav poruchy (‘Trip'). Na dolnim
fadku se zobrazi pFislusny poruchovy kéd. DalSi informace o poruchovych kédech jsou uvedeny
v kap. 9 a v UZivatelské priru¢ce Unidrive M400, kap. 13.4.

4. Rezim Indikace stavu : Alarm (Varovani)
Je-li detekovana podminka pro alarm, méni¢ pokracuje v ¢innosti
a na hornim fadku displeje se stfida zobrazeni normalniho provozu ('Inhibit', 'Ready' nebo 'Run’)
s kédem pro alarm. Navic se v pravém okraji displeje zobrazi ikona pro alarm.

Hodnoty parametrii neménite bez peclivého uvazeni; nespravné hodnoty mohou zpusobit
poskozeni nebo ohroZeni bezpecnosti.

Varovani
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5.3 Struktura menu

Parametry jsou usporadany do Menu (skupin menu), které sdruzuji funkéné souvisejici parametry.
Po pfipojeni sité k ménici se zobrazi pouze Menu 0. Tla¢itky Nahoru a Dol @ se vybira &islo
parametru. Je-li parametr Pr 00.010 nastaven na 'All Menus', je umoznén pfistup i do dalSich skupin
menu, a to pomoci tlac¢itek Doleva a Doprava . Blize viz kap. 5.11.

Obr. 5-5 Vyb ér parametr G

01.011

@@@@

v
@

01.009

2\
@ @ * Lze pouzit pro pohyb mezi menu jen tehdy, kdyZ byla povolena vSechna menu
9 (Pr 00.010). BliZe viz kap. 5.11.

Zménu Menu i parametru Ize provadét v obou smérech. Napf. je-li zobrazen posledni
parametr v daném Menu, pak dalSi stisknuti zplsobi, Ze se zobrazi prvni parametr tohoto Menu.
PFi zméné Menu si méni¢ pamatuje posledné zobrazeny parametr opousténého Menu a pfi navratu
do tohoto Menu tento parametr opét zobrazi.

54 Menu 0

Obsahuje vybrané parametry, jejichz nastaveni vétSinou postaci pro jednoduché aplikace.
Parametry Menu 0 jsou duplikaty urcitych parametr(i RozSifeného menu, existuji tedy v obou
lokacich. Dalsi informace viz kap. 6.

55 RozSifené menu

Parametry jsou usporfadany do Menu (skupin menu), které sdruzuji funkéné souvisejici parametry.
Soubor téchto Menu tvofi RozSifené menu. Menu 0 aZz 22 mohou byt zobrazena na ovladacim
panelu.

Menu pro volitelné moduly (S.mm.ppp) se zobrazi pouze v pfipadé, jsou-li tyto moduly instalovany;

pficemz S znamena ¢€islo slotu pro volitelny modul a mm.ppp znamena ¢islo interniho Menu a
interniho parametru volitelného modulu.
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Tabulka 5-2 P fehled skupin RozSi feného menu

10e.d ud 1sougadzag

QO3S
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Menu Popis
UZivatelské menu
0 Vybér parametri jejichz nastaveni vétsinou postaci pro jednodussi aplikace. UmoZriuje rychlé a
snadné nastavovani.

1 Zadavani otacek
2 Rampy
3 Rizeni otagek
4 Regulace momentu a proudu
5 Rizeni motoru
6 Rezimy
7 Analogové vstupy a vystupy
8 Digitalni vstupy a vystupy
9 Programovatelna logika, motorpotenciometr, binarni soucet, ¢asovace a osciloskop
10 Stavy a poruchy
11 Obecné nastaveni ménice a identifikace, sériova komunikace
12 Programovatelné komparatory, pfepinace vstupnich proménnych, fizeni externi brzdy
14 UZivatelsky PID regulator
15 Menu volitelného modulu zasunutého do slotu 1
18 Aplikaéni menu 1
20 Aplikaéni menu 2
21 Parametry druhého motoru (mapa motoru 2)
22 Nastaveni Menu 0

Slot1 | Menu slotu 1*

* Zobrazi se pouze v pfipadé, Ze je instalovan volitelny modul.

5.6 Zména kategorie m énice
Postup
Tento postup pouZijte pouze v pfipadé, je-li zména kategorie méni¢e pozadovana.

1. Ujistéte se, Zze ménic je ve stavu "Blokovano", tj. svorky 31 a 34 jsou rozpojeny, nebo
Pr 06.015 = 0 (OFF)
2. Pomoci Pr 00.079 zvolte pozadovanou kategorii ménice:

Pr 00.079 Kategorie m énice
00.079 L .
1 Oteviena smycka
Open-loop
2 RFC-A

Hodnoty ve druhém sloupci aplikujte pfi pouZiti sériové komunikace.
3. Volbu potvrdte jednim z nasledujicich zptsobu:

« Stisknéte ¢ervené tlagitko Reset

¢ Provedte reset méni¢e pomoci sériové komunikace nastavenim Pr 10.038 na 100 (ujistéte

se, ze Pr mm.000 se vrati na 0)

PFi zméné kategorie ménice je zachovano nastaveni parametr( z plvodni kategorie.
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5.7 Zapamatovani nastavenych hodnot parametr @
PFi zméné hodnoty parametru v Menu 0 dojde k zapamatovani nové hodnoty automaticky po stlaceni

tlagitka Enter & (pfi navratu z rezimu Editace parametrd do reZzimu Vybér parametrd.

Zmény parametrd provedené v RozSifeném menu se neuloZi automaticky. Je nutno pouzit
proceduru zapamatovani.

Postup

1. Vlozte ‘Save Parameters™ do Pr mm.000 (alternativné zadejte hodnotu 1000* do Pr mm.000).
2. Volbu potvrdte jednim z téchto zpusobu:

. Stisknéte dervené tlagitko Reset (@& .

* Provedte reset pomoci digitalniho vstupu Reset.
¢ Provedte reset méni¢e pomoci sériové linky nastavenim Pr 10.038 na hodnotu 100.

* Je-li ménic ve stavu podpéti (tj. kdyz jsou Fidici svorky 1 a 2 napdjeny z nizkonapétového
stejnosmérného zdroje), je pro zapamatovani nutno do Pr mm.000 zadat hodnotu 1001.

5.8 Obnoveni tovarniho nastaveni parametr G
PFi dale popsaném obnoveni tovarniho nastaveni se toto ulozi do paméti ménice. Pouze Pr 00.049
(Pristup k parametrim) a Pr 00.034 (UzZivatelsky bezpeénostni kod) se tato procedura nedotkne.
Postup
1. Zajistéte, aby nebyl ménic¢ aktivni, tj. svorka 31 je rozpojena nebo Pr 06.015 je OFF (0).
2. Do Prmm.000 zadejte nékterou z uvedenych hodnot:
'Reset 50 Hz Defs' (pfipadné hodnotu 1233) - pro Evropu, kmito¢et napajeci sit¢ 50Hz
'Reset 60 Hz Defs' (pfipadné hodnotu 1244) - pro USA, kmito¢et napajeci sité 60Hz
3. Volbu potvrdte jednim z téchto zpudsobu:
+  Stisknéte ervené tlagitko Reset (@& .
* Provedte reset pomoci digitalniho vstupu Reset.
e Provedte reset ménic¢e pomoci sériové linky nastavenim Pr 10.038 na hodnotu 100.

5.9 Zobrazeni pouze parametr U liSicich se od tovarniho nastaveni
Tato funkce se aktivuje vlozenim ‘Show non-default' (pfipadné 12000) do Pr mm.000. Pro aktivaci
neni nutny reset ménice. ZruSeni této funkce se provede nastavenim Pr mm.000 na 'No action’
(pfipadné na 0).

V&imnéte si, Ze tato funkce maze byt ovlivnéna Urovni pFistupu k parametrdim, viz kap. 5.11.
5.10  Zobrazeni pouze parametr G majicich funkci mista ur €eni

Tato funkce se aktivuje vioZzenim '‘Destinations’ (pfipadné 12001) do Pr mm.000 . Pro aktivaci neni nutny
reset ménice. ZruSeni této funkce se provede nastavenim Prmm.000 na 'No action' (pfipadné na 0).

V&imnéte si, Ze tato funkce maze byt ovlivnéna Urovni pFistupu k parametrdm, viz kap. 5.11.

5.11  Urovn é pFistupu k parametr am a bezpe énostni kod
Uroven pfistupu k parametrdm uréuje, zda ma uZivatel pfistup pouze k parametrim Menu 0 nebo
i k RozSifenému Menu (Menu 1 az 41).

Uzivatelsky bezpecénostni kdd slouzi k zabranéni nechténé nebo neopravnéné manipulaci s
parametry. Je-li aktivni, Ize hodnoty parametr( pouze &ist.

Uroven pfistupu k parametram a UZivatelsky bezpeénostni kod jsou na sobé nezavislé, viz tab. 5-3.
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Tabulka 5-3 Urovn & pFistupu k parametr am a bezpe énostni kod

10e.d ud 1sougadzag

QO3S

auoa

Pristup k . L Bezpe €nostni Stav parametr G Stav parametr U
parametr um Urove f pristupu kod Menu 0 RozSifeného menu
(11.044)
, ) Odblokovan RW Nepfistupné
0 Menu 0 — = ~
Aktivni RO Nepfistupné
1 'All Menus' Odblokovan RW RW
(vS8echna Menu) Aktivni RO RO
9 ‘Read-only Menu 0 Odblokovan RO Nepfistupné
y Aktivni RO Nepfistupné
3 ‘Read-onlv' Odblokovan RO RO
y AKGvAT RO RO
, ] Odblokovan Nepfistupné Nepfistupné
4 Status only —— = > = -
Aktivni Nepfistupné Nepfistupné
5 'No Acces' Odblokovan Nepfistupné Nepfistupné
(zadny pristup) Aktivni Nepfistupné Nepfistupné

V tovarnim nastaveni ma Urover pfistupu k parametrim hodnotu 'Menu 0' a bezpeé&nostni kéd je
odblokovan. To znamend, Ze uzivatel ma pfistup pouze do Menu 0.

5.12  Uzivatelsky bezpe €nostni kod
Aktivace Uzivatelského bezpecnostniho kédu zabrariuje zméné hodnoty vSech RW parametr(
(stanou se RO) s vyjimkou Pr 00.010 a Pr 11.044.

Nastaveni a aktivace UZivatelského bezpe €nostniho kédu
Zvolenou hodnotu UZivatelského bezpeénostniho kddu (z rozsahu 1 az 9999) nastavte do Pr 00.025.

Potvrdte stisknutim tlagitka Enter &&= . Hodnota uZivatelského kédu je nyni nastavena, ale neni
aktivni.
Aktivace Uzivatelského bezpecnostniho kédu se provede nastavenim

Pr 00.010 nebo Pr 11.044 na pozadovanou Uroven pfistupu k paramet-rim a naslednym provedenim
Resetu ménice. Méni¢ se vréati do Menu 0 a v pravém rohu displeje ovladaciho panelu se zobrazi

symbol & . Hodnota Pr 00.025 se vrati na 0 (aby hodnota bezpeénostniho kédu zlstala utajena).

Odblokovani Uzivatelského bezpe ¢€nostniho kédu
Vyberte parametr, jehoz hodnotu chcete zménit. Stisknéte tlacitko

Enter T2 . Na displeji se zobrazi 'security code'. Pomoci tladitek se Sipkami nastavte hodnotu
bezpecnostniho kédu a stisknéte tlacitko Enter = Byla-li hodnota kédu nastavena spravné, je
Uzivatelsky bezpecénostniho kod odblokovan a hodnoty parametr(i Ize ménit.

Byla-li hodnota Bezpec€nostniho kédu nastavena nespravné, na displeji se zobrazi 'incorrect security
code' a displej se vrati do rezimu Vybér parametrd.

Zpétné aktivace Uzivatelského bezpecnostniho kédu se provede nastavenim Pr 00.010 nebo

Pr 11.044 na pozadovanou Uroven pfistupu k parametrdm a naslednym provedenim Resetu ménice,
pfipadné odpojenim ménice od sité.

ZruSeni UZivatelského bezpe €nostniho kodu
Odblokujte Uzivatelsky bezpecnostni kdd, jak je uvedeno vySe. ZruSeni Bezpecénostniho kddu se

provede nastavenim Pr 00.025 na hodnotu 0 a stisknutim tlacitka Enter L —§
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6 Menu O

Menu 0 obsahuje vybrané parametry, jejichz nastaveni vétSinou postaci pro jednoduché aplikace.

VSechny parametry Menu 0 jsou duplikaty urcitych parametr RozSifeného menu, v tabulce
uvednych v {...}. Zménu parametr( v Menu 0 Ize provést pomoci Menu 22.

Uzivatelské p Firu éce Unidrive M400.

Podrobné informace jsou uvedeny v roz§i  feném navod é Parameter Reference Guide , ktery je
k dispozici na www.emersonindustrial.com/en-EN/contr oltechniques _ve formétu html nebo je
sou éasti Programu Unidrive M Connect nebo je k dispozic i na CD dodavaném s m éniéem.

6.1 Pfehled Menu O
Rozsah Tovarni nastaveni (TN)
Parametr Typ
oL RFC-A oL RFC-A
00.001 | Minimalni kmito&et {01.007} +VM_NEGATIVE_REF_CLAMP1 [Hz] 0,00 Hz RW
pro TN 50 Hz: 50,00 Hz
00.002 | Maximalni kmitoget {01.006} +VM_POSITIVE_REF_CLAMP [Hz] RW
pro TN 60 Hz: 60,00 Hz
00.003 | Akcelerace 1 {02.011} +VM_ACCEL_RATE [s] 50s RW
00.004 | Decelerace 1 {02.021} +VM_ACCEL_RATE [s] 100s RW
AV (0), Al (1), AV Preset (2), Al Preset (3),
Prednastavené Preset (4), Keypad (5), Keypad Ref (6),
00.005 konfigurace ménice {11.034} Electronic Pot (7), Torque Control (8), AV(0) RW
Pid Control (9)
Jmenovity proud ReZim maximalniho zatizeni
00.006 | o {05.007} +VM_RATED_CURRENT [A] (11.032) [A] RW
pro TN50 Hz: | pro TN 50 Hz:
Imenovité otack 1500,0 ot/min | 1450,0 ot/min
00.007 | Yy {05.008} 0,0 aZ 80000,0 [ot/min] RW
pro TN 60 Hz: | pro TN 60 Hz:
1800,0 ot/min | 1750,0 ot/min
méni¢ 110 V: 230 V
méni¢ 200 V: 230 V
méni¢ 400 V pro TN 50 Hz: 400
Jmenovité napéti \%
00.008 motoru {05.009} +VM_AC_VOLTAGE_SET [V] ménic 400 V pro TN 60 Hz: 460 RW
\
meéni¢ 575 V: 575 V
méni¢ 690 V: 690 V
00.009 | Jmenovity ginik {05.010} 0,00 a2 1,00 0,85 RW
motoru
Menu 0 (0), All Menus (1),
00.010 | Pfistup k parametrim | {11.044} Read only Menu 0 (2), Read only (3), Menu 0 (0) RW
Status Only (4), No Access (5)
00.012 | Volba pozitivni logiky | {08.010} | Negative Logic (0) nebo Positive Logic (1) Positive Logic (1) RW
00.015 | Reference Jog {01.005} 0,00 az 300,00 [Hz] 1,50 Hz RW
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Rozsah Tovarni nastaveni (TN) 3
Parametr Typ g
oL RFC-A oL RFC-A [=3
=}
(%}
4-20 mA Stop (-6), 20-4 mA Stop (-5), fag
4-20 mA Low (-4), 20-4 mA Low (-3), =
ReZim analogového 4-20 mA Hold (-2), 20-4 mA Hold (-1), o
00.016 | \stupu 1 {07.007} [ .50 mA (0), 20-0 mA (1), 4-20 mA Trp (2), Voltage (6) RW )
20-4 mA Trp (3), 4-20 mA (4),
20-4 mA (5), Voltage (6) <
17208
Volba bipolarniho @
00.017 | Lot {01.010} Off (0) nebo On (1) Off (0) RW %
(=]
» £ A X =3
00.018 Te‘j“as‘a"e“e otaeky | 101,021} +VM_SPEED_FREQ_REF [Hz] 0,00 Hz RW ®
Uzivatelsky 5 <
00.025 bezpe&nostni kéd {11.030} 0 az 9999 0 RW g;_
QO
Reference po 2
00.027 | pfipojeni sité v rezimu | {01.051} Reset (0), Last (1), Preset (2) Reset (0) RW 2
Ovladani z klavesnice g
- — 5
00.028 Rrezim decelera¢ni {02.004} Fast (0), Standard (1), Std boost (2), Standard (1) RW 2
rampy Fast boost (3) @
00.029 | Pfemosténi ramp {02.002} Off (0) nebo On (1) On (1) RW %
- . None (0), Read (1), Program (2), i
00.030 | Klonovéani parametrt | {11.042} Auto (3), Boot (4) None (0) RW B
2
33
S Coast (0), Ramp (1), Ramp dc | (2), dc | (3), 2
00.031 | ReZim Stop {06.001} Timed dc I (4), Disable (5), No Ramp (6) Ramp (1) RW @
L o
Volba dynamické :7
00.032 | char. U/f Volba {05.013} Oaz1l 0 RW I
optimalizace toku EX
3
Start do rotujiciho Disable (0), Enable (1), . o
00.033 |~ {06.009} Fwd Only (2) Rev Only (3) Disable (0) RW 2
Rezim digitalniho Input (0), Therm Short Cct (1),
00.034 vstupu 5 (sv. 14) {08.035} Thermistor (2), Therm No Trip (3) input (0) Rw 'n:J_
@
Funkce digital.vystupu 5 25
00.035 1 (sv. 10) {08.091} Oaz 21 0 RW g é
c =
Funkce anal. vystupu . e
00.036 1(sv.7) {07.055} 0az 15 0 RW g
<
0,667 (0), 1 (1), 2 2(2),3(3),4(4).6
Maximélni modulagni (2.3(3),4(4),6 (5), 8 (6), &
00.037 | ymitoget {05.018} [ 5y "5'6). 12 (7). 16 12(7), 16 (8) 3 (3) kHz RW g
(8) [kHz] [kHz] £l
Q
00.038 | Funkce Autotune {05.012} 0az2 0az3 0 RW _g
Jmenovity kmitocet 0.00 az pro TN 50Hz: 50,00 Hz N
00.039 | 1 otoru {05.006} VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR [Hz] pro TN 60Hz: 60,00 Hz RwW
s
00.040 | Pocet p6lt motoru* {05.011} Automatic (0) az 32 (16) pélu Automatic (0) polu RW %
5%
Volba rezimu pro ur l§|>(<221 thr)(l), 3
00.041 | kategorii oteviena {05.014} ! Ur 1 (4) RW [
smyeka Ur Auto (3), Ur | (4), 32
Square (5)
00.042 | Napétovy Boost {05.015} 0,0 aZ 25,0 [%] 3,0% RW
9
&
. . 300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3), 4800 (4), >
00.043 Spéﬁgezolz’;n%ﬁmgi {11.025} | 9600 (5), 19200 (6), 38400 (7), 57600 (8), 19200 (6) RW 2
76800 (9), 115200 (10) 3
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Rozsah

Tovarni nastaveni (TN)

Parametr Typ
oL RFC-A oL RFC-A
00.044 | Sériova adresa {11.023} 1az 247 1 RW
ménice
Reset sériové
00.045 | /o ikace {11.020} Off (0) nebo On (1) Off (0) RW
Kompar. Groveri pro
00.046 E’O“,d motoru, pii {12.042} 0 a7 200 [%] 50 % RW
terém se uvolni
externi brzda
Kompar. droveri pro
00.047 | Proud motoru, pfi {12.043} 0 az 200 [%] 10 % RW
kterém pritahne
externi brzda
Kompar. Groveri pro
00.048 tm“f"ce‘ menice, pii | 115 044 0,00 aZ 20,00 [Hz] 1,00 Hz RW
terém se uvolni
externi brzda
Kompar. droveri pro
00.04g | kmito-get ménice, pfi |, 5,5y 0,00 a2 20,00 [Hz] 2,00 Hz RW
kterém pritahne
externi brzda
Zpozdeéni pred
00.050 | uvolnénim externi {12.046} 0,0 az 25,0 [s] 10s RW
brzdy
00.051 | ZPoZdéni po uvolnéni | 1, 7 0,0 a2 25,0 [s] 10s RW
externi brzdy
Volba poc¢ate¢niho
00.053 sméru externi brzdy {12.050} Ref (0), Forward (1), Reverse (2) Ref (0) RW
Pfitazeni externi
00.054 | brzdy pfi prichodu {12.051} 0,00 az 25,00 [Hz] 0,00 Hz RW
nulou
Volba Enable externi . - .
00.055 brzdy {12.041} | Disable (0), Relay (1), Digital 10 (2), User (3) Disable (0) RW
Program na desce
00.059 ménice Enable {11.047} Stop (0) nebo Run (1) Run (1) RW
00.065 P Z|SI§ otackového {03.010} 0,000 az 200,000 0,100 s/rad RW
regulatoru Kpl [s/rad]
00.066 | ! Zisk otackového (03011} 0,00 a7 655,35 [s%/ 010s%ad | RW
. regulatoru Kil . rad] 10 sTira
cfi 4(0),5(1),6(2),8
00.067 | Nastavenifiltupro | 3 170 (3),12 (), s0ms | RW
Sensorless
20 (5) [ms]
00.069 | Spin Start Boost {05.040} 0,0 az 10,0 1,0 RW
00.076 | Reakce pfi detekci {10.037} 00000 a7 11111 00000 RW
poruchy
Jmenovity proud pfi X
00.077 | 3 0 mainim zatizeni | 05-018} 0,00 az 9999,99 [A] RO
00.078 | SW verze ménice {11.029} 00.00.00.00 az 99.99.99.99 RO
Volba kategorie
00.079 ménice {11.031} Open loop (1), RFC A (2) Open-loop (1) RW
Menu 0 (0), All Menus (1), Read only Menu 0
00.080 | Pfistup k parametrim | {11.044} (2), Read only (3), Menu 0 (0) RW

Status Only (4), No Access (5)
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Bezpecnost pfi praci

VSeobecné

Mechanicka instalace

Elektricka instalace

Ovladani ménice

Z&kladni parametry

(Menu 0)

Uvedeni do provozu

Pamétové karty

Diagnostika
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Obr. 6-1 Logicky diagram Menu 0
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6.2

Nulové parametry (Pr mm.000)

Tzv. nulové parametry (Pr mm.000 v kazdé skupiné menu) maji funkce uvedené v tab. 6-1 a v tab. 6-2.
Casto pouzivané funkce Ize kromé& nastaveni &iselnou hodnotou nastavit také pomoci textu,

viz tab. 6-1. V tab. 6-2 jsou uvedeny vSechny dostupné hodnoty Pr mm.000.

Napf¥. pro uloZeni parametrd méni¢e do souboru 1 pamétové karty zadejte do Pr mm.000 hodnotu

4001.

Tabulka 6-1 Casto pouZivané funkce Pr mm.000

Ekvival.
Hodnota hodnota Text
0 0 No Action
1000 1 Save Parameters Zapamatovani parametrd
Nahrani dat ze souboru 1 na pamétové karté do
6001 2 Load file 1 meénice za pfedpokladu, Ze se jedna
0 soubor parametrd
2001 3 Save to file 1 Ulozt::-r’n p,arametru ménice do souboru 1
pameétové karty
Nahrani dat ze souboru 2 na pamétové karté do
6002 4 Load file 2 ménice za pfedpokladu, Ze se jedna
0 soubor parametrd
4002 5 Save 1o file 2 Ulozt::-r’n p,arametru ménice do souboru 2
pamétové karty
Nahrani dat ze souboru 3 na pamétové karté do
6003 6 Load file 3 ménice za predpokladu, Ze se jedna
0 soubor parametrd
4003 7 Save to file 3 Ulozt::-r’n p,arametru ménice do souboru 3
pamétové karty
12000 8 Show non-default Zf{braZl S(? p(?uze parame?ry, jejichz hodnoty se
liSi od tovarniho nastaveni.
12001 9 Destinations Zobrazi se pouze parametry typu Misto uréeni
1233 10 Reset 50 Hz defs Obnoveni tovarniho nastaveni pro 50 Hz (EUR)
1244 11 Reset 60 Hz defs Obnoveni tovarniho nastaveni pro 60 Hz (USA)
1070 12 Reset modules Reset vSech volitelnych moduld
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Tabulka 6-2 Funkce Pr mm.000
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Hodnota Akce
1000 Zapamgtovéni nastavenych hodnot parametrt, pokud Indikace podpéti (Pr 10.016)
neni aktivni.
1001 Zapamatovani nastavenych hodnot parametrd za vSech podminek
1070 Reset vSech volitelnych moduld
1233 Obnoveni tovarniho nastaveni parametri pro 50Hz (EUR)
1234 Obnoven!' tOV:‘:ElI’nI'hO nastaveni parametr pro 50Hz (EUR) do vSech menu kromé
menu volitelného modulu (Menu 15)
1244 Obnoveni tovarniho nastaveni parametr(i pro 60Hz (USA)
1245 Obnoven!' tovérm’ho nastaveni parametri pro 60Hz (USA) do vSech menu kromé
menu volitelného modulu (Menu 15)
1299 Reset {uloZzené HF} poruchy
2001* Na zakladé aktuélnich parametrd ménice (véetné vSech parametrd menu 20) se
vytvori bootovaci soubor na pamétové karté
4yyy* Pamétové karta: Pfenos parametrd méni¢e do souboru yyy pamétové karty
Syyy* Pamvét”ov(:él karta: Pfenos uzivatelského programu na desce ménice do souboru yyy
pamétové karty
Byyy* Pam(é:t’qYé karta: Nahrani paranjeftrl‘]’nebo uzivatelského programu na desce ménice
do ménice ze souboru yyy pamétové karty
7yyy* Pamétova karta: Vymazéani souboru yyy pamétové karty
8yyy* Pamétové karta: Porovnani dat v ménici se souborem yyy pamétové karty
9555* Pameétova karta: ZruSeni pfiznaku potlaéeni varovani pamétové karty
9666* Pamétové karta: Nastaveni pfiznaku potlaceni varovani pamétoveé karty
9777* Pamétova karta: ZruSeni pfiznaku “Jen pro ¢teni” pamétoveé karty
9888* Pamétové karta: Nastaveni pfiznaku “Jen pro ¢teni” pamétové karty
12000% Na displeji se zobrgzi pouze parametry, jejichz pastavem’ se lisi od tovarniho
nastaveni. Tato aktivace nevyzaduje reset ménice
12001 Na displeji se zobrazi pouze parametEy mgjici funkcivm_l'vsta uréeni (kod typu
parametru je DE). Tato aktivace nevyzaduje reset ménice
Zéalohovani vSech dat ménice (rozdily parametrd od tovarniho nastaveni, uzivatelsky
program na desce ménice a data volitelného pfisluSenstvi) véetné nazvu ménice;
40yyy uloZeni bude provedeno do slozky </fs/MCDF/driveyyy/>; pokud neexistuje, bude
vytvorena. Protoze nazev je ulozen, je to spiSe zaloha nez klon. Kéd pfikazu bude
smazéan, az budou vSechna data ménice a volitelného pfislusenstvi uloZzena.
Nahrani vSech dat ménice (rozdily parametrt od tovarniho nastaveni, uzivatelsky
60yyy progriam na desge meénice a data_volitelného’pfisvlyéenstvi); nahrané L’{daje budou
pochazet ze slozky </fsIMCDF/driveyyy/>. Kéd pfikazu nebude smazéan, dokud
nebudou vSechna data ménice a voliteIného pfisluSenstvi nahrana.
Struény navod Unidrive M400, typ. vel. 5az 8 73

2. upravené vydani




6.3 Stru €ény popis parametr G Menu 0
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Minimalni kmitocet 0az 550 Hz 0,0 RW

Dolni mez vystupniho kmito¢tu ménice ur€ujici minimalni otacky motoru v obou smérech
otaceni.

Hodnota Pr 00.001 odpovida 0V napétového zadavaciho signalu nebo minimalni
hodnoté proudového zadavaciho signalu.

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Maximalni kmitocet 0az +550 Hz Eur: 50,0; USA: 60,0 RW

Horni mez vystupniho kmito¢tu méni¢e uréujici maximalni otacky motoru v obou smérech
otaceni.

Je-li Pr 00.002 nastaven na niz8i hodnotu nez Pr 00.001, potom se Pr 00.001 automa-
ticky nastavi na hodnotu Pr 00.002.

Hodnota Pr 00.002 odpovida +10V napétového zadavaciho signalu nebo maximalni
hodnoté proudového zadavaciho signalu.

Vystupni kmito¢et méni¢e muaze prekrocit hodnotu Pr 00.002 vlivem kompenzace skluzu

a proudového omezeni.

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Akcelerace 5,0
0 az 3200,0 s/100Hz RW
Decelerace 10,0

Doba nutné ke zvySeni nebo snizeni vystupniho kmito¢tu o 100Hz a to v obou smérech
otaceni.

Je-li zvolena jedna z moznosti standardni rampy (viz Pr 00.028), potom vraci-li motor

energii (generatoricky chod), mdze byt doba decelerace automaticky prodlouzena
(snizeni moznosti vybaveni poruchy “OU”).

00.005

011.034

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Prednastavené konfigurace ménice

AV (0), Al (1), AV Preset
(2), Al Preset (3), Preset
(4), Keypad (5), Keypad
Ref (6), Electronic Pot (7), AV (0) RW
Torque Control (8), Pid
Control (9)

Pomoci tohoto parametru Ize zvolit jednu z pfednastavenych konfiguraci ménice.

Je-li nastaveni Pr 00.005 zménéno, potom se parametry souvisejici se zménou
konfigurace mohou nastavit na hodnotu odliSnou od svého tovarniho nastaveni.

Pred provedenim zmény hodnoty tohoto parametru je tfeba obnovit tovarni nastaveni
meénice.

Zména hodnoty tohoto parametru se provede jen tehdy, je-li méni¢ neaktivni, neni ve
stavu “UU" a nebézi zadna uzivatelska akce. Pokud toto neni splnéno, parametr se vrati
na pGvodni hodnotu.
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@
Hodnota Displej Popis B
@
0 AV Vystupni kmitocet se zadava napétim do svorky 2 nebo do svorky 5, §
pficemz volba se provadi pomoci svorky 14 ﬁ'
1 Al \Vystupni kmitocet se zadava bud proudem do svorky 2 nebo ;"
napétim do svorky 5, pfi¢emz volba se provadi pomoci svorky 14 o

2 AV Preset Vystupni kmit(?égt selzadévé bud napétim do svorky 2 nebo 3
prednastavenymi kmitocty (svorky 5 a 14) <
3 Al Preset Vystupni kmitocet se zadava bud proudem do svorky 2 nebo 3 &
prednastavenymi kmitocty (svorky 5 a 14) %
Vystupni kmitoCet se zadava 4 prednastavenymi kmitocty ]
4 Preset (svorky 5 a 14) ®
5 Keypad Ovladani z klavesnice ovladaciho panelu ménice =
6 Keypad Ref V)’/vst.uvpni kmitocet se zadava z k[e:xvg§nice ovlé(_jaciho panelu §
ménice, povely Start/Stop/Jog z fidici svorkovnice g
7 Electronic Pot  |Motorpotenciometr 3
Rizeni momentu. Vystupni kmitodet se zadava proudem do svorky 2 o
8 Torque Control  Inebo se napétim zadava moment do svorky 5, pfisemz volba se §_>
provadi pomoci svorky 14. ol
) UzZivatelsky PID regulator. Signal ze zpétna vazby (skute¢na o
9 Pid Control  |hodnota) se pivadi do svorky 2 (proud), 24dana hodnota se zadava g
napétim do svorky 5. %
=
o
Q
8

Obr. 6-3 Pr 00.005 = AV (pro tovarni nastaveni EUR)

OJ 1] ov 0
10k » Analogovy vstup 1 pro I
PO 2| Jidavant orasek 53
SIB 5
S,
4] +10v &
Analogovy vstup 2 pro N
10k Ol 5] Jadavant otacer 2
Q
Sls] ov 25
(i) o
®| 7 | Vvystupni kmitocet g g
=
@
®| 8 | Moment (€inny proud) 3
Sl o] +24v s
&
| Indikace 3
®| 10 nulovych otacek o
5]
N ]
2
OJ 12| Provoz vpred E
SJ13| provoz vzad -
Q
Volba analogového 3
®| 141 vstupu 1/2 ‘6";
<
®| 15| Jog vpred :
Q
SIED 2
17| +24v
9
Q
Q
>
I}
a
2
Q
Struény navod Unidrive M400, typ. vel. 5az 8 75

2. upravené vydani



Obr. 6-4 Pr 00.005 = Al (pro tovarni nastaveni EUR)

10k

Proudovy signal
zadavani otacek|

O 12
O] 13

O] 14
O] 15

Of 16

N

ov

Analogovy vstup 1 pro
zadavani otacek (proudovy)

+10V

Analogovy vstup 2 pro
zadavani otacek (napétovy)
oV

Vystupni kmitocet

Moment (¢inny proud)

+24V

Indikace
nulovych otagek

Provoz vpred

Provoz vzad

Volba analogového
vstupu 1/2

Jog vpred

+24V

Obr. 6-5 Pr 00.005 = AV Preset (pro tovarni nastaveni EUR)

A 4

Ol 1

10k D

Ol 2
NE

Ol 4

Q

ala

@

A

Q| [©

@

ov

Analogovy vstup 1 pro
zadavani otacek

+10V

Bit 2
prednastavenych otacek

ov

Vystupni kmitoGet

Moment (€inny proud)

+24V

Indikace
nulovych otacek

Provoz vpred

Provoz vzad

Bit 1

prednastavenych otacek

Jog vpred svorka 5 svorka 14 zvolena reference
0 0 Analog. reference 1( 01.036)
0 1 Prednast. ot. 2 (01.022)
1 0 Prednast. ot. 3 (01.023)

+ 24V 1 1 Prednast. ot. 4 (01.024)
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Obr. 6-6 Pr 00.005 = Al Preset (pro tovarni nastaveni EUR)

w
@
B
ov

®| 1 §(
Analogovy vstup 1 pro 2
zadavani otacek ®| 2| zadavani otacek (proudovy) _g
b=
NE k)
o
Q.

®| 4| t10V

Bit 2

®| 5| prednastavenych otagek S
@
S =
@
(=}
®| 7| Vystupni kmitoget a3

® g | Moment (€inny proud)

®|9 +24V

Indikace
®| 10§ nulovych otagek
Ol 11

®| 12| Provoz vpred

®| 13| Provoz vzad

aoe[eISUl BYOLDE|T |a0eeISul BYIURYDB N

Bit 1
®| 14] prednastavenych otagek
®| Jog vpred svorka 5 svorka 14 zvolena reference
. 0 0 Analog. reference 1 ( 01.036)
0 1 Prednast. ot. 2 (01.022)
Olz6 T 0 Prednast. ot. 3 (01.023)
1 1 Pfednast. ot. 4 (01.024)
+24V
N o
2
o
z s z 3
Obr. 6-7 Pr00.005 = Preset (pro tovarni nastaveni EUR) 3
@
O 1] ov §;
» Analogovy vstup 1 pro
10k | O 2] Zadsvant otagek
NE _
<
Of 4] +10v o)
[=4
- ‘ Bit2 e
®| 5 prednastavenych otacek
IS] 6] ov
[
®| 7| Vystupni kmitoget é
@
I S
®| 8 | Moment (€inny proud) o
o
°
Qo] +24v g
- N
Indikace c
®|10 nulovych otagek
bl
N 3
" o
®|12 Provoz vpred &
3
®|13 Provoz vzad 3
®I Bit 1 é
14 prednastavenych otacek
15| 309 vpred svorka 5 svorka 14 zvolend reference
0 0 Prednast. ot. 1 ( 01.021) o
Ol 16 0 T Prednast. of. 2 (01.022) §
oav 1 0 Prednast. ot. 3 (01.023) 8
+ o
Ol17 T T Prednast, of. 4 (01.024) =
Q
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Obr. 6-8 Pr 00.005 = Keypad (pro tovarni nastaveni EUR)

NE

NEB

SE

Sl 4

Ols

Sl s
QI

Ol 8

SIB

S0

Sf 11

Ol12

N

OJ14

NS

NS

Ol17

ov Ovladani z klavesnice ovladaciho panelu
ménice

+10V
Pro moznost nastavit vystupni kmitocet i do
zapornych hodnot (chod motoru vzad)

ov nastavte Pr 00.017 = On

Vystupni kmitocet

Moment (€inny proud)

+24V

Indikace
nulovych otacek

+24V

Obr. 6-9 Pr00.005 =

Keypad Ref (pro tovarni nastaveni EUR)

Of ¢
NE
NE
Ol 4
Sls

Ol s
L@h

Ol 8

NB

N
OS]
NEB

13

N

NS
16
Ol

ov Vystupni kmitoCet se zadava z klavesnice
ovladaciho panelu ménice, povely Start/Stop
a Jog z fidici svorkovnice

+10V
Pro moznost nastavit vystupni kmitocet i do

ov zapornych hodnot (chod motoru vzad)

’ A nastavte Pr 00.017 = On
Vystupni kmitocet

Moment (€inny proud)

+24V

Indikace
nulovych otacek

Provoz vpred

Provoz vzad

Jog vpred

+24V
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Obr. 6-10 Pr 00.005 = Electronic Pot

(pro tovarni nastaveni EUR)

ov

Analogovy vstup 1 pro
zadavani otacek

10kD £
_T

Ol 9
—O| 10
Ol 11
Ol 12
O] 13
Ol 14
O 15,

Ol 16
Of 17

+10V

DOLU

oV

Vystupni kmitoCet

Moment (€inny proud)

+24V

Indikace
nulovych otacek

Provoz vpred

Provoz vzad

_T
NAHORU
_T

Jog vpred

+24V

Je-li Pr 00.005 =Electronic Pot, bude mozna
tfeba nastavit:

¢ Pr09.023: Rampy (akcelera¢ni a dece-
leraéni) motorpotenciometru (s/100 %)
e Pr09.022: Volba bipolarniho rezimu
(0 = unipolarni, 1 = bipolarni)
¢ Pr09.021: Rezim motorpotenciometru
(volba poc¢ate¢ni hodnoty motorpoten-
ciometru pfi pfipojeni sité):
0=0Hz
1 = stejna hodnota jako v okamZziku
predchoziho odpojeni od sité
2 = OHz, zména mozna jen je-li méni¢
v rezimu Provoz
3 = stejna hodnota jako v okamziku
predchoziho odpojeni od sité,
zména mozna jen je-li ménic v
rezimu Provoz
4 = OHz a ménic¢ blokovéan, zména
mozna jen je-li ménic v rezimu
Provoz

10e.d ud 1sougadzag
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Obr. 6-11 Pr 00.005 = Torque Control

(pro tovarni nastaveni EUR)

ov

Analogovy vstup 1 pro
zadavani otagek (proudovy)

Proudovy signal
zadavani otacek

+10V

Analogovy vstup 2 pro

10k
0 zadavani otagek (napétovy)

oV

i

—o—1L
cEEREEEEE

Vystupni kmitocet

Moment (¢inny proud)

+24V

Indikace
nulovych otacek

Provoz vpred

Provoz vzad

Volba
fizeni momentu

Jog vpred

+24V

Je-li zvoleno fizeni momentu, a
je-li ménic pfipojen k mechanicky
nezatizenému motoru, motor se
muZze rychle rozbéhnout na max.
otacky (Pr 00.002 +10 %)

w

PeINO

agluaW Jug)

<
]
=1
c
e
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Obr. 6-12 Pr 00.005 = PID Control (pro tovarni nastaveni EUR)

ov Je-li zvoleno Pr 00.005 = Pid, muze byt potfeba
Vtup nastavit tyto parametry: )
vazby 4-20 mA zpétné vazby e« Pr14.010: P zisk PID regulatoru

e Pr14.011: | zisk PID regulatoru
¢ Pr 14.006: Inverze skute¢né hodnoty PID

+10V
regulatoru
Yot & hodnoty e Pr14.013: Horni mez PID regulatoru (%)
ov ¢ Pr 14.014: Horni mez PID regulatoru (%)

Vystupni kmitocet

Moment (€inny proud)

+24V

Indikace
nulovych otacek

Provoz vpred

Provoz vzad

Volba PID

Jog vpred

+24V

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Jmenovity proud motoru 0 az jmen. proud ménice A Jmen. proud ménice RW

Urcuje max. trvaly vystupni proud ménice. PFi pfekroceni této hodnoty (napf. vliivem
dynamické zmény mechanické zatéze na hfideli motoru pfi rychlé akceleraci nebo pfi
tézkém rozbéhu motoru) ménic pracuje v oblasti proudového pretizeni a muze vybavit
poruchu “Motor Too Hot". Proto je v nékterych aplikacich vhodné tento parametr nastavit
s urcitou rezervou, napf na 110% nebo 120%.

& Pr 00.006 musi byt nastaven spravné, aby bylo zabranéno riziku vzniku pozaru v
pfipadé pretizeni motoru.

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
OL: Jmenovité otacky motoru Eur: 1500; USA: 1800
0 az 80000 ot/min RW
RFC-A: Jmenovité otacky motoru Eur: 1450; USA: 1750

Nastavte podle Stitku motoru.
Tento parametr je vyuzivan mj. pro vypocet jmenovitého skluzu motoru. Ten je u Oteviené
smycky vyuzivan pro kompenzaci skluzu, u RFC-A pro algoritmus fizeni motoru.

Je-li Pr 00.007 = 0 je kompenzace skluzu neaktivni. Toto Ize pouzit u skalarnich rezim.
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U ostatnich rezima Oteviené smycky Ize kompenzaci skluzu zablokovat nastavenim

@
Pr 05.027 = 0,0%. 8
Kompenzace skluzu by méla byt neaktivni u aplikaci s velkym momentem setrvacnosti, g
napf. u ventilatord. 5
e}
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ o

Jmenovité nanéti motoru Oaz Eur: 230/230/400/575/690 | o\,
P 120/240/480/575/690 V | USA: 230/230/460/575/690 <
o
Nastavte podle Stitku motoru. S

Toto je velikost napéti pfivedena na motor pfi jmenovitém kmitoctu motoru (Pr 00.039).

auoa

Pr 00.039 musi byt nastaven spravné dle Stitku motoru.

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Jmenovity u&inik motoru (cos ) 0,00 az 1,00 0,85 RW

Nastavte podle Stitku motoru.

Hodnota Pr 00.009 muze byt automaticky zménéna testem Autotune, viz Pr 00.038.

aoe[eISUl BYOLDE|T |a0eeISul BYIURYDB N

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Menu 0 (0), All Menus (1),

" o Read only Menu 0 (2), Q
Pfistup k parametrim Read only (3), Menu 0 (0) RW 5
Status Only (4), No Access (5) El

- - ” S " " 3

Menu O: VSechny zapisovatelné parametry mohou byt editovany, ale pouze Menu 0 &

je pristupné. &
All Menus : VSechny zapisovatelné parametry jsou pfistupné a mohou byt editovany. N
Read only Menu 0 : VSechny parametry jsou read-only, ale pouze Menu 0 je pfistupné. %
Read only : VSechny parametry jsou read-only a jsou pfistupné. ;;‘ 5
Status Only :  Ovladaci panel zGstava v rezimu Indikace stavu, Zadny parametr nemtze & §

. - . . . k=)

byt prohlizen ani editovan. %

No Access :  Ovladaci panel zlstava v rezimu Indikace stavu, Zadny parametr nemze =

byt prohlizen ani editovan. Parametry méni¢e nejsou pfFistupné ani c

- . - . o ST - 4 . . 2 @

prostfednictvim interface sériové linky ani jakéhokoliv volitelného modulu. 2

=)

2

o

=

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ g

N

L e 5 Negative Logic (0) nebo " . <

Volba pozitivni logiky digitalnich vstupt Positive Logic (1) Positive Logic (1) RW .

Tento parametr nema vliv na vstupy bezpecneho vypnuti (svorky 31 a 34 maji vzdy g

0o . . @«

pozitivni logiku). S
%

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 2

Reference Jog 0,00 az 300,00 Hz 1,50 RW

=}

&

>

2

;_‘?;_.
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Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni  Typ

00.016 4-20 mA Stop (-6), 20-4 mA Stop (-5),
00.007 4-20 mA Low (-4), 20-4 mA Low (-3),
ReZim analogového vstupu 1 4-20 mA Hold (-2), 20-4 mA Hold (-1),
(svorky 2 a 3) 0-20 mA (0), 20-0 mA (1), 4-20 mA Trp (2),
20-4 mA Trp (3), 4-20 mA (4),
20-4 mA (5), Voltage (6)

Voltage (6) RW

Definuje rozsah vstupniho zadavaciho signalu na svorkach 2 a 3.
Svorka 3 se pouziva v proudovych rezimech, kdy je mezi svorky 2 a 3 zapojen interni
snhimaci boénik. Zadavaci proud tec¢e do svorky 2 a vytéka ze svorky 3.
V proudovych rezimech je prah pro vybaveni poruchy 3mA.

4-20 mA Stop : 4 az 20mA, stop pfi ztraté signélu

20-4 mA Stop : 20 aZ 4mA, stop pfi ztraté signalu

4-20 mA Low : 4 az 20mA, minimalni otacky pfi ztraté signalu

20-4 mA Low : 20 az 4mA, minimalni otacky pfi ztraté signalu

4-20 mA Hold : 4 az 20mA, drZeni otacek pfi ztraté signalu

20-4 mA Hold : 20 az 4mA, drZeni otacek pfi ztraté signalu

0-20 mA: 0 az 20mA

20-0 mA: 20 az OmA

4-20mA Trp: 4 az 20mA, porucha pfi ztraté signalu

20-4AmA Trp: 20 az 4mA, porucha pfi ztraté signélu

4-20 mA: 4 az 20mA

20-4 mA: 20 az 4mA

Voltage : 0 az 10V
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Volba bipolarniho rezimu OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW

OFF: Unipolarni rezim (zaporné hodnoty reference jsou brany jako 0)
On: Bipolarni rezim (zaporné hodnoty reference zplsobi opa¢ny smér otaceni motoru)

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Prednastavené otacky 1 +550 Hz 0,00 RW

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
UzZivatelsky bezpec¢nostni kod 0 az 9999 0 RW

Blize viz kapitola 4.13.

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Reference po pfipojeni sité v rezimu
Ovladani z klavesnice
0: OHz
Last: Posledni hodnota zadana v rezimu Ovladani z klavesnice pred pfedchozim
odpojeni sité
Preset: Pfednastavené otacky 1

Reset (0), Last (1), Preset (2) Reset (0) RW
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Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Fast (0), Standard (1),
Std boost (2), Fast boost (3)

ReZim decelera¢ni rampy Standard (1) RW

Fast: Rychla rampa

Standard : Standardni rampa

Std boost : Standardni rampa s napétovym zvySenim

Fast boost : Rychla rampa s napétovym zvySenim

Rychla rampa je plynula (linearni), dana nastavenim decelera¢ni rampy.
Standardni rampa je fizena tak, aby se pfedeslo poruSe pfepéti ss meziobvodu.

ReZim s napétovym zvySenim umozni rychlejSi deceleraci, ale zvySi teplotu motoru.

10e.d ud 1sougadzag
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Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ §

Pouze RFC-A: Premosténi ramp OFF (0) nebo On (1) RFC-A:  On (1) RW g

=

3

=

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ §—>

None (0), Read (1), =

Klonovéani parametrt Program (2), Auto (3), None (0) RW g

Boot (4) §

None: Neaktivni g

Read: Obsah pamétové karty bude pfekopirovan do ménice g

Program : Do pamétové karty bude nahrano stavajici nastaveni parametr(i ménice 8
Auto : Do pamétové karty bude nahrano stavajici nastaveni parametrd ménice

Boot : Pamétova Karta je v rezimu pouze pro ¢teni. Obsah této karty je pfi kazdém e

pfipojeni sité k ménici pfekopirovan do ménice. §

3

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ %

Coast (0), Ramp (1), Ramp

o dc1(2), dcl (3), N
ReZim Stop Timed dc | (4), Disable (5), Ramp (1) RW z
No Ramp (6) ;;‘ Ex
Coast: Samovolny dobéh motoru i§
Ramp: Stop po rampé -
Ramp dc | : Stop po rampé s naslednym ss brzdénim po dobu 1s <
dcl: ss brzdéni s detekci nulovych otacek c
Timed dc | :ss brzdéni po definovanou dobu 2
Disable: Vystup ménice je blokovan (disable) =
- o
No ramp: Zadna rampa, stop fizen proudovym omezenim 3
<
o
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ £
00.032 OL: Volba dynam. charakteristiky U/f o
05.013 5
0 nebo 1 0 RW a
RFC-A: Volba optimalizace toku g
n?;_
OL: 0: Pevné charakteristika U/f (charakteristika U/f se se zatézi neméni) 2
1. Dynamicka charakteristika U/f (hodnota vystupniho napéti se méni v
zavislosti na zatizeni). To zvySuje u¢innost motoru.
RFC-A: 0: Standardni regulace g
1: Tok je redukovan tak, aby magnetiza¢ni proud motoru (04.017) byl roven 3
¢innému proudu motoru (04.002). To optimalizuje ztraty ve vinuti a sniZuje 3
ztraty v Zeleze pfi malém zatizeni motoru.
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Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Disable (0), Enable (1),
Fwd Only (2), Rev Only (3)

Start do rotujiciho motoru Disable (0) RW

Disable:  Nefunkéni

Enable: Funkéni (detekce pro oba sméry otaceni)

Fwd Only : Funkéni (detekce pouze pro smér vpred)

Rev Only : Funkéni (detekce pouze pro smér vzad)

Je-li méni¢ nastaven do skalarniho rezimu (Pr 00.041 = Fixed nebo Square) a je-li zvolen
néktery z rezimu startu do rotujiciho motoru, musi byt nejdfive proveden test Autotune
(Pr 00.038). Pokud toto nebude provedeno, maze byt vybavena porucha "Over Volts"

nebo "Ol ac".
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Input (0), Therm Short Cct (1),
Rezim digitalniho vstupu 5 (sv. 14) Thermistor (2), Input (0) RW
Therm No Trip (3)

Input : Digitalni vstup

Therm Short Cct : Vstup pro externi termistor s detekci zkratu (odpor < 500 Ohma)

Thermistor : Vstup pro externi termistor, (s vybavenim poruchy “Thermistor”, bez

detekce zkratu)
Therm No Trip : Vstup pro externi termistor (bez vybaveni poruchy)
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Funkce digitalniho vystupu 1 (sv. 10) Oaz21 0 RW

Jednoduché nastaveni funkce tohoto vystupu prostfednictvim Mista uréeni B (Pr 08.121).

Pr 00.35 Popis Hodnota Pr 08.121
0 Definovano parametrem Pr 08.021 00.000
1 Indikace reZimu Provoz 10.002
2 Indikace provozu na nastaveném kmitoctu (At speed) 10.006
3 Vystup komparatoru 1 12.001
4 Vystup komparatoru 2 12.002
5 Upozornéni na proudové pretizeni 10.017
6 Indikace podpéti 10.016
7 Externi porucha 10.032
8 Indikace provozu nad nastavenym kmitoctem 10.007
9 Indikace provozu na nebo pod nastavenym kmito¢tem 10.004
10 Indikace nulového kmitoctu 10.003
11 Rezerva
12 Rezerva
13 Rezerva
14 Indikace stavu Ready 10.090
15 Indikace poruchy 10.001
16 Rezerva
17 Rezerva
18 Indikace uvolnéni externi brzdy 12.040
19 Indikace dosazeni proudového omezeni 10.009
20 Indikace provozu vzad 10.014
21 Volba mapy motoru 2 11.045
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Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ g
(9]
Funkce analogového vystupu 1 (sv. 7) 0az 15 0 RW §
Jednoduché nastaveni funkce tohoto vystupu prostfednictvim Zdroje B (Pr 07.099). %
Pr 00.36 Popis Hodnota Pr 07.099 &
0 Definovano parametrem Pr 07.019 00.000
1 Uroven Reference po rampach 02.001 §
2 Uroven Reference pred rampami 01.003 %
3 | otagky motoru 05.004 E}
4 Proud motoru 04.001
5 Rezerva =
6 Indikace Urovné ¢inného proudu v procentech 04.020 %
7 Cinny proud motoru 04.002 2
8 Vystupni napéti ménice 05.002 “;;
9 Napéti ss meziobvodu 05.005 nﬁ
10 Analogovy vstup 1 07.001 %
11 Analogovy vstup 2 07.002 g
12 | Vystupni vykon ménice 05.003 §
13 Indikace vysledného proudového omezeni 04.018 §
14 Reference momentu 04.008 g
15 Rezerva §
o
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ =
OL: 0.667 (0), 1 (1), §
2(2),3(3).4(4), 3
6 (5), 8 (6), 12 (7), a
Maximalni modulaéni kmito&et 16 (8) kHz 3(3) RW &
RFC-A: 2(2),3(3).4(4),
6 (5), 8 (6), 12 (7), N
16 (8) kHz z
28
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ e %
oL 0az2 =
Funkce Autotune 0 RW %
RFC-A: 0az3 §
%
Netyk& se skalarniho rezimu. E
0: Autotune je neaktivni S
1: Autotune je aktivni (bez oto¢eni motoru) =
2: Autotune je aktivni (s oto¢enim motoru) ?
Nejdfive je proveden test Autotune bez otoeni motoru. Potom ménic rozbéhne ES
motor po zvolené akceleraéni rampé na 2/3 maximalnich ota¢ek (dano Pr 05.006), g
tyto otacky jsou drzeny 4 sec (OL) nebo 40sec (RFC-A). Pfed provedenim tohoto 5
testu musi byt hfidel motoru v klidu a nezatizena. 2
3: Autotune je aktivni (s oto¢enim motoru, méfeni mechanické zatéze)
Méni¢ rozbéhne motor po zvolené akceleraéni rampé na 1/4 jmenovitych otacek
motoru (dano Pr 05.008), tyto otacky jsou drzeny 60 sec. Pfed provedenim tohoto gcf
testu musi byt hfidel motoru v klidu a musi byt spravné nastaveny vSechny zakladni 3
parametry tykajici se regulace. 3

Struény navod Unidrive M400, typ. vel. 5az 8 85
2. upravené vydani



Funkce Rozsah Tovarni nastaveni  Typ

0.00 az

Jmenovity kmitoGet motoru |\, spEEp FREQ REF_UNIPOLAR Hz

Eur: 50,0; USA: 60,0 | RW

V rezimu OL slouzi k definovani strmosti charakteristiky U/f.
V rezimu RFC-A slouZi k vypoctu jmenovitého skluzu motoru, ktery je pouzivan v algo-
ritmu fizeni motoru.

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Pocet p6lt motoru Automatic (0) az 32 pola Automatic RW

0: Méni¢ automaticky vypocita pocet p6li z hodnot parametrd Pr 00.039 a Pr 00.007

2: 2 poly
4: 4 poly
az
32: 32 pola
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp
) Ur S (0), Ur (1), Fixed (2),
Oo%(o)ial \'jgllézaergil_iﬁu vystupniho napéti Ur Auto (3), Ur | (4), oL Url@) RW
: Square (5)
UrS: Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi kazdém startu ménice
Ur: Vektorovy rezim - Odpor statoru neni méfen
Fixed: Skalarni rezim - Pevny boost (linearni charakteristika)

Ur Auto :  Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi prvnim odblokovani (Enable)
ménice a povelu Provoz

uUrl: Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi prvnim odblokovani (Enable)
ménice a povelu Provoz po kazdém pfipojeni ménice k siti

Square:  Skalarni rezim - Pevny boost (kvadraticka charakteristika)

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp

Boost napéti 0,0 az 25,0 % 3,0 RW

Vystupni napéti ménice pfi nulovém kmitoctu v reZimech Pr 00.041 = Fixed nebo Square.

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp

300 (0), 600 (1), 1200 (2),
2400 (3), 4800 (4), 9600 (5),

Pfenosova rychlost sériové komunikace | 19200 (6), 38400 (7), 57600 19200 (6) RW
(8), 76800 (9), 115200 (10)
Baudu
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Sériova adresa ménice 0az 247 1 RW
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Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Reset sériové komunikace OFF (0) nebo On (1) OFF (0) RW

Nastaveni na On (1) aktivuje zmény parametr sériové komunikace.

10e.d ud 1sougadzag

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp
Komparaéni Uroven pro proud motoru, 50 s
pfi kterém se uvolni externi brzda . 3
— — 0 az 200 % RW g
Komparaéni troveri pro proud motoru, 10 9
(ol

pfi kterém pfitahne externi brzda

Definuji proudy motoru, pfi kterych dochazi k uvolnéni, ev. pfitazeni externi brzdy, a to
v procentech jmen. proudu motoru (Pr 00.006).

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni fyp
Komparaéni Uroven pro kmitocet
ménice, pfi kterém se uvolni externi 1,0
brzda .
— — — 0,0 aZz 20,0 Hz RW
Komparaéni Uroven pro kmitocet
ménice, pfi kterém pfitdhne externi 2,0

brzda
Definuji kmitocty ménice, pfi kterych dochazi k uvolnéni, ev. pfitazeni externi brzdy.

aoe[eISUl BYOLDE|T |a0eeISul BYIURYDB N

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp
o
0102'24560 Zpozdéni pred uvolnénim externi brzdy 0,0t025,0s 1,0 RW §

Definuje ¢as od okamziku splnéni podminek pro kmito¢et a proud do uvolnéni brzdy.
Béhem tohoto ¢asu jsou rampy ménice "drzeny" (vystupni kmitocet ménic¢e se neméni).

221U JUEPE

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni fyp
0102.24571 Zpozdéni po uvolnéni externi brzdy 0,0t025,0s 1,0 RW

Definuje ¢as od okamziku uvolnéni externi brzdy do okamziku uvolnéni ramp ménice.

<
]
=1
c
e

Answered jupepiez

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp

hx o . . Ref (0), Forward (1), S
Volba po¢ate¢niho sméru externi brzdy Reverse (2) Ref (0) RW %
=)
:
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp E
<
v . . v o o
Pfitazeni externi brzdy pfi prichodu 0,00 a% 25,00 Hz 0,00 RW N
nulou
0
]
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp &
<
00.055 . Disable (0), Relay (1), . o
12,001 Volba Enable externi brzdy Digital 10 (2), User (3) Disable (0) RW g
Disable: Rizeni externi brzdy je blokovano
Relay: Brzda je ovladana pomoci kontaktu relé, funkce hlaSeni poruchy je
. pr"esm_érovér'la'na digitéln_l' \_/)'{StL'Jp ] §
Digital : I?rzdaje ovladéana prgs digitalni vystup ' _ _ 2
User: Rizeni externi brzdy je odblokovano, ale signal neni nikam pfifazen 5
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Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni fyp
00.059 A
11,047 Enable programu na desce ménice Stop (0) nebo Run (1) Run (1) RW
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
[S[0Ne[1Sll Pouze RFC-A: 0,000 az 200,000 .
skXe Ol P zisk otackového regulatoru Kpl sirad RFC-A- 0,100 RW
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
[S[0Ne[¢Isll Pouze RFC-A: . 5 .
[okXiNA | Zisk otackového regulatoru Kil 0,002z65535 s%rad |RFC-A: 0,10 RW
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
. 4(0),5(1),6(2),8(3),
Pouze RFC-A: .
Nastaveni filtru pro Sensorless 12 (42;1320 ®) RFC-A: 4(0) RW
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp
00(;'8?09 Boost pfi startu do rotujiciho motoru 0,0 az 10,0 1,0 RW
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni ryp
Reakce pri detekci poruchy 00000 az 11111 00000 RW

Bit0: Pfi méné zavaznych poruchéach (“I/O Overload”, “Keypad Mode”, “Motor Too Hot",
EEPROMFail” nebo porucha uZivatelského zdroje 24V) se ménic¢ pred
vybavenim poruchy pokusi standardné zastavit.

Bit 1: Blokovani detekce pretizeni brzdného odporu

Bit 2: Blokovani stopu pfi ztraté faze napajeci sité

Bit 3: Blokovani monitorovani teploty brzdného odporu

Bit4: Je-li tento bit roven 0, potom pfi poruSe jsou hodnoty nize uvedenych parametrd

“zmrazeny”, a to do doby vyresetovani poruchy
Rezim OL
Uroven zvolené reference (01.001)

Rezim RFC-A
Uroven zvolené reference (01.001)

Urovefi reference pred funkci "Preskoéeni kmito&tu"
(01.002)

Urovefi reference pred rampami (01.003)
Externi zadavaci kmitocet (03.045)

Urovet reference pred funkci "Pfeskogent
kmitoctu" (01.002)

Urovet reference pred rampami (01.003)

Externi zadavaci kmitocet (03.045)

Kone¢na zadana hodnota kmitoétu (03.001)

Odhadované otacky (03.002)
Regula¢ni odchylka otacek (03.003)
Vystup otackového regulatoru (03.004)
Proud motoru (04.001)

Cinny proud motoru (04.002)
Magnetiza¢ni proud motoru (04.017)
Vystupni kmitocet (05.001)

Vystupni napéti ménice (05.002)

Proud motoru (04.001)

Cinny proud motoru (04.002)
Magnetiza¢ni proud motoru (04.017)
Vystupni kmito¢et (05.001)

Vystupni napéti ménice (05.002)

Vystupni vykon ménice (05.003)
Napéti ss meziobvodu (05.005)
Analogovy vstup 1 (07.001)
Analogovy vstup 2 (07.002)

Vystupni vykon ménice (05.003)
Napéti ss meziobvodu (05.005)
Analogovy vstup 1 (07.001)

Analogovy vstup 2 (07.002)
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Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 5
e}
v :w ~- P @
00.077 er(verj. proud ménice pro rezim tézka 0.00 2% 9999.99 A RO &
zatez 2
5
B
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ g

SW verze ménice 00.00.00.00 az 99.99.99.99 RO
=
3
o
Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 5
[

Volba kategorie ménice Open loop (1), RFC A (2) Open loop (1) RW

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Menu 0 (0), All Menus (1),
Read only Menu 0 (2),
Pfistup k parametrdm Read only (3), Menu 0 (0) RW
Status Only (4),
No Access (5)

aoe[eISUl BYOLDE|T |a0eeISul BYIURYDB N
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\]

Uvedeni do provozu

Tato kapitola seznamuje nové uZivatele se zakladnimi kroky pfi prvnim spusténi motoru v
jednotlivych kategoriich ménice.

A

Varovani

Ujistéte se, Ze nemuze dojit k poSkozeni nebo nebezpedi v pfipadé neocekavaného startu
motoru.

Hodnoty parametrd motoru ovliviuji jeho ochranu.

Jejich nastaveni z vyroby (tovarni nastaveni) nemusi byt pro danou aplikaci spravné.
Proto se nedoporuéuje se tovarni nastaveni ménice spoléhat.

Je nezbytné, aby byla spravné nastavena hodnota parametru Pr 00.046 Jmenovity proud
motoru. Toto nastaveni ovliviiuje funkci tepelné ochrany motoru.

Je-li méni¢ ovladan z ovladaciho panelu ménice (rezim Keypad), potom se pfi startu
rozbéhne na otacky dané parametrem Pr 01.017.
V nékterych aplikacich toto nemusi byt pfijatelné. Uzivatel proto musi oveéfit Pr 01.017

Upozorn éni|

a nastavit jeho hodnotu na 0.
Jestlize by maximalni otacky motoru mohly ohrozit bezpeé€nost stroje, je nutno pouzit
pfidavné nezavislé zafizeni jako ochranu proti pfekroceni povolenych otacéek.

7.1 Zapojeni pro rychlé uvedeni do provozu

7.1.1 Zakladni pozadavky

V této €asti jsou uvedena zakladni zapojeni pro to, aby méni¢ mohl pracovat v dané kategorii.
Minimalni nutny rozsah nastaveni parametr( je uveden v kap. 7.2 “Rychlé” uvedeni do provozu na

str. 94.

Tabulka 7-1 Minimalni pozadavky zapojeni svorkovnice fizeni pro r Gzné zpGsoby ovladani

Zpusob ovladani m énice Pozadavky

Ovladani ze svorkovnice ménice Z&dana hodnota otaéek / momentu

Odblokovani ménice

Provoz vpfed nebo Provoz vzad

Ovladani z ovladaciho panelu ménice Odblokovani ménice

Ovladani pomoci sériové linky

Odblokovani ménice
Sériova linka

Tabulka 7-2 Minimalni poZzadavky pror Gzné rezimy ¢€innosti (kategorie m énice)

Kategorie m énice Pozadavky
Oteviena smycka Asynchronni motor
RFC-A (Vektor) Asynchronni motor bez otackové zpétné vazby
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Obr. 7-1  Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie (t  yp. vel. 5)
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Obr. 7-2  Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie (t  yp. vel. 6)
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Obr. 7-3 Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie (t  yp. vel. 7 a 8)
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7.2 “Rychlé” uvedeni do provozu
7.2.1 Oteviena smy ¢ka

Cinnost Popis
Ujistéte se, Ze:
Pred *  Méni¢ je zablokovan (svorky 31 a 35 jsou rozpojeny)
pripojenim *  Neni zadan signal Provoz (svorky 12 a 13 jsou rozpojeny)
sité *  Motor je pfipojen

K ménici je pfipojeno spravné napajeci napéti

Oveérte, Ze po pfipojeni sité se na displeji ménice na chvili zobrazi
‘Open-loop’ (kategorie Oteviena smycka). Neni-li tomu tak, zmérite kategorii
Po pfipojeni | dle kap. 5.6.

sité Ujistéte se, Ze:

* nadispleji se zobrazi 'Inhibit’.

Jestlize méni¢ hlasi poruchu, viz kap. 9.

Nastavte:
N « Jmenovity kmitoet motoru do Pr 00.039 (Hz)
astavte 2
<hr . « Jmenovity proud motoru do Pr 00.006 (A)
Stitkové /R .
udaje motoru + Jmenovité otacky motoru do Pr 00.007 (ot/min) ) )
« Jmenovité napéti motoru do Pr 00.008 (V) - zkontrolujte zapojeni motoru
(hvézda nebo trojuhelnik)
Kmitodet ¢ Maximalni kmito¢et do Pr 00.002 (Hz) /—\
Nastavte:
Nastavte ¢ Akcelera¢ni rampu do Pr 00.003 (s/100 Hz)
akcelera¢nia |«  Decelera¢ni rampu do Pr 00.004 (s/100 Hz)
deceleraéni Je-li instalovan brzdny odpor, nastavte Pr 00.028 = FAST. Také musi byt f }
rampu spravné nastaveny parametry Pr 10.030, Pr 10.031 a Pr 10.061, jinak = s

muze pfed¢asné nastat porucha ‘Brake R Too Hot'.

Méni¢ muze provést funkci Autotune bez otoceni motoru nebo s oto¢enim
motoru. Pfed aktivaci funkce Autotune musi byt motor v klidu.

Je-li to mozné, je nutno pouzit Autotune s oto¢enim motoru, protoze ménic
potfebuje znat spravnou hodnotu G¢iniku motoru.

Funkce Autotune s oto¢enim motoru zpUsobi, Ze se motor rozb&hne na
Autotune 2/3jmenovitych otacek ve zvoleném sméru a to bez ohledu nato,
jaké je zddana hodnota otacek.
Pouze pro Po dokonc¢eni se motor volnobézné zastavi.
vektorové Pred spusténim ménice na pozadované otacky je nutno zrusit
rezimv signaly Provoz a Blokovani.
otevfené Autotune Ize kdykoliv prerusit zruSenim signalt Provoz nebo M
smy éce Blokovani.

Nemusi se Autotune se provadi takto: E

proskalarni |+ Nastavte Pr 00.038 = 1 pro méfeni bez oto&eni motoru nebo Pr 00.038 = 2

rezimy pro méfeni s oto¢enim motoru

(Pr00.041= |+  Odblokujte méni¢ sepnutim svorek 31 a 35 k napéti +24V. Na displeji se
Fixed nebo zobrazi 'ready’.

Square) *  Zadejte signal Provoz sepnutim svorky 12 nebo 13 k napéti +24V.

V pribéhu provadéni Autotune na displeji ménice blika 'Auto Tune’.
«  Pockejte, dokud se na displeji neobjevi 'inhibit’ a a dokud se motor
nezastavi.
«  Zablokujte méni¢ (rozpojenim svorek 31 a 34) a zruSte povel Provoz
(rozpojenim svorek 12, ev. 13).

Z;\ryljgmato— Zvolte 'Save Parameters' v Pr mm.000 (alternativné zadejte hodnotu 1000 do

vani

parametr Pr mm.000) a stisknéte gervené tlagitko .

Start motoru | Ménic je nyni pfipraven ke startu. @
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7.2.2 Rezim RFC-A (Vektor bez ¢idla polohy)
Asynchronni motor bez  ¢idla polohy

Gdaje motoru

Cinnost Popis
Ujistéte se, Ze:
Pred ¢ Ménic je zablokovan (svorky 31 a 35 jsou rozpojeny)
pfipojenim * Neni zadan signal Provoz (svorky 12 a 13 jsou rozpojeny)
sité *  Motor je pfipojen
« K meénici je pfipojeno spravné napajeci napéti
Ovéfte, Ze po pfipojeni sité se na displeji méni¢e na chvili zobrazi ‘RFC-A’.
Po pipojeni Ng_anl’:li tomuvtak, zmeérite kategorii dle kap. 5.6.
Site Ujistéte se, ze: -
« nadispleji se zobrazi 'Inhibit’.
Jestlize méni¢ hlasi poruchu, viz kap. 9.
Nastavte:
Nastavte . Jmenov@t):/ kmito¢et motoru do Pr 00.039 (Hz)
Stitkoveé *  Jmenovity proud motoru do Pr 00.006 (A)

«  Jmenovité otacky motoru do Pr 00.007 (ot/min)
*  Jmenovité napéti motoru do Pr 00.008 (V) - zkontrolujte zapojeni motoru
(hvézda nebo trojuhelnik)

Nast_avge . Nastavte:
Ta.xm.‘alm e Maximalni kmitocet do Pr 00.002 (Hz)
mitocet
Nastavte:
Nastavte e Akcelera¢ni rampu do Pr 00.003 (s/100 Hz)
akceleracnia |«  Deceleraéni rampu do Pr 00.004 (s/100 Hz) -
deceleracni Je-li instalovan brzdny odpor, nastavte Pr 00.028 = FAST. Také musi byt
rampu spravné nastaveny parametry Pr 10.030, Pr 10.031 a Pr 10.061, jinak
mUzZe pred¢asné nastat porucha ‘Brake R Too Hot'.
Méni¢ muZe provést funkci Autotune bez otoceni motoru nebo s oto¢enim
motoru. Pfed aktivaci funkce Autotune musi byt motor v klidu.
Je-li to mozné, je nutno pouZzit Autotune s oto¢enim motoru, protoze ménié
potfebuje znat spravnou hodnotu G¢iniku motoru.
Autotune s oto¢enim motoru zpUsobi, Ze se motor rozbéhne na
2/3jmenovitych otacek ve zvoleném sméru a to bez ohledu na to,
jaka je zadana hodnota otacek.
Po dokonceni se motor volnobézné zastavi.
Pred spusténim ménice na poZzadované otacky je nutno zrusit
signaly Provoz a Blokovani.
Autotune Ize kdykoliv prerusit zruSenim signalt Provoz nebo [/_'
Funkce Blokovan. :
Autotune E
Autotune se provadi takto:
*  Nastavte Pr 00.038 = 1 pro méfeni bez oto¢eni motoru nebo Pr 00.038 = 2
pro méfeni s oto¢enim motoru
¢ Odblokujte méni¢ sepnutim svorek 31 a 34 k napéti +24V. Na displeji se
zobrazi 'ready’.
«  Zadejte signal Provoz sepnutim svorky 12 nebo 13 k napéti +24V.
V prubéhu provadéni Autotune na displeji ménice blika 'Auto Tune’.
*  Pockejte, dokud se na displeji neobjevi 'inhibit’ a dokud se motor
nezastavi.
e Zablokujte méni¢ (rozpojenim svorek 31 a 35) a zruste povel Provoz
(rozpojenim svorek 12, ev. 13).
Zapamato- | zyojte 'Save Parameters' v Pr mm.000 (alternativng zadejte hodnotu 1000 do
;;Z?;metm Pr mm.000) a stisknéte &ervené tlagitko .

Start motoru

Méni¢ je nyni pfipraven ke startu.

)
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8 Pamétove karty

8.1 Uvod

Pamétové karty (NV Media Card, tj. Non Volatile) umoznuji jednoduchou konfiguraci
parametr(, zalohovani a kopirovani parametrd ménic¢e a to pomoci SD karty.

SD kartu Ize pouzit ke:

» kopirovani parametrd z méni¢e do ménice

» uloZeni soubord parametrd ménice

» uloZeni uZivatelského programu na desce ménice

SD karta se zasunuje do adaptéru Al-Backup.
Montéaz a demontaz adaptéru Al-Backup je popsana v kap. 3.5 na obrazcich 3-18 a 3-19.

Méni¢ komunikuje s SD kartou pouze v pfipadé, Ze je mu dan povel ke éteni nebo zapisu na kartu,
c0Z znamena, Ze kartu Ize vyjmout a vioZit do ménice, i kdyz je méni¢ pod napétim.

Obr. 8-1 Instalace SD karty

Nahrani vSech parametrd

z pamétové karty
do ménice Q

Nacteni v8ech parametru
z ménice

na pamétovou kartu
Prepisi se vSechna

data v datovém

bloku 1

Jestlize jsou ukladany ’/. “m

parametry do paméti
ménice, jsou

automaticky uloZeny
i na pamétovou kartu

b3
LQ\/ n‘ Méni¢ si pfi pripojeni
=% 7Tl napajeninacte parametry
o// ‘. | z pamétové karty.

Jestlize jsou ukladany
parametry do paméti
ménice, jsou
automaticky uloZeny

i na pamétovou kartu
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9 Diagnostika

Displej ovladaciho panelu informuje o stavu ménice a to ve tfech reZzimech:
¢ Indikace poruchy
* Indikace varovani (Alarm)

¢ Indikace stavu

10e.d ud 1sougadzag

Uzivatel se nesmi pokouset ani o opravu vadného ménice, ani provadét diagnostiku

jinym zplGsobem neZ je popséno v Uzivatelské pfiru¢ce Unidrive M400.

Je-li méni¢ vadny, musi byt zaslan na opravu autorizovanému distributorovi Control

Techniques.

qOOSA

auoa

9.1 Rezimy indikace stavu (Ovladaci panel a stavova
Obr. 9-1 Rezimy indikace stavu

> )
g @ & \Stavova
= LED dioda

Trip

Over Volts

y @ 4 \Stavova
— LED dioda

Drive Overload|=
50 .00Hz
115.2 %

) ¥ 4 @ ) \stavova

LED dioda

1 Bez poruchy
2 Indikace poruchy
3 Indikace varovani

LED dioda)
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9.2 Poruchové kédy

Podrobnéjsi popis poruchovych kédl a doporu¢ené akce jsou uvedeny v Uzivatelské pfiruéce
Unidrive M400.

Kaéd Popis
An Input 1 Loss PreruSeni proudové smy €ky na analogovém vstupu 1 (svorka 2)
An Input 1 Ol Nadproud proudové smy €ky na analogovém vstupu 1 (svorka 2)
An Input 2 Loss PreruSeni proudové smy €ky na analogovém vstupu 2 (svorka 5)
An Input 2 Ol Nadproud proudové smy €ky na analogovém vstupu 2 (svorka 5)
Autotune Mérena setrva énost p fekro €ila o €éekavany rozsah
Autotune Stopped Funkce Autotune nebyla dokon ¢éena

SIEUCH IR (IR IR Pictizeni (12t) brzdného odporu

Card Access Porucha p Fistupu k pam ét'ové kart &
Zména hodnoty parametru Menu 0 nem tZe byt uloZzena do pam ét'ové
karty
Pamét'ova karta nem GZe vykonat pozadovanou funkci, protoze prav. = é
komunikuje s volitelnym modulem
Soubor/data uloZzena na pam ét'ové kart & se odliSuji od dat uloZzench v
ménigi
Card Data Exists Zvoleny blok dat na pam ét'ové kart é jiz data obsahuje
Sada parametr G na pam ét'ové kart & neni kompatibilni s aktualni
kategorii m énice

Card Error Struktura dat na pam ét'ové kart é je poruSena

Card Full Pamét'ova karta je plna
Card No Data Specifikovany sektor pam ét'ové karty neobsahuje Zadna data
Pamétova karta hlasi poruchu: Je rozdil mezi volitelnym modulem
vloZzenym do m énice a volitelnym modulem ve zdrojovém m  éni¢i
Blok dat na pam ét'ové kart & neni kompatibilni s touto modifikaci
ménice
Pamét'ova karta hlasi poruchu: Nap étovy a /nebo proudovy rozsah je
u zdrojového a cilového m éniée odlisny
Card Read Only Pamétova karta je v rezimu "jen ke  éteni"
Pamétova karta hlasi poruchu: P fenos souboru volitelného modulu
selhal

Control Word Porucha iniciovana Ridicim slovem (06.042)

Current Offset Velky ofset ¢€idla vystupniho proudu

Data Changing Parametry m énicée jsou zapisovany

Derivative 1D Chyba souboru modifikace
Derivative Image Nespravna verze firmware produktu

Card Boot

Card Busy

Card Compare

Card Drive Mode

Card Option

Card Product

Card Rating

Card Slot

Destination Dva nebo vice parametr @ jsou zapsany na stejné misto ur €eni

Drive config Konfigurace m énice
EEPROM Fail Obnoveni tovarniho nastaveni
External Trip Externi porucha
Fan Fail Porucha ventilatoru
File changed Soubor zm énén
FW incompatible Nekompatibilita firmware
HFO1 Procesni chyba dat: Chyba hardware CPU
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HFO02 Procesni chyba dat: Chyba Fizeni pam éti CPU ]
HFO03 Procesni chyba dat: CPU detekovalo chybu sb  érnice ?E
HF04 Procesni chyba dat: CPU detekovalo chybu uziti 3
HF05 Rezervovano el
HF06 Rezervovano §
HFO7 Procesni chyba dat: Porucha interni kontroly (watchd  og) —
HFO08 Procesni chyba dat: Chyba p FeruSeni procesoru <
HF09 Procesni chyba dat: P feteéeni zasobniku g
HF10 Rezervovano g
HF11 Procesni chyba dat: Chyba komunikace energeticky ne  zavislé pam éti >
HF12 Procesni chyba dat: P fete€eni zasobniku hlavniho programu =
HF13 Rezervovano g
HF14 Rezervovano El
HF15 Rezervovano Y
HF16 Procesni chyba dat: Chyba RTOS g
HF17 Rezervovano ]
HF18 Procesni chyba dat: Porucha interni pam  éti flash m
HE19 Erocesnl’ chyba dat: Chyba cyklické redundantni kont roly (CRC) §
firmware 8
Hot Rect/Brake Prehrati vstupniho usm érnovaée/brzdného tranzistoru %
| cal. range Rozsah kalibrace proudu 8
1/0 Overload Pretizeni digitalnich vystup 4
Keypad Mode \% (_10bé zadavani ota €ek z ovladaciho panelu byl ovladaci panel %
sejmut g
Ztrata komunikace / detekovana porucha mezi vykonov ~ ou €asti, Fidici 3
LF Power Comms e p e - < )
€asti a modulem usm érnovace &
Motor Too Hot Pfetizeni 12t vystupniho proudu
No power board Zadna komunikace mezi vykonovou a  Fidici deskou g
OHt Brake Nadm érné otepleni brzdného tranzistoru IGBT g §
OHt Control Nadm érné otepleni Fidici ¢asti gé
OHt dc bus Nadm érné otepleni komponent 0 ss meziobvodu é‘
OHt Inverter Nadm érné otepleni vykonovych prvk G stfidaée dle tepelného modelu %
OHt Power Nadm érné otepleni vykonové ¢asti )
OHt Rectifier Nadm érné otepleni usm érnovace é
Ol ac Okamzité proudové p Fetizeni g
Ol Snubber Proudové p fetizeni odleh €ovaciho obvodu usm érnovace g
Proudové p fetizeni brzdného tranzistoru - protizkratova ochran  a
Ol.Brake . . . . o
brzdného tranzistoru aktivovana 2
Proudové p fetizeni vykonového modulu detekované ze satura  €niho S
Ol.dc - . 3
nap éti sepnutého IGBT >
Option Disable Volitelny modul nekomunikuje b éhem zm ény kategorie m énice 3

Out Phase Loss Ztrata vystupni faze
Output phase s/c Zkrat vystupni faze
Over Speed Otacky motoru p fekro €ily prah p fekro éeni ota ek
Over Volts Prepéti ss meziobvodu: Nap éti ss meziobvodu p Fekro €éilo max.

eynsoubelg

Phase Loss Vypadek faze napéjeci sit &
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Power Board HF HF porucha vykonové desky
Power Comms Ztrata komunikace / detekovana chyba ve vykonové Casti
Power Data Chyba konfigurace dat vykonové  ¢€asti
FOWVETARO ISEV-I Chyba zapamatovavani parametr G pfi odpojeni sit é
PSU Zéavada interniho napajeciho zdroje
Reserved Rezervovano
Resistance Nameérena hodnota odporu statoru p  Fekro €ila o éekavanou hodnotu
Slot 1 Different Typ volitelného modulu ve slotu 1 byl zm  énén
Slot 1 Error Volitelny modul ve slotu 1 detekoval poruchu
Slot 1 HF Hardwarova porucha volitelného modulu ve slotu 1
Slot 1 Not Fitted Volitelny modul byl odejmut ze slotu 1
Slot 1 Watchdog Chyba funkce watchdog volitelného modulu
Porucha relé softstartu (trvale sepnuto), porucha mo nitorovani
softstaru
STO Error Neni vloZzena deska vstup 0 bezpe éného vypnuti (STO)
Stored HF Béhem posledniho odpojeni napajeci sit & doSlo k hardwarové poruSe
Sub-array RAM Chyba alokace RAM
Temp Feedback Zéavada interniho termistoru
Th Brake Res Nadm érna teplota brzdného odporu
Th Short Circuit Zkrat externiho termistoru
Thermistor Nadm érna teplota externiho termistoru
User 24V Neni pFitomno externi nap éti 24V na svorkach 1 a 2 Al-485 adaptéru
User Ol ac Uzivatelské porucha “Ol ac”
User Prog Trip Porucha vygenerovana uzivatelskym programem na desce ménice
User Program Chyba uzivatelského programu na desce m  éniée
User Save Parametry typu US jsou v EEPROM poruseny / nekompletn i
Watchdog Cas pro watchdog Fidiciho slova vyprSel

Soft Start
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9.3 Indikace Varovani (Alarm)
Je-li detekovana podminka pro Alarm, méni¢ pokracuje v ¢innosti a na displeji se stfida znak pro

normalni provoz s kédem pro Alarm. Pokud se podminky neupravi (s vyjimkou "Auto Tune a Limit
Switch"), méni¢ prejde za uréitou dobu do poruchy. Pfi editaci parametr( se Alarm se nezobrazuje.

Tabulka 9.2 Indikace Varovani (Alarm)

10e.d ud 1sougadzag

Displej

Brake Resistor

Motor Overload

Drive Overload
Auto Tune
Limit Switch

Option Slot 1

Current limit

Popis

dosahl 75% hodnoty, pfi které dojde k vybaveni poruchy.

Pretizeni brzdného odporu. Akumulator brzdné energie (10.039) v ménici

které dojde k vybaveni poruchy a zatizeni ménice je >100 %

Akumulator tepelné ochrany motoru (4.019) v ménici dosahl 75% hodnoty, pfi

QO3S

auoa

meénici je vétSi nez 90 %

Nadmérna teplota ménice. Indikace vypoctené teploty v ménici v % (07.036) v

Byla inicializovana funkce Autotune a bézi

zastaveni motoru

Koncovy spina¢ je aktivni. Indikuje, Ze koncovy spinac je aktivnl, coz zpasobi

Varovani slotu

Nizkonapétovy rezim. Viz Indikace nizkonapétového varovani (10.107)

(10.009)

Proudové omezeni je aktivni. Viz Indikace dosazeni proudového omezeni

aoe[eISUl BYOLDE|T |a0eeISul BYIURYDB N

o)
<
9.4 Indikace stav G &
Table 9.3 Indikace stav U §
> =3
Horni displej Popis Vyvst_u‘p
ménice N
Méni¢ je blokovan a nemUze byt spustén. Jsou rozpojeny svorky blokovan = g
- BEZPECNEHO VYPNUTI MOMENTU nebo Pr 06.015 = 0. Dalf 52
Inhibit . . . e e _ 2%
podminky, které mohou bréanit odblokovani ménice jsou v bitovém os
tvaru uvedeny v Podminky pro Enable (06.010). i
Ménic je pfipraven ke startu. Odblokovani ménice je aktivni, ale most | blokovan =
stfidace (vystup ménice) neni aktivni, protoZe nebyl zadan povel %
Start. §
Méni¢ je v rezimu Stop nebo drzi nulové otacky. aktivni g
Ménic je v chodu, motor je fizen méni¢em. aktivni g
Siifo]o\/ANCISINN Byla detekovana ztrata sité. aktivni g
LTI ENiles Il PO povelu Stop ménic sniZzuje otacky motoru do zastaveni. aktivni
([T CI{ I Ménic aplikuje ss brzdéni. aktivni §
Ménic¢ je v poruSe a nefidi motor. Na dolnim displeji je zobrazen blokovan (é‘
poruchovy kod. ;’%
Under Voltage Ménic je vevs’tav,u podvpetl a to bud v nizkonapétovém nebo blokovan 2
vysokonapétovém rezimu.
=]
&
2
2
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Table 9.4 Indikace stav 0 volitelnych modul @ a dal$iho volitelného p FisluSensrvi p Fi pFipojeni

sité

Popis

Prvni fadek Druhy Fadek
Waiting For | ROWETESIVS 1 Bl Cekani na vykonovou ¢ast
Po pfipojeni sité méni¢ ¢eka na odezvu procesoru vykonové ¢asti.
Waiting For Cekani na volitelny modul
Po pfipojeni sité méni¢ ¢eka na odezvu volitelného modulu.
Uploading From | Option Nahravani databaze parametru
Po pfipojeni sité mize byt nezbytné aktualizovat databazi parametrd drzenou v ménici, protoze byl
zménén volitelny modul. To miZze zahrnovat pfenos dat mezi méni¢em a volitelnym modulem.
Béhem této doby je na displeji zobrazeno ‘Uploading From Option’.
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