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Uvodni pokyny
Za ucelem splnéni smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/EC
Z&kladni informace

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i nastavenim
volitelnych provoznich parametrd zafizeni nebo nespravnym pfipojenim ménice k motoru.

Obsah této pfirucky v dobé jejiho tisku odpovida skute€nosti. Vzhledem k potfebé soustavného vyvoje a zdokonalovani
si vyrobce vyhrazuje pravo zménit technické podminky vyrobku, jeho vlastnosti nebo obsah uzivatelské pfirucky bez
pisemného upozornéni.

V$echna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace neni dovoleno reprodukovat nebo prenaset zadnym
zpusobem nebo prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Verze programového vybaveni (verze firmware)

Ménic¢ je dodavan s nejnoveéjsi verzi programového vybaveni. Rozdily v SW verzich mohou zpUsobit rozdilné chovani
ménicy. Proto v pfipadé, kdy je zamysleno instalovat ménic do jiz stavajiciho systému nebo stroje, je potfeba pro
zajisténi spravného fungovani ménice SW verzi ovéfit.

PFi pfipadné opravé je méni¢ vybaven nejnoveéjsi SW verzi. Pokud toto neni zadouci, uvedte tuto skute¢nost v
objednavce opravy.

Verzi programového vybaveni méniCe Ize zkontrolovat v parametru Pr 11.029.
Verzi programového vybaveni Ethernetového rozhrani Ize zkontrolovat v parametru Pr 24.002.
Ekologickeé aspekty

Control Techniques se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich ¢innosti a vyrobenych produktd v pribéht celé jejich
Zivotnosti na Zivotni prostiedi. Proto byl zaveden Systém fizeni s ohledem na Zivotni prostifedi (Environmental

fizeni a o naSi ekologické politice Ize ziskat na pozadani nebo na www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony vyrobené firmou Control Techniques se vyznacuji dlouhou Zivotnosti, béhem které Setfi
energii (zvySenim ucinnosti vyrobniho procesu) a snizuji spotfebu surovin a odpadového materialu. V typickych
aplikacich tyto pozitivni G€inky z hlediska ekologického zdaleka prevysuji negativni dopady vlastni vyroby téchto vyrobku
a jejich likvidace na konci zivotnosti.

Nicméné, kdyz vyrobky dosahnou konce své Zivotnosti, nesméji byt zlikvidovany béznym zplsobem, ale je tfeba nechat
odborné provést jejich recyklaci. Vyrobky Ize snadno demontovat na hlavni soucasti, které jsou vhodné k recyklovani.
Mnoho soucasti je pospojovano a Ize je rozlozit bez pouZiti nastrojll, ostatni jsou pfiSroubovany béznymi Srouby.
Prakticky vSechny &asti tohoto vyrobku jsou vhodné pro recyklaci.

Obaly vyrobku jsou kvalitni a Ize je pouzit opakované. Velké vyrobky jsou ulozeny v dfevénych bednach, malé jsou
expedovany v papirovych krabicich, jejichZ podstatnou €ast tvofi jiz recyklované suroviny. Nebudou-li tyto obaly znovu
pouzity, Ize je recyklovat. Polyetylén pouzity jako vyplfiovy material v krabicich a na vyrobu obalovych sac¢ku Ize snadno
recyklovat stejnym zpUisobem. Pfi baleni vyrobku dava Control Techniques pfednost snadno recyklovatelnym
materialim s minimalnim negativnim vlivem na Zivotni prostfedi a stale hleda moznosti dalSiho zdokonalovani tohoto
systému.

P¥i pfipravé recyklace nebo likvidace jakéhokoliv vyrobku nebo obalu je tfeba dodrzovat mistni legislativu a osvédcené
postupy.

Legislativa REACH

Nafizeni ES ¢. 1907/2006 tykajici se registrace, hodnoceni, autorizace a omezeni chemikalii vyzaduje, aby dodavatel
zbozi informoval pfijemce o tom, zda toto zbozi obsahuje vice nez specifikované mnozstvi jakékoliv substance, ktera je
Evropskou chemickou agenturou (European Chemicals Agency — ECHA) povazovana za latku potencialné velmi
nebezpecénou, a je proto touto agenturou uvedena jako kandidat pro povinnou autorizaci.

Ohledné aktualnich informaci o tom, jak jsou tyto pozadavky aplikovany v souvislosti s produkty Control Techniques, se
prosim v prvni fadé obratte na sv(j obvykly kontakt. Prohlaseni Control Techniques Ize nalézt na:
http://www.controltechniques.com/REACH

Copyright © December 2015 Control Techniques Ltd

Programové vybaveni ménice: 01.06.00.00 a vysSi

Programové vybaveni Ethernetového rozhrani: 01.02.02.06 a vySsi
Informace tykajici se patentll a duSevniho vlastnictvi viz www.ctpatents.info
Duben 2016 - verze 0478-0000-09



Jak pouzivat tuto p Firuéku

Tatto pfiru¢ka poskytuje kompletni informace pro instalaci a provoz ménice.
Informace jsou usporadany v logickém poradi, vedou ¢tenare od okamziku pfijeti ménice do nastaveni jeho optimalnich
vlastnosti.

POZNAMKA

V pfiru€ce jsou na patfi€nych mistech uvedena specificka bezpecnostni varovani. Navic Chapter 1 Bezpecnost pii
praci obsahuje obecné bezpelnostni informace. Je nezbytné, aby tato varovani a informace byly pfi praci
s méni¢em nebo pfi projektovani systému pouzivajicich ménice sledovany a pokyny v nich uvedené dodrzovany.

Nize uvedené schema pomaha najit spravnou kapitolu pfi feSeni konkrétni ulohy. Pfesnéjsi informace jsou uvedeny
v obsahu.

Seznameni Navrh Nastaveni a Reseni
se s mé niéem projektu odlad éni problému
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Declaration of Conformity

Control Techniques Ltd

The Gro
Newtown
Powys

UK

SY16 3BE

This declaration applies to Unidrive M variable speed drive products,
comprising models numbers as shown below:

Maaa-bbcddddd Valid characters:

aaa

600, 700, 701, 702

bb

03, 04, 05, 06, 07, 08, 09, 10

2,4,50r6

ddddd

00050, 00066, 00080, 00106, 00025,
00031, 00045, 00062, 00078, 00100

00137, 00150, 00172, 00185
00030, 00040, 00069, 00250, 00270, 00300

00100, 00150, 00190, 00230, 00290, 00330,
00350, 00420, 00440, 00470

00190, 00240, 00290, 00380, 00440, 00540,
00610, 00660, 00750, 00770, 00830, 01000

00630, 00860, 01160, 01320, 01340, 01570

01040, 01310, 01760, 01780, 02000, 02190,
02240

01500, 01520, 01900, 02700, 02830, 03000,
03200

The AC variable speed drive products listed above have been designed
and manufactured in accordance with the following European

harmonized standards:

EN 61800-5-1:2007

Adjustable speed electrical power drive
systems - safety requirements - electrical,
thermal and energy

EN 61800-3:2004

Adjustable speed electrical power drive
systems. EMC product standard including
specific test methods

EN 61000-6-2:2005

Electromagnetic compatibility (EMC). Generic
standards. Immunity standard for industrial
environments

EN 61000-6-4:2007

Electromagnetic compatibility (EMC). Generic
standards. Emission standard for industrial
environments

EN 61000-3-2:2006

Electromagnetic compatibility (EMC), Limits,
Limits for harmonic current emissions
(equipment input current <16 A per phase)

EN 61000-3-3:2008

Electromagnetic compatibility (EMC), Limits,
Limitation of voltage fluctuations and flicker in
low-voltage supply systems for equipment
with rated current <16 A

EN 61000-3-2:2006 Applicable where input current <16 A. No limits
apply for professional equipment where input power >1 kW.

Moteurs Leroy-Somer

Usine des Agriers

Boulevard Marcellin Leroy

CS10015

16915 Angouléme Cedex 9

France

These products comply with the Low Voltage Directive 2006/95/EC and
the Electromagnetic Compatibility Directive 2004/108/EC.

7 Pk

T. Alexander

Vice President, Technology

Newtown, Powys.UK

Date: 9th October 2013

These electronic drive products are intended to be used with
appropriate motors, controllers, electrical protection components
and other equipment to form complete end products or systems.
Compliance with safety and EMC regulations depends upon
installing and configuring drives correctly, including using the
specified input filters. The drives must be installed only by
professional assemblers who are familiar with requirements for
safety and EMC. The assembler is responsible for ensuring that the
end product or system complies with all the relevant laws in the
country where it is to be used. Refer to the User Guide. An EMC
Data Sheet is also available giving detailed EMC information.

UZivatelska pfirucka M700/M701/M702



Declaration of Conformity (including 2006 Machinery Directive)

Control Techniques Ltd
The Gro

Newtown

Powys

UK

SY16 3BE

This declaration applies to Unidrive M variable speed drive product
range, comprising models numbers composed as shown below:

Maaa-bbcddddd Valid characters:

aaa 600, 700, 701, 702
bb 03, 04, 05, 06, 07
c 2,4,50r6

00050, 00066, 00080, 00106, 00025, 00031,
00045, 00062, 00078, 00100

00137, 00150, 00172, 00185
00030, 00040, 00069, 00250, 00270, 00300

00100, 00150, 00190, 00230, 00290, 00330,
00350, 00420, 00440, 00470

00190, 00240, 00290, 00380, 00440, 00540,
00610, 00660, 00750, 00770, 00830, 01000

ddddd

This declaration relates to these products when used as a safety
component of a machine. Only the SAFE TORQUE OFF function
may be used for a safety function of a machine. None of the other
functions of the drive may be used to carry out a safety function.

These products fulfil all the relevant provisions of Directives 2006/42/EC
(The Machinery Directive) and 2004/108/EC (The EMC Directive).

EC type-examination has been carried out by the following notified body:

TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Am Grauen Stein
D-51105 Koln

0035
EC type-examination certificate number: 01/205/5270/12

Notified Body identification number:

The harmonized standards used are shown below:

Adjustable speed electrical power drive
systems. Safety requirements. Electrical,
thermal and energy

EN 61800-5-1:2007

Adjustable speed electrical power drive

EN 61800-5-2:2007 systems. Safety requirements. Functional

Safety of machinery. Safety-related parts of
control systems. General principles for
design

EN ISO 13849-1:2008

Safety of machinery. Safety-related parts of

EN IS0 13849-2:2008 control systems. Validation

Adjustable speed electrical power drive
systems. EMC requirements and specific test
methods

EN 61800-3:2004

Safety of machinery. Functional safety of
safety related electrical, electronic and
programmable electronic control systems

EN 62061:2005

Moteurs Leroy-Somer
Usine des Agriers
Boulevard Marcellin Leroy
CS10015

16915 Angouléme Cedex 9
France

Person authorized to compile the technical file:
C Hargis

Chief Engineer

Newtown, Powys. UK

7 ek

T. Alexander
Vice President, Technology
Newtown

Date: 19th June 2013

IMPORTANT NOTICE

These drive products are intended to be used with appropriate
motors, sensors, electrical protection components and other
equipment to form complete systems. It is the responsibility of the
installer to ensure that the design of the complete machine,
including its safety-related control system, is carried out in
accordance with the requirements of the Machinery Directive and
any other relevant legislation. The use of a safety-related drive in
itself does not ensure the safety of the machine.

Compliance with safety and EMC regulations depends upon
installing and configuring inverters correctly. The inverters must be
installed only by professional assemblers who are familiar with
requirements for safety and EMC. The assembler is responsible for
ensuring that the end product or system complies with all the
relevant laws in the country where it is to be used. Refer to the User
Guide.

Uzivatelska pfirucka M700/M701/M702
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UL listing

Diagnostika information

1  Bezpecénost p Fi praci
1.

1  Varovani, Upozorn éni a Poznamka

Varovani podava informaci, ktera je nezbytna k zajisténi
bezpecnosti.

Varovani

& Varovani podava informaci, ktera je nezbytna k zajisténi

bezpecnosti.

Upozorn &éni

Poznamka podava informaci, ktera pomaha zajistit spravny provoz
vyrobku.

1.2  Nebezpeé€i trazu elektrickym
proudem — obecné informace

Napéti vyskytujici se v ménici a pfidruzenych volitelnych jednotkach
muUZze zpUsobit Uraz elektrickym proudem nebo popaleni a to i se
smrtelnymi nasledky. Pfi praci s méni¢em nebo v jeho blizkosti je tfeba
vzdy si po€inat velmi opatrné.

Specificka varovani jsou uvedend na pfisluSnych mistech této pfirucky.

1.3  Navrh systému a bezpe €nost osob

Méni¢ je soucast uréena pro odborné vestavéni do hotového zafizeni
nebo systému. Nejsou-li ménice instalovany spravné, mohou zpUsobit
nebezpecné situace z hlediska bezpecnosti.

V ménici se vyskytuji vysoka napéti, velké proudy a vysokeé urovné
zbytkového elektrického naboje, coz muze zplsobit zranéni.

Zvlastni pozornost je nutno vénovat elektrické instalaci a navrhu
systému, aby béhem normalniho provozu nebo v pfipadé poruchy
nedoslo k ohrozeni. Navrh systému, instalaci, uvedeni do provozu,
spousténi a udrzbu musi provadét pracovnici, ktefi maji nezbytnou
kvalifikaci a zkuSenosti. Jsou povinni si pozorné precist tyto
bezpeénostni informace a uzivatelskou pfirucku.

Funkce STOP ani funkce BEZPECNEHO VYPNUTI neodstrani
nebezpecna napéti z vystupu ménie nebo externich volitelnych
jednotek. Pfed zapocetim jakékoliv servisni prace musi byt od ménice
odpojeno napajeci napéti.

S vyjimkou FUNKCE BEZPE CNEHO VYPNUTI 24adna z funkci

meéni e nesmi byt pouZzita k zajist éni bezpe €énosti osob, tz. Ze nesmi
byt pouzita pro funkce souvisejici s bezpe  €nosti.

Zvlastni pozornost musi byt vénovana tém funkcim ménice, které
mohou mit vliv na vznik neo€ekavanych situaci, a to jak v pfipadé
planovanych funkci, tak pfi nespravné ¢innosti b€hem poruchy.

V jakékoli aplikaci, kde fselhani ménice nebo jeho Fidiciho systému by
mohla vést k poskozeni, ztraté nebo zranéni, musi byt provedena
analyza rizik a kde to bude nezbytné, budou provedena dalSi opatfeni
pro snizeni rizika — napfiklad instalovat zafizeni na ochranu proti
zvySeni otacek v pfipadé selhani regulace otacek nebo mechanickou
brzdu pro pfipad ztraty brzdéni motorem.

Funkci BEZPECNEHO VYPNUTI je dovoleno pouzit v aplikacich
souvisejicich s bezpeénosti. Konstruktér (projektant) systému je
zodpovédny za bezpecnost celého systému a spravnost navrhu podle
pfislusnych bezpecénostnich standardd.

1.4 Prost redi

Pokyny uvedené v této pfirucce tykajici se dopravy, skladovani,
instalace a pouzivani ménice v€etné stanovenych podminek pro
prostfedi je nutno dodrzovat.

Méni¢e nesmi byt vystaveny nadmérnému mechanickému namahani.

1.5 Pristup k m éni¢i

PFistup k ménici mize byt umoznén pouze osobam s potfebnou
kvalifikaci. Pfitom musi byt dodrzovany bezpecnostni pfedpisy platné
v misté instalace.

1.6 Ochrana proti pozaru

Skfifh ménice neni klasifikovana jako protipozarni. Je-li toto poZzadovano,
je nutno pouzit samostatny protipozarni rozvadéc.
Blize viz kap. 3.2.5 Ochrana proti pozaru na str. 23.

1.7 Shoda s p redpisy

V pfipadé instalace do pracovniho stroje je vyrobce tohoto stroje
odpovédny za to, Ze stroj splfuje pfisluSné smérnice a normy, jako napft.
normy pro kabelaz, bezpecnostni pfedpisy a normy pro elektromag-
netickou kompatibilitu (EMC). Zvlastni pozornost musite vénovat
prafezu vodicu, volbé pojistek nebo jiné ochrany a spojim ochranného
zemnéni.

Tato uzivatelska pfirucka obsahuje pokyny pro dosazeni shody se
specifickymi normami pro elektromagnetickou kompatibilitu.

V zemich Evropské unie musi vSechny pracovni stroje, ve kterych je
tento vyrobek pouzit, splfiovat tyto smérnice:

2006/42/ES Bezpecnost stroji a zafizeni.
2004/108/ES: Elektromagneticka kompatibilita.

1.8 Motor

Zkontrolujte, zda je motor nainstalovan v souladu s doporu¢enimi
vyrobce. Zkontrolujte, zda je hfidel motoru chranéna.

Standardni asynchronni motory jsou navrhovany jako jednorychlostni
stroje. Mate-li v imyslu vyuzit moznosti ménice a provozovat takovy
motor pfi vy§Sich nez jeho maximalnich projektovanych otackach,
ddrazné se doporucuje tuto skute¢nost nejdfive projednat s vyrobcem
motoru.

Nizké otacky mohou vést k prehfati motoru, protoze ucinek vnitfniho
ventilatoru motoru klesa se ¢tvercem snizovani otacek. Motor by mél byt
vybaven ochrannym termistorem, pfipadné jinou tepelnou ochranou.

V pfipadé nutnosti je u motoru také mozno pouzit cizi ventilaci.

Spravné nastaveni parametrd motoru v méniéi ovliviiuje ochranu
motoru. Jejich nastaveni z vyroby (tovarni nastaveni) nemusi byt pro
dany motor spravné.

Je nezbytné, aby byla spravné nastavena hodnota parametru Pr 00.046
(jmenovity proud motoru). Toto nastaveni ovliviiuje spravnou funkci
tepelné ochrany motoru

1.9  Rizeni externi mechanické brzdy

Funkce fizeni externi mechanické brzdy umozZnuje dobfe koordinovat
praci externi mechanické brzdy s méni¢em. PfestoZe je hardware i
software navrzen s vysokou Urovni kvality a odolnosti, nejsou uréeny pro
funkce souvisejici s bezpecnosti, tj. tam, kde by zavada nebo selhani
méni¢e mohlo zpusobit riziko Urazu. Proto v kazdé aplikaci, kde by
nespravna funkce uvolnéni brzdy mohla zplsobit Uraz, musi byt pouzito
patficné dodate¢né nezavislé ochranné zafizeni nebo opatreni.

1.10  Nastavitelné parametry

Nékteré parametry maji zasadni vliv na provoz ménice. Jejich nastaveni
proto nesmi byt ménéno bez peclivého uvazeni moznych disledk( na
cely fizeny systém. Musi byt u€inéna preventivni opatfeni k zabranéni
nechténych zmén v pfipadé poruchy nebo proti neodbornému zasahu
nekompetentni osoby.
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1.11 Elektricka instalace

1.11.1 Nebezpeéi trazu elektrickym proudem

Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pficinou vazného urazu
elektrickym proudem a mohou byt smrtelna:

« Stfidavé napajeci napéti a pfipojovaci svorky

»  Vystupni kabely a pfipojovaci svorky

« Urcité interni ¢asti ménice a externi volitelné pfislusenstvi

Pokud neni uvedeno jinak, maji svorky Fidici svorkovnice pouze zakladni
(jednoduchou) izolaci a neni dovoleno se jich dotykat.

1.11.2  Zbytkovy naboj

Soucasti ménice jsou také kondenzatory, které zustavaji i po odpojeni
stfidavého napajeni nabité na napéti, které muze byt smrtelné. Po
odpojeni napajeni je nutno vyckat minimalné 10 minut, nez je mozno
pokracovat v praci.
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7 7z -
2  Za&kladni informace
2.1 Uvod
Univerzalni st fidavy m énié kmito €tu a servom énié
Tato skupina produkt(i sestava z ménic¢t Unidrive M700, Unidrive M701 a Unidrive M702.
Spole €né vlastnosti (Unidrive M700, 701 a 702)
* Univerzaini vysoce vykonny méni¢ pro asynchronni motory, servomotory, motory s permanentnimi magnety a linearni motory
» Volitelny aplikaéni modul pro pfimé pouziti SyPTPro / SM-Applications programu
* PLC na desce ménice dle IEC 61131-3 a polohové Fizeni
* Flexibilita s méfenim ota€ek a polohy, podpora vice zafizeni a vSech béznych rozhrani
* Pamétové karty (karta Smartcard a SD karta) pro kopirovani parametrt a ulozeni dat
Volitelné vybaveni (Unidrive M700, 701 a 702)
« Kdispozici jsou az 3 sloty pro volitelné moduly
Unidrive M700
+ Komunikace pomoci sbérnice Ethernet fieldbus
« Jeden vstup Bezpe&ného vypnuti momentu (STO - SAFE TORQUE OFF)
Unidrive M701
* Umozruje pfimou nahradu Unidrive SP
*  Sériové komunikaéni rozhrani 485
« Jeden vstup Bezpe&ného vypnuti momentu (STO - SAFE TORQUE OFF)
Unidrive M702
« Komunikace pomoci sbérnice Ethernet fieldbus
» Dva vstupy Bezpe€ného vypnuti momentu (STO - SAFE TORQUE OFF)
2.2  Typové ozna ceni
PFiklad vytvoFeni typového oznaceni Unidrive M:
Obr. 2-1 Priklad typového ozna ¢&eni
Identifikaéni Stitek
Typova fada Elektrické specifikace m[;'r:’ige Konfigurace Rezerva Dokumentace| [ K6d odbératele| [ Volitelné vestavéné prisluSenstvi
' m700 -]|1[03 ] 4 |[ 00078 ||| A 1 0 1] |L ot [|f[afB][1][o]0]
T / Iy A A A ?
Typova fada ‘ Rezerva
%r(;lfigxzml\élt Lakvov'émi dese_:a!(
701 - 485 plosnych spoji
702 - Ethernet, 2 x STO 0 = standardni
Typova velikost Kryti
1=1P20 / NEMA 1
Kéd jmen. vstupniho nap. Brzdny tranzistor
2-200V (200 - 240 + 10 %) B = brzdny tranzistor ano
4-400 V (380 - 480 + 10 %) r
5-575V (500 - 575 + 10 %) i
6-690 V (500 - 690 = 10 %) Chlazeni
A =vzduch
Jmen. vystupni proud Kéd odbératele
Max. trvaly vyst. proud 00 = 50 Hz
pro tézky provoz x 10 01=60Hz
Druh ménice Dokumentace
A — stf. vstup, stf. vystup (s int. tumivkou) 0 - dodava se samostatné
D - ss. vstup, stf. vystup (stfidac) 1 - anglicky
C - stf'. vstup, ss vystup (usmérriovac)
E - stf. vstup, stf. vystup (bez int. tumivky;
Konfigurace
1 - Standard
U - Bez fizerni
M - Master
F - Follower

* Zobrazeno pouze u typové velikosti 9E a 10.

POZNAMKA

Pro jednoduchost je u typové velikosti 9 varianta bez interni tlumivky (tj. typ 09xxxxxxE) uvadéna jako typova velikost 9E, a varianta s interni
tlumivkou (tj. typ 09xxxxxxA) je uvadéna jako typova velikost 9A.
VSechny odkazy na typovou velikost 9 jsou platné pro 9E i 9A.
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ReZim Lehka zat éz
Vhodny pro aplikace s asynchronnimi motory s vlastni ventilaci, které
nevyzaduji velkou pretiZitelnost ani plny moment pfi nizkych otackach
(napf. ventilatory a Cerpadla).
Motory s vlastni ventilaci je nutno chranit proti tepelnému pretizeni pfi
nizkych otackach (vlivem podstatné snizeného mnozstvi chladiciho
vzduchu). To softwarové zajistuje ochrana 12t, ktera je zavisla na
velikosti otacek, viz obr. nize.

Pr 04.025 urcuje otacky, pfi kterych se aktivuje tepelna
ochrana pfi nizkych otackach.
Je-li Pr 04.025 = 0 (tovarni nastaveni), potom je tato ochrana aktivni pro
otaCky mensi nez 15% jmenovitych otacek.
Je-li Pr04.025 = 1, potom je tato ochrana aktivni pro otacky mensi nez
50% jmenovitych otacek.

Ochrana 1% je nastavena podle obrazku a je uréena pro asynchronni

o

oblast aktivni ochrany pfetizeni I’

A
celkovy proud
do motoru (Pr 04.001)
jako procenta
jmenovitého”
proudu motoru

100%

70% -

max. dovoleny
trvaly proud

= Pr04.025=0
''''' Pr04.025=1

15% 50% 100%

otacky motoru jako
procenta jmenovité hodnoty

Bezmpec’nqst _Zakladm Mlechamcka Elektrlcka Ov[aq?n| Menu 0 Uvedeni Optimalizace Pamétové (PLC n'a(':l‘esce Rozsifené Techr'ucka Diagnostika 'UL Ilstlr)g
pfi praci informace instalace instalace ménice do provozu karty ménice menu specifikace information
2.3  Rezimy zatiZeni, typova rada
Menlc,:e r’navjvl dvé hodnoty jmenovitého zatizeni - .Tézka zatéZ nebo MoZny Wstupni ez pretizen -
Lehka zatéz. proud Rezim t&zka zatéz
Nastaveni parametru “Jmenovity proud motoru” uréuje, ktery z rezimt o
bude aplikovan - Tézka zatéZ nebo Lehka zaté?. :\fj;' ?S:QL g Mez pretizeni -
Oba rezimy jsou vhodné pro motory navrzené dle IEC60034. (nad Grovni Rezim lehka zat &2
Z obrazku vedle je zfejmy rozdil mezi rezimem Tézka zatéz a rezimem 50% jmen.
Lehkéa zaté? pokud se ty&e rozsahu trvalého proudu a pratkodobé gf;ﬁk) -
proudové pretizitelnosti. lehkéa zat &z
Maximalni
trvaly proud -
Rezim
tézka zatéz
Jmenovity
R proud motoru
Rezim tézka zatez Rezim  \ogmg)
-'s velkou lehka zat &z

moznosti pretizeni

Rezim T ézka zatéz (tovarni nastaveni)

Vhodny pro aplikace s konstantnim momentem nebo pro aplikace, které
vyzaduijici vysokou pretizitelnost nebo plny moment pfi nizkych
otackach (napf. navijaky, kladkostroje).

V tovarnim nastaveni je tepelna ochrana nastavena na ochranu
asynchronnich motor( s vlastni ventilaci.

Je-li pouzit asynchronni motor s vlastni ventilaci a je-li pozadovana
tepelna ochrana pro otacky mensi nez 50% jmenovitych otacek, je toto
mozno zajistit nastavenim Pr 04.025 = 1.

Rezim ochrany | 2t ‘

Tovarni nastaveni ochrany motoru 12t je uréeno pro asynchronni motory
s cizi ventilaci a servomotory s permanentnimi magnety.

(il

oblast aktivni ochrany pietizeni Iz

celkovy proud 4

do motoru (Pr 04.001)
jako procenta
jmenovitého”

proudu motoru

100%

,/.
70% |
max. dovoleny
trvaly proud

m— Pr 04.025=0
""" Pr04.025=1

otacky motoru jako
procenta jmenovité hodnoty

50% 100%

Hodnoty trvalych vystupnich proudl jsou uvedeny pro maximalni teplotu okoli 40°C, nadmofskou vy$ku 1000m a modulaéni

kmitoCet 3,0kHz. Pro vy3$si modulaéni kmitoCty, vyssi teploty a vétSi nadmorskou vySku je nutna redukce vykonu. DalSi informace Ize nalézt

v kap. 12 Technickéa specifikace na str. 267.

Uzivatelska pfirucka M700/M701/M702

11




Be%peépqst _Zékladni Mlechanické Elektrické Ov[éq?ni Menu 0 Uvedeni Optimalizace Pamétové | PLC na lcjesce Rozsitené Techpické Diagnostika .UL Iistir)g
[iNJeICIl informace instalace instalace meénice do provozu karty meénice menu specifikace information
Tabulka 2-1 M éniée pro napéjeci nap éti 200V (3 fazové, 200V az 240V +10%)
ReZim Lehké zat éz ReZim Tézka zatéz
Spiékovy Spi koY
Maxim. trvaly Jmen. Vykon Soxp Maxim. trvaly | proud pro P y Jmen. Vykon
Typ . p . o - | Spi€kovy . ; = | proud pro . -
M70x- vystupni vykon p Fi motoru p Fi proud vystupni kategorll[ kategorii vykon p Fi n:l_otoru
proud 230V 230V proud otev fena REC 230V pii 230V
smy éka
A kw hp A A A A kW hp
03200050 6,6 1.1 1,5 7,2 5 7,5 10 0,75 1
03200066 8 1,5 2 8,8 6,6 9,9 13,2 11 1,5
Typ. vel. 3
03200080 1 2,2 3 121 8 12 16 1,5 2
03200106 12,7 3 3 13,9 10,6 15,9 21,2 2,2 3
04200137 18 4 5 19,8 13,7 20,5 27,4 3 3
Typ. vel. 4
04200185 25 55 7,5 27,5 18,5 27,7 37 4 5
Typ. vel. 5 05200250 30 7,5 10 33 25 37,5 50 55 7,5
06200330 50 1 15 55 33 49,5 66 7,5 10
Typ. vel. 6
06200440 58 15 20 63,8 44 66 88 1 15
07200610 75 18,5 25 82,5 61 91,5 122 15 20
Typ. vel. 7 07200750 94 22 30 103,4 75 112,5 150 18,5 25
07200830 117 30 40 128,7 83 124,5 166 22 30
08201160 149 37 50 163,9 116 174 232 30 40
Typ. vel. 8
08201320 180 45 60 198 132 198 264 37 50
09201760 216 55 75 237,6 176 227 352 45 60
Typ. vel. 9
09202190 266 75 100 292,6 219 282,5 438 55 75
10202830 325 90 125 357,5 283 365 566 75 100
Typ. vel. 10
10203000 360 110 150 396 300 387 600 90 125
12 Uzivatelska pfirucka M700/M701/M702
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Tabulka 2-2 M énice pro napajeci nap éti 400V (3 fazové, 380V az 480V +10%)
Rezim Lehkéa zéat éz Rezim T ézka zatéz
Spigkovy |
Maxim. trvaly Jmen. Vykon &= | Maxim. trvaly proud Spickovy Jmen. Vykon
Typ . p ok - - | Spi€kovy . p pro proud pro Tk o
M70x- vystupni vykon p Fi motoru p Fi proud vystupni kategorii kategorii vykon p Fi nlotoru
proud 400V 460V proud > - 400V pii 460V
otev fena RFC
smy €ka
A kw hp A A A A kW hp
03400025 3.4 11 1,5 3,7 2,5 3,7 5,0 0,75 1,0
03400031 4,5 1,5 2,0 4,9 3,1 4,6 6,2 11 1,5
03400045 6,2 2,2 3,0 6,8 4,5 6,7 9,0 1,5 2,0
Typ. vel. 3
03400062 7,7 3,0 5,0 8,4 6,2 9,3 12,4 2,2 3,0
03400078 10,4 4,0 5,0 11,4 7,8 1,7 15,6 3,0 5,0
03400100 12,3 5,5 7,5 13,6 10,0 15,0 20,0 4,0 5,0
04400150 18,5 7,5 10,0 20,3 15,0 22,5 30,0 5,5 10,0
Typ. vel. 4
04400172 24,0 11,0 15,0 26,4 17,2 25,8 34,4 7,5 10,0
05400270 30,0 15,0 20,0 33,0 27,0 40,5 54,0 11,0 20,0
Typ. vel. 5
05400300 31,0 15,0 20,0 34,1 30,0 45,0 60,0 15,0 20,0
06400350 38,0 18,5 25,0 41,8 35,0 52,5 70,0 15,0 25,0
Typ. vel. 6 06400420 48,0 22,0 30,0 52,8 42,0 63,0 84,0 18,5 30,0
06400470 63,0 30,0 40,0 69,3 47,0 70,5 94,0 22,0 30,0
07400660 79 37 50 86,9 66 99 132 30 50
Typ. vel. 7 07400770 94 45 60 103,4 77 115,5 154 37 60
07401000 112 55 75 123,2 100 150 200 45 75
08401340 155 75 100 170,5 134 201 268 55 100
Typ. vel. 8
08401570 184 90 125 202,4 157 235,5 314 75 125
09402000 221 110 150 2431 200* 258 400 90 150
Typ. vel. 9
09402240 266* 132 200 292,6 224* 288,9 448 110 150
10402700 320 160 250 352 270 348,3 540 132 200
Typ. vel. 10
10403200 361 200 300 3971 320 412,8 640 160 250

*

Tyto udaje plati pro modula¢ni kmitocet 2kHz. Pro modulaéni kmito€et 3kHz je potfeba vzit v Gvahu kap. 12.1.1 Typova rada, vykon a vystupni
proud (redukce vykonu v zavislosti na modula¢nim kmitoctu a teploté) na str. 267.
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Tabulka 2-3 M éniée pro napéjeci nap éti 575V (3 fazové, 500V az 575V +10%)

Rezim Lehk& zat éz Rezim Tézka zatéz
T Maxim. trvaly Jmen. Vykon Eixp Maxim. trvaly Spickovy | Spiékovy Jmen. Vykon
yp ; : . - .. | Spi€kovy . ; . o
M70x- vystupni vykonp i | motorup fi proud vystupni proudpro | proud pro vykon p fi motoru
proud 575V 575V proud kategorii kategorii 575V pfi 575V
A kw hp A A A A kW hp
05500030 3,9 2,2 3 4,3 3 4,5 6 1,5 2
Typ. vel. 5 05500040 6,1 4 5 6,7 4 6 8 2,2 3
05500069 10 55 75 1 6,9 10,3 13,8 4 5,0
06500100 12 75 10 13,2 10 15 20 55 75
06500150 17 1 15 18,7 15 22,5 30 7,5 10
06500190 22 15 20 24,2 19 28,5 38 1 15
Typ. vel. 6
06500230 27 18,5 25 29,7 23 34,5 46 15 20
06500290 34 22 30 37,4 29 43,5 58 18,5 25
06500350 43 30 40 47,3 35 52,5 70 22 30
07500440 53 45 50 58,3 44 66 88 30 40
Typ. vel. 7
07500550 73 55 60 80,3 55 82,5 110 37 50
08500630 86 75 75 94,6 63 94,5 126 45 60
Typ. vel. 8
08500860 108 90 100 118,8 86 129 172 55 75
09501040 125 110 125 137,5 104 134,1 208 75 100
Typ. vel. 9
09501310 150 110 150 165 131 169 262 90 125
10501520 200 130 200 220 152 196 304 110 150
Typ. vel. 10
10501900 200 150 200 220 190 2451 380 132 200

Tabulka 2-4 M éniée pro napéjeci nap éti 690V (3 fazové, 500V az 690V +10%)

ReZim Lehka zat éz Rezim Tézka zatéz
T Maxim. trvaly Jmen. Vykon &) Maxim. trvaly Spickovy | Spiékovy Jmen. Vykon
yp . . s o .. | Spi€kovy . p . -
M70x- vystupni vykon p fi | motorup Fi proud vystupni proudpro | proud pro vykon p Fi motoru
proud 690V 690V proud kategorii kategorii 690V pfi 690V
A kw hp A A A A kw hp
07600190 23 18,5 25 25,3 19 28,5 38 15 20
07600240 30 22 30 33 24 36 48 18,5 25
07600290 36 30 40 39,6 29 43,5 58 22 30
Typ. vel. 7
07600380 46 37 50 50,6 38 57 76 30 40
07600440 52 45 60 57,2 44 66 88 37 50
07600540 73 55 75 80,3 54 81 108 45 60
08600630 86 75 100 94,6 63 94,5 126 55 75
Typ. vel. 8
08600860 108 90 125 118,8 86 129 172 75 100
T Lo 09601040 125 110 150 137,5 104 134,1 208 90 125
. vel.
yP 09601310 155 132 175 170,5 131 169 262 110 150
10601500 172 160 200 189,2 150 193,5 300 132 175
Typ. vel. 10
10601780 197 185 250 216,7 178 229,6 356 160 200

2.3.1 Typické limity kratkodobého p  Fetizeni

Maximalni hodnota proudové pretizitelnosti (v %) zavisi na pouzitém motoru. Kombinace hodnot jmenovitého proudu motoru, jeho uc€iniku a
rozptylové indukénosti uréuje max. moznou pretizitelnost. Pfesnou hodnotu pro konkrétni motor Ize vypocitat pomoci rovnic podrobné uvedenych

v Menu 4 navodu Parameter Reference Guide, ktery je k dispozici na na www.emersonindustrial.com/en-EN/controltechnigues ve formatu html nebo
je soucasti Programu Unidrive M Connect nebo je k dispozici na CD dodavaném s méni¢em.

Typické hodnoty pro kategorie RFC (RFC-A nebo RFC-S) a Oteviena smycka jsou uvedeny v této tabulce:
Tabulka 2-5 Typické limity p Fetizitelnosti

Rezim zatizeni RFC zests;\LlJL(]:ieneho REC ze 100 % Ots;%:i(aeg;aéscr)ngtac\ljj ze |Oteviena sr'&)]/ ¢ka ze 100
rﬁ';kna;f;ig motoru = jmen. proud ménice 110 % po 165 s 110 % po9's 110 % po 165 s 110 % po 9's
Tézka zatéz o o o o
jmen. proud motoru = jmen. proud ménice(typ. vel. 8 a nizsi) 200 % po 28 s 200%po3s 150 % po 60's 150 % po7s
Tézka zatéz o o o o
jmen. proud motoru = jmen. proud ménice (typ. vel. 9E a 10) 170 % po42s 170%po5s 150 % po 60's 150 % po7s
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[iNJICll informace instalace instalace | ménice do provozu

UL listing

Optimalizace information

Diagnostika

Obvykle je jmenovity proud ménice vySSi nez jmenovity proud pfipojeného motoru, coz umoznuje vétsi pretizitelnost nez u tovarniho nastaveni.
U nékterych typt ménice je pfi velmi nizkych otackach pfipustny doba pretizeni proporcionalné zkracena.

POZNAMKA

Maximalni hodnota pretizeni nezavisi na otackach.

2.4  Kategorie provozu

Méni¢ muze pracovat v jedné z téchto kategorii provozu:

1. Oteviena smy ¢ka
Moznosti:
- Vektorovy rezim bez zpétné vazby
- Skalarni rezim s linearni charakteristikou U/f
- Skalarni rezim s kvadratickou charakteristikou U/f
2. RFC-A
MozZnosti:
- Rizeni rotorového toku asynchronniho motoru s otaékovou zpétnou vazbou
- Rizeni rotorového toku asynchronniho motoru bez otaékové zpétné vazby (Sensorless)
3. RFC-S
Moznosti:
- Rizeni rotorového toku synchronniho servomotoru s permanentnimi magnety s polohovou zpétnou vazbou
- Rizeni rotorového toku synchronniho servomotoru s permanentnimi magnety bez polohové zpétné vazby (Sensorless)

2.4.1 Kategorie Otev fena smy €ka

Ménic napaji motor kmito¢tem, ktery Fidi uzivatel. Otacky motoru jsou dany timto vystupnim kmito¢tem ménice a skluzem motoru zavislym na
zatiZzeni motoru. Méni¢ muaze zvysit kvalitu Fizeni otacek pouzitim kompenzace skluzu. Vlastnosti pfi nizkych otackach zavisi na zvoleném rezimu,
tj. bud' skalarni nebo vektorovy bez zpétné vazby.

Vektorovy rezim bez zp étné vazby

Napéti pfivedené na motor je pfimo Umérné kmitoétu s vyjimkou nizkych otacek, kdy méni¢ vyuziva hodnot parametri motoru ke korekci napéti tak,
aby byl drzen konstantni tok v motoru i pfi proménném zatizeni.

Typicky je 100% moment dosazitelny i pod 1Hz u 50Hz motord.

Skalarni rezim s linearni charakteristikou U/f

Napéti pfivedené na motor je pfimo iumérné kmitoctu s vyjimkou nizkych otacek, kdy je v €innosti napétové zvyseni (boost) nastavitelné uzivatelem.
V tomto rezimu je moZzno pfipojit vice motord paralelné.

Typicky je 100% moment dosazitelny i pod 4Hz u 50Hz motor(

Skalarni rezim s kvadratickou charakteristikou U/f

Napéti pfivedené na motor je pfimo umérné druhé mocniné kmitoCtu s vyjimkou nizkych otacek, kdy je v €innosti napétové zvyseni (boost)
nastavitelné uzivatelem. Tento rezim mlze byt pouzit pro aplikace pump a ¢erpadel, které maji kvadtratickou zatéZovou charakteristiku a je mozno
pfipojit vice motort paralelné.

2.4.2 Kategorie RFC-A

Regulace magnetického toku rotoru asynchronniho motoru (RFC-A) zahrnujici vektorové fizeni uzaviené smycky s otackovou zpétnou vazbou.

S ota€kovou zp étnou vazbou

Pro pouziti s asynchronnimi motory, které maji nainstalovano zpétnovazebni otackové €idlo. Méni¢ pfimo Fidi otacky motoru pomoci ¢idla zpétné
vazby, coz zajistuje, Ze otacky rotoru odpovidaji pozadovanym. Tok motoru je pfesné Fizen po celou dobu, coz poskytuje plny moment i pro nulové
otacky.

Bez ota €kové zp étné vazby (Sensorless)

Tento rezim poskytuje fizeni v uzaviené smy éce bez nutnosti pouziti zp étnovazebniho polohového €idla a to vyuzitim proudu, napéti a
klicovych parametrt motoru k vypoctu otac¢ek motoru. Mize eliminovat nestabilitu tradiéné se vyskytujici pfi fizeni v oteviené smycce, jako je napf.
provoz velkych motor( pfi nizkych otackach s malou zatézi

2.4.3 Kategorie RFC-S

Regulace magnetického toku rotoru synchronnich motorti s permanentnimi magnety (RFC-S) poskytujici fizeni uzaviené smycky se zpétnovazebnim
¢idlem polohy.

S polohovou zp étnou vazbou

Pro pouziti s motory s permannentnimi magnety, které maji nainstalovano zpétnovazebni ¢idl opolohy.

Mé&ni& pFimo Fidi otaky motoru pomoci &idla zpétné vazby, co? zajistuje, Ze otacky rotoru odpovidaji pozadovanym. Rizeni toku neni nutné, protoZe
motor je nabuzeny permanentnimi magnety, které jsou soucasti rotoru.

Informace o absolutni poloze je ze zpétnovazebniho &idla vyzadovana aby vystupni napéui pfesné odpovidalo zpétné elektromagnetické sile motoru.
PIny moment je k dispozici i pro nulové otacky.

Uzivatelska pFirugéka M700/M701/ M702 15



Tabulka 2-6 Enkodéry kompatibilni s M700, M701, M702

Be%pecpqst ~Zakladni Mlechamcka Elektrlcka Ov[aq?n| Menu 0 Uvedeni Optimalizace Pamétové | PLC na lcjesce Rozsifené Techplcka Diagnostika .UL I|st|r)g
[iNJeICIl informace instalace instalace meénice do provozu karty meénice menu specifikace information
2.5 Vhodné enkodéry

Typ enkodéru

Nastaveni Pr 3.038

Kvadraturni enkodér s nulovym pulzem nebo bez négj

AB (0)

Kvadraturni enkodér s komutacnim signalem UVW pro absolutni polohu, s nulovym pulzem nebo bez néj pro motory s
permanentnimi magnety

AB Servo (3)

Enkodér s frekvenénimi pulzy sméru vpfed a sméru vzad, s nulovym pulzem nebo bez négj

FR (2)

Enkodér s frekvenénimi pulzy sméru vpfed a sméru vzad, s komutaénim signalem UVW pro absolutni polohu, s nulovym
pulzem nebo bez néj pro motory s permanentnimi magnety

FR Servo (5)

Enkodér s frekvenénimi pulzy a uréenim sméru, s nulovym pulzem nebo bez néj

FD (1)

Enkodér s frekvenénimi pulzy a uréenim sméru, s komutaénim signalem UVW pro absolutni polohu, s nulovym pulzem
nebo bez néj pro motory s permanentnimi magnety

FD Servo (4)

SinCos enkodér bez sériové linky

SC (6)

Sincos enkodér s komutaénimi signaly

SC Servo (12)

Absolutni SinCos enkodér Heidenhain pouzivajici protokol sériové linky EnDat

SC EnDat (9)

Absolutni SinCos enkodér Stegmann pouzivajici komunikaci Hiperface

SC Hiperface (7)

Absolutni SinCos enkodér s SSI SC SSI (1)
Enkodér Sincos s absolutni polohou pro jednotlivé sin a cos signaly SC SC (15)
Pouze SSI enkodér (Graydv nebo binarni kod) SSI(10)
Pouze absolutni EnDat enkodér EnDat (8)
Pouze enkodéry* pouzivajici komunikaci BiSS (v sou¢asnosti nepodporované) BiSS (13)
Resolver Resolver (14)

Pouze enkodéry** s komuta¢nim signalem UVW (v soucasnosti nepodporované)

Commutation only (16)

*

Pouze enkodéry BiSS typu C jsou podporovany.

** Toto ¢idlo zpétné vazby poskytuje velmi nizké rozliSeni a nemélo by byt pouzito v aplikacich vyzadujicich vysokou uroveri technickych parametrd.
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Bezpecnost [F4I{ECIHINM Mechanicka| Elektricka | Ovladani M 0 Uvedeni Obtimali Pamétové [PLCnadesce| RozSitené | Technicka Di ik UL listing
[iNJICll informace instalace instalace ménice enu D 4o provozu plimalizace karty ménice menu specifikace 1agnostika | intormation
2.6  Zakladni popis
Obr. 2-2  Popis m éni€u typovych velikosti 3 az 10
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1. PfFipojeni ovladaciho panelu 6. Slot volitelného modulu 2 11. Konektor komunikaéniho portu 16. DC bus -
2. Certifikacni stitek 7. Slot volitelného modulu 3 12. Slot pro pamétovou kartu 17. Svorky pfipojeni motoru
3. Identifikacni Stitek 8. Konektor pro pfipojeni relé 13. Svorky pfipojeni brzdného odporu 18. Svorky pfipojeni napajeci sité
4. LED signalizace poruchy 9. Konektor pro pfipojeni enkodéru  14. Interni odruSovaci filtr 19. Svorka uzemnéni
5. Slot volitelného modulu 1 10. Svorkovnice fizeni 15. DC bus +
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Bezpeénost [F4IECIHINE Mechanicka| Elektricka | Ovladani M 0 Uvedeni Obtimali Pamétové | PLC na desce | RozSitené | Technicka Di ik UL listing
[iNJeICIl informace instalace instalace ménice enu D 4o provozu plimalizace karty ménice menu specifikace 1agnostika | information
2.7  Popis vyrobnich stitk G
Umisténi vyrobnich §titk(l je na obr. 2-2.
Obr. 2-3 Typické vyrobni Stitky
Max. trvaly vyst.
Typova proud pro tézkou
Typ velilfost zétélz x 10
Viz uzivatelska ( [.'I l l
prirucka —[ Ll M700-032 00050 A
1 !
Kod jmen. Druh ménice
vstupniho napéti
jmen. vykon
pro tézkou . o
z4t87 | lehkou  VSWUPNI kod odbératele Znaky certifikét @
zatés kaItOCBt / a data vyroby
vstupnj napéti— " = ¥ CE certifikat Evropa
0.75/11.1 ij STOVO2 | pocet fazi a jmen. (€ P
) 1P 200-240V 5060Hz ph 1054 < vstupni proud , s .
vystupvrp —» 0P 0240V 3oh 5.0/6.6A pro tézkou zatéz 0 C Tick certifikat Australie
napéti addidand A
-
o= et USA &
c E UDS(E:O:ESZ SE max. trvaly vyst. Bus UL / cUL certifikat Kanada
E171230 S = proud pro téZkou
certifikaty —p- o= zat&7 / lehkou zat&
. L O=
:;nq‘f.ipgr:: gE ﬂ:ompliant} Shoda s RoHS Evropa
@+ _vyrobni
Designed in UK / Made in UK Gislo

" ) vstupni jmen. vykon
Velky Stitek * ro tézkou zatéz / . .
Typ kmitocet IF:ahkou tes kod odbératele
/ a data vyroby
( > Set fazi a jmen. vstupni
vstupni| M700-074-00660-A \ 30/37kW _STDV02 broud pro 5kou Zate?
napéti A IIIJ »1/P 380-480V "50-60Hz 3ph 74A A
O/P 0-480V 3ph 66/79A #—— max. trvaly vyst.
- - *x - d pro tézkou
Designed in UK RoHS prouc .
Made in UK. jﬁ( (€ Qo zatéZ / lehkou zatéz
Serial No: 3000005001 ¢, v@'fs Ing, Cont.
\ N1652 USTED 8D14 E171230
vyrobni Cislo vystupni
L \
napetl certifikaty

* Tento Stitek se pouziva u typovych velkosti 7 a vysSich.
Blize viz obr. 2-1 Pfiklad typového oznaceni na str. 10.
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[iNJICll informace instalace instalace meénice do provozu karty ménice menu specifikace information

2.8  \Volitelné p FisluSenstvi

Obr. 2-4  Volitelné p FisluSenstvi

1. Ovladaci panel 6. Interni brzdny odpor (pro typ. vel. 3, 4 a 5)

2. Slot 1 pro volitelny modul 7. Pamétova karta

3. Slot 2 pro vol!teln}’/ modul *  Vice informaci je uvedeno v kap. 9 Pamétové karty na str. 166.

4. Slot 3 pro volitelny modul

5. CT komunikacni kabel

Volitelné moduly pro Unidrive M jsou ve dvou provedenich, a to standardni volitelné moduly a velké volitelné moduly. Standardni volitelné moduly jsou
pro snadnou identifikaci oznaeny barevnym limcem, zatimco velké volitelné moduly jsou €erné. VS8echny moduly maji na horni strané identifikacni

Stitek. Standardni volitelné moduly mohou byt nainstalovany do jakéhokoliv slotu ménice pro volitelné moduly, zatimco velké volitelné moduly mohou
byt nainstalovany pouze do slotu 3. V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny dalSi podrobnosti.

Tabulka 2-7 Volitelné moduly

Typ Volitelny Barva Nazev Dalsi informace
modul
Redukce na 15-ti kolikovy | revodnik pro enkoderovy vstup o
- PFevodnik ze Sroubové svorkovnice na 15-ti kolikovy konektor typu D
konektor typu D [
Zpétna vazba s fastonem na pfipojeni stinéni
Rozhrani pro enkodér s Rozhrani pro enkodér s jednopolaritnim zakon ~ €enim
- jednopolaritnim zakonce- | Poskytuje rozhrani pro jednopolaritni zakon&eni signali ABZ enkodéru,
nim (15V nebo 24V) jako napf. z ¢idla s Hallovym efektem. K dispozici je verze 15V nebo 24V
Adaptér pro RS485
it . Umoznuje komunikaci pfes RS485. Umoznuje komunikaéni rychlost
Adaptér KI-485 115kBaudu, adresy uzIt od 1 do 16, 8 datovych bitd, 1 stop bit, zadna
parita, master mod.
_ et . .
e . Rozhrani pro Profibus
“_— - -
purpurova | SI-PROFIBUS Modul pro komunikaci v siti PROFIBUS
~
Fieldbus
s s . Rozhrani pro DeviceNet
//‘ stfedné Seda | Sl-DeviceNet Modul pro komunikaci v siti DeviceNet
s s Rozhrani pro CANopen
/f svétle Seda | SI-CANopen Modul pro komunikaci v siti CANopen

Uzivatelska pfirucka M700/M701/M702
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[iNJeICIl informace instalace instalace meénice do provozu karty meénice menu specifikace information
Tabulka 2-7 Volitelné moduly
Typ Volitelny Barva Nazev Dalsi informace
modul
RozSifeni po étu vstup u a vystup u (I/O)
ZvySuje pocet vstupl a vystupl o tyto kombinace:
Automatizace | _ _esm. - Digitalni vstupy/vystupy
(rozsifeni poctu ‘-‘ oranzova |SI-/O «  Digitalni vstupy
vstpU/vystupd) [E=T +  Analogové vstupy (diferenéni nebo jednoduché)
* Analogovy vystup
* Relé
—en mechové Modul prost fedi Machine Control Studio s aplika €nim procesorem
s —wia . MCi200 Aplika¢ni procesor pro chod preddefinovanych a/nebo uzivatelem
. = zelena v o v 4 . .
— vytvofenych programu v prostfedi Machine Control Studio
Modul prost fedi Machine Control Studio s aplika €nim procesorem
= mechové (s komunikaci Ethernet)
L o ) MCi210 Aplikacni procesor pro chod pfeddefinovanych a/nebo uZivatelem
S zelena S o v . .
Automatizace S vytvofenych program( v prostfedi Machine Control Studio s
(Aplikace) komunikaci Ethernet
Modul s aplika énim procesorem kompatibilni se SyPTPro
(s komunikaci CTNet)
Sl-Applications Plus Aplika¢ni procesor pro chod preddefinovanych a/nebo uzivatelem
. vytvofenych programu v prostfedi SyPTPro s rozhranim CTNet (muze
S cerma byt pouzit pouze ve slotu 3)
Modul s aplika €nim procesorem kompatibilni se SyPTPro
Sl-Register Aplika¢ni procesore pro funkci polohové synchronizace s rozhranim
CTNet (muze byt pouzit pouze ve slotu 3)
Tabulka 2-8 Ovladaci panely
Typ Panel Nazev Dalsi informace
LCD ovladaci panel
KlI-Keypad Pokrocily textovy vicejazyény LCD panel. Zobrazuje i textovy popis zobrazovanych parametrd a
dat
Keypad —
LCD ovladaci panel
Kl-Keypad RTC Poskytuje stejné funkce jako KI-Keypad a je navic vybaven hodinami realného ¢asu napajenymi
baterii
Tabulka 2-9 Dalsi volitelné p FisluSenstvi
Typ v}/ohEeIne . Nazev Dalsi informace
prisluSenstvi
i Adaptér pro SD kartu
y SD Card Adaptor Umoznuje vlozeni SD karty do slotu karty SMARTCARD
'///
Zalohovani -
SMARTCARD Karta SMARTCARD R
Umozhiuje zalohovani a kopirovani parametrdi ménice
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Diagnostika information

PrisluSenstvi dodavané s m énicéem

Méni¢ je dodavan s pfiru¢kou Struény navod, brozurou s bezpe&nostnimi informacemi, certifikatem kvality a krabi¢kou obsahujici dily uvedené
v tab. 2-10 a v tab. 2-11.

Tabulka 2-10 P fisluSenstvi dodavané s m éniéem (typ. vel. 3 az 8)

Popis Typ. vel. 3 Typ. vel. 4 | Typ. vel. 5 | Typ. vel. 6 Typ. vel. 7 Typ. vel. 8
Konektory Fidici
svorkovnice
X l**
Konektor relé
Konektor pro S \@ﬁ
napajeci napéti 24V
x1
Zemnici pfichytka
fidici kabelaze
Zemnici pfichytka pro o0 02 ¢ ° o3 ° °© o9 T R—— ﬁ—’ﬂ ﬁ—ﬁ
montaz na panel
X2 X2 X2 X2 X2 X2
[
Zemnici pfichytka
0o
x1 x1
S=
Priichodky krytu ss @E’
svorkovnice ==
X2

Matice svorkovnice

M6 x 11

Silovy konektor pro
napajeni a motor

Ochranné prtchodky

* Pouze pro Unidrive M700 / M701 typ. vel. 3 az 6.
** Pouze pro Unidrive M702 typ. vel. 3 az 6.

Uzivatelska pfirucka M700/M701/M702
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Tabulka 2-11 P FisluSenstvi dodavané s m éniéem (typ. vel. 9E a 10)
Popis Typ. vel. 9E | Typ. vel. 10

Konektory Fidici svorkovnice

x1

Konektor relé

Konektor pro napajeci napéti
24V

Zemnici pFichytka Fidici
kabelaze

Konektor pro napajeni
ventilatoru

Zemnici pfichytka pro
montaz na panel

X2

22
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3.2.3 Chlazeni

3 Mechanicka instalace

Tato kapitola popisuje, jak pouzit mechanické dily pfi instalaci ménice.
Ménic je konstruovan k instalaci do rozvadéce. Klicovée Casti této kapitoly
obsahuji:

* Montaz skrz diru v panelu

*  Vysokeé kryti jako standard nebo montaz skrz diru v panelu

* Dimenzovani rozvadéce a vedeni kabelaze

* Vlozeni volitelnych moduld
* Umisténi svorkovnic a utahovaci momenty

3.1 Informace tykajici se bezpe ¢&nosti

Dodrzujte pokyny

Pokyny tykajici se mechanické a elektrické instalace musi
byt dodrzeny. Jakékoliv dotazy nebo nejasnosti je tfeba
konzultovat s dodavatelem zafizeni. Vlastnik nebo uzivatel je
odpovédny za to, Ze instalace ménice a volitelnych jednotek,
a zplsob jakym jsou provozovany a udrzovany, odpovida
pFislusnym bezpe&nostnim predpistim a normam CSN, resp.
pfi vyvozu normam dovozce.

Varovani

Pozadavky na instalujiciho (kompletéatora)

Méni€ musi byt instalovan profesionalnimi pracovniky, ktefi
jsou obeznameni s bezpe¢nostnimi poZzadavky a poZadavky
EMC.

Kompletator je odpovédny za to, Ze koneény produkt nebo
systém odpovida pfislusnym bezpecnostnim predpisim a
normam CSN, resp. pfi vyvozu normam dovozce.

Varovani

Rozvad éé

Ménic je konstruovan k instalaci do rozvadéce, coz

umozriuje pfistup pouze osobam s potfebnou kvalifikaci a
osobam opravnénym, a ktery zajiStuje potfebné kryti.

Je navrzen pro pouziti v prostfedi klasifikovaném jako

stupen znecisténi 2 v souladu s IEC 60664-1. Tim je minéno

pouze prostfedi suché neobsahujici vodivé nedistoty.

3.2 Planovani instalace

PFi planovani instalace se musi vzit do Uvahy nasledujici:

3.2.1 Pristup

PFistup musi mit pouze osoby opravnéné. Bezpecnostni pfedpisy platné
v misté pouziti musi byt dodrzeny.

Stupen kryti IP zavisi na zpusobu instalace. Blize viz

kap. 3.9 Rozvadéce s vySSim krytim na str. 45.

3.2.2 Prostfedi

Méni¢ musi byt chranén pred:

» vlhkosti, v€etné kapajici nebo stfikajici vodou a kondenzaci.
Protikondenzacni téleso mize byt pouzito, musi v§ak byt vypnuto po
dobu provozu ménice.

» kontaminaci elektricky vodivym materialem

*  kontaminaci jakymkoliv prachem (materidlem), ktery zptsobi
poruchu ventilatoru, nebo zhorsi prichod chladiciho vzduchu

* pfekroGenim povolené provozni a skladovaci teploty

*  plynim zpusobujicich korozi

POZNAMKA

Béhem instalace se doporucuje, aby ventilatory na ménici byly pfikryty
a to z dvodu zabranéni vniknuti zbytkd (napf. odfezkd vodicd) do

ventilatoru.

Teplo produkovanéméni¢em musi byt odvedeno, aby nebyla pfekrocena
dovolena pracovni teplota. V§imnéte si, ze utésnéné rozvadéce odvadéji
mnohem méné tepla nez rozvadéce s ventilaci, a musi byt tedy vétsi
a/nebo pouzit ventilator pro interni cirkulaci.

Dalsi informace viz kap. 3.6 Rozvadéc pro standardni ménice na str. 43.

3.2.4 Bezpe¢€nost z hlediska elektrického

Instalace musi byt bezpecna jak za normalnich podminek tak i v pfipadé
jakékoliv poruchy. Pokyny pro elektrickou inatalaci jsou popsany v kap.
4 Elektricka instalace na str. 59.

3.2.5 Ochrana proti poZaru

Skiifh méni€e neni klasifikovana jako protipozarni. Pro splnéni tohoto
pozadavku musi byt méni¢ instalovan v protipozarnim rozvadeéci.

Pro instalace v USA je k dispozici rozvadé¢ NEMA 12.

Pro instalace mimo USA je doporu¢eno nize uvedené provedeni
(zalozené na normé IEC 62109-1 pro fotovoltaické elektrarny).
Rozvadé¢ muze byt kovovy nebo plastovy. Plastovy musi splfiovat
pozadavky, které mohou byt pro vétsi rozvadéce struéné vyjadreny jako
pouziti materialt splfiujicich nejméné UL 94 class 5VB v bodé minimalni
tloustky.

Komplet vzduchového filtru musi byt nejméné class V-2.

Poloha a velikost pldorysu by méla pokryvat plochu dle obr. 3-1.
Jakakoliv ¢ast strany, ktera je uvnitf plochy ohrani¢ené uhlem 5° je také
nutno uvazovat za souéast padorysu protipozarniho rozvadéce.

Obr. 3-1 Pudorys protipoZarniho rozvad éce

AN

oy

AN

W

x:

\

5

[

Spodni strana, véetné ¢asti stran uvazovanych jako ¢ast pudorysu, musi
byt navrzena tak, aby zabranila uniku hoficiho materialu - bud nema
Zadné otvory nebo je konstruovana s krycimi pfepazkami. tzn., Ze otvory
musi byt utésnény materialy splfiujicimi pozadavky 5VB, nebo byt
preplatovany krycimi pfepazkami.

Na obr. 3-2 je akceptovatelna konstrukce s krycimi pfepazkami. Toto se
neaplikuje u montazi v uzavieném elektrickém pracovnim prostfedi
(omezeny pfistup) s betonovou podlahou..

Obr. 3-2 Res$eni protipoZarniho rozvad &ée s krycimi p fepazkami

Ne méné nez

2 nasobek
X Kryci pfepazky (mohou byt nad
_ R nebo po%‘stramou rozvadéce)
X o | |
I [ | I B

Spodni strana ;;Epoiérniho rozvadéce
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3.2.6  Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Ménice kmitoctu jsou vykonova elektronicka zafizeni, ktera mohou zplsobovat elektromagnetické ruseni a to tehdy, nejsou-li instalovany spravné s
velkym ddrazem na vedeni kabelaze

Urc¢ita jednoducha rutinni opatfeni mohou zabranit ruseni v typickych pramyslovych regulovanych zafizenich.

Je-li nezbytné striktné dodrzet emisni limity nebo se v blizkosti nachazi zafizeni citlivé na elektromagnetické ruseni, potom musi byt vSechna opatfeni
splnéna. Uvnitf ménice je zabudovan interni odrusovaci filtr, ktery za urcitych podminek snizuje emise. Jestlize je snizeni nedostate¢né, je potfeba
pouzit externi odrusovaci filtr, ktery musi byt umistén co nejblize ménici. Musi byt vytvofen dostate¢ny prostor pro umisténi filtru a pro kabelaz, ktera
musi byt peclivé rozvrzena a vedena.

Obé urovné opatfeni jsou popsany vkap. 4.12 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) na str. 80.

3.2.7 Nebezpeéna prost Fedi
Ménice nejsou urceny k instalaci do nebezpe&nych prostfedi, pokud nejsou zabudovany do vhodné skfiné s patficnym krytim a nejsou pro toto
certifikovany.

3.3  Kryty svorkovnic

Odpojovaci za Fizeni
Pred odstranénim krytd ménice nebo pred zapocetim jakychkoliv servisni prace musi byt od ménice odpojeno stfidavé a /nebo
stejnosmérné napajeni a to pomoci homologovaného odpojovaciho zafizeni.

Zbytkovy naboj
Soucasti ménice jsou kondenzatory v mezilehlém obvodu, které zlstavaji i po odpojeni stfidavého a/nebo stejnosmérného napajeni
nabité na napéti, které maze byt smrtelné. Po odpojeni napajeni je nutno vyckat min. 10 minut, nez je mozno pokracovat v praci.

Za normalnich okolnosti se tyto kondenzatory vybiji vnitfnimi obvody ménice. Za ur€itych okolnosti v poruchovém stavu je mozné, ze
k vybiti kondenzatort nedojde nebo tomuto vybiti zamezi napéti pfilozené na vystupni svorky. Pokud doslo k takové poru$e ménice, pfi
niz displej okamzité zhasne, je mozné, ze se kondenzatory nevybiji. V takovém pfipadé se obratte na spole¢nost Control Techniques nebo
jejiho autorizovaného distributora.
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Sejmuti kryt G svorkovnic
Obr. 3-3  Umist éni kryt & svorkovnic (typ. vel. 3 az 10)
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Obr. 3-4  Sejmuti krytu svorkovnic u typové velikosti 3

1. Kryt vykonové st svorkovnice a svorkovnice Fizeni
2. Horni kryt vykonové svorkovnice
U typové velikosti 3 musi byt nejprve sejmut kryt vykonové st svorkovnice a svorkovnice fizeni a teprve potom muze byt sejmut horni kryt vykonové

svorkovnice. Pfi montazi krytt svorkovnic na plvodni misto je tfeba Srouby dotahnout maximalnim momentem 1Nm.
Obr. 3-5 Sejmuti krytu svorkovnic u typové velikosti 4

1. Kryt vykonové st svorkovnice a svorkovnice Fizeni
2. Horni kryt vykonové svorkovnice
U typové velikosti 4 musi byt nejprve sejmut kryt vykonové st svorkovnice a svorkovnice fizeni a teprve potom muze byt sejmut horni kryt vykonové

svorkovnice. Pfi montazi krytt svorkovnic na plvodni misto je tfeba Srouby dotahnout maximalnim momentem 1Nm.
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Obr. 3-6  Sejmuti krytu svorkovnic u typové velikosti 5

1. Kryt svorkovnicefizeni

2. Horni kryt vykonové svorkovnice pravy
U typové velikosti 5 musi byt nejprve sejmut kryt svorkovnice Fizeni a teprve potom mulze byt sejmut horni kryt vykonové svorkovnice pravy. Pfi
montazi krytt svorkovnic na puvodni misto je tfeba Srouby dotahnout maximalnim momentem 1Nm.

Obr. 3-7 Sejmuti krytu svorkovnic u typové velikosti 6

PFi montazi kryth svorkovnic na pdvodni misto je tfeba Srouby dotdhnout maximalnim momentem 1Nm.
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Obr. 3-8 Sejmuti krytu svorkovnic u typové velikosti 7 az 10 (zobrazena typ. vel. 7)

PFi montazi kryth svorkovnic na pdvodni misto je tfeba Srouby dotdhnout maximalnim momentem 1Nm.
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3.3.2 Odstran éni zatek v krytu pr Gchodek a krytech Pro typové velikosti 7 az 10 jsou k dispozici sady priichodek. Pro

vykonové ¢asti
Obr. 3-9 Odstran éni zatek

A: VSechny typové velikosti
B: Pouze typova velikost 5
C: Pouze typova velikost 6
D: Typové velikosti 7 az 10

Umistéte kryt na pevny hladky povrch a pomoci vhodného prarazniku
a kladiva udefte na patficny pfedlisovany otvor (1). V pfipadé typovych
velikosti 7 az 10 pomoci klesti sevrete patficnou predlisovanou zatku
a pootocenim ji odstrarite (3). Takto pokracujte i u vSech ostatnich
otvort (2). Poté odstrarite vSechny otfepy a ostré rohy.

typovou velikost 8 jsou k dispozici dvé verze prichodek, které jsou
uréeny pro jeden nebo dva priichozi kabely.

Tabulka 3-1 Sady pr tchodek

Typové velikost m éniée Cislo dilu Obrazek

Typ. vel. 7 - sada 8 prdchodek

pro jeden priichozi kabel 3470-0086-00

Typ. vel. 8 - sada 8 prdchodek

pro jeden priichozi kabelu 3470-0089-00

Typ. vel. 8 - sada 8 prichodek

pro dva prachozi kabely 3470-0090-00

Typ. vel. 9E a 10 - sada 8
prtchodek pro dva prlichozi
kabely

3470-0107-00

Obr. 3-10 Odstran éni zatek horniho krytu vykonové svorkovince
utyp.vel.3a4

Pomoci klesti sevrete predlisovanou zatku (1) a tahem smérem dold ji
vylomte. Takto pokracujte i u vSech ostatnich zatek (2). Poté odstrarite
vS§echny otfepy a ostré rohy. Pro zabezpedeni tésnéni pouzijte
prachodky krytu ss svorkovnice dodavané s méni¢em (tab. 2-10 na
str. 21).
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3.4  Montaz / demontaz volitelného p FisluSenstvi a ovladaciho panelu

>

Pfed montazi/demontazi volitelného modulu odpojte od ménice napajeni. Pokud toto nedodrzite, produkt se muze poskodit.

Obr. 3-11 Montaz standardnich volitelnych modul G

Instalace prvniho volitelného modulu

POZNAMKA

Volitelné moduly musi byt montovany v tomto pofadi: slot 3, slot 2 and slot 1 (Cisla slotl jsou na obr. 2-2 Popis ménicu typovych velikosti 3 az 10 na
str. 17).

¢ Modul mirné sklorite dozadu v uvedeném sméru (1).
»  Vystupek volitelného modulu zasunte do pfislusné drazky(2), viz detailni pohled (A).
*  Modul tlacte dol(i az zaklapne na své misto.

Instalace druhého volitelného modulu

*  Modul mirné sklorite dozadu v uvedeném sméru (3).
*  Vystupek volitelného modulu zasurite do pfislusné drazky jiz nainstalovaného modulu (4), viz detailni pohled (B).
*  Modul tlaéte dolG az zaklapne na své misto. Na obrazku (5) jsou znazornény dva nainstalované moduly.

Instalace tf etiho volitelného modulu
* Postup je stejny jako u druhého modulu.

Méni¢ umozriuje soucasné pouziti vSech tfi slotl. Na obrazku (6) jsou znazornény tfi nainstalované moduly.
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Obr. 3-12 Demontaz standardnich volitelnych modul G

+ Zatlac¢enim packy (1) na modulu smérem dold modul uvolnite ze zaklapnuti (1), viz detailni pohled (A).
*  Modul naklorite mirné k sobé (2).
*  Vyjméte modul z ménice (3).

Obr. 3-13 Montaz a demontaz velkého volitelného modulu

Montéaz velkého volitelného modulu

*  Modul mirné sklorite v uvedeném sméru (1).
»  Vystupky volitelného modulu zasunite do pfisluSnych drazek (A), viz detailni pohled (B).
*  Modul tlacte dol(i az zaklapne na své misto.

Demontaz velkého volitelného modulu
» Zatlaéte packy na modulu smérem dold (2C), modul naklorite mirné k sobé a vyjméte.

POZNAMKA

Velky volitelny modul muze byt nainstalovan pouze do slotu 3. Standardni volitelné moduly mohou byt pfitom nainstalované do slotu 2 a slotu 1.
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Obr. 3-14 MontaZ a demontaz ovladaciho panelu Kl-Keypad

Panel jemné tlacte v naznac¢eném sméru dokud nezaklapne na své misto.
Chcete-li ovladaci panel demontovat, postupujte v opacném poradi.

POZNAMKA

Ovladaci panel Ize namontovat / demontovat i pfi zapnutém ménici a bézicim motoru za pfedpokladu, Ze méni¢ nepracuje v rezimu Ovladani
z klavesnice ménice.
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Ménic¢e mohou byt montovany bud na panel nebo skrz diru v panelu pomoci pfislusnych pfichytek. Na nasledujicich obrazcich jsou uvedeny rozmeéry
meénicu a vrtaci plany pro oba zplsoby montaze.

Sada pro montaz skrz diru v panelu se nedodava s méni¢em a lze ji zakoupit samostatné, pfislusna objednaci &isla jsou uvedena nize:

Tabulka 3-2 Obj. €isla sad pro montéz skrz diru v panelu pro typové ve

Typova velikost Obj. éislo
3 3470-0053
4 3470-0056
5 3470-0067
6 3470-0055
7 3470-0079
8 3470-0083
9E
3470-0105
10

likosti5 az 8

Varovani

Je-li méni¢ provozovan s velkou zatézi po del$i dobu, mdze teplota jeho chladi¢e dosahnout az 70°C. Je proto nutno zabranit moznosti

lidského dotyku na chladi¢.

Sl

Varovani

Hmotnost vétSiny ménica presahuje 15kg. Proto pfi zdvihani téchto ménicu dbejte patfi€nych bezpecnostnich opatfeni.
Udaje o hmotnostech méni&a jsou uvedeny v kap. 12.1.19.

351

Montaz na panel

Obr. 3-15 Montaz na panel - typova velikost 3

382 mm
(15.04 in)

H | 365 mm
(14.37 in)

200 mm (7.87 in)

A et W E S

6.0 mm| |g73.0 mm (2.87 in 25.5mm
(0.24 in) 40.0 mm, 0.22 i
vl Missmtl 1020
______ ?r_ X
370 mm (14.57 in)
------ =S by
6.5 mm
(0.26 in)

POZNAMKA

Kazda montazni pfichyka ma 4 montazni otvory. Vnéjsi otvory (5,5 mm) slouzi k pfipevnéni ménice k zakladni desce, to umozriuje vyménu
ventilatoru chladi¢e bez nutnosti demontovat ménic ze zakladni desky. Vnitfni otvory (6,5 mm) jsou pouzivany pro nahradu Unidrive SP typové
velikosti 1. Vice informaci je v tab. 3-3.
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Obr. 3-16 Montaz na panel - typova velikost 4

* 9mm
(0.35in) " [+ 106 mm (4.17 in)
53 mm 53 mm 6.5 mm
i 124 mm (4.88 in) i © gzm_m) (2.09 in) (2.09 in) ! (0.26 in) x 4 holes
. n
[o o) ocol——————————————f % S O <7
= == =]
p=am— = =1
e
b= === == =41
p=——==— =1
S /
=

375 mm
(14.76 in)

391 mm (15.39 in)
(w1 2&'p1) ww goe

200 mm (7.87 in)

POZNAMKA

Vnéjsi otvory montazni pfichytky slouzi k pfipevnéni ménice k zakladni desce. Vice informaci je v tab. 3-3.
Obr. 3-17 Montaz na panel - typova velikost 5

202 mm (7.95 in) 9mmiy e & mm

1 143 mm (5.63 in) | (0.35 in) 106 mm (4.17 in) ‘ (0.32in)
Tl o o oo e
_— R =

=

391 mm (15.39 in)
(ur 2€°p1) ww gog

375 mm (14.76 in)

©26.5mm (0.3 in

POZNAMKA

Vnéjsi otvory montazni pfichytky slouzi k pfipevnéni ménice k zakladni desce. Vice informaci je v tab. 3-3.
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Obr. 3-18 Montaz na panel - typova velikost 6
227 mm (8.94 in) ‘7 (zgén‘rnn) > 1(9767[;:;:;
A i = = * 6.0 mm
5 5 o< < ) M NS | ) IS S & 020
[
¢
4
i
® 4
376 mm
389 mm 365 mm (14.80 in)
(15.321in) 14.37in @
v (O [e] [ © 2 O ftititt ittt | I Sttt r=- Qj} -
T e T 07,0 mm
‘ 210 mm (8.27 in) (0.27 in)
Vnéjsi otvory montazni pfichytky slouzi k pfipevnéni ménice k zakladni desce. Vice informaci je v tab. 3-3.
Obr. 3-19 Montaz na panel - typova velikost 7
25
098] h—
220 mm (8.66 in) 9.5 mm
270 mm (10.63 in) 280 mm (11.02 in) [ epem
— ] Eﬁm f
§ g p==
b= —— — ]
h="—==
h===—= =)
==
@ =
s g g
& X IS
£ I 3 : £
£ = £
2 2 EEEED 8
=} 8 = =) =3
®
N
_ == —
N Is %,JP(
i
2 9mm (0.35 in)
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karty

meénice menu |specifikace information

Obr. 3-20 Montaz na panel - typova velikost 8

26 mm
(1.021in) )
310 mm (12.21in) 259 mm (10.20 in
285 mm (11.22 in 290 mm (11.42in)
Y v 10 mm
u 1Ll x (0.39in)
4
e 8]
<
| @ —~
e @ =
- ) ~
s & 100 5
£ 15 3
£ £ z
o )
8| ® E
©
10 2
=
&
]
v
v n nJ h 4

&9 mm (0.35in)
(4 holes)
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Obr. 3-21 Montaz na panel - typova velikost 9E a 10
310 mm (12.21in)
288 mm (11.34 in) )
L 285 mm (11.221n) « . (foam b g 259mm(1020in)
9 mm
v U —x (0.35in)
9.0 mm (0.35 in)

@ x 4 holes

[c]
=
2 z =
g B e 8
£ 3 3
£ o)
g £ g
2 =] 5

= e
[
o iy
F=——~
A
A N _ v

Uzivatelska pfirucka M700/M701/M702

37



Bezpecnost | Zakladni QUEEEYIECl Elektricka | Ovladani Menu o | Uvedeni Optimalizace Pamétové |PLCnadesce | Rozsifené | Technicka Diagnostika UL listing
pfi praci informace EUBEIEE] instalace | ménice do provozu karty ménice menu  |specifikace information

3.5.2 Montaz skrz diru v panelu
Obr. 3-22 Montaz skrz diru v panelu - typova velikost 3

97 mm (3.82 in)
©5.20 mm (0.21 in)

73 mm (2.87 in) x 8 holes
200 mm (7.87 in) e .
M > 36.5 mm|36.5 mm
(1.44 in)| (1.44 in)

83 mm (3.27 in)
fe S 134 mm (5.28 in)

15 mm
________________________ ___ § #(0.59 in)
\

’ i
5
=4 —
S| £ G
s £ =
b
El < S
2 £
8 E £
8] 8
o ——|
&
o) o = — —a— ¢ &
400 mm = 365 mm i 350 mm = e e
(15.75n) ] | | (14.37in) @[ (14.13 in) R £
£ o —
= £ o @
: B E
2
f i 3
P
8
5

___.*%_ ‘ |

Radius 1.0 mm (0.04 in)

109 mm (4.29 in)

38.5mm 38.5mm

((25762]::) (1.52in) (1.52in)
77 mm (3.03 in)
Obr. 3-23 Montaz skrz diru v panelu - typova velikost 4
137 mm (5.4 in) N
[ 106 mm (4.17 in) 6.5 mm (0.3 in)
P
oles,
124 mm (4.88 in) 53 mm 53 m_mJ
o (2.1in) (2.1in ¢
777777777 Y T - 1 EJE rﬂ‘{ Y
b 7 Y T
| T
|
g | eS|
— I = c
o | =
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£ | £
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i
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= 2| 4EET |
£ = 5 2 e i
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£ s E 3 | —
€ -~ S I
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< © I
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| 68mm . 68mm | | 5.2 mm (0.20 in)
T (2.68in) T 2.68iny | (4 holes)
I
i
N A i
I
|
i
_ , :
v [e)e] B -y _é i #P
<« » R1.0 mm |
149 mm (5.87 mm) 0.04 in 1
1
< — e > _ 59mm [ 59 mm
134 mm (5.28 in) 67 mm N (2.32in) 7" (2.3210n) |
(2.64 in) <

118 mm (4.65 in)
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Obr. 3-24 Montaz skrz diru v panelu - typova velikost 5
| 67 mm (2.64 in) 157 mm (6.18 in)
} 143 mom (5.63 ) 135 mm (5.32 in) (Jés"m ‘ 106 mm (4.17 in)
E o e U R
="
T g T
B 53 mm (2.1in) | 53 mm (2.1in)
® 5 3
8 3
< 3
8 s
O 78.5 mm (3.09 in) 78.5 mm (3.09 in)
: e oot 2
gl [o T 26mm s 26 mm :
g l E (1.02in) (1.02in) 2
I [ 1 Yy
5 lo Bt S 8
5.0 mm (0.20 in)
%
® 68 mm (2.67 in) 68 mm (2.67 in)
=
© o g RN
Radius 1.0 mm
— (0.04 in) N @6.5 mm (0.3 in)
137 mm (5.47 in) (x 4 holes)
Obr. 3-25 Montaz skrz diru v panelu - typova velikost 6
227 mm (8.94)
“ d 196 mm (7.72 in)
131 mm (5.16 in) [ 96mm (3.78in) 98 mm (3.86in) | 98 mm (3.86 in) ©7.0 mm (0.276 in)
210 mm (8.27 in) N < - » "‘
—Fr " ¥
4 o) o) o [¢) Tm—————— - c \F 4(?7 —
A — —
A
5 £
g 8
< S
E £
£ 3
~| g -
c| & ~lg
> @
e 3
E E
~
O I &
s = S <
gz g g g
5| g < 2
RAI & E <
E|l T £ £
£ E E 3 g
el & § 3
EA I
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5.0 mm
(0.20 in)
[
[
[
[
[
o
v —— v il \ E_
v o o o TTTT T T T TS 7(% %)7 22
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Er
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A A
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POZNAMKA

Vnéjsi diry a dira ve stfedu montaznich pfichytek se pouzivaji pro montaz skrz diru v panelu.
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Obr. 3-26 Montaz skrz diru v panelu - typova velikost 7
330 mm (12.99 i)
92 mm (3.62in 310 mm (12.20 in) N
270 mm (10.63 in) N
— 252 mm (9.92 in)
188 mm (7.40 in)
245 mm (9.65 in) N ) 220 mm (8.66 in) 1
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o 2 9mm (035 in)
Obr. 3-27 Montaz skrz diru v panelu - typova velikost 8
. 328 mm (12.91in) |
341 mm (13.43 in) 100 mm 290 mm (11.42 in)
. 310mm(12.21in) 190 mm (7.48 in) (3-941n) 259 mm (10.20 in) @9 mm (0.35 in)
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pfi praci informace instalace | ménice do provozu

Obr. 3-28 Montaz skrz diru v panelu - typova velikost 9E a 10

327 mm (12.87 in)

290 mm (11.42in)

340 mm (13.39 in) 190 mm (7.481n) 99 mm (3.90 in
310 mm (12.211n) £9.0 mm (0.35n) | 259 mm (10.20 in) |

285 mm (1.2 in) i X 4 holes
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’ 25.5 mm (0.22 in
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3.5.3 Montazni p Fichytky
Tabulka 3-3 Montazni p Fichytky (typova velikost 3 az 10)
Typova velikost Na panel Ks Skrz diru v panelu Ks
0
2 X 2
Pramér diry: 5,5 mm
3 X2
lr | X2
Primér vnitini diry: 6,5 mm Primér vnitni diry: 6,5 mm
Pramér vnéjsi diry: 5,5 mm Pramér vnéjsi diry: 5,5 mm
\'
0 x3
o O (oo}
4 X 2 Primér diry: 5,2 mm
o o [oXe]
X2
Prdmér diry: 6,5 mm Prdmér diry: 6,5 mm
X2
O O @) O
5 X 2 Pramér diry: 5,2 mm
o O O O
X 2
Pramér diry: 6,5 mm Pramér diry: 6,5 mm
o) x 3
o] ¢} [¢] o o
6 X2 Primér diry: 5,2 mm
O ¢} [¢] ¢} [0}
X 2
Pramér diry: 6,5 mm Pramér diry: 6,5 mm
U % O | X2
. m m 2 Pramér diry: 9 mm
[V 5
[ (] &
Prdmér diry: 9 mm Pramér diry: 9 mm
8 ) Pramér diry: 5,3 mm
X
X 2
Prdmér diry: 9 mm Pramér diry: 9 mm
Prdmér diry: 5,5 mm
9Ea 10 X2
X2
Prdmér diry: 9 mm Pramér diry: 9 mm
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3.6 Rozvadéc¢ pro standardni m énice 3.6.2 Rozvrzenirozvad éce

3.6.1 Doporu €eny rozestup mezi m énigi
Obr. 3-29 Doporu €eny rozestup mezi m éniéi

Rozvadé

Tabulka 3-4 Pot febny rozestup mezi m éniéi (bez vysokého stupn &

Dodrzujte minimalni vzdalenosti mezi objekty uvedené na nasledujicim
obrazku, pficemz vezméte v Gvahu i pozadavky ostatnich obvodd nebo
pomocnych zafizeni umisténych v rozvadéci.

Obr. 3-30 Rozvrzeni rozvad éée

Externi brzdny rezistor
s tepelnou ochranou

9

/Rwél?as i

Umistéte externi brzdny
rezistor s ochranou proti
pretizeni mimo rozvadéc
(doporucuje se pobliz,
nebo navrch rozvadéce)

Vypinaé
napajeni plus
jisténi

L

Umistéte
dle pozadavkua

=

=

Zajistéte minimalni vzdalenosti =

pro umisténi ménice a externiho =
- 4 e - . = B
odrusovaciho filtru; pfirozena = @ =

=

=

nebo nucena cirkulace vzduchu
nesmi byt omezena jinym
objektem nebo kabelazi I

Externi odrusovaci filtr muze byt |

namontovan vedle ménice b ==
nebo jako podstavny umistén
pod méni¢em d 4‘//

* PFi teploté okoli 50°C se uplatni redukce vykonu, viz tab.
12.1.2 Ztraty na str. 272.

POZNAMKA

PFi montazi skrz diru v v panelu by ménic¢e mély mit rozestup min. 30mm
pro maximalizaci tuhosti panelu.

. Externi
kryti IP) fizeni f
I ad
Rozestup (A)
Typova velikost
40°C ‘ 50°C*
3 0 mm _ .
Ridici kabelaz ved'te
dale nez 300mm od
4 0 mm ménice a vSech silovych ﬁﬁﬁ
5 0mm ‘ 30 mm kabeld _])j
6 0 mm —
7 30 mm
8 30 mm Pro dorzeni shody EMC:
9E 30 mm 1. PFi pouziti externich odruSovacich filtrd potfebuje kazdy méni¢ svj filtr.
2. Vykonova kabelaz musi byt od ménice vzdalena nejméné 100 mm v
10 30 mm kazdém sméru

Tabulka 3-5 Pot febny rozestup mezi m éni€em a rozvad ééem, a
méniéem a odrusovacim filtrem

\-/IZI?EOVS&; Rozte € (B)
3 0 mm
4
5
6
7 30 mm
8
9E
10

POZNAMKA

Ménice typovych velikosti 3 az 5 mohou byt montovany tésné vedle
sebe (rozte¢ B = 0). Sada pro tuto montaz neni souc¢asti dodavky
meénice, musi byt objednana samostatné.
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3.6.3 Dimenzovani rozvad éce Obr. 3-31 Rozvad &¢& se dvéma povrchy neschopnymi rozptylovat

1. Sectéte ztraty vSech ménicu dle kap. 12.1.2 Ztraty na str. 272, které
budou instaovany v rozvadéci.

2. Jsou-li pouzity externi odruSovaci filtry, pfipoctéte jejich ztraty dle
kap. 12.2.1.

3. Jsou-li externi brzdné odpory umistény uvnitf rozvadéce, pfipoctéte
jejich primérné ztraty.

4. Pripoctéte tepelné ztraty (ve Wattech) vSech ostatnich zafizeni
nainstalovanych do rozvadéce.

5. Sectéte tepelné ztraty vSech polozek uvedenych vyse. Soucet
udava celkové teplo ve Wattech, které bude vyzafeno uvnitf
rozvadéce.

Vypo €et velikosti uzav Feného rozvad éce

Teplo vzniklé unitf rozvadéce je pfevadéno do okolniho prostfedi

pfirozenou konvekci (pfipadné nucenou ventilaci). Cim vétsi je plocha

stén rozvadéce, tim vétsi ztraty jsou vyzareny do okoli. Lze vSak pouze
pocitat s volnymi plochami stén (nejsou v kontaktu s podlahou, stropem
nebo vnéjSimi sténami).

Minimalni pozadovana volna plocha stén rozvadéce Ag se vypocte z

rovnice:

P
Ae k(Tint_Text)
kde:

A volna plocha v m?

—

ext  Maximalni vnéjsi teplota okoli ve °C

Tint maximalni pFipustna teplota ve °C uvniti rozvadéce

P vykon ve Wattech rozptyleny vSemi zdroji tepla v
rozvadédi
k koeficient pfestupu tepla materialu rozvadéce
ve Wim?/°C
Priklad

Vypocet velikosti rozvadéce pro tyto podminky:
+ Dva ménice pracujici rezimu Lehkéa zatéz
+  Kazdy méni¢ ma svuj externi filtr
*  Brzdné odpory budou namontovany mimo rozvadéc
*  Maximalni teplota vzduchu v rozvadéci: 40°C
*  Maximaini teplota okoli mimo rozvadéc¢: 30°C

Pokud je ztratovy vykon kazdého ménice naptiklad 187W a ztratovy
vykon kazdého externiho odrusovaciho filtru je 9,2W, potom
celkové ztraty: 2 x (187 + 9,2) =392,4W

POZNAMKA

Ztraty ménicu a externich odrusovacich filtrd Ize ziskat z
kap. 12 Technické specifikace na str. 267.
Rozvadéc je vyroben z nastfikaného 2mm ocelového plechu, ktery ma

koeficien k = 5,5 W/m%/°C. Volna plocha pro vyzarovani ztrat je dana
pouze horni, pfedni a dvéma bo¢nimi sténami.

Hodnota 5,5 W/m2/°C miiZe byt obecné pouZita pro pouziti ocelového
plechu (pfesna hodnota mlze byt ziskana od dodavatele materialu).
V pfipadé pochybnosti pocitejte s vétsi teplotni rezervou.

teplo

Dosadte:
Tint 40°C
Text  30°C
k 55
P 3924 W
Pozadovana minimalni plocha pro odvod tepla je potom:
A 3924 __ _7135m?

e = 5.5(40-30)
Nejdfive zvolte dva rozméry (napf. vySku H a hloubku D). Potom
vypoctéte Sitku W:
A,—2HD

H+D

Dosazenim H=2m a D = 0,6m, obdrzite minimalni Sifku:

_ 7.135-(2x2x06) _
w o 1,821 m

Je-li objem vypocteného rozvadéce pfilis velky vzhledem k prostoru,
ktery je k dispozici, Ize rozméry rozvadéce sniZit pfi splnéni minimalné
jedné z téchto podminek:

»  Pouzit niz§i modulaéni kmitoet ménicd

*  Snizit teplotu okoli vné ménice

*  Snizit poCet ménicl v rozvadedi

Odstranit z rozvadéce jina zafizeni produkujici teplo

Vypo éet mnoZstvi vzduchu ve v étraném rozvad é¢€i
Minimalni rozmeéry rozvadéce jsou dany pouze rozméry instalovanych
prvka (véetné montaznich vzdalenosti). Vnitfni prostor rozvadéce je
pfitom chlazen proudicim vzduchem. Pro uréeni minimalniho mnozstvi
tohoto proudiciho vzduchu se pouziva rovnice:

3kP
v Tint - Text
kde:
\% pozadované mnozstvi vzduchu v m?3 za hodinu
Text maximalni oéekavana vnéjsi teplota okoli ve °C
Tint maximalni pfipustna teplota uvnitf rozvadéceve °C
P Ztratova energie vSech zafizeni produkujicich teplo ve W
v PO
k pomér TDT
kde:

Pg je tlak vzduchu u hladiny mofe

P, je tlak vzduchu v misté instalace
Obvykle se pouziva hodnota 1,2 az 1,3 (uvazuje i znecisténé
vzduchové filtry)
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Ptiklad

Vypocet je proveden pro tyto podminky:
« Tfi ménice pracujici rezimu Lehka zatéz
+ Kazdy méni¢ ma svuj externi filtr
*  Brzdné odpory budou namontovany mimo rozvadéc
*  Maximalni teplota vzduchu v rozvadéci: 40°C
*  Maximalni teplota okoli mimo rozvadé¢: 30°C

Pokud je ztratovy vykon kazdého ménice napfiklad 101W a ztratovy
vykon kazdého externiho odrusovaciho filtru je 6,9W, potom

celkové ztraty: 3 x (101 + 6,9) = 323,7W

Dosadte:

Tint 40°C

Text 30°C

k 1,3

P 323,7W
Potom:

3x1.3x323.7
V= S—=sae T126.2 m3/h

3.7  Néavrhrozvad éce a teplota okoli
meénice

PFi vy$si teploté okoli ménice je vyzadovana redukce vykonu ménice.

Konstrukce rozvadéce a zplsob jeho ventilace (uzavieny rozvadé¢ nebo

méni¢ montovany skrz diru v panelu nebo dobfe vétrany rozvadéc)

vyraznym zpusobem ovliviiuje chlazeni ménice.

Zvoleny zpusob ovliviiuje hodnotu teploty okoli (T,4t). Tato hodnota se

pouziva pro uréeni nezbytné redukce vykonu ménice.

Hodnoty T, pro Ctyfi kombinace konstrukce rozvadéce a zplsobu
chlazeni jsou:

1. Zcela uzavieny rozvadéc s zadnou cirkulaci vzduchu (<2 m/s) pfes
meénic
Trate = Tint +5°C

2. Zcela uzavreny rozvadéc s cirkulaci vzduchu (>2 m/s) pfes méni¢
Trate = Tint

3. Montaz skrz diru v panelu s Zadnou cirkulaci vzduchu (<2 m/s) pfes
ménic
Trate = Ve8I nez Tgyy +5°C, nebo it

4. Montaz skrz diru v panelu s cirkulaci vzduchu (>2 m/s) pfes ménic
Trate = VEtSi nez Ty nebo Tiny

kde:
Text = Teplota okoli mimo rozvadé&¢
Tint = Teplota okoli v rozvadéci
Trate = Hodnota teploty okoli pro uréeni maximalniho trvalého

vystupniho proudu z tabulek v kap. 12 Technicka
specifikace na str. 267.

3.8 Interni ventilatory

Chladi¢ ménice je chlazen internim ventilatorem. Ventilator Zene vzduch
mezi Zebra chladice.

Dodrzte minimalni prostor kolem ménice, aby vzduch mohl volné
cirkulovat.

Ménice vSech typovych velikosti jsou vybaveny internim ventilatorem
chladi¢e s proménnymi otaCkami. Otacky tohoto ventilatoru jsou dany
teplotou chladi¢e a matematickym tepelnym modelem ménice.
Maximalni otacky ventilatoru mohou byt omezeny pomoci Pr 06.045. To
by v8§ak mohlo zpUlsobit redukci jmenovité hodnoty vystupniho proudu.
Informace pro demontaz ventilatoru Ize nalézt v kap. 3.14.2 Demontéz
ventilatoru na str. 57. Ménice typové velikost 6 a vy$si sou navic
vybaveny pomocnym ventilatorem s proménnymi ota¢kami pro chlazeni
kondenzator( mezilehlého obvodu.

3.9 Rozvadéce s vysSim krytim

Vysvétleni pojmu tykajicich se kryti je podano v kap. 12.1.9 Kryti .
Standardni kryti ménice je IP20, stuperi zneisténi 2 (suché prostfedi,
pouze nevodivé znecisténi) . AvSak kryti je mozno u typovych velikosti

5 az 8 zvysit az na uroveni IP65 a to pfi montazi skrz diru v panelu (je
nutna urcita redukce vykonu).

Viz tab. 12-2 na str. 269.

Toto umozniuje, aby pfedni ¢ast ménicl (s dalSimi pfistroji) byla
umisténa uvnitf rozvadéce s krytim IP65, pficemz chladi¢ ménice je
prostréen zadnim panelem rozvadéce do externiho prostredi. VétSina
tepla generovaného méni¢em je tedy vyzarena mimo rozvadéc, coz
pfispiva ke snizené teploté uvnitf rozvadéc. Toto také zavisi na dobrém
provedeni utésnéni mezi chladi¢em ménice a zadni deskou rozvadéce
pomoci tésnéni dodavaného s ménicem.

Obr. 3-32  Priklad provedeni IP65 (montéz skrz diru v panelu)

Rozvadéc Ip65 ;ﬂ]
i

Méni¢ osazeny
prepazkou
vysokého kryti

¢

1P20

=
!

Tésnéni

Hlavni tésnéni musi byt nainstalovano dle obr. 3-33.

Pro dosazeni vysokého stupné kryti je u typ. vel. 3, 4 a 5 tfeba utésnit
chladi¢ u ventilatoru namontovanim pfepazky vysokeého kryti, viz

obr. 3-35, obr. 3-36 a obr. 3-37.
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Obr. 3-33 MontaZ plochého t ésnéni Obr. 3-35 Instalace p Fepazky vysokého kryti pro typ. vel. 3

Zadni deska
rozvadéce

Tésnéni
—

-

Pro utésnéni prostoru mezi méni¢em a zadni deskou pouzijte dvé T Cheo r—— TV =~
bezpecnostni prichytky, viz obr. 3-34. . ce 'e:I namor) ova pr’epaz vy szq ve o kryti, nejprve viozte
) . . plochy Sroubovak do zvyraznéné drazky(1).
Obr. 3-34 Detail montaze skrz diru v panelu 2. Odklopte sklapé&ci kryci plech pro odkryti vétraciho otvoru, zasufite
Zadni deska prepazku vysokého kryti do vétraciho otvord chladice (2).
ENS °© ol 4 rozvadéce 3. Prepazky vysokého kryti zajistéte zatlaenim na misto (3).
4. Zavrete kryci plech (1).
Chcete-li pfepazky vysokého kryti demontovat, provedte vySe uvedené
e a—— pokyny v obraceném poradi.
O
S 030 - Pravidla uvedena v tab. 3-6 se doporuCuje dodrzet.
]
Bezpecnostni ©
pfichytky ————» 7 U
pro montaz Bezpecnostni
skrz diru prichytky
v panelu D 44— pro montaz
skrz diru
v panelu
VAN
?JEO o o
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Obr. 3-36 Instalace p fepazky vysokého kryti pro typ. vel. 4 Obr. 3-37 Instalace p Ffepazky vysokého kryti pro typ. vel. 5

1. Chcete-li namontovat prfepazky vysokého kryti, nejprve viozte
plochy Sroubovak do zvyraznéné drazky(1).

2. Odklopte sklapéci kryci plech pro odkryti vétraciho otvoru, zasunte
prepazku vysokého kryti do vétraciho otvoru chladice (2).

3. Prepazky vysokého kryti zajistéte zatlaenim na misto (3).

4. Zavrete kryci plech (1).

Chcete-li pfepazky vysokého kryti demontovat, provedte vySe uvedené

pokyny v obraceném poradi.

Pravidla uvedena v tab. 3-6 se doporuCuje dodrzet.

1. Chcete-li namontovat pfepazky vysokého kryti, nejprve viozte
plochy Sroubovak do zvyraznéné drazky(1).

2. Odklopte sklapéci kryci plech pro odkryti vétraciho otvoru, zasurite
prepazku vysokého kryti do vétraciho otvoru chladice (2).

3. Prepazky vysokého kryti zajistéte zatlacenim na misto (3).

4. Zavrete kryci plech (1).

Chcete-li pfepazky vysokého kryti demontovat, provedte vySe uvedené

pokyny v obraceném poradi.

Pravidla uvedena v tab. 3-6 se doporucéuje dodrzet.

Tabulka 3-6 Doporu €eni pro r Gzna prost fedi

Prepéazky

Prost fedi vysokého kryti

Doporu €eno

Cisté Neinstalovat

Suché, prasné (nevodivé) Instalovat

Suché, prasné (vodivé) Instalovat Pravidelné gisténi
yhovéni IP65 Instalovat

PFi pouziti prepazek vysokého kryti musi byt aplikovana redukce
vykonu. Informace o redukci vykonu jsou uvedeny v kap. 12.1.1 Typova
fada, vykon a vystupni proud (redukce vykonu v zavislosti na
modula¢nim kmitoctu a teploté) na str. 267.

PFi nedodrzeni mize dojit k vybaveni poruchy.
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POZNAMKA

Na obr. 3-32 Priklad provedeni IP65 (montéz skrz diru v panelu) na

1.

Odstrarite kryty svorkovnic, viz kap. 3.3.1 Sejmuti krytd
svorkovnic na str. 25.

str. 45 je uveden pFI’kIad rozvrzeni rozvadéde s krytlm iP65 pFI montazi 2. sttraﬁte interni odru$ovaci flltr, viz kap 4.12.2 Interni odruSovaci
ménice skrz diru v panelu. Je tfeba vzit v Gvahu i odvod tepla z predni filtr na str. 82.
&asti ménice. 3. Odstrarite zatku v otvoru chladi¢e, v uzavieném konci zatky je nutno
; e e . 3 udélat otvor pro priichod kabelu.
Tabulka 3-7 Ztrgtr%/elz p Fedni ¢asti m &nice pfi montazi skrz diru v 4. Nasufite zatku na vné&jsi izolaci kabelu brzdného odporu. Sirsi konec
P Y zatky musi byt nasunut nejdfive. UZSi konec musi byt zarover s
Typova velikost Ztraty koncem izolace.
3 5. Vlozte brzdny odpor do chladiCe a pfipevnéte jej pomoci zajiStova-
2 cich $roubt. Srouby mohou byt utazeny max. momentem 2 Nm.
6. Protahnéte kabel otvorem v zadni ¢asti chladiCe, viz obr. 3-38 a
5 provlecte ho do pfedni ¢asti ménice. Zajistéte, aby kabel byl veden
6 mezi Zebry chladice.
7 7. Kabely zakon&ete vhodnymi zamackavacimi dutinkami a pfipojte
8 k pFilusnym svorkam. Svorky dotahnéte momentem max. 2 Nm.
9E 8. Nasadte zpét kryty svorkovnic, dotahnéte momentem max 1 Nm.
10 Obr. 3-39 Instalace brzdného odporu u typ. vel. 4
3.10  Brzdny odpor montovany na chladi €
Interni brzdny odpor montovany na chladi¢ muze byt pouzit
jen s témito ménici:
Brzdny odpor 1220-2752-00 mize byt pouzit pouze pro
typovou velikost 3.
Brzdny odpor 1299-0003-00 muze byt pouzit pouze pro
typové velikosti 4 a 5.
3.10.1 Interni brzdny odpor pro typ. vel. 3,4 a5
Typové velikosti 3, 4 a 5 umoznuji pouzit specialni typ brzdného odporu
montovaného do drazek chladi€e ménice. PFi pouziti tohoto odporu neni
nutna externi teplotni ochrana, protoze tento odpor je navrzen tak, aby
byl bezpecny v pfipadé poruchy. Navic SW ochrana ménice proti
pfetizeni je v tovarnim nastaveni nastavena tak, aby tento odpor
ochranila. Tento odpor ma kryti IP54.
3.10.2 Zpuasob montaze interniho brzdného odporu i
Obr. 3-38 Instalace brzdného odporu u typ. vel. 3
7
==

1. Odstrarite kryty svorkovnic, viz kap. 3.3.1 Sejmuti krytd
svorkovnic na str. 25.

2. Odstrarite zatku v otvoru chladiCe, v uzavieném konci zatky je nutno
udélat otvor pro priichod kabelu.

3. Nasunite zatku na vnéjsi izolaci kabelu brzdného odporu. Sirsi konec
zatky musi byt nasunut nejdfive. UZSi konec musi byt zarovern s
koncem izolace..

4. Vlozte brzdny odpor do chladi¢e a pfipevnéte jej pomoci zajistova-
cich roubti. Srouby mohou byt utaZeny max. momentem 2 Nm.

5. Protahnéte kabel otvorem v zadni ¢asti chladiCe, viz obr. 3-39 a
provlecte ho do predni ¢asti ménice. Zajistéte, aby kabel byl veden
mezi Zebry chladiCe ujistéte se, Ze kabely nejsou pfiskfipnuty mezi
Zebry chladi¢e a odporem.

6. Kabely zakoncete vhodnymi zamackavacimi dutinkami a pfipojte
k pFilusnym svorkam. Svorky dotahnéte momentem max. 2 Nm.

7. Nasadte zpét kryty svorkovnic, dotahnéte momentem max 1 Nm.
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Obr. 3-40 Instalace brzdného odporu u typ. vel. 5
a
©
)
"\ n
f ® ®
.
b 0] |
1] ]
s
' £D
1. Odstrarite kryty svorkovnic, viz kap. 3.3.1 Sejmuti krytd
svorkovnic na str. 25.
2. Odstrarite zatku v otvoru chladi¢e, v uzavieném konci zatky je nutno
udélat otvor pro priichod kabelu.
3. Nasunite zatku na vnéjsi izolaci kabelu brzdného odporu. Sirsi konec
zatky musi byt nasunut nejdfive. UZSi konec musi byt zarover s
koncem izolace..
4. Vlozte brzdny odpor do chladi¢e a pfipevnéte jej pomoci zajiStova-
cich $roubt. Srouby mohou byt utazeny max. momentem 2 Nm.
5. Protahnéte kabel otvorem v zadni ¢asti chladiCe, viz obr. 3-40 a
provlecte ho do predni ¢asti ménice. Zajistéte, aby kabel byl veden
mezi zebry chladiCe ujistéte se, ze kabely nejsou pfiskfipnuty mezi
Zebry chladi¢e a odporem.
6. Kabely zakoncete vhodnymi zamackavacimi dutinkami a pfipojte
k pfilusnym svorkam. Svorky dotahnéte momentem max. 2 Nm.
7. Nasadte zpét kryty svorkovnic, dotahnéte momentem max 1 Nm.
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3.10.3  Origin&lni externi brzdny odpor

Pro typové velikosti 3 aZ 6 jsou k dispozici originalni externi brzdné odpory. Mohou byt montovany do rozvadéce dle doporu€eni na

obr. 3-30 Rozvrzeni rozvadéce na str. 43 za pouziti montaznich pfichytek (obj. Cislo 6541-0187-00). Na obr. 3-41 je znazornén odpor montovany na
montazni pfichytky.

K pfichyceni odporu k pfichytce slouzi dva Srouby a matice M4 (2). Matice M4 s podloZkou (1) je ur€ena pro pfipojeni zemnéni. Soucasti brzdného
odporu je tepelnym spina¢em, ktery ma byt uzivatelem zapojen do Fidicich obvodu.

Obr. 3-41 Brzdny odpor s montézni p Fichytkou

1. PFipojeni zemnéni (1 x matice a podlozka M4)
2. PFipevnéni brzdného odporu k montézni pfichytce (za pouziti dvou $roubl a matic M4)

Obr. 3-42 Rozm éry montazni p Fichytky

118 mm (4.65 in)

15.5 mm
%% D (0.61in)
T i T h 4
@ 4.5 mm (0.18 in)
x 2 holes
2 4.5x6 mm (0.18 in) 1.5 mm
x 2 holes (0.06 in)i
30.5 mm
0 (1.20in)
A

A4

80 mm (3.15 in)

130 mm (5.12 in)
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Obr. 3-43 Rozm éry brzdného odporu
'y
15 mm
= E— 00 O 0] (0.59 in)
v
O G 1
[E— 0]
3
5 3
NS
S | 3
I E— 5 |s
(0] (@]
ol |
2 4.5 mm (0.18 in) < - >
< 4 holes 118 mm (4.65 in)
- 130 mm (5.12 in) .
3.11  Externi odruSovaci filtry
Tabulka 3-8 Externi odruSovaci filtry
Méni¢é Typové ozna €éeni CT Hmotnost
kg | Ib
200V
03200050 az 03200106 4200-3230 1,9 4,20
04200137 az 04200185 4200-0272 4,0 8,82
05200250 4200-0312 5,5 12,13
06200330 az 06200440 4200-2300 6,5 14,3
07200610 az 07200830 4200-1072
08201160 az 08201320 4200-1672
400 V
03400025 az 03400100 4200-3480 2,0 4,40
04400150 az 04400172 4200-0252 4.1 9,04
05400270 az 05400300 4200-0402 5,5 12,13
06400350 az 06400470 4200-4800 6,7 14,8
07400660 az 07401000 4200-1132
08401340 az 08401570 4200-1972
575V
05500030 az 05500069 4200-0122
06500100 az 06500350 4200-3690 7,0 15,4
07500440 az 07500550 4200-0672
08500630 az 08500860 4200-1662
690 V
07600190 az 07600540 4200-0672
08600630 az 08600860 4200-1662
U typovych velikosti 3 az 6 mohou byt externi odruSovaci filtry montovany bud pod méni€ nebo vedle ménice. Viz obr. 3-44 a obr. 3-45.
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Externi odru$ovaci filtry namontujte podle pravidel vkap. 4.12.5 Opatreni pro splnéni norem EMC tykajicich se vyzarovani ruSivych signald na str. 86.

Obr. 3-44  Filtr montovany pod m éniéem (podstavny filtr) Obr. 3-45 Filtr montovany vedle m énice

E

0000D000000000000000000000000D
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Obr. 3-46 Externi odruSovaci filtr pro typové velikosti 3 az 6
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V- Sroub bro uzemnéni X: Diry se zavitem pro pfipevnéni ménice pfi podstavné Y: Montazni otvory pro podstavné
' P montazi filtru umisténi

Z: Montazni drazky pro umisténi vedle ménice  CS: Prlfez kabelu

Tabulka 3-9 Rozm éry externiho odruSovaciho filtru pro typovou velikos t3

Typove . A B c D E F H w v | x Y z cs
oznaceni
4200-3230
384 mm | 414 mm 56 mm | 41 mm 19,6 mm | 426 mm | 83 mm | M5 | M5 | 55mm | 55mm | 2,5 mm?
4200-3480
Tabulka 3-10 Rozm éry externiho odrusovaciho filtru pro typovou velikos t4
Typove . A B c D E F H w v | x Y z cs
oznaceni
4200-0272
395 mm | 425 mm 100mm | 60mm | 33mm | 11,5mm | 437 mm | 123 mm | M6 | M6 | 6,5mm | 6,5 mm 6 mm?2
4200-0252
Tabulka 3-11 Rozm éry externiho odruSovaciho filtru pro typovou velikos t5
Typoveé A B c D E F H W v | x Y z cs
oznaceni
4200-0312 2
10 mm

4200-0402 | 395mm | 425mm | 106 mm | 60 mm | 33mm | 11,5mm | 437 mm | 143 mm | M6 | M6 | 6,5mm | 6,5mm
4200-0122

2,5 mm?
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Tabulka 3-12 Rozm éry externiho odruSovaciho filtru pro typovou velikos t16
Typove . A B c D E F H w v | x Y z cs
oznaceni
4200-2300
4200-4800 | 392mm | 420mm | 180 mm | 60 mm | 33 mm |11,5mm | 434 mm | 210 mm | M6 | M6 | 6,5mm | 6,5mm | 16 mm?2
4200-3690
Tabulka 3-13 Rozm éry externiho odrusovaciho filtru pro typovou velikos t7
Typove . A B c D E F H w v | x Y z cs
oznaceni
4200-1072
4200-1132
4200-0672
Tabulka 3-14 Rozm éry externiho odrusovaciho filtru pro typovou velikos t8
Typove A B c D E F H W V| X Y z cs
oznaceni
4200-1672
4200-1972
4200-1662
3.12 Montaznirozm éry vstupnich reaktor G
pro typové velikosti 9E a 10
Obr. 3-47 Vstupni reaktor (INLX0X) pro typ. vel. 9E al0
187mm (7.36in)
oms
| dal 7N
& @
130mm
(5.12in)
=2 +
Obr. 3-48 Vstupni reaktor nucen & chlazeny (INLXOXW)
B 222+1mm (8.74£0.04in) R
142+1mm (5.59+0.04in)
108+1mm
(4.25+0.04in)
7.5mm
(0.3in)
w
¥y - n
8.5+0.5mm
(0.17+0.02in) ™|
\my/ '\m'/
Ostatni rozméry a dalSi detaily jsou uvedeny v kap. 4.2.3 Vstupni
reaktory pro typové velikosti 9E a 10 na str. 65.
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3.13 Elektrické svorkovnice

3.13.1 Umisténi vykonovych a zemnicich svorek
Obr. 3-49 Umist éni vykonovych a zemnicich svorek (typ. vel. 3 az 8)
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Legenda
1. Svorkovnice Fizeni 4. Pfipojeni zemnéni 7.DC bus -
2. Svorky kontaktl relé 5. Pfipojeni napajeci sité 8. DC bus +
3. Pfidavna zemnici svorka 6. Pfipojeni motoru 9. Svorka pro externi brzdny odpor
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Obr. 3-50 Umist éni vykonovych a zemnicich svorek (typ. vel. 9E a 10)
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Legenda

1. Svorkovnice fizeni 4. Pfipojeni napajeci sité 7. Svorka pro externi brzdny odpor
2. Svorky kontaktd relé 5. Pfipojeni motoru

3. Pfipojeni zemnéni 6. DC bus +
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3.13.2  Velikost svorek a utahovaci moment
& Pro zamezeni nebezpedi pozaru a dodrzeni platnosti norem UL je nutno dodrzet doporu¢ené utahovaci momenty vykonovych svorek a
zemnici svorky, viz nasledujici tabulky.
Tabulka 3-15 Vykonové svorky
4 Sit'ové svorky a svorky motoru Svorky ss meziobvodu a svorka Zemnici svorka
Tylplfvatl Y Y externiho brzdného odporu
velikos
Doporu éeno | Maximalni Doporu ¢éeno | Maximalni Doporu ¢éeno | Maximalni
Vykonovy konektor hlava T20 Torx (M4) hlava T20 Torx (M4) / matice M4
3a4
0,7 Nm | 0,8 Nm 2,0 Nm | 2,5Nm 2,0 Nm | 2,5Nm
5 Vykonovy konektor T20 Torx (M4) / matice M4 matice M5
1,5Nm | 1,8 Nm 1,5 Nm | 2,5Nm 2,0 Nm | 5,0 Nm
6 matice M6 matice M6 matice M6
6,0 Nm | 8,0 Nm 6,0 Nm | 8,0 Nm 6,0 Nm | 8,0 Nm
2 matice M8 matice M8 matice M8
12 Nm | 14 Nm 12 Nm | 14 Nm 12 Nm | 14 Nm
82310 matice M10 matice M10 matice M10
15 Nm | 20 Nm 15 Nm | 20 Nm 15 Nm | 20 Nm
Tabulka 3-16 Konektory svorkovnice  Fizeni a relé Tabulka 3-18 Externi odruSovaci filtr
Typ méniée Typ spojeni Utahovaci moment Vykonové svorky Zemnkici
svor
VSechny konektor 0,5Nm Typové y
&ani Max. = Max.
oznaceni OF
Tabulka 3-17 Maximalni pr afezy kabel i do svorkovnic Max. pruFez utahovaci Sroub PO 1 utahovaci
kabelu uzemn éni
Typové X . moment moment
. Popis svorek Max. pr GFez kabelu
velikost 4200-0122 2,3Nm
Konektory svorkovnice fizeni 1,5 mm? 4200-0252
V8echny [ Konektor svorkovnice kontaktd ) 4200-0272 16 mm? 18N M6 4,8 Nm
2 2,5 mm ,8 Nm
relé ’ 4200-0312
3 6 polovy vykonovy konektor pro 2 4200-0402
4 pfipojeni napajeci sité a motoru 6 mm 4200-3230 4 mm?2 0,8 Nm M5
3 pdlovy konektor pro pfipojeni 4200-3480 4 mm2 0,8 Nm M5 3,0 Nm
5 napajeci sité 8 P 45002300
3 pélovy konektor pro pfipojeni mm .
motoru 4200-4800 16 mm? 2,3 Nm M6 4,8 Nm
6 4200-3690
! 2 pélovy vyk y konekt
pdlovy vykonovy konektor pro 2
8 externi napajeni 24V 1,5 mm
9E
10
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3.14 Pravidelna adrzba 3.14.1 Vyména batrie hodin redlného €asu

Ménic je tfeba instalovat v chladném, Cistém a dobfe vétraném misté. Je
tfeba zamezit styku ménice s vihkosti a prachem.

Pro zajiSténi maximalni spolehlivosti je tfeba provadét pravidelné

kontroly:
Prost redi
Teplota okoli Zaijistéte, ab;{ teplota uvnitf rozvadéce byla na
nebo pod pozadovanou hodnotou.
Zajistéte, aby méni¢ nebyl zaprasem.
Zkontrolujte, zda chladi¢ a ventilatory nejsou
Prach o e e
zaneseny prachem. Doba Zivota ventilatorll se
v prasném prostfedi snizuje.
Vlhkost Zajistéte, aby se v rozvadéci nesrazela vihkost.
Rozvad é¢

Filtry ve dvefich
rozvadéce

Pravidelnym Cisténim zajistéte Cistotu a
prichodnost dvernich filtr(.

Elektricka €ast

Zaijistéte, aby v8echny Sroubovaci svorky byly

Sroubovaci spoje vidy utazens

Krimpovaci Zaijistéte, aby vSechny krimpovaci svorky byly
(zamackavaci) vzdy utazené — kontrolujte zménu barvy, coz by
svorky mohlo indikovat prehfivani

Kabely U v8ech kabell kontrolujte, zda nejevi znamky

poskozeni

3.14.2 Demontaz ventilatoru
Obr. 3-52 Demontaz ventilatoru chladi

Ovladaci panely s funkci realného ¢asu maji svou baterii zajistujici , ze
hodiny pracuji i kdyz méni¢ neni pod napétim. Baterie ma dlouhou
Zivotnost, je-li vSak potfeba ji vymeénit, postupujte dle instrukci
uvedenych nize.

Vybita baterie je signalizovana symbolem D na displeji ovladaciho
panelu.
Obr. 3-51 Kl-Keypad RTC (pohled zezadu)

(T —o]

\ J

= L =]
JT—\

1. Plochy Sroubovak zasurite do vybrani v krytu baterie (1), zatlatte a
pootocte proti sméru hodinovych ruci¢ek dokud se kryt neuvolni.

2. Vyménte baterii (typ baterie: CR2032).

3. Kryt baterie vratte na misto opaénym postupem popsanym v bodé 1.

POZNAMKA

Ujistéte se, Ze baterie je vloZena spravné.

¢e u typové velikosti 3, 4 a 5 (zobrazena typ. vel . 3)

» Pred demontazi ventilatoru odpojte kabel ventilatoru od meénice.

« Zatlacte dva vnéjsi vystupky (1) k sobég, aby se ventilator uvolnil od ménice.

4. K odejmuti ventilatoru pouzijte stfedovy vystupek na ventilatoru (2).

Ventilator namontujte provedenim vy$e uvedenych pokynl v obraceném poradi.

POZNAMKA

Je-li méni¢ namontovan na panel pomoci vnéjsich otvort na montazni pfichytce, potom Ize ventilator vyménit bez demontaze ménice z montazni

desky.
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Obr. 3-53 Demontaz ventilatoru chladi €e u typové velikosti 6

A: Zatlacte dva vnéjSi vystupky (1) k sobé, aby se ventilator uvolnil od ménice.

B: Pouzijte vystupky (1) a odejméte ventilator z ménice.

C: Stisknéte a pfidrzte uvolfiovaci zamek konektoru na kabelu ventilatoru (2).

D: Pri stisknutém uvolfovacim zamku (2) uchopte napajeci kabel ventilatoru a opatrnym tazenim konektor vysurite.
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4 Elektricka instalace

K ménici a pfislusenstvi patfi mnoho kabelt, které uréuji chovani
pohonu. Tato kapitola popisuje jak kabelaz optimalizovat. Klicové &asti
této kapitoly:

+  Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI

* Interni odruSovaci filtr

* Shoda EMC s vyuZitim stinéni a zemnéni

» Informace o ji§téni a pozadavcich na kabely

* Informace o brzdném odporu

Motory s permanentnimi magnety

Kdyz se otaceji, generuji motory s permanentnimi magnety

elektrickou energii, i kdyZ je napajeni odpojeno od ménice. V
takovém pfipadé je do ménice pfivadéna elektricka energie

z motoru. Je-li mozné, aby zatéz motoru otacela motorem i

kdyz je napajeni ménice odpojeno, musi byt zajisténo, aby

pfed umoznénim pfistupu k jakékoliv zivé ¢asti byl motor

odpojen od ménice.

Nebezpe €i Grazu elektrickym proudem

Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pfi¢inou

vazného uUrazu elektrickym proudem a mohou byt smrtelna:
* Nap3jeci kabely a spoje

» Kabely a spoje ss meziobvodu a brzdného obvodu

« Vystupni kabely a spoje

*  Mnoho internich ¢asti ménice a externich volitelnych

jednotek
Pokud neni udano jinak, svorky fidici svorkovnice jsou
izolovany jednoduchou izolaci a nesmi se jich dotykat.

Odpojovaci za Fizeni

Méni¢ musi byt schvalenym odpojovacim zafizenim odpojen
od stfidavé a/nebo stejnosmérné napajeci sité vzdy drive,
nez jsou odnaty kryty ménice, nebo dfive nez jsou zapoc€aty
\EIEIl jakékoliv servisni prace.

Funkce STOP

Funkce STOP neodstrani nebezpecna napéti z ménice,
motoru nebo z externich volitelnych jednotek.

Varovani

Funkce BEZPE CNEHO VYPNUTI
Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI neodstrani nebezpe&na
napéti z ménice, motoru nebo z externich volitelnych

Varovani jednotek.

Zbytkovy naboj

Soucasti ménice jsou kondenzatory v mezilehlém obvodu,
které zlstavaiji i po odpojeni stfidavého a/nebo stejno-
smérného napajeni nabité na napéti, které mize byt
smrtelné. Po odpojeni napajeni je nutno vyckat min. 10 min,
nez je mozno pokracovat v praci.

Za normalnich okolnosti se tyto kondenzatory vybiji vnitfnimi
obvody ménice. Za uréitych okolnosti v poruchovém stavu je
mozné, Ze k vybiti kondenzatord nedojde, nebo je jejich
vybiti zabranéno napétim pfivedenym na vystupni svorky
ménice . Pokud doslo k takové poruSe meénice, pfi niz se
displej okamzité vymaze, je mozné, Ze se kondenzatory
nevybiji. V takovém pfipadé se obratte na na spolecnost
Control Techniques nebo jejiho autorizovaného distributora.

>

Varovani

ZafFizeni napajena pomoci vidlice a zasuvky

Zvlastni pozornost je nutno vénovat pfipadu, kdy je méni¢
nainstalovan do zafizeni, které se pfipojuje k siti pomoci
vidlice a zasuvky. Zbytkové napéti kondenzatori se mize
pfes diody vstupniho usmérniovace dostat az na vidlici
vytaZzenou ze zasuvky. V pfipadég, Ze je mozné dotknout se
kolikd vidlice, je nutno pouzit vhodny prostfedek pro
automatické odpojeni vidlice od ménice, napf. samodrzné
relé.

Varovani

4.1 Vykonové p fipojeni m énice
4.1.1 Pripojeni st Fidavé a stejnosm érné ¢€asti
Obr. 4-1 Vykonové p Fipojeni u typové velikosti 3

Pomocné ss vykonové svorky

Volitelny
bgd”y Zaizeni
odpor tepelné

ochrany

ol @

Tnterni
odrusovaci

filtr

T o
000000000001 @

Vykonova svorkovnice
(konektor)

PE | L1 | L2 | L3 u \'

A ISTISISISIIS

Volitelny odruSovaci filtr

-

P =

Volitelna tlumivka

00 ]

Motor

Napéjeni

Je-li pouzit brzdny odpor montovany na chladi¢, potom neni vyZadovano
zafizeni tepelné ochrany. Tento odpor je navrzen tak, aby byl pfi poruse
bezpecny.

Dalsi informace o pfipojeni uzemnéni viz obr. 4-7.
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Obr. 4-2  Vykonové p Fipojeni u typové velikosti 4 Obr. 4-3 Vykonové p Fipojeni u typové velikosti 5
Pomocné ss vykonové svorky Pomocné ss vykonové svorky
Volitelny

Volitelny brzdny Zai\'zer!i
brzdny Zafizeni odpor tepeiné
odpor tepelné ochrany
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Je-li pouzit brzdny odpor montovany na chladi¢, potom neni vyZadovano
zafizeni tepelné ochrany. Tento odpor je navrzen tak, aby byl pfi poruse

bezpecny.

Dalsi informace o pfipojeni uzemnéni viz obr. 4-7.

v

Vykonové svorkovnice
L1 L2 | L3

v

Vykonové svorkovnice
= U \' w

/0 0O

L1 L2

Napajeni

Horni konektor (1) se poziva pro pfipojeni stfidavého napajeni.
Dolni konektor (2) se poziva pro pfipojeni motoru.

Je-li pouzit brzdny odpor montovany na chladi¢, potom neni vyzadovano
zafizeni tepelné ochrany. Tento odpor je navrzen tak, aby byl pfi poruse
bezpecny.

DalSi informace o pfipojeni uzemnéni viz obr. 4-8.
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Obr. 4-4  Vykonové p Fipojeni u typové velikosti 6
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Obr. 4-5 Vykonové p Fipojeni u typové velikosti 7 a 8 (zobrazena
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Obr. 4-6 Vykonové p Fipojeni u typové velikosti 9E a 10
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4.1.2 Pripojeni uzemn éni
Elektrochemickéa koroze zemnicich svorek
Zaijistéte, aby zemnici svorky byly chranény proti korozi,
kterou zplsobuje zejména kondenzace.

dobu Zivota.

U typovych velikosti 9E a 10 musi byt pouzit samostany
vstupni reaktor (INLXXX) s hodnotou indukénosti ne mensi
nez udavaji tab. 4-3 and tab. 4-2 na str. 65. Nezarazeni
dostate¢né indukénosti mize ménic poskodit nebo snizit jeho

Typova velikost 3 a 4

U typovych velikosti 3 a 4 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni
motoru provedeno pomoci svorniki M4, které jsou umistény po stranach
meénice v blizkosti vykonového konektoru pro pfipojeni napajeni a
motoru. Na obr. 4-7 je zobrazeno i dalSi misto pro pfipojeni zemnéni.

Obr. 4-7 Pripojeni zemn éni - typova velikost 3 a 4

1. Svorniky pro pfipojeni zemnéni
2. Dalsi misto pro pfipojeni zemnéni

Typova velikost 5

U typové velikosti 5 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni motoru
provedeno pomoci svornikd M5, které jsou umistény v blizkosti
vykonovych konektort pro pfipojeni napajeni a motoru. Na obr. 4-8 je
zobrazeno i dal$i misto pro pfipojeni zemnéni.

Obr. 4-8 Pripojeni zemn éni - typova velikost 5
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1. Svorniky pro pfipojeni zemnéni
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Typova velikost 6

U typové velikosti 6 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni motoru
provedeno pomoci svornikd M6, které jsou umistény nad svorkami pro
pfipojeni napajeni a motoru. Viz obr. 4-9.

Obr. 4-9 Pripojeni zemn éni - typova velikost 6

Typova velikost 7

U typ. vel.ikosti 7 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni motoru
provedeno pomoci svornikii M8, které jsou umistény vedle svorek pro
pFipojeni napajeni a motoru.

Typova velikost 8 az 10

U typovych velikosti 8 az 10 je pfipojeni zemnéni napajeni a zemnéni
motoru provedeno pomoci svornikd M10, které jsou umistény vedle
svorek pro pfipojeni napajeni a motoru.

Obr. 4-10 Pfipojeni zemn éni - typ. vel. 7 az 10

[X] [ L3
FE EAGENEENE
©°9 ©
7_,89E10

1. Svorniky pro pfipojeni zemnéni

1. Svorniky pro pfipojeni zemnéni

Impedance zemni smycky musi splfiovat poZzadavky
mistnich bezpec¢nostnich predpisu.

Méni¢ musi byt uzemnén spojenim schopnym odvést
pfipadny poruchovy proud, a to do doby, nez ochranné
zafizeni (pojistky apod.) neodpoji napajeci sit.

Zemnici spojeni musi byt v odpovidajicich pravidelnych
intervalech kontrolovano a testovano.

Tabulka 4-1 Pr Gfezy ochrannych zemnicich vodi ¢u

Prurez vstupniho

. . S Minimalni pr tfez zemniciho vodi ce
fazového vodi ¢e

Bud vodi¢ 10 mm? nebo dva vodice
stejného prafezu jako vstupni fazovy vodi¢
(u typ. vel. 3 az 5 jsou k tomuto ucelu

k dispozici dal$i mista pro pfipojeni
uzemnéni).

<10 mm?

> 10 mm2a < 16 mm? Stejny prirez jako vstupni fazové vodice

>16mmZa<35mm? |16 mm?2

> 35 mm?2 Polovi¢ni prafez nez vstupni fazovy vodic¢
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4.2  Pozadavky na napajeci si t
Rozsah napajeciho napéti:

100V ménice rozsah: 100V az 120V +10%

200V ménice rozsah: 200V az 240V +10%

400V ménice rozsah: 380V az 480V +10%

575V ménice rozsah: 500V az 575V +10%

690V ménice rozsah: 500V az 690V +10%
Pocet fazi: 3

Maximalni nesymetrie vstupniho napéti: 2% zaporného posuvu fazi
(equivalent 3% mezi fazemi).

Kmitocet: 45 az 66 Hz

Pouze pro shodu s UL, maximalni napajeci symetricky zkratovy proud
musi byt omezen do 100kA.

4.2.1 Typy napajeci sit &

VSechny ménic¢e mohou byt pfipojeny k jakémukoliv typu napajeci sité,

tji. TN-S, TN-C-S, TT a IT.

* Nap3jeci soustavy s napétim do 600 V mohou mit uzemnéni k
jakémukoliv potencialu, tj. neutralnimu, centralnimu nebo rohovému
(uzemnéna delta)

» Pro napajeci soustavy s napétim nad 600 V neni uzemnéna delta
povolena

Je-li v ménici nainstalovan modul SI-Applications Plus nebo

SlI-Register, potom méni¢ nesmi byt napajen ze soustavy

uzemnéna delta nebo centralni uzemnéna delta a to pokud je

napéti vyssi nez 300 V. Je-li toto poZzadovano, pro vice
informaci kontaktujte dodavatele ménice.

Ménice jsou vhodné pro instalace napajeci sité kategorie Il a nizsi,
odpovidajici normé IEC60664-1. To znamena, Ze mohou byt trvale
pfipojeny kK siti v budovach. Pfi venkovnich instalacich vS§ak musi byt
provedena dodatecna opatfeni pro potlaceni pfechodovych prepéti, aby
bylo zabezpec€eno snizeni kategorie IV na kategorii Ill.

Napajeni m éni€e z neuzemn éné sité IT:

Pfi pouziti izolované sité je potfeba vénovat zvlastni
pozornost pouziti interniho nebo externiho odrusovaciho
filtru, protoze v pfipadé poruchy zemniciho obvodu motoru
méni¢ nemusi vybavit poruchu a interni filtr mize byt
pretiZzen. V tom pfipadé musi byt interni odruSovaci filtr
demontovan nebo musi byt pfipojena pfidavna ochrana
motoru proti zemnimu spojeni.

Pokyny pro demontaz interniho filtru jsou uvedeny v kap.
4.12.2 Interni odruSovaci filtr na str. 82.

Pro podrobné informace o ochrané proti zemnimu spojeni
kontaktujte dodavatele ménice.

Varovani

Zkrat sité IT na zem nema v zadném pfipadé zadny efekt. Musi-li motor
pokraCovat v provozu s timto zemnim zkratem v jeho vlastnim obvodu,

potom musi byt do napajeni zafazen oddélovaci izolaéni transformator.
Je-li sou¢asné pozadovan externi odrusovaci filtr, potom musi byt tento
filtr nainstalovan v primarnim obvodu transformatoru.

Neobvyklé nebezpelné stavy se mohou objevit pfi pouZiti izolované

(nezemnéné) sité s vice nez jednim zdrojem, napf. na lodi. Pro vice
informaci kontaktujte dodavatele ménice.

4.2.2 Napdjeci sit & vyZadujici vstupni reaktory

Vstupni reaktory snizuji riziko poSkozeni ménice vlivem nesymetrie fazi

napajeci sité nebo pfipadnych silnych rusivych signald na napéjeci siti.

PF¥i pravdépodobném vyskytu vySe uvedenych problém v napajeci siti

se doporucuje pouzit vstupni reaktory, pficemz jejich pomérné napéti

nakratko nema prevysit 2%. Je-li to nutné, je mozno pouzit vyssi

hodnotu, ale bude to mit za nasledek vysSi napétové ubytky na téchto

reaktorech a tim i snizeni momentu motoru pfi vyssich otackach.

Je-li nesymetrie vst. napéti v rozmezi od 2% do 3,5% zpétné slozky,

potom je tfeba vzdy zapoijit vstupni reaktory o pomérném napéti

nakratko 5%.

Silné rusivé signaly na napajeci siti mohou byt zpisobeny napf. témito

vlivy:

» Kompenzace uciniku je pfipojena blizko ménice.

+ Stejnosmérné ménice vétsich vykonl pfipojené na stejnou sit
nemaji pouzit patfi¢ny vstupni reaktor.

»  PFimo pfipojované motory k siti zptsobi v okamziku pfipojeni pokles
napéti sité vétsi nez 20%.

Takové rusivé signaly mohou zplsobovat extrémni Spi¢kové proudy na

vstupu méni€. To mdze zplsobovat poruchové stavy ménice, v

extrémnim pfipadé mize byt méni¢ poskozen.

Méni¢e menSich vykond mohou byt také citlivé na rusivé signaly pfi

pfipojeni k siti s velkym vykonem.

Vstupni reaktory jsou obzvlasté doporu€ovany pro nize uvedené typy

meénicu, kdyz existuje alespon jeden z vySe uvedenych faktor nebo je-li

kapacita sité vétsi nez 175 kVA:

03200050, 03200066, 03200080, 03200106,
03400025, 03400031, 03400045, 03400062

Ménice 03400078 az 07600540 maji interni tlumivku meziobvodu a
méni¢e 082001160 az 08600860 maji interni fazové vstupni tlumivky.
Proto tyto ménice s vyjimkou zvySené nesymetrie vstupniho napéti nebo
extrémnich podminek napajeci sité vstupni reaktory nevyzaduiji.
Ménice typovych velikosti 9E a 10 interni vstupni tlumivky nemaji, takze
musi byt pouzity externi vstupni reaktory, vice informaci

v kap. 4.2.3 Vstupni reaktory pro typové velikosti 9E a 10 .

Jako vstupni reaktory je mozno pouzit bud tfi jednofazové reaktory nebo
jeden tfifazovy reaktor. Kazdy méni¢ musi mit svlj vlastni reaktor.

Proudové dimenzovani reaktoru
Vstupni reaktor by mél byt proudové dimenzovan dle téchto kriterii:

Trvaly proud:
Nema byt mensi nez vstupni trvaly proud ménice
Opakovany $pickovy proud:
Nema byt mensi nez dvojnasobek vstupniho trvalého proudu
ménice
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4.2.3  Vstupni reaktory pro typoveé velikosti 9E a 10
Ménice typovych velikosti 9E a 10 nemaji interni vstupni
tlumivky, takze musi byt pouzity vstupni reaktory externi
(INLXXX) jejichz indukénost je rovna nebo vétsi nez hodnoty
udané v tab. 4-3 a tab. 4-2.
Nezafazeni dostate¢né induk&nosti do pfivodu napajeni
méni¢e mize zpUsobit poSkozeni ménie nebo snizeni doby
jeho Zivotnosti.
Tabulka 4-2 Vstupni reaktory pro typové velikosti 9E a 10
-\I};FI) Pro ménié Typ reaktoru Obj. €islo reaktoru
INL 401 4401-0181
09201760, 09202190, 09402000, 09402240
9 INL 401W* 4401-0208
09501040, 09501310, 09601040, 09601310 INL 601 4401-0183
INL 402 4401-0182
10202830, 10203000, 10402700, 10403200
10 INL 402wW* 4401-0209
10501520, 10501900, 10601500, 10601780 INL 602 4401-0184
* MUze predstavovat ekonomictéjsi feSeni v pfipadé, ze pozadavky na pracovni teplotu a chlazeni jsou dodrzeny.
Obr. 4-11 Rozm éry vstupnich reaktor 0
Tabulka 4-3 Hodnoty vstupnich reaktor G
&z - Max. Min. .
o Proud | Induk &nost | Sirka | Hioubka | VySka | o teplota prutok Max. PoZado-
Obj. éislo Typ (W) (D) (H) okoli vzduchu ztraty vané
mnoZstvi
A pH mm mm mm kg °C m/s w
4401-0181 INL 401 245 63 240 190 225 32 50 1 148 1
4401-0182 INL 402 339 44 276 200 225 36 50 1 205 1
4401-0208 | INL 401W* 245 63 255 235 200 27 40 3 1
4401-0209 | INL 402wW* 339 44 255 235 200 27 40 3 1
4401-0183 INL 601 145 178 240 190 225 33 50 1 88 1
4401-0184 INL 602 192 133 276 200 225 36 50 1 116 1
* Muze predstavovat ekonomictéjsi feSeni v pfipadé, Ze pozadavky na pracovni teplotu a chlazeni jsou dodrzeny
Jestlize symetricky poruchovy proud prekro¢i 38 kA, potom musi byt pouzit reaktor s vy$si indukénosti. Konzultujte s dodavatelem ménice.
4.2.4 Vypo €et induk €nosti vstupniho reaktoru
Pro vypocet pozadované indukénosti (pfi Y %) pouzijte tuto rovnici:
_ Y \Y 1
= X — X
100 /3 2mfl
kde:
| = jmenovity vstupni proud ménice (A)
L = indukénost (H)
f = kmitocet napajeci sité (Hz)
V = sdruzené napéti
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4.3 Napéjem' m énicée ss nap étim Obr. 4-13 Paralelni spojeni ss meziobvod G (zobrazena typ. vel. 3)
VSechny typové velikosti mohou byt napajeny z externiho vykonového ® O B R 0 BOR:
ss zdroje. V kap. 3.13 Elektrické svorkovnice na str. 54 je uvedeno o) & iy
umisténi pfipojovacich svorek pro tento ss zdroj. e g - o 0
U typové velikosti 3 jsou pfipojovaci svorky pro ss napéti unistény pod
hornim krytem vykonové svorkovnice. Na obr. 4-12 je znazornéno
pfipojeni ss zdroje a vedeni kabelaze.
Obr. 4-12 PFipojeni ss zdroje (zobrazena typ. vel. 3
po] je ( yp )_ i ——— [ C <
’ = = |
_ o ) o
=y o] ; T =g T ; —q =] T f; <
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Pro ukazku vedeni kabelaze byl na obr. 4-12 dstranén interni odruSovaci
filtr a plasty.

4.4  Ménice s paraleln é spojenymi ss

meziobvody

Pro paralelni spojeni ss meziobvodu jsou pro vSechny typové velikosti
k dispozici propojovaci kabely nebo pasnice.
Konstrukéni provedeni typovych velikosti 3 az 6 umozriuje spojeni ss
meziobvodl vice ménicl pomoci specialnich pasnic. Na obr. 4-13 je
zobrazeno paralelni spojeni ss meziobvodl vice ménicl pomoci téchto
pasnic.
Paralelni spojeni ss meziobvodu nékolika ménici se obvykle pouziva
v téchto pfipadech:
1. PFelévani energie z ménice v generatorickém rezimu do ménice

v motorickém rezimu.
2. Pouziti jednoho brzdného odporu maficiho energii z vice ménica.

Pro kombinace typt ménicu existuji ur¢itda omezeni. .
Pro aplikaéni informace kontaktujte dodavatele ménice.

POZNAMKA

Sada pro paraleni spojeni ss meziobvod( neni dodavana s méni¢em,
Ize ji objednat jako voliteIné pfisluSenstvi.

Tabulka 4-4 Sady pro paraleni spojeni ss meziobvod G

Typova velkost Obj. ¢éislo CT
3 3470-0048-00
4 3470-0061-00
5 3470-0068-00
6 3470-0063-00
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45 Externi napéjem' 24\/ss PoZadavky na externi napajeci zdroj 24Vss:

Externi napajeni 24Vss pfivedené do svorek 1 a 2 svorkovnice fizeni ma 51 ov

tyto funkce: 52 Vstup pro p Fipojeni exter. zdroje +24 Vss

*  Mduze byt pouzit jako zaloha (doplnék) interniho zdroje 24V. Je-li Typ. vel. 6
napf. pfipojeno vice volitelpych modull je_ celkovy odbér téchto Jmenovité pracovni napéti 24,0 Vss
modulll vét$i nez moznosti interniho zdroje. Minimaini trvalé pracovni napati 8.6 Vss

*  Muze byt pouZit jako zalozni zdroj pro napajeni fidicich obvodu Maximaini trvalé pracovni napsti 28’O Vss
ménice v pfipadé, Ze bylo odpojeno vstupni sitové napéti. To — - — :
umoziiuje aby jakykoliv volitelny modul fieldbus, aplikani volitelny Minimaini startovaci napéti 18,4 Vss
modul, enkodér nebo sériova linka mohly pokragovat v &innosti. Maximalini pozadovany vykon pfi 24Vss 40w

«  MuzZe byt vyuZit pfi uvadéni do ménige do provozu, aniz by bylo I_Doporuée_né pojistka 4 A @ 50 Vss
nutno pfipojit sitové napéti. Neni-li vdak pfipojeno sitové napéti, Typ. vel. 7az 10
nebo neni aktivni rezim nizkého napéti ss meziobvodu, bude ménic Jmenovité pracovni napéti 24,0 Vss
ve stavu poruchy "UU". Proto nebude funkéni diagnostika. Navic Minimalini trvalé pracovni nap&ti 192 Vss
zmény nastaveni parametr(, které se zapamatovavaiji pfi vypnuti 30 Vss (IEC)
napajeci sité, nebudou pfi pouziti zalozniho zdroje 24V Maximalni trvalé pracovni napéti 26 Vss (UL) ’
zapamatovany.

p. N y . e et - i Minimalni startovaci napéti 21,6 Vss

» Je-li ss napéti meziobvodu pfili§ nizké pro to, aby se rozbéhl interni Niaximaini oo%ad K FETV] GOW
zdroj ménice, potom externi zdroj 24V muze byt pouzit pro aX|mavn| ;?oza“ ovany vykon pri ss
zabezpedeni viech nizkonapétovych pozadavki ménice. Pro toto Doporucena pojistka 4 A @50 Vss

musi byt také odblokovana Volba prahu nizkého napéti (06.067)

Neni-li u typové velikosti 6 a vy3Sich externi napajeni 24V pfipojeno,
nemuze byt pouzita zadna z vysSe uvedenych funkci a na displeji bude
zobrazeno “Waiting For Power Systems”. Umisténi svorek pro pfipojeni
zdroje 24V je na obr. 4-14 Umisténi svorek pro pfipojeni zdroje 24Vss u
typ. vel. 6 na str. 67.

Tabulka 4-5 P fipojeni zdroje 24Vss

Funkce Typ.vel.3az5 Typ. vel. 6 az 10
Doplnék interniho zdroje svorky svorky
meénice 1,2* 1, 2*
Zalozni zdroj pro obvody svorky S}]/O;liy
fizeni 1,2 50, 51

* Svorka 9 u Unidrive M702

Pozadavky na externi napajeci zdroj 24Vss pro napajeni Fizeni:

1 ov

2 +24 \V/ss*

VSechny typové velikosti

Jmenovité pracovni napéti 24,0 Vss
Minimalni trvalé pracovni napéti 19,2V
Maximalni trvalé pracovni napéti 28,0V
Minimalni startovaci napéti 216V
Maximalni pozadovany vykon pfi 24Vss 40 W
Doporucéena pojistka 3 A, 50 Vss

*  Svorka 9 u Unidrive M702

Max. a min. hodnoty jsou v&etné zvinéni a Sumu. Zvinéni a Sum nesmi
prekrocit 5%.

1. PFipojeni zdroje 24Vss

Obr. 4-15 Umist éni svorek pro p Fipojeni zdroje 24Vss
u typ. vel. 7

- _ I |

oo ©L ©]
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o _ |
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Obr. 4-16 Umist éni svorek pro p Fipojeni zdroje 24Vss
u typ. vel. 8az 10

)€ Sit€]

ol ;
@ .

4.6  Nizkonap ét'ovy provoz

PFi pouziti externiho zdroje 24Vss pro napdjeni fidicich obvodu, je méni¢
schopen pracovat i s niz§im napétim ss meziobvodu a to v rozsahu
24Vss do maximalniho ss napéti. Méni€¢ umozriuje pfechod z provozu pfi
napajeni standardnim sitovym napétim na provoz s mnohem nizSim
napajecim napétim (nizkonapétovy provoz) a to bez preruseni.
PFechod z nizkonapétového provozu na standardni vyZzaduje aby byl
fizen pfechodovy zapinaci proud. To muze byt provedeno externé.
Nelze-li toto zajistit, napajeni méni¢e musi byt pferuseno, aby mohl
probé&hnout standardni proces pfipojeni ménice k siti.

Aby mohl byt nizkonapétovy rezim plné vyuZzit, je Uroveri pro vybani
poruchy podpéti uzivatelem programovatelna. Pro vice informaci
kontaktujte dodavatele ménice.

Pozadavky na parametry externiho ss nizkonapétového zdroje jsou:
Typ. vel. 3 az 10

Min. trvalé pracovni napéti: 26V
Minimalini startovaci napéti: 32V
Max. napéti pro poruchu prepéti 230V meénice: 415V

400V ménice: 830V
575V ménice: 990V
690V ménice: 1190V

4.7  Napajeni ventilatoru chladi ¢€e

Ventilator chladice je u vSech typ. vel. napajen z interniho zdroje
ménice.
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4.8

Typicky vstu

pni proud

Vstupni proud, jiSt éni, prarezy kabel G

Vstupni proud je ovliviovan napajecim napétim a impedanci napajeci sité.

Tato hodnota slouzi k vypoctu energie a ztrat a je dana pro symetrické napajeni.

Maximalni trvaly vstupni proud
Tato hodnota slouzi k dimenzovani kabell a jisténi. Uvedené hodnoty odpovidaji nejhor§im podminkam, tj. neobvykla kombinace tvrdé sité a

Spatné symetrie sité. Uvedené hodnoty maximalniho trvalého vstupniho proudu mohou byt naméreny pouze v jedné ze vstupnich fazi. Proudy
v ostatnich fazich mohou byt vyznamné mensi.

Hodnoty maximalniho vstupniho proudu odpovidaji napajeci siti s maximalni nesymetrii 2% zpétné slozky pfi maximalnim zkratovém proudu

napajeci sité, viz tab. 4-6.

Tabulka 4-6 Maximalni zkratovy proud napajeci sit &

Varovani

Typ Symetricky zkratovy proud (kA)
V8echny 100
Jisté ni

Napajeni méni¢e musi byt vybaveno vhodnou ochranou proti pfetizeni a zkratim. V tab. 4-7 jsou uvedeny doporucené velikosti pojistek.
Nedodrzeni téchto poZzadavkU zpusobi riziko pozaru.

Tabulka 4-7 Vstupni proud a jist

éni pro 200V m énicée

Typicky Maximalni Maximalni Jisténi
vstupni tvaly. vstupni IEC UL/ USA
Typ d vstupni proud p Fi
prou proud pFetizeni | Jmenovite Maximalni i Jmenovité Maximalni i
Trida Trida
A A A A A A A
03200050 8,2 10,4 15,8 16 20
03200066 9,9 12,6 20,9
2 2 2
03200080 14 17 25 0 ° 96 25 S CC nebo J
03200106 16 20 34 25
~04200137 17 20 30 25 25 25 25
G CC nebo J
04200185 23 28 41 32 32 9 30 30 nevo
05200250 24 31 52 20 40 9G 40 20 CC nebo J
06200330 42 48 64 60
63 63 G 60 CC nebo J
06200440 49 56 85 9 60 neve
07200610 58 67 109 80 80 80 80
07200750 73 84 135 100 100 gG 100 100 CC nebo J
07200830 91 105 149 125 125 125 125
08201160 123 137 213 200 200
200 200 R HSJ
08201320 149 166 243 9 225 225
09201760 172 205 270 250 250 n 250 250 S
09202190 228 260 319 315 315 9 300 300
10202830 277 305 421 200 200 n 200 200 S
10203000 333 361 494 450 450 9 450 450
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Tabulka 4-8 Vstupni proud a jit éni pro 400V m éniée
L Maximalni Maximalni Jist éni
Typlck){ trvaly vstupni
vstupni P .. IEC UL/ USA
Typ vstupni proud p Fi
proud proud pretizeni Jmenovité Maximalni 5 Jmenovité Maximalni »
Trida Trida
A A A A A A A
03400025 5 5 7
03400031 6 7 9 10 10 10 10
03400045 8 9 13
03400062 1 0 21 96 CC nebo J
03400078 12 20 20 20 20 20
03400100 14 16 25
04400150 17 19 30 25 25 25 25
04400172 2 24 35 2 32 96 30 30 CC nebo J
05400270 26 29 52 40 40 gG 35 35 CC nebo J
05400300 27 30 58
06400350 32 36 67 70
06400420 41 6 80 63 63 gR 50 60 Hségjb"
06400470 54 60 90 60
07400660 67 74 124 100 100 80 80
07400770 80 88 145 gG 100 100 CC nebo J
07401000 96 105 188 125 125 125 125
08401340 137 195 267 250 250 gR 225 225 HSJ
08401570 164 177 303
09402000 211 232 306 300 300
09402240 245 267 359 315 315 9R 350 350 HSJ
10402700 306 332 745 200 200 200 200
10403200 370 397 523 450 450 9R 450 450 HSJ
Tabulka 4-9 Vstupni proud a jit éni pro 575V m éniée
Typicky Mif\'lr:l"f"”' Maximalni Jisten
T vstupni vstup)r/u' vstypnj p’rvouc! IEC UL 7USA
P proud proud Pripretizent | ymenovité | Maximaini . Jmenovité | Maximalni i
Trida Trida
A A A A A A A
05500030 7! 7] 7 0 o 0
05500040 6 7 9 20 gG CC nebo J
05500069 9 1 15 20 20 20
06500100 12 13 22 20 20
06500150 17 19 33 32 40 25 30
06500190 22 24 41 40 . 30 CC nebo J
06500230 26 29 50 " 35
06500290 33 37 63 63 40 50
06500350 41 47 76 63 50
07500440 21 45 75 50 50 50 50
07500550 57 62 94 80 80 96 80 80 CC nebo J
08500630 74 83 121 125 125 100 100
08500860 92 104 165 160 160 9R 150 150 HSJ
09501040 145 166 190 150 150 150 150
09501310 145 166 221 200 200 9R 175 175 HSJ
10501520 7 157 266 250 250 oR 250 250 HSJ
10501900 199 218 310
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Tabulka 4-10 Vstupni proud a jiSt éni pro 690V m énice
- Maximalni | Maximalni Jisténi
Typicky trvaly vstupni
vstupni y pnt_ IEC UL/USA
Typ roud vstupni proud p Fi
P proud pretizeni Jmenovité Maximalni Jmenovité Maximalni
Trida Trida
A A A A A A A
07600190 18 20 32 25 25
07600240 23 26 41 32 50 30 50
07600290 28 31 49 40 G 35 CcC
07600380 36 39 65 50 9 50 nebo J
07600440 40 44 75 80 80
07600540 57 62 92 80 80
08600630 74 83 121 125 125 R 100 100 HSJ
08600860 92 104 165 160 160 g 150 150
09601040 124 149 194 150 150 R 150 150 HSJ
09601310 145 171 226 200 200 g 200 200
10601500 180 202 268 225 225 gR 250 250 HSJ
10601780 202 225 313 250 250 aR* 250 250

*

pojistek HRC nebo jiisticu

POZNAMKA

Pouzité kabely musi splfovat pfislusné mistni pfedpisy.

Pojistky tfidy aR neposkytuji ochranu rozvétvenym obvodim (branch circuit). Zajistéte, aby vstupni kabely byly vhodné chranény pomoci rychlych

Uvedené prufezy jsou pouze voditkem. Zpusob montaze a sdruzovani kabell ovliviiuje jejich mérnou vodivost. V nékterych pfipadech

miize postacit i menSi priifez, v jinych pfipadech je nezbytny prifez vétsi (aby nebyla pfekro¢ena dovolena teploty nebo byl omezen ubytek

napéti).
V daném konkrétnim pfipadé je proto nezbytné fidit se pfisluSnymi normami.

Tabulka 4-11 Jmenovité pr Grezy kabel & pro 200V m énice

Prafez kabela (IEC) Prafez kabeld (UL)
mm? AWG
Typ Vstup Vystup Vstup Vystup
Jmenovity |Maximalni Instala en Jmenovity Maximalni Installation Jmenovity |Maximalni Pmenovity Maximalni
metoda method
2
e 15 15 14 14
03200080 4 B2 4 B2 10 10
4 4 12 12
03200106
04200137 6 6 10 )
B2 B2
04200185 8 8 8 8 8 8 8 8
05200250 10 10 B2 10 10 B2 8 8 8 8
2
06200330 16 95 - 16 o5 B2 4 3 4 3
06200440 25 25 3 3
07200610 2 2
35 35
07200750 70 B2 70 B2 1 1/0 1 1/0
07200830 70 70 1/0 1/0
2
08201160 % 2x70 B2 % 2x70 B2 3/0 2x1 310 2x1
08201320 2x70 2x70 2x1 2x1
09201760 2 X 70 " 2 X 95 " 2 x 2/0 2 X 210
09202190 2x95 2x120 2 x4/0 2 x4/0
10202830 2x120 B1 2x120 c 2 x 250 2 x 250
10203000 2x 150 C 2x120 2 x 300 2 x 250
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Tabulka 4-12 Jmenovité pr Gfezy kabel G pro 400V m énice
Prurez kabel i (IEC) Prufez kabel G (UL)
mm? AWG
Typ Vstup Vystup Vstup Vystup
Jmenovity |Maximalni Instala cnf Jmenovity Maximalni Installation Jmenovity Maximalni Jmenovity Maximalni
metoda method
03400025 18 18
03400031 1,5 1,5 16 16
03400045
03400062 4 B2 4 B2 14 10 14 10
03400078 2,5 2,5
03400100 12 12
04400150 6 6 10 10
04400172 8 8 B2 8 8 B2 8 8 8 8
05400270
B2 B2
05400300 6 6 6 6 8 8 8 8
06400350 10 10 6 6
06400420 16 25 B2 16 25 B2 4 3 4 3
06400470 25 25 3 3
07400660 35 35 1 1
07400770 50 70 B2 50 70 B2 2 1/0 2 1/0
07401000 70 70 1/0 1/0
08401340 2 x50 2 x50 2x1 2x1
2x70 B2 2x70 B2 2x1/0 2x1/0
08401570 | 2x70 X 2x70 X 2x1/0 X 2x 110 X
09402000 2x70 B1 2x95 B2 2 x3/0 2 x2/0
09402240 2x95 2x120 2 x4/0 2x4/0
10402700 2x120 c 2x120 B2 2 x 300 2 x 250
10403200 2x150 2x 150 2x 350 2 x 300
Tabulka 4-13 Jmenovité pr Gfezy kabel G pro 575V m énice
Prufez kabela (IEC) Prarez kabela (UL)
mm? AWG
Typ Vstup Vystup Vstup Vystup
Jmenovity |Maximalni Instala en Jmenovity Maximalni Installation Jmenovity Maximalni Jmenovity Maximalni
metoda method
05500030 0,75 0,75 16 16
05500040 1 1,5 B2 1 1,5 B2 14 16 14 16
05500069 1,5 1,5 14 14
06500100 2,5 2,5 14 14
06500150 4 4 10 10
1 1 1
06500190 6 25 B2 6 25 B2 0 3 0 3
06500230 10 8 8
06500290 10 6 6
06500350 16 6 6
07500440 16 16 4 4
25 B2 25 B2 3 3
07500550 25 25 3 3
08500630 35 35
50 B2 50 B2 1 1 1 1
08500860 50 50
104 2 2
09501040 2x70 B2 X35 B2 2x1 x3
09501310 2 x50 2x1
10501520 2x70
X B2 2x70 B2 2x2/0 2x2/0
10501900 2x95
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Tabulka 4-14 Jmenovité pr Gfezy kabel i pro 690V m énice
Pruafez kabel i (IEC) Prufez kabelG  (UL)
mm? AWG
Typ Vstup Vystup Vstup Vystup
Jmenovity [Maximalni Instala en Jmenovity [Maximalni Installation Jmenovity | Maximalni Jmenovity Maximalni
metoda method
07600190 8 8
07600240 10 10 6 6
76002

07600290 25 B2 B2 6 3 6 3
07600380 16 16 4 4
07600440 16 16 4 4
07600540 25 25 3 3
08600630 50 70 B2 50 B2 2 10 2 10
08600860 70 70 1/0 1/0
09601040 2x50 B2 2x35 B2 2x1 2x3
09601310 2x70 2 x50 2x1/0 2x1
10601500 2x70 B2 2%70 B2 2x2/0 2x1/0
10601780 2x95 2x3/0 2x2/0

POZNAMKA

Pouzijte kabely s PVC izolaci s médénymi vodici.

POZNAMKA

Prafezy kabell jsou uréeny dle IEC60364-5-52:2001 tabulka A.52.C s
korekéni konstantou 0,87 pro teplotu okoli 40°C (z tabulky A52.14) pro
zpusob ulozeni dle specifikované metody.

Zpusob uloZeni (IEC60364-5-52:2001)

B1 - Samostatné kabely uloZené v trubkach

B2 - Vicezilové kabely ulozené v trubkach

C - Vicezilové kabely ve volném vzduchu

Je-li pouzit jiny zpusob ulozeni nebo je-li teplota okoli nizsi, Ize pouzit
mensi prafez kabel(.

POZNAMKA

Pro uvedené prifezy se predpoklada, Zze max. proud motoru se rovna
jmen. proudu ménice. Je-li pfipojen motor mensiho vykonu, je mozno
pouzit prafez kabelu odpovidajici vykonu motoru. Aby v tomto pfipadé
byla zajisténa ochrana kabell a motoru proti pfetizeni, je nutno v ménici
spravné nastavit parametr jmenovitého proudu motoru.

Pojistky nebo jina ochrana musi byt viazeny do v8ech pfivod
pfipojenych k napajeni ménice.

Typy pojistek
Napétova tfida pojistek musi odpovidat velikosti napajeciho napéti.

Pripojeni uzemn éni
Méni¢ musi byt pfipojen k zemnicimu systému napajeciho zdroje.

Prafez zemniciho vodi¢e a jeho vedeni musi odpovidat pfislusnym
normam a zasadam.

POZNAMKA

Dalsi informace o prifezech zemnicich kabell jsou uvedeny
v tab. 4-1 Prurezy ochrannych zemnicich vodi¢d na str. 63.

4.8.1 Hlavni styka € v pfFivodu si tového napéjeni
Pro typové velikosti 3 az 10 se doporucuje typ AC1.

4.9  Vystup m éniée a ochrana motoru

Ménic je vybaven rychlou protizkratovou ochranou vystupniho proudu,
ktera typicky omezuje zkratovy proud na ne vice nez 5 nasobek
jmenovitého vystupniho proudu méniée a to do cca 20us. Zadna dalsi
protizkratova ochrana neni vyZzadovana.

Méni¢ poskytuje ochranu proti pfetiZeni motoru i jeho kabelu. Aby tato

ochrana byla efektivni, je tfeba spravné nastavit parametr Pr 00.006
(jmenovity proud motoru).

Parametr Pr 00.006 musi byt spravné nastaven, jinak v
pfipadé pretizeni motoru hrozi nebezpeci pozaru
Doporucuje se také, aby byla pouzita tepelna ochrana motoru

(termistor), coz zamezi pfehfati motoru, napf. v pfipadé poruchy
chlazeni motoru.
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49.1 Typ a délka kabel Tabulka 4-16 Maximalni délka motorového kabelu pro 400V
ProtoZe kapacitni proudy motorového kabelu zpusobuji pfidavné ménice
zatizeni ménice, zajistéte, aby délka tohoto kabelu nepfekroéila hodnotu — - —
uvedenou v tab. 4-15 a2 tab. 4-18. Jmenovité vstupni nap é&ti 400Vst
Pouzijte kabely s PVC izolaci s médénymi vodiéi, max. pracovni teplotou Maximalni povolena délka r‘noltoro_véhvo kabelu pro tyto
105°C, s odpovidajicim jmenovitym napétim a to pro pfipojeni: Typ modula €ni kmito &ty
+ napajeni k externimu odrugovacimu filtru (je-li pouzit) 2 3 4 6 8 12 16
«  napdjeni (nebo externiho odruovaciho filtru) k ménidi kHz | kHz | kHz | kHz | kHz | kHz | kHz
* ménie k motoru 03400025 65 m (210 ft)
. ménice k brzdnému OdeFU 03400031 100 m (330 ft)
Tabulka 4-15 Maximélni délka motorového kabelu pro 200V 03400045 130m (425 1) 75m | 50m | 37m
L 03400062 100 m (165 ft) | (120 ft)
meénice 150 m (245 ft)
03400078 | 200 m (660 ft) (490 ft) (330 ft)
Jmenovité vstupni nap éti 200Vst 03400100
Maximalni povolena délka motorového kabelu pro tyto 04400150 150m | 100m | 75m | 50m | 37m
. modula &ni kmito &ty 04400772 | 200m (B60f) | 490 1) | (330 1) | (245 ft) | (165 ft) | (120 f)
P 2 | 3 | 4 | & | 8 | 12| 16 OEa0zT0 | o[ T50m | 00m | 7em | som | 37m
kHz kHz kHz kHz kHz kHz kHz 05400300 (490 ft) | (330 ft) | (245 ft) | (165 ft) | (120 ft)
5 06400350
03200050 65m (2101f) 06400420 300m [ 200m | 150m | 100 m | 75 m 50 m
03200066 100 m (330 ft) 50m | 37m (984 ft) | (660 ft) | (490 ft) | (330 ft) | (245 ft) | (165 ft)
03200080 130 m (425 ft) 75m 06400470
100 m (165 ft) | (120 ft)
03200106 | 200 m (660 ft) 150m 1 (330 f1) (2451 07499669 185m | 125m | 90m
(490 ft) 07400770 | 250 m (820 ) | oo | ut0 1) | (205 fo)
04200137 200 m (660 i 150m [ 100m | 75m | 50m | 37m 07401000
04200185 m (6601 | (490 1) | (3301) | (2451) | (1651) | (1201)| [TE401340 85m | 125m | 90m
250 m (820 ft)
05200250 | 200 m (660 ) | 120M | 100m | 75m [ 50m | 37 m 08401570 (607 ft) | (410 ft) | (295 ft)
m ( ) | (490 ) | (330 ft) | (245 ft) | (165 ft) | (120 f1) 09402000 |, 62019
m
06200330 | 300m [ 200m | 150 m [ 100 m | 75m 50 m 09402240
984 ft) | (660 ft) | (490 ft) | (330 ft) | (245 ft) | (165 ft 10402700
06200440 | ( )| ( )| ( )| ( )| ( ) | ( ) 250 m (820 f)
07200610 185 125 % 10403200
m m m
07200750 | 250 m (820 ft
07200830 ( ) (607 ft) | (410 ft) | (295 ft) Tabulka 4-17 Maximalni délka motorového kabelu pro 575V
08201160 185m | 125m | 90 m memee
08201320 250 m (820 ft) (607 ft) | (410 ft) | (295 ft) Jmenovité vstupni nap éti 575Vst
09201760 Maximalni povolena délka motorového kabelu pro tyto
09202790 | 220 ™ (8201) . modula &nf kmito &ty
yp
10202830 2 3 4 6 8 12 16
10203000 250 m (8201) kHz kHz kHz kHz kHz kHz kHz
05500030 200
m
05500040 (660 ft)
05500069
06500100
06500150

06500190 | 300 m | 200m | 150m | 100m | 75m | 50m
06500230 | (984 ft) | (660 ft) | (490 ft) | (330 ft) | (245 ft) | (165 ft)

06500290
06500350
07500440 200 m
07500550 (660 ft)
08500630

250 m (820 ft)
08500860
09501040

250 m (820 ft)
09501310
10501520

250 m (820 ft)
10501900
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Tabulka 4-18 Maximalni délka motorového kabelu pro 690V

ménice
Jmenovité vstupni nap éti 690Vst
Maximalni povolena délka motorového kabelu pro tyto
modula éni kmito éty
Typ
2 3 4 6 8 12 16
kHz kHz kHz kHz kHz kHz kHz
07600190
07600240
07600290 250 m 185m | 125m | 90m
07600380 (820 ft) (607 ft) | (410 ft) | (295 ft)
07600440
07600540
08600630 250 m 185m [ 125m | 90m
08600860 (820 ft) (607 ft) | (410 ft) | (295 ft)
09601040 250 m
09601310 (820 ft)
10601500 250 m
10601780 (820 ft)
4.9.2 Kabely s vysokou parazitni kapacitou nebo

zmensenym pr amérem
Maximalni povolené délky kabelu se zkrati oproti délkdm uvedenym
v kap. 4.9.1 Typ a délka kabeld pokud budou pouzity kabely s vysokou
parazitni kapacitou nebo se zmensenym primérem.

VétSina kabell ma mezi zilami a celkovym stinénim izolac¢ni vrstvu. Tyto
kabely maji nizkou parazitni kapacitu a jsou doporuceny.

Kabely, které tuto izolacni vrstvu nemaji, maji vétSinou vysokou parazitni
kapacitu. Je-li takovy kabel pouZit, je nutno udaj o max. délce kabelu
snizit o polovinu. Na obr. 4-17 jsou znazornény oba typy kabel(.

Obr. 4-17 Konstruk €éni provedeni kabel G

® AN
o) @

Normalni kapacitance
Stinéni nebo armovani
oddélené od Zil

Vysoka kapacitance
Stinéni nebo armovani
blizko Zzil

Maximalni délky motorovych kabeld specifikované v kap. 4.9.1 Typ a
délka kabeld plati pro stinéné &tyizilové kabely. Typicka parazitni
kapacita u tohoto typu kabelu je 130pF/m (tj. mezi jednou zilou a vS§emi
ostatnimi Zilami spojenymi dohromady se stinénim).

4.9.3 Napéti na vinuti motoru

Prabéh vystupniho napéti ménice (obdélnikovy o velikosti napéti ss
meziobvodu, modulovany PSM) mZe negativné ovlivnit mezizavitovou
izolaci motoru. PFi¢inou je vysoka strmost hran tohoto pribéhu ve
spojeni s impedanci motorového kabelu a geometrické usporadani
statorového vinuti.

Pokud velikost napajeciho napéti ménice neprekroci 500Vst a je pouzit
standardni motor s dobrou kvalitou izolace, nejsou potfeba zadna
specialni opatfeni. V pfipadé pochybnosti kontaktujte dodavatele
motoru.

Zvlastni pozornost je tfeba vénovat témto situacim (pokud délka

motorového kabelu nepfekro¢i 10m):

« st napajeci napéti ménice je vétsi nez 500Vst

* ss napajeci napéti ménice je vétsi nez 670Vss

« provoz méniCe s napajenim 400Vst, pficemz je aktivni Casté nebo
dlouhé brzdéni

*  pfipojeni vice motord k jednomu ménici

P¥i pfipojeni vice motord k jednomu ménic¢i by méla byt dodrzena
doporuceni uvedena v kap. 4.9.4 Pripojeni vice motord na str. 75
Pro ostatni uvedené pfipady se doporucuje pouzit motory navrzené pro

snasi opakované strmé hrany napétovych napajecich impulzd.

Uzivatelé motorl dimenzovanych dle NEMA pro 575V by si méli
uvédomit, Ze specifikace motor(, uréenych pro napajeni z ménicu
kmitoctu, ktera je uvedena v normé NEMA MG1, sekce 31, je
dostate¢na pro ¢innost v motorickém rezimu a ne pro ¢innost, kdy motor
dlouhou dobu brzdi. V tomto pfipadé se doporucuje dimenzovani
izolaéni pevnosti 2,2 kV.

Neni-li praktické pouzit motor navrzeny pro napajeni z ménice, méla by
byt do vystupu ménice zafazena vystupni tlumivka. Doporucuje se se
Zeleznym jadrem s reaktanci cca 2%. Pfesna hodnota neni kriticka. Tato
induk&nost ve spojeni s parazitni kapacitou motorového kabelu sniZuje
strmost hran napéti pfivadéného na motor a tim zabrariuje nadmérnému
napétovému namahani.

4.9.4 P¥ipojeni vice motor G

Pouze pro skalarni rezimy kategrie Otev  fena smy ¢ka

Napaji-li ménic¢ vice nez jeden motor, je nutno zvolit jeden ze skalarnich
rezimG (Pr 05.014 = Fixed nebo Squared). Pfipojeni motor( provedte
podle obr. 4-16 obr. 4-18 a obr. 4-19. Maximalni délky kabell uvedené
v kap. 4.9.1 Typ a délka kabeld na str. 74 odpovidaji souctu délek kabelt
od ménice ke kazdému motoru.

Doporucuje se, aby byl kazdy motor chranén svou vlastni proudovou
ochranou, protoze méni¢ umozriuje nastavit pouze jednu uroven
proudového omezeni.

Je-li pro pfipojeni motorll pouzito tzv. hvézdicové zapojeni, je nutno na
vystup ménice zapojit sinusovy filtr nebo vystupni tlumivku, viz obr. 4-19,
a to i tehdy, je-li délka kabell krat$i nez maximalni povolena. Pro blizsi
informace tykajici se vystupni tlumivky kontaktujte dodavatele ménice.
Obr. 4-18 Retézcové p Fipojeni vice motor @ (doporu éeno)

IZ Ochranné tepelné relé

Retézcové pfipojeni (doporuéeno)
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Obr. 4-19 Hvézdicové p Fipojeni vice motor U
Ochranné tepelné relé
A pripojeni

Tlumivka

4.10 Rezim brzd éni

K rezimu brzdéni dochazi kdyz napfiklad méni¢ zpomaluje motor
s velkym momentem setrvacnosti na hfideli. BEhem rezimu brzdéni je
energie vracena z motoru do ménice.

Je-li motor brzdén méni¢em, potom max. hodnota energie, kterou je
meéni¢ schopen absorbovat, je rovna hodnoté vykonovych ztrat ménice.

Je-li vracena energie vétsi, nez je schopen ménic absorbovat, potom
prebytek této energie zplsobuje zvySovani napéti ss meziobvodu. V
tovarnim nastaveni je rezim brzdéni fizen Pl regulatorem, ktery patficné
zpomali deceleraci (aby nedo$lo k nadmérnému zvySeni napéti ss
meziobvodu).

Neni-li Zadouci, aby decelerace byla zpomalena, nebo v aplikacich kde
je motor méni¢em brzdén trvale, je nutno pfipojit externi brzdny odpor.

V tab. 4-19 jsou uvedeny Urovné tovarniho nastaveni ss napéti
meziobvodu, pfi kterych zacina brzdny tranzistor IGBT spinat. Napéti,
pfi kterych tranzistor spina jsou programovatelnd pomoci parametrd
Pr 06.073 a Pr 06.074.

Tabulka 4-19 Tovarni nastaveni zapinaciho nap éti brzdného
tranzistoru

4.9.5 Zapojeni motoru ( X' A)
PFed spusténim ménice musi byt zkontrolovano odpovidajici zapojeni
motoru (hvézda nebo trojuhelnik).
V tovarnim nastaveni ménice jmenovité napéti motoru (Pr 5.09)
odpovida jmenovitému napéti ménice, {j.

400V pro 400V ménice

230V pro 200V ménice
Typicky tfifazovy motor ma pfi zapojeni do hvézdy jmen. napéti 400V a
pfi zapojeni do trojuhelnika 230V. Existuji vSak i jiné varianty, napf.
690V/400V.
Nespravné zapojeni svorkovnice motoru (jeho pfizpisobeni ménici)
zpusobi podsyceni nebo pfesyceni motoru. To ma za nasledek velmi
maly moment motoru, ev. Skubani motoru a jeho pfehfati.

Jmenovité nap éti ménice Napéti ss sb érnice
200 V 390 V
400V 780 V
575V 930 V
690 V 1120 V

4.9.6 Vystupni styka €
Je-li mezi méni¢em a motorem zapojen stykac nebo jiny
odpojovag, je nutno zajistit, aby pfipnuti nebo odpojeni
motoru bylo mozné jen tehdy, neni-li ménic¢ v rezimu Provoz.
Jinak se muaze pfi preruseni proudu vytvofit silny oblouk,
e D o y

zejména pfi velkém proudu a nizkém vystupnim kmitoctu
meénice.

Vystupni styka¢ mGze byt v uréitych aplikacich vyzadovan z bezpecnost-
nich divoda.

Doporuc¢eny typ motorového stykace je AC3.

PFipnuti motoru pomoci vystupniho stykace nebo jiného odpojovace
muZze byt provedeno jen tehdy, neni-li méni¢ v rezimu Provoz.
PFipojovani nebo odpojovani motoru v rezimu Provoz muze zpusobit:

1. Vybaveni poruchy "Ol.AC" (resetovana muze byt az po 10s)

2. Vysokou uroven radiového ruseni
3. Snizeni zivotnosti odpojovaciho zafizeni

Svorka Blokovani (sv. 31 u Unidrive M700 / M701 asv. 11 a13u
Unidrive M702 mé i funkci BEZPECNEHO VYPNUTI MOMENTU. To
muze v mnoha pfipadech nahradit vystupni stykac.

Dal$i informace jsou uvedeny v kap. 4.16 FUNKCE BEZPECNEHO
VYPNUTI (STO) na str. 102.

POZNAMKA

Je-li pouzit brzdny odpor nebo neni zadouci, aby decelerace byla pfi
vraceni energie z motoru zpomalena, je nutno nastavit Pr 00.015 = Fast
(rychla rampa).

Vysoka teplota

Teplota brzdného odporu mize dosahovat vysokych hodnot.
Brzdny odpor umistéte tak, aby nemohlo dojit k poSkozeni
okoli a Urazu osob. PouZijte kabel s izolaci, snasejici vysoké

teploty.

4.10.1 Brzdny odpor montovany na chladi € ménice
Ménice typovych velikosti 3,4 a 5 umoznuji pouzit specialni typ
brzdnych odport (volitelné pfisluSenstvi) montovanych do chladi¢e
ménice. Zpusob montaze je popsan v kap. 3.10 Brzdny odpor
montovany na chladi¢ na str. 48.

PFi pouziti tohoto odporu neni nutna externi teplotni ochrana, protoze
tento odpor je navrzen tak, aby byl bezpecny v pfipadé poruchy. Navic
SW ochrana ménice proti pfetiZzeni je v tovarnim nastaveni u typovych
velikosti 3 az 5 nastavena tak, aby tento odpor ochranila.

V tab. 4-20 jsou uvedena technicka data téchto odpor(.

POZNAMKA

Brzdny odpor montovany na chladi¢ je vhodny pouze pro aplikace
s malou Urovni energie vracenou motorem, viz tab. 4-20.
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Nastaveni parametr @ pro ochranu brzdného odporu p  fed pretizenim
Nedodrzeni uvedenych informaci m Gze zpasobit poSkozeni odporu
Software ménice obsahuje funkci ochrany brzdného odporu pred pfetizenim. U typovych velikosti 3 az 5 je tato funkce v tovarnim
~, nastaveni aktivni (pro ochranu brzdného odporu montovaného na chladic).
V tabulce je uvedeno nastaveni parametrd.
Typ. vel. 3 Typ. vel. 4 Typ. vel. 5
Parametr 200V 400 V 200V 400 V 200V 400 V 575V
ménié ménié ménié meénié ménié ménié ménié
Jmenovity vykon Pr 10.030 50 W 100 W 100 W
brzdného odporu
Tepelna ¢asova
konstanta brzdného Pr10.031 33s 20s 20s
odporu
Hodnota brzdného Pr 10.061 75Q 380 38Q
odporu

Guide.

otacky, tj Pr 06.045 = 11.

Vice informaci o této ochrané je uvedeno v popisu parametrd Pr 10.030, Pr 10.031 and Pr 10.061 v pfiru¢ce Parameter Reference

Je-li odpor zatéZovan na vice nez polovinu jeho primérné vykonové zatizitelnosti, potom ventilator méni¢e musi byt nastaven na piné

Tabulka 4-20 Parametry externiho brzdného odporu montovaného na chladi ¢

Parametr Typ. vel. 3 Typ. vel. 4 Typ. vel. 5
Objednaci &islo 1220-2752-00 1299-0003-00
Odpor pfi 25 °C 75 Q 375Q
Spickovy okamzity vykon po dobu 1ms pfi jmen. odporu 8 kW 16 kW
|PrL"1mérny vykon po dobu 60s * 50 W 100 W
|Kryt|' IP54

2000 m

|Max. nadmorska vyska

*  Toto jsou hodnoty, pfi kterych teplota odporu nepfekro¢i 70°C (pfi teploté okoli 30°C), pficemz prGmérna vykonova zatizitelnost odporu pro typ.
vel. 3 je 50W a pro typ. vel. 4 a 5 je 100W . Toto plati pro nastaveni parametrd uvedené vyse. .

Parametry externiho brzdného odporu p

fi 40°C

4.10.2 Externi brzdny odpor
Tabulka 4-21 Parametry ext. brzdného odporu pro 200V m  énice
Tepeln'él ochra'na o L. Lo Minimalni Okamzity Trvaly
E{(ternl brzdny odpor’mu5| byt chranen vhodné dimenzova- Typ ménige hodnota * ztratovy vykon ztratovy vykon
nym obvodem tepelné ochrany, viz obr. 4-20 na str. 80.

Q KW KW
Je-li externi brzdny odpor montovan mimo rozvadéc, zajistéte, aby byl 03200050 1,5
namontovan do ventilované kovové skfiné, ktera zajisti tyto funkce: 03200066 20 85 1,9
«  Zabrani nahodnému dotyku osob s odporem 03200080 ’ 2.8
* Umozni vyzafit teplo vzniké v odporu 03200106 3,6
Je-li vyzadovano splnéni norem pro EMC a pokud externi brzdny odpor 04200137 18 9,4 46
neni umistén v kovovém rozvadédi, potom je pro jeho pFipojeni mimo 04200185 6,3
rozvadé¢ nutno pouzit stinény nebo armovany kabel. Blize kap. 05200250 16,5 10,3 8,6
4.12.5 Opatfeni pro splnéni norem EMC tykajicich se vyzarovani 06200330 86 197 12,6
rusivych signald na str. 86. 06200440 ' ' 16,4
Pro pfipojeni externiho brzdného odporu v rozvadééi neni pouziti 07200610 6.1 278 20,5
stinéného nebo armovaného kabelu pozadovano. 07200750 ' ' 24,4

07200830 4,5 37,6 32,5

08201160 41
2,2 76,9

08201320 47,8

09201760 59,4
1,2 1445

09202190 79,7

10202830 98,6
1,3 130

10203000 116,7
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Tabulka 4-22 Parametry ext. brzdného odporu pro 400V m  énice Tabulka 4-24 Parametry ext. brzdného odporu pro 690V m  énice
Minimalni Okamzity Trvaly Minimalni Okamzity Trvaly
Typ méniée | hodnota* ztratovy vykon ztratovy vykon Typ méniée | hodnota * ztratovy vykon ztratovy vykon
Q kW kw Q kW kw
03400025 1,5 07600190 20,6
03400031 74 9.2 2,0 07600240 23,9
03400045 ' 2,8 07600290 32,5
11,5 121,2
03400062 4,6 07600380 41,5
03400078 50 13.6 5,0 07600440 47,8
03400100 ' 6,6 07600540 60,5
04400150 9,0 08600630 79,7
34 19,9 55 253,5
04400172 12,6 08600860 95,2
05400270 31,5 21,5 16,2 09601040 42 3319 116,3
05400300 18 37,5 19,6 09601310 ' ' 139,1
06400350 21,6 10601500 42 331,9 166,7
06400420 17 39,8 25 10601780 3,3 4224 193
06400470 327 * Tolerance hodnoty odporu: +10 %
07400660 41,6 - v . . o ¥ - . .
07400770 9,0 75,2 =06 Trvaly vykon vyzafeny brzdnym rezistorem muize nabyt az velikosti
’ vykonu ménice (napf. pro zatéze s velkym momentem setrvacnosti nebo
07401000 7.0 96,6 60,1 pfi trvalém brzdéni). MnoZstvi energie vyzarené brzdnym odporem
08401340 48 1409 81 zavisi na mnoZstvi energie, ktera se ma odebrat zatézi.
08401570 98,6 Okamzity ztratovy vykon odporu musi odpovidat kratkodobému zatizeni
09402000 24 282,9 1186 v dobé sepnuti brzdného tranzistoru pfi PSM v brzdném cyklu. Brzdny
09402240 156,9 odpor musi byt schopen toto kratkodobé zatizeni vydrzet (4. jednotky
10402700 26 260 198,2 milisekund). Vy$$i hodnota odporu vyZaduje proporcionalné nizsi
10403200 ' 237,6 okamzity ztratovy vykon.
Ve vétsiné aplikaci aplikaci se rezim brzdéni vyskytuje po kratkou dobu
Tabulka 4-23 Parametry ext. brzdného odporu pro 575V m  énice pracovniho cyklu. Proto je mozno dimenzovat trvaly ztratovy vykon
— — - brzdného odporu na mnohem nizSi hodnotu nez je vykon ménice.
Minimalini Okamzity ~ Trvaly Vykonové zatizeni brzdného odporu véak musi byt dimenzovano na
Typ méni¢e | hodnota * ztratovy vykon ztratovy vykon nejhorsi pfipad, ktery maze v dané aplikaci nastat.
Q kW kW Optimalizace brzdného odporu vyZaduje peclivé zvazeni brzdného
05500030 2,6 rezimu.
05500040 80 12,1 4,6 Zvolte hodnotu brzdného odporu tak, aby nebyla mensi nez minimalni
05500069 6,5 povolena. Volba vétsi hodnoty mize uspofit pofizovaci naklady a ma
06500100 8,7 vyhodu z bezpecnostniho hlediska pfi poruse brzdného systému. Brzdici
06500150 123 schopnost bude timto snizena, coz mdze zpusobit vybaveni poruchy
06500190 16.3 béhem brzdéni (je-li hodnota odporu pfilis velka).
13 74 !
06500230 19,9
06500290 242
06500350 31,7
07500440 39,5
8,5 1131
07500550 47,1
08500630 58,6
55 174,8
08500860 78,1
09501040 97,7
3,3 291,3
09501310 116,7
10501520 3,3 2913
155,6
10501900 2,5 384,4
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Pro typové velisti 3 az 6 jsou k dispozici tyto externi brzdné odpory:
Tabulka 4-25 Externi brzdné odpory pro tyové velikosti 3 az 6
Obiednaci Hodnota thr;VtiI\)// Oz't‘r"::;fl'w Pulznivykon | Pulznivykon | Pulznivykon | Pulzni vykon
i“:islo Nazev odporu vykony vykon (40yoc) (40°C) 1/120s | (40°C)5/120s | (40°C)10/120s | (40°C)40/120s
0, 0, 0, 0,
(40°C) ton=1ms (ED 0,8 %) (ED 4,2 %) (ED 8,3 %) (ED 33,3 %)
DBR, 100 W,
1220-2201 20R, 130 x 68, TS 20Q 100 W 2.0 MW 2300 W 650 W 250 W
DBR, 100 W,
1220-2401 40R, 130 x 68, TS 40 Q 100 W 1.6 MW 1900 W 610 W 240 W
DBR, 100 W,
1220-2801 80R, 130 x 68, TS 80 Q 100 W 1.256 MW 1500 W 570 W 230 W

K dosazeni pozadované hodnoty odporu a ztratového vykonu dle tab. 4-21 az tab. 4-24 mohou byt brzdné odpory pouzity v sériovém nebo paralelnim
zapojeni. Brzdné odpory jsou dodavany s tepelnym spinac¢em. Tento spina¢ musi byt uzivatelem zapojen do ovladacich obvoda.

Kombinace odpor( uvedené v tab. 4-26 mohou byt realizovany pomoci odportl z tab. 4-25. Pr 10.030, Pr 10.031 a Pr 10.061 musi byt nastaveny dle
informaci z tab. 4-26. Blize viz popis Pr 10.030, Pr 10.031 a Pr 10.061 v pfiru¢ce Unidrive M700/701/702 Parameter Reference Guide.

Tabulka 4-26 Kombinace odpor
Tézky 150 % 200 % Brzdné Min. hodnota . .
Ly S e S ixp o Kombinace odpor @
Typ méniée provoz Spick. vykon | Spic¢k. vykon nap éti odporu @
(kw) Q Q) (vdc) Q)
03200050 0,7 135 101 1x20 =20
03200066 1,1 92 69 1x40=40
390 20 _ f -
03200080 15 68 51 2 x 40 = 20 (paralelni zapojeni)
03200106 22 76 32 2 x 80 = 40 (paralelni zapojeni)
03400025 0,7 540 405
03400031 1,1 370 277 74
03400045 1,5 271 203 280 1x80=80
03400062 2,2 184 138 2 x 40 = 80 (zapoeni do série)
03400078 3,0 135 101 50
03400100 4,0 101 76
04200137 3,0 34 25 390 18 1x20=20
04200185 4,0 26 19 2 x 40 = 20 (paralelni zapojeni)
04400150 55 74 56 1 x40 = 40
780 34 _ . I
04400172 75 54 40 2 x 80 = 40 (paralelni zapojeni)
1x20=20
05200250 55 19 14 390 165 2 x 40 = 20 (paralelni zapojeni)
05400270 11,0 37 28 31,5 _ 1x40= 40, "
780 2 x 80 =40 (paraleIni zapojeni)
1x20=20
05400300 15,0 27 20 18 2 x 40 = 20 (paralelni zapojeni)
05500030 1,5 384 288 _
05500040 2,2 263 197 930 80 _ 1x80 = 80, -
2 x 40 = 80 (paralelni zapojeni)
05500069 4,0 144 108
06200330 7,5 13,3 10 2 x 20 = 10 (paralelni zapojeni)
390 8,6 _ . o
06200440 11,0 9,3 7 4 x 40 = 10 (paralelni zapojeni
06400350 15,0 27 20 1x20=20
06400420 18,5 22 16,4 780 17 2 x 40 = 20 (paralelni zapojeni)
06400470 22,0 18,4 13,8 4 x 80 = 20 (paralelni zapojeni)
06500100 55 104 78
06500150 7,5 77 58 1x20=20
06500190 11,0 52 39 2 x 40 = 20 (paralelni zapojeni)
930 13 _ . A
06500230 15,0 39 29 3 x40 = 13 (paralelni zapojeni)
06500290 18,5 33 25 4 x80 =20 (paralelnl zapojenl')
06500350 22,0 27 20
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Obvod tepelné ochrany pro brzdny odpor

Ochranny obvod musi v pfipadé prehfati externiho brzdného odporu
(napf. v pfipadé zkratu spinaciho tranzistoru brzdné jednotky) odpojit
ménic¢ od sité, viz napf.obr. 4-20.

Obr. 4-20 Typicky obvod tepelné ochrany pro brzdny odpor

L1

( 1 — |
! = Volitelny oL
k2 . — odrugovaci oL
L3 1 filtr
-+ = @ L3
|
Napajeci zdroj L:J
stykace 1
)
Méni¢
Zafizeni
tepelné
ochrany
@ +DC
geeee .. BR
L ey "R H
Brzdny odpor

4.11  Unikajici zemni proudy

Hodnota unikajicich proud( zavisi na tom, zda je pfipojen interni
odrusovaci filtr. Vyrobcem je méni¢ dodavan s pfipojenym internim
odruSovacim filtrem. Pokyny pro odpojeni tohoto filtru jsou uvedeny
v kap. 4.12.2 Interni odruSovaci filtr na str. 82.

Interni odruSovaci filtr p
Typova velikost 3 az 5:
28 mAst* pfi 400V/50Hz

30 pAss pfi 600Vss meziobvodu (10 MQ)

Typova velikost 7 az 10:
56 mAst* pfi 400V/50Hz

18 pAss pfi 600Vss meziobvodu (33 MQ)
Proporcionalni k napajecimu napéti a kmitoctu.

fipojen:

*

Interni odruSovaci filtr odpojen:
<1 mA

Je-li interni odruSovaci filtr pfipojen, jsou unikajici proudy
vysoké. V tom pfipadé musi byt provedeno trvale pevné
zemnici spojeni nebo musi byt provedeno jiné opatfeni pro

zachovani bezpecnosti v pfipadé ztraty tohoto spojeni.

Na obr. 4-1 na str. 59 a obr. 4-4 na str. 61 je zobrazeno umisténi svorek
pro pfipojeni brzdného odporu.

4.10.3 Softwarova ochrana proti p
odporu

Software méni¢e umoznuje ochranu brzdného odporu proti pfetizeni.

Aby tato ochrana byla aktivni, je potfeba nastavit hodnoty téchto tFi

parametr(:

* Jmenovity vykon brzdného odporu (Pr 10.030)

* Tepelna casova konstanta brzdného odporu (Pr 10.031)

*  Ohmicka hodnota brzdného odporu (Pr 10.061)

Tyto udaje by mél dodat vyrobce odporu.

fetizeni brzdného

Pr 10.039 poskytuje informaci o teploté brzdného odporu a to na zakladé
jednoduchého tepelného modelu. Nula indikuje, Ze odpor je v blizkosti
teploty okoli a 100% je maximalni povolena teplota (uroven vybaveni
poruchy).

Doséhne-li hodnota tohoto parametru trovné 75% a brzdny tranzistor je
v €innosti, je aktivovano varovani “Brake Resistor".

Dosahne-li hodnota Pr 10.39 urovné 100%, je vybavena porucha “Brake
R Too Hot" a to za pfedpokladu, Ze Pr 10.037 = 0 (tovarni nastaveni)
nebo 1.

Je-li Pr 10.037 = 2 nebo 3, porucha “Brake R Too Hot“ nebude
vybavena, ale misto toho bude brzdny tranzistor bude blokovan do doby,
nez hodnota Pr 10.039 poklesne pod 95%. Tato vlastnost je vhodna pro
aplikace s paralelné spojenymi ss meziobvody, kde je pouzito nékolik
brzdnych odpord, z nichz Zadny nemuze byt trvale pfipojen na piné
napéti ss meziobvodu. U tohoto typu aplikace je nepravdépodobné, ze
brzdna energie bude rovhomérné rozdélena do jednotlivych odport, a to
z diivodu tolerance méfeni napéti ss meziobvodu u jednotlivych ménica.
Proto, je-li Pr10.037 =2 nebo 3, potom jakmile brzdny odpor dosahne
své maximalni teploty, ménic¢ zablokuje brzdny tranzistor a brzdny odpor
jiného ménice pfevezme brzdnou energii. Jakmile hodnota Pr 10.039
poklesne pod 95%, méni¢ opét odblokuje brzdny tranzistor.

Vice informaci o parametrech Pr 10.030, Pr 10.031, Pr 10.037 a
Pr 10.039 udava pfirucka Parameter Reference Guide.

| pfes tuto SW ochranu by mél byt brzdny odpor chranén externi
ochranou proti pfetizeni..

4.11.1 Pouziti proudovych chrani €d (RCD)

Bézné se pouzivaji tfi typy proudovych chrani¢t vyhodnocujicich

unikajici proudy (ELCB / RCD):

1. AC - vyhodnocuji stfidavé chybové proudy

2. A —detekuji stfidavé a pulzujici stejnosmérné chybové proudy (za
predpokladu, Ze stejnosmérny proud klesa k nule alespon
jedenkrat béhem poloviny cyklu)

3. B —detekuji stfidavé proudy, pulzujici i hladké stejnosmérné proudy
* Typ AC by se nemél s ménici nikdy pouzivat

* Typ A lze pouzit pouze pro jednofazové napajené ménice
*  Typ B musi byt pouzit pro tfifazové napajené ménice

Pro 3 fazové ménice jsou vhodné pouze chranice typu B.

Varovani

Jestlize je instalovan externi odrusovaci filtr, pak se musi pouzit
proudovy chrani¢ se zpozdénim minimalné 50ms. Pokud vSechny tfi
faze nejsou zapnuty sou€asné, pak unikajici proud muze kratkodobé
pfekrocit vybavovaci uroven proudu a proudovy chranic, jestlize neni
zpozdén, vypina.

4.12  Elektromagnetickd kompatibilita

(EMC)

Podle pozadavki aplikace na kvalitu EMC je mozno zvolit jednu z téchto
moznosti:

Kap. 4.10.3 Standardni opat feni pro EMC

Tato opatfeni jsou doporucena tehdy, jestlize neni vyzadovano pfisné
dodrzeni pfislusnych norem pro EMC. Tato opatfeni minimalizuji
nebezpedi ruseni pfilehlych zafizeni. Jsou spinény pozadavky norem
tykajicich se odolnosti specifikované kap. 12 Technicka specifikace na
str. 267, ale nejsou spinény pozadavky norem tykajicich se vyzafovani
ruSivych signald. V Gvahu je téz potfeba vzit pozadavky uvedené

v Surge immunity of control circuits - long cables and connections
outside a building na str. 88 nutné pro zvySeni odolnosti pfi delSich
kabelech Fidicich obvodu.

Kap. 4.12.4, Pozadavky na spin éni norem EMC tykajicich se
vykonovych pohon @, IEC61800-3 (EN 61800-3:2004).

Kap. 4.12.5, Opat feni pro spin éni kmenovych norem EMC tykajicich
se vyzafovani rusivych signal @ pro pro primyslové prostredi,
IEC61000-6-4, EN 61000-6-4:2007.
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Doporuceni uvedena v kap. 4.12.3 jsou obvykle dostate¢na k potlaceni
pFicin ruseni v primyslovém prostredi.

Opatfeni uvedena v kap. 4.12.4 nebo v kap. 4.12.5 jsou doporu¢ena
také tehdy, jestlize je ménic instalovan v obytnych prostorach, nebo
jsou-li v blizkosti méni¢e umisténa citliva elektronicka zafizeni. To omezi
dasledky pfipadného radiového ruseni.

Je tfeba zajistit, aby instalace splfiovala pozadavky norem tykajicich se
vyzafovani rusivych signall popsané v:

¢ The EMC data sheet dostupném u dodavatele ménice

*  Prohlaseni o shodé v uvodu této pfirucky

» kap. 12 Technické specifikace na str. 267

Musi byt pouzit spravny externi odru$ovaci filtr a musi byt spinény
v8echny pokyny v kap. 4.12.3 Standardni pozadavky pro EMC na str. 84
a kap. 4.12.5 Opatreni pro spinéni norem EMC tykajicich se vyzafovani
ruSivych signald na str. 86.

Tabulka 4-27 Prehled externich odruSovacich filtr G

* Na obr. 4-24 je zobrazena instalace zemnici pfichytky fidici
kabelaze

Obr. 4-21 Montaz zemnici p Fichytky silové kabelaze (typ. vel. 3 a 4)

Typ ménice Obj. €islo
200 V
03200050 az 03200106 4200-3230
04200137 az 04200185 4200-0272
05200250 4200-0312
06200330 az 06200440 4200-2300
07200610 az 07200830 4200-1072
08201160 az 08201320 4200-1672
400V
03400025 az 03400100 4200-3480
04400150 az 04400172 4200-0252
05400270 az 05400300 4200-0402
06400350 az 06400470 4200-4800
07400660 az 07401000 4200-1132
08401340 az 08401570 4200-1972
575V
05500030 az 05500069 4200-0122
06500100 az 06500350 4200-3690
07500440 az 07500550 4200-0672
08500630 az 08500860 4200-1662
690V
07600190 az 07600540 4200-0672
08600630 az 08600860 4200-1662
Vysoké unikajici proudy
Je-li pouzit externi odruSovaci filtr, potom zemni spojeni
musi byt provedeno jako trvale pevné, které neni vedeno
pfes konektor a neni provedeno pohyblivym sitovym
R kabelem.

POZNAMKA

Kompletator pohonu je odpovédny za to, Ze kone¢ny produkt nebo
systém odpovida pfisluSnym normam EMC v zemi, kde je instalovan.

4.12.1 PFisluSenstvi pro zemn éni

Pro usnadnéni realizace pozadavkl EMC jsou soucasti dodavky ménic
plechové zemnici pfichytky. UmoZziuji pfimé uzemnéni stinéni kabell
bez nutnosti rozplétat tkané stinéni. Stinéni muze byt odizolovano a
pfichyceno k zemnici pfichytce pomoci kovové sponky nebo svorky1
(neni soucasti dodavky) nebo utahovaciho pasku. Stinéni musi ve
vSech pfipadech ze zemnici pfichytky pokracovat dale na pfisluSnou
svorku ménice (v souladu s instalacnimi pokyny pro dany ucel kabelu).

" Vhodna svorka je kabelova svorka Phoenix SK14 n montovatelna na
liStu DIN (pro kabely s max primérem 14mm).

* Na obr. 4-21, obr. 4-22 a obr. 4-23 je zobrazena instalace zemnici
prichytky vykonové kabelaze

Povolte zobrazené matice a zemnici pfichytku nasurite v zobrazeném
sméru. Potom matice dotdhnéte max.momentem 2Nm.

Obr. 4-22 Montaz zemnici p Fichytky silové kabeldze (typ. vel. 5)

Povolte zobrazené matice a zemnici pfichytku nasurite v zobrazeném
sméru. Potom matice dotahnéte max.momentem 2Nm.
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Obr. 4-23 Montaz zemnici p Fichytky silové kabelaze (typ. vel. 6)

Zemnici pfichytka je pfipevnéna pomoci 2 ks upeviiovacich prvka
M4 x 10 mm. Upevriovaci prvky je tfeba utahnout maximainim
momentem 2Nm.

Obr. 4-24 Montaz zemnici p Fichytky Fidici kabelaze (vSechny
typ. vel., zobrazena typ. vel. 3)

Povolte zobrazené matice a zemnici pfichytku nasurite v zobrazeném
sméru. Potom matice dotahnéte max.momentem 2Nm.

U typ. vel. 3 a 4 je zemnici pfichytka zajiSténa pomoci

vykonové zemnici svorky ménice. Zajistéte, aby po instalaci

nebo odmontovani této pfichytky bylo pfipojeni zemnéni

napajeci sité spravné a bezpecné. Nedodrzeni tohoto mlze
zpusobit, Ze méni¢ nebude uzemnén.

Soucasti zemnici pFichytky Fidici kabelaze je faston, ktery slouzi k
pfipojeni OV fizeni k zemi, pokud to uzivatel vyzaduje.

4.12.2  Interni odruSovaci filtr
Doporucuje se, aby interni odruSovaci filtr nebyl demontovan, pokud
k tomu nejsou specialni ddvody.

Je-li méni¢ pfipojen k neuzemnéné siti typu IT, potom musi
byt interni odruSovaci filtr demontovan pokud neni pfipojena
pfidavna ochrana motoru proti zemnimu spojeni.

Instrukce pro demontaz jsou uvedeny v kap. 4.12.2.

Pro detaily o ochrané proti zemnimu spojeni kontaktujte
dodavatele ménice.

Varovani

Je-li méni¢ pouzit jako motoricka ¢ast rekuperacni jednotky, potom musi
byt interni odru$ovaci filtr demontovan.

Interni odruSovaci filtr snizuje uroven vyzarovani ruSivych radiovych
kmito¢td do napajeci sité.

Je-li motorovy kabel kratky, je moznost pro splnéni pozadavkd normy
EN 61800-3:2004 pro druhé prostredi, viz kap. 4.12.4 Opatreni pro
splnéni norem EMC tykajicich se vykonovych pohond, (EN 61800-
3:2004) na str. 86 a kap. 12.1.27 Elektromagnetick& kompatibilita (EMC)
na str. 289.

PFi delSim motorovém kabelu interni odruSovaci filtr pomaha snizovat
Uroveri vyzarovani rusivych signala. Je-li pouzit stinény motorovy kabel
(do povolené délky) je pravdépodobné, Ze blizké primyslové zafizeni
nebude ruseno.

Doporucuje se, aby byl interni odruSovaci filtr ponechan ve vSech
aplikacich, pokud vySe uvedené pokyny nevyzaduji jeho odpojeni nebo
pokud je unikajici proud 28 mA pro typ. vel. 3 nepfijatelny. V kap. 4.12.2
je popsana demontaz a montaz interniho odruSovaciho filtru. .

Pfed demontazi interniho odruSovaciho filtru musi byt od
méni¢e odpojeno napajeci napéti

Varovani

Obr. 4-25 Demontaz interniho odruSovaciho filtru u typ. vel. 3

° i._(‘m@

OdSroubujte matici (1) a Sroub (2).
Filtr nadzvednéte a pooto¢enim vysurite z ménice. Matici a Sroub
zaSroubujte zpét a dotdhnéte max.momentem 2Nm.
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Obr. 4-26 Demontaz interniho odruSovaciho filtru u typ. vel. 4

Obr. 4-29 Demontaz interniho odruSovaciho filtru u typ. vel. 7 a 8
(zobrazena typ. vel. 7)

= O

Pro elektrické odpojeni interniho odruSovaciho filtru od$roubujte dle
obrazku Sroub (1).
Obr. 4-27 Demontaz interniho odruSovaciho filtru u typ. vel. 5

Pro elektrické odpojeni interniho odruSovaciho filtru od$roubujte dle
obrazku Sroub (1).

POZNAMKA

U typ. vel. 9E a 10 nelze interni odruSovaci filtr odpojit.

OdSroubuijte tfi matice M4 svorek (1). Zvednéte kryt (2) pro pfistup ke
Sroubu interniho odru$ovaciho filtru M4 Torx. Nakonec pro elektrické
odpojeni interniho odruSovaciho filtru tento Sroub odSroubujte (3).

Obr. 4-28 Demontaz interniho odruSovaciho filtru u typ. vel. 6

o, o %
© © ©)

O

@®

TPro elektrické odpojeni interniho odrusovaciho filtru odSroubujte dle
obrazku Sroub (1).
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4.12.3 Standardni poZzadavky pro EMC

Prfipojeni zemn éni

Zemnéni musi byt provedeno v souladu s obr. 4-30, na kterém je zobrazen jeden samostatny méni¢ namontovany na kovové zakladné, ktera je (ale
nemusi byt) soucasti rozvadéce. .

Na obr. 4-30 je ukazano jak zvladnout pozadavky EMC, je-li pouzit nestinény motorovy kabel. Pfesto je doporu¢eno, aby byl pouzit kabel stinény, viz
kap. 4.12.5 Opatreni pro splnéni norem EMC tykajicich se vyzarovani ruSivych signald na str. 86.

Obr. 4-30 Doporu €ené zapojeni zemn éni pro standardni opat Feni pro EMC

Jestlize je zemnéni provedeno
pomoci samostatného vodice,
tento by pak mél byt veden
rovnobézné s prislusnymi
silovymi vodiéi (pro minimalizaci
v zarovani .

[

|
I
Kovovy montazni panel
e
i
Externi s L L L
odru$ovaci filtr / =V [
Jestlize ma byt uzemnéna § > |
gV FicSilciI:’q tobvodlél, toto Externi S o
y mélo byt provedeno automat =
jen na strané automatu, W R = A\ —#
¢imz se zabrani rusivym f =
§picékam proudu do 0V. ‘/ = =
3 fazové napajeni ~ S
PE =
Vstupni zem napajeni by méla
byt pfipojena ke spolecné
silové zemnici lité nebo k
zemnici svorce s nizkou
impedanci uvnitf rozvadéce. < Pro spojeni motoru s méni¢em
Toto by mélo byt pouzivano Montazni panel pouzijte &tyivodicovy kabel.
jako spoleéna "gista"” zem pro bezpecné spojen se Zemnici vodi¢ v motorovém
v8echna zafizeni v rozvadéci. silovou zemnici listou, m— kabelu musi pfimo spojovat
zemnici svorky ménice a
motoru.
Nemusi byt pfimo spojen se

silovou zemnici liStou.
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Uspo fadani kabel a
Na obr. 4-31 jsou znazornény minimalni vzdalenosti okolo ménice a
vykonové kabelaze u zafizeni citlivych na ruseni.

Obr. 4-31 Minimalni vzdalenosti

Volitelny externi brzdny odpor
s ochranou roti Fehrati

Neumist'ujte citlivé
(nestinéné) Fidici obvody
v zéné do 300mm (12”)
kolem ménice, motorového
kabelu, kabelu mezi filtrem —
a méni¢em a nestinéného
kabelu k brzdnému odporu
(pokud je pouzit).

Jakékoliv Fidici kabely vedené uvnitf motorového kabelu (tj. externi
termistor, brzda motoru), budou ovlivnény velkymi proudovymi pulzy
zplsobenymi parazitnimi kapacitami kabelu. Stinéni téchto fidicich
kabelt musi byt spojeno se zemi blizko konce motorového kabelu, aby
se zabranilo vzniku rusivych proudd ovliviiujicich fidici systém.

Stinéni kabel G od zaftizeni zp étné vazhy

Stinéné kabely od ¢idel zpétné vazby jsou nezbytné proto, Zze vystupni
napéti a proud ménice produkuji Siroké spektrum harmonickych slozek,
obvykle v rozsahu 0 az 20MHz.

NiZe uvedeny postup je rozdélen na dvé Casti:

1. Zajisténi spravného pfenosu dat bez elektrického ruseni
vznikajiciho v ménici nebo v okolnich zafizenich.

Dal$i opatfeni k zamezeni vlivu radiového ruseni. Jsou vyZadovana

pouze u aplikaci citlivych na radiové ruseni.

Pro zajist éni spravného p Fenosu dat je nutno:

Pro resolver:

* Pouzit kabel s celkovym stinénim a stinénim twistovanych pard
vodicu

« PFipojeni rozpleteného stinéni kabelu k OV musi byt co nejkratsi

» Celkové stinéni resolverového kabelu musi byt pfipojeno k zemnici
pFichytce ménice (obecné neni dopoucovano pfipojovat ho i ke
kostfe resolveru). Ve vyjime¢nych pfipadech vSak Ize druhy konec
tohoto celkového stinéni pfipojit ke kostfe resolveru. Potom je
nezbytné zajistit, aby délka rozpletenych stinéni na obou koncich
kabelu byla co nejkratsi.

» Doporuéuje se, aby byl kabel v celku. Pokud to neni mozné, je nutno
zajistit, aby rozpletené stinéni bylo co nejkratsi.

Pro enkodér:

» Pouzit kabel se spravnou impedanci

* Pouzit kabel se stinénim kazdého twistovaného paru

»  Pripojit stinéni k OV na obou stranach (ménice i enkodéru) tak, aby
rozpletené stinéni bylo co nejkratsi.

« Doporucuje se, aby byl kabel v celku. Pokud to neni mozné, je nutno
zajistit, aby rozpletené stinéni v misté preruseni kabelu bylo co
nejkratsi. Pokud je to mozné, vyuzijte na trhu dodavané kovové
pFichytky (svorky) pro zakonceni stinéni kabelu.

VySe uvedené plati pro pfipad, kdy je kostra enkodéru oddélena od

kostry motoru a kdy jsou obvody enkodéru oddéleny od kostry enkodéru.

Nejsou-li obvody enkodéru oddéleny od kostry motoru (nebo v pfipadé

pochybnosti), potom mu si byt dodrzena tato dalSi opatfeni:

«  Stinéni musi byt na strané enkodéru pfipojeno pfimo k jeho kostfe
pomoci zemicich pfichytek (nikoli rozpletenym stinénim), a na druhé
strané k zemnici pfichytce ménice.

POZNAMKA

DodrZujte také doporuceni vyrobce enkodéru.

POZNAMKA

IAby byla zaru€¢ena maximalni odolnost proti ruSeni, doporucuje se
pouzit kabell s dvojitym stinénim.

V nékterych pfipadech jednoduché stinéni kazdého paru kabell
diferenénich signall, nebo celkové jednoduché stinéni se samostatnym
stinénim kabelu termistoru muze byt dostate¢né. V téchto pfipadech by
vSechna stinéni méla byt pfipojena k zemi a 0V na obou koncich.

Pokud neni OV spojena se zemi (obvykly pfipad), potom musi byt pouzit
kabel s dvojitym stinénim, pfi¢emz celkové stinéni nesmi byt spojeno s
individualnim stinénim.

Na obr. 4-32 a obr. 4-33 je zobrazeno doporu¢ené pfipojeni kabeld.
Vnéjsi stinéni kabelu upravte tak, aby bylo mozné spojeni se zemnici
pFichytkou ménice, ev. se zafizenim zpétné vazby, pficemz pfichytky
jsou pfipojeny ke kovové zakladné na obou stranach kabeld.

Obr. 4-32 P¥ipojeni zp étnovazebniho twistovaného kabelu

Celkové stinéni kabelu

V paru
zkroucené
vodice

Kabel

Stinéni paru vodich
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Obr. 4-33 PFipojeni zp étnovazebniho kabelu Tam, kde se filtr nepozaduje, postupujte dle pokynl v
PHipojent kap. 4.12.3 Standardni pozadavky pro EMC na str. 84.

u ménice Druhé prostiedi typicky zahrnuje pramyslové nizkonapétoveé
Lo napajeci sité, které nenapajeji budovy uréené k obyvani.
Pfipojeni iy o . " .
stinéni Provoz ménice v tomto prostiedi bez externiho odruSovaciho
k OV =5 filtru mizZe zplsobit rudeni blizkych, na rudeni citlivych
elektronickych zafizeni. Jestlize tato situace nastala, musi
Stinéni uzivatel pfijmout napravna opatfeni. Jsou-li disledky
zkrouceného necekaného ruseni kritické, je doporu¢eno dodrzet pokyny
paru vkap. 4.12.5 Opatreni pro spinéni norem EMC tykajicich se

vyzarovani rusivych signald .

Stinéni
kabelu

Viz kap. 12.1.27 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) na str. 289 pro
dalsi informace o spInéni norem EMC a definicich prostredi.

Podrobné pokyny a informace o EMC Ize nalézt v EMC Data Sheet,
ktery je k dispozici u dodavatele ménice.

4.12.,5 Opatfeni pro spin éni norem EMC tykajicich

Zemnici svorky

pfipojené — — se vyzafovani rusivych signal
ke stinéni . - , . . . .
Dale uvedené informace plati pro typové velikosti 3 az 8.
Pouzijte doporu¢eny externi odruSovaci filtr a stinény motorovy kabel.
Dodrzte pokyny uvedené na obr. 4-34 a obr. 4-35. Zajistéte, aby
napajeci a zemnici kabely nebyly blize nez 100mm od ménice a od
motorového kabelu.
Stinéni Stinéni Obr. 4-34 Min. vzdalenosti napajecich kabel 1 (typ. vel. 3 az 6)
kabelu &——— zkrouceného
paru
- \ we . .
Pfipojeni
stinéni
l k OV

PFipojeni
u motoru

Doporu €éeni k potla €eni radiového ruseni:

» Pouzijte kabel s celkovym stinénim

« Pripojte celkové stinéni ke kovové zakladné na obou stranach
kabell podle obr. 4-33

4.12.4 Opatfeni pro spln éni norem EMC tykajicich

se vykonovych pohon (G, (EN 61800-3:2004)
PozZadavky téchto norem jsou pInény podle typu prostiedi, ve kterém
meénic pracuje:

"Prvni prost fedi"

Je nutno dodrzet pokyny uvedené v kap. 4.12.5 Opatreni pro spinéni
norem EMC tykajicich se vyzarovani ruSivych signald na str. 86. Vzdy je
nutno pouzit pfislusny externi odruSovaci filtr.

Méni¢ splfiuje IEC61800-3, tfida omezované distribuce. Neupravujte originalni
vodice filtru

V domovnich prostorach mize méni¢ zpUsobovat radiové
ruSeni. V tom pfipadé musi uzivatel provést patficna
opatfeni.

Upozorn éni

"Druhé prost fedi"

Ve vSech pfipadech musi byt pouzit stinény motorovy kabel a externi
odruSovaci filtr je vyzadovan pro vS8echny typové velikosti do velikosti
vstupniho proudu 100A.

Méni¢ obsahuje interni filtr pro zakladni odruseni. V nékterych pfipadech
mUze jeden privlek motorového kabelu feritovym toroidem pomoci spinit
normu i pro delSi motorové kabely.

Pro del§i motorové kabely je vyzadovan externi odruSovaci filtr. V téchto
pfipadech postupujte dle kap. 4.12.5 Opatreni pro splnéni norem EMC
tykajicich se vyzarovani rusivych signald .
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Obr. 4-35 Min. vzdalenosti napajecich kabel G (typ. vel. 7 a v étsi) Obr. 4-37 Uzemn éni méni e, stin &ni motorového kabelu a filtru
P
i IJ I—Il—l I100mm (4in)
Va
0
S5 100mm 7
=== (4in)
() >
Zajistéte pfimé vodivé
spojeni v mistech
montaze ménice i flitru.
Pfipadny ochranny lak
! musi byt odstranén.
i
©
N
100mm (4in) R
4

Stinéni motorového
kabelu (neporusené)
elektricky spojeno a
pfichyceno v misté
zemnici pfichytky.

J

Zaijistéte, aby napajeci a zemnici kabely nebyly blize nez 100mm od

Stinéni motorového kabelu pfipojte k zemnici svorce motoru tak, aby
ménice a od motorového kabelu.

pfipojeni stinéni nebylo delSi nez 50mm.
Obr. 4-36 Minimalni vzdalenosti za Fizeni citlivych na ruSeni Je uzﬁeche, aby opleteni stinéni bylo po celém obvodu kabelu az do
svorkovnice motoru.

Z hlediska ruseni neni dllezité zda motorovy kabel obsahuje vnitfni
/ bezpecnostni vodi¢ nebo je zemnici vodi€ veden zvlast nebo je zemnéni

provadéno pouze vlastnim stinénim kabelu. Vnitfni zemnici vodi¢ kabelu
pfenasi proud s vysokou Urovni ruSeni a tudiz musi byt uzemnén co
nejblize konci stinéni kabelu.

Obr. 4-38 Uzemn éni stin éni motorového kabelu u motoru

Na ruseni D 3
citlivé 1T
kabely

Zafizeni citliva na ru$eni umistéte ve vzdalenosti nejméné 300mm od
meénice. Zajistéte dobré uzemnéni.
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Kabel externiho brzdného odporu nemusi byt stinény, pokud neni veden
mimo rozvadéc¢. Je nutno zajistit, aby Fidici kabelaz a sitovy napajeci
kabel byly ulozeny dale nez 300mm od externiho odru$ovaciho filtru.
Pokud toto neni mozné, je nutno pouzit stinény kabel.

Obr. 4-39 PoZadavky na stin éni volitelného externiho brzdného
odporu

Volitelny externi
brzdny odpor

Volitelny externi
brzdny odpor

Rozvadéc Rozvadéc

BR | [+DC BR +DC

| [ NEBO

Je-li fidici kabelaz vedena mimo rozvadéc¢, musi byt pouzity stinéné

kabely a na strané méni¢e musi byt pouZzity zemnici pfichytky,

viz obr. 4-40. Odstrarite izolaci kabelu tak, aby stinéni mélo pfimy

kontakt se zemnici pfichytkou, ale aby neporuSené stinéni pokracovalo

co nejblize ke svorkam.

Ridici kabelaZ muzZe byt téZ provletena feritovym krouzkem, obj. &islo

3225-1004.

Obr. 4-40 PFipojeni stin éni Fidici kabelaze pomoci zemnicich
prichytek

4.12.6  Dopl Aujici doporu €eni pro EMC

PreruSeni motorového kabelu

Motorovy kabel by mél byt v idealnim pfipadé z jednoho kusu, tj.
nepreruseny, stinény nebo pancéfovany. V nékterych pfipadech je vSak
nutné tento kabel prerusit:

* u svorkovnice na vstupu rozvadéce

* je-li nutno pouzit odpojova¢ motoru

V téchto pfipadech je tfeba dodrzovat nasledujici pokyny.

Svorkovnice na vstupu rozvad éce

Stinéni motorového kabelu musi byt pevné pfichyceno k zadnimu

montaznimu panelu rozvadéée pomoci kovovych pfichytek, pficemz tyto

pFichytky jsou umistény co nejblize svorkovnici. Délku jednotlivych

obnaZenych Zil kabelu je tfeba provést co nejkratsi. Dale je potfeba

zaijistit, aby jina citliva zafizeni a obvody byly umistény dale nez 0,3m od

svorkovnice..

Obr. 4-41  Pripojeni motorového kabelu ke svorkovnici na vstupu
rozvad éce

%

20 Z ménice
0,0‘

Zadni panel

Rozvad é¢

K motoru

Odpojova € motoru

Stinéni motorového kabelu by méla byt spojena prostfednictvim velmi
kratkého vodice s nizkou indukénosti. Doporucuje se pouzit kovovou
spojovaci zakladnu

Stinéni motorového kabelu musi byt pevné pfichyceno k této zakladné
pomoci kovovych pfichytek. Délku jednotlivych obnazZenych Zil kabelu je
tfeba provést co nejkratsi. Dale je potfeba zajistit, aby jina citliva
zafizeni a obvody byly umistény dale nez 0,3m od svorkovnice.
Kovova zakladna miize byt uzemnéna k blizkému zemnicimu bodu o
nizké impedanci, napf. k velké kovové konstrukci, ktera je tésné spojena
se zemnicim bodem ménice.

Obr. 4-42 Odpojova € motoru

Odpojova €

Z ménice motoru

Spojovaci lista

(dle pozadavku)

Odolnost Fidicich obvod Ut proti Spi €kovym nap étovym
rdzam v pfipadé dlouhé Fidici kabeldZe a vedeni této
kabeldZze mimo budovy

Vstupy a vystupy Fidicich obvodi ménice jsou navrzeny univerzalné.
Umoznuji spolupraci se stroji nebo malymi fidicimi systémy a to bez
jakychkoliv specialnich opatfeni.

Tyto obvody splfiuji poZzadavky normy EN 61000-6-2:2005 (pfepéti 1 kV)
za predpokladu, ze 0V neni uzemnéno.
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V aplikacich, kde hrozi nebezpeci vysoce energetickych napétovych
raz(, jsou vyzadovana néktera specialni opatfeni pro zamezeni
nespravné funkce nebo poskozeni. Razy mohou byt zpusobeny bleskem
nebo téZkou poruchou napajeni v soucinnosti s poruchou zemnéni, kdy
muze dojit k vysokému pfechodovému napéti mezi uzemnénymi body.
Toto riziko nastava v pfipadech, kdy jsou obvody pfFipojené k ménici
vedeny v otevieném terénu.

V pfipadech, kdy jsou obvody pfipojené k ménici mimo budovu (kde je
méni¢ umistén) nebo v pfipadech, kdy délka fidiciho kabelu v budové
prekroci 30m, je doporuceno provést néktera dodatec¢na opatfeni, mélo
by se pouZit jedno z téchto uvedenych:

1. Galvanické oddéleni, tj. nepfipojovat OV fizeni k zemi. Vyvarovat se
smycek v Fidici kabelazi, tj. zajistit, aby kazdy Fidici vodi¢ mél svij
vlastni zpétny vodi¢ (0V).

2. Stinéné kabely s pfidavnym vykonovym zemnicim vodiéem. Stinéni
kabelu mize byt pfipojeno k zemi na obou koncich, a navic na obou
koncich musi byt spojeno s vykonovym zemnicim kabelem o
prarezu alespon 10mm?2 nebo 10-ti nasobek prafezu stinéni
signalnich kabell nebo tak aby to vyhovovalo pozadavkim na
elektrickou bezpecnost v dané aplikaci. To zajisti, Ze poruchové
nebo pfechodové proudy z velké ¢asti teou zemnicim kabelem a ne
stinénim signalniho kabelu. Ma-li budova nebo misto instalace
dobfe navrzenou a provedenou zemnici sit, potom tato opatfeni
nejsou nutna.

3. Dodatec¢né potlaceni pfepéti. K tomu je pro analogové a digitalni
vstupy a vystupy mozno pouzit zapojeni se zenerovymi diodami
nebo jina zafizeni potlacujici pfepéti. Tato zafizeni je mozno pfipojit
paralelné ke vstupnim obvodim, viz obr. 4-43 a obr. 4-44.

Jestlize na digitalni vstupy nebo vystupy pfijde silny rusivy raz, ochranny

obvod téchto vstupl vybavi poruchu “I/O Overload”. Tuto poruchu je

mozno automaticky vyresetovat nastavenim Pr 10.034 na hodnotu 5.

Obr. 4-43 Prepét'ova ochrana pro digitalni a unipolarni vstupy
a vystupy

Signal z aplikace Signal do ménice

30V Zenerova dioda
napf. 2xBZW50-15

ov ov

Obr. 4-44 PFepét'ova ochrana pro analogové a bipolarni vstupy

a vystupy

Signal z aplikace Signal do ménice

2 x 15V Zenerova dioda
napr. 2xBZW50-15

ov oV

4.13  Pripojeni komunikaci

Unidrive M700 / M702 nabizi komunikaci Ethernet fieldbus

a Unidrive M701 nabizi 2 vodi€ovou sériovou komunikaci 485. To
umozriuje pomoci pocitae nebo fidici jednotky provadét nastaveni
meénice, jeho ovladani a monitoring.

Obr. 4-45 Umist éni komunika €énich konektor G

4.13.1 Rozhrani pro komunikaci

Unidrive M700 / M702
Rozhrani Ethernet sestava ze dvou paralelné zapojenych konektort
RJ45, coz umoznuje snadnou tvorbu siti.

Ethernet fieldbus pro

Jsou podporovany standardni kabely UTP (nestinéné twistované pary)
nebo STP (stinéné twistované pary). Je doporuceno, v novych
instalacich bylo pouzito minimum specifikaci CAT5e. Protoze ménic
podporuje detekci ‘Auto cross-over detection’, kabely typu cross-over
nejsou vyzadovany.

POZNAMKA

Stinéni konektoru RJ45 je izolovano od 0V obvodu fizeni ménice, je
pfipojeno k zemi.

4.13.2 Rozhrani pro sériovou komunikaci 485 pro
Unidrive M701

Rozhrani 485 sestava ze dvou paralelné zapojenych konektort RJ45,

coz umoznuje snadné sériové zapojeni. Méni¢ podporuje pouze protokol

Modbus RTU. Informace o zapojeni viz tab. 4-28.

POZNAMKA

Standardni ethernetové kabely nejsou doporu€ovany pro pfipojeni
meénicu do sité RS485, protoze maji jinak pfifazené twistované pary
v portu sériové komunikace (RJ45)

Tabulka 4-28 Zapojeni konektoru RJ45

K dispozici jsou odruSovaci moduly firmy Phoenix Contact, které je
mozno montovat na liStu DIN:

TT-UKKS5-D/24 DC
TT-UKK5-D/24 AC

Tyto obvody nejsou vhodné pro vstupy enkodéru nebo pro rychlé digitalni
datové sité, protoze kapacita diod nepfiznivé ovliviiuje signal. VétSina
enkodért ma galvanicky oddéleny signal od kostru motoru - v tom
pFipadé nejsou zadna opatfeni vyzadovana. U datovych siti je potfeba se
fidit doporucenimi pro konkrétni sit.

Unipolarni
Bipolarni

Pin Funkce

Ukon¢&ovaci odpor 120 Q

RX TX

0V izolovanych

+24V (10 mA)

0V izolovanych

Povoleni TX (enable)

N[O~ W|IN| >

RX\ TX\

RX\ TX\ (jsou-li vyzadovany ukoncovaci odpory, propojte

8 s pinem 1)

Stinéni | 0V izolovanych

Minimalni zapojeni tvofi piny 2, 3, 7 a stinéni.
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4.13.3 lzolace portu sériové komunikace RS485 pro

Unidrive M701
Port sériové komunikace ma dvojitou izolaci a splfiuje pozadavky pro
SELV v EN 50178:1998.

Za ucelem splnéni pozadavkl pro SELV dané IEC60950

(zafizeni IT) je nutné, aby byl Fidici pocita¢ uzemnén. Pokud

je variantné pouzit notebook, nebo podobné zafizeni, které

nevyzaduje zemnéni, do komunikacniho kabelu musi byt
zahrnuto izolaéni zafizeni.

musi zajistit, aby externi Fidici obvody byly opatfeny dalsi
izolaci (pfidavnou), dimenzovanou pfinejmensim na stfidavé
napajeci napéti silovych obvodi ménice, a aby byl
znemoznén dotyk zivych &asti pfipojenych externich Fidicich
obvodu.

Ridici obvody jsou od silovych obvodu oddéleny pouze
& zakladni (jednoduchou) izolaci. Uzivatel (instalator aplikace)

Varovani

Pro spojeni ménice a IT zafizeni (jako prenosné pocitace) byl vyvinut
izolovany kabel sériové komunikace. Tento kabel Ize objednat u
dodavatele ménice:

Tabulka 4-29 Typové ozna €eni izolovaného kabelu sériové linky

napfiklad osobni pocita€) , musi byt toto spojeni provedeno

Jestlize Fidici obvody maji byt spojeny s dalSimi obvody
klasifikovanymi jako SELV (obvody bezpeéného napéti,
s oddélovaci izola¢ni bariérou s klasifikaci rovnéz SELV.

Obj. éislo Popis

4500-0096 CT USB komunikaéni kabel

Izolovany kabel sériové komunikace v sobé& zahrnuje zesilenou izolaci,
jak je definovano v IEC60950 pro nadmofiskou vysSku do 3000m.

brzda motoru), potom je nutno pouzit pfepétovou ochranu,
tj. diodu nebo varistor zapojenou paralelné k civce zatéze.
Jinak hrozi po$kozeni téchto vstupl a vystupu prepétovymi
SpiCkami.

Je-li jakykoliv digitalni vstup nebo vystup (v€etné vstupu
& Blokovani) pfipojen k induktivni zatézi (napf. stykac¢ nebo

Upozorn éni

Je potfeba zajistit, aby byl u ménice nastaven spravny typ
logiky ovladacich obvod ménice s ohledem na externi
obvody. Pfi nespravném nastaveni muze po pfipojeni sité
dojit k automatickému startu ménice.

V tovarnim nastaveni je méni¢ nastaven na pozitivni logiku,

4.14  Svorkovnice fFizeni
4.14.1 Svorkovnice Fizeni Unidrive M700/ M701
Tabulka 4-30 Prehled svorek
po- < 2w Cislo
Funkce et Mozné Fizené parametry svorky
Diferen¢ni anal. vstup 1 Rezim, ofset, inverze, 56
konstanta
Jednoduchy Rezim, offset, inverze,
. 2 ; . 7,8
analogovy vstup konstanta, misto urceni
Analogovy vystup 2 | Zdroj veliciny, konstanta 9,10
T Misto uréeni, inverze,
Digitalni vstup 3 volba logiky 27, 28, 29
Volba vstup/vystup, misto
Digitalni vstup/vystup 3 | ur€eni/zdroj, inverze, volba | 24, 25, 26
logiky
Relé 1 | Zdroj, inverze 41,42
Blokovani/
BEZPECNE 1 31
VYPNUTI
Zdroj +10V 1 4
Zdroj +24V 1 22
. 1,3,11, 21,
0V spole€nych 6 23, 30
Vstup pro externi +24V | 1 | Misto ur€eni, inverze, 2
Klié:
Misto ur &eni: uruje parametr, ktery je fizen veli¢inou

(funkci) pfivedenou na danou svorku

ur€uje parametr (funkci), ktery bude pfiveden

Zdroj veli €iny: na danou svorku

analogovy - ur€uje rezim prace svorky, napr.
napéti 0 az 10V, proud 4 az 20mA, atd.
digitalni - uruje rezim prace svorky, napf.
pozitivni nebo negativni logika (vstup
Blokovani ma jen pozitivni logiku), otevieny
kolektor

Zdroj veli €iny:

Funkce v8ech analogovych vstupl/vystuptd mohou byt programovany
pomoci Menu 7.

Funkce vSech digitalnich vstupl/vystupl (véetné relé) mohou byt
programovany pomoci Menu 8.

tz. Ze vstup je aktivovan pfivedenim ss napéti 24V.

Jakékoliv fidici kabely vedené uvnitf motorového kabelu (tj. externi
termistor, brzda motoru), budou ovlivnény velkymi proudovymi pulzy
zplsobenymi parazitnimi kapacitami kabelu. Stinéni téchto fidicich
kabelt musi byt spojeno se zemi blizko motorového kabelu, aby se
zabranilo vzniku rusivych proudd ovliviiujicich Fidici systém.

POZNAMKA

Svorka 31- Blokovani / funkce BEZPECNEHO VYPNUTI mé pouze
pozitivni logiku. Nereaguje na stav parametru Pr 08.029 Volba pozitivni
logiky.

0V fizeni analogovych a digitélnich signalt by nemély byt pfivedeny do
spole¢nych svorek (pokud je to mozné), tj. OV analogovych signalt by
meély byt pfivedeny do svorek 3 nebo 11, a 0V digitalnich signalt by mély
byt pfivedeny do svorek 21 nebo 23 nebo 30.

Toto opatfeni omezi pfipadny pfidavny napétovy Sum analogovych
signald.
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Obr. 4-46 Svorkovnice Fizeni pro tovarni nastaveni M700 / M701

1

svorkovnice

1

Konektory fidici ﬁ M 42

—
&
21 31

Analogovy vstup 1

zadavani kmitoctu/otacek

Pfipojeni
jednopélového

vstupniho signalu

Pfipojeni
diferenéniho
vstupniho signalu

Analogovy vstup 2
zadavani
kmitoctu/otacek

Analogovy vstup 3
(termistor motoru)

Moment —{
(€inny proud)

Otacky/kmitocet ®

Nulové otacky

Reset

Provoz vpied

Provoz vzad
Volba analogového
vstupu 1/2

Volba JOG (tiopvani)

NE
O+«
—" [Olze]»
— Qlzp
£ Analogovy vstup 1
Analogovy vstup 2 @ >
.

——Olp
Sfso»

Kontakt relé
(hlaseni poruchy)

SH

S
NEY

0V fizeni

Vstup pro ext. zdroj +24 V

0V fizeni
Neinvertujici vstup
Invertujici vstup

0V fizeni
Neinvertujici vstup
Invertujici vstup

Vystup +10 V

Analogovy vstup 2

Analogovy vstup 3

Analogovy vystup 1
Analogovy vystup 2

0V fizeni

0V fizeni
+24 \ interni zdroj
(programovatelny digitalni vystup)

0V fizeni
Digitalni V/V 1
Digitalni V/V 2
Digitalni VIV 3
Digitalni vstup 4
Digitélni vstup 5
Digitalni vstup 6

0V fizeni

Blokovani ménice (funkce
bezpec€ného vypnuti)

Relé (kategorie
prepéti Il)

* Svorka Blokovani / funkce BEZPECNEHO VYPNUTI ma vzdy
charakter pozitivni logiky.
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4.14.2  Technické parametry svorek svorkovnice

fizeni pro Unidrive M700 / M701

0V Fizeni

Funkce

Spolecné pfipojeni pro vSechny externi
obvody

Vstup pro externi zdroj

+24V

Funkce

Uréeno pro externi napajeni  Fidicich
obvod G méniée v pfipadé, Ze neni
pfipojena napéjeci si t

Programovatelnost

Vzorkovani / Aktualizace 2ms
Jmenovité napéti +24,0Vss
Minimalni trvald pracovni hodnota | +19,2Vss
Maximalni trvala pracovni hodnota | +28,0Vss
Minimalni hodnota pfi pfipojeni 21,6Vss
Doporuceny vykon 40W pfi 24Vss
Doporucené jisténi 3A, 50Vss

0V Fizeni

Funkce

Spolecné pfipojeni pro vSechny externi
obvody

4 Zdroj +10V

Funkce

Napajeni pro externi analogové obvody

Jmenovité napéti

10,2V

Tolerance napéti

+1%

Jmenovity vystupni proud

10mA

Ochrana

Proudové omezeni a vybaveni poruchy pfi
30mA

Uzivatelska pfirucka M700/M701/M702
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Analogovy vstup 1 (s vysokym rozliSenim) -
7 Analogovy vstup 2
5 Neinvertujici vstup — > = —— . n p p_
Funkce v tovarnim nastaveni Zadéavaci hodnota vyst. kmito Etu/ota ek

6 Invertujici vstup

Funkce v tovarnim nastaveni

7

adavaci hodnota vyst. kmito ¢tu/ota ek

Bipolarni analogovy napétovy nebo
proudovy diferenéni vstup (pro jednoduchy

Typ vstupu vstup propojit svorky 6 a 3) nebo vstup pro
externi termistor

Rezim je dan: Pr 07.007

Napétovy rezim

Rozsah vstupniho napéti +10V 2 %

Maximalni ofset +10mV

Maximalni vstupni napéti

+36V vztazeno k 0V

Pracovni diferen¢ni rozsah

+13V vztazeno k 0V

Vstupni impedance

2100 kQ

Monotonnost

Ano (vEetné 0V)

Pasmo necitlivosti

Zadné (véetné 0V)

Nespojitost (skoky)

Zadné (véetné 0V)

prvniho fadu

Maximalni ofset 20mV
Maximalni nelinearita 0,3% vstupu
Maimalni. asymetrie zisku 0,5%

Sitka pasma jako u dolni propusti ~3kHz

Proudovy rezim

Rozsah vstupnich proudd

0 az 20mA +5%, 20 az OmA +5%,
4 az 20mA £5%, 20 az 4mA 5%

Maximalni ofset 250 pA

Maximalni vstupni napéti +36V vztazeno k OV
Ekvivalentni vstupni impedance <300 Q

Maximalni pfipustny proud +30mA

Vstup pro externi termistor (spole  éné s analog. vstupem 3)
Interni komparacéni napéti 2,5V

Hodnota odporu pro vybaveni
poruchy

Uzivatelem definovatelné v Pr 07.048

Indikace zkratu odporu

50Q *40%

Spole éné vlastnosti

Rozliseni

12 bitd (11 bittd + znaménko)

Vzorkovani / Aktualizace

250us je-li misto uréeni Pr 01.036,

Pr 01.037, Pr 03.022 nebo Pr 04.008 v
reZimech RFC-A a RFC-S. 4ms pro
otevienou smycku a ostatni mista uréeni v
rezimech RFC-A nebo RFC-S.

Jednoduchy bipolarni napétovy analogovy

Typ vstupu nebo unipolarni proudovy
Rezim je dan: Pr07.011

Napétovy rezim

Rozsah vstupniho napéti +10V £2 %

Maximalini ofset +10mV

Maximalni vstupni napéti +36V vztazeno k OV
Vstupni impedance 2100k Q

Proudovy rezim

Rozsah vstupnich proudu

0 az 20mA +5%, 20 az OmA +5%,
4 az 20mA 5%, 20 az 4mA 5%

Maximalni ofset 250 pA
Maximalni vstupni napéti +36V vztazeno k OV
Maximalni pfipustny proud +30mA
Ekvivalentni vstupni impedance <300 Q

Spole €né vlastnosti

Rozliseni

12 bitd (11 bitd + znaménko)

Vzorkovani / Aktualizace

250ps je-li misto uréeni Pr 01.036,

Pr 01.037, Pr 03.022 nebo Pr 04.008 v
rezimech RFC-A a RFC-S. 4ms pro
otevienou smycku a ostatni mista uréeni v
rezimech RFC-A nebo RFC-S.

“ Analogovy vstup 3

Funkce v tovarnim nastaveni

Vstup pro externi termistor

Jednoduchy bipolarni napétovy analogovy

Typ vstupu nebo vstup pro externi termistor
ReZim je dan: Pr07.015

Napét'ovy reZzim (tovarni nastaveni)

Rozsah vstupniho napéti +10V £2 %

Maximalini ofset +10mV

Maximalni vstupni napéti +36V vztazeno k OV

Vstupni impedance 2100k Q

Vstup pro externi termistor

Podporované typy termistor

Din 4408, KTY 84, PT100, PT 1000,
PT 2000

Interni komparacéni napéti

2,5V

Hodnota odporu pro vybaveni
poruchy

Uzivatelem definovatelné v Pr 07.048

Hodnota odporu pro reset

Uzivatelem definovatelné v Pr 07.048

Indikace zkratu odporu

50 Q +40 %

Spole €né vlastnosti

Rozliseni

12 bitd (11 bitd + znaménko)

Vzorkovani / Aktualizace

4ms
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I Analogovy vystup 1 PZ3 Digitalni vstup/vystup 1

JlO Analogovy vystup 2 PISE Digitalni vstup/vystup 2
Tovarni nastaveni svorky 9 g::eg-rgF;éiCy Cka: vystupni kmitoeet P Digitalni vstup/vystup 3

— ” — Tovarni nastaveni svorky 24 ystup nulové otd  ¢éky
Tovarni nastaveni svorky 10 Cinny proud motoru i _ —
- R — —— v Tovarni nastaveni svorky 25 stup pro Resetm  énice
Typ vystupu Jednoduchy bipolarni napétovy analogovy
Tovarni nastaveni svorky 26 stup Provoz vp  fed

Napét'ovy rezim (tovarni nastaveni)

Typ

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni
logikou
Digitalni vystupy typu push-pull s pozitivni
logikou

Rozsah vystupniho napéti +10V 5%
Maximalini ofset +120mV
Maximalni vystupni proud +20mA
Zatézovaci impedance 21k Q

Volba Vstup/Vystup je dana ...

Pr 08.031, Pr 08.032 a Pr 08.033

Vstup

Volba typu logiky

Pr 08.029

Ochrana Zkratuvzdorny, max. 20mA
Spole €né vlastnosti
Rozlieni 10 bita

Maximalni napétovy rozsah

-3V az +30V

Vzorkovani / Aktualizace

250us (vystup se aktualizuje pouze pfi
vzorkovani zdrojového parametru pokud je
pomalejsi)

Impedance

>2mA @15 V die IEC 61131-2, type 1,
6kQ

,

Komparaéni Urover

10V +0,8 V dle IEC 61131-2, type 1

Vystup

Jmenovity vystupni proud

100mA (soucet digit. vstupu/vystupu 1 a 2)
100mA (soucet digit. vstupu/vystupu 3 a

0V Fizeni zdroje 24V))
Spolecné pfipojeni pro vSechny externi TRV . 100mA
Funkce obvody Maximalni vystupni proud 200mA (soucet vSech digit. vstupl/vystup)
Spole €né vlastnosti
Napétovy rozsah 0V az +24V
0V fizeni v P =
Vzorkovani / Aktualizace 2 msk("y,StEJp Se.akt,“ha"zule pouze pfi
Funkce Spole¢né pfipojeni pro vSechny externi vzorkovani zdrojového parametru)

obvody

27

Digitalni vstup 4

Zdroj +24V (programovatelny)

28

Digitalni vstup 5

Tovarni nastaveni svorky 22

Zdroj +24V

Programovatelnost

Muze byt zapinan a vypinan jako ¢tvrty
digitalni vystup (pouze pozitivni logika) a to
pomoci Pr08.028 a Pr 08.018

Tovarni nastaveni svorky 27

stup Provoz vzad

Tovarni nastaveni svorky 28

stup Volba analogového vstupu 1/2

Jmenovity vystupni proud

100mA véetné digit. vstupu/vystupu 3

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni

Maximalni vystupni proud

100mA
200mA (vcetné vSech digit. vstupl/vystupll)

Ochrana

Proudové omezeni a vybaveni poruchy

Vzorkovani / Aktualizace

2 ms je-li konfigurovan jako vystup (vystup
se aktualizuje pouze pfi vzorkovani
zdrojového parametru pokud je pomalejsi)

Typ logikou
Volba typu logiky Pr 08.029
Napétovy rozsah 0V az +24V
Maximalni napétovy rozsah -3V az +30V

Impedance

>2mA @15 V dle IEC 61131-2, type 1,
6,6kQ

Komparaéni uroven

10V +0,8 V dle IEC 61131-2, type 1

0V Fizeni

Vzorkovani / Aktualizace

Funkce

Spole¢né pfipojeni pro vSechny externi

250 ps je-li misto uréeni Pr 06.035 nebo
Pr 06.036.

600 ps we-li misto uréeni Pr 06.029.

2 ms ipro ostatni pfipady.

obvody

Digitalni vstup 6

Tovarni nastaveni svorky 29

Vstup Volba funkce JOG

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni

Typ logikou
Volba typu logiky Pr 08.029
Napétovy rozsah 0V az +24V
Maximalni napétovy rozsah -3V az +30V

Impedance

>2mA @15 V die IEC 61131-2, type 1,
6,6 kQ

Komparaéni troven

10V +0,8 V dle IEC 61131-2, type 1

Vzorkovani / Aktualizace

2ms

0V fizeni

Funkce

Spolecné pfipojeni pro vSechny externi
obvody
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— 4.14.3  Svorkovnice Fizeni Unidrive M702
Blokovani
(Funkce BEZPEC NEHO VYPNUTI) Tabulka 4-31 P fehled svorek
T Digitalni vstup pouze s pozitivni logikou o- . 4 wr . Cislo
P —— 9 _ PP P 9 Funkce E Mozné Fizené parametry
Napétovy rozsah 0V az +24V cet svorky
Maximalni napét’ovy rozsah 30V o Misto ur("’;eni, inverze,
— - Digitalni vstup 2 ) 7,8
Komparaéni Uroven 10V + 5V volba logiky
Max. napéti log 0 pro blokovanik | g, Volba vstup/vystup, misto
SIL3aPLe R . . L
S TTA G5V e EC 61312, hpe | Digitalni vstup/vystup 2 | ur€eni/zdroj, inverze, volba 4,5
m -2, ' ;
Impedance 3KQ P logiky
Max. proud log 0 pro blokovanik |4 5 Rele 1 | Zdroj, inverze 41,42
SiL3aPLe ’ Blokovani/
Doba odezvy Jmenovita: 8ms BEZPECNE 2 11,13
Maximalni: 20ms VYPNUTI
e —— —
Funkce BEZPE CNEHO VYPNUTI muze byt vyuzita v aplikacich - —
oo g o < - ) PR Zdroj +24V 1 | Zdroj, inverze 2
vyZadujicich zvySenou bezpe ¢€nost jako prevence pro zabran éni
vytvo Feni to €ivého momentu v motoru. Projektant systému je 0V spoleénych 5 1,3,8,
zodpov édny za komplexni bezpe €énost systému a za to, Ze systém je 10,12
vyprojektovan spravn & v souladu s p FisluSnymi bezpe énostnimi Vstup pro externi +24V | 1 | Misto urceni, inverze 9

standardy.
Neni-li funkce BEZPE CNEHO VYPNUTI vyZadovana, je tato svorka
pouzivana pro blokovani m énice.

Kli€:

Blize viz kap. 4.16 FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI (STO) na str. 102.

uruje parametr, ktery je Fizen veli¢inou

Misto ur €eni: -
stource (funkci) pfivedenou na danou svorku

41
Beznap ét'ovy spinaci kontakt relé

ur€uje parametr (funkci), ktery bude pfiveden

Zdroj veli Ciny: na danou svorku

Tovarni nastaveni Hlaseni poruchy

Napétova zatizitelnost 240Vst, kategorie Il pfepétové instalace

digitalni - urCuje rezim prace svorky, napf.
pozitivni nebo negativni logika (vstup
Blokovani ma jen pozitivni logiku), otevieny
kolektor

Zdroj veli €iny:

2Ast pfi 240V
4Ass pfi 30V, odporova zatiz
0,5Ass pfi 30V, induktivni zatiz (L/R = 40ms

Proudova zatiZitelnost

Doporuéena minimalni zatéz 12V 100mA

Typ kontaktu Spinaci

Kontakt je sepnut, je-li méni¢ pod napétim

Indik i tovarnim nastaveni A %
dikace poi tova astave a neni v poruse

Aktualizace stavu 4ms

Do obvodu kontaktu relé musi byt nainstalovana pojistka
nebo jina nadproudova ochrana.

Funkce vSech digitalnich vstupl/vystupt (véetné relé) mohou byt
programovany pomoci Menu 8.

Ridici obvody jsou od silovych obvodu oddéleny pouze
zakladni (jednoduchou) izolaci. Uzivatel (instalator aplikace)
musi zajistit, aby externi Fidici obvody byly opatfeny dalsi
izolaci (pfidavnou), dimenzovanou pfinejmensim na stfidavé
napajeci napéti silovych obvod ménice, a aby byl
znemoznén dotyk zZivych &asti pfipojenych externich Fidicich
obvodu.

Jestlize Fidici obvody maji byt spojeny s dalSimi obvody
klasifikovanymi jako SELV (obvody bezpeéného napéti,

Varovani

napfiklad osobni pocita€) , musi byt toto spojeni provedeno
s oddélovaci izola¢ni bariérou s klasifikaci rovnéz SELV.

51 ov

52 Vstup pro p Fipojeni exter. vykonového zdroje +24 Vss

Je-li jakykoliv digitalni vstup nebo vystup (véetné vstupu
& Blokovani) pfipojen k induktivni zatézi (napf. styka¢ nebo

Blize viz kap. 4.5.

Typ. vel. 6 brzda motoru), potom je nutno pouzit prepétovou ochranu,
Jmenovité pracovni napéti 24,0 Vss = 1j. diodu nebo varistor zapojenou paralelné k civce zatéze.
Minimalni trvalé pracovni napé&ti 18,6 Vss Jinak hrozi po$kozeni téchto vstupl a vystupu prepétovymi
Maximalni trvalé pracovni napéti 28,0 Vss Spickami.
M'n'fnalm startovaci napeti i 18,4 Vss Je potfeba zajistit, aby byl u méni¢e nastaven spravny typ
Maximélni poZadovany vykon pfi 24Vss aow logiky ovladacich obvodti méniée s ohledem na externi
Doporucena pojistka 4A@50Vss obvody. PFi nespravném nastaveni maze po pfipojeni sité
Typ. vel. 7 az 10 dojit k automatickému startu ménice.
Jmenovité pracovni napéti 24,0 Vss V tovarnim nastaveni je méni¢ nastaven na pozitivni logiku,
Minimalni trvalé pracovni napéti 19,2 Vss tz. Ze vstup je aktivovan pfivedenim ss napéti 24V.
Maximalni trvalé pracovni napéti 30 Vss (IEC),

26 Vss (UL)
Minimalni startovaci napéti 21,6 Vss Jakékoliv fidici kabely vedené uvnitf motorového kabelu (tj. externi
Maximalini pozadovany vykon pfi 24Vss 60w termistor, brzda motoru), budou ovlivnény velkymi proudovymi pulzy
Doporucena pojistka 4A@50Vss zplsobenymi parazitnimi kapacitami kabelu. Stinéni téchto Fidicich

kabelt musi byt spojeno se zemi blizko motorového kabelu, aby se
zabranilo vzniku rusivych proud( ovliviiujicich fidici systém.
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POZNAMKA

Svorka Blokovani / funkce BEZPECNEHO VYPNUTI ma pouze pozitivni
logiku. Nereaguje na stav parametru Pr 08.029 Volba pozitivni logiky.

Obr. 4-47 Svorkovnice Fizeni pro tovarni nastaveni M702

41 42

I
R [SIS)

1 13
0V fizeni @
+24 V <
0V fizeni

O]
Digitalni vystup 1 -<
Digitalni vystup 2 @.
e VE]

0V fizeni @n

Provoz vpied $——"- NEE

Provoz vzad ¢——" @n >
—"2“\/,

0V fizeni @
Vstup bezpeéného
vypnuti- Kanal 1 NS
0V fizeni
12
Vstup bezpe¢ného @.
vypnuti- Kanal 2 @ »
~Kontakt relé Ol41[4Rele
(hl&Seni poruchy) Ql42]« (kategorie prepéti II)

* Svorka Blokovani / funkce BEZPECNEHO VYPNUTI ma vzdy
charakter pozitivni logiky.

4.14.4  Technické parametry svorek svorkovnice
fizeni pro Unidrive M702

0V fizeni

Funkce

Spolecné pfipojeni pro vSechny externi
obvody

Zdroj +24V (programovatelny)

Tovarni nastaveni svorky 2

Zdroj +24V

Programovatelnost

MUze byt zapinan a vypinan jako ¢tvrty
digitalni vystup (pouze pozitivni logika) a to
pomoci Pr08.028 a Pr 08.018

Jmenovity vystupni proud

100mA

Maximalni vystupni proud

100mA
200mA (vcetné vSech digit. vstupl/vystupl)

Ochrana

Proudové omezeni a vybaveni poruchy

Vzorkovani / Aktualizace

2 ms je-li konfigurovan jako vystup (vystup
se aktualizuje pouze pfi vzorkovani
zdrojového parametru pokud je pomalejsi)

0V Fizeni

Funkce

Spole¢né pfipojeni pro vSechny externi
obvody

4 Digitalni vystup 1

5 Digitalni vystup 2

Tovarni nastaveni svorky 4

ystup nulové otd  €ky

Tovarni nastaveni svorky 5

Typ

Digitalni vystupy s pozitivni logikou

Volba Vstup/Vystup je dana

Pr 08.031, Pr 08.032

Vystup

Jmenovity vystupni proud

100mA (soucet digit. vystupt 1 a 2)

Maximalni vystupni proud

100mA
200mA (soucet vSech digit. vstupu/vystupl)

Spole €né vlastnosti

Napétovy rozsah

0V az +24V

Vzorkovani / Aktualizace

2 ms (vystup se aktualizuje pouze pfi
vzorkovani zdrojového parametru)

0V fizeni

Funkce

Spolecné pfipojeni pro vSechny externi
obvody

YA Digitalni vstup 4

ISl Digitalni vstup 5

Tovarni nastaveni svorky 7

Vstup Provoz vp fed

Tovarni nastaveni svorky 8

Vstup Provoz vzad

Digitalni vstupy s pozitivni nebo negativni

Typ logikou
Volba typu logiky Pr 08.029
Napétovy rozsah 0V az +24V
Maximalni napétovy rozsah -3V az +30V

Impedance

>2mA @15 V dle IEC 61131-2, type 1,
kQ

Komparaéni urover

10V +0,8 V dle IEC 61131-2, type 1

Vzorkovani / Aktualizace

250 ps je-li misto uréeni Pr 06.035 nebo
Pr 06.036.

600 ps we-li misto ureni Pr 06.029.

2 ms ipro ostatni pfipady.
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Vstup pro exteri zdroj +24V Do ob.\‘/o’du kontaktu re’Ie musi byt nainstalovana pojistka
nebo jina nadproudova ochrana.
Uréeno pro externi napajeni Fidicich
Funkce obvod U v pfipadé, Ze neni p fipojena
napajeci si t’
Programovatelnost
Vzorkovani / Aktualizace 2 ms 51 ov
Jmenovité napéti +24,0Vss 72l \/stup pro p Fipojeni exter. vykonového zdroje +24 Vss
Minimalni trvald pracovni hodnota | +19,2Vss

Maximalni trvala pracovni hodnota | +28,0Vss

Typ. vel. 6

S — Jmenovité pracovni napéti 24,0 Vss
Minimalni hodnota pfi pfipojeni 21,6Vss — - - -
— _ Minimalni trvalé pracovni napéti 18,6 Vss
Doporuceny vykon 40W pfi 24Vss — - - —
— Maximalni trvalé pracovni napéti 28,0 Vss
Doporucené jisténi 3A, 50Vss — n —
Minimalni startovaci napéti 18,4 Vss
Maximalni pozadovany vykon pfi 24Vss 40 W
0V Fizeni Doporucena pojistka 4A@50Vss
ST — — Typ. vel. 7 az 10
ole€né pfipojeni pro vSechny externi
Funkce ot?vody pripojent p v Jmenovité pracovni napéti 24,0 Vss
Minimalni trvalé pracovni napéti 19,2 Vss
— - Maximalni trvalé pracovni napéti 22 xss (lLIJELC)’
0V Fizeni ss (UL)
— - - Minimalni startovaci napéti 21,6 Vss
Funkce Spolecné pfipojeni pro vSechny externi S i -
obvody Maximalni poZzadovany vykon pfi 24Vss 60 W
Doporucena pojistka 4A@50Vss

AN \/stup 1 Funkce BEZPEC NEHO VYPNUTI (Blokovani)

K \/stup 1 Funkce BEZPEC NEHO VYPNUTI (Blokovani)

Typ Digitalni vstup pouze s pozitivni logikou
Napétovy rozsah 0V az +24V

Maximalni napétovy rozsah 30V

Komparacni Groven 10V £ 5V

Max. napéti log 0 pro blokovani k 5v

SIL3aPLe

Impedance >343n‘|1(AQ@15 V dle IEC 61131-2, type 1,
Max. proud log 0 pro blokovani k

SIL3aPLe 0,5 mA

Doba odezvy Jmenovita: 8ms

Maximalni: 20ms

Funkce BEZPE CNEHO VYPNUTI muze byt vyuzita v aplikacich
vyZzadujicich zvySenou bezpe €nost jako prevence pro zabran éni
vytvo feni to éivého momentu v motoru. Projektant systému je

zodpov édny za komplexni bezpe €énost systému a za to, Ze systém je
vyprojektovan spravn & v souladu s p FisluSnymi bezpe €nostnimi
standardy.

Neni-li funkce BEZPE CNEHO VYPNUTI vyZadovana, jsou tyto svorky
pouzivany pro blokovani m énice.

Blize viz kap. 4.16 FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI (STO) na str. 102

41
Beznap ét'ovy spinaci kontakt relé

Tovarni nastaveni HlaSeni poruchy

Napétova zatizitelnost 240Vst, kategorie Il pfepétové instalace

2Ast pii 240V
4Ass pfi 30V, odporova zatiz
0,5Ass pfi 30V, induktivni zatiz (L/R = 40ms

Proudova zatizZitelnost

Doporuéena minimalni zatéz 12V 100mA

Typ kontaktu Spinaci

Kontakt je sepnut, je-li méni¢ pod napétim

Indikace pgi tovarnim nastaveni . ~
a neni v poruse

Aktualizace stavu 4ms

Blize viz kap. 4.5.

4.15  Pf¥ipojeni polohové zp étné vazby

15-ti pinovy konektor Canon typu D umistény na méni¢i umoznuje tyto
funkce:

* Dvé rozhrani polohové zpétné vazby (P1 a P2).

» Jeden vystup simulovaného enkodéru.

« Dva freeze trigger vstupy (marker inputs).

« Jeden vstup pro termistor.

Rozhrani P1 je k dispozici vzdy, ale dostupnost rozhrani P2 a vystupu
simulovaného enkodéru zavisi na pouzitém ¢idle zpétné vazby pouzitém
na rozhrani P1, viz tab. 4-34.

4.15.1 Umisténi konektoru polohové zp étné vazby
Obr. 4-48 Umist éni konektoru polohové zp étné vazby

Pohled zepredu

Pohled zespodu

Konektor enkodéru ménice,
15kolikovy, typ D
|
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4.15.2 Kompatibilni typy €idel polohové zp étné

vazby

Tabulka 4-32 Podporovana ¢idla zp étné vazby pro rozhrani P1

V tab. 4-34 jsou uvedeny mozné kombinace Cidel polohové zpétné
vazby pfipojenych k rozhranim P1 a P2 a dostupnost vystupu
simulovaného enkodéru.

Tabulka 4-34 Moznosti rozhrani P2 a vystupu simulovaného

Typ enkodéru N;rs;e}gggl enkodéru
Kvadraturni enkodér s nulovym pulzem nebo bez néj AB (0) Funkce
Kvadraturni enkodér s komutaénimi signaly UVW ] ] Simulovany
pro absolutni polohu pro motory s permanentnimi AB Servo (3) Rozhrani P1 Rozhrani P2 enkodérovy vystup
magnety, s nulovym pulzem nebo bez néj IR
Enlfodér S frekvenén'imi pulzy sméru vpred va‘ FR(2) FD Servo
sméru vzad, s nulovym pulzem nebo bez néj FR Servo ) )
Enkodér s frekvencnimi pulzy sméru vpfed a SC Servo Zadna Zadna
sméru vz’ad s UVW komutacnimi signaly pro. FR Servo (5) SC SC
absolutni polohu pro motory s permanentnimi Pouze komutace
magnety, s nulovym pulzem nebo bez néj B
Enkoc!ér s frekvencnimi pulzy.a urCenim sméru, s FD (1) FD éBISFP,BFgS ss| Zadna
nulovym pulzem nebo bez ngj FR nbat, Biss,
Enkodér s frekvenénimi pulzy a ur€enim sméru s SC
UVW komutacénimi signaly pro absolutni polohu Resolver Zadna Uplna
pro motory s permanentnimi magnety, s nulovym FD Servo (4) SC Hiperface
pulzem nebo bez ngj AB, FD, FR
SinCos enkodér SC (6) (bez vstupu nulového
SinCos enkodér s komutaénimi signaly SC Servo (12) SC EnDat pulzu Z) . ‘ Z&dna
Absolutni SinCos enkodér pouZivajici protokol SC EnDat (9) SC ss| EnDat, BiSS, SSI (with
sériové linky EnDat (Heidenhain) freeze input)
Absolutni Sin nkodér pouzivajici protokol . 5., Bez vystupu
s:;gvlé Iiniy ISi?)SefFa:ed(eStZZLrjnan?)c PR SC Hiperface (7) £adna nulového pulzu Z
Absolutni SinCos enkodeér s SSI SC ssI (11) AB, FD, FR Sadna
S_incos enk_odé'rcs absolutni polohou z jednotlivych SC SC (15) EnDat Er’IDa’t, BiSS, SSI ’
sin a cos signall iSS Zadna Uplna
SST enkodér (Grayav kéd nebo binami) SST(10) Ss EnDat BISS. SS| Bez vystupu
Pouze absolutni EnDat enkodér (Heidenhain) EnDat (8) 7 7 nulového pulzu Z
Enkodér pouze s komunikaci BiSS (v soucasnosti BISS (13) Priorita rozhrani polohovych zpétnych vazeb a vystupusimulovaného

nepodporovan)

Resolver

Resolver (14)

Enkodér pouze s UVW komutaénimi signaly*
(v sou€asnosti nepodporovan)

Commutation only
(16)

*

Tento druh zpétné vazby poskytuje velmi malé rozliSeni zpétné vazby

a nemél by byt pouzivan v aplikacich vyzadujicich vysokou uroven

regulace

Tabulka 4-33 Podporovana €idla zp étné vazby pro rozhrani P2

. Nastaveni
Typ enkodéru Pr3.138
Kvadraturni enkodér s nulovym pulzem nebo bez négj AB (1)
Enkodér s frekvenénimi pulzy a uréenim sméru, s
) 3. FD (2)
nulovym pulzem nebo bez néj
Enkodér s frekvenénimi pulzy sméru vpfed a sméru
. " FR (3)
vzad, s nulovym pulzem nebo bez ngj
Pouze absolutni EnDat enkodér (Heidenhain) EnDat (4)
SSI enkodér (Graylv kéd nebo binarni) SSI (5)
Enkodér pou'ze s komunikaci BiSS (v sou€asnosti BISS (6)
nepodporovan)

enkodéru na 15-ti pinovy konektor Canon typu D je dana v nasledujicim

* Rozhrani P1 (nejvyssi)
*  Vystup simulovaného enkodéru

* Rozhrani P2 (nejnizsi)

Napfiklad, je-li pro rozhrani P1 zvolen enkodér typu AB Servo, potom
ani vystup simulovaného enkodéru ani rozhrani P2 nejsou k dispozici,
protoZe toto Cidlo vyuziva vSechny piny 15-ti pinového konektoru Canon
typu D. Také, je-li pro rozhrani P1 zvolen enkodér typu AB a Pr 03.085 je
nastaven na platny zdroj vystupu simulovaného enkodéru, neni rozhrani
P2 k dispozici.

V zavislosti na typu €idla pouZzitého na rozhrani P1, vystup simulova-
ného enkodéru nemusi podporovat vystup nulového pulzu (napf. Cidla
SC EnDat nebo SC SSl). Pr 03.086 zobrazuje stav vystupu simulované-
ho enkodéru indikujiciho zda je vystup blokovan, neni dostupny zadny
nulovy pulz nebo je k dispozici plna simulace enkodéru.

PFi pouziti rozhrani P1 a P2 a vystupu simulovaného enkodéru
najednou, rozhrani P2 pouziva alternativni pfipojeni na 15-ti pinovém
konektoru Canon typu D. Pr 03.172 zobrazuje na rozhrani P2 a indikuje
zda alternativni pfipojeni bylo pouzito pro rozhrani P2.
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4.15.3 Podrobnosti p fipojeni €idla polohové zp étné vazby

Tabulka 4-35 Podrobnosti p Fipojeni €idla polohové zp étné vazby pro rozhrani P1

Nastaveni P1 PFipojeni (dutinky)

Pr 03.038

1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 11 12 13 | 14 | 15
AB (0) A A\ B B\ z 2\

FD (1) F F\ D D\ z 2\

FR (2) F F\ R R\ z 2\

AB Senvo (3) A A\ B B\ z 2\ Ul w | v] wn w W\

FD Servo (4) F F\ D D\ z 2\ Ul w | v] wn w WA

FR Servo (5) F F\ R R\ z 2\ Ul w | v ]| wn w WA

SC (6) A AV B Bl 5 2

(Cos) | (Cos\) (Sin) | (Sin\)
SC Hiperface (7) Cos Cosref Sin Sinref | DATA DATA\

EnDat (8) DATA | DATA\ CLK CLK\ | Freeze | Freeze\

+V | OV | Th

SC EnDat (9) A A\ B B\ DATA DATA\ CLK CLK\
SSI (10) DATA | DATA\ CLK CLK\ | Freeze | Freeze\

A Al B B\
SC SSI (1) (Cos) (Cos\) (Sin) (Sin) DATA DATA\ CLK CLK\

A Al B B\
SC Servo (12) (Cos) (Cos\) (Sin) (Sin\) Z 2\ u U\ \% W\ w WA
BiSS (13) DATA | DATA\ CLK CLK\ | Freeze | Freeze\
Resolver (14) CosH | CoslL Sin H SinL | RefH Ref L

A Al B B\ 1 1 %2 *2
SC SC (15) (Cos) (Cos\) (Sin) (Sin) Z Z\ C C\ D D\ Freeze2 | Freeze2\
Commutation
Only (16) u U\ \Y, W\ w WA

*1 - jedna sinusova vina na otacku
*2 - jedna cosinusova vina na otacku
Seda pole jsou pro pfipojeni rozhrani P2 nebo vystup(i simulovaného enkodéru

POZNAMKA

Freeze a Freeze\ na svorkach 5 a 6 jsou pro vstup 1 Freeze. Freeze2 a Freeze2\ na svorkach 11 a 12 jsou pro vstup 2 Freeze.
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Tabulka 4-36 Podrobnosti p Fipojeni €idla polohové zp étné vazby pro rozhrani P2 a vystupu simulovaného enko  déru
Nastaveni P1 Nastaveni P2 \Q/;tmp Pfipojeni (dutinky)
AB (1) A Al B B\ z 2\
FD (2) F F\ D D\ z 2\
FR(3 Disabled*’ F R R R\ z 2\
AB (0) @)
FD (1) EnDat (4)
FR (2) SSI (5) DATA DATA\ CLK CLK\ Freeze2 | Freeze2\
SC (6) BiSS (6)
SC Hiperface (7) AB Asim Asim\ Bsim Bsim\ Zsim Zsim\
Resolver (14)
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ Zsim Zsim\
None (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ Zsim Zsim\
SSi DATAsim DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
AB (1) A Al B B\
FD (2) F F\ D D\
FR(3) Disabled*" F R R R\
EnDat (4)
SC EnDat (9) SSI (5) DATA DATA\ CLK CLK\
SC SSI (11) BiSS (6)
AB Asim Asim\ Bsim Bsim\
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\
None (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\
SSi DATAsim DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
AB (1) A Al B B\ z 2\
FD (2) F F\ D D\ z 2\
FR(3) Disabled*’ F F\ R R\ z 2\
EnDat (4)
EnDat (8) SSl (5) DATA DATA\ CLK CLK\ Freeze2 | Freeze2\
SSI(10) BiSS (6)
BiSS (13) - - - - - -
AB Asim Asim\ Bsim Bsim\ Zsim Zsim\
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ Zsim Zsim\
None (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ Zsim Zsim\
SSi DATAsim DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
EnDat (8) AB DATA DATA\ Asim Asim\ Bsim Bsim\ CLK CLK\
SSI (10) EnDat (4) FD DATA | DATA\ Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ CLK CLK\
BiSS (13) SSI (5)
(with no Freeze BiSS (6) FR DATA DATA\ Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ CLK CLK\
inputs) ssl DATA | DATA\ | DATAsim | DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\ CLK CLK\

T Vystup simulovaného enkodéru je blokovan je-li Pr 03.085 nastaven na nulu.

POZNAMKA

Zakon&ovaci odpory jsou vzdy povoleny na rozhrani P2. Detekce pferu$eni vodie neni k dispozici je-li na rozhrani P2 pouzito ¢idlo typu AB, FD

nebo FR.
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4.15.4  Specifikace konektoru enkodéru

(B A.F, Cosref, Data, Cos H

LB A\ F\ Cosref\, Data\, Cos L

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5 )

LI B, D, R Sinref, Clock, Sin H

VRl B\, D\, R\, Sinref\, Clock\, Sin L

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5 )

EIA 485 diferenéni EIA 485 diferenéni
Typ P Typ e

pfijimaci pfijimaci
Maximalni vstupni kmitocet 500 kHz Maximalni vstupni kmitocet 500 kHz

Zatizeni vstupu

Zatizeni vstupu

Zakon&ovaci impedance vstupu

120 Q (pfepinatelné)

Zakoncovaci impedance vstupu

120 Q (pfepinatelné)

Pracovni rozsah

—-7Vaz+12V

Pracovni rozsah

—-7Vaz+12V

SC SC (15)

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSI (11), SC Servo (12),

SC SC (15)

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSI (11), SC Servo (12),

Typ

Diferenéni napétovy

Typ

Diferenéni napétovy

Maximalni droven signalu

1,25V $picka-Spicka (sin
s ohledem na sinref a cos
s ohledem na cosref)

Maximalni droven signalu

1,25V $picka-Spicka (sin
s ohledem na sinref a cos
s ohledem na cosref)

rezimu

rezimu

Maximalni vstupni kmitocet Viz tab. 4-37 Maximalni vstupni kmitocet Viz tab. 4-37
Maximalné mozné pfilozené diferencni Maximalné mozné pfilozené diferenéni
napéti a spole¢ny rozsah napétového 4V napéti a spole¢ny rozsah napétového 4V

enkodérovém vstupu ménice.

RozliSeni: Kmitocet sinusovych vin mize byt az 500kHz, ale rozliseni
je pfi vy$Sich kmitoctech redukovano. V tab. 4-37 je uveden pocet bitd
interpolované informace pfi riznych kmitoctech a s rliznym napétim na

enkodérovém vstupu ménice.

RozliSeni: Kmitocet sinusovych vin maze byt az 500kHz, ale rozliseni
je pfi vysSich kmito¢tech redukovano. V tab. 4-37 je uveden pocet bitd
interpolované informace pfi riznych kmitoétech a s rdznym napétim na

EnDat (8), SSI (10), BISS (13)

EnDat (8), SSI (10), BISS (13)

EIA 485 diferenéni EIA 485 diferenéni
Typ - . Typ oo .

pfijimaci pfijimaci
Maximalni vstupni kmitocet 4 MHz Maximalni vstupni kmitocet 4 MHz

Zatizeni vstupu

Zatizeni vstupu

Zakon&ovaci impedance vstupu

120 Q (pfepinatelné)

Zakoncovaci impedance vstupu

120 Q (pfepinatelné)

Pracovni rozsah

—-7Vaz+12V

Pracovni rozsah

—-7Vaz+12V

Resolver (14) Resolver (14)

Typ 2 Vef sinusovy signal Typ 2 Vef sinusovy signal
Pracovni kmitocet 6 - 8 kHz Pracovni kmitocet 6 -8 kHz

Vstupni napéti 0,6 Vef Vstupni napéti 0,6 Vef

Spole éné Spole éné

Maximalni vstupni napéti vztazeno k 0V 9Vaz14V Maximalni vstupni napéti vztazeno k OV 9Vaz14V
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;3 Z, Data, Freeze, Ref H

B Z\, Data\, Freeze\, Ref L

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5 ),

SC SC (15)

EIA 485 diferenéni
Typ s .

pfijimaci
Maximalni vstupni kmitocet 512 kHz

Zatizeni vstupu

Zakonc&ovaci impedance vstupu

120 Q (pfepinatelné)

Pracovni rozsah

—-7Vaz+12V

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSI (11), SC Servo (12)

yAl U, C, Nepouzito, Nepouzito

I3 U\, C\, NepouZito, NepouZito

AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5 ), SC Servo (12)

Typ

EIA 485 diferenéni
pfijimaci

Maximalni vstupni kmitocet

512 kHz

Zatizeni vstupu

Zakonc¢ovaci impedance vstupu

120 Q (pfepinatelné)

Pracovni rozsah —7Vaz+12V
SC SC (15)
Typ Diferenéni napétovy

Zakoncovaci impedance vstupu

120 Q (pfepinatelné)

Typ EIA 485 diferencni 1,25V Spicka-Spicka (sin
prijimaci Maximalni aroveh signalu s ohledem na sinref a cos
Maximalni vstupni kmitocet 4 MHz s ohledem na cosref)
ZatiZeni vstupu Maximalni vstupni kmitocet Viz tab. 4-37
Zakongovaci impedance vstupu 120 Q (pfepinatelné) Max. mozné pfilozené diferencni napétia |,/
spolecny rozsah napétového rezimu -
Pracovni rozsah —7Vaz+12V
EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)
EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)
Nepouzito
T EIA 485 diferenéni
yp pFijimaci Resolver (14)
Maximalni vstupni kmitocet 4 MHz NepouZito
ZatiZeni vstupu Spole éné
Maximalni vstupni napéti vztazeno k OV 9Vaz14Vv

Pracovni rozsah

—7Vaz+12V

Resolver (14)

Typ

Differential voltage

Jmenovité napéti

0 — 2 Vef zavislé na
transformaénim poméru

Pracovni kmitocet

6 - 8 KHz

Zatizeni vstupu

Spole éné

Maximalni vstupni napéti vztazeno k OV

-9Vaz14Vv

"Bl \/, D, NepouZzito, NepouZito

(sl VV\, D\, Nepouzito, Nepouzito

AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5 ), SC Servo (12)

Typ

EIA 485 diferenéni
pfijimaci

Maximalni vstupni kmitocet

512 kHz

Zatizeni vstupu

Zakonc¢ovaci impedance vstupu

120 Q (pfepinatelné)

Pracovni rozsah —7Vaz+12V
SC SC (15)
Typ Diferenéni napétovy

Maximalni droven signalu

1,25V $picka-Spicka (sin
s ohledem na sinref a cos
s ohledem na cosref)

Maximalni vstupni kmitocet Viz tab. 4-37
Max. [noliné pFiIoienvé dife’renénvl"napétl' a L4V
spole¢ny rozsah napétového rezimu

EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)

Nepouzito

Resolver (14)

Nepouzito

Spole €éné

Maximalni vstupni napéti vztazeno k OV 9Vaz14Vv
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KBl \V, Clock, Nepouzito, Nepouzito

Tabulka 4-37 RozliSeni zp étné vazby zaloZzené na kmito ¢tu a
arovni nap éti

Sl \\/\, Clock\, Nepouzito, NepouZito Volt/Frekv. |1kHz |5kHz |50 kHz [100kHz PRO00kHz 500 kHz

1.2 11 1 10 10 9 8

AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5 ), SC Servo (12) 1.0 11 11 10 9 9 7

Typ EIA 485 diferenéni 0.8 10 10 10 9 8 7

prijimaci 0.6 10 10 9 9 8 7

Maximalni vstupni kmitoGet 512 kHz 0.4 9 9 9 8 7 6
Zatizeni vstupu v .
4.16 FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI

Zakon&ovaci impedance vstupu 120 Q (pfepinatelné)

Pracovni rozsah —7Vaz+12V
SC EnDat (9), SC SSI (11)
Typ Diferenéni napétovy

1,25V $picka-Spicka (sin
s ohledem na sinref a cos
s ohledem na cosref)

Maximalni droven signalu

Maximalni vstupni kmitocet Viz tab. 4-37
Max. rv'noliné pFiIoiens’z dife’;renénvi‘napéti a L4V
spole¢ny rozsah napétového rezimu

EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)

Nepouzito

Resolver (14)

Nepouzito

Spole éné

Maximalni vstupni napéti vztazeno k 0V -9Vaz14V

Spole éné pro vSechny typy enkodér 0

Zdroj pro napéajeni enkodéru

Napajeci napéti 5,15V 2%, 8V +5% nebo 15V +5%

Maximalni vystupni proud 300mA pro 5V a 8V

200mA pro 15V

Napéti na svorce 13 je dano parametrem Pr 03.036. Tovarni nastaveni
je 5V (0).

Nastaveni pfili§ vysokého napéti mize zpusobit poskozeni enkodéru a
pfisluSnych obvodu zpétné vazby.

Ukonc&ovaci odpory by mély byt odpojeny, je-li vystupni napéti enkodé-
ru vy8Si nez 5 V.

0V Fizeni

Vstup pro externi termistor

Typ termistoru se vybira v P1 Thermistor Type (03.118).

RozliSeni Sincos enkodéru

Kmitocet sinusové viny mize byt az 500kHz, ale rozliSeni je pfi vyssich
kmitoétech redukovano. V tab. 4-37 je uveden pocet bitll interpolované
informace pfi riznych kmitoétech a s riiznym napétim na enkodérovém
vstupu ménice. Celkové rozliSeni v bitech na otacku je ELPR plus pocet
bitd interpolované informace. Ackoli je mozné docilit 11 bitd interpolova-
né informace, jmenovita projektovana hodnota je 10 bitd.

(STO)

Unidrive M700 / M701 ma jeden kanal STO, Unidrive M702 ma dva
kanaly STO.

4.16.1 Jeden kanal STO (Unidrive M700 / M701)

Funkci BEZPECNE VYPNUTI Ize pouZit v aplikacich vyZadujicich
zvySenou bezpecnost, a to k zabranéni vytvareni momentu motoru.
Pokud se funkce BEZPECNEHO VYPNUTI nepoZaduje, tyto svorky
slouzi k odblokovani ménice (Enable).

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI je aktivni, kdyZ jeden nebo oba STO
vstupy jsou ve stavu logické nuly (jak je definovano ve specifikaci svorek
fidici svorkovnice vyse). Funkce je definovana podle norem

EN 61800-5-2 a IEC 61800-5-2 takto: (v téchto normach je ménic, ktery
nabizi bezpecnostni funkce, uvadén jako PDS(SR)):

“Energie, kterd mdze zpusobit otaceni (nebo pohyb v pripadé linearniho
motoru), neni aplikovana na motor. PDS(SR) nedoda energii motoru,
kterd mdze vytvofit moment (nebo silu v pfipadé linearniho motoru)“.
Tato bezpecnostni funkce odpovida nefizenému zastaveni v souladu se
stop kategorii 0 v normé IEC 60204-1.

Funkce BEZPECNE VYPNUTI vyuZiva specialni vlastnost ménige s
asynchronnim motorem, ktera spociva v tom, Ze moment nelze
vygenerovat bez trvale spravného fungovani obvod ménice. VSechny
hodnovérné poruchy ve vykonové €asti méniCe maji za nasledek ztratu
tvorby momentu.

Funkce BEZPECNE VYPNUTI je zabezped&ena proti poruse, takZe po
rozpojeni svorek vstupu BEZPECNEHO VYPNUTI méni¢ nezpGsobi
otaceni motoru, i kdyz doslo k poruse nékolika sou¢astek v ménici.
VétSina poruch soucastek se projevi nefunkénosti ménice.

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI je také nezavisla na programovém
vybaveni (firmware) ménice. Ten splfiuje pozadavky nasledujicich
norem pro zamezeni chodu motoru.

Data byla ovéfena v TUV Rheinland:

Podle EN ISO 13849-1:

PL=e

Kategorie = 4

MTTFp = High

DC,, = High

Cas pouzivani a interval mezi periodickymi zkouskami = 20 let
Vypoétena doba MTTFp, pro celou funkci STO je:

STO1 2574 yr
Podle EN 61800-5-2:
SIL=3

PFH =4.21 x 107" h™"

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI také spliiuje pozadavky EN 81-1
(clause 12.7.3 b) jako Casti systému pro prevenci nechténého provozu
motoru ve vytazich a zdvizich.

Funkci BEZPECNEHO VYPNUTI Ize vyuZit pro vylougeni elektrome-
chanickych stykacd véetné specialnich bezpeénostnich stykacu, které
by jinak pro bezpeéné aplikace byly pozadovany.
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Funkci BEZPECNEHO VYPNUTI Ize pouZit ve strojich nebo systémech
vyzadujicich zvySenou bezpecnost, které byly navrzeny v souladu s IEC
62061 nebo IEC 61508 ¢i jinych norem kompatibilnich s IEC 61508,
protoZe analyza i integrita metrické soustavy uzité v normé

EN 61800-5-2 jsou stejné.

Vénujte pozornost dob & odezvy funkce BEZPEC NEHO VYPNUTI
a pouzijte bezpe €nostni Fidici jednotky s autotestem vlastnich
vystup 0.

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI byla navrzena tak, aby méla dobu
odezvy vétSi nez 1ms, takZze nereaguje na pulzy kratSi nez 1ms, napr.
z bezpecénostnich fidicich jednotek.

Poznamka pro aplikace se servomotory, dalSimi motory s perma-
nentnimi magnety, reak €nimi motory a motory s vyniklymi poly:

Je-li ménié& vypnut pomoci FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI, mize
nastat situace (i kdyz velmi nepravdépodobnad), ze vedou dva vykonové
tranzistory ve stfidaci.

Tato porucha nevyvola otacivé pole v Zadném stfidavém motoru.
Nevytvafi ani zadny kroutici moment v béZném asynchronnim motoru s
rotorem nakratko. Ma-li vSak motor permanentni magnety nebo vyniklé
pdly, potom se mlze vytvofit pfechodovy moment. Motor se muaze kratce
pootocit az o 180° elektrickych u motorl s permanentnimi magnety a o
90° elektrickych u motor( s vyniklymi poly nebo reakénich motort. Tato
mozna porucha musi byt pfi navrhu stroje zohlednéna.

Je velmi dilezité dodrzet maximalni povolené napéti 5V pro
zablokovani ménice (urover log 0) na vstupech funkce
BEZPECNEHO VYPNUTI.

Spoje k ménici musi byt uspofadany tak, aby ubytky napéti
v kabelech 0V nemohly za zadnych podminek zatizeni
prekrogit tuto hodnotu. Je dirazné doporuéovano, aby
obvody funkce BEZPECNEHO VYPNUTI mély samostatné

A

Varovani

vodice 0V, které by mély byt pfipojeny ke svorce 30 ménice.

Navrh bezpecénostnich fidicich systému smi realizovat pouze
pracovnici s pozadovanym vzdélanim a praxi.

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI MOMENTU zaji$tuje
bezpeénost celého stroje pouze tehdy, je-li spravné
zabudovana do kompletniho bezpeénostniho systému. Cely
systém pak musi byt podroben bezpecnostni analyze, aby se
potvrdilo, ze zbytkové riziko nebezpeéné udalosti je na
pfijatelné urovni pro danou aplikaci.

Varovani

FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI zabrani sou¢asné jak
¢innosti motoru, tak jeho brzdéni. Jestlize je poZzadovano
soucasné brzdéni a bezpe€né vypnuti (napfiklad pfi
havarijnim zastaveni), potom je tfeba pouzit bezpe€nostni
Casoveé relé nebo podobné zafizeni, které zajisti vypnuti
ménice po uplynuti vhodné doby od zabrzdéni motoru.
Brzdéni se v ménici provadi pomoci elektronickych obvod,
které vSak nejsou zabezpeceny proti poruse. Je-li brzdéni
soucasti bezpe€nostnich pozadavkd, musi byt zajisténo
jinym bezpeénym zpusobem.

>

Varovani

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI nezajistuje elektrickou

izolaci (galvanické oddéleni). Pfed manipulaci na

vykonovych svorkach musi byt méni¢ odpojen od sité
vhodnym izolaénim zafizenim.

PFi pouzité FUNKCI BEZPECNEHO VYPNUTI neexistuji jednotlivé
poruchy, které by zplsobily pohyb motoru. Neni proto tfeba ani druhé
jiSténi pro preruSeni napajeni motoru ani dal$i obvod pro detekci
poruchy.

Je dulezité si uvédomit, ze propojeni vstupu bezpecného vypnuti na
napajeni +24 V muze zpUsobit odblokovani ménice. Toto muze byt
vylouéeno pouzitim “chranéné” kabelaze dle EN ISO 13849-2. Kabelaz
muze byt “chranéna” jednou z téchto metod:

* umisténim do zvlastniho Zlabu nebo jiného ochranného kanalu

nebo

+ pouzitim kabeld s uzemnénym stinénim v uzemnénych fidicich
obvodech s pozitivni logikou. Stinéni také zabranuje hazardim v
dasledku elektrického ruseni. MGze byt uzemnéno jakoukoliv
obvyklou metodou, zadna zvlastni opatfeni EMC nejsou
vyzadovana

ZruSeni funkce BEZPE CNEHO VYPNUTI

Mé&ni& neposkytuje zadny prostfedek pro zrugeni funkce BEZPECNEHO
VYPNUTI, napF. pro ugely udrzby.

Vice informaci tykajicich se vstupu funkce BEZPECNEHO VYPNUTI Ize
nalézt v Control Techniques Safe Torque Off Engineering Guide, ktery je
k dispozici na www.controltechniques.com.

4.16.2 Dva kandly STO (Unidrive M702)

Funkci BEZPECNE VYPNUTI Ize pouZit v aplikacich vyZadujicich
zvySenou bezpecnost, a to k zabranéni vytvafeni momentu motoru.
Pokud se funkce BEZPECNEHO VYPNUTI nepozaduije, tyto svorky
slouzi k odblokovani ménice (Enable).

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI je aktivni, kdyZ jeden nebo oba STO
vstupy jsou ve stavu logické nuly (jak je definovano ve specifikaci svorek
fidici svorkovnice vyse). Funkce je definovana podle norem

EN 61800-5-2 a IEC 61800-5-2 takto: (v téchto normach je ménic, ktery
nabizi bezpec€nostni funkce, uvadén jako PDS(SR)):

“Energie, kterd mdze zpusobit otaceni (nebo pohyb v pfipadé linearniho
motoru), neni aplikovana na motor. PDS(SR) nedod& energii motoru,
kterd mdze vytvorfit moment (nebo silu v pfipadé linearniho motoru)“.
Tato bezpecnostni funkce odpovida nefizenému zastaveni v souladu se
stop kategorii 0 v normeé IEC 60204-1.

Funkce BEZPECNE VYPNUTI vyuziva specialni vlastnost ménice s
asynchronnim motorem, ktera spociva v tom, Ze moment nelze
vygenerovat bez trvale spravného fungovani obvodi ménice. VSechny
hodnovérné poruchy ve vykonové ¢asti méni¢e maji za nasledek ztratu
tvorby momentu.

Funkce BEZPECNE VYPNUTI je zabezped&ena proti poruse, takze po
rozpojeni svorek vstupu BEZPECNEHO VYPNUTI méni¢ nezplisobi
otaceni motoru, i kdyz doslo k poruse nékolika sou¢astek v ménici.
VétSina poruch soucastek se projevi nefunkénosti ménice.

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI je také nezavisla na programovém
vybaveni (firmware) ménice. Ten splfiuje pozadavky nasledujicich
norem pro zamezeni chodu motoru.

Data byla ov&fena v TUV Rheinland:

Podle EN ISO 13849-1:

PL=e

Kategorie = 4

MTTFp = High

DC,, = High

Cas pouzivani a interval mezi periodickymi zkougkami = 20 let
Vypoctena doba MTTFp pro celou funkci STO je:
STO1 2574 yr

Podle EN 61800-5-2:

SIL=3

PFH =4.21x 10" h’

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI také splfiuje poZadavky EN 81-1
(clause 12.7.3 b) jako ¢asti systému pro prevenci nechténého provozu
motoru ve vytazich a zdvizich.
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Funkci BEZPECNEHO VYPNUTI Ize pouzit ve strojich nebo systémech
vyzadujicich zvySenou bezpecnost, které byly navrzeny v souladu s IEC
62061 nebo IEC 61508 ¢i jinych norem kompatibilnich s IEC 61508,
protoZe analyza i integrita metrické soustavy uzité v normé

EN 61800-5-2 jsou stejné.

Vénujte pozornost dob & odezvy funkce BEZPEC NEHO VYPNUTI
a pouzijte bezpe €nostni Fidici jednotky s autotestem vlastnich
vystup 0.

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI byla navrzena tak, aby méla dobu
odezvy vétsi nez 1ms, takze nereaguje na pulzy kratSi nez 1ms, napf.
z bezpeénostnich fidicich jednotek.

Poznamka pro aplikace se servomotory, dalSimi motory s perma-
nentnimi magnety, reak €nimi motory a motory s vyniklymi poly:

Je-li ménié& vypnut pomoci funkce BEZPECNEHO VYPNUTI, muze
nastat situace (i kdyZ velmi nepravdépodobna), ze vedou dva vykonové
tranzistory ve stfidaci.

Tato porucha nevyvola otacivé pole v Zadném stfidavém motoru.
Nevytvafi ani zadny kroutici moment v b&Zném asynchronnim motoru s
rotorem nakratko. Ma-li vSak motor permanentni magnety nebo vyniklé
pdly, potom se mlze vytvofit pfechodovy moment. Motor se muaze kratce
pootocit az o 180° elektrickych u motort s permanentnimi magnety a o
90° elektrickych u motora s vyniklymi pdly nebo reakénich motoru. Tato
mozna porucha musi byt pfi navrhu stroje zohlednéna.

Dvoukanalova funkce BEZPE ENEHO VYPNUTI

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI ma k dispozici dva pIné nezavislé
vstupni kanaly.

Kazdy z nich splfiuje poZzadavky norem uvedenych vyse, bez ohledu na
satv na druhém vstupu. Je-li na jednom nebo obou vstupech log nula,
potom zadna jednotliva porucha méni¢e nemuze zpusobit pohyb
motoru.

Pro spinéni pozadavkd norem neni nezbytné pouzit oba kanaly. Ugelem
dvou kanald je umoznit pfipojeni k bezpeénostnimu systému strojl, u
kterych jsou dva kanaly vyZzadovany, a usnadnit ochranu proti poruse
kabelaze. Napt. je-li kazdy kanal pfipojen k bezpe€nostnimu digitalnimu
vystupu bezpecnostniho ovladace, pocitate nebo PLC, potom pfi
detekci poruchy na jednom vystupu méni¢ muze byt stale bezpecné
zablokovan prostfednictvim druhého vystupu. Potom Zzadna jednotliva
porucha kabeladze nemUze zpusobit ztratu bezpecnostni funkce, tj.
nahodné odblokovani ménice.

V pfipadé&, Ze dvoukanalovy provoz neni vyZzadovan, oba vstupy mohou
byt spojeny a vytvofi jednokanalovy vstup BEZPECNEHO VYPNUTI.

Je dulezité si uvédomit, ze propojeni vstupu bezpe€ného vypnuti na
napajeni +24 V mize zpusobit odblokovani ménice. Toto mize byt
vylou€eno pouzitim “chranéné” kabelaze dle EN ISO 13849-2. Kabelaz
muZze byt “chranéna” jednou z téchto metod:

* umisténim do zvlastniho Zlabu nebo jiného ochranného kanalu
nebo

pouzitim kabeld s uzemnénym stinénim v uzemnénych fidicich
obvodech s pozitivni logikou. Stinéni také zabrariuje hazardim v
dusledku elektrického ruseni. MGze byt uzemnéno jakoukoliv obvyklou
metodou, zadna zvlastni opatfeni EMC nejsou vyzadovana

Zruseni funkce BEZPE ENEHO VYPNUTI

Méni¢ neposkytuje zadny prostfedek pro zruseni funkce BEZPECNEHO
VYPNUTI, napt. pro Ggely Gdrzby. Kv(li riziku lidské chyby nesmi
instalace umoznit Zadnému zafizeni zruSit tuto funkci.

Navrh bezpecénostnich fidicich systému smi realizovat pouze
pracovnici s pozadovanym vzdélanim a praxi.

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI MOMENTU zajistuje
bezpeénost celého stroje pouze tehdy, je-li spravné
zabudovana do kompletniho bezpeénostniho systému. Cely
systém pak musi byt podroben bezpecnostni analyze, aby se
potvrdilo, ze zbytkové riziko nebezpeéné udalosti je na
pfijatelné urovni pro danou aplikaci.

Varovani

FUNKCE BEZPECNEHO VYPNUTI zabrani sou¢asné jak
¢innosti motoru, tak jeho brzdéni. Jestlize je poZzadovano
soucasné brzdéni a bezpecné vypnuti (napfiklad pfi
havarijnim zastaveni), potom je tfeba pouzit bezpe€nostni
Casoveé relé nebo podobné zafizeni, které zajisti vypnuti
ménice po uplynuti vhodné doby od zabrzdéni motoru.
Brzdéni se v ménici provadi pomoci elektronickych obvoda,
které vSak nejsou zabezpeceny proti poruse. Je-li brzdéni
soucasti bezpe€nostnich pozadavkd, musi byt zajisténo
jinym bezpe€nym zpusobem.

>

Varovani

Funkce BEZPECNEHO VYPNUTI nezajistuje elektrickou

izolaci (galvanické oddéleni). Pfed manipulaci na

vykonovych svorkach musi byt méni¢ odpojen od sité
vhodnym izolaénim zafizenim.

PFi pouzité FUNKCI BEZPECNEHO VYPNUTI neexistuji jednotlivé
poruchy, které by zplsobily pohyb motoru. Neni proto tfeba ani druhé
jiSténi pro preruSeni napajeni motoru ani dalSi obvod pro detekci
poruchy.

Je velmi dulezité dodrzet maximalni povolené napéti 5V pro
zablokovani ménice (urover log 0) na vstupech funkce
BEZPECNEHO VYPNUTI.

Spoje k ménici musi byt usporadany tak, aby ubytky napéti
v kabelech 0V nemohly za zadnych podminek zatizeni
prekrocit tuto hodnotu. Je dirazné doporucovano, aby
obvody funkce BEZPECNEHO VYPNUTI mély samostatné
vodice 0V, které by mély byt pfipojeny ke svorce 10 a 12
ménice

I

Varovani

Vice informaci tykajicich se vstupu funkce BEZPECNEHO VYPNUTI Ize
nalézt v Control Techniques Safe Torque Off Engineering Guide, ktery je
k dispozici na www.controltechniques.com.
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5 Ovladani m éni€e
Tato kapitola seznamuje s ovladacim panelem ménice, strukturou

parametr(, praci s parametry a bezpecnostnim kédem ménice.

5.1 Ovladaci panel
Ovladaci panel KI-Keypad je ur€en pouze k namontovani na ménic.

5.1.1 KI-Keypad

Displej ovladaciho panelu KI-Keypad se sklada ze dvou textovych radku.

Na hornim Fadku se zobrazi informace o rezimu ménice nebo C&islo
zvoleného parametru. Na dolnim fadku se zobrazi hodnota parametru
nebo v pfipadé poruchy poruchovy kéd. V poslednich dvou znacich na
prvnim fadku se mohou zobrazit specialni udaje (ikony). Je-li aktivnich
vice téchto udaju, je priorita zobrazeni téchto udajl (ikon) stanovena
podle tab. 5-2.

PFi zapnuti ménice se na dolnim fadku zobrazi parametr definovany v
parametru Pr 11.022 (parametr zobrazeny pfi pfipojeni sité).

Obr. 5-1 Kl-Keypad

111

L o =-
i 4D) /\
=13 o

Uvedeni Pamétové |PLC na q‘esce Rozsifené Techr)ické Diagnostika 'UL Iistir)g
ménice menu specifikace information
Tabulka 5-2 Ikony aktivnich akci
Ikona aktivni akce Popis Priorita
1 Alarm aktivni
Nizké napéti baterie hodin
n ovladaciho panelu
n Pamétova karta je pfistupna
or Bezpecnostni kéd je aktivni nebo
odblokovan
n Mapa motoru 2 aktivni
H Uzivatelsky program bézi
Zadavani z klavesnice ménice je
.d aktivni

Tlacitko Escape/Exit

Start vzad (pomocné tlacitko)
Start vpred

Navigac¢ni tlacitka (4)

Tlacgitko Stop/Reset (Cervené)
Tlagitko Enter/Mode

O h LN =

POZNAMKA

Cervené tlagitko Stop se také pouziva k resetovani ménice.

Format hodnoty parametru zobrazené na dolnim fadku ovladaciho
panelu je v tabulce nizZe.

Tabulka 5-1 Formaty zobrazeni na ovlddacim panelu

Formét zobrazeni PFiklad hodnoty
IP Adresa 127.000.000.000
Adresa MAC 01ABCDEF2345
Cas 12:34:56
Datum 31-12-11 or 12-31-11
Cislo verze 01.02.02.00
Znak ABCD
32 bitové Cislo s desetinnou te¢kou 21474836.47
16 bitové binarni ¢islo 0100001011100101

5.2  Prace s ovladacim panelem

5.2.1 Ovladaci tla €itka

Klavesnice obsahuje tyto tladitka:

» Navigaéni tlacitka (Doleva, Doprava , Nahoru, Dol ) — UmoZriuji
vybér a zménu hodnot parametru.

» Tlacitko Enter/Mode — Umoziiuje pfepinani mezi rezimem vybéru
(prohlizeni) a editace parametrd.

« Tlacgitko Escape /Exit — Umozniuje odchod z rezimu vybéru nebo
editace parametrd. V rezimu editace parametrd se po zadani hodnot
parametr( a stisknuti tlaCitka Exit obnovi hodnota parametru
nastavena v okamziku vstupu do rezimu editace.

» Tlacgitko Start vp fed — Pouziva se pro pfikaz 'Start', je-li zvoleno
Ovladani z klavesnice ménice.

« Tlacitko Start vzad , tzv. pomocné tlacito — Pouziva se pro pfikaz
'Start vzad' nebo 'Reverzace', je-li zvoleno Ovladéani z klavesnice
ménice a je-li toto tlacitko aktivni (Pr 06.013 = 1 nebo 2).

« Tlacgitko Stop/Reset — PouZiva se k resetovani ménice. V rezimu
Ovladani z klavesnice ménice ma také funkci 'Stop'.

POZNAMKA

Nizké napéti napajeci baterie je indikovano symbolem ﬂ na dspleji.
Informace pro vyménu bateie jsou uvedeny v kap. 3.14.1 Vyména batrie
hodin realného casu na str. 57

Na obr. 5-2 jsou zobrazeny pfiklady pohyb( mezi menu a editovani
parametra.
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Obr. 5-2 ReZimy displeje

Rezim
Indikace stavu

A

(Displej
neblika)

Pro vstup do rezimu Vybér parametru
stisknéte tlacitko nebo

tlacitka a

Pro vstup do rezimu Editace parametr(
stisknéte tlacitko

= Parametr Parametr
RO R/W

Casova prodleva nebo
stisknéte tlacitko

h

Rezim Vybér T |/
parametru Pro pokragovani 00.001=
(blika horni vybéru parametrd I0EEES

fadek displeje) Siite tlaci R b i Docasny

pouzijte tlacitka A Rezim Docasny

vybér parametru 4
| ] < S (blika horni
Pro vybér parametru poZijte displej)

Gasova prodleva Casova prodleva

Pro navrat do rezimu Indikace
stavu stisknéte tlagitko

Pro navrat do rezimu Vybér parametrd bud' stisknéte
tlacitko Gamd pro uloZeni nové hodnoty,

nebo stisknéte tlacitko &= pro ignorovani nové
hodnoty a navrat k hodnoté plvodni

Rezim Editace parametru
(na dolnim fadku blika Cislice, kterou Ize zménit)

/N
Hodnotu parametru nastavite pomoci tlacitek

POZNAMKA

Navigaéni tlagitka Ize pouzit pro pohyb mezi menu jen v pfipadé, je-li Pr 00.049 = All Menus (1). Viz kap. 5.9 Urovné pfistupu k parametrim a

bezpecnostni kéd na str. 110.

5.2.2 ReZzim rychlého p Fistupu
Rezim rychlého pfistupu umoznuje pfimy pfistup k libovolnému
parametru bez prochazeni jednotlivymi nabidkami a parametry.

Pro zadani reZimu rychlého pfistupu stisknéte a pridrzte tlacitko
Enter na ovladacim panelu v rezimu Vybér parametrd.
Obr. 5-3 ReZim rychlého p Fistupu

5.2.3 Klavesové zkratky
V rezimu Vyb ér parametr a:

»  Soucasnym stisknutim tlacitek Nahoru a Dolud
displej pfesko€i na zacatek pravé zobrazeného Menu parametr(,
napf. je-li zobrazen
Pr 05.005, potom se po stisknuti vySe uvedenych tlacitek zobrazeni

zméni na Pr 05.000.
*  Soucasnym stisknutim tlacitek Doleva a Doprava displej

pfeskocCi na parametr v Menu 0 zobrazeny naposledy.

In ‘parameter edit mode’:

+ Soucasnym stisknutim tlacitek Nahoru a Dola se
hodnota editovaného parametru nastavi na 0.

bude na

displeji zvolena (blikat) prava platna Cislice hodnoty editovaného
parametru.

» Soucasnym stisknutim tlacitek Doleva a Doprava
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Obr. 5-4 Priklady rezim 4

(<)
=y ] ®
| L

(4 )

||
Trip [‘Jrive Overloadv
\

Over Volts.1 1500.0 rpm‘\

m m
st 2isi.

L

Rezim Vyb ér parametru : Read write nebo Read only parametry
RezZim Indikace stavu : Méni€ v po fadku (bez poruchy)

n

Pokud je méni¢ v porfadku a parametry nejsou editovany nebo
prohlizeny, potom je na hornim fadku displeje se zobrazena néktera
z téchto moznosti:

« 'Inhibit', 'Ready' nebo 'Run’'.
3. Rezim Indikace stavu : Porucha
Je-li ménic v poruse, horni fadek displeje indikuje Ze nastal stav poruchy
(‘Trip'). Na dolnim fadku se zobrazi pfislusny poruchovy kéd. Dalsi

informace o poruchovych kédech jsou uvedeny tab. 13-4 Poruchové
kody na str. 294.

4. Rezim Indikace stavu : Alarm (Varovani

Je-li detekovana podminka pro alarm, méni¢ pokracuje v ¢innosti
a na hornim fadku displeje se stfida zobrazeni normalniho provozu
('Inhibit', 'Ready' nebo 'Run’) s kédem pro alarm.

Hodnoty parametrd nemérite bez peclivého uvazeni;
nespravné hodnoty mohou zpusobit poskozeni nebo

ohrozeni bezpeénosti.

POZNAMKA

PFi zméné hodnot parametrl si nové hodnoty poznameneijte pro pfipad,
Ze by bylo nutno je zadat znovu.

POZNAMKA

Aby byly nové hodnoty parametrl platné i po odpojeni ménic¢e od
stfidavé sité, je tfeba uloZit nové hodnoty do paméti. Blize viz
kap. 5.7 Zapamatovani nastavenych hodnot parametrd na str. 110.

53 Struktura menu

Parametry jsou usporadany do Menu (skupin menu), které sdruzuji
funkEné souvisejici parametry.

Po pfipojeni sité k ménici se zobrazi pouze Menu 0. Tla¢itky Nahoru a
Dol se vybira ¢islo parametru. Je-li parametr Pr 00.049 nastaven na
'All Menus', je umoznén pfistup i do dalSich skupin menu, a to pomoci
tlagitek Doleva a Doprava . BliZe viz kap. 5.9 Urovné pristupu k
parametrum a bezpecnostni kéd na str. 110

T 030 M o

VAN
e®p

Obr. 5-5 Vyb ér parametr G

* Lze pouZzit pro pohyb mezi menu jen tehdy, kdyz byla
povolena vSechna menu (Pr 00.010). Blize viz
kap. 5.9 Urovné pfistupu k parametrom a bezpeénostni
koéd na str. 110.

Zménu Menu i parametr(i Ize provadét v obou smérech. Napf. je-li
zobrazen posledni parametr v daném Menu, pak dalSi stisknuti zpusobi,
Ze se zobrazi prvni parametr tohoto Menu.

PFi zméné Menu si méni¢ pamatuje posledné zobrazeny parametr
opousténého Menu a pfi navratu do tohoto Menu tento parametr opét
zobrazi

Obr. 5-6  Struktura parametr @

31352 00.050 | 01.050
41.027 00,049 | 01049
41.026 00.048 | 01.048
41.025 00.047 | 01.047
) x| 00.046 | 01.046
A o
2 4 A
g e
€
wv
El Pohyb
3 mezi
2 parametry
£
=
[Z]
>
=
e
S
>
=3
c
Q
v =
41.0 v v
41004 00.005 | 01.008
41.003 00,004 | 01.004
41.002 00,003 | 01.003
~L_[41.001 00.002 | 01 B
~ | 00001 | 01001| 1—

Pohyb mezi jednotlivymi menu

*

Menu pro volitelné moduly (S.mm.ppp ) se zobrazi pouze v pfipadé,
jsou-li tyto moduly instalovany; pficemz S znamena &islo slotu pro
volitelny modul a mm.ppp znamena &islo interniho Menu a interniho
parametru volitelného modulu.
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54 Menu O

Obsahuje vybrané parametry, jejichZ nastaveni vétSinou postaci pro
jednoduché aplikace. Parametry Menu 0 mohou byt konfigurovany
pomoci Menu 22.

Parametry Menu 0 jsou duplikaty uréitych parametrt RozSifeného menu,
existuji tedy v obou lokacich. Dal$i informace viz kap. 6 Zakladni
parametry (Menu 0) na str. 114.

Obr. 5-7 Tvorba Menu 0

Menu 2

02.021: 5
L~ N

Menu 0

Menu 1

00.004

00.005. 0

00.006 150 \ :
N 01.014 0

Menu 4

Sk

04.007; 150

55 RozSifené menu

Parametry jsou usporadany do Menu (skupin menu), které sdruzuji
funkéné souvisejici parametry. Soubor téchto Menu tvofi RozSifené
menu.

Menu 0 az 41 mohou byt zobrazena na ovladacim panelu Kl-Keypad.
Menu volitelnych parametr( jsou zobrazena ve tvaru S.mm.ppp

(u Unidrive M700 / M702 je navic slot 4.mm.ppp), kde S znamena cislo
slotu pro volitelny modul a mm.ppp znamena ¢islo interniho Menu a
interniho parametru volitelného modulu.

U Unidrive M700 / M702 je Menu 4.00.xxx je stejné jako Menu 24.xxx.

Tabulka 5-3  Pr ehled skupin menu

Menu Popis
0 Menu 0, jehoz nastaveni vétSinou postaéi pro jednoduché
aplikace
1 Zadavani otacek
2 Rampy
3 Rizeni externim kmito¢tem, zpétna otackova vazba, fizeni
otacek
4 Regulace proudu a momentu
5 Rizeni motoru
6 Rezimy
7 Analogové vstupy a vystupy, sledovani teploty
8 Digitalni vstupy a vystupy
9 Programovatelna logika, motorpotenciometr, binarni soucet,
Gasovace a osciloskop
10 Stavy a poruchy
11 Obecné nastaveni ménice, sériova linka
12 Programovatelné komparatory a pfepinace vstupnich
proménnych
13 Polohova regulace
14 Uzivatelsky PID regulator
15 Menu volitelného modulu zasunutého do slotu 1
16 Menu volitelného modulu zasunutého do slotu 2
17 Menu volitelného modulu zasunutého do slotu 3
18 Aplika¢ni menu 1
19 Aplikaéni menu 2
20 Aplikaéni menu 3
21 Parametry druhého motoru (mapa motoru 2)
22 Nastaveni Menu 0
23 Nepfifazeno
24 Menu Ethernetového modulu ve slotu 4 *
25 Aplika¢ni parametry volitelného modulu ve slotu 1
26 Aplika¢ni parametry volitelného modulu ve slotu 2
27 Aplika¢ni parametry volitelného modulu ve slotu 3
28 Aplika¢ni parametry volitelného modulu ve slotu 4
29 Rezervovano
30 Aplika¢ni menu uzivatelského programu na desce ménice
31-41 | Nastaveni parametrd pro rozsifeny polohovy regulator
Slot 1 | Menu slotu 1 **
Slot2 | Menu slotu 2 **
Slot 3 | Menu slotu 3 **
Slot4 | Menu slotu 4 (Ethernet)**

* Plati pouze pro Unidrive M700 / M702.
** Zobrazi se pouze v pripadé, ze je volitelny modul nainstalovan.
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5.5.1 Menu pro nastaveni ovladaciho panelu 5.5.3 Indikace Varovani (Alarm)

Pro zadani rezimu nastaveni ovladaciho panelu stisknéte a pridrzte

tlagitko Escape &&= a to v rezimu Indikace stavu. Viechny
parametry pro nastaveni ovladaciho panelu budou uloZeny do trvalé
paméti tohoto panelu a to po opusténi tohoto menu.

Pro opusténi tohoto menu stisknéte tlacitko Escape & nebo

nebo .

Tabulka 5-4 Parametry pro nastaveni ovladaciho panelu
Parametry Rozsah Typ
Klasicka anglictina
Keypad.00 | Jazyk nebo angli¢tina RW
Keypad.01 | Zobrazeni jednotek Off nebo On RW
Keypad.02 | Uroven podsviceni 0az 100 % RW
01.01.10 az
Keypad.03 | Keypad Datum 31.12.99 RO
00:00:00 az
Keypad.04 | Keypad Cas 23:50:50 RO
Keypad.05 Zobrazenel hovant t}extovych Off nebo On RW
parametru v €iselném tvaru
N 00.00.00.00 az
Keypad.06 | SW verze ménice 99 99.99.99 RO

POZNAMKA

K parametrim pro nastaveni ovladaciho panelu neni pfistup pomoci
zadného komunikaéniho kanalu.

5.5.2 Zpravy na displeji
V nasledujicich tabulkach jsou uvedena textova hlaseni, ktera ménic
muize zobrazit a to v€etné jejich vyznamu.

Tabulka 5-5 Indikace stav G
Hornim . Vystup
Fadek Popis ménige
Ménic je blokovan a nelze jej spustit.
Signaly BEZPECNEHO VYPNUTI
MOMENTU nejsou pfivedeny na svorky
Inhibit BEZPECNEHO VYPNUTI nebo parametr Blokovén
Pr 06.015 = 0.
Ostatni podminky, které mohou zamezit
odblokovani ménice, jsou uvedeny jako
bity v Enable Conditions (06.010).
Méni¢ je pfipraven ke spusténi. Ménic je
Ready odblokovan, ale stfida¢ ménice neni Blokovan
aktivni, protoze ¢eka na povel Start.
Stop Mgrjlc je v rezimu Stop nebo drzi nulové Aktivni
otacky.
Run Méni¢ je v chodu, motor je fizen ménicem. | Aktivni
Méni¢ je odblokovan v rekupera¢nim
Scan rezimu a zkou$i se nasynchronizovat k Aktivni
napajeci siti
S{tloJo AN Byla detekovana ztrata napajeni Aktivni
Deceleration Decigleraﬁe .po pf)yelu Stop. . Aktivni
Mnéi¢ snizuje otacky motoru do zastaveni.
(AN s Il ReZim ss brzdéni po povelu Stop. Aktivni
Position Pglohovam’je aktivni béhem Aktivii
orientovaného stopu
Trip Indlkac’e poruchy. 'V t'jolnl Gasti displeje se Blokovan
zobrazi poruchovy kod.
Active Rekuperacm me'nlc je c?cllblokovan aje Aktivni
sysenchronizovan se siti
Under Ménic¢ je ve stavu podpéti a to v rezimu .
o . L ... | Blokovan
Voltage nizkého nebo vysokého napajeciho napéti.

Je-li detekovana podminka pro Alarm, méni¢ pokracuje v ¢innosti

a na hornim Fadku displeje se stfida zobrazeni normalniho provozu

('Inhibit', 'Ready' nebo 'Run’) s kédem pro alarm. Navic se v pravém
okraji displeje zobrazi ikona pro Alarm.

PFi editaci parametrd se kéd Alarm nezobrazuije, ale ikona pro Alarm
ano.

Tabulka 5-6 Indikace Varovani (Alarm)

Horni Fadek Popis

Pretizeni brzdného odporu. Akumulator energie
brzdného odporu (10.039) dosahl 75,0% hodnoty,
pfi které dojde k vybaveni poruchy.

Brake Resistor

Akumulator | x t ochrany motoru (04.019) dosahl
75,0% hodnoty, pfi které dojde k vybaveni poruchy
a soucasné je zatéz ménice >100%.

Motor Overload

Pretizeni rekuperaéni tlumivky. Akumulator | x t
tlumivky (04.019) dosahl 75,0% hodnoty, pfi které
dojde k vybaveni poruchy a sou€asné je zatéz
méni¢e >100%.

Ind Overload

Nadmérna otepleni ménice.
Procentni Uroveri pro vybaveni poruchy prehrati
ménice (07.036) pfesahla 90%.

Drive Overload

Auto Tune Probiha funkce Autotune.

Koncovy spinag je aktivni. Indikuje, Ze koncovy
spinac se stal aktivnim, coz zplsobi zastaveni
motoru.

Limit Switch

Tabulka 5-7 Indikace stavu volitelnych modul @ a pamétové karty
pfi pfipojeni sit &
Prvni .
Fadek Druhy Fadek Stav

Booting Parametery Parametry jsou nahravany

Pravé je pfenaSena sada parametrd z pamétové karty do ménice

UZzivatelsky
program

Booting Uzivatelsky program je nahravan

Pravé je pfenasen uzivatelky program z pamétové karty do ménice

Option

Booting Option program je nahravan

program

Pravé je pfenasen uzivatelky program z pamétové karty do do
volitelného modulu ve slotu X

Data jsou zapisovana do pamétové
karty

Writing To NV Card

Data jsou zapisovana do pamétové karty aby bylo zajisténo, Ze jejich
kopie parametrd ménice je spravna, protoze ménic je v rezimu Auto
nebo Boot

Waiting For IESYS Il Cekani na vykonovou &ast

Po pfipojeni sité méni¢ ¢eka na odpovéd procesoru vykonové ¢asti

Waiting For Options Cekani na volitelny modul

Po pfipojeni sité méni¢ ¢eka na odpoveéd volitelného modulu

Uploading

From Options

Nahravani databaze parametra

P¥i pfipojeni sité miize byt aktualizovat databazi parametr(i drzenou v
ménici, protoze byl zménén volitelny modul nebo protozZe aplikani
modul pozadoval zmény ve struktufe parametrd. To mize vyzadovat
prenos dat mezi méni¢em a volitelnym modulem. B&hem této doby je
zobrazeno ‘Uploading From Options’.
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5.6 Zména kategorie m énice

PFi zméné kategorie ménice se obnovi tovarni nastaveni u vSech
parametrd, a to v€éetné parametri tykajicich se motoru. Pouze
parametr Pr 00.049 (Pfistup k parametriim) a Pr 00.034 (Uzivatelsky
bezpecnostni kdd) se tato procedura nedotkne.

Postup
1. Zajistéte, aby nebyl ménic aktivni, tj. svorka 31 u M700/M701 nebo
svorky 11 a 13 u M702 jsou rozpojeny nebo Pr 06.015 = OFF (0)
2. Do Prmm.000 zadejte nékterou z uvedenych hodnot:
1253 (pro Evropu, kmitoCet napajeci sité 50Hz)
1254 (pro USA, kmitoCet napajeci sité 60 Hz).

3. Pomoci Pr 00.048 zvolte poZzadovanou kategorii ménice:

Nastaveni Pr 00.048 Kategorie m énice

00.048 1
t Open-loop

Oteviena smycka

2 RFC-A

3 RFC-S

Postup
1. Zajistéte, aby nebyl méni¢ aktivni, tj. svorka 31 u M700/ M701 nebo
svorky 11 a 13 u M702 jsou rozpojeny nebo Pr 06.015 = OFF (0)

2. Do Prmm.000 zadejte nékterou z uvedenych hodnot:
'Reset 50 Hz Defs' (pfipadné hodnotu 1233) - pro Evropu
'Reset 60 Hz Defs' (pfipadné hodnotu 1244) - pro USA

3. Volbu potvrdte jednim z téchto zplsobu:

«  Stisknéte dervené tlagitko Reset

* Provedte reset pomoci digitalniho vstupu Reset, nebo

» Provedte reset ménic¢e pomoci sériové linky nastavenim Pr 10.038
na hodnotu 100

5.9  Urovn é pristupu k parametr am a
bezpeénostni kod

Uroven pFistupu k parametriim uréuje, zda mé uZivatel pFistup pouze k

parametrdm Menu 0 nebo i k RozSifenému Menu (Menu 1 az 41).

Uzivatelsky bezpec€nostni kéd slouzi k zabranéni nechténé nebo

neopravnéné manipulaci s parametry. Je-li aktivni, Ize hodnoty

parametr( pouze Cist.

Uroven pFistupu k parametriim a UZivatelsky bezpe&nostni kod jsou na

sobé nezavislé, viz tab, 5-8.

Tabulka 5-8 Urovn & pFistupu k parametr Gm a bezpe énostni kod

Hodnoty ve druhém sloupci plati pfi pouziti sériové komunikace.

4. Volbu potvrdte jednim z téchto zplsob:

+  Stisknéte dervené tlagitko Reset

* Provedte reset pomoci digitalniho vstupu Reset, nebo

» Provedte reset ménic¢e pomoci sériové linky nastavenim Pr 10.038
na hodnotu 100

POZNAMKA

Zadanim 1253 nebo 1254 v Pr mm.000 se provede tovarni nastaveni
pouze v pfipadé, Zze byl zménén parametr Pr 00.048.

5.7  Zapamatovani nastavenych hodnot

parametr G
PFi zméné hodnoty parametru v Menu 0 dojde k zapamatovani nové

hodnoty automaticky po stlageni tlagitka Enter (pFi ndvratu z
rezimu Editace parametrd do rezimu Vybér parametrd).

Zmeény parametrd provedené v RozSifeném menu se neulozi
automaticky. Je nutno pouZzit proceduru zapamatovani.

Postup

1. Vlozte ‘Save Parameters™ do Pr mm.000 (alternativné zadejte
hodnotu 1000* do Pr mm.000)

2. Volbu potvrdte jednim z téchto zpusob:

+  Stisknéte dervené tlagitko Reset
* Provedte reset pomoci digitalniho vstupu Reset, nebo
» Provedte reset ménic¢e pomoci sériové linky nastavenim Pr 10.038
na hodnotu 100
*Je-li méni¢ ve stavu podpéti (1j. kdyz jsou Fidici svorky 1 a 2 napajeny z
nizkonapétového stejnosmérného zdroje), je pro zapamatovani nutno
do Pr mm.000 zadat hodnotu 1001..

5.8 Obnoveni tovarniho nastaveni

parametr G
PFi dale popsaném obnoveni tovarniho nastaveni se toto ulozi do paméti
ménice. Pouze Pr 00.049 (Pfistup k parametriim) a Pr 00.034
(Uzivatelsky bezpecénostni kdd) se tato procedura nedotkne.

PFistup k . o . Stav Stav N
. Urove n Bezpe ¢- . parametr t
parametr um Fistupu nostni kéd parametr RozSifeného
(11.044) pristup Menu 0
menu
, , Odblokovan | RW Nepfistupné
0 Menu 0 — - -
Aktivni RO Nepfistupné
1 'All Menus' Odblokovan | RW RW
(v8echna Menu) | Aktivni RO RO
9 'Read-only Odblokovan | RO Nepfistupné
Menu 0' Aktivni RO Nepfistupné
3 ‘Read-only’ Odblokovan | RO RO
ead-on
y Aktivni RO RO
, , Odblokovan | Nepfistupné | Nepfistupné
4 Status only — — - = -
Aktivni Nepfistupné | Nepfistupné
5 'No Acces' Odblokovan | Nepfistupné | Nepfistupné
(zadnypristup) | Aktivni Nepfistupné | Nepfistupné

V tovarnim nastaveni ma Uroveri pFistupu k parametriim hodnotu
'Menu 0' a bezpe€nostni kod je odblokovan. To znamena, Ze uzivatel ma
pfistup pouze do Menu 0.

5.9.1 Urovn & pFistupu k parametr am
Méni¢ poskytuje nékolik trovni pfistupu k parametriim, které Ize nastavit
pomoci parametru Pristup k parametram (11.044):

Urove h pFistupu

k parametr im Popis
(Pr 11.044)
Menu 0 (0) VSechny zapisovatelné parametry je mozné editovat,

ale je pristupné jen Menu 0.

PFistupné jsou vSechny parametry, v§echny

Al menus (1) zapisovatelné parametry Ize editovat.

Read- only
Menu 0 (2)

PFistupné je pouze Menu 0, pficemz vSechny
parametry vSak Ize pouze Cist.

Pristupné jsou vSechny parametry, pfi¢emz v§echny

Read-only (3) parametry vSak Ize pouze Cist.

Ovladaci panel zustava v rezimu Indikace stavu,

Status only (4) zadné parametry nelze zobrazit ani editovat.

Ovladaci panel zustava v rezimu Indikace stavu,
zadné parametry nelze zobrazit ani editovat.

K parametrdm ménice neni pfistup ani pfes sériové
rozhrani ani pfes rozhrani fieldbus ani prostfednictvim
jakéhokoliv volitelného modulu.

No access (5)
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5.9.2 Zména Urovn é pfistupu k parametr Gm 5.12.1  Unidrive M700/ M702 - komuinikace Ethernet

Uroven pFistupu k parametriin je dana nastavenim Pr 00.049 nebo
Pr 11.044. Uroven pfistupu k parametrdm m(ze byt zménéna pomoci
ovladaciho panelu a to i kdyz je Uzivatelsky bezpe&nostni kod aktivni.

5.9.3 Uzivatelsky bezpe €nostni kod
Aktivace Uzivatelského bezpeénostniho kédu zabrariuje zméné hodnoty
v8ech RW parametru (stanou se RO) s vyjimkou Pr 00.049 a Pr 11.044.

Nastaveni a aktivace Uzivatelského bezpe €nostniho kédu
Zvolenou hodnotu UZivatelského bezpecnostniho kédu (z rozsahu 1 az
2147483647) nastavte do Pr 00.034. Potvrdte stisknutim tlacitka

Enter Hodnota uZivatelského kddu je nyni nastavena, ale neni
aktivni.
Aktivace Uzivatelského bezpecnostniho kédu se provede nastavenim

Pr 00.049 na pozadovanou uroven pfistupu k parametrim a naslednym
provedenim Resetu méni¢e. Ménic se vrati do Menu 0 a v pravém rohu

displeje ovladaciho panelu se zobrazi symbol |il| . Hodnota Pr 00.034
se vrati na 0 (aby hodnota bezpeénostniho kédu zUstala utajena).

Odblokovani UZivatelského bezpe €énostniho kédu
Vyberte parametr, jehoZ hodnotu chcete zménit a stisknéte tlaitko

Enter . Na displeji se zobrazi 'security code'. Pomoci tladitek se
Sipkami nastavte hodnotu bezpecénostniho koédu a stisknéte tlacitko

Enter .
Byla-li hodnota kédu nastavena spravné, je Uzivatelsky bezpec€nostniho
koéd odblokovan a hodnoty parametrd Ize ménit.

Byla-li hodnota Bezpecnostniho kédu nastavena nespravné, na displeji
se zobrazi 'incorrect security code' a displej se vrati do rezimu Vybeér
parametrd..

ZruSeni UZivatelského bezpe €énostniho kédu
Odblokujte Uzivatelsky bezpe&nostni kod, jak je uvedeno vySe. ZruSeni
Bezpecnostniho kédu se provede nastavenim Pr 00.025 na hodnotu 0 a

stisknutim tlagitka Enter .

5.10  Zobrazeni pouze parametr  liSicich

se od tovarniho nastaveni

Tato funkce se aktivuje vioZzenim 'show non-default’ nebo hodnoty 12000
do Pr mm.000. Pro aktivaci neni tfeba provést reset ménice.

ZruSeni této funkce se provede vlozenim 'No action' nebo hodnoty 0

do Pr mm.000.

V&imnéte si, Ze tato funkce muze byt ovlivnéna Urovni pfistupu k
parametrtim, viz kap. 5.9 Urovné pfistupu k parametrim a bezpecénostni
kod na str. 110 for further information regarding access level.

5.11  Zobrazeni pouze parametr G majicich

funkci mista ur éeni

Tato funkce se aktivuje vlioZzenim 'Destinations' nebo hodnoty 12001
do Pr mm.000. Pro aktivaci neni tfeba provést reset ménice.
ZruSeni této funkce se provede vlioZzenim 'No action' nebo hodnoty 0
do Pr mm.000.

V8imnéte si, Ze tato funkce miiZze byt ovlivné&na Urovni pfistupu k
parametr(im, viz kap. 5.9 Urovné pfistupu k parametrém a bezpeénostni
kod na str. 110 for further information regarding access level.

5.12 Komunikace

Unidrive M700 / M702 umozriuje komunikaci Ethernet fieldbus a
Unidrive M701 umoziuje 2 vodi¢ové rozhrani sériové komunikace 485.
To umoziuje provadét nastavovani ménice, Fidit jeho provoz a
monitorovani a to bud z PC nebo programovatelného automatu.

Méni¢ poskytuje komunikaci fieldbus Ethernet, coz umozfuje provadét
nastavovani ménice, fidit jeho provoz a monitorovani a to bud z PC
nebo programovatelného automatu. Méni¢ ma dva konektory RJ45 s
Ethernetovym switchem pro snadné vytvareni sité. Volitelné prisluSen-
stvi podporuje tyto protokoly:

*  Modbus TCP

+ EtherNet/IP

*  Web pages*

*  Email*

»  Synchronization with IEEE1588

* Nyni neni implementovano, ale bude brzy k dispozici

Navic kazdy port disponuje stavovou LED diodou pro ucely diagnostiky
a informaci.

Obr. 5-8 Umist éniEthernetovych port 0

POZNAMKA

Stinéni konektortd RJ45 je izolovano od 0V, ale je pfipojeno k zemi.

Doporu €ené kabely

Je doporuceno, aby v novych instalacich byly pouzity kabely minimalné
se specifikaci CAT5. Jsou-li pouzity stavajici kabely, mize to v zavislosti
na pouzitém kabelu omezit maximaini rychlost pfenosu dat. Pouziti STP
kabell nabizi v zaru§eném prostiedi zvy§enou odolnost proti ruseni.

Maximalni délka kabel 0 v siti

Hlavni omezeni predepsané pro Ethernetovou kabelaz je délka
jednotlivych dild kabelu, pro méd - kabel typu UTP/STP CAT 5 by délka
kabelu méla byt omezena na 100m. Je-li vzdalenost vétsi, je mozné
rozSifit sit pfidavnym switchem.
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Nastaveni parametr G Ethernet
Nasledujici oddil zahrnuje minimalni po€et parametrt nutnych k
nastaveni pro zfizeni Ethernetové komunikace.

Tabulka 5-9 Kady v tabulkach popisu parametr G

Read / Write No default value
RW | Hodnotu parametru Ize €ist ND Neni mozno obnovit

i ménit tovarni nastaveni
Not copied
Read only Nelze pfenaset na
RO | Hodnotu parametru Ize NC nebo z pamétové
pouze Cist karty

4.02.006 IP Adresa
RW IP | | | | | us |
000.000.000.000 az
¢ 255 955,255 255 = 192.168.001.100

Number parameter
Num | Parametr mGze mit kladné PT
i zaporné hodnoty

Protected parameter
Nem0ze byt pouzit
jako misto urceni

Rating dependant
Zavislé na velikosti

Tento parametr fidi a zobrazuje IP adresu ménice. Je-li DHCP Enable
(4.02.005) = On (1) stava se tento prarmetr read-only.

ENopXo[oyam Subnet Mask
RW IP | | | | | us |
000.000.000.000 to
3 255.255.255.255 = 255.255.255.000

Tento parametr fidi a zobrazuje Subnet Mask (4.02.007) ménice.

Ao NS I Default Gateway
RW P | | | | | us |
000.000.000.000 to
¢ 255 255 255 255 = 192.168.1.254

Bit Bitovy parametr RA vst. napéti, ev. vyst.
proudu
User save
Txt | Text Us Po zméné hodnoty je
nutno proveést
zapamatovani
Power-down save
Hodnota je
Bin | Binarni parametr PS automatick){
zapamatovana po
vybaveni porychy
“Qu”
Fl Filtrovany DE Misto urceni
P IP Adresa Mac | Mac Adresa
Date |Datovy parametr Time | Casovy parametr
Chr Charact’er parameter
Znakovy parametr
4.00.007
{24.007}
L | [US |
¢ Off (0) nebo On (1) = Off (0)

Zmén nastaveni parametrd Ethernet se provedou az po provedeni
Reset (4.00.007).

NV ONoX Ol A\ Ktivni IP Adresa
RO P | | | | | US |
8 000.000.000.000 to o
255.255.255.255

Tento parametr zobrazuje aktivni Aktivni IP Adresu. Tato adresa je také v
Pr 00.037.

ey XeJ S DHCP Enable

RW | Bit ] ] ] US|

4 Off (0) or On (1) = on (1)

Je-li DHCP Enable (4.02.005) = On (1), potom je IP adresa is ziskana z
DHCP servru a zapsana do IP Address (4.02.006).

POZNAMKA

Je-li pouzita manualni / staticka konfigurace IP adresy, zajistéte aby
Subnet Mask (4.02.007) a Default Gateway (4.02.008) byly také
nastaveny manualné.

Tento parametr fidi a zobrazuje Default Gateway (4.02.008) ménice.

PC Tools podpora

Discovery protocol, ktery je podporovan nastrojem Unidrive M PC tools,
je schopen zjistit ménic, ktery je pfipojen k PC, a to nezavisle na
nastaveni vySe uvedenych parametrd.

5.12.2  Unidrive M701 - Sériovd komunikace 485
Méni¢ ma dva paralelni konektory RJ45, coZ umoziuje snadné sériové
zapojeni (fetézeni). Méni¢ podporuje pouze protokol Modbus RTU.

Port sériové komunikace ménice je tvofen zasuvkou RJ45, ktera je
izolovana od vykonové €asti a ostatnich fidicich svorek (viz kap.
4.13 Pripojeni komunikaci na str. 89).

Komunikacni port vyZzaduje 2 jednotky zatizeni komunikacni sité.

Komunikace USB a EIA485

Ke 2-vodiovému rozhrani EIA485 ménice nelze pfimo pfipojit externi
zafizeni s USB rozhranim (napfiklad pocitac). Proto je potfebny vhodny
prevodnik.

Pro tento ucel je k dispozici pfevodnik se zesilenou izolaci dle
IEC60950:

*  CT komunika¢ni kabel USB (4500-0096)
*  CT komunika¢ni kabel EIA232 (4500-0087)

POZNAMKA

U CT komunikaéniho kabelu EIA232E je pfenosova rychlost omezena
na 19,2 k baudd.

Pokud se pouzijev jeden z vy$e uvedenych prevodnikl nebo jakykoliv
jiny vhodny pfevodnik, doporuCuje se nepouzivat Zadny ukoncovaci
odpor. Nékdy mize byt nutné odpoijit ukoncovaci odpor v pfevodniku a
to v zavislosti na jeho typu. Informace jak odpojit ukonéovaci odpor byva
bézné uvedena v uzivatelské pfiru¢ce prevodniku.

112

UZivatelska pfirucka M700/M701/M702



IBezwpeé'nqst lZékIadni M'echanické EIektricka’ Menu 0 Uvedeni Optimalizace Pamétové |PLC n'ac':l‘esce Rozsifené Techr'\icka' Diagnostika 'UL Iistir)g
pri praci informace instalace instalace menice do provozu karty menice menu spemflkace information
Parametry pro nastaveni sériové komunikace
Na zakladé systémovych pozadavki( je nutno nastavit nasledujici
parametry.
8 2 NP (0),
8 1 NP (1),
8 1EP(2), Méni¢ podporuje pouze
810P(3), protokol Modbus RTU a je vzdy
82NP M (4), podfizenou jednotkou (slave).
8 1 NP M (5), - .
Rezim sériové |8 1 EP M (6), Tentq paramve'tr de’fmUJe da.ltovve
linky 810P M (7), formaty pouzivané komunikac-
(11.024) 72 NP (8), nim portem 485 (je-li na ménici
{00.035} 71 NP (9), nainstalovany). Tento parametr
7 1EP (10), Ize ménit pomoci ovladaciho
71 0P (11), panelu ménice, volitelného
72NP M (12), modulu nebo pomoci vlastniho
71NP M (13), komunika¢niho rozhrani.
71EP M (14),
71 0P M (15)
Tento parametr Ize ménit
300 (0), pomoci ovladaciho panelu
600 (1), ménice, volitelného modulu
1200 (2), nebo pomoci vlastniho
Prenosova 2400 (3), komunikaéniho rozhrani.
rychlost sériové | 4800 (4), Bude-li zména provedena
linky 9600 (5), pomoci komunikaéniho
(11.025) 19200 (6), rozhrani, odezva na prikaz
{00.036} 38400 (7), pouziva puvodni pfenosovou
57600(8), rychlost. Nadfizeny systém by
76800(9), mél pockat nejméné 20ms pred
115200 (10) odeslanim nové zpravy s novou
prenosovou rychlosti.
Sériova adresa Tento parametr definuje adresu
ménice . meénice v ramci sériové
1 az 247 . - .
(11.023) komunikace. Pfipustné hodnoty
{00.037} jsou v rozsahu 1 az 247.
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UL listing

Diagnostika information

pfi praci informace | instalace instalace ménice provozu karty ménice menu specifikace

Bezpecnost| Zakladni |Mechanicka| Elektricka Ovladam Uvedeni do Optimalizace Pamétové |PLC nadesce | Roz$ifené | Technicka

6  Zakladni parametry (Menu 0)

Menu 0 obsahuje vybrané parametry, jejichz nastaveni vétsSinou postaci pro jednoduché aplikace. V§echny parametry Menu 0 jsou duplikaty urgitych
parametr( Roz$ifeného menu, v tabulce uvednych v {...}. Zménu parametrt v Menu 0 Ize provést pomoci Menu 22.

6.1 Prehled Menu 0

Rozsah Tovarni nastaveni (TN)
Parametr Typ parametru
oL RFC-A RFC-S oL RFC-A RFC-S
00.001 | Minimalni kmitocet {01.007} +VM_NEGATIVE_REF_CLAMP1 Hz / ot/min 0.0 Hz 0.0 ot/min RW | Num us
pro TN50Hz: | pro TN 50 Hz:
T . 50,0 Hz 1500,0 Hz 3000,0
00.002 [ Maximalni kmitocet {01.006} +VM_POSITIVE_REF_CLAMP1 Hz / ot/min pro TN 60 Hz: | pro TN 60 Hz: ot/min RW | Num us
60,0 Hz 1800,0 Hz
2,000 0,200
00.003 |Hodnota akceleraéni rampy 1 {02.011} +VM_ACCEL_RATE 5,0 s/100 Hz ‘ . s/1000 ot/ JRW | Num us
s/1000 ot/min min
2000 0,200
00.004 |Hodnota decelera¢ni rampy 1 {02.021} +VM_ACCEL_RATE 10,0 s/100 Hz ¢ . s/1000 ot/ JRW | Num us
s/1000 ot/min min
A1 A2 (0), A1 Preset (1), A2 Preset (2), Preset (3), ek
00.005 | Volba refrence {01.014} Keypad (4), Precision (5), Keypad Ref (6) A1 A2 (0) / Preset (3) RW | Txt us
00.006 | Symetrické proudové omezeni {04.007} +*VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT % 165 % 175 % RW | Num RA us
Ur S (0), Ur (1),
Fixed (2),
Volba rezimu vystupniho napéti {05.014} Ur Auaz (3), Ur | (4), Url (4) RW | Txt us
00.007 Square (5),
Current 1P (6)
Proporcionalni zisk Kp1 otakového 5
regulatoru {03.010} 0,0000 az 200,000 s/rad 0,0300 s/rad | 0,0100 s/rad |RW | Num us
Boost {05.015} 0,0 az 25,0 % 3,0% RW | Num us
00.008 [integracni zisk Kil otackoveh
green st T olatkoveno {03.011} 0,00 a2 655,35 s2rad 0,10 s2frad ‘ 1,00 s?/rad |RW | Num us
gulatoru
Volba dynamické charakteristiky U/f {05.013} Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit us
00.009 P rT—
Derivacni zisk Kd1 otackového {03.012} 0,00000 a2 0,65535 1/rad 0,00000 1/rad RW | Num us
regulatoru
Otacky motoru synchronni {05.004} +180000 ot/min RO |Num |ND |NC | PT| FI
00.010
Otacky motoru - zpétna vazba {03.002} +VM_SPEED ot/min RO |Num |ND |NC | PT | FI
Vystupni kmitocet {05.001} +VM_SPEED_FREQ_REF Hz RO |Num |ND |NC | PT | FI
00.011
Poloha enkodéru P1 {03.029} 0 az 65535 RO [Num [ND |[NC | PT | FI
00.012 |Proud motoru {04.001} +VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR A RO | Bit |[ND|NC | PT | FI
00.013 | Cinny proud motoru {04.002} +VM_DRIVE_CURRENT A RO | Bit |[ND|NC|PT| FI
00.014 |Volba rezimu Fizeni otacek / momentu  {04.011} 0,1 Oaz5s 0 RW | Num us
00.015 | Rrezim deceleraéni rampy {02.004) | Fast 0. Standard (1), | gt 0) standard (1) Standard (1) RW | Txt us
Std boost (2)
00.016 | Pfemosténi ramp {02.002} Off (0), On (1) On (1) RW | Bit us
Misto uréeni digit. vstupu 6**** {08.026} 00.000 az 59.999 06.031 RW | Num | DE PT | US
00.017 2 5 5
Casova konstanta filtru pozadovaného {04.012} 0,0 a2 25,0 ms 0.0 ms RW | Num us
proudu
4-20 mA Low (-4), 20-4 mA Low (-3),
5i ek 4-20 mA Hold (-2), 20-4 mA Hold (-1),
00.019 | Rezim analog. vstupu 2 {07.011} 0-20 mA (0), 20-0 mA (1), 4-20 mA Trip (2), \olt (6) RW | Txt us
20-4 mA Trip (3), 4-20 mA (4), 20-4 mA (5), Volt (6)
00.020 |Misto uréeni analog. vstupu 2 **** {07.014} 00.000 az 59.999 01.037 RW | Num | DE PT | US
o e Volt (6), Therm Short Cct (7), Thermistor (8),
00.021 | Rezim analog. vstupu 3 {07.015} Therm No Trip (9) \olt (6) RW | Txt us
00.022 | Volba bipolarniho rezimu {01.010} Off (0), On (1) Off (0) RW | Bit us
00.023 |Reference Jog {01.005} 0,0 az 400,0 Hz 0,0 aZ 4000,0 ot/min 0,0 RW | Num us
00.024 | Prednastavené otacky 1 {01.021} +VM_SPEED_FREQ_REF ot/min 0,0 RW | Num us
00.025 |Prednastavené otacky 2 {01.022} +VM_SPEED_FREQ_REF ot/min 0,0 RW | Num us
Prednastavené otacky 3 {01.023} iVM—SEEE%—FREQ— 0,0 RW | Num us
00.026 z
Prah prekroc¢eni otacek {03.008} 0 az 40000 ot/min 0,0 RW | Num us
Prednastavené otacky 4 {01.024} iVM—SEEE%—FREQ— 0,0 RW | Num us
00.027 z
Pocet pulzt na otacku enkodéru P1 {03.034} 1 az 100000 1024 4096 RW | Num us
00.028 | Blokovani pomocného tladitka {06.013} 0az2 0 RW | Num us
Cislo naposledy vloZeného bloku dat v 5
00.029 pamétové karté {11.036} 0 az 999 RO | Num NC | PT
. N None (0), Read (1), Program (2),
00.030 |Klonovani parametri {11.042} Auto (3), Boot (4) None (0) RW | Txt NC us
00.031 | Jmenovité napéti ménice {11.033} 200V (0), ‘(13%%\\//((13)) 575V 2), RO | Txt |ND|NC | PT
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pfi praci informace | instalace instalace ménice provozu karty meénice menu specifikace information
Rozsah Tovarni nastaveni (TN)
Parametr Typ parametru
oL | RFC-A | RFC-S oL RFC-A RFC-S
00,032 | Jmen. proud ménice pro reZim TEZA 17 o3 0.000 to 99999.999 A RO | Num | ND | NG | PT
Disable (0), Enable (1),
Start do rotujiciho motoru {06.009} Fwd Only (2), Disable (0) RW | Txt us
00.033 Rev Only (3)
Adaptivni regulace parametrti motoru  {05.016} 0az2 0 RW | Num us
00.034 | Uzivatelsky bezpeé&nostni kod {11.030} 0az2311 0 RW |Num | ND |NC | PT | US
82 NP (0),81NP(1),81EP (2),810P (3),
82NP M (4),81NP M (5),81EP M (6),
00.035 |Rezim sériové linky* {11.024} 810PM(7),72NP (8),71NP (9), 7 1EP (10), 82 NP (0) RW | Txt us
710P (11),72NP M (12), 7 1 NP M (13),
71EPM (14),7 1 OP M (15)
300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3), 4800 (4),
00.036 |Prenosova rychlost sériové linky* {11.025} 9600 (5), 19200 (6), 38400 (7), 57600 (8), 19200 (6) RW | Txt us
76800 (9), 115200 (10)
00.037 | Sériova adresa* {11.023} 1az247 1 RW | Num us
00.037 | Akticni IP Adresa** {24.010} 000.000.000.000 az 255.255.255.255 RO | IP NC | PT
00.038 | P zisk regulatoru proudové smycky Kp  {04.013} 0 az 30000 20 150 RW | Num us
00.039 || zisk regulatoru proudové smycky Ki ~ {04.014} 0 az 30000 40 2000 RW | Num us
00.040 | Funkce Autotune {05.012} 0az2 Oaz5 0az6 0 RW | Num NC
s i 2 kHz (0), 3 kHz (1), 4 kHz (2), 6 kHz (3), 8 kHz (4),
00.041 | Maximalni modulaéni kmitoceem {05.018} 12 kHz (5), 16 kHz (6) 3 kHz (1) 6kHz (3) JRW | Txt RA us
00.042 | Pocet poli motoru {05.011} Auazmatic (0) az 480 Poles (240) Automatic (0) 6 Poles (3) fRW | Num us
Jmen. Géinik motoru {05.010} 0,000 az 1,000 0,850 RW | Num RA us
00.043 0.0 az
Poloha faze enkodéru {03.025} 35'9 9° RW | Num | ND us
200 V drive: 230 V
50 Hz default 400V drive: 400 V
00.044 | Jmen. napéti motoru {05.009} +VM_AC_VOLTAGE_SET 60 Hz default 400V drive: 460 V RW | Num RA us
575V drive: 575 V
690 V drive: 690 V
0.00 a2 pro TN50Hz: | pro TN 50 Hz:
o x 0az i 1500 ot/min 1450 ot/min
Jmen. otacky motoru {05.008} 33000 ot/min 3300[%20 ot/ pro TN 60 Hz: | pro TN 60 Hz: RW | Num us
00.045 18000t/min 17500t/min
- . 1,0az
Tepelna ¢asova konstanta1 motoru {04.015} 30000 s 89.0s RW | Num us
00.046 | Jmen. proud motoru {05.007} +VM_RATED_CURRENT Maximum Heavy Duty Rating (11.032) RW | Num RA us
o 0,0 az pro TN 50 Hz: 50,0 Hz
00.047 | Jmen. kmitocet motoru {05.006} 550,0 Hz pro TN 60 Hz: 60,0 Hz RW | Num us
00.048 | Kategorie ménice {11.031} Open-loop (1), RFC-A (2), RFC-S (3), Regen (4) Open-loop (1) RFC-A (2) RFC-S (3) fRW | Txt |[ND|NC | PT
- . Menu 0 (0), All Menus (1), Read-only Menu 0 (2),
00.049 | Pristup k parametrum {11.044} Read-only (3), Status Only (4), No Access (5) Menu 0 (0) RW /| Txt | ND PT
00.050 | SW verze ménice {11.029} 0 az 99999999 RO |Num|ND|NC| PT
00.051 | Akce pfi poruse {10.037} 0az 31 0 RW | Bin us
00.052 | Reset sériové komunikace* {11.020} Off (0), On (1) Off (0) RW | Bit | ND|NC
*  Pouze pro Unidrive M701. **  Pouze pro Unidrive M700 / M702.
*** Pouze pro Unidrive M702. **** Pouze pro Unidrive M700 / M701.
RW | Read / Write RO | Read only Num | Number parameter Bit | Bit parameter Txt | Text string Bin Binary parameter Fl Filtered
ND | No default value NC | Not copied PT | Protected parameter RA | Rating dependent US | Usersave PS Power-down save DE | Destination
IP | IP address Mac | Mac address Date | Date parameter Time | Time parameter
Cesky vyznam viz tab. 11-2 na str. 173.
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pfi praci informace | instalace instalace | ménice provozu karty ménice menu  |specifikace information
Obr. 6-1 Logicky diagram Menu 0 ( Unidrive M700 / 701 )
- -
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The parameters are all shown in their default settings
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UL listing
information

RUN_ RUN
FORWARD REVERSE RESET

26] 27 25|

Maximum
Frequency/
SpeedClamp

Ramp

T Enable

Minimum & 000.16
Frequency/ | :l
SpeedClamp;

00.001

RFC-A, RFC-S modes onl;
——

Y
H ,
; N,

Ramps

T

OL> FREQUENCY

RFC-A, RFC-S> SPEED

TORQUE AT ZERO SPEED

Analog outputs

RFC-A,
IRFC-8>

|
:
1 t
H
)
i

oo | |

Acceleration

Rate

Speed-loop PIDgains;

Speed-Loo
Proportional
Gain

Digital output

Motor control
00.006] Current
Limit
00.014 Torque Mode
Selector
OL> Catch A
Spinning Motor
RFC-A, RFC-S
> Motor Full
RFC-A, Load Rated Speed
REC-S> Autotune
00.017] Current Demand
Filter Time
Constant
Motor parameters
00.042 ~ 00.047
Number Of Poles
Power Factor
Rated Voltage
Rated Speed
Rated Current
Rated Frequency
SV> Motor Thermal
Time Constant,

Speed-Loop
Derivative

OL>Motor-voltage control i}

Voltage Mode
Selector

Ramp Mode
Selector

00.010,

Estimated
Motor

Boost Voltage

Speed

DynamicV/f
Select

Motor Speed

00.010,

{
) /
) \/

Power stage

00.041

Maximum Switching
Frequency

PPR
Overspeed
Threshold RFC-A Current
RFC-S Magnitds D D
Torque
Producing
Current
15 way sub-D
connector o
eecoe — Resistor
OOOOOOOO lllllllllllllllllllllllllllllllllll Dj Optional
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pfi praci informace | instalace instalace | ménice provozu karty ménice menu  |specifikace information
Obr. 6-2  Logicky diagram Menu 0 ( Unidrive M702 )
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The parameters are all shown in their default settings

118

UZivatelska pfirucka M700/M701 / M702



Diagnostika | . uL Iistir)g
information

Bezpec¢nost| Zakladni |Mechanicka| Elektricka | Ovladani Uvedenido A Pamétové |PLCnadesce| RozSifené | Technicka
R . . - s Menu 0 Optimalizace P o
pfi praci informace | instalace instalace ménice provozu karty meénice menu specifikace

RU
FORWARD REVERSE AT ZERO SPEED

N_ RUN
2] 2] @

Digital output

Motor control
Maximum Current
Erequency/ 00.008] it

peedtlamp Torque Mode
00.002 Ramp 00.014] Setector

1 Enable OL> Catch A

Minimum 000.16 Spinning Motor
Frequency/ i RFC-A, RFC-S
SpeedClampi > Motor Full

00.001 RFC-A, Load Rated Speed
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'

'
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écceleration Speed-Loop / \
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OL>Motor-voltage control

\éoltage Mode
Speed-Loop elector
Derivative 00019

Gain 00.008

Estimated
Motor Boost Voltage

Speed 150,009

DynamicV/f
Motor Speed Select

[owa0d]-
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Ramp Mode
Selector

]
#.*!*ﬁ Drive

00.010 l —

Power stage
00,041 Maximum Switching
Frequency

00.011| Output Frequency

Drive Encoder:
27| ppr

Overspeed
Threshold RFC-A Current
RFC-S Magnitudé ,O })
Torque
Producing
Current
15 way sub-D =
connector L
Resistor
_@_@ Dj optional
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Diagnostika information

pfi praci informace | instalace instalace ménice provozu karty ménice menu specifikace

Bezpecnost| Zakladni |Mechanicka| Elektricka Ovladam Uvedeni do Optimalizace Pamétové |PLC nadesce | Roz$ifené | Technicka

6.2  Popis parametr G

6.2.1  Nulové parametry (Pr mm.000)

Tzv. nulové parametry (Pr mm.000 v kazdé skupiné menu) maji funkce uvedené v tab. 6-1 a tab. 6.2. Casto pouZivané funkce Ize kromé& nastaveni
¢iselnou hodnotou nastavit také pomoci textu, viz tab. 6-1. V tab. 6-2 jsou uvedeny vSechny dostupné hodnoty Pr mm.000. Napf. pro smazani
souboru 001 pamétové karty zadejte do Pr mm.000 hodnotu 7001.

Tabulka 6-1 Casto pouzivané funkce Pr mm.000

Hodnota Ecl’(gin\/;; Text Akce
0 0 [No Action] Zadna akce
1000 1 [Save parameters] Zapamatovani parametrd kdyz nejsou aktivni rezimy podpéti a prahu nizkého napéti
6001 2 [Load file 1] Nahrani parametrli méni¢e nebo uzivatelského programu ze souboru 001 pamétové karty
4001 3 [Save to file 1] Ulozeni parametril méni¢e do souboru 001 pamétové karty
6002 4 [Load file 2] Nahrani parametr(i ménice nebo uzivatelského programu ze souboru 002 pamétové karty
4002 5 [Save to file 2] UloZeni parametri ménic¢e do souboru 002 pamétové karty
6003 6 [Load file 3] Nahrani parametrli méni¢e nebo uzivatelského programu ze souboru 003 pamétové karty
4003 7 [Save to file 3] UloZeni parametrii ménie do souboru 002 pamétové karty
12000 8 [Show non-default] Zobrazi se pouze parametry, jejichZz hodnoty se liSi od tovarniho nastaveni
12001 9 [Destinations] Zobrazi se pouze parametry typu Misto uréeni
1233 10 [Reset 50Hz Defs] Obnoveni tovarniho nastaveni pro 50 Hz (EUR)
1244 11 [Reset 60Hz Defs] Obnoveni tovarniho nastaveni pro 60 Hz (USA)
1070 12 [Reset modules] Reset vSech volitelnych modull
11001 13 [Read Enc. NP P1] Pfenos parametr( elektronického Stitku motoru do ménic¢e z enkodéru P1
11051 14 [Read Enc. NP P2] Pfenos parametr( elektronického $titku motoru do ménice z enkodéru P2

120 Uzivatelska pfirucka M700 / M701/ M702



Bezpecnost
pfi praci

Diagnostika | . uL I'St".‘g
information

Zakladni |Mechanicka| Elektricka | Ovladani Uvedenido A Pamétové |PLC nadesce| Rozsifené | Technicka
. . - e Menu 0 Optimalizace P o
informace | instalace instalace ménice provozu karty meénice menu specifikace

Tabulka 6-2 Funkce Pr mm.000

Hodnota Akce
1000 Zapamatovani nastavenych hodngt parametrt, pokud Indikace podpéti (Pr 10.016) neni aktivni a Low Under Voltage Threshold Select
mode (Pr 06.067 = OFF) neni aktivni.
1001 Zapamatovani nastavenych hodnot parametri za vSech podminek
1070 Reset vSech volitelnych moduld
1233 Load standard (50 Hz) defaults
1234 Obnoveni tovarniho nastaveni parametr( pro 50Hz (EUR) do vS§ech menu kromé menu volitelnych modult (Menu 15 az 20 a 24 az 28)
1244 Obnoveni tovarniho nastaveni parametrt pro 60Hz (USA)
1245 Obnoveni tovarniho nastaveni parametrd pro 60Hz (USA) do vSech menu kromé menu volitelnych modult (Menu 15 az 20 a 24 az 28)
1253 Zména kategorie ménice a obnoveni tovarniho nastaveni parametrd pro 50Hz (EUR)
1254 Zména kategorie ménice a obnoveni tovarniho nastaveni parametri pro 60Hz (USA)
1255 Zména kategorie ménice a obnoveni tovarniho nastaveni parametrd pro 50Hz (EUR) kromé menu 15 az 20 a 24 az 28
1256 Zména kategorie méniCe a obnoveni tovarniho nastaveni parametr pro 60Hz (USA) kromé menu 15 az 20 a 24 az 28
1299 Reset {ulozené HF} poruchy
2001* | Na zakladé aktualnich parametrd ménice (véetné vS§ech parametrli menu 20) se vytvoFi bootovaci soubor na pamétové karté
4yyy* | Pamétova karta: Pfenos parametrd méni¢e do souboru xxx pamétové karty
5yyy* | Pamétova karta: Pfenos uzivatelského programu na desce ménie do souboru xxx pamétové karty
B6yyy* | Pamétova karta: Nahrani parametr(i nebo uzivatelského programu na desce méni¢e do ménice ze souboru xxx pamétové karty
7yyy* | Pamétova karta: Vymazani souboru xxx pamétové karty
8yyy* Pamétova karta: Porovnani dat v ménici se souborem xxx pamétové karty
9555* | Pamétova karta: ZruSeni pfiznaku potlaceni varovani pamétové karty
9666* | Pamétova karta: Nastaveni pfiznaku potlaceni varovani pamétové karty
9777* | Pamétova karta: ZruSeni pfiznaku “Jen pro ¢teni” pamétové karty
9888* | Pamétova karta: Nastaveni pfiznaku “Jen pro &teni” pamétové karty
9999* | Pamétova karta: Vymazani a formatovani pamétové karty
110S0 | Pfenos parametrl elektronického Stitku motoru z ménice do enkodéru pfipojeného k ménici nebo volitelnému modulu
110S1 | Pfenos parametrl elektronického Stitku motoru do ménice z enkodéru fipojeného k ménici nebo volitelnému modulu
110S2 | Jako 11080, ale pro performance object 1
110S3 | Jako 11081, ale pro performance object 1
110S4 | Jako 11080, ale pro performance object 2
110S5 | Jako 11081, ale pro performance object 2
1106 PFe.no.s parametrl elektronického Stitku motoru z ménice do enkodéru pfipojeného k ménici nebo volitelnému modulu ve fromatu
Unidrive SP
12000** | Na displeji se zobrazi pouze parametry, jejichz nastaveni se liSi od tovarniho nastaveni. Tato aktivace nevyzaduje reset ménice
12001** | Na displeji se zobrazi pouze parametry majici funkci mista uréeni (kod typu parametru je DE). Tato aktivace nevyzaduje reset ménice
15xxx* | Pfenos uzivatelského programu ve volitelném modulu instalovaném ve slotu 1 do souboru xxx pamétové karty
16xxx* | Pfenos uzivatelského programu ve volitelném modulu instalovaném ve slotu 2 do souboru xxx pamétové karty
17xxx* | Pfenos uzivatelského programu ve volitelném modulu instalovaném ve slotu 3 do souboru xxx pamétové karty
18xxx* | Pfenos uzivatelského programu ze souboru xxx pamétové karty do volitelném modulu instalovaného ve slotu 1
19xxx* | Pfenos uzivatelského programu ze souboru xxx pamétové karty do volitelném modulu instalovaného ve slotu 2
20xxx* | Pfenos uzivatelského programu ze souboru xxx pamétové karty do volitelném modulu instalovaného ve slotu 3
21xxx* | Pfenos uzivatelského programu ve volitelném modulu instalovaném ve slotu 4 do souboru xxx pamétové karty
22xxx* | Pfenos uzivatelského programu ze souboru xxx pamétové karty do volitelném modulu instalovaného ve slotu 4

* Blize viz kap. 9 Pamétové karty na str. 166

** Aktivace téchto funkci nevyzaduje reset ménice. Aktivace vSech ostatnich funkci reset ménice vyzaduje.
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6.3  Plny popis parametr G Menu 0 6.3.2 Meze otaéek
Tabulka 6-3 K()dy typu parame[ru 00.001 {01007} Minimalni kmito cet/ota éky
Kod Popis RW [ Num | | 1 1Us]
Read/Write oL 0,0 Hz
RW P
Hodnotu parametru Ize ¢ist i ménit. +VM_NEGATIVE_REF
RFC-A| & - — =
RO Read only CLAMP1 Hz/ ot/min 0,0 ot/min
Hodnotu parametru Ize pouze €ist. RFC-S
Bit |Dov Pr 0.01 je neaktivni bshem funkce J
Muze mit pouze 2 hodnoty (na displeji “On” nebo “OFF”) r.01 je neaklivni benem tunkce Jog.
N Number Oteviena smy é’ka. o o ) o
um Parametr maze mit kladné i zaporné hodnoty. Pr 00.001 L{dava mlplmalnl vystupni k.mltocet pro oba sméry otac.enl.
Toxt Zadavaci signal kmitoctu (reference) je upraven do rozsahu mezi

Txt PFepinaci - umozriuje jednu z nékolika na displeji textové
uvedenych funkci.

Bin Binarni parametr

1P Parametr obsahujici IP Adresu

Mac Parametr obsahujici Mac Adresu

Date Datovy parametr

Pr 00.001 a Pr 00.002.
Kompenzace skluzu muize skute€ny kmitocet zvysit.

RFC-A/ RFC-S

Pr 00.001 udava minimalni vystupni kmitoCet pro oba sméry otaceni.
Zadavaci signal kmitocCtu (reference) je upraven do rozsahu mezi

Pr 00.001 a Pr 00.002.

us Po zméné hodnoty je pro jeji zapamatovani nutno provést
proceduru zapamatovani.

Power-down save:
PS Hodnota parametru je automaticky zapamatovana po
vybaveni poruchy “UV”.

6.3.1 Nulové parametry (x.00)

Time | Casovy parametr ((oNe[oR{ekMos[1 Il Maximalni kmito €et/ota eky

Chr | Znakovy parametr RW Num | | | | | US|
Filtered oL EUR: 50,0 Hz

Fl Hodnota téchto parametrd se rychle méni a proto je pfi USA: 60,,0 Hz
zobrazovani na displeji ménice filtrovana. croal S iVM_POSITIVE_REF_ o EUR.1500,0 Hz

og | Destination: CLAMP1 Hz / ot/min USA:1800,0 Hz
Adresa (misto ur€eni) dané vstupni veli€iny (parametru). RFC-S 3000.0 ot/min
Rating dependent:
Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu vstupniho Méni¢ ma pfidavnou ochranu proti prekroéeni otacek.
napéti, ev. na velikosti \v/yst’. vproudu mgmce.v - Oteviena smy &ka
Tyto parametry nelze pfenaset pomoci pamétové karty T o . . L

RA nejsou-li ménide stejného typu a soubor je souborem Pr 00.002 udava maximalni vystupni kmitoCet pro oba sméry otaceni.
parametr(i. Avéak tyto hodnoty budou preneseny pokud je Zadavaci signal kmitoctu (reference) je upraven do rozsahu mezi
rozdilna pouze hodnota jmenovitého proudu a jedna se o Pr 00.001 a Pr 00.002. Kompenzace skluzu muze skuteény kmitocet
pFenos dat odlisnych od tovarniho nastaveni. zvysit.

ND No default RFC-A/ RFC-S
U parametru neni mozno obnovit tovarni nastaveni. Pr 00.002 udava maximalni vystupni kmitocet pro oba sméry otaceni.
Not copied: Zadavaci signal kmitoctu (reference) je upraven do rozsahu mezi

NC Nelze pfenaset z nebo na pamétovou kartu béhem Pr 00.001 a Pr 00.002.
kopirovani. Pro provoz pfi vy$$ich otackach viz kap. 8.6 Vysokorychlostni pracovni
Protected rezim na str. 164.

PT oy L - . . s
Nemuze byt pouzit jako misto ureni (destination). , ,
Uooreovs 6.3.3 Rampy, volba reference, proudovid omezeni

(o[eNe[oxR{s,NokKR MM HodNota akcelera énirampy 1
RW Num | | | | | US|

oL 5,0 s/100 Hz
+VM_ACCEL_RATE |

RFC-A | { 2,000 s/1000 ot/min

RFC-S 0,200 s/1000 ot/min

00.000 Nulovy parametr

{mm.000}

| | ND | NC | PT | |

¢ 0az 65535 =

Nastavte Pr 00.003 na pozadovanou hodnotu akcelerace.

VSimnéte si, Ze vétSi hodnota znamena mensi akceleraci. Hodnota plati
pro oba sméry otaceni.

(o[eNe[oZR{eyXePA WMl HodNota akcelera €ni rampy 1
RW Num | | | | | US|

oL 10,0 /100 Hz

RFC-A | {¢ +VM_ACCEL_RATE = 2,000 s/1000 ot/min

RFC-S 0,200 s/1000 ot/min

Nastavte Pr 0.04 na pozadovanou hodnotu decelerace.

Vsimnéte si, Ze vétsi hodnota znamena mensi deceleraci. Hodnota plati
pro oba sméry otaceni.
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00.005 {01.014} NIERGIEEE
RW Txt | | | |

| US|

oL ATAZ (0),
A1 Preset (1),
8 A2 Preset (2)*,

Preset (3), Keypad (4),
Precision (5),
Keypad Ref (6)

RFC-A M700 / M701: A1 A2 (0)

M702: Preset (3)

RFC-S

00.007 {03.010}

6.3.4 ReZim vystupniho nap éti (otev fena smy ¢éka),

Zisky ota ¢kového regulatoru (RFC-A / RFC-S)

[o[eNeloyR{eIHekX: Y3 \/0lba rezimu vystupniho nap éti (OL)

P zisk ota ¢kového regulatoru Kpl (RFC)

RW Txt/ Us
Num

* Pouze pro Unidrive M700 / M701

Pomoci Pr 0.05 se voli zpUsob zadavani kmitoctu/otacek:

Ur S (0), Ur (1),

Fixed (2), Ur Auto (3),
oL ¢ Ur | (4), Square (5),
Current 1P (6)

= Url(4)

RFC-A 0,0300 s/rad

8 0,0000 az 200,000

RFC-S s/rad 0,0100 s/rad

Nastaveni Popis
A1 A2* 0 Pfes Anal. vstup 1 nebo pres Anal. vstup 2.
Volba se provadi pomoci svorky 28
A1 Preset* 1 |PFes Anal. vstup 1 nebo pfednastavené otacky
A2 Preset* 2 |Pres Anal. vstup 2 nebo pfednastavené otacky
Preset (3) 3 |Prednastavené otacky
Keypad (4) 4 |Ovladani z klavesnice ménice
Precision (5) 5 |Vysokeé rozliseni
Keypad Ref (6) | 6 |Keypad Reference

* Pouze pro Unidrive M700 / M701

Oteviena smy ¢ka

K dispozici je sedm rezima, které spadaiji do tfi kategorii: vektorové
fizeni, skalarni rezim a jednofazovy vystupni proud. BliZe viz

kap. Pr00.007 {05.014} Volba rezimu vystupniho napéti na str. 154.

RFC-A/ RFC-S

Pr 00.007 (03.010) pracuje ve zpétnovazebni otackové smycce ménice,
viz logické schema na obr. 11-4 na str. 192. Informace k nastaveni ziskd
ota¢kového regulatoru jsou uvedeny v kap. 8 Optimalizace na str. 153.

00.008 {05.015} [SlsJeiM(O]M)

| zisk otd €kového regulatoru Kil (RFC)

00.008 {03.011}

RFC-S

S Re[VICR{eZXelorg Il Symetrické proudové omezeni RW Num | | | | US|
RW [ Num | | | | [US] oL $|  00az250% | 3,0 %
oL 165 %
RFC-A 0,10 s?/rad
RFCA || TYM_MOTORI_ — |, 8| 0,00 a2 655,35 s¥rad |=
CURRENT_LIMIT % 175 % RFC-S 1,00 s2/rad

Pr 00.006 omezuje max. vystupni proud ménice (a tim také max.
moment motoru) a to za u€elem ochrany ménice a motoru pred
pretizenim.

Pr 00.006 nastavte na max. poZzadovany moment jako procento jmen.
momentu motoru a to podle vzorce:

T
[00.006] = —R— x 100 (%)
TRATED

Where:
TR Required maximum torque

Tratep Motor rated torque

Alternatively, set Pr 00.006 at the required maximum active (torque-
producing) current as a percentage of the rated active current of the
motor, as follows:

e x 100 (%)

[00.006] =
RATED
kde
TR max. poZzadovany moment

TraTED jmen. moment motoru

Oteviena smy ¢ka

Je-li Pr 00.007 nastaven na Fd nebo SrE, nastavtePr 00.008 (05.015)
tak, aby motor béZel spolehlivé pfi nizkych otackach.

Vysoka hodnota boost mlze zplsobit pfehfati motoru.

RFC-A/ RFC-S

Pr 00.008 (03.011) pracuje ve zpétnovazebni otackové smycce ménice,
viz logické schema obr. 11-4 na str. 192. Informace k nastaveni ziskU
otackového regulatoru jsou uvedeny v kap. 8 Optimalizace na str. 153.

o[eNeleIR{elHeX K} I \/0lba dynamické charakteristiky U/f (OL)
(o[oNe[oSR{eXNe NI D zisk otd Ekového regulatoru Kd 1 (RFC)

RW Bit | | | | T US |
oL {| Off (0) nebo On (1) |= Off (0)
RFC-A 0,00000 a2
4 ' = 0,00000 1/rad
REC-S 0,65535 1/rad

Oteviena smy ¢ka

Je-li Pr 0.09 = 1, potom je pomér U/f konstantni, sklon charakteristiky
U/f se se zatézi neméni a je dan jmenovitym napétim a kmitotem
motoru.

Je-li Pr 0.09 = 1, potom se méni hodnota vystupniho napéti v zavislosti
na zatizeni (méni se sklon charakteristiky U/f) a tim se snizuji ztraty v
motoru, viz obr. 6-3.

Tento rezim je vhodny zejména pro aplikace s malou zatézi a malou
dynamikou (ventilatory, pumpy).
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RFC-A / RFC-S
Pr 00.009 (03.012) pracuje ve zpétnovazebni otackové smycce ménice,
viz logické schema obr. 11-4 Logicky diagram Menu 3, RFC-A, RFC-S na 00.012 {04'00} Proud motoru
str. 192 Informace k nastaveni zisk( otackového regulatoru jsou RO Bit Fi | | ND | NC | PT | |
uvedeny v kap. 8 Optimalizace na str. 153. oL
Obr. 6-3 Pevna a dynamickéa charakteristika U/f - +VM_DRIVE_CURRENT_ o
RFC-A|{ UNIPOLAR A
RFC-S
Napéti
motgm Pr 00.012 udava zméfenou efektivni hodnotu vystupniho fazového
0.09 = 1 proudu ménice.
fidave ektor proudu se obecné sklada z €inné slozky a magnetizani slozky a
Stfidave : Vekt d becné sklada z €inné slozk tizacni slozk
napajeni | >Inﬁom / Ize jej v Gausové roviné znazornit takto:.
0.09=0 ———i Cinny Vysledny proud
proud A
Kmito ¢et
Magnetizaéni'proud
6.3.5 Monitorovani Cinny proud je momentotvorna ¢ast proudu motoru.
(o[oNONNeR{0]He[0% 4 Otacky motoru (synchronni)
RW Bit | | | | TGS | o NeIkR(ZXe[eZi W Cinny proud motoru
oL | ¢ +180000 ot/min = 0 ot/min RO Bit | FI | | ND [NC | PT | |
o - oL
Oteviena smy Ska RFCA| S +VM_DRIVE_CURRENT | _,
Tento parametr zobrazuje synchronni otacky motoru (bez uvazeni A
skluzu) vypoéitané z hodnot parametru: RFC-S

02.001 Uroveri reference po rampéach
00.042 Pocet p6ld motoru

Bé&zi-li motor pod svymi jmenovitymi ota€kami, je moment pfimo umérny
hodnoté Pr 0.13. [00.013].

00.010 {03.002} [OleY N A lel el(V]
RO Num | FI | | ND | NC | PT | | 6.3.6 Reference Jog , Rezimy ramp, ReZimy Stop a
REC-A momentu
¢ +VM_SPEED ot/min =
RFC-S NP R(NENM \/olba Fizeni ota &ek / momentu
RFC-A/ RFC-S RW | Num | | | [Us]
Pr 00.010 (03.002) zobrazuje skute¢né otacky motoru. Jejich hodnota je oL g 0 nebo 1 = 0
dana ¢idlem otackové zpétné vazby motoru. REC-A
0az5 = 0
RFC-S
(o[oNoXNIR{o ROk I \/ystupni kmito ¢et (OL)
([ oNo NN IR(0X NI} Il Poloha enkodéru P1 m énice (RFC) Hodnota [Otev Fena smy &ka REC-A/S
RO Num| FI | | ND | NC | PT | | 0 Rizen! otacek Rizenl otacek
oL 8 +*VM_SPEED_FREQ_ > 1 Rizeni momentu Rizeni momentu
RFC-A REF Hz 2 Rizeni momentu s omezenim otagek
RFCS |0 0 a2 65535 = 3 R?Zlml na’vvljeckalod\v/ljecka
4 Rizeni otacek s dopfednou
Open-loop a RFC-A momentovou sloZkou
Pr 00.011 zobrazuje kmito€et na vystupu ménice. 5 Dvou smérové r'|zen|’rI10mentu s
omezenim otacek

RFC-S
Pr 00.011 zobrazuje polohu enkodéru.
Rozsah je od 0 do 65 535 pulz( na otacku
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(([ONONER(ep X [0%Y MM ReZim decelera €ni rampy
RW Txt | | |

(05 ]
Fast (0), Standard (1),
o |8 Std boost (2) = Standard (1)
RFC-A
{f| Fast(0), Standard (1) |= Standard (1)
RFC-S

0: Rychla rampa

V tomto rezimu je decelerace plynula, zavisla pouze na naprogramo-
vanych mezich proudového omezeni. Tento rezim se pouziva zejména
pfi pouziti brzdného odporu.

1: Standardni rampa

Vzroste-li v tomto rezimu pfi deceleraci ss napéti meziobvodu nad
povolenou mez danou Pr 02.008 (motor vraci energii), decelerace se
okamzité zastavi do doby, nez napéti ss meziobvodu poklesne pod
povolenou mez. To se déje pomoci regulatoru, jehoz vystup méni
pozadovany proud motoru.

Je-li nastavena hodnota Pr 02.008 nizSi nez jmenovité napéti ss
meziobvodu, méni¢ nebude decelerovat a motor bude volnobézné
dobihat.

Vystupem regulatoru ramp (je-li aktivni) je hodnota pozadovaného
proudu, ktera je vedena do proudového regulatoru méniciho kmitocet (v
rezimu Oteviena smyc¢ka) nebo do proudového regulatoru méniciho
moment (v rezimu RFC-A or RFC-S). Zisky téchto regulatort Ize ménit
pomoci Pr 04.013 a Pr 04.014.

Oblast regulace

Stejnosmérné
napéti
meziobvodu

Otacky motoru

Nastavena
doba decelerace

2: Standardni rampa s nap ét'ovym zvy3Senim

Tento rezim je stejny jako rezim standardni rampy, avSak napéti je
zvySeno o 20%. To zvysSi ztraty v motoru, coz umozni rychlejsi

deceleraci.
(([eNONK:R{e /[0 Piemost éni ramp
RW Bit | | | | | us |
oL | =
RFC-A
¢ Off (0) nebo On (1) = On (1)
RFC-S

Je-li Pr0.16 = 0, jsou rampy vypnuty. Toho se vyuziva, jestlize méni¢ ma
presné sledovat zadané otacky, které jiz zahrnuji akceleracni a
deceleracni rampy.

00.017

. e .
{08.026} Misto ur €eni digitalniho vstupu 6

(svorka 29)

| DE | |
00.000 a2 59.999 |

[PT 1 GS ]
06.031

oL|g

* Neni u Unidrive M702.
Oteviena smy ¢ka

Pr 00.017 uréuje, ktery parametr je ovladan ze svorky 29.

VKX Z(eZXek W4l Casova konstanta filtru poZadovaného proudu
RW Num | | | | | us |

RFC-A

¢ 0,0 az 25,0 ms = 0,0 ms

RFC-S

RFC-A / RFC-S

Filtr prvniho Fadu (s €asovou konstantou danou timto parametrem)
zavadi do proudové smycky zpozdéni hodnoty Zadaného proudu. To
umozniuje snizit vliv ruSeni vznikajiciho v disledku digitalniho charakteru
vstupu této smycky. Pro zachovani stability mGze byt potfeba snizit zisky
otackové smycky.

(ONONR-R(ey XMy ReZim analogového vstupu 2*  (svorka 7)
RW Num | | | | | US|
oL 4-20 mA Low (-4),
20-4 mA Low (-3),
RFC-A 4-20 mA Hold (-2),
20-4 mA Hold (-1),
U 0-20 mA (0), 20-0 mA (1), = Vot (6)

RFC-S 4-20 mA Trip (2),

20-4 mA Trip (3), 4-20 mA

(4), 20-4 mA (5), Volt (6)

* Neni u Unidrive M702.

V rezimech 2 a 3 je prah pro vybaveni poruchy ztraty signalu 3mA.

V rezimech -4, -3, 2 a 3 je hodnota analogového vstupu 0,0% klesne-li
vstupni proud pod 3 mA.

V rezimech -2 a -1 analogovy vstup zUstava na hodnoté pfi poslednim
vzorkovani pfed tim, nez proud poklesl pod 3mA.

Hodnota Displej Popis

4-20 mA (bez poruchy), pfi ztraté signalu

4 4-20 mALOW | inota 0,0% analag. vstupu (1)

20-4 mA (bez poruchy), pfi ztraté signalu

-3 20-4 mALow 1 inota 0,0% analag. vstupu (1)

4-20 mA (bez poruchy), drzi posledni

2 4-20mA Hold | ot pred ztratou signalu

20-4 mA (bez poruchy), drzi posledni

-1 20-4 mAHold |~ pied ztratou signalu

0-20 mA

20-0 mA

4-20 mA Trip | 4-20 mA porucha pfi ztraté signalu

20-4 mA Trip | 20-4 mA porucha pfi ztraté signalu

4-20 mA

20-4 mA

ol | M| W| N = O

Volt
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(S[eNe 2o R{eYMeXW:Y I Misto ur Eeni analogového vstupu 2*  (svorka 7) (o[oN0 22 R{ekMepA Il PFednastavené ota ¢ky 1
RW Num | DE | | | PT | us | RW Num | | | | | us |
oL oL
+VM_SPEED_FREQ_
RFC-A|{ 00.000 to 59.999 = 01.037 RFC-A|{ REF ot/min = 0,0
RFC-S RFC-S

* Neni u Unidrive M702.

(o[eNoiR{ekMep¥ Wl Prednastavené ota ¢ky 2
KA R (A Re7im analogového vstupu 3*  (svorka 8) RW Num | | | | | US|
RW | Txt T ] I [ PT ]US| oL
oL - +VM_SPEED_FREQ_
Volt (6), Therm Short Cet RFC-A|§ REF ot/min = 0.0
RFC-A | (7), Thermistor (8), = Volt (6) RFC-S
Therm No Trip (9)
RFC-S
* Neni u Unidrive M702. R Ml Prednastavené ota cky 3 (OL)
Hodnota Displej Popis (W[ N0 7R (N 0L}l Prah p Fekro éeni ota éek (RFC)
6 Volt RW Num | | | | us |
Vstup pro externi termistor s indikaci oL tVM_SPEED_FREQ_
7 Therm Short Cet zkratu termistoru 0 REF Hz
. Vstup pro externi termistor bez indikace RFC-A = 0,0
8 Thermistor zkratu termistoru @ 0 az 40000 ot/min
Vstup pro externi termistor, porucha RFC-S
9 Therm No Trip pproe A P
termistoru je blokovana . .
Oteviena smy €ka

Byl-li zvolen rezim pfednastavenych otacek (viz Pr 00.005), otacky

(o[eNe 2 R{skMek e} IM \/olba bipolarniho rezimu motoru budou dény témito parametry.
RW Bit | | | | | TS | RFC-A/ RFC-S

Jestlize hodnota zpétné vazby (Pr 03.002) pfekroCi nastavenou hodnotu
oL L . N ‘i M .

Pr 00.026 v jakémkoliv sméru, méni¢ se vypne (porucha pfekroéeni
RFC-A|{{| OFF (0)neboOn (1) | OFF (0) otacek).

Je-li hodnota Pr 0.26 rovna nule, prah se automaticky nastavi na:
RFC-S 120% x SPEED_FREQ_MAX

Pr 00.022 uréuje, zda je reference (zadavaci signal kmitoctu/otacek)

mUze byt unipolarni nebo bipolarni:
[o[oNe P E(Me~Z Y3 Picdnastavené ota ¢ky (OL)
Pr 00.022 Funkce I > — - —
00.027 {03.034} Pocéet pulzii na ota ¢ku enkodéru P1 m énice
(RFC)
0 Unipolarni rezim R VA | | | | US |
+VM_SPEED_FREQ_
o 0 REF Hz = 0.0
1 Bipolarni rezim — RFC-A 1024
¢ 1 az 100000 =
RFC-S 4096
Rl Reference Jog OtevFena smy éka
oL ¢ 0.0 224000 Hz | 0.0 RFC-ATRFC-S
Do Pr 00.027 vlozte pocet pulzl na otacku enkodéru ménice.
RFC-A
0,0 az 4000,0 ot/min  |= 0,0
RFC-S

Zadavaci signal otacek pouzivany pro funkci Jog.
Rozsah funkce Jog je omezen Pr 00.002 (max. kmitoCet/otacky). Pr
00.001 (min. kmitoCet/otacky) nema na rozsah funkce Jog vliv.
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(o[eNep2:R{s[Nek K} I Blokovani (Enable) pomocného tla  éitka
RW Num | | | | | us |

00.033 {06.009}

Start do rotujiho motoru - Flyingstart (OL)

o[SNe X R{o]Nok NI Adaptivni regulace parametr G motoru (RFC-A)
oL m [ [ T0S]
RFCA | 0a32 N 0 Disable (0), Enable (1), _
oL ¢ Fwd Only (2), = Disable (0)
RFC-S Rev Only (3)
ox e . . RFC-A |{§ 0az2 = 0
Tento parametr umoznuje nastavit rizné funkce pomocného tlacitka na

ovladacim panelu (nefunkéni, provoz vpfed/vzad, provoz vzad).

Cislo naposledy vloZzeného bloku dat v
pamétové kart &

00.029 {11.036}

Oteviena smy ¢cka

Je-li Pr 00.033 = 0, vystupni kmitocet startuje od nuly na poZzadovanou
hodnotu.

Je-li tento parametr nastaven na nenulovou hodnotu, potom po obdrzeni

RO Nam NREARES signalu Start provadi ménic sled testd za Ucelem zjiSténi otacek motoru.
| | | | | | Jsou-li ota€ky motoru zjistény, test je zastaven a ménic je pfi odpovida-
oL jicim kmitoCtu pfipojen k motoru
X Nejsou-li otacky motoru zjistény ani v jednom sméru otaceni, ménic
RFC-A | 0 az 999 =S stalrtuje o 0sz Jisteny |
RFC-S
Pr 00.033 Displej Funkce
Zobrazuje ¢islo sady parametr(, ktera byla naposledy pfenesena z karty 0 Disable Noeaktvni
do ménice.
© menice 1 Enable Testuje vSechny kmitocCty
2 Fwd only | Testuje jen kladné kmitoCty
Nl RNl < Ionovani (kopirovani) parametr 3 Revonly | Testuje jen zaporné kmitocty
RO Txt | | | NC | | us* | REC-A
oL None (0), Read (1), Pr 00.045 (jmenovité otacky motoru) a Pr 00.047 (jmenovity kmitocet
RFC-A |{| Program (2), Auto (3), |= None (0) motoru) definuji skluz motoru pfi pIné zatézi. Tento skluz se pouziva v
Boot (4) modelu vektorového Fizeni motoru. Hodnota skluzu motoru pfi piné
RFC-S zatézi se méni v zavislosti na odporu rotoru, ktera se muze znacné

*

Rezimy 1 a 2 nejsou US, rezimy 3 a 4 jsou US

Je-lif Pr 00.030 = 1 nebo 2, tato hodnota se nepfenasi na EPROM nebo
do ménice. Hodnoty 3 a 4 se naopak prenaseji.

Displej [Hodnota Popis
None 0 Neaktivni
Read 1 Cte parametry ze SMARTCARD
Program 2 Programuje parametry do SMARTCARD
Auto 3 Automatické ukladani
Boot 4 Spoustéci rezim (Boot mode)

Pro vice informaci viz kap. 9 Pamétové karty na str. 166.

(ONo< i RN NOXKI I Jmenovité nap éti ménice
RO Txt | | ND | NC | PT | |

oL
- 200V (0), 400 V (1),

RECAIL| ‘s75v(2) 600V (3) |

RFC-S

(ONo2y RN NI 4l Jmenovity proud m énice pro rezim Tézka zatéz
RO Num | | ND | NC | PT | |

oL

RFC-A |{#| 0,000 aZ99999,999 A |=

RFC-S

Pr 00.032 indikuje max trvaly proud v reZimu Tézkéa zatéz.

ménit dle teploty motoru.

Je-li Pr 00.033 nastaven na hodnotu 1 nebo 2, méni¢ automaticky
rozpozna, jestli hodnota skluzu byla na zakladé Pr 00.045 a Pr 00.047
nastavena nespravné nebo se zménila podle teploty motoru. V téchto
pfipadech méni¢ automaticky upravi Pr 00.045. Takto upravena hodnota
neni zapamatovana pfi vypnuti ménice. Je-li pozadovano, aby se
upravena hodnota zapamatovala i po vypnuti ménice, je nutno provést
zapamatovani parametrd.

Automaticka Uprava je aktivni pouze v pfipadé, Ze otacky jsou vétsi nez
12,5% jmenovitych otacek a zatizeni je vys$Si nez 62,5% jmenovitého
zatizeni. Automaticka Uprava se vypne, jestlize zatéz klesne pod 50%
jmenovitého zatiZeni.

Aby bylo dosazeno optimalni automatické Upravy, musi byt spravné
nastaveny parametry Pr 05.017, Pr 05.024, Pr 05.025, Pr 05.029 a
Pr 050.30. Tyto hodnoty Ize ziskat automaticky, viz parametr Pr 00.40.

Automatickou Upravu neni mozné provadét u ménic¢e bez polohové
(otaCkové) zpétné vazby.

Zisk sefizovaciho algoritmu a tudiz rychlost se kterou méfeni
konverguje, je mozno nastavit na béznou uroven pomoci Pr 00.033 = 1.
Je-li Pr 00.033 = 2, zisk je zvySen nasobkem 16 a dava tudiz rychlejsi
konvergenci.
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Je-li tento parametr nastaven na jakoukoliv nenulovou hodnota,
uzivatelsky kod se stava aktivni a kromé Pr 0.49 nelze nastavit zadny
jiny parametr.

PFi ¢teni hodntoty tohoto parametru na displeji ménice se zobrazuje
nula.

Blize viz kap. 5.9.3 UzZivatelsky bezpecnostni kéd na str. 111.

(ORISR N N2Vl ReZim sériové linky*
RW Txt | | | |

| US |

oL 82 NP (0), 81 NP (1),
81EP (2),810P (3),
8 2NP M (4),

81 NP M (5),
81EP M (6),
g|810PM(7),72NP @)
7 1NP (9), 7 1 EP (10),

71 0P (11),
72 NP M (12),
71 NP M (13),
7 1EP M (14),
71 0P M (15)

RFC-A

2N 82 NP (0)
RFC-S

* Pouze u Unidrive M701.

Tento parametr definuje komunikaéni protokol, na ktery je nastaven port
RS485 ménice. Tento parametr Ize ménit pomoci klavesnice ménice,
volitelnym modulem nebo pomoci viastni sériové linky. Provadi-li se
zména pomoci komunikaéniho rozhrani, odezva pouziva pavodni
protokol. Ridici systém (Master) by mé&l &ekat alespori 20ms nez posle
novou zpravu pomoci nového protokolu.

Poznamka:

ANSI pouziva 7 datovych bit(i, 1 stop bit a sudou paritu.

Modbus RTU pouziva 8 datovych bitd, 2 stop bity a Zzadnou paritu.

Bezpecnost | Zakladni |Mechanicka| Elektricka | Ovladani Menu 0 Uvedeni do Optimalizace Pamétové |PLC nadesce | Roz$ifené | Technicka Diagnostika UL listing
pfi praci informace | instalace instalace ménice provozu plimaliz karty ménice menu specifikace ag : information
(V[ONox” RuNNOXI0) Il U~ ivatelsky bezpe €nostni kdd Bity 3 2 1and 0

RW Num | | ND | NC | PT | us | Pocet datovych Stop bity a Parita
oL bitcl RezZim registru 0 = 2 stop bity, bez parity
Format 0 = 8 bitd 0 = Standardni 1 =1 stop bit, bez parity
RFC-A|§ 0az23"1 = 0 1= 7 bitd 1 = Modifikovany |2 = 1 stop bit, suda parita
— = o 3 =1 stop bit, licha parita

Bit 2 voli bud' standardni nebo modifikovany rezim registru. Menu a ¢&isla
parametry jsou pro kazdy rezim dany, viz tabulka nize. Standardni rezim
je kompatibilni s Unidrive SP. Modifikovany rezim umoznuje adresovat
az 255 Cisel registrh. Jestlize jakékoliv menu s Cislem vétSim nez 63  If
any menus with numbers above 63 by mélo obsahovat vice nez 99
parametrd, potom tyto parametry nemohou byt pfistupné prostred-
nictvim Modbus rtu.

Rezim registru Adresa registru

Standardni | (mm x 100) + ppp - 1 kde mm < 162 a ppp < 99

Modifikovany | (mm x 256) + ppp - 1 kde mm < 63 a ppp < 255

Zména parametr(l nezméni okamzité nastaveni sériové komunikace.
Blize viz Reset sériové komunikace (11.020).

(SN RNVl Pienosova rychlost sériové linky*
RW Txt | | | |

| US|
oL 300 (0), 600 (1), 1200 (2),
2400 (3), 4800 (4),
RFC-A|{t| 9600 (5), 19200 (6), |= 19200 (6)
38400 (7), 57600 (8),
RFC-S 76800 (9), 115200 (10)

* Pouze u Unidrive M701.

Tento parametr definuje komunikacni protokol, na ktery je nastaven port
RS485 ménice. Tento parametr Ize ménit pomoci klavesnice ménice,
volitelnym modulem nebo pomoci viastni sériové linky. Provadi-li se
zména pomoci komunikaéniho rozhrani, odezva pouziva pavodni
protokol. Ridici systém (Master) by mél &ekat alespori 20ms nez posle
novou zpravu pomoci nového protokolu.

- - (SN TRUNNIZXI I Seriova adresa*
Hodnota Displej
RW Num | | | | | US|
0 8 2 NP
1 81NP oL
2 81EP RFC-A |{ 1az247 = 1
3 810P RFC-S
4 82NP M
5 81NPM * Pouze uUnidrive M701.
6 81EPM Identifikacni symbol pfifazeny ménici pfi pouziti sériové linky. Ménic je
7 810PM vzdy podfizena jednotka (slave).
8 72 NP Adresa 0 se pouziva obecné pro oznaceni vSech podfizenych systém,
9 71T NP proto by neméla byt nastavovana do tohoto parametru.
10 71EP
11 710P TR rIITUN Aktivni [P Adresa*
12 72NP M RO IP | | TNC | PT ] |
13 71NPM
14 71EPM ot
RFCA | {0 000.000.000.000 az o
15 710PM 255.255.255.255
Méni¢ vzdy pouziva protokol Modbus rtu a je vzdy slave.Rezim sériové RFC-S

linky (11.024) definuje format dat pouzivany rozhranim sériové linky. Bity
v hodnoté rezimu sériové linky (11.024) definuji format dat, viz nize. Bit 3
je vzdy 0 protoze pro Modbue rtu je pozadovano 8 datovych bitd.
Hodnota parametrii muze byt rozSifena u odvozenych produkt, které
mohou poskytovat alternativni komunikacni protokoly.

* Pouze u Unidrive M700 a Unidrive M702.
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(([ONoIR{eZ: NN} MM P zisk regulatoru proudové smy  ¢ky (Kp)

I

RW__|Nu L | [ [US]
oL 20
RFC-A | {} 0 az 30000 =

150
RFC-S

(V[ONoI-R{eZNeXV:Y | zisk regulatoru proudove smy  €ky (Ki)

RW Num | | | | | us |
oL 8 = 40
RFC-A 0 az 30000

4 = 2000
RFC-S

Tyto parametry Fidi proporcionalni a integracéni zisk proudového
regulatoru pozivaného v kategorii Oteviena smycka. Regulator
zabezpeduje jak proudova omezeni, tak fizeni uzaviené momentové
smyc¢ky pomoci zmény vystupniho kmito¢tu méni¢e. Regulacéni smycka
je rovnéz pouzita pro regulaci toku proudu do ménice v rezimu Fizeni
momentu béhem ztraty napajeni nebo pokud je aktivni rezim standardni
rampy a méni¢ deceleruje.

{88:83(2)} Funkce Autotune

RW Num | | | NC | | |
oL |8 0az2 =
RFC-A | 0az5 = 0
RFC-S|§ 0az6 =Y

Oteviena smy ¢ka

Netyka se skalarnich rezimt (Pr 5.14 = Fd nebo SrE).

K dispozici jsou dvé moznosti testu, a to bud’ bez oto¢eni motoru nebo
s oto€enim motoru. VSude tam, kde je to mozné, je doporucen Autotune
s oto€enim motoru, zméfena hodnota Uciniku je pouzita méni¢em.

* Autotune bez oto€eni motoru se pouziva, pokud je motor zatiZzen a
tuto zatéz neni mozno z hfidele odstranit. Autotune bez otoceni
motoru zméfi Odpor statoru (05.017), Rozptylovou indukénost
(05.024), Napétovy ofset pfi nulovém proudu (05.058), Maximalni
ofset napéti (05.059) a Proud p/i maximalnim ofsetu napéti (05.060)
coz je vyzadovano pro dobré vlastnosti v rezimech vektorového
fizeni, viz Volba rezimu vystupniho napéti (00.007). Autotune bez
oto€eni motoru neméfi ucinik motoru, proto do Pr 00.043 musi byt
vloZzena hodnota ze $titku motoru. Pro provedeni Autotune bez
otoCeni motoru nastavte Pr 00.040 na 1 a zadejte jak signal
Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo svorky 11 a 13 u
Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive
M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

* Autotune s oto¢enim motoru by mélo byt byt pouzito pouze u
nezatizeného motoru. Autotune s otoenim motoru nejprve provede
Autotune bez oto€eni motoru, potom je motor roztocen po zvolené
rampé na 2/3 Jmenovitého kmitoctu (05.006) a na tomoto kmitoctu
zUastane po dobu 4sec. Je méfena Inducénost statoru (05.025) a tato
hodnota je ve spojeni s ostatnimi parametry motoru pouzita k
vypoctu Jmenovitého Gciniku (05.010). Pro provedeni Autotune s
oto€enim motoru nastavte Pr 00.040 na 2 a zadejte jak signal
Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo svorky 11 a 13 u
Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive
M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

Po skoné&eni testu Autotune ménic¢ prejde do stavu inhibit (blokovano).
Aby mohl byt méni¢ spustén, musi byt odblokovan, coz Ize provést
odpojenim signalu STO od svorky 31 u Unidrive M700 / M701 a od
svorek 11 a 13 u Unidrive M702, nebo nastavenim Pr 06.015 na hodnotu
OFF (0) nebo pomoci fidiciho slova (Pr 06.042 a Pr 06.043).

RFC-A

K dispozici jsou tfi moznosti testu, a to bud bez oto€eni motoru nebo

s oto€enim motoru nebo s méfenim momentu setrvacnosti . Autotune
bez oto¢eni motoru dava pfimérené vysledky, zatimco Autotune

s oto¢enim motoru poskytuje kvalitnéj$i udaje o skute¢nych hodnotach
motoru potfebnych pro méni¢. Autotune s méfenim momentu by mél byt
provadén oddélené od testu bez oto¢eni motoru nebo testu s oto€enim
motoru.

POZNAMKA

Je silné doporuceno provadét Autotune s otoéenim motoru
(Pr 00.040 = 2).

* Autotune bez oto€eni motoru se pouziva, pokud je motor zatiZzen a
tuto zatéz neni mozno z hfidele odstranit . Autotune bez otoceni
motoru zméfi Odpor statoru (05.017) a Rozptylovou indukénost
motoru (05.024). Tyto hodnoty jsou pouZity pro vypocet ziskl
proudové smyc¢ky a na konci testu jsou updatovany hodnoty v
Pr 04.013 a Pr 04.014. Autotune bez oto¢eni motoru neméfi ucinik
motoru, proto do Pr 00.043 musi byt viozena hodnota ze Stitku
motoru. Pro provedeni Autotune bez oto¢eni motoru nastavte
Pr 00.040 na 1 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive
M700 / M701 nebo svorky 11 a 13 u Unidrive M702) tak signal
Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7
nebo 8 u Unidrive M702).

« Autotune s oto€enim motoru by mélo byt byt pouZito pouze u
nezatizeného motoru. Autotune s oto¢enim motoru nejprve provede
Autotune bez oto€eni motoru, potom je motor roztocen po zvolené
rampé na 2/3 Jmenovitého kmitoctu (05.006) a na tomoto kmito&tu
zUastane po dobu 40sec. Béhem testu Autotune s oto¢enim motoru
je méni€em modifikovana Inducnost statoru (05.025) a zlomy
magnetizacni charakteristiky motoru (Pr 05.029, Pr 05.030,

Pr 06.062 a Pr 05.063). Uginik je modifikovan pouze pro informaci
uzivateli, ale neni pouzit protoze misto ného je v Fidicim vektorovém
algoritmu pouZita induk&nost statoru.. tato hodnota je ve spojeni s
ostatnimi parametry motoru pouzita k vypo&tu Jmenovitého Gciniku
(05.010). Pro provedeni Autotune s oto¢enim motoru nastavte

Pr 00.040 na 2 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive
M700 / M701 nebo svorky 11 a 13 u Unidrive M702) tak signal
Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7
nebo 8 u Unidrive M702).

Po skoné&eni testu Autotune ménic¢ pfejde do stavu inhibit (blokovano).

Aby mohl byt méni¢ spustén, musi byt odblokovan, coz Ize provést

odpojenim signalu STO od svorky 31 u Unidrive M700 / M701 a od

svorek 11 a 13 u Unidrive M702, nebo nastavenim Pr 06.015 na hodnotu

OFF (0) nebo pomoci fidiciho slova (Pr 06.042 a Pr 06.043).
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RFC-S

Pro méfeni parametr(i zavislych na zatiZzeni jsou k dispozici étyfi
moznosti testu a to Autotune bez otoceni motoru, Autotune s otocenim
motoru, méfeni momentu setrva¢nosti,a test se zablokovanym rotorem
kratky test pfi malych otaCkach, standardni test pfi malych otackach,
test bez oto€eni motoru a test s minimalnim pootocenim.

» Autotune bez otoceni motoru

Autotune bez oto€eni motoru se pouziva, pokud je motor zatiZzen a tuto
zatéz neni mozno z hfidele odstranit. Tento test muze byt pouzit pro
méreni vSech nezbytnych parametr( pro zakladni Fizeni. BEhem
Autotune je proveden test pro zjiSténi polohy osy toku motoru. Tento test
vSak neni schopen vypocitat tak pfesné hodnoty pro Polohu faze
enkodéru (03.025) ve srovnani s Autotune s oto¢enim motoru.
Autotune bez oto€eni motoru zméfi Odpor statoru (05.017), Rozptylovou
indukénost (05.024), Napétovy ofset pri nulovém proudu (05.058),
Maximalni ofset napéti (05.059) a Proud p/i maximalnim ofsetu napéti
(05.060), Lq bez zatéze (05.068) a Ofset faze bez zatéze (05.070). Je-li
Enable Stator Compensation (05.049) = 1, potom Stator Base
Temperature (05.048) je rovna Stator Temperature (05.046). Odpor
statoru (05.017) a Rozptylovéa indukénost (05.024) jsou potom pouzity
pro nastaveni P zisku proudové smycky (04.013) a | zisku proudové
smycky (04.014). Neni-li zvolen rezim bez zpétné vazby (sensorless),
potom Poloha faze enkodéru (03.025) je nastavena pro polohu z &idla
zpétné vazby zvolenou v Motor Control Feedback Select (03.026).

Pro provedeni Autotune bez oto€eni motoru nastavte Pr 00.040 na 1 a
zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo
svorky 11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u
Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

* Autotune s oto¢enim motoru

Autotune s otoéenim motoru mlize byt pouZito pouze u nezatizeného
motoru. Tento test mGze byt pouzit pro méfeni vSech nezbytnych
parametr( pro zakladni fizeni a parametrd pro zru$eni cogging efektu
(pulzace momentu pfi malych otaCkach). BEhem Autotune je aplikovan
Jmenovity proud motoru (05.007) a motor se otoci o 2 elektrické otacky
(j. 2 mechanickée otacky) v pozadovaném sméru. Neni-li zvolen rezim
bez zpétné vazby (sensorless), potom Poloha faze enkodéru (03.025) je
nastavena pro polohu z ¢idla zpétné vazby zvolenou v Motor Control
Feedback Select (03.026). Potom je proveden test Autotune bez otoceni
motoru, ktery zmé&fi Odpor statoru (05.017), Rozptylovou indukénost
(05.024), Napétovy ofset pfi nulovém proudu (05.058), Maximalni ofset
napéti (05.059) a Proud p/i maximalnim ofsetu napéti (05.060), Lq bez
zatéze (05.068). Odpor statoru (05.017) a Rozptylovéa indukc¢nost
(05.024) jsou potom pouzity pro nastaveni P zisku proudové smycky
(04.013) al zisku proudové smycky (04.014). Toto je provadéno b&éhem
testu a tak, je-li to nutné, uzivatel muze provadét dal$i nastavovani zisku
proudové smy¢ky. Po uplynuti 5sec se motor otoCi o dalSi elektrickou
otacku aby mohly byt zméfeny Cogging Data Parameter 1 (05.074) az
Cogging Data Parameter 8 (05.081).

Pro provedeni Autotune s oto€enim motoru nastavte Pr 00.040 na 2 a
zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo
svorky 11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u
Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

00.041 S - N
{05.018} Maximalni modula €ni kmito €et
RW Num | | | NC | | |
oL 2 kHz (0), 3 kHz (1),
oAl | AKHZ(2),6kHz (), = 3kHz (1)
8 kHz (4), 12 kHz (5),
RFC-S 16 kHz (6) = 6 kHz (3)

Definuje modulaéni kmitocet.

Jestlize se vykonova ¢ast pfili§ zahfeje, mdze méni¢ hodnotu modulaé-
niho kmito¢tu automaticky snizit (beze zmény tohoto parametru). K tomu
slouzi teplotni model Cipu IGBT (zahrnuje teplotu chladi¢e, momentaini
zménu teploty, vystupni proud méni€e a modulaéni kmitocet).
Vypocitavana teplota Cipu IGBT je zobrazena v Pr 07.034. Jestlize
teplota prekro€i 145°C, modulaéni kmitocet se snizi, je-li to mozné (j. >

3kHz). Snizeni modulaéniho kmitoétu snizuje ztraty v ménici a tim i
hodnotu

Pr 07.034.

Ménic¢ se pak bude pokouset kazdou sekundu vratit modulaéni kmitocet
na hodnotu danou Pr 00.041.

Jestlize vypocitavana teplota Cipu dale roste (zatizeni ménice nebylo
dostate¢né snizeno), teplota ¢ipu mize dale stoupat nad 145°C. Pokud
meénic jiz neni schopen dale snizovat modulaéni kmitocet, prejde do
poruchy "OHt Inverter”.

PIny rozsah modulaénich kmito¢ta neni mozny pro vSechny typové
velikosti, viz kap. 8.5 Modulac¢ni kmitocet na str. 164.

6.3.7 Parametry motoru
00.042 {05.011} [deYI=Iaelo] N Nyylo]ce]gl
RW Num | | | | | us |
oL _
oAl 9 Automatic (0) a2 = Automatic (0)
480 Poles (240)
RFC-S = 6 Poles (3)

Oteviena smy ¢ka

Vyuziva se pro vypocet otaCek motoru a pro spravné provadéni
kompenzace skluzu.

Pokud je nastavena volba Automatic, pocet p6ld motoru se pocita
automaticky ze jmenovitého kmito¢tu (00.047) a jmenovitych otacek
(00.045):

pocet pdlu = 120 x jmen. kmitocet / jmen. otacky

RFC-A

Pro spravnou funkci vektorového fizeni musi byt tento parametr
nastaven spravné.

Pokud je nastavena volba Automatic, pocet p6ld motoru se pocita
automaticky ze jmenovitého kmitoctu (00.047) a jmenovitych otaek
(00.045):

pocet pdlu = 120 x jmen. kmitocet / jmen. otacky
RFC-S

Pro spravnou funkci vektorového fizeni musi byt tento parametr
nastaven spravné.
Pfipadna volba Automatic odpovida 6 pélum.

00.043 {05.010}

Jmenovity U €inik motoru (OL)
Poloha faze enkodéru (RFC)

00.043 {03.025}

RW L | | [Us]
oL ¢ 0,000 az 1,000 = 0,850
RFC-A |{§ 0,000 az 1,000 = 0,850
RFC-S |{¢ 0,0 az 359,9 ° =

Uginik vyjadtuje fazovy posuv mezi napétim na motoru a proudem do
motoru.

Oteviena smy ¢ka

Uginik se pouZiva ve spojeni se jmen. proudem motoru (Pr 00.046) pro
vypocet jmenovitého €inného proudu a magnetizaniho proudu motoru.
Jmenovity ¢inny proud se pouziva pro regulaci méni¢e a magnetizaéni

proud se pouziva ve vektorovém rezimu pfi kompenzaci Rs. Je dllezité,
aby byl tento parametr nastaven spravné.

Méni¢ maze zméfit hodnotu tohoto parametru automaticky béhem testu
Autotune s oto¢enim motoru. Je-li provadén test Autotune bez otoceni
motoru, pak je nutno do Pr 00.043 nastavit Stitkovou hodnotu motoru.
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RFC-A *  Snizenou ug¢innost motoru

Jestlize statorova indukénost Pr 05.025 obsahuje nenulovou hodnotu,
ménic neustale vypogitava ucinik pro algoritmus vektorového Fizeni
(neopravuje ovSem Pr 00.043).

Je-li statorova indukénost Pr 05.025 je nastavena na nulu, pak Gginik
Pr 00.043 je pouzit ve spojeni se jmenovitym proudem motoru a s
dal$imi parametry motoru pro vypocet jmenovitého ¢inného a
magnetizacniho proudu, které se pouzivaji v algoritmu vektorového
fizeni.

Méni¢ maze zméfit hodnotu tohoto parametru automaticky b&éhem testu
Autotune s oto¢enim motoru. Je-li provadén test Autotune bez otoceni
motoru, pak je nutno do Pr 00.043 nastavit Stitkovou hodnotu motoru

RFC-S

Pro spravnou funkci servomotoru je vyzadovana hodnota uhlu mezi
tokem motoru a pozici enkodéru. Jestlize je tato hodnota znama,
uzivatel ji mGze nastavit pfimo ruéné. Alternativné ji Ize zjistit automa-
ticky pomoci testu Autotune (viz Pr 00.040 v reZzimu RFC-S).

Po ukonéeni testu je nova hodnota zapsana do tohoto parametru.
Polohu faze Ize rovnéz kdykoliv opravovat, zména je okamzité platna.
Tovarni nastaveni tohoto parametru je 0.0, ale pfi jeho obnoveni
uZivatelem se neméni.

*  Snizenou hodnotu maximalniho momentu motoru

*  Chybu pfi dosahovani maximalni rychlosti

¢ Poruchu proudového pretizeni

»  Snizeny vykon pfi pfechodovych déjich

* Nepfesné fizeni momentu (v rezimu fizeni momentu)

Stitkova hodnota béZné odpovida podminkam zahtatého motoru,
nicméné béhem ozivovani mize byt nékdy nutné toto pfenastavit,
ponévadz Stitkova hodnota nemusi byt zcela odpovidajici.

Jmenovité otacky Ize méfit i pomoci ménice. Pro vice informaci viz kap.
8.1.2 RFC-A na str. 156).

RFC-S

Tento parametr se pouziva (spole¢né se jmenovitym proudem motoru
Pr 00.046 a proudem motoru Pr 00.012) v tepelném modelu motoru a to
za Ucelem tepelné ochrany motoru.

Je-li Pr 00.045 = 0, je tepelna ochrana motoru blokovana.
Pro vice informaci viz kap. 8.4 Tepelna ochrana motoru na str. 163.

(O[oNeZSR{0He[or4 W Jmenovity proud motoru
RW Num | | RA | |

| US|
oL o
(O XeVR{o N0} W Imenovité nap &ti motoru Jmen. proud ménice v
RFC-A | {3 | #VM_RATED_CURRENT |= rezimu Tézka zatéz
RW__ [Num | RA | | | US | (11.032)
oL méni¢ 200 V: 230 V RFC-S
méni¢ 400V EUR: 400 V
RFC-A| g tVM_AC_VOLTAGE_ = méni& 400V USA: 460 V Vlozte hodnotu z vyrobniho titku motoru.
SET méni¢ 575 V: 575V
RFCS ménic 690 V: 690 V 00.047 Jmenovity kmito €et motoru
{05.006} y
Oteviena smy €ka a RFC-A
Vlozte hodnotu z vyrobniho Stitku motoru = il | | | | | = |
y ' oL [§] 00az30000Hz | EURE 50.0 Hz
N RGN Ml Jmenovité ota &ky motoru p Fi jmen. zat ézi (OL) RFC-A| { 0,0 a2 1667,0 Hz USA: 60,0 Hz
(O[eNoZER{eZ NN EY Il Tepelnd €asova konstanta motoru 1 (RFC) RFC-S|{ =
RW Num | | ND | | | US|
" " Oteviena smy ¢ka a RFC-A
. . EUR: 1500 ot/min
oL $| 0az180000 ot/min |= USA: 1800 ot/min VlozZte hodnotu z vyrobniho Stitku motoru..
0,00 az 50000,00 EUR: 1450 ot/min ; XA &
- ' ' 6.3.8 Volba kategorie m éniée
RFC-A |0 ot/min = USA: 1750 ot/min 9
RFC-S @ 1,0 az 3000,0 s = 89,0s (O[oNeZR{ONMISKN I < ategorie m énice
RW Txt | | ND |NC|PT|US|
Oteviena smy ¢ka
. L. . L ) Y, oL = Open-loop (1)
Otacky motoru pfi jmen. napajecim kmito¢tu a jmen. zatiZeni. Open-loop (1), RFC-A (2)
v 2 . ) B - ’ = ) E> -
Vyuziva se pro funkci kompenzace skluzu RFC-A| % RFC-S (3), Regen (4) RFC-A (2)
Kompenzace skluzu je vypnuta, je-li Pr 00.045 = 0, nebo kdyz RFC-S = RFC-S (3)
Pr 05.027 = 0.
Je-li kompenzace skluzu pozadovana, Pr 00.045 by mél byt nastaven na
Stitkovou hodnotu motoru (odpovida zahfatému stroji). BEhem ozivovani .
v8ak mize byt nékdy nutné tuto hodnotu pfenastavit, ponévadz $titkova Hodnota Pr 00.048 Kategorie
hodnota nemusi byt zcela odpovidajici. 1 Open-loop
Kompenzace skluzu pracuje spravné jak pod jmenovitymi otackami, tak 2 RFC-A
v oblasti odbuzeni. Tento algoritmus se bé&zné pouziva pro dorovnani 3 RFC-S
odchylek rychlosti vlivem zatéZze motoru. Hodnotu tohoto parametru Ize 4 Regen

nastavit nad hodnotu synchronnich otacek a tim zamérné predejit
poklesu otaéek. To muze byt uziteény prvek pfi soustavé sdilené zatéze
u mechanicky spfazenych motora.

RFC-A

Jmenovité otacky motoru jsou ve spojeni se jmenovitym kmitoctem
motoru pouzity pro stanoveni skluzu motoru pfi plném zatiZeni, ktery se
pouziva v algoritmech vektorového fizeni. Nespravné nastaveni tohoto
parametru mize zpUsobit nasledujici efekty:

Pfed zménou kategorie musi byt nejdfive obnoveno tovarni nastaveni
(Prmm.000 = 1253 pro Evropu nebo Pr mm.000 = 1254 pro USA).
Po resetu ménice, ktery provede zménu tohoto parametru, ménic
nastavi a zapamatuje tovarni nastaveni vSech parametr nové zvolené
kategorie.
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6.3.9 Informace o stavech
(o[oNeIRuNMeZY NIl PFistup k parametr am

RW Txt | | | ND | PT | |

oL Menu 0 (0), All Menus (1),
Read-only Menu 0 (2),

RFC-A | {3 Read-only (3), = Menu 0 (0)
RF Status Only (4),

c-s No Access (5)

Tento parametr uréuje pfistup k parametrdm pomoci ovladaciho panelu:

Stop p fi mén é zavazné poruse

Je-li bit 0 nastaven na jedna, potom pfi méné zavaznych poruchach
dojde nejdfive po decelera¢ni rampé k poklesu kmito¢tu na nulu a teprve
potom k vypnuti méni€e poruchou. jedna se o poruchy: 1/0O Overload,
An Input 1 Loss, An Input 2 Loss nebo Keypad Mode.

Blokovani detekce p Fetizeni brzdného odporu
Detaily o pretizeni brzdného odporu jsou popsany v Pr 10.030.

Blokovani stop p Fi ztrat é faze

Standardné dojde po detekci ztraty vstupni faze ke stopu ménice. Je-li
tento bit nastaven na 1, ménic pokracuje v provozu a porucha bude
vybavena az po povelu Stop od uzivatele.

Blokovani monitorovani teploty brzdného odporu

Soucasti ménicl typovych velikosti 3, 4 a 5 je interni brzdny odpor, ktery
je vybaven termistorem, ktery detekuje pfipadné pfehfati tohoto odporu.
ProtoZe tovarni nastaveni bitu 3 parametru Pr 10.037 je 0, méni¢ vybavi
poruchu “Th Brake Res” jestlize interni brzdny odpor a jeho termistor
neni nainstalovan (otefeny kontakt). Tuto poruchu Ize blokovat
nastavenim bitu 3 parametru Pr 10.037 na hodnotu 1. Toto je mozné
pouze u typové velikosti 3, 4 a 5. Napf. je-li Pr 10.037 = 8, potom je
porucha “Th Brake Res” blokovana.

Blokovani “freeze” parametr U pfi poruse

Je-li tento bit nastaven na 0, potom parametry uvedené nize si pfi
poru$e zachovaiji svou hodnotu (freeze) dokud neni porucha
vyresetovana. Je-li tento bit nastaven na 1, je tato vlastnost blokovana.

RFC-A a RFC-S
Reference selected (01.001)

Open-loop
[Reference Selected (01.001)

L{fovn M Stav
pfistupu
0 PFistupné je pouze Menu 0, vS8echny RW parametry Ize
(Menu 0) |editovat.
1 Pfistupné jsou vSechny skupiny Menu, vSechny RW
(All Menus) |parametry Ize editovat.
2
(Read-only |Pristupné je pouze Menu 0, vS§echny parametry jsou RO.
Menu 0)
3 PFistupné jsou vSechny skupiny Menu, vSechny
(Read-only) |parametry jsou RO.
4 Displej zdstava v rezimu Indikace stavu, zadny parametr
(Status Only) |nemuze byt zobrazen ani editovan.
Displej zdstava v rezimu Indikace stavu, Zadny parametr
5 nemUze byt zobrazen ani editovan. Parametry nejsou
(No Access) pfistupné ani pfes sériové rozhrani ani pres rozhrani
fieldbus ani prostfednictvim jakéhokoliv volitelného
modulu. .

Pre-skip Filter Reference (01.002) | Pre-skip Filter Reference (01.002)

Ovladaci panel mGze tento parametr zménit, i kdyz je aktivovan

Pre-ramp Reference (01.003)

Pre-ramp Reference (01.003)

Post Ramp Reference (02.001)

Post Ramp Reference (02.001)

uzivatelsky bezpecnostni kod.

Frequency Slaving Demand Final Speed Reference (03.001)

Funkce jednotlivych bitl tohoto parametru:

(03.001)
— Speed Feedback (03.002)
[(ONe L ORUNMoZI )l S\ verze m énice
=) N RECREE Speed Error (03.003)
am | | | | | | Speed Controller Output (03.004)

oL Current Magnitude (04.001) Current Magnitude (04.001)

RFC-A [ 0 az 99999999 = Torque Producing Current Torque Producing Current
(04.002) (04.002)

RFC-S Magnetising Current (04.017) Magnetising Current (04.017)
Output Frequency (05.001) Output Frequency (05.001)
Output Voltage (05.002) Output Voltage (05.002)

Akce p Fi poruse Output Power (05.003) Output Power (05.003)

RW Bin | | | | | US| D.c. Bus Voltage (05.005) D.c. Bus Voltage (05.005)
oL Analog Input 1 (07.001)* Analog Input 1 (07.001)*
RFC-A | 0 a3 31 = 0 Analog Input 2 (07.002)* Analog Input 2 (07.002)*

Analog Input 3 (07.003)* Analog Input 3 (07.003)*
RFC-S
* Neni u Unidrive M702

[ ONe Sy R N2l Il Reset Sériaové komunikace*
RW Bit | | ND | NC | | |

Priklad
Pr 10.037=8 (1000py4ry) Porucha “Th Brake Res” je blokovana

Pr 10.037=12 (1100ynary) Poruchy “Th Brake Res” a “phase loss” jsou
blokovany

Bit Funkce
0 [ Stop pfi méné zavazné poruse oL
1 | Blokovani detekce pfetizeni brzdného odporu RFC-A | { Off (0) or On (1) = Off (0)
2 | Blokovani stop pfi ztraté faze
3 | Blokovani monitorovani teploty brzdného odporu RFC-S
4 | Blokovani “freeze” parametrud pfi poruse
* Pouze u Unidrive M701.

Jsou-li Serial Address (11.023), Serial Mode (11.024), Serial Baud Rate
(11.025), Minimum Comms Transmit Delay (11.026) nebo Silent Period
(11.027) modifikovany, zmény nemaji okamzity efekt na systém sériové
komunikace. Nova hodnota je aktivni po pfistim pfipojeni napajeci sité
nebo je-li Reset Serial Communications (11.020) nastaven na jedna.
Reset Serial Communications (11.020) se po update systému
komunikace automaticky vrati na nulu.
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7 Uvedeni do provozu

Tato kapitola seznamuje nové uzivatele se zakladnimi kroky pfi prvnim
spusténi motoru v jednotli-vych kategoriich ménice.

Informace jak nastavit méni€ pro dosazeni optimalnich vlastnosti Ize
najit v kap. 8 Optimalizace na str. 153.

UL listing

Menu 0 Uvgdemdo Optimalizace Pamétové PLCn‘aq'esce Rozsifené Techmcka Diagnostika | . i
provozu karty ménice menu  |specifikace information

Ujistéte se, Ze nemU(ze dojit k Zadnému poskozeni nebo
nebezpedi v pfipadé neocekavaného startu motoru.

Varovani

danou aplikaci spravné.

Je nezbytné, aby byla spravné nastavena hodnota

parametru Pr 00.046 Jmenovity proud motoru. Toto
nastaveni ovliviuje funkci tepelné ochrany motoru.

Hodnoty parametrd motoru ovlivriuji jeho ochranu.
& Jejich nastaveni z vyroby (tovarni nastaveni) nemusi byt pro

Upozorn éni

Je-li méni¢ ovladan z ovladaciho panelu ménice (rezim

Keypad), potom se pfi startu rozb&hne na otacky dané

parametrem Pr 01.017.

V nékterych aplikacich toto nemusi byt pfijatelné. UZivatel
proto musi ovéfit Pr 01.017

a nastavit jeho hodnotu na 0.

Jestlize by maximalni otacky motoru mohly ohrozit
bezpecnost stroje, je nutno pouzit pfidavné nezavislé
zafizeni jako ochranu proti pfekro€eni povolenych otacek.

Varovani

7.1  Zapojeni pro rychlé uvedeni do
provozu

7.1.1  Zz&akladni poZadavky

V této Casti jsou uvedena zakladni zapojeni pro to, aby méni¢ mohl
pracovat v dané kategorii.

Minimalni nutny rozsah nastaveni parametrt je uveden v kap.

7.3 “Rychlé” uvedeni do provozu na str. 142.

Tabulka 7-1 Minimalni poZzadavky zapojeni svorkovnice
razné zp asoby ovladani

Fizeni pro

Otackova zp étna vazba

Vhodna zafizeni jsou:
Inkrementalni enkodér (A, B nebo F, D s nebo bez Z)
Dvoukanalovy inkrementalni enkodér (F, R s nebo bez Z)

*  SINCOS enkodér (s, nebo bez komunikaénich protokolt Stegmann
Hiperface, EnDat nebo SSlI)

« BIiSS absolutni enkodér

+ EnDat absolutni enkodér

* Resolver

Otackova a polohova zp étna vazba

Vhodna zafizeni jsou:

* Inkrementéalni enkodér (A, B nebo F, D s nebo bez Z) s komutacnimi
signaly (U, V, W)

* Dvoukanalovy inkrementalni enkodér (F, R s nebo bez Z) s komu-
ta¢nimi signaly (U, V, W)

*  SINCOS enkodér (s, nebo bez komunikacniho protokolu Stegmann
Hiperface, EnDat nebo SSlI)

+ BiSS absolutni enkodér

« EnDat absolutni enkodér

* Resolver

7.2  Zména kategorie m énicée

PFi zméné kategorie ménice se vSechny parametry vrati na své tovarni
nastaveni, a to v€etné parametru tykajicich se motor. Pouze parametr(i
Pristup k parametram (Pr 00.049) a UZivatelsky bezpecénostni kdd

(Pr 00.034) se tato procedura nedotkne.

Postup
Tento postup pouzijte pouze v pfipadé, Ze je vyZadovana zména
kategorie ménice:
1. VlozZte jednu z uvedenych hodnot do Pr mm.000:
1253 (pro Evropu, kmitoCet sité 50Hz)
1254 (pro USA, kmitocet sité 60Hz)

2. Pomoci Pr 00.048 zvolte pozadovanou kategorii ménice:

Pr 00.048 Kategorie m énice

00.048 1

t Open-loop

Oteviena smycka

[~ Zpusob oviadani m énice Pozadavky

Odblokovani ménice
Ovladani ze svorkovnice ménie | Zadana hodnota otacek / momentu
Provoz vpfed nebo Provoz vzad

2 RFC-A

Ovladani z ovladaciho panelu

iy Odblokovani ménice
ménice

Odblokovani ménice

Ovladani pomoci sériové linky Sériova linka

3 RFC-S

RFC-S

Tabulka 7-2  Minimalni poZzadavky pror @zné rezimy ¢innosti
(kategorie m énice)

Kategorie m énice PoZadavky

Oteviena smycka Asynchronni motor

Asynchronni motor s Cidlem otacek

RFC - A nebo bez ngj

Motor s permanentnimi magnety

RFC-S s ¢idlem polohy

Hodnoty ve druhém sloupci aplikujte pfi pouziti sériové linky.

3. Volbu potvrdte jednim z téchto zpusobu:

+ Stisknéte Cervené tlaCitko Reset

* Provedte Reset pomoci digitalniho vstupu Reset

» Provedte Reset pomoci sériové linky nastavenim Pr 10.038 na 100
(ujistéte se, ze Pr. mm.000 se vrati na nulu).
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Obr. 7-1  Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie pro Unidrive M700 / M701 (typ. vel. 3 a 4)

A Brzdny odpor
(volitelny)

T —
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Bdooo0000000 ® 27 Provoz vzad :g
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106 = '@‘ ® 28 ;
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— P ||| I— Q)29 o
15ti pinovy enkodérovy ~ S—fr— 7 ) EEm—_————
konektor Lleelialolviw ® 30
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Bezpecné vypnuti OFF
(aktivace ménice) E
o
c
©
Asynchronni @, Servomotor o
motor (s permanentnimi N
magnety) "g
T
m
i i Keypad 6
! ! / \ Pro Reiim oylédwéni'z p:anelu
! ! musi byt pfipojen jeden
! ! Ve z ovladacich panelu
! : { E
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
I |
I I
1 1
1 1

.

i i
i 1
i i
1 1
] 1
! 1
| |
] 1
T AR |
— | 1
B B E :
- 1
n zz0: , :
i EJ—LU U ! / / AN @ Volitelny nulovy impulz
1 -
i :—'—LV v : @ Tepelna ochrana pro brzdny odpor
| i W Wi na ochranu proti pozaru. Musi byt zapojena
e 3 ! ! ! tak, aby doslo k preruseni stfidavého napajeni
Otevrvena E :J]—Z Z,= L1 L2 L3 v pFipadé poruchy. Toto neni poZadovano,
Smkaa ! ! @: je-li pouzit volitelny interni brzdny odpor.
RFC-A RFCS |
v v i
bez Cidla bez Cidla .

* Porty pro Ethernetovou komunikaci u Unidrive M700 a porty pro sériové rozhrani 485 u Unidrive M701.
** Port pro zpétnovazebni Cidlo otacek a polohy.
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Obr. 7-2  Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie pro Unidrive M702 (typ. vel. 3a 4 )
A Brzdny odpor
(volitelny)
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5 1 J g 0@ \©
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15 " | D ® ———————————————— 6
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=)
(]
c
1]
Asynchronni Servomotor Q.
motor (s permanentnimi N
magnety) ~E
‘O
T
©
>
Keypad O

@ Volitelny nulovy impulz

@ Tepelna ochrana pro brzdny odpor
na ochranu proti pozaru. Musi byt zapojena
tak, aby doslo k preruseni stfidavého napajeni
v pfipadé poruchy. Toto neni pozadovano,
je-li pouzit volitelny interni brzdny odpor.

*k

Porty pro Ethernetovou komunikaci

Port pro zpétnovazebni Cidlo otacek a polohy.
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Obr. 7-3  Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie pro Unidrive M700 / M701 (typ. vel. 5 )
Brzdny odpor
A (volitelny)
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15 1 ® o
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L1[L2|L3 Q| 29]--------1 -
Q|30
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©
Asynchronni o Servomotor Q.
motor (s permanentnimi \N
magnety) c
; L
| o
i \©
! _
i Keypad 6
i / \ Pro Rezim ovladani z panelu
i musi byt pipojen jeden
1 Ve z ovladacich panelQ
1 E

/. -/. A @ Volitelny nulovy impulz

= L1 L2 L3 v pfipadé poruchy. Toto neni poZadovano,

@ Tepelna ochrana pro brzdny odpor
na ochranu proti pozaru. Musi byt zapojena
tak, aby doslo k preruseni stfidavého napajeni

je-li pouzit volitelny interni brzdny odpor.

* Porty pro Ethernetovou komunikaci u Unidrive M700 a porty pro sériové rozhrani 485 u Unidrive M701.

** Port pro zpétnovazebni ¢idlo otacek a polohy.
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Obr. 7-4  Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie pro Unidrive M702 (typ. vel. 5 )
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*

Porty pro Ethernetovou komunikaci
** Port pro zpétnovazebni €idlo otacek a polohy.
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Obr. 7-5 Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie pro Unidrive M700 / M701 (typ. vel. 6 )
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* Porty pro Ethernetovou komunikaci u Unidrive M700 a porty pro sériové rozhrani 485 u Unidrive M701.
** Port pro zpétnovazebni ¢idlo otacek a polohy.
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Obr. 7-6  Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie pro Unidrive M702 (typ. vel. 6 )
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@ Volitelny nulovy impulz

@ Tepelna ochrana pro brzdny odpor
na ochranu proti pozaru. Musi byt zapojena

¥ 4 tak, aby doslo k preruseni stfidavého napéjeni
OteVI:ena = L1 L2 L3 v pfipadé poruchy. Toto neni pozadovano,
Smkaa je-li pouzit volitelny interni brzdny odpor.
RFC-A RFC-S
bez ¢idla bez Cidla

*

Porty pro Ethernetovou komunikaci

*k

Port pro zpétnovazebni ¢idlo otacek a polohy.
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Obr. 7-7 Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie pro Unidrive M700 / M701 (typ. vel. 7 a vySSi )
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RFC-A RFC-S |
e W I
bez Cidla bez Cidla .

*

Pozadovano pro typ. velikost 10
** Porty pro Ethernetovou komunikaci u Unidrive M700 a porty pro sériové rozhrani 485 u Unidrive M701.
*** Port pro zpétnovazebni Cidlo otacek a polohy.
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Obr. 7-8  Minimalni zapojeni pro vSechny kategorie pro Unidrive M702 (typ. vel. 7 a vySsi )
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je-li pouzit volitelny interni brzdny odpor.

*

Pozadovano pro typ. velikost 10

** Porty pro Ethernetovou komunikaci

*** Port pro zpétnovazebni Cidlo otacek a polohy.
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113 A1 4
7.3 Rychlé” uvedeni do provozu
7.3.1 Oteviena smy ¢ka
Cinnost Popis
p

Pred pfipojenim
sité

Ujistéte se, Ze:

*  Meénic je zablokovan (svorka 31 u M700/M701 je rozpojena nebo svorky 11 a 13 u M702 jsou
rozpojeny)

* Neni zadan signal Provoz (svorky 26 a 27 u M700/M701 nebo svorky 7 a 8 u M702 jsou rozpojeny)

*  Motor je pfipojen

Po pfipojeni sité

Ovéite, Ze po pfipojeni sité se na displeji ménice na chvili zobrazi ‘Open-loop’ (kategorie Oteviena
smycka). Neni-li tomu tak, zmérite kategorii dle kap. 5.6 Zména kategorie ménice na str. 110.
Zkontrolujte:

» Nadispleji je zobrazeno ‘Inhibit’

Jestlize ménic hlasi poruchu, viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.

Nastavte Stitkové
udaje motoru

Nastavte:

*  Jmenovity kmito¢et motoru do Pr 00.047 (Hz)

* Jmenovity proud motoru do Pr 00.046 (A)

» Jmenovité otacky motoru do Pr 00.045 (ot/min)

+  Jmenovité napéti motoru do Pr 00.044 (V) - zkontrolujte zapojeni motoru A\ nebo A

X
:

P55

Mot X XXXXXXXXX
No XXXXXXXXXX
lclF

°C 40 s S1
Hz | min”| kW

cosg] A

kg

S

A 400

A 240
A 415

A 230 | 50

‘1445 ‘2.20 0.80 ‘

CN =14.5Nm

50‘ 1445‘2.20‘0.76 8.5
4.9

CN = 14.4Nm

CTP- VEN 1PHASE 1=0,46A P=110W R.F 321N

8.50
4.90

Nastavte maximalni
kmitocet

Nastavte:
*  Maximalni kmitoget do Pr 00.002 (Hz)

Nastavte
akceleracni a
deceleraéni rampu

Nastavte:

«  Akcelera¢ni rampu do Pr 00.003 (s/100 Hz)

»  Decelera¢ni rampu do Pr 00.004 (s/100 Hz)
Je-li instalovan brzdny odpor, nastavte Pr 00.015 = FAST. Také musi byt spravné nastaveny
parametry Pr 10.030, Pr 10.031 a Pr 10.061, jinak muze pred¢asné nastat porucha ‘Brake R Too
Hot’

100Hz

t

k—0.03—

k—0.04—

Externi termistor

U M700/701 Ize termistor pfipojit ke svorce 8, u M702 se termistor pfipojuje k pinu 15 enkodérového
pfipojeni P1. Typ enkodéru se nastavuje v P1 Thermistor Type (03.118). U M700/M701 se typ enkodéru
mUze nastavit v Pr 07.015.

——

Funkce Autotune

Pouze pro
vektorové rezim v
otevfené smy éce

Nemusi se pro
skalarni rezimy
(Pr 00.007 = Fixed
nebo Square)

Méni¢ mhze provést funkci Autotune bez otoceni motoru nebo s otoéenim motoru. Pfed aktivaci funkce
Autotune musi byt motor v klidu.

Je-li to mozné, je nutno pouzit Autotune s oto¢enim motoru, protoZze ménic potfebuje znat spravnou
hodnotu G¢iniku motoru.

Autotune s oto¢enim motoru zpusobi, Ze se motor rozbéhne na 2/3jmenovitych otacek ve
zvoleném sméru a to bez ohledu na to, jaka je Zadana hodnota otacek. Po dokonéeni se
motor volnobézné zastavi.

PFed spusténim ménice na pozadované otacky je nutno zrusit signaly Provoz a Blokovani.
Méni¢ Ize kdykoliv vypnout zruSenim signalu Provoz nebo Blokovani.

Varovani

*  Autotune bez oto€eni motoru se pouziva, pokud je motor zatizen a tuto zatéz neni mozno z hfidele
odstranit. Autotune bez otoceni motoru zméfi odpor statoru a napétovy ofset v ménici, coz je
vyzadovano pro dobré vlastnosti v rezimech vektorového Fizeni. Autotune bez otoceni motoru
neméfi ucinik motoru, proto do Pr 00.043 musi byt viozena hodnota ze Stitku motoru.

*  Autotune s oto€enim motoru by mélo byt byt pouzito pouze u nezatizeného motoru. Autotune s
oto€enim motoru nejprve provede Autotune bez oto¢eni motoru, potom je motor rozto¢en po
zvolené rampé na 2/3 jmenovitych otacekve zvoleném sméru. Autotune s otoéenim motoru meéfi
ucinik motoru.

Autotune se provadi takto:

« Nastavte Pr 00.040 = 1 pro Autotune bez oto€eni motoru nebo nastavte Pr 00.040 = 2 pro Autotune
s oto¢enim motoru

*  Odblokujte méni¢ (sepnutim svorky 31 u M700/M701 nebo sepnutim svorek 11 a 13 u M702). Na
ménici se zobrazi 'Ready’.

*  Zadejte povel Provoz (sepnutim svorek 26 nebo 27 u M700/M701, nebo svorek 7 nebo 8 u M702.
Béhem provadéni funkce Autotune bude na hornim fadku displeje blikat 'Auto Tune’.

*  Pockejte, dokud se na displeji ménice nezobrazi 'Ready’ nebo ‘Inhibit’ a motor se nezastavi.

Je-li vybavena porucha, viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.

e Zablokujte méni€ (rozpojenim svorky 31 u M700/M701 nebo svorek 11 a 13 u M702) a zruste povel
Provoz (rozpojenim svorek 26 nebo 27 u M700/M701, nebo svorek 7 nebo 8 u M702).

cos [

ol

Zapamatovani
parametru

Zvolte 'Save Parameters' v Pr mm.000 (alternativné zadejte hodnotu 1000 do Pr mm.000) a stisknéte
Cervené tlacitko nebo provedte reset prostfednictvim digitalniho vstupu.

Start motoru

Ménic je nyni pfipraven ke startu.

7D
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7.3.2 RFC-A (Vektor s ¢&idlem polohy)

Asynchronni motor s

€idlem polohy

Pro jednoduchost budeme uvazovat pouze enkodér s pravouhlymi impulzy vzajemné posunutymi o 90° elektrickych (kvadraturni enkodér). Informace
o dalSich podporovanych zpétnovazebnich ¢idlech Ize najit v kap. 7.4 Nastaveni zpétnovazebniho ¢idla na str. 146.

Cinnost

Popis

Pred pfipojenim
sité

Ujistéte se, ze:

+  Meéni¢ je zablokovan (svorka 31 u M700/M701 je rozpojena nebo svorky 11 a 13 u M702 jsou rozpojeny)
* Neni zadan signal Provoz (jsou rozpojeny svorky 26 a 27 u M700/M701, nebo svorky 7 a 8 u M702)

*  Motor je pfipojen

Po pfipojeni sité

Oveéfte, Ze po pfipojeni sité se na displeji ménice na chvili zobrazi ‘RFC-A’. Neni-li tomu tak, zménte kategorii dle
kap. 5.6 Zména kategorie ménice na str. 110.

Zkontrolujte:

* Na displeji je zobrazeno ‘Inhibit’

Jestlize ménic hlasi poruchu, viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.

Prvotni nastaveni parametr G enkodéru

Nastavte:

*  Typ enkodéru, Pr 03.038 = AB (0): kvadraturni enkodér

* Napajeni enkodéru, Pr. 03.036 =5V (0), 8 V (1) nebo 15V (2).

Je-li vystupni napéti z enkodéru > 5 V, ukoncovaci odpory musi byt zablokovany (Pr 03.039 = 0).

Stitkové udaje
motoru

* Jmenovity proud motoru do Pr 00.046 (A)
+  Jmenovité otacky motoru do Pr 00.045 (ot/min)

+  Jmenovité napéti motoru do Pr 00.044 (V) - zkontrolujte zapojeni motoru A nebo A

Nastavte
%ir;:,z?tsrg Nespravné nastaveni napajeciho napéti pro enkodér muize mit za nasledek zniceni enkod
enkodéru Unozorn o
pozorn eni
* Pocet rysek enkodéru ménice na otacku (LPR) v Pr 03.034
*  Volbu pfipojeni zakon&ovacich odpor(i enkodérového vstupu ménice do Pr 03.039:
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ zakoncovaci odpory nepfipojeny
1 = A-A\, B-B\, zakon&ovaci odpory pfipojeny, Z-Z\ zakon€ovaci odpory nepfipojeny
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ zakonc¢ovaci odpory pfipojeny
Nastavte:
Nastavte »  Jmenovity kmito¢et motoru do Pr 00.047 (Hz)

Nastavte
maximalni otacky

Nastavte:
*  Maximalni kmito¢et do Pr 00.002 (ot/min)

Nastavte
akceleracni a
deceleraéni
rampu

Nastavte:

*  Akceleraéni rampu do Pr 00.003 (s/1000 ot/min)

*  Deceleraéni rampu do Pr 00.004 (s/1000 ot/min)
Je-li instalovan brzdny odpor, nastavte Pr 00.015 = FAST. Také musi byt spravné nastaveny parametry
Pr 10.030, Pr 10.031 a Pr 10.061, jinak muZe pfed¢asné nastat porucha ‘Brake R Too Hot’

1000rpm|

t

k=003 004

Externi termistor

U M700/701 Ize termistor pfipojit ke svorce 8, u M702 se termistor pFipojuje k pinu 15 enkodérového
pfipojeni P1. Typ enkodéru se nastavuje v P1 Thermistor Type (03.118). U M700/M701 se typ enkodéru maze
nastavit v Pr 07.015.

——

Méni¢ mGze provést funkci Autotune bez oto€eni motoru nebo s otoéenim motoru. Pred aktivaci funkce
Autotune musi byt motor v klidu.

Funkce Autotune bez oto€eni motoru poskytuje zakladni méreni, zatimco Autotune s oto€enim motoru zajisti
lepsi Udaje, protoZze méfi skutecné hodnoty parametrd motoru poZzadované ménicem.

Autotune s oto€enim motoru zpusobi, Ze se motor rozbé&hne na 2/3jmenovitych otacek ve zvoleném

sméru a to bez ohledu na to, jaka je zadana hodnota ota€ek. Po dokon€eni se motor volnobézné

zastavi. Pfed spusténim ménice na pozadované otacky je nutno zrusit signaly Provoz a Blokovani.
Mé&ni¢ Ize kdykoliv vypnout zruenim signalu Provoz nebo Blokovani.

*  Autotune bez otoeni motoru se pouziva, pokud je motor zatizen a tuto zatéz neni mozno z hfidele
odstranit. Autotune bez otoeni motoru zméfi odpor statoru a rozptylovou indukénost motoru. Tyto hodnoty
jsou pouzity pro vypocet zisk( proudové smycky a na konci testu jsou updatovany hodnoty v Pr 00.038 a
Pr 00.039. Autotune bez oto€eni motoru neméfi u€inik motoru, proto do Pr 00.043 musi byt vioZena
hodnota ze Stitku motoru..

cos [J

Autotune +  Autotune s oto&enim motoru by mélo byt byt pouZito pouze u nezatizeného motoru. Autotune s oto&enim
motoru nejprve provede Autotune bez oto&eni motoru, potom je motor rozto¢en po zvolené rampé na 2/3
jmenovitych otagekve zvoleném sméru. Autotune s oto€enim motoru méfi indukénost statoru a vypodita =
Gginik motoru. Nm L peten
Autotune se provadi takto: & points
* Nastavte Pr 00.040 = 1 pro Autotune bez oto¢eni motoru nebo nastavte Pr 00.040 = 2 pro Autotune s N rpm
oto€enim motoru
*  Odblokujte ménic¢ (sepnutim svorky 31 u M700/M701 nebo sepnutim svorek 11 a 13 u M702). Na ménici se
zobrazi 'Ready’.
*  Zadejte povel Provoz (sepnutim svorek 26 nebo 27 u M700/M701, nebo svorek 7 nebo 8 u M702. BE€hem
provadéni funkce Autotune bude na hornim fadku displeje blikat ’Auto Tune’.
*  Pockejte, dokud se na displeji ménic¢e nezobrazi 'Ready’ nebo ‘Inhibit’ a motor se nezastavi.
Je-li vybavena porucha, viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.
*  Zablokujte ménic¢ (rozpojenim svorky 31 u M700/M701 nebo svorek 11 a 13 u M702) a zruste povel Provoz
(rozpojenim svorek 26 nebo 27 u M700/M701, nebo svorek 7 nebo 8 u M702).
Zapamatovani Zvolte 'Save Parameters' v Pr mm.000 (alternativné zadejte hodnotu 1000 do Pr mm.000) a stisknéte €ervené
parametr( tlacitko nebo provedte reset prostfednictvim digitalniho vstupu.
Start motoru Mé&nic¢ je nyni pfipraven ke startu. @
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7.3.3 Rezim RFC-A (Vektor bez ¢&idla polohy)
Asynchronni motor bez  €idla polohy

Cinnost

Popis

Pfed pfipojenim
sité

Ujistéte se, ze:

* Ménic je zablokovan (svorka 31 u M700/M701 je rozpojena nebo svorky 11 a 13 u M702 jsou rozpojeny)
*  Neni zadan signal Provoz (jsou rozpojeny svorky 26 a 27 u M700/M701, nebo svorky 7 a 8 u M702)

*  Motor je pfipojen

Po pfipojeni sité

Oveéfte, Ze po pfipojeni sité se na displeji ménice na chvili zobrazi ‘RFC-A’. Neni-li tomu tak, zménte kategorii dle
kap. 5.6 Zména kategorie ménice na str. 110.

Zkontrolujte:

* Nadispleji je zobrazeno ‘Inhibit’

Jestlize ménic hlasi poruchu, viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.

Zvolte rezim
RFC-A bez ¢idla
polohy

* Nastavte Pr 03.024 = 1 nebo 3 pro vybér rezimu RFC-A bez ¢idla
* Nastavte Pr 03.040 = 0000 pro blokovani poruchy pferuseni vodice

Nastavte
Stitkové udaje
motoru

Nastavte:

+ Jmenovity kmitodet motoru do Pr 00.047 (Hz)

* Jmenovity proud motoru do Pr 00.046 (A)

+  Jmenovité otacky motoru do Pr 00.045 (ot/min)

+  Jmenovité napéti motoru do Pr 00.044 (V) - zkontrolujte zapojeni motoru A\ nebo A

Nastavte
maximalni otacky

Nastavte:
*  Maximalni kmitocet do Pr 00.002 (ot/min)

Nastavt Nastavte:
Ao |+ Akcelera¢ni rampu do Pr 00.003 (/1000 o/min)
deceleraéni «  Decelera¢ni rampu do Pr 00.004 (s/1000 ot/min)
rampu Je-li instalovan brzdny odpor, nastavte Pr 00.015 = FAST. Také musi byt spravné nastaveny parametry .
Pr 10.030, Pr 10.031 a Pr 10.061, jinak mUze predtasné nastat porucha ‘Brake R Too Hot' o oo
U M700/701 Ize termistor pfipojit ke svorce 8, u M702 se termistor pfipojuje k pinu 15 enkodérového
Externi termistor | pfipojeni P1. Typ enkodéru se nastavuje v P1 Thermistor Type (03.118). U M700/M701 se typ enkodéru mize 4?7

nastavit v Pr 07.015.

Vyberte nebo
zruste moznost
startu do
rotujiciho motoru

Neni-li start do rotujiciho motoru pozadovan, nastavte Pr 06.009 na 0.

Je-li start do rotujiciho motoru pozadovan, ponechejte Pr 06.009 v tovarnim nastaveni 1. V zavislosti na
velikosti motoru maze byt tfeba upravit hodnotu Pr 05.040.

Pr 05.040 definuje méfitko, které je pouzivano algoritmem detekce otac¢ek motoru.

Tovarni nastaveni hodnoty Pr 05.040 je 1, coz je vhodné pro malé motory (<4 kW). Pro vétSi motory je nutno
hodnotu Pr 05.040 zvysit. Pfiblizné hodnoty Pr 05.040 pro riizné velikosti motoru jsou: 2 pro 11 kW, 3 pro 55 kW
a 5 for 150 kW. Je-li hodnota Pr 05.040 pfili§ velka, motor muze po odblokovani akcelerovat z klidového stavu.
Je-li hodnota pfili§ mala, méni¢ bude detekovat nulové otacky i kdyz se motor otaci.

Funkce Autotune

Méni¢ maze provést funkci Autotune bez oto¢eni motoru nebo s oto¢enim motoru. Pred aktivaci funkce
Autotune musi byt motor v klidu.

Funkce Autotune bez oto€eni motoru poskytuje zakladni méreni, zatimco Autotune s oto€enim motoru zajisti
lep$i Udaje, protoze méfi skutecné hodnoty parametrd motoru poZzadované ménicem.

Darazné se doporucuje provedeni funkce Autotune s oto¢e-nim motoru (Pr 00.040 = 2).

Autotune s oto¢enim motoru zplsobi, Ze se motor rozbéhne
na 2/3jmenovitych otacek ve zvoleném sméru a to bez ohledu na to, jaka je Zzddana hodnota otacek.

Po dokonéeni se motor volnobé&zné zastavi.
Pfed spusténim ménice na pozadované otacky je nutno zrusit signaly Provoz a Blokovani.

cos [J

Ménié Ize kdykoliv zastavit zrusenim signalu Provoz nebo Blokovani.

* Autotune bez oto¢eni motoru se pouziva, pokud je motor zatizen a tuto zatéz neni mozno z hfidele
odstranit. Autotune bez otoeni motoru zméfi odpor statoru a rozptylovou indukénost motoru. Tyto hodnoty
jsou pouzity pro vypocet zisk(i proudové smycky a na konci testu jsou updatovany hodnoty v Pr 00.038 a

Pr 00.039. Autotune bez otoceni motoru neméfi Gcinik motoru, proto do Pr 00.043 musi byt vioZzena T p—
hodnota ze Stitku motoru.. Nm — break-

+  Autotune s otocenim motoru by mélo byt byt pouzito pouze u nezatizeného motoru. Autotune s otocenim  poins
motoru nejprve provede Autotune bez oto¢eni motoru, potom je motor roztoéen po zvolené rampé na 2/3 N rpm

jmenovitych otaekve zvoleném sméru. Autotune s oto¢enim motoru méfi indukénost statoru a vypocita
ucinik motoru.

Autotune se provadi takto:

* Nastavte Pr 00.040 = 1 pro Autotune bez oto¢eni motoru nebo nastavte Pr 00.040 = 2 pro Autotune s
otoCenim motoru

+  Odblokujte méni¢ (sepnutim svorky 31 u M700/M701 nebo sepnutim svorek 11 a 13 u M702). Na ménici se
zobrazi 'Ready’.

+  Zadejte povel Provoz (sepnutim svorek 26 nebo 27 u M700/M701, nebo svorek 7 nebo 8 u M702. Béhem
provadéni funkce Autotune bude na hornim fadku displeje blikat ’Auto Tune’.

+  Pockejte, dokud se na displeji ménie nezobrazi 'Ready’ nebo ‘Inhibit' a motor se nezastavi.

Je-li vybavena porucha, viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.

*  Zablokujte ménic¢ (rozpojenim svorky 31 u M700/M701 nebo svorek 11 a 13 u M702) a zruste povel Provoz
(rozpojenim svorek 26 nebo 27 u M700/M701, nebo svorek 7 nebo 8 u M702).
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Cinnost Popis
Zapamatovani Zvolte 'Save Parameters' v Pr mm.000 (alternativné zadejte hodnotu 1000 do Pr mm.000) a stisknéte cervené
parametr(i tlacitko nebo provedte reset prostfednictvim digitalniho vstupu.
Start motoru Ménic€ je nyni pfipraven ke startu. @

7.3.4 ReZim RFC-S (Servo s ¢€idlem polohy)
Motory s permanentnimi magnety s
Pro jednoduchost budeme uvazovat pouze enkodér s pravouhlymi impulzy vzajemné posunutymi o 90° elektrickych (kvadraturni enkodér). Informace

o dal$ich podporovanych zpétnovazebnich ¢idlech Ize najit v kap. 7.4 Nastaveni zpétnovazebniho cidla na str. 146.

€idlem polohy

Cinnost

Popis

Uﬁstéte se, ze:

Pred *  Menic je zablokovan (svorka 31 u M700/M701 je rozpojena nebo svorky 11 a 13 u M702 jsou rozpojeny)
pfipojenim sité | «  Neni zadan signal Provoz (jsou rozpojeny svorky 26 a 27 u M700/M701, nebo svorky 7 a 8 u M702)
*  Motor je pfipojen

Ovérte, Ze po pfipojeni sité se na displeji ménice na chvili zobrazi ‘RFC-S’. Neni-li tomu tak, zmérite kategorii dle
kap. 5.6 Zména kategorie ménice na str. 110.

*  Pocet polt motoru do Pr 00.042
* Jmenovité napéti motoru do Pr 00.044 (V)

SPict)épnpOJenl Zkontrolujte: N o
* Nadispleji je zobrazeno ‘Inhibit’
Jestlize ménic¢ hlasi poruchu, viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.
Prvotni nastaveni parametr @ enkodéru
Nastavte:
*  Typ enkodéru, Pr 03.038 = AB Servo (3): kvadraturni enkodér s komuta¢nimi vystupy
*  Napajeni enkodéru, Pr. 03.036 =5V (0), 8V (1) nebo 15V (2).
Je-li vystupni napéti z enkodéru > 5 V, ukoncovaci odpory musi byt zablokovany nastavenim Pr 03.039 = 0.
Nastavte
parametry
tykajici se Nespravné nastaveni napajeciho napéti pro enkodér miize mit za nasledek zniceni enkodéru.
enkodéru
»  Pocet rysek enkodéru ménice na otacku (LPR) v Pr 03.034
*  Volbu pfipojeni zakoncovacich odport enkodérového vstupu ménice do Pr 03.039:
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ zakoncovaci odpory nepfipojeny
1 = A-A\, B-B\, zakon&ovaci odpory pfipojeny, Z-Z\ zakonovaci odpory nepfipojeny
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ zakoncovaci odpory pfipojeny
Nastavte:
Nastavte *  Jmenovity proud motoru do Pr 00.046 (A)
stitkove udaje Musi byt roven nebo mensi nez hodnota jmen. proudu ménice pro tézky rezim, jinak béhem Autotune mize
motoru nastat porucha ‘Motor Too Hot'.

Nastavte max. | Nastavte:

otacky *  Maximalni ota€ky do Pr 00.002 (ot/min)

Nastavte Nastavte:

*  Akceleraéni rampu do Pr 00.003 (s/1000 ot/min)

1000rpe)

v Pr07.015.

2222:2:22::. @ |.  Deceleraéni rampu do Pr 00.004 (s/1000 ot/min)
ramou Je-li instalovan brzdny odpor, nastavte Pr 00.015 = FAST. Také musi byt spravné nastaveny parametry
P Pr 10.030, Pr 10.031 a Pr 10.061, jinak miZe pfedasné nastat porucha ‘Brake R Too Hot'. o o
Externi U M700/701 Ize termistor pfipojit ke svorce 8, u M702 se termistor pfipojuje k pinu 15 enkodérového
termistor pfipojeni P1. Typ enkodéru se nastavuje v P1 Thermistor Type (03.118). U M700/M701 se typ enkodéru mdze nastavit —?Ii

Uzivatelska pfirucka M700/M701/M702

145



Be%pecpqst 'Zakladnl Mlechamcka Elektrlcka Ov[ac@m Menu 0 Uvedeni do Optimalizace Pamétove PLCn'aq‘esce Rozsifené Techmcka Diagnostika .UL Ilstlr)g
pfipraci | informace | instalace | instalace | ménice provozu karty meénice menu  |specifikace information

Cinnost Popis

Méni¢ muze provést funkci Autotune bez otoceni motoru nebo s oto€enim motoru, s mechanickym zatizenim nebo se

zablokovanym rotorem. Pred aktivaci funkce Autotune musi byt motor v klidu.

Funkce Autotune bez oto€eni motoru poskytuje zakladni méfeni, zatimco Autotune s otocenim motoru zajisti lepSi

udaje, protoZze méfi skute¢né hodnoty parametrt motoru pozadované ménicem.

Pouziti funkce Autotune s oto¢enim motoru se doporucuje pro presné méreni fazového uhlu pfi polohovani.

*  Autotune bez oto€eni motoru se pouziva, pokud je motor zatizen a tuto zatéz neni mozno z hfidele odstranit.
Tento test mGze byt pouZit pro méfeni véech nezbytnych parametrli pro zakladni fizeni. BEhem Autotune je
proveden test pro zjisténi polohy osy toku motoru. Autotune bez oto€eni motoru zméfi odpor statoru, rozptylovou
indukénost, napétovy ofset pfi nulovém proudu , maximalni ofset napéti a proud pfi maximalnim ofsetu napéti ,
Lq bez zatéze a Ofset faze bez zatéze. Toto je pouZzito pro vypocet ziskli proudové smycky a na konci testu jsou
updatovany hodnoty parametrt Pr 00.038 and Pr 00.039. Neni-li zvolen rezim bez zpétné vazby (sensorless),
potom Poloha faze enkodéru (03.025) je nastavena pro zvolené ¢idlo zpétné vazby

. Autotune s oto¢enim motoru mize byt pouzito pouze u nezatizeného motoru. Motor se oto¢i o 2 mechanické

otacky ve zvoleném sméru. Potom je proveden test bez otoceni motoru pro ziskani odporu statoru, indukénosti v 0

osach toku, napétovy ofset pfi nulovém proudu maximalni ofset napéti a proud pfi maximalnim ofsetu napéti, Lq

bez zatéZze a Ofset faze bez zatéze. Toto je pouzito pro vypocet ziskt proudové smycky a na konci testu jsou 0
;3;‘;3‘2 . updatovany hodnoty parametrti Pr 00.038 and Pr 00.039.

Autotune s otoc¢enim motoru zpUsobi, Ze motor provede max 2 mechanické otacky ve zvoleném sméru a to
bez ohledu na to, jaka je Zddana hodnota otacek. Po kratké chvili motor provede elektrickou otacku.

Pfed spusténim ménice na pozadované otacky je nutno zrusit signaly Provoz a Blokovani. Ménic Ize
kdykoliv zastavit zruSenim signalu Provoz nebo Blokovani.

Varovani

Autotune se provadi takto:

» Nastavte Pr 00.040 = 1 pro Autotune bez oto€eni motoru nebo nastavte Pr 00.040 = 2 pro Autotune s oto¢enim
motoru

*  Odblokujte ménic¢ (sepnutim svorky 31 u M700/M701 nebo sepnutim svorek 11 a 13 u M702). Na ménici se zobrazi
'Ready’.

*  Zadejte povel Provoz (sepnutim svorek 26 nebo 27 u M700/M701, nebo svorek 7 nebo 8 u M702. BEhem
provadéni funkce Autotune bude na hornim fadku displeje blikat 'Auto Tune’.

*  Pockejte, dokud se na displeji ménice nezobrazi 'Ready’ nebo ‘Inhibit’ a motor se nezastavi.

Je-li vybavena porucha, viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.

*  Zablokujte ménic¢ (rozpojenim svorky 31 u M700/M701 nebo svorek 11 a 13 u M702) a zruste povel Provoz
(rozpojenim svorek 26 nebo 27 u M700/M701, nebo svorek 7 nebo 8 u M702).

Zapamatovani | Zvolte 'Save Parameters' v Pr mm.000 (alternativné zadejte hodnotu 1000 do Pr mm.000) a stisknéte ¢ervené tlacitko
parametr( nebo provedte reset prostfednictvim digitalniho vstupu.

Start motoru Ménic je nyni pfipraven ke startu. @

7.4  Nastaveni zp étnovazebniho €idla

7.4.1  P1 polohové rozhrani
Tato kapitola se zabyva nastavenim parametr(, ktera je nutné provést pro vyuziti pfislusného typu kompatibilniho zpétnovazebniho ¢idla spole¢né

s polohovym rozhranim P1 méni¢e. Podrobnéj$i informace o zde uvedenych parametrech se nachazeji v pfiru¢ce Parameter Reference Guide.

Tabulka 7-3 Parametry poZzadované pro nastaveni zp  étnovazebniho éidla p fes polohové rozhrani P1

AB, FD, FR, AB Servo, sc sc '
Parameter FD Servo, FR Servo, Hiperface | EnDat EnDat | SC SSI SSI BiSS | Resolver
SC, SC Servo
P1 ReZim nulového pulzu (03.031) v
P1 Bitové rozlieni na otacku (03.033) ° ° ° v v °
P1 Podet pulzdi na otacku (03.034) 4 ° ° v
P1 Pocet komunikaénich bitts (03.035) ° ° ° v v °
P1 Napajeci napéti (03.036)* v v v v v v v
P1 Pfenosova rychlost (03.037) v v v v v
P1 Typ pfipojeného ¢idla (03.038) 4 v v v v v v v
P1 Volba automatické konfigurace (03.041) 4 4 v v
P1 Binarni rezim SSI (03.048) v v
P1 Pocet poli resolveru (03.065) v
P1 Napdjeni resolveru (03.066) v

v’ Informace, jejichz zadani uzivatelem je nezbytné.
e Hodnota parametrd mize byt nastavena automaticky méni¢em pomoci volby automatické konfigurace. Ma-li byt vypnuta, je nutno, aby uzivatel
nastavil (t.j. Pr 03.041 = Disabled (0)).

Pr 03.036: Je-li vystupni napéti z enkodéru vétsi jak 5V, pak je nutno odpojit ukon€ovaci odpory pomoci nastaveni Pr 03.039 = 0.

*

V tab. 7-3 je zobrazen souhrn parametrd pozadovanych pro nastaveni daného zpétnovazebniho ¢idla. Detailnéjsi informace nasleduji
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7.4.2 Polohové rozhrani P1: podrobné oziveni zp  étnovazebniho ¢idla

Standardni kvadraturni enkodér s nebo bez komuta

¢nich signal G (A, B, Znebo A, B, Z, U, V, W)

SinCos enkodér s nebo bez komuta €nich stop UVW

Typ pfipojeného cidla (03.038)

AB (0) pro kvadraturni enkodér bez komutaénich signalt *
AB Servo (3) pro kvadraturni enkodér s komutaénimi signaly
SC (6) pro SinCos enkodér bez komutacnich signali *

SC Servo (12) pro SinCos enkodér s komutacnimi signaly

Napéjeci napéti (03.036)

5V (0), 8V (1) nebo 15 V (2)

Je-li vystupni napéti z enkodéru vétsi jak 5V, je nutno odpojit ukonéovaci odpory nastavenim Pr 03.039 = 0

Pocet pulzd na otacku (03.034)

Nastavte pocet pulzd nebo sin vin enkodéru na otacku

Volba pripojeni ukoncovacich odpord
(03.039)
(pouze AB nebo AB Servo)

0=A, B, Z ukoncovaci odpory odpojeny
1=A,B ukonCovaci odpory pfipojeny, Z ukoncovaci odpor odpojen
2=A,B,Z ukoncovaci odpory pfipojeny

Rezim nulového pulzu (03.031)

Bit .
Popis

Neprovadi se zadna akce, dokud je pfiznak ref. pulzu nula pfed tim, nez se objevi
udalost nulového pulzu

Pr 03.028 a Pr 03.058 jsou nastaveny na nulu

Pr 03.028, Pr 03.029, Pr 03.030 a pfislusna ¢ast Pr 03.058 nejsou vyresetovany.
Pr 03.058 je pfeveden do Pr 03.059 a Pr 03.032 je nastaven na 1.

Nedefinovany stav mistniho rozsahu je omezen z -30mV na 30mV. Nulovy pulz je
rozpoznan pouze, jestlize je jeho Sitka 10 ps.

Volba stupné ochrany (03.040)

Bit .
Popis

Volba detekce preruseni vodicu

Blokovani poruch Encoder 1 az Encoder 7

Typ pfipojeného cidla (03.038)

Inkrementalni enkodér se signaly frekvence a sm

éru (F a D) nebo vp fed a vzad (Cw a CCW) s nebo bez komuta €nich signal G

*

FD (1) pro signaly frekvence a sméru bez komutacnich signald
FR (3) pro signaly vpfed a vzad bez komutaénich signald *

FD Servo (4) pro signaly frekvence a sméru s komutaénimi signaly
FR Servo (5) pro signaly vpfed a vzad s komuta¢nimi signaly

Napéjeci napéti (03.036)

5V (0), 8V (1) nebo 15 V (2)

Je-li vystupni napéti z enkodéru vétsi jak 5V, je nutno odpojit ukon€ovaci odpory nastavenim Pr 03.039 = 0

Pocet pulzd na otacku (03.034)

Nastavte pocet pulzd enkodéru na otacku déleny 2

Volba pripojeni ukoncovacich odpord
(03.039)

0 = F nebo CW, D nebo CCW  Z ukonc€ovaci odpory odpojeny
1 =F nebo CW, D nebo CCW  ukoncovaci odpory pfipojeny, Z ukon&ovaci odpor odpojen
2 =F nebo CW, D nebo CCW  Z ukonc€ovaci odpory pfipojeny

Bit .
Popis
x| x| x 11 Neprovadi se Zadna akce, dokud je pfiznak ref. pulzu nula pfed tim, nez se objevi
udalost nulového pulzu
ReZim nulového pulzu (03.031) x | x | 1] x | Pr03.028 a Pr 03.058 jsou nastaveny na nulu
1«1 x Pr 03.028, Pr 03.029, Pr 03.030 a pfislusna ¢ast Pr 03.058 nejsou vyresetovany.
Pr 03.058 je pfeveden do Pr 03.059 a Pr 03.032 je nastaven na 1.
1 x x| x Nedefinovany stav mistniho rozsahu je omezen z -30mV na 30mV. Nulovy pulz je
rozpoznan pouze, jestlize je jeho Sitka 10 ps..
Bit .
Popis
Volba stupné ochrany (03.040)
X | x | x [ 1] Volba detekce preruseni vodi&ti
1| x| x | x | Blokovani poruch Encoder 1 aZ Encoder 7

* Tato nastaveni by méla byt pouzivana pouze v rezimu RFC-A. V rezimu RFC-S, je nutno po kazdém zapnuti napajeni provést test fazového offsetu.
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Absolutni SinCos enkodér se sériovou komunikaci Hiperface nebo EnDat nebo

pouze Absolutni SinCos enkodér nebo BiSS enkodér

Typ pfipojeného cidla (03.038)

SC Hiperface (7) pro SinCos enkodér se sériovou komunikaci Hiperface

EnDat (8) pro enkodér s pouze sériovou komunikaci EnDat
SC EnDat (9) pro SinCos enkodér se sériovou komunikaci EnDat
BiSS (13) pro enkodér s pouze komunikaci BiSS

Napéjeci napéti (03.036)

5V (0), 8V (1) nebo 15 V (2)

Volba automatické konfigurace
(03.041)

Automaticka konfigurace je v tovarnim nastaveni povolena, takze automaticky nastavuje tyto parametry:
Bitové rozliSeni na otacku (03.033)
Pocet pulzd na otacku (03.034)
Pocet komunikacnich bitd (03.035)

Tyto parametry Ize vlozit ru€né, pokud Pr 03.041 = Disabled (0).

Prenosova rychlost (03.037)

100 k, 200 k, 300 k, 400 k, 500k, 1M, 1.5 M, 2 M, 4 M

Volba stupné ochrany (03.040)

Bit .
Popis

Volba detekce preruseni vodicu

Volba detekce chyby fazovani

X | X | X } Blokovani poruch Encoder 1 az Encoder 7

TakZe napf. pro povoleni detekce preruSeni vodiCe a detekce chyby faze nastavte Pr 03.040 na 0011.

Absolutni pouze SSI komunika €ni enkodér, absolutni SinCos enkodér s SSI komunikaci

Typ pfipojeného cidla (03.038)

SSI (10)  pouze pro SSI komunikaéni enkodér
SC SSI (11) pro SinCos enkodér se sériovou komunikaci SSI

Napéjeci napéti (03.036)

5V (0), 8V (1) nebo 15 V (2)

Pocet pulzd na otacku (03.034)

Nastavte pocet sinovych vin enkodéru na otacku

Binarni rezim SSI (03.048)

Off = Grayuv kéd
On = Binarni rezim

BitovérozliSeninaotacku (03.033)

Nastavte pocet bitového rozliSeni enkodéru (standardné 12 bitl pro SSI enkodér)

Pocet komunikacnich bitd (03.035)

Celkovy pocet bitl polohové informace (obvykle 25 bitl pro SSI enkodér)

Prenosova rychlost (03.037)

100 k, 200 k, 300 k, 400 k, 500k, 1M, 1.5M,2 M, 4 M

Volba stupné ochrany (03.040)

Bit .
Popis
x| x | x [ 1] Volba detekce preruseni vodi&(i
X | X | 1] X ] Volba detekce chyby fazovani
x | 1] x| x | Volba monitorovani vystrazného bitu napajeni SSI
1| x | x | x | Blokovani poruch Encoder 1 aZ Encoder 7

TakZe napf. pro povoleni detekce preruSeni vodiCe a detekce chyby faze nastavte Pr 03.040 na 0011.

Enkodér s pouze komuta €nimi signaly UVW *

Typ pfAipojeného cidla (03.038)

Commutation Only (16) pro kvadraturni enkodér s komutaénimi signaly *

Napéjeci napéti (03.036)

5V (0), 8V (1) nebo 15 V (2)

Volba stupné ochrany (03.040)

Nastavte na nulu pro vypnuti detekce pferuseni vodict

*

uroven dynamiky.

Toto zpétnovazebni zafizeni poskytuje zpétnou vazbu s velmi nizkym rozliSenim a nemélo by byt pouzivano pro aplikace vyZzadujici vysokou

Vzhledem k nizkému rozliSeni enkodér( s pouze s komutaénimi UVW signaly doporuéuje se, aby Filtr polohového rozhrani P1 (03.042) byl nastaven
na maximalni hodnotu. Rovnéz tak mize byt vyzadovano nastaveni Casové konstanty filtru pozadovaného proudu (04.012) na hodnotu 1 az 2 ms.
Také se doporucuje, aby zisky otackového regulatoru byly nastaveny na niz$i hodnoty pro dosazZeni stabilnéjSiho chodu.
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Resolver

Typ pfAipojeného cidla (03.038) Resolver (14)

Nastavte pocet poll resolveru

2 poly, 4 poly, 6 pola, 8 polt

Nastavte excitacni napéti a kmitocet

6 V Auto (0), 4 V Auto (1), 6 V 6 kHz (2), 4 V 6 kHz (3), 6 V 8 kHz (4), 4 V 8 kHz (5)

Pocet pold resolveru (03.065)

Napéajecinapétiresolveru (03.066)

Bit .
Popis

Error Detection Level (03.040) x | x| x | 1] Volba detekce pferuseni vodigt

1| x| x | x | Blokovani poruch Encoder 1 az Encoder 7

Takze napf. pro povoleni detekce preruseni vodi¢u nastavte Pr 03.040 = 0001.

7.4.3 Polohové rozhrani P2

Tato kapitola pfedstavuje nastaveni parametr(i, ktera je nutné provést pro vyuziti pfislusného typu kompatibilniho zpétnovazebniho ¢idla spole¢né
s polohovym rozhranim P2 méniCe. Podrobnéjsi informace o zde uvedenych parametrech se nachazeji v manualu Parameter Reference Guide. Ma-
li byt zpétnovazebni €idlo pfipojené k P2 polohovému rozrani pouzito jako zpétna vazba z motoru, pak je tfeba nastavit Pr 03.026 = P2 Drive (1).

Tabulka 7-4 Parametry poZzadované pro nastaveni zp  étnovazebniho éidla p fes polohové rozhrani P2

Parametr AB, FD, FR EnDat SSI BiSS
P2 ReZim nulového pulzu (03.131) 4
P2 Bitové rozliSeni na otacku (03.133) ° ° °
P2 Pocet pulzi na otacku (03.134) v

P2 Pocet komunikacnich bitd (03.135)

P2 Pfenosova rychlost (03.137) v v v
P2 Typ pfipojeného cidla (03.138) v v v ”
P2 Volba automatické konfigurace (03.141) v v

v Informace, jejichz zadani uzivatelem je nezbytné

e Hodnota parametri mdze byt nastavena automaticky méni€em pomoci volby automatické konfigurace. Ma-li byt vypnuta, je nutno, aby uzivatel
nastavil Pr 03.041 = Disabled (0)).

P2 polohové rozhrani neobsahuje zadny svudj nezavisly napétovy vystup. Proto vSechna polohova zpétnovazebni zafizeni pfipojena na polohové
rozhrani P2 musi bud sdilet napétovy zdroj rozhrani P1 (pin 13 Cannon konektoru) nebo byt napajena z externiho zdroje.

POZNAMKA

Na polohovém rozhrani P2 jsou vzdy pfipojeny ukon€ovaci odpory. Detekce pferuseni vodi¢t u P2 neni k dispozici pro typy zpétnovazebnich signall
AB, FD nebo FR.

V tab. 7-4 je zobrazen souhrn parametrd, které je tfeba nastavit pro kazdé zpétnovazebni zafizeni.. Vice informaci viz dale.

Standardni kvadraturni enkodér (A, B, Z)

Typ pfipojeného cidla (03.138) AB (1) pro kvadraturni enkodér
Pocet pulzd na otacku (03.134) Nastavte pocet pulzd enkodéru na otacku
Bit

Popis

1 Neprovadi se zadna akce, dokud je pfiznak ref. pulzu nula pfed tim, nez se objevi
udalost nulového pulzu

Rezim nulového pulzu (03.131) x | x | 1| x | Pr03.128 a Pr 03.158 jsou nastaveny na nulu

Pr 03.128, Pr 03.129, Pr 03.130 a pfislusna ¢ast Pr 03.158 nejsou vyresetovany.
Pr 03.158 je pfeveden do Pr 03.159 a Pr 03.132 je nastaven na 1.

Nedefinovany stav mistniho rozsahu je omezen z -30mV na 30mV. Nulovy pulz je
rozpoznan pouze, jestlize je jeho Sitka 10 ps..
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Inkrementalni enkodér se signaly frekvence asm  éru (F a D) nebo vp fed a vzad (CW a CCW)

FD (2) pro signaly frekvence a sméru bez komutaénich signall
FR (3) pro signaly vpfed a vzad bez komutacnich signall

Pocet pulzd na otacku (03.134) Nastavte pocet pulzi enkodéru na otacku déleny 2

Typ pfipojeného cidla (03.138)

Bit .
Popis

Neprovadi se zadna akce, dokud je pfiznak ref. pulzu nula pfed tim, nez se objevi
udalost nulového pulzu

Rezim nulového pulzu (03.131) x | x| 1] x ] Pro03.128 a Pr 03.158 jsou nastaveny na nulu

Pr 03.128, Pr 03.129, Pr 03.130 a pfislusna ¢ast Pr 03.158 nejsou vyresetovany.
Pr 03.158 je pfeveden do Pr 03.159 a Pr 03.132 je nastaven na 1.

Nedefinovany stav mistniho rozsahu je omezen z -30mV na 30mV. Nulovy pulz je
rozpoznan pouze, jestlize je jeho Sitka 10 ps..

Absolutni EnDat enkodér pouze se sériovou komunikaci nebo BiSS enkodér

EnDat (4) pro enkodér s pouze sériovou komunikaci EnDat
BiSS (6) pro enkodér s pouze komunikaci BiSS

Automaticka konfigurace je v tovarnim nastaveni povolena, takZze automaticky nastavuje tyto parametry:

Typ pfipojeného cidla (03.138)

Volba automatické konfigurace Bitové rozliSeni na otacku (03.133)
(03.141) Pocet komunikacnich bitd (03.135)
Tyto parametry Ize viozit ruéné, pokud Pr 03.141 je nastaven na Disabled (0).
Prenosovarychlost (03.137) 100 k, 200 k, 300 k, 400 k, 500 k, 1M, 1.5M,2 M, 4 M
Bit

Volba stupné ochrany (03.140) Popis

1| x | x | x| Blokovani poruch Encoder 4 aZ Encoder 7

Absolutni pouze SSI komunika €ni enkodér

Typ pfipojeného cidla (03.138) SSI (5) for a SSI communications only encoder

Off (0) = Grayudv kod

On (1) = Binarni rezim

Bitové rozliSeni na otacku (03.133) Nastavte pocet bitového rozliSeni enkodéru (standardné 12 bit pro SSI enkodér)

Pocet komunikacnich bitd (03.135) Celkovy pocet bitl polohové informace (obvykle 25 bit pro viceotackovy SSI enkodér)
Prenosova rychlost (03.137) 100 k, 200 k, 300 k, 400 k, 500k, 1M, 1.5M,2 M, 4 M

Binarni rezim SSI (03.148)

Bit .
Popis
Volba stupné ochrany (03.140)

X | 1] X | X ] Volba monitorovani vystrazného bitu napajeni SSI

X | X | X } Blokovani poruch Encoder 4 az Encoder 7

7.5 Nastaveni simulovaného enkodérového vystupu
Méni¢ umoziiuje tfi varianty simulovaného enodérového vystupu
* Hardwarovy rezim - pfiristkové signaly (AB, FD, FR)

+  Softwarovy rezim - pfirustkové signaly (AB, FD, FR)
»  Softwarovy rezim — absolutni SSI data

Dostupnost simulovaného enkodérového vystupu na 15 pinovém Cannon konektoru ménice zavisi na typu zpétnovazebniho zafizeni pfipojeného na
polohové rozhrani P1. Dalsi informace ohledné simulovaného enodérového vystupu se nachazeji v tab. 4-34 na str. 97. Stav simulovaného
enkodérového vystupu Ize sledovat v Stav simulovaného enkodéru (03.086):

None (0) simulovany enkodérovy vystup neni povolen nebo neni dostupny
Full (1) je dostupna kompletni enkodérova simulace s nulovym pulzem
No Marker (2) je dostupna enkodérova simulace bez nulového pulzu

Tato kapitola pfedstavuje nastaveni parametr(, ktera je nutné provést pro vyuziti simulovaného enkodérového vystupu ménic¢e. Podrobné;jsi
informace o zde uvedenych parametrech se nachazeji v pfiru¢ce Parameter Reference Guide.
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7.5.1

Hardwarovy rezim - p Firastkové signaly (AB, FD nebo FR)

Hardwarovy rezim poskytuje pfiristkové signaly odvozené od hardware z polohového zpétnovazebniho rozhrani P1 (se zanedbatelnym zpozdénim).
Podporované priristkové vystupni signaly jsou typu AB, FD a FR. Hardwarovy rezim vytvori vystup pouze, kdyz vstupni zafizeni pfipojené na
polohové rozhrani P1 je typu AB, FD, FR, SC, SC Hiperface, SC EnDat nebo SC SSI. Je nutné mit na védomi, Ze u zdrojovych zafizeni typu SINCOS
je vystup zaloZen na pruchodech sinovych vin nulou a neobsahuje interpolaci.

Hardwarovy rezim — nastaveni

Zdroj simulovaného enkodéru (03.085)

Tento parametr musi byt nastaven na 03.029 pro volbu P1 polohového rozhrani jako zdroje

ReZim simulovaného enkodéru (03.088)

Nastavit na hodnotu Hardware (0)

Hardwarovy déli¢ simulovaného enkodéru
(03.089)

Tento parametr uréuje délici pomér mezi zafizenim pfipojenym na P1 polohové zpétnovazebni
rozhrani a simulovanym enkodérovym vystupem
0=1/1

1=1/2
2=1/4
3=1/8
4=1/16
5=1/32
6 = 1/64
7=1/128

ReZim hardwarového nulového pulzu
simulovaného enkodéru (03.090)

0 = Vystupni nulovy pulz je odvozen pfimo od vstupniho
1 = pfirGstkové vystupni signaly jsou pfizplsobeny kazdé udalosti nulového pulzu, takze A a B jsou
nastaveny pro vystupni typ AB, F je nastaven pro vystupni typy FD nebo FR

ReZim simulovaného enkodérového
vystupu (03.098)

AB/Gray (0) pro AB kvadraturni vystupni signaly
FD/Binary (1) pro vystupni signaly kmitocet (Frequency) a smér (Direction)
FR/Binary (2) fpro vystupni signaly vpfed (Forward) a vzad (Reverse)

7.5.2

Softwarovy rezim - p Firastkové signaly (AB, FD nebo FR)

V softwarovém rezimu je simulovany enkodérovy vystup odvozen pomoci software ze zvoleného zdroje s minimalnim zpozdénim 250 ps, které muze
byt prodlouzeno pomoc Vzorkovaci doby simulovaného enkodéru (03.087). Pro pfirustkové vystupni signaly je vystupni rozli§eni definovano bud
vybérem pozadovaného poctu pulzd na otacku nebo vystupnim pfevodovym pomérem.

Pocet pulz G na ota €ku

Vystupni rozliSeni simulovaného enkodéru je uréeno Pocet pulzd na otacku simulovaného enkodérového vystupu (03.092).

Obdélnikové vystupni signaly AB, softwarovy rezim — nastaveni

Zdroj simulovaného enkodéru (03.085)

Nastavit na hodnotu zdrojového parametru s informaci o poloze

Pr 03.029 pro pouziti P1 polohového rozhrani ménice jako zdroje

Pr 03.129 pro pouziti P2 polohového rozhrani ménice jako zdroje

Hodnota tohoto parametru mdze byt nastavena na jakoukoliv jinou platnou polohovou referenci
generovanou méni¢em nebo volitelnym modulem

Rezim simulovaného enkodéru (03.088)

Nastavit na hodnotu Lines Per Rev (1)

Pocet pulzd na otac¢ku simulovaného
enkodérového vystupu (03.092)

Nastavit na poZzadovany vystupni pocet pulzi na otd¢ku. Maximalni hodnota je 16384.

ReZim simulovaného enkodérového
vystupu (03.098)

AB/Gray (0) pro AB kvadraturni vystupni signaly

staveni

Vystupni signdly kmito ¢et (Frequency) a sm ér (Direction) nebo vp fed (Forward) a vzad (Reverse), softwarovy rezim — na
Nastavit na hodnotu zdrojového parametru s informaci o poloze

Pr 03.029 pro pouziti P1 polohového rozhrani ménice jako zdroje

Pr 03.129 pro pouziti P2 polohového rozhrani ménice jako zdroje

Hodnota tohoto parametru muze byt nastavena na jakoukoliv jinou platnou polohovou referenci
generovanou méni¢em nebo volitelnym modulem

Zdroj simulovaného enkodéru (03.085)

Rezim simulovaného enkodéru (03.088)

Nastavit na hodnotu Lines Per Rev (1)

Pocet pulzd na otac¢ku simulovaného
enkodérového vystupu (03.092)

Nastavit na poZzadovany vystupni pocéet pulz( na otdcku déleny 2. Napf. je-li pozadovano 2000 pulzl
na otacku, nastavte tento parametr na 1000.

ReZim simulovaného enkodérového
vystupu (03.098)

FD/Binary (1) pro vystupni signaly kmitocet (Frequency) a smér (Direction)

FR/Binary (2) pro vystupni signaly vpfed (Forward) a vzad (Reverse)
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Pfevodovy pom ér

V rezimu s pfevodovym pomérem je rozliSeni vstupniho zdroje postaveno na 16 bitovém zpétnovazebnim zafizeni (tomu je ekvivalentni obdélnikovy
AB enkodér s rozliSenim 16384 dilk na otacku). Vystupni rozliSeni simulovaného enkodérového vystupu je uréeno prevodovym pomeérem tvofenym
Citatelem simulovaného enkodérového vystupu (03.093) a Jmenovatelem simulovaného enkodérového vystupu (03.094).

Kvadraturni vystupni signaly AB, softwarovy rezim — nastaveni

Vystupni signaly kmito €et (Frequency) a sm ér (Direction) nebo vp Fed (Forward) a vzad (Reverse), softwarovy rezim —na  staveni

Zdroj simulovaného enkodéru (03.085)

Nastavit na hodnotu zdrojového parametru s informaci o poloze
Pr 03.029 pro pouziti P1 polohového rozhrani ménice jako zdroje.

Pr 03.129 pro pouziti P2 polohového rozhrani ménice jako zdroje

Hodnota tohoto parametru muZe byt nastavena na jakoukoliv jinou platnou polohovou referenci
generovanou méni¢em nebo volitelnym modulem

ReZim simulovaného enkodéru (03.088)

Nastavit na hodnotu Ratio (2)

(03.093) a Jmenovatel simulovaného
enkodérového vystupu (03.094)

Citatel simulovaného enkodérového vystupu

Nastavit tyto dva parametry pro vytvofeni pozadovaného prfevodového poméru

(03.098)

Rezim simulovaného enkodérového vystupu

AB/Gray (0) pro AB kvadraturni vystupni signaly
FD/Binary (1) pro vystupni signaly kmitocet (Frequency) a smér (Direction)
FR/Binary (2) pro vystupni signaly vpfed (Forward) a vzad (Reverse)

Absolutni SSI data, softwarovy reZzim — nastaveni
V softwarovém rezimu je simulovany enkodérovy vystup odvozen pomoci software z vybraného zdrojes minimalnim zpozdénim 250 ps, které maze

byt zvy$eno pomoci Vzorkovaci doby simulovaného enkodéru (03.087). V rezimu SSI vystupu bude méni¢ simulovat SSI enkodér, kde pocet bitd a
format polohové zpravy mohou byt nastaveny.

Absolutni SSI data, softwarovy rezim — nastaveni

Zdroj simulovaného enkodéru (03.085)

Nastavit na hodnotu zdrojového parametru s informaci o poloze

Pr 03.029 pro pouziti P1 polohového rozhrani ménice jako zdroje

Pr 03.129 pro pouziti P2 polohového rozhrani ménice jako zdroje

Hodnota tohoto parametru muZe byt nastavena na jakoukoliv jinou platnou polohovou referenci
generovanou méni¢em nebo volitelnym modulem

Rezim simulovaného enkodéru (03.088)

Nastavit na hodnotu SSI (3)

enkodéru (03.096)

Bitové SSI rozliSeni na otacku simulovaného

Natavit na pocet bitl, které reprezentuji poc€et otacek v polohové zpravé

enkodéru (03.097)

Pocet SSI komunikaénich bitd simulovaného

Natavit na pocet bitd celé polohové zpravy

(03.098)

Rezim simulovaného enkodérového vystupu

AB/Gray (0) pro AB kvadraturni vystupni signaly
FD/Binary (1) nebo FR/Binary (2) pro polohova data v binarnim tvaru
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8  Optimalizace

Obsah této kapitoly je vénovan popisu nastaveni parametrd, které maji vliv na kvalitu regulaéniho procesu. Pro jejich nastaveni doporuéujeme vyuzit
funkci Autotune, ktery vyrazné zjednodusi tuto €innost.

8.1  Parametry mapy motoru
8.1.1 RizenivreZimu Otev fena smy ¢ka

Pr 00.046 {05.007} Jmenovity proud motoru Definuje maximalni trvaly proud motoru

Tento parametr musi byt nastaven na hodnotu odectenou ze Stitku motoru. Pro informace o pfipadném nastaveni na vyssi hodnotu viz
kap. 8.2 Maximalni proud do motoru na str. 163. Tento parametr je vyuzivan u:

»  Proudovych omezeni (viz kap. 8.3 Proudova omezeni na str. 163)

+ Tepelné nadproudové ochrany (viz kap. 8.4 Tepeln& ochrana motoru na str. 163)

»  Vektorového rezimu bez zpétné vazby (viz Volba rezimu vystupniho napéti (00.007, niZe v této tabulce)

+  Kompenzace skluzu (viz Enable Slip Compensation (05.027), nize v této tabulce)

Dynamicka charakteristika U/f

Pr 00.044 {05.009} Jmenovité nap éti motoru Definuje nap éti motoru p i jeho jmenovitém kmito ¢tu

Pr 00.047 {05.006} Jmenovité kmito ¢et motoru Definuje kmito éet motoru p Fi jeho jmenovitém nap éti

Vystupni Charakteristika vystupniho nap ~ éti
napéti A

Pro.44f -

Tyto parametry jsou pouzivany pro definovani charakteristiky U/f, viz
obrazek.

Navic jsou vyuZzity pfi vypoctu skluzového kmitoctu (viz Jmenovité otacky Proaarz ooy 1
motoru (00.045), nize v této tabulce)
Pro47/2 Pr047 W;‘UPV"'
kmitocet
Pr 00.045 {05.008} Jmenovité ota ¢ky motoru Definuje jmen. otd €ky motoru p Fi jeho jmen. zat ézZi
Pr 00.042 {05.011} Pocet p6l & motoru Definuje po €et pél & motoru

Tento parametr je vyuzivan pro vypocet skluzového kmitoctu v Hz dle vzorce:

00.042 00.045)

jmen. skluzovy kmito¢et motoru (Hz) = jmen. kmitoCet motoru - [pocet pdlparl x (jmen. ota¢ky motoru / 60)] = 00.047 = ( > 60

Je-li Pr 00.045 = 0, resp. jsou nastaveny synchronni otacky, vypocet skluzového kmitoctu se neprovede (kompenzace skluzu je neaktivni). Je-li
kompenzace skluzu vyzadovana, Pr 00.045 by mél byt nastaven na Stitkovou hodnotu motoru. Vzhledem k tomu, ze Stitkova hodnota otacek je
ziskana pfi méfeni se sinusovym napajenim, mlze byt potfebné tuto hodnotu ¢aste¢né korigovat (napajeni z ménic¢e neni sinusové). Kompenzace
skluzu bude pracovat jak v oblasti pIného buzeni (do jmenovitych otacek), tak i v regulacni oblasti vyuzivajici zeslabené buzeni. Kompenzace
skluzu se obvykle vyuziva pro eliminovani vlivu zatéze na vystupni otacky. Jmenovité otacky mohou byt obecné nastaveny i vySe nez synchronni,
¢imz je mozno vhodné rozdélit zatéz mezi mechanicky spojenymi motory.

Pr 00.042 je také pouzivan pro vypocet otacek motoru znazorfiovanych na displeji ménie a odpovidajicich vystupnimu kmitoctu ménice.

Je-li Pr 00.042 = Automatic, poc¢et p6lt motoru je automaticky vypocitavan ze jmenovitého kmito¢tu Pr 00.047 a jmenovitych otaéek motoru

Pr 00.045:

Pocet pdlu = 120 x Pr 0.47 / Pr 0.45 (zaokrouhleno na nejbliz§i sudé &islo)

Pr 00.043 {05.010} Jmenovity U €inik motoru Definuje kosinus Ghlu mezi nap étim a proudem motoru

Ucinik se pouziva ve spojeni se jmenovitym proudem motoru (Pr 00.046) pro vypocet jmenovitého ¢inného proudu a magnetizaéniho proudu
motoru. Jmenovity. ¢inny proud se vyuziva pfi regulaci momentu ménice, magnetizacni proud pak pro kompenzaci statorového odporu pfi
vektorovém rezimu bez zpétné vazby. Je proto dulezité, aby tento parametr byl nastaven co nejpresnéji. Nejlépe je vyuzit funkci Autotune s
oto€enim motoru, viz dale popsany Pr 00.040.
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Pr 00.040 {05.012} Autotune Automatické m éfeni vybranych parametr @ motoru

Méni¢ v rezimu Oteviena smycka umoznuje provést Autotune bud bez oto€eni motoru nebo s oto€enim motoru. Je-li to mozné, mél by byt
prednostné pouzit Autotune s oto€enim motoru, protoze méfi i u€inik motoru.

»  Autotune bez otoCeni motoru se pouziva, pokud je motor zatizen a tuto zatéZ neni mozno z hfidele odstranit. Autotune bez oto€eni motoru
zméfi Odpor statoru (05.017), Rozptylovou indukénost (05.024), Napétovy ofset p/i nulovém proudu (05.058), Maximalni ofset napéti (05.059)
a Proud p/i maximalnim ofsetu napéti (05.060) coz je vyzadovano pro dobré vlastnosti v rezimech vektorového fizeni, viz Volba rezimu
vystupniho napéti (00.007). Autotune bez otoceni motoru neméfi ucinik motoru, proto do Pr 00.043 musi byt vioZena hodnota ze $titku motoru.
Pro provedeni Autotune bez oto¢eni motoru nastavte Pr 00.040 na 1 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo
svorky 11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

+ Autotune s oto€enim motoru by mélo byt byt pouZito pouze u nezatizeného motoru. Autotune s oto€enim motoru nejprve provede Autotune bez
oto€eni motoru, potom je motor rozto€en po zvolené rampé na 2/3 Jmenovitého kmitoctu (05.006) a na tomoto kmitoctu zGastane po dobu
4sec. Je méfena Inducnost statoru (05.025) a tato hodnota je ve spojeni s ostatnimi parametry motoru pouZita k vypoétu Jmenovitého Gciniku
(05.010). Pro provedeni Autotune s oto¢enim motoru nastavte Pr 00.040 na 2 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701
nebo svorky 11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

Po skonceni testu Autotune ménic prejde do stavu inhibit (blokovano). Aby mohl byt méni¢ spustén, musi byt odblokovan, coz Ize provést
odpojenim signalu STO od svorky 31 u Unidrive M700 / M701 a od svorek 11 a 13 u Unidrive M702, nebo nastavenim Pr 06.015 na hodnotu OFF
(0) nebo pomoci Fidiciho slova (Pr 06.042 a Pr 06.043).

Pr 00.007 {05.014} Volba rezimu vystupniho nap éti

Méni€ umoznuje nékolik rezima vystupniho napéti, které délime do dvou skupin: Vektorové rezimy bez otackové zpétné vazby a Skalarni rezimy.
Vektorové rezimy bez otd €kové zp étné vazby

Toto Fizeni zajiStuje motoru linearni napétovou charakteristiku z O0Hz do jeho jmenovitého kmitoCtu, ktery je nastaven v Pr 00.047 a nad nim pak
napajeni konstantnim napétim. Kdyz ménic¢ pracuje v regulaéni kmito¢tovém rozsahu od 1/50 do 1/4 jmenovitého kmitoCtu, je napétové piné
kompenzovan vliv odporu statorového vinuti. V rozmezi od 1/4 do 1/2 jmenovitého kmitoctu motoru je tato kompenzace postupné snizovana az na
nulu - na konci tohoto intervalu. Vektorové fizeni vyZaduje pfesné nastaveni parametri Pr 00.043 (U¢inik motoru), Pr 05.017 (odpor vinuti statoru) a
Pr 05.023 (napétovy ofset). Optimalni je pro nastaveni téchto vychozich hodnot vyuzit Autotune s oto¢enim motoru (Pr 00.040 = 2).

(0) Urs

Odpor vinuti statoru a napétovy ofset jsou méfeny a zapsany do mapy parametr(i motoru v ménici pfi kazdém startu. Toto méfeni se provadi pfi
stojicim motoru, a jeho magneticky tok pfi vlastnim méfeni je nulovy. Tento rezim by se mél pouzivat jen tehdy, je-li zaru¢eno, Ze motor ma
nulové otacky pred kazdym startem ménice. Aby se zabranilo provedeni testu pred tim nez zbytkovy magneticky tok v motoru klesne na nulu,
muze byt tento proveden az po 1s po pfevedeni ménice do stavu ready. Pfi nedodrzeni tohoto postupu zdstanou v mapé parametrd motoru
predchozi naméfené parametry. Tento rezim zajiStuje dobrou kompenzaci vlivu otepleni. Nové hodnoty statorového odporu a napétového
ofsetu nejsou automaticky ulozeny v EEPROM ménice.

(4)Ur1

Odpor vinuti statoru a napétovy ofset jsou méreny, pfi prvnim startu ménic¢e po kazdém pfipojeni napajeci sité. Tento test muze byt aplikovan
jen pfi stojicim motoru, a proto by se mél pouzivat jen tehdy, jestlize je zaru¢eno, ze ma motor nulové otacky pfi kazdém pfipojeni ménic¢e na
napajeci sit. Nové hodnoty statorového odporu a napétového ofsetu nejsou automaticky ulozeny v EEPROM ménice.

(1) Ur

Odpor vinuti statoru a napétovy ofset nejsou méfeny. Hodnotu odporu vinuti statoru, véetné odporu kabelaze k motoru mize uzivatel zapsat do
Pr 05.017. Protoze vSak do této hodnoty neni zapocten vliv nahradniho odporu ménice, doporucuje se vyuzit testu Autotune pro zméfeni
hodnoty odporu statoru a ofsetu napéti.

(3) Ur_Auto

Odpor vinuti statoru a napétovy ofset jsou méfreny jen jednou pfi prvnim startu méni¢e (po povelu Provoz vpfed nebo Provoz vzad). Po prove-
deni tohoto testu se automaticky pfepne tento parametr do rezimu Ur_I. Hodnoty statorového odporu a napétového ofsetu jsou automaticky
ulozeny v EEPROM ménice. Jestlize tento test neprobéhne v pofadku, Pr 00.007 zGstane na hodnoté Ur_Auto do nasledujiciho startu ménice

Skalarni rezim (regulace podle k Fivky U/f)
V tomto rezimu neni zjiStovani statorového odporu a napétového ofsetu nezbytné nutné. Skalarni rezim musi byt pouzit pfi paralelnim napajeni
vice motor( z jednoho ménice.

(2) Fixed
Tento rezim zajistuje napajeni motoru linearni zavislosti napéti na kmito¢tu od nuly do jmenovitého kmitoctu (Pr 00.047) a potom konstantnim
napétim az do max. kmitoc¢tu

(5) Square

Tento rezim zajistuje napdjeni as. motoru s parabolickym priibéhem vystupniho napéti v zavislosti na kmito¢tu do jmenovitého kmitoctu
(Pr 00.047) a potom konstantnim napétim az do max. kmitoctu.

Tento rezim je vyhodné pouzit u aplikaci, kde zatéZzovy moment ma kvadratickou zavislost na otdckach a naopak by nemél byt pouzit pfi
pozadavku na velky zabérovy moment vyZadovany zatézi.
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Pr 00.007 {05.014} Volba rezimu vystupniho nap éti (pokra ¢ovani)

Pro oba reZimy je pfi nizkych kmito¢tech (od OHz do 2 x Pr 00.047)aplikovano napétové zvyseni - boost (Pr 00.008), viz obrazky:

Vystupni Charakteristika vystupniho nap ~ é&ti
napéti A

Pr 00.044
Pro0.44 |-
Pr 00.008 + [(freq/Pr 00.047)" x (Pr 00.044 - Pr 00.008)]

N

Pro0.44/2

Pr0.08 T - : : > ProoooJT

Napétovy -
boost Pro.47/2  Pro.47 Vystupni Pr00.047
kmitocet

Pr 05.027 Kompenzace skluzu

Kdyz je asynchronni motor Fizen v rezimu oteviena smycka (4. pfislusSnym kmito€tem a jemu odpovidajicim napétim), dochazi v zavislosti na zatéz-
ném momentu motoru (do mensiho momentu nez je jeho moment zvratu) pfiblizné k linedrnimu poklesu skute¢nych otac¢ek hfidele motoru, viz obr.:

4 Zadané otacky

Otacky hfidele

Zatizeni

Chceme-li tento vliv zatéZe na vystupni otacky omezit, potom musime vyuzit kompenzaci skluzu. V tomto pfipadé musi byt Pr 05.027 = 1 (tovarni
nastaveni) a v parametru jmenovitych otacek Pr 00.045 (Pr 05.008) musi byt zapsana Stitkova hodnota jmenovitych otacek motoru.

Jestlize bude do Pr 00.045 (Pr 05.008) zapsana hodnota mensi nez §titkova, potom vystupni otacky budou vétsi nez skutecné pozadované.
Kompenzace skluzu je nefunkéni:

e je-li Pr05.027 = 0 (blokovani kompenzace skluzu)
* je-li v parametru jmenovitych otacek Pr 0.45 (Pr 5.08) zapsana nula nebo synchronni otacky (pouze pro skalarni rezimy)
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8.1.2 RFC-A
Asynchronni motor s €idlem polohy

Pr 00.046 {05.007} Jmenovity proud motoru

Definuje maximalni trvaly proud motoru

Tento parametr musi byt nastaven na hodnotu odectenou ze Stitku motoru. Pro informace o pfipadném nastaveni na vy$$i hodnotu viz kap. 8.2 Maximalni
proud do motoru na str. 163. Tento parametr je vyuzivan u:

*  Proudovych omezeni (viz kap. 8.3 Proudova omezeni na str. 163)
+ Tepelné nadproudové ochrany (viz kap. 8.4 Tepelna ochrana motoru na str. 163)
* Algoritmu vektorového rezimu

Pr 00.044 {05.009} Jmenovité nap éti motoru Definuje nap éti motoru p i jeho jmenovitém kmito ¢tu

Pr 00.047 {05.006} Jmenovity kmito ¢et motoru Definuje kmito éet motoru p Fi jeho jmenovitém nap éti

Vystupni Charakteristika vystupniho nap  éti
napéti A
Tyto parametry jsou pouZzivany pro definovani vztahu napétim a kmito¢-
tem pfivedenym na motor, viz obrazek. Proagfs ey
Navic jsou vyuzity pfi vypoctu skluzového kmitocétu (viz Jmenovité otacky
motoru (00.045), niZe v této tabulce)
Pr0.44/2 fo-eaeenens /
Pro.47/2  Pro.47 Vystupni
kmitocet
Pr 00.045 {05.008} Jmenovité ota ¢ky motoru Definuje jmen. otd €ky motoru p i jeho jmen. zat ézi
Pr 00.042 {05.011} Pocet pdl & motoru Definuje po €et pél G motoru

Jmenovité hodnoty otacek a kmito¢tu motoru uréuji skluzovy kmitocet motoru pfi jeho jmenovité zatézi. Patfi k parametriim, které vstupuji do
vypocetniho vektorového algoritmu. Nespravné nastaveni téchto parametrl ma tyto nezadouci nasledky:

* zhorSeni ucinnosti pohonu

* zmens$eni maximalniho momentu dosazitelného z pohonu

+ zhorSeni dynamiky motoru

» zpusobuje nepresnost pfi pfimém fizeni momentu (neplati linedrni zavislost mezi momentem a ¢innym proudem)

Na $titku motoru se obvykle udavaji hodnoty pro "teply" motor a jsou vysledkem méfeni pfi napajeni sinusovym napétim. Z tohoto divodu je nékdy
potfebna jejich ¢aste¢na korekce. Pro ni doporu€ujeme vyuzit automatické optimalizace jmenovitych ota¢ek motoru (viz dale popsany Pr 05.016).

Je-li Pr 0.42 = Automatic, pocet pdli motoru je automaticky vypocitavan ze jmenovitého kmitoctu Pr 00.047 a jmenovitych otaé¢ek motoru Pr 00.405:
Pocet polt = 120 x Pr 00.047 / Pr 00.045 (zaokrouhleno na nejblizsi sudé ¢&islo)

Definuje kosinus Ghlu mezi nap étim a proudem motoru

Uginik definuje thel mezi odpovidajicim fazorem napéti a proudu motoru. Je-li statorova rozptylova indukéni reaktance zanedbana, tj. Pr 5.25 = 0,
potom je vykon spolu se jmenovitym proudem motoru (Pr 0.46) a dalSimi motorovymi parametry pouzivan pro vypocet jmenovitého ¢inného proudu
a magnetiza¢niho proudu motoru, které jsou jednémi ze vstupnich hodnot pro vektorovy algoritmus fizeni. Jestlize statorova rozptylova indukénost
nema nulovou hodnotu, tento parametr se nevyuziva pfimo pro vypocet, ale je trvale zapsan v ménici i s vypoctenou hodnotou U¢iniku. Statorova
rozptylova indukénost miize byt zméfena béhem funkce Autotune s oto¢enim motoru, viz dale popsany Pr 00.040.
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Pr 00.040 {05.012} Autotune

Automatické m éfeni vybranych parametr @ motoru

K dispozici jsou tfi moznosti testu, a to bud bez oto€eni motoru nebo s otocenim motoru nebo s méfenim momentu setrvacnosti . Autotune bez
otoceni motoru dava pfiméfené vysledky, zatimco Autotune s oto¢enim motoru poskytuje kvalitnéj$i udaje o skuteénych hodnotach motoru
potfebnych pro méni¢. Autotune s méfenim momentu by mél byt provadén oddélené od testu bez oto€eni motoru nebo testu s oto€enim motoru.

POZNAMKA

Silné se doporucuje provedeni testu Autotune s oto¢enim motoru (Pr 00.040 = 2).

* Autotune bez oto€eni motoru se pouziva, pokud je motor zatizen a tuto zatéZ neni mozno z hfidele odstranit . Autotune bez oto¢eni motoru
zméfi Odpor statoru (05.017) a Rozptylovou indukénost motoru (05.024). Tyto hodnoty jsou pouzity pro vypocet zisk( proudové smycky a na
konci testu jsou updatovany hodnoty v
Pr 04.013 a Pr 04.014. Autotune bez oto€eni motoru neméfi ucinik motoru, proto do Pr 00.043 musi byt vioZzena hodnota ze Stitku motoru. Pro
provedeni Autotune bez oto€eni motoru nastavte
Pr 00.040 na 1 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo svorky 11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz
(svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

+ Autotune s oto€enim motoru by mélo byt byt pouZito pouze u nezatizeného motoru. Autotune s oto€enim motoru nejprve provede Autotune bez
oto€eni motoru, potom je motor rozto€en po zvolené rampé na 2/3 Jmenovitého kmitoctu (05.006) a na tomoto kmitoctu zGastane po dobu
40sec. Béhem testu Autotune s oto€enim motoru je méni¢em modifikovana Inducénost statoru (05.025) a zlomy magnetizacni charakteristiky
motoru (Pr 05.029, Pr 05.030,

Pr 06.062 a Pr 05.063). Uginik je modifikovan pouze pro informaci uZivateli, ale neni pouzit protoZe misto ného je v fidicim vektorovém
algoritmu pouzita indukénost statoru.. tato hodnota je ve spojeni s ostatnimi parametry motoru pouzita k vypoétu Jmenovitého Gciniku (05.010).
Pro provedeni Autotune s oto€enim motoru nastavte Pr 00.040 na 2 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo
svorky 11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702)

+ Test méfeni momentu setrvacnosti mize zméfit celkovou setrvacnost zatéze a motoru. Toto je pouzito pro Upravu ziskl otakové smycky
(viz nize) a poskytnuti dopfedné slozky momentu, je-li vyZadovan béhem akcelerace.

PFi méfeni momentu setrvaénosti motor akceleruje po zvolené rampé na 1/4 Jmenovitych otacek (05.008) a na téchto otackach je drzen po
dobu 60sec. Jsou ménfeny parametry Motor And Load Inertia (03.018) a parametry kompenzace zatéze (Load Compensation Param 1
(04.031) az Load Compensation Param 4 (04.034)). Nejsou-li poZadované otacky dosazeny ani na posledni pokus, test je pferuSen a je
vybavena porucha Autotune.

Pro provedeni testu méfeni setrvacnosti nastavte Pr 00.040 na 3 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo svorky
11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702)

Po skonceni testu Autotune ménic prejde do stavu inhibit (blokovano). Aby mohl byt méni¢ spustén, musi byt odblokovan, coz Ize provést
odpojenim signalu STO od svorky 31 u Unidrive M700 / M701 a od svorek 11 a 13 u Unidrive M702, nebo nastavenim Pr 06.015 na hodnotu OFF
(0) nebo pomoci Fidiciho slova (Pr 06.042 a Pr 06.043).

Pr 05.016 Automaticka optimalizace jmenovitych otd  ¢ek motoru

Parametr jmenovitych ota¢ek motoru (Pr 00.045) spolu jmenovitym kmitoétem motoru (Pr 00.047) definuji skluz motoru pfi plné zatézi. Tento
parametr se vyuziva v modelu motoru v rezimu RFC-A a je mj. zavisly i na velikosti ohmického odporu rotoru, ktery je zavisly na otepleni motoru.
Je-li Pr 05.016 nastaven na 1 nebo 2, pak méni¢ mGze automaticky zjistit, zda jsou spravné nastaveny hodnoty skluzu definované Pr 00.047 a Pr
00.045 nebo se jeho hodnota s teplotou motoru zménila. Je-li hodnota nespravna, Pr 00.045 je automaticky doladén. Takto upravena hodnota
parametru se v pribéhu pracovniho cyklu méni, neni vS§ak zapamatovana pfi odpojeni sité. Proto se pfi opétném pfipojeni sité vrati k posledni
uloZzené hodnoté. Jestlize tedy poZadujeme aby nova hodnota byla pouzita po pfipojeni sité, je nutno ji pfed odpojenim sité zapamatovat.

Systém automatické optimalizace je povolen pouze tehdy, je-li Vystupni kmitocet (05.001) vy$Si nez 1/8 Jmenovitého kmitoctu (05.006) a
Percentage Load (04.020) je vétSi nez 60%. Systém automatické optimalizace je znovu zablokovan kdyz Percentage Load (04.020) poklesne pod
50%. Pro co nejlepsi vysledky optimalizace by mély byt pouzity spravné hodnoty Stator Resistance (05.017), Transient Inductance (05.024), Stator
Inductance (05.025), Saturation Breakpoint 1 (05.029), Saturation Breakpoint 2 (05.062), Saturation Breakpoint 3 (05.030) a Saturation Breakpoint
4 (05.063).

Je-li Motor Parameter Adaptive Control (05.016) = 1, je zisk systému automatické optimalizace nizky a proto rychlost k dosazeni kone¢né Urovné je
pomala.

Je-li Motor Parameter Adaptive Control (05.016) = 2, je zisk 16 krat zvySen a rychlost dosazeni kone€né uUrovné je zvySena.

Pr 00.038 {04.013} / Pr 00.039 {04.014} Zisky proudové smy ¢ky

Proporcionalni (Kp) a integracni (Ki) sloZzka proudového regulatoru upravuje odezvu na Zadanou hodnotu proudu. Pfednastavené hodnoty
vyrobcem jsou optimalizovany a jsou vhodné pro vétSinu motord. Pfesto se mohou vyskytnout aplikace s mimofadné vysokymi pozadavky na
dynamické zmény, kdy je potfebné zménit jejich nastaveni.

Proporcilnélni zisk (04.013) je parametrem s nejvét§im vlivem na regulaci.

Vhodné hodnoty parametrt regulatoru proudové smycky mohou byt ziskany pomoci funkce Autotune s otoéenim nebo bez otoéeni motoru (viz
Autotune Pr 00.038 v této tabulce vySe), kdy méni¢ zméfi Odpor statoru (05.017) a Rozptylovou indukénost (05.024) motoru a vypocte zisky
proudové smycky.

Toto nastaveni by pfi jednotkovém skoku zadané hodnoty proudu mélo vykazovat minimalni pfekmit skuteéného proudu. Proporcionalni slozka mize
byt dale zvySovana konstantou az 1,5 a to az do prvnich znamek nestability, coz dava hodnota pfekmitu pfiblizné do 12,5%.

Vliv integraéni slozky na tvar pribéhu proudu je mensi. Pouze v nékterych aplikacich, kde je nezbytné nutné, aby pohon byl dynamicky i pfi velkém
odbuzeni (tj. pro velmi vysoké otacky v rezimu RFC-A), je mozné, Ze bude tfeba zakladni hodnotu integraéni slozky podstatné zvysit
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(Pr 00.007 {03.010}, Pr 00.008 {03.011}, Pr 00.009 {03.012})

Zisky ota ¢kové smy ¢ky

Tyto parametry upravuji odezvu otackového regulatoru na zadanou hodnotu otac¢ek. Proporcionalni ¢ast (Kp) a integracni ¢ast (Ki) regulatoru je
zafazena v pfimé a derivacni (Kp) ve zpétnovazebni vétvi. Méni¢ uchovava dva soubory parametr(i a kazdy z nich maze byt pouzit v ménici

v souladu s hodnotou nastavenou v Pr 03.016.

Je-li Pr 03.016 = 0, pak se vyuzivaji zisky Kp1, Ki1 a Kd1 (Pr 00.007 az Pr 00.009).

Je-li Pr 03.016 = 1, pak se vyuzivaji zisky Kp2, Ki2 a Kd2 (Pr 03.013 az Pr 03.015).

Pr 03.016 mlze byt zménén jak ve stavu blokovano, tak i po odblokovani ménice.

Jestlize zatéz ma prevladajici charakter neménného momentu setrvacnosti i zatézovaciho momentu, méni¢ mize potfebné Kp a Ki stanovit z
pozadavkul vychazejicich z fazové nebo amplitudové kmitoctové charakteristiky pohonu. Vybér metody je zavisly na nastaveni Pr 03.017.

Proporcionalni slozka otackového regulatoru (Kp), Pr 00.007 {03.010} a Pr 03.013

Jestlize proporcionalni slozka (zisk, zesileni) ma néjakou hodnotu a integra¢ni slozka je nastavena na nulovou hodnotu, bude otackovy regulator
pracovat s trvalou odchylkou od zadané hodnoty otacek, ktera bude Umérna velikosti zatézného momentu. Zmenseni této trvalé chyby je mozno
dosahnout zvétSenim zesileni Kp az po mez akustického hluku nebo nestability soustavy.

Integracni slozka otackového regulatoru( Ki), Pr 00.008 {03.011} a Pr 03.014

Pouziti integraéni slozky umozriuje zavedenim astatismu do soustavy dosahnout nulovou trvalou odchylku otacek. Rozdil skute¢né a zadané
hodnoty je integrovan s ¢asem a vysledkem je signal, ktery v souétu s proporcionalni slozkou v nasledném proudovém regulatoru zvysi poZzadavek
na moment pohonu a tim snizi v redlném ¢ase odchylku otacek na nulu. Zvyseni hodnoty Ki zkracuje ¢as regulace, ale je zpétné provazeno
zmensenim tlumeni systému, tj. vétSimi pfekmity v pfechodovych stavech. Proto se nékdy doporucuje pro zvySeni tlumeni snizit hodnotu integraéni
sloZky a korekci provést zvySenim proporcionalni sloZzky. Obecné musi byt tyto slozky vzajemné nastaveny tak, aby se u skute¢né aplikace dosahlo
pozadovanych regula¢nich vlastnosti, tj. asoveé pfijatelné odezvy na zadanou hodnotu zmény otacek pfi dostate€ném tlumeni a robustnosti
soustavy. V rezimu RFC-A je nepravdépodobné, Ze by integrac¢ni slozka mohla byt zvySena nad hodnotu 0,50.

Derivac¢ni slozka (Kd), Pr 00.009 {03.012} a Pr 03.015

Derivacni slozka je zafazena do obvodu zpétné vazby regulované soustavy a jejim ucelem je zajistit dodatecné tlumeni systému. Tato slozka je do
regulacni struktury zafazena tak, aby do ni nevnasela dodate¢né ruseni, které se u této slozky obvykle projevuje. ZvySovanim hodnoty tohoto
parametru dosahneme snizeni pfekmitu vyvolaného malym tlumenim soustavy. Pro vétSinu aplikaci v8ak plati, Ze spravné nastaveni proporcionalni
a integracni slozky nevyzaduje pouziti i derivacni slozky regulatoru.

Pro nastaveni ziskll otaékového regulatoru jsou k dispozici tfi metody a to v zavislosti na nastaveni Pr 03.017:

1. Pr03.017 = 0, UZivatelské nastaveni
Zapojime vstup jedné stopy osciloskopu na analogovy vystup 1 na néjz vyvedeme vystup z Cidla zpétné otackové vazby
Aplikujme na zadanou hodnotu otacek funkci jednotkového skoku a na monitoru osciloskopu sledujme otackovou odezvu na tento signal.
Proporcionalni slozka je nastavena na vychozi (pfednastavenou) hodnotu, kterou zvySujeme postupné tak dlouho, dokud nedosahne-me
max. pozadovaného pfekmitu. Potom tuto hodnotu mirné snizime.
Integracni slozku zvySujeme az do okamziku, kdy otacky za¢nou kmitat. Potom i tuto hodnotu mirné snizime.
Integraéni sloZku zvySujeme az do okamziku, kdy otacky za¢nou
kmitat. Potom i tuto hodnotu mirné snizime.
Nyni mdzeme znovu zvySovat hodnotu proporcionalni slozky a proces by se mél opakovat dokud se nedosahne idealniho pribéhu odezvy,
viz obrazek, kde je také zobrazen vliv nespravné nastavenych jednotlivych P a | sloZek.
2. Pr03.017 = 1, Nastaveni pomoci pozadovaného pasma
propustnosti
Je-li Sitka pasma vyzadovana, méni¢ vypocita zisky Kp a Ki, je
vSak tfeba spravné nastavit:
Pr 03.020 - zadana hodnota pasma propustnosti
Pr 03.021 - pozadovany faktor tlumeni
Pr 03.018 - moment setrvacnosti soustavy (véetné motoru)

Zadané otacky

Pro uréeni momentu setrvaénosti maze byt vyuzit test méfeni Nedostateéné
momentu setrvacnosti, (viz Autotune Pr 00.040, vySe v této proporcionalni
tabulce). zesileni [0.07]
3. Pr3.17 = 2, Nastaveni pomoci pozadovaného Uhlu fazové
bezpecnosti
Je-li Uhel fazové bezpecénosti vyzadovan, méni¢ vypocita zisky Nadmérné
Kp a Ki, je vSak tfeba spravné nastavit: proporcionaini

zeisleni [0.07]
Pr 03.019 - zadana hodnota Uhlu fazové bezpecnosti
Pr 03.021 - pozadovany faktor tlumeni

Pr 03.018 - moment setrvacnosti soustavy (véetné motoru) Nadmérmé

Pro uréeni momentu setrvacnosti maze byt vyuzit test méfeni integracni
momentu setrvaénosti, (viz Autotune Pr 00.040, vy3e v této tabulce). zesileni [0.08]

4. Pr03.017 = 3, Zisk Kp krat 16

Zvoleny proporcionalni zisk pouzity v ménici je nasoben 16.
Idealni odezva

Mad
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Je-li parametr Speed Controller Set-up Method (03.017) nastaven
na jednu z hodnot od 4 do 6, , potom jsou zisky otackového
regulatoru Speed Controller Proportional Gain Kp1 (03.010) a
Speed Controller Integral Gain Kil (03.011) automaticky nastaveny
tak, aby Sifka pasma byla dle tabulky niZe a faktor tlumeni.

Pomoci téchto nastaveni se voli Urover vlastnosti

Speed Controller ) 3
Set-up Method Urove h vlastnosti Si fka pasma
(03.017)
4 Nizka 5Hz
5 Standardni 25 Hz
6 Vysoka 100 Hz
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8.1.3 RFC-S
Motor s permanentnimi magnety s

Pr 00.046 {05.007} Jmenovity proud motoru Definuje maximalni trvaly proud motoru

¢idlem polohové zp étné vazby

Tento parametr musi byt nastaven na hodnotu odectenou ze $titku motoru. Tento parametr je vyuzivan u:

*  Proudovych omezeni (viz kap. 8.3 Proudova omezeni na str. 163)
+ Tepelné nadproudové ochrany (viz kap. 8.4 Tepelna ochrana motoru na str. 163)

Pr 00.042 {05.011} P ocet p6l & motoru Definuje po €et pél & motoru

Pocet pdlpart servomotoru je dan podilem poctu 360° elektrickych pfipadajicich na 1 mechanickou otacku (360° mechanickych). Aby vypocetni
algoritmus mohl pracovat spravné, je nutno tento parametr vyplnit spravné. Je-li Pr 00.042 nastaven na "Auto", potom pocet pdlu je uvazovan 6..

Pr 00.040 {05.012} A

Funkce Autotune umozriuje v rezimu RFC-S provést Ctyfi zakladni testy: bez oto€eni motoru, s oto€enim motoru, méfeni momentu setrvacnosti, a
test se zablokovanym rotorem.

¢ Autotune bez oto¢eni motoru

Autotune bez oto¢eni motoru se pouziva, pokud je motor zatiZzen a tuto zatéz neni mozno z hfidele odstranit. Tento test miize byt pouzit pro méreni
vSech nezbytnych parametrd pro zakladni fizeni. BEhem autotune je proveden test pro zjiSténi polohy osy toku motoru. AvSak tento test neni
schopen vypocitat Position Feedback Phase Angle (03.025) tak pfesné ve srovnani s Autotune s oto€enim motoru. Autotune bez oto€eni motoru
zméfi Odpor statoru (05.017), Rozptylovou indukénost motoru (05.024), Voltage Offset At Zero Current (05.058), Maximum Voltage Offset (05.059),
Current At Maximum Voltage Offset (05.060), No Load Lq (05.068) a No Load Phase Offset (05.070). Je-li Enable Stator Compensation (05.049) =
1, potom Stator Base Temperature (05.048) je rovna pfimo Stator Temperature (05.046). Odpor statoru (05.017) a Rozptylova indukénost motoru
(05.024) jsou potom pouzity pro nastaveni Current controller Kp Gain (04.013) a Current Controller Ki Gain (04.014). Neni-li zvolen rezim bez
zpétné vazby (sensorless), potom Poloha faze enkodéru (03.025) je nastavena pro zvolené ¢€idlo zpétné vazby (03.026).

Pro provedeni Autotune bez oto€eni motoru nastavte Pr 00.040 na 1 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo svorky
11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

* Autotune s oto¢enim motoru

Autotune s otocenim motoru maze byt pouzito pouze u nezatizené ho motoru. Tento test mize byt pouzit pro méfeni vSech nezbytnych parametr(i
pro zakladni Fizeni a pro zruSeni efektu pulzaci momentu pfi malych otackach.

Béhem Autotune s otoc¢enim motoru je aplikovan Jmenovity proud motoru (05.007) a motor se oto¢i o 2 elektrické otacky (tj. do 2 mechanickych
otacek) ve zvoleném sméru. Neni-li zvolen rezim bez zpétné vazby (sensorless), potom Poloha faze enkodéru (03.025) je nastavena pro zvolené
¢idlo zpétné vazby (03.026). Potom je proveden test bez oto€eni motoru pro ziskani Stator Resistance (05.017), Ld (05.024), Voltage Offset At Zero
Current (05.058), Maximum Voltage Offset (05.059), Current At Maximum Voltage Offset (05.060) a No Load Lq (05.068). Odpor statoru (05.017) a
Rozptylovéa indukénost motoru (05.024) jsou potom pouzity pro nastaveni Current controller Kp Gain (04.013) a Current Controller Ki Gain (04.014).
Toto je provadéno pouze béhem testu, a tak uzivatel muze dale nastavovat zisky proudového regulatoru (je-li to nutné). Po 5sec motor provede
dalSi elektrickou otacku a jsou zméfeny parametry Cogging Data Parameter 1 (05.074) az Cogging Data Parameter 8 (05.081).

Pro provedeni Autotune s oto€enim motoru nastavte Pr 00.040 na 2 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo svorky
11 a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

e Méfeni momentu setrvac¢nosti

Test méfeni momentu setrvacnosti miize zméfit celkovou setrvacnost zatéze a motoru. Toto je pouzito pro Upravu ziskd otackové smycky

(viz nize) a poskytnuti dopfedné slozky momentu, je-li vyZadovan béhem akcelerace.

Pfi méfeni momentu setrvaénosti motor akceleruje po zvolené rampé na 1/4 Jmenovitych otacek (05.008) a na téchto otackach je drzen po dobu
60sec. Jsou ménfeny parametry Motor And Load Inertia (03.018) a parametry kompenzace zatéze (Load Compensation Param 1 (04.031) az Load
Compensation Param 4 (04.034)). Nejsou-li poZadované otacky dosazeny ani na posledni pokus, test je pferuSen a je vybavena porucha Autotune.
Pro provedeni testu méfeni setrvacnosti nastavte Pr 00.040 na 3 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo svorky 11
a 13 u Unidrive M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).

Po skonceni testu Autotune ménic prejde do stavu inhibit (blokovano). Aby mohl byt méni¢ spustén, musi byt odblokovan, coz Ize provést
odpojenim signalu STO od svorky 31 u Unidrive M700 / M701 a od svorek 11 a 13 u Unidrive M702, nebo nastavenim Pr 06.015 na hodnotu OFF
(0) nebo pomoci Fidiciho slova (Pr 06.042 a Pr 06.043).

¢ Test se zablokovanym rotorem

Tento test mlzZe byt pouzit pro méfeni parametrli nezbytnych pro provoz bez ¢idla zpétné vazby pfi nizkych otackach pfi pouziti injekce signalu
nebo vyuziti momentu vytvofeného z saliency pod podminkou, Ze v§echny zakladni parametry pro fizeni jsou nastaveny spravné. Test maze
proveden pouze tehdy, je-li rotor zablokovan takovym zplsobem, Ze se nemuZze pootoéit ani kdyz je aplikovany momentotvorny proud roven
Jmenovitému proudu motoru (05.007). Jsou méfeny Rated Load Lg (05.069), Rated Load Offset (05.071) a Maximum Low Speed Sensorless Mode
Current (05.072).

Pro provedeni testu nastavte Pr 00.040 na 4 a zadejte jak signal Blokovani (svorka 31 u Unidrive M700 / M701 nebo svorky 11 a 13 u Unidrive
M702) tak signal Provoz (svorku 26 nebo 27 u Unidrive M700 / M701) nebo svorku 7 nebo 8 u Unidrive M702).
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Pr 00.038 {04.013} / Pr 00.039 {04.014} Zisky proudové smy ¢ky

Proporcionalni (Kp) a integracni (Ki) sloZzka proudového regulatoru upravuje odezvu na Zadanou hodnotu proudu. Pfednastavené hodnoty
vyrobcem jsou optimalizovany a jsou vhodné pro vétsinu motora. Pfesto se mohou vyskytnout aplikace s mimoradné vysokymi pozadavky na
dynamické zmény, kdy je potfebné zménit jejich nastaveni.

Proporcilnélni zisk (04.013) je parametrem s nejvét§im vlivem na regulaci.

Vhodné hodnoty parametrt regulatoru proudové smycky mohou byt ziskany pomoci funkce Autotune s oto¢enim nebo bez otoeni motoru (viz
Autotune Pr 00.038 v této tabulce vyse), kdy méni¢ zméfi Odpor statoru (05.017) a Rozptylovou indukénost (05.024) motoru a vypocte zisky
proudové smycky.

Toto nastaveni by pfi jednotkovém skoku zadané hodnoty proudu mélo vykazovat minimalni pfekmit skuteéného proudu. Proporcionalni slozka mize
byt dale zvySovana konstantou az 1,5 a to az do prvnich znamek nestability, coz dava hodnota pfekmitu pfiblizné do 12,5%.

Vliv integra¢ni slozky na tvar pribéhu proudu je mensi. Pouze v nékterych aplikacich, kde je nezbytné nutné, aby pohon byl dynamicky i pfi velkém
odbuzeni (tj. pro velmi vysoké otacky v rezimu RFC-A), je mozné, Ze bude tfeba zakladni hodnotu integraéni slozky podstatné zvysit

(Pr 00.007 {03.010}, Pr 00.008 {03.011}, Pr 00.009 {03.012})

Zisky ota ¢kové smy ¢ky

Tyto parametry upravuji odezvu otac¢kového regulatoru na zadanou hodnotu otac¢ek. Proporcionalni ¢ast (Kp) a integraéni ¢ast (Ki) regulatoru je
zafazena v pfimé a derivacni (Kp) ve zpétnovazebni vétvi. Méni¢ uchovava dva soubory parametr(i a kazdy z nich mGze byt pouzit v ménici

v souladu s hodnotou nastavenou v Pr 03.016.

Je-li Pr 03.016 = 0, pak se vyuzivaji zisky Kp1, Ki1 a Kd1 (Pr 00.007 az Pr 00.009).

Je-li Pr 03.016 = 1, pak se vyuzivaji zisky Kp2, Ki2 a Kd2 (Pr 03.013 az Pr 03.015).

Pr 03.016 muze byt zménén jak ve stavu blokovano, tak i po odblokovani ménice.

Jestlize zatéz ma prevladajici charakter neménného momentu setrvacnosti i zatézovaciho momentu, méni¢ mize potfebné Kp a Ki stanovit z
pozadavkul vychazejicich z fazové nebo amplitudové kmitoétové charakteristiky pohonu. Vybér metody je zavisly na nastaveni Pr 03.017.

Proporcionalni slozka otackového regulatoru (Kp), Pr 00.007 {03.010} a Pr 03.013

Jestlize proporcionalni slozka (zisk, zesileni) ma néjakou hodnotu a integra¢ni slozka je nastavena na nulovou hodnotu, bude otackovy regulator
pracovat s trvalou odchylkou od zadané hodnoty otacek, ktera bude Umérna velikosti zatéZzného momentu. Zmenseni této trvalé chyby je mozno
dosahnout zvétSenim zesileni Kp az po mez akustického hluku nebo nestability soustavy.

Integracni slozka otackového regulatoru( Ki), Pr 00.008 {03.011} a Pr 03.014

Pouziti integraéni slozky umoziiuje zavedenim astatismu do soustavy dosahnout nulovou trvalou odchylku otaéek. Rozdil skute¢né a Zadaneé
hodnoty je integrovan s ¢asem a vysledkem je signal, ktery v souctu s proporcionalni sloZzkou v nasledném proudovém regulatoru zvysi pozadavek
na moment pohonu a tim snizi v redlném €ase odchylku otacek na nulu. Zvyseni hodnoty Ki zkracuje ¢as regulace, ale je zpétné provazeno
zmenSenim tlumeni systému, tj. vétSimi pfekmity v pfechodovych stavech. Proto se nékdy doporucuje pro zvySeni tlumeni snizit hodnotu integracni
sloZky a korekci provést zvySenim proporcionalni sloZzky. Obecné musi byt tyto slozky vzajemné nastaveny tak, aby se u skute¢né aplikace dosahlo
pozadovanych regulaénich vlastnosti, tj. asoveé pfijatelné odezvy na zadanou hodnotu zmény otacek pfi dostate€ném tlumeni a robustnosti
soustavy. V rezimu RFC-A je nepravdépodobné, Ze by integra¢ni slozka mohla byt zvySena nad hodnotu 0,50.

Derivacni slozka (Kd), Pr 00.009 {03.012} a Pr 03.015

Derivacni slozka je zafazena do obvodu zpétné vazby regulované soustavy a jejim Gcelem je zajistit dodatecné tlumeni systému. Tato slozka je do
regulacni struktury zafazena tak, aby do ni nevnasela dodate¢né ruseni, které se u této slozky obvykle projevuje. ZvySovanim hodnoty tohoto
parametru dosahneme snizeni pfekmitu vyvolaného malym tlumenim soustavy. Pro vétSinu aplikaci v8ak plati, Ze spravné nastaveni proporcionalni
a integracni slozky nevyzaduje pouziti i derivacni slozky regulatoru.
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Speed loop gains (cont)

(Pr 00.007 {03.010}, Pr 00.008 {03.011}, Pr 00.009 {03.012})

Pro nastaveni zisk( otackového regulatoru jsou k dispozici tfi metody
a to v zavislosti na nastaveni Pr 03.017:

1. Pr03.017 = 0, UZivatelské nastaveni
Zapojime vstup jedné stopy osciloskopu na analogovy vystup 1
na néjz vyvedeme vystup z Cidla zpétné otackové vazby
Aplikujme na zadanou hodnotu otacek funkci jednotkového skoku
a na monitoru osciloskopu sledujme ota€kovou odezvu na tento

Zadané otagky

Signél' Nedostate¢né K
Proporcionalni slozka je nastavena na vychozi (pfednastavenou) proporcionalni
hodnotu, kterou zvy$ujeme postupné tak dlouho, dokud zesileni [0.07]
nedosahne-me max. pozadovaného prekmitu. Potom tuto
hodnotu mirné snizime.
Integracni sloZzku zvySujeme az do okamziku, kdy ota€ky za¢nou Nadmémé
kmitat. Potom i tuto hodnotu mirné snizime. proporcionaini
Integraéni slozku zvySujeme az do okamziku, kdy otacky za¢nou zeislent [0.07]
kmitat. Potom i tuto hodnotu mirné snizime.
Nyni mdzeme znovu zvy$ovat hodnotu proporcionalini slozky a
proces by se mél opakovat dokud se nedosahne idealniho priibéhu Nadméme
odezvy, viz obrazek, kde je také zobrazen vliv nespravné IZnet:ﬁé?]??(l).OS]
nastavenych jednotlivych P a | slozek.
2. Pr03.017 =1, Nastaveni pomoci pozadovaného pasma propustnosti
Je-li Sitka pasma vyzadovana, ménic vypocita Kp a Ki, je vSak tfeba o
spravné nastavit: dedini odezva /—\—
Pr 03.020 - zadana hodnota pasma propustnosti

Pr 03.021 - pozadovany faktor tlumeni

Pr 03.018 - moment setrvacnosti soustavy (véetné motoru)
Pro uréeni momentu setrvacnosti mize byt vyuzit test méfeni
momentu setrvacnosti (viz Autotune Pr 00.040 vySe v této tabulce).

3. Pr03.017 = 2, Nastaveni pomoci pozadovaného Uhlu fazové

bezpecnosti
Je-li uhel fazové bezpecnosti vyzadovan, ménic vypocita Kp a Ki, je
vSak tfeba spravné nastavit::

Pr 03.019 - Zzadana hodnota Uhlu fazové bezpecnosti

Pr 03.021 - poZadovany faktor tlumeni

Pr 03.018 - moment setrvacnosti soustavy (véetné motoru)

5. Pr03.017=4-6
Je-li parametr Speed Controller Set-up Method (03.017) nastaven
na jednu z hodnot od 4 do 6, , potom jsou zisky otackového
regulatoru Speed Controller Proportional Gain Kpl (03.010) a
Speed Controller Integral Gain Kil (03.011) automaticky nastaveny
tak, aby Sifka pasma byla dle tabulky niZe a faktor tlumeni.

Pomoci téchto nastaveni se voli Groveri viastnosti.

Pro uréeni momentu setrvacnosti mize byt vyuzit test méreni
momentu setrvacnosti (viz Autotune Pr 00.040 vySe v této
tabulce).
4. Pr03.017 = 3, Zisk Kp krat 16
Zvoleny proporcialni zist pouzity v ménici je nasoben 16.

Speed Controller
Set-up Method

Urove i vlastnosti

(03.017)
4 Nizka 5Hz
5 Standardni 25 Hz
6 Vysoka 100 Hz
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8.2  Maximalni proud do motoru

Maximalni proud do motoru dodavany méni¢em muze byt vétsi (po
urcitou dobu) nez jmen. proud ménice pfi rezimu zatizeni Tezka zatéz
(11.032). Pomér mezi rezimem zatiZzeni Lehk& zatéz a rezimem zatizeni
Tézka zatéz se u jednotlivych typovych velikosti lisi. Hodnoty pro rezim
zatizeni Lehk& zatéz a rezim zatizeni Tézka zatéz jsou uvedeny napf. v
kap. 2.3 Rezimy zatizeni, typova rada na str. 11.

Je-li Jmenovity proud motoru (00.046) nastaven vy$e nez Jmenovity
proud ménice pro rezim zatizeni Tézka zatéz (11.032), potom proudova
omezeni a tepelna ochrana motoru jsou modifikovany (blize viz kap.
8.3 Proudova omezeni na str. 163 a kap. 8.4 Tepelna ochrana

motoru na str. 163).

8.3  Proudova omezeni

Tovarni nastaveni proudovych omezeni:

*  165% jmenovitého proudu motoru pro rezim Oteviena smycka
*  175% jmenovitého proudu motoru pro rezim y RFC-A a RFC-S
K dispozici jsou tfi parametry pro nastaveni proudového omezeni:

*  Motorické proudové omezeni (vykon sméfuje z méni¢e do motoru)

* Rekuperaéni proudové omezeni (vykon sméfuje z motoru do
ménice)

*  Symetrické proudové omezeni (jak pro motoricky tak i rekuperacni
provoz)

Z nich se vybira omezeni, jehoz hodnota je nejmensi.

Maximalni nastaveni téchto parametrd zavisi na hodnotach jmenovitého
proudu motoru a uciniku.

ZvySeni jmenovitého proudu motoru (Pr 00.046/05.007) nad jmen.
hodnotu pro rezim Tézkéa zatéz (tovarni nastaveni), automaticky zmen§i
proudova omezeni v Pr 04.005 to Pr 04.007. Je-li jmen. proud motoru
potom nastaven na nebo pod jmen. hodnotu pro rezim Tézka zatéz,
proudova omezeni zdstanou na svych redukovanych hodnotach.

V pFipadé pozadavku na vyssi akceleraéni moment (az do max. 1000%)
je nutno ménic¢ predimenzovat (aby bylo mozno nastavit vy$$i hodnotu
proudového omezeni).

8.4  Tepelna ochrana motoru

K dispozici je tepelny model s dualni asovou konstantou, ktery
umozriuje odhad teploty motoru jako procento z jeho maximalni
povolené teploty.

Model tepelné ochrany vyuziva ztraty v mororu. Ztraty v motoru jsou
jsou vypocitavany jako procentni hodnotu, takze za téchto podminek
muze Motor Protection Accumulator (04.019) by mohl eventuelné
dosahnout 100%.

Ztraty v % = 100% x (Load related losses + ztraty v Zeleze)
kde:

Load related losses = (1 - Kge) x (I/ (K4 X IRated)2

ztraty v Zeleze = Kie X (W / Wrateq)'®
kde:

| = Proud motoru (04.001)

IRated = Jmen. proud motoru (05.007)

Kse = Jmen. ztraty v Zeleze jako % ztrat (04.039) / 100 %
Akumulator tepel. ochrany motoru (04.019) je dan:

Pr 04.019 = procento ztrat x [(1 - Kp) (1 - e-Y™) + Ky (1 - e-/1?)]
kde:
T = Akumulator tepel. ochrany motoru (04.019)
K, = Méritko tepel. ¢as. konstanty 2 motoru (04.038) / 100 %

s Tepelna ¢asovéa konstanta 1 motoru (04.015)

2 Tepelna ¢asova konstanta 2 motoru (04.037)

~ = |[MenuO Uvedeni Optimalizace Pamétové o
ménice do provozu karty ménice menu
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K4 = Proménna, viz niZze

Je-li Jmen. proud motoru (05.007) < Max. proud pro rezim Tézka zatéz
(11.032)

Obr. 8-1 Tepelna ochrana motoru pro rezim T ézkéa zatéz

. -1.05
1.00 -
0.70 4=~ — Pr4.25=0
----- Pr4.25 = 1
K
0.00

) 1
50% jmenovitého Jmenovity kmitocet/
kmitoctu/otacek otacky

Je-li Pr 04.025 = 0, potom pfedpokladame, ze motor je zatéZzovan jmen.
proudem v celém rozsahu otacek a je proto vybaven cizi ventilacni
jednotkou, respektive se uchladi i bez ventilaéni jednotky (servo).

Je-li Pr 04.025 = 1, potom motor ma do 50% jmen. kmito¢tu snizenou
hodnotu K. Max. hodnota K je 1,05, kterou obé charakteristiky dosahuji
za kolenem, tj. nad 50% jmenovitého kmitoctu, tj. zde mize byt motor
trvale zatézovan 105 % jmenovitého proudu.

Obr. 8-2 Tepelna ochrana motoru pro rezim Lehka zat éz

1.00 = zl -1.01

0.70 £ — Pr4.25=0
----- Pr4.25 =1

K
0.00 A A A
15% 50% Jmenovity kmitocet/
jmenovitého jmenovitého otacky
kmitoctu/otacek kmitoctu/otacek

Obé hodnoty Pr 04.025 jsou uvazovany pro motory u nichz G¢inek
chlazeni klesa s poklesem otacek (avSak s rliznymi otackami, pod nimiz
dochazi k redukci G€inku chlazeni).

Je-li Pr 04.025 = 0 je charakteristika ur¢ena pro motor, v némz je
chladici efekt snizen od 0 do 15% jmenovitého kmitoctu / otacek.

Je-li Pr 04.025 = 1 je charakteristika uréena pro motor, v némz je
chladici efekt snizen od 0 do 50% jmenovitého kmito¢tu / otacek.
Maximalni hodnota K je 1,01, kterou obé charakteristiky dosahuji za
kolenem, tj. zde mlze byt motor trvale zatéZovan 101% jmen. proudu.

Kdyz vypocitana teplota motoru dosahne v Pr 04.019 hodnoty 100%,
pak na tento stav bude ménic¢ reagovat v zavislosti na nastavené
hodnoté parametru Pr 04.016:.

Je-li Pr 04.016 = 0, potom méni¢ vybavi poruchu.

Je-li Pr 04.016 = 1, potom se proudové omezeni bude snizovat v
souladu s rovnici (K - 0,05) x 100%.

Jestlize potom zpétné poklesne Pr 04.019 pod 95%, vrati se hodnota
proudového omezeni do plvodniho nastaveni.

PFi zapnuti ménice na sit, resp. pfi zméné jmenovité hodnoty proudu
(Pr 05.007) je obsah Pr 04.019vymazan a je nulovy.

Tovarni nastaveni tepelné ¢asové konstanty (Pr 04.015) je 89 vtefin, coz

odpovida proudovému pretizeni 150% po dobu 60 vtefin ze studeného
stavu.
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85 Modula éni kmito éet

Tovarni nastaveni modulaéniho kmito¢tu je 3kHz (6kHz pro rezim
RFC-S). Pomoci Pr 05.018 muze byt zvySen az na 16kHz (v zavislosti
na vykonu ménice), viz tabulka:

Tabulka 8-1 Rozsahy modula €niho kmito €tu

Uvedeni Optimalizace Pamétové PLCn'ac':l‘esce Rozsifené n Diagnostika | . k
do provozu karty ménice menu specifikace information

Typ. 2 | 3| 4 ] 6 | 8| 12| 16

vel. Typ kHz | kHz | kHz | kHz | kHz | kHz | kHz
3
4
5
6 vSechny v v v v v v v
7
8
9E

10202830 az

10203000

10501520 az v v v v v v v
10 10501900

10601500 az

10601780

Sosoo0 | | V7]

ZvySeni modulagniho kmitoétu nad 3kHz se projevi:

1. ZvySenim tepelnych ztrat v ménici, coz mlze snizit trvaly vystupni
proud ménice.
Viz tabulky redukce vykonu pro rdzné modulaéni kmitoCty a teploty
okoli v kap. 12.1.1 Typova rada, vykon a vystupni proud (redukce
vykonu v zavislosti na modula¢nim kmitoctu a teploté) na str. 267.

2. Snizenim ztrat v motoru (hladsi tvar sinusovky).

SniZzenim akustického hluku generovaného motorem.

4. ZvySenim vzorkovaciho kmitoCtu v otackovém a proudovém
regulatoru. Také musi byt vzata v Uvahu zvySena teplota motoru,
ménice a pozadavky aplikace na dobu vzorkovani

w

Technicka UL listing

8.6  Vysokorychlostni pracovni rezim

8.6.1 Kmito étové omezeni pouZziti zp étné
enkdderové vazby

Maximalni hodnota zpétnovazebniho kmitoctu, ktery je méni¢ schopen

zpracovat je 500kHz. V rezimech RFC-A a RFC-S jsou maxi,aini otacky,

které mohou byt vlozeny do parametrti Pr 01.006 a Pr 01.007) limitovany

méni¢em. Toto je definovano takto (vztazeno k absolutnimu maximu

40 000 ot/min):

500 kHz x 60
ELPR

3,0x 107
ELPR

Maximalni otacky (ot/min) =

kde:

ELPR je ekvivalent po¢tu enkdderovych rysek a v zavislosti na
vystupu signalu z enkéderu se rovna:

* poctu rysek na otacku u kvadraturniho enkéderu

* 1/2 poctu rysek na otacku u F/D enkdderu

* pocet sinusovek na otacku u Sincos enkdderu

Toto otackové omezeni je zavislé na nastaveni zpétnovazebniho
prepinace rychlosti (Pr 03.026) a volbé typu ELPR. V rezimu RFC-A je
mozné toto omezeni vyradit pomoci Pr 03.024, takze méni¢ muze byt
pFepinan pro provoz se zpétnou vazbou nebo bez zpétné vazby (jsou-li
otacky motoru nad technickymi moznostmi €idla zpétné vazby). Potom
jsou max. otacky definovany jak je uvedeno vyse kdyz Pr 03.024 = 0

nebo 1) a je 36 000 min”" (je-li Pr 030.24 = 1, 2, 3 nebo 4).

8.6.2 Provoz v oblasti konstantniho vykonu (s
odbuzenim)

(Pouze pro rezimy Oteviena smycka a RFC-A)

Méni¢ mdze byt pouzit na regulaci otacek asynchronniho motoru nad

jeho synchronnimi otackami, tj. v oblasti konstantniho vykonu. Otacky se

zde zvySuji a moment na hfideli klesa. Prabéhy momentu na htideli a

napéti na svorkach motoru jsou nakresleny na obrazku:

Obr. 8-3 Zavislost momentu a nap éti (na motoru) na otd €kach

Tabulka 8-2 Aktualizace hodnot parametr 0 pro r izné aplikace p Fi 4
raznych modul. kmito étech
Moment|
3,6,12 2,4,8,16 Oteviena RFC-A |
kHz kHz smyéka RFC-S
3kHz-167ps | 2 220MS , :
. . 4 kHz - 125 pus | Spickové proudové |
Urover 1 6 kHz - 83 ps . . |
12 kHz - 83 us 8 kHz - 62.5 us | omezeni regulatory ; VR
US| 16 kHz - 62.5 pis N ; acky
2 kHz - 500 us proudové | otackovy Jmen. | . ;
Uroveri 2 250 us AKHz-250 1S | o eni a regulator napéti !
8 kHz - 250 ps ram aram '
16 kHz-250 ps | "o PY Py !
Uroveri 3 1ms napétovy regulator E
Uroven 4 4ms wcasove ’kI'ItICke ) ! ,
uzivatelské rozhrani Jmenovité otacky Otacky
. Casové nekritické Projektant pohonu musi toto sniZzeni momentu respektovat.
Pozadi uzivatelské rozhrani
Saturaéni body magnetizaéni charakteristiky (Pr 05.029, Pr 05.030,
Pr 05.062 a Pr 05.063 ), zméfené béhem funkce autotune zajistuji
v rezimu Vektor optimalni odbuzovani pouzitého motoru. V rezimu
Oteviena smycka neni magnetizaéni proud specialné Fizen.
8.6.3 Vysoké ota ¢ky u motor G s permanentnimi
magnety
RezZim vysokych otacek v rezimu servo se zapina nastavenim
Pr 05.022 = 1.
Pozor, pfi jeho nespravném pouZziti je nebezpeci poskozeni ménice.
Indukované napéti v servomotoru (s buzenim permanentnimi magnety)
proporcionalné roste s ota¢kami. Pro vysoké otacky musi v tomto rezimu
méni¢ dodat kromé& momentového proudu i proud snizujici magneticky
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tok permanentnich magnetu, ¢imz se snizuji pozadavky na velikost
vystupniho napéti ménice.

Dojde-li vSak pfi téchto otackach k zablo-kovani (disable) ménice &i
prejde-li méni¢ do poruchového stavu, objevi se na jeho vystupnich
svorkach pIné indukované napéti motoru a mohlo by proto dojit ke
zni€eni ménicevlivem prepéti. Proto v pfipadé, Ze vySe uvedené stavy
mohou nastat, je nutno opatfit vystup méni¢e vhodnymi dodate¢nymi
napétovymi ochranami nebo nepfekracovat maximalni otacky
servomotoru dané nasledujici tabulkou.

Max. bezpe €né nap éti na
svorkéch motoru

(ef. hodnota ve Voltech)

200 400 x 1000 / (Ke x V2) 400/V2

400 800 x 1000 / (Ke x V2) 800 /2

575 955 x 1000 / (Ke x V2) 955 /2

690 1145 x 1000 / (Ke x V2) 1145/ V2

Ke je napétova konstanta motoru, tj. pomér mezi efektivni hodnotou
indukovaného sdruzeného napéti mezi fazemi motoru a jemu odpovi-

Jmen. nap éti | Max. ota €ky motoru
ménice (ot/min)

dajicimi otackami ve V /1000 min™".
Dale je nutno zvazit vliv odbuzeni na demagnetizaci viastniho motoru,
tj. vzdy pfedem konzultovat jeho pouziti s vyrobcem motoru.

8.6.4 Maximalni ota €ky / kmito €et

Ve vSech rezimech (Oteviena smyc¢ka, RFC-A a RFC-S) je maximalni
vystupni kmito€et 550Hz. AvSak v rezimu RFC-S je rychlost motoru také
limitovana velikosti jeho napétové konstanty Ke, ktera se obvykle udava
ve Voltech na 1000 ot/min (V/krpm).

8.6.5 Pravouhly tvar vystupniho nap éti
(Pouze pro rezim Oteviena smycka)

Maximalni hodnota vystupniho napéti ménice je omezena pouzitym

napajecim napétim minus Ubytek napéti na ménici. Jestlize jmenovita

hodnota napéti motoru ma stejnou hodnotu jako je hodnota napajeciho
napéti ménice a jestlize se k této hodnoté zacne vystupni napéti bliZit,

muze nastat ztrata (vymazani) nékterych modulaénich pulzi v ménici,

¢imz se zvySi obsah harmonickych ve vystupnim napéti. Je-li

Pr 5.20 = 1, potom pulzné Sifkovy modulator umozni pfemodulovani,

takze jestlize se vystupni kmito€et zvysi nad jmenovitou hodnotu, potom

se i napéti prvni harmonické dale zvySuje nad jmenovitou hodnotu.

Hloubka modulace se zvysi nad jednicku, tj. nejprve se vytvofi lichobéz-

nikovy (trapézovy) a na konci pravouhly (obdélnikovy) tvar vystupniho

napéti.

Této vlastnosti mize byt vyuzito napfiklad pfi téchto pozadavcich:

«  ziskani vysokého vystupniho kmitoCtu pfi nizkém modulaénim
kmitoctu, ktery by byl jinak sam o sobé nedostatecny pro vytvoreni
prostorového modulaéniho vektoru

nebo

* pozadavku ziskani vysokého vystupniho napéti pfi malém
napajecim napéti

Nevyhodou je, Ze proud motoru bude zkreslen lichymi harmonickymi
nizkého fadu a to tim vice, ¢im bude hloubka modulace vétsi nez 1.
Vétsi obsah harmonickych sloZzek ve vystupnim napéti zpusobi vétsi
ztraty a tim i otepleni motoru.
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9 Pamétove karty
9.1 Uvod

Pamétové karty (NV Media Card, tj. Non Volatile) umozriuji jednoduchou
konfiguraci parametrd, zalohovani a kopirovani parametrd ménic¢e nebo
¢teni PLC program( pomoci karty SMARTCARD nebo zalohovani a
¢teni PLC programG pomoci karty SD.

Méni¢ umoznuje kompatibilitu s kartou SMARTCARD z ménice
Unidrive SP.

Pamétové karty se pouzivaji pro:

*  kopirovani parametr(i z ménic¢e do ménice
* ulozeni soubord parametrd ménice
* ulozeni uzivatelského programu na desce ménice

Pamétova karta je v ménici zasunuta pod displejem v levé ¢asti.
Karta se vklada vzdy oto¢ena kontakty smérem k levé strané ménice.

Méni¢ komunikuje s kartou pouze pokud je mu dan povel ke ¢teni nebo
zapisu na kartu. To umoznuje kartu vyjmout z ménice nebo vlozit do
ménice, i kdyz je méni¢ pod napétim.

P¥i instalaci pamétové karty dejte pozor na pfipadné Zivé
svorky.

Varovani

Obr. 9-1 Instalace pam ét'ové karty

1. Instalace pamétové karty
2. Pamétova karta instalovana

(tj. prenos 4yyy). Unidrive M ne-mUze nacist Zadny jiny typ bloku dat na
zaznamenany na kartu SMARTCARD v ménic¢i Unidrive SP. | kdyz
pfenos blokl parametr(i odliSnych od tovarniho nastaveni z Unidrive SP
do Unidrive M je mozny, je tfeba mit na paméti toto:

1. Pokud parametr ze zdrojového ménice neexistujte v cilovém ménici,
zadna data tohoto parametru se nepfenesou.

2. Pokud jsou data parametru v cilovém méni€i mimo rozsah, budou
data omezena do rozsahu cilového parametru.

3. Pokud ma cilovy ménic jiny jmenovity vykon nez zdrojovy ménic,
budou platit normalni pravidla pro tento typ pfenosu.

Obr. 9-2 Zéakladni operace s pam étovou kartou

Nacteni vSech
parametrd z
pamtové karty
do ménice

Zapsani vSech
parametru

z ménice na
pamétovou kartu.

Prepisi se
v§echna data,
v bloku dat 1.

Data Storage
SHARTZ:X;i>

Jestlize jsou
ukladany parametry
do paméti ménice,
jsou automaticky
uloZeny i na
pamétovou kartu.

—1| Automatické
ulozeni

Pamét'ova karta Obj. €islo

Adaptér pro SD kartu (pamétova karta neni

soudasti dodavky) 3130-1212-03

8 kB SMARTCARD 2214-4246-03

64 kB SMARTCARD 2214-1006-03

9.2  Pouziti pam ét'ovych karet

Pamétova karta muze byt pouzita pro ulozeni parametrd ménice a/nebo
sady PLC programu z méni¢e Unidrive M do blokd dat 001 az 499.

Unidrive M je kompatibilni s kartou SMARTCARD z méni¢e Unidrive SP
a muze nadist a prelozit sadu parametrt Unidrive SP do kompatibilni
sady parametrt pro Unidrive M. Toto je mozné pouze v pfipadé, Ze sada
parametrd Unidrive SP byla v ménici Unidrive SP do karty SMARTCARD
prenesena metodou pfenosu odliSnych dat od tovarniho nastaveni

B|| Ménic si pfi zapnuti
il napajeni nacte parametry
| z pamétové karty.

ukladany parametry
do paméti ménice, jsou
automaticky ulozeny i na

Automatické I pamétovou kartu.

ulozeni

Pr 00.030 = Boot + @&
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Karta muze byt chrdnéna proti pfepsani nebo vymazani nastavenim
pfiznaku read-only, blize viz kap. 9.3.9 9888 / 9777 - Nastaveni a
zruSeni priznaku "jen ke cteni" (read only) na pamétové karté na
str. 169.

Bé&hem prenosu dat nesmi byt karta z ménice vyjmuta, jinak ménic
vybavi poruchu. Pokud toto nastane, je tfeba bud’ zkusit pfenést data

9.3 Prenos dat

znovu, nebo v pfipadé pfenosu z karty do ménice uvést méni¢ do
tovarniho nastaveni a potom pfenos dat zopakovat.

Pfenos dat, mazani a ochrana informaci se provadi po zadani pfislusného kédu do Pr mm.000 a naslednym provedenim resetu ménice, viz tab. 9-1.

Tabulka 9-1 Kédy karty SMARTCARD a karty SD

Kéd Akce SMARTCARD SD card
2001 PFfenos parametrd ménice do bloku 001 pamétové karty a nastaveni tohoto bloku jako bootovaciho. Toto v v
zacleni parametry z pfipojenych volitelnych moduld.
4 Pfenos parametrd ménice do bloku yyy pamétové karty. Toto zacleni parametry z pfipojenych volitelnych v v
yyy moduld.
Syyy Zapsani uzivatelského onboard programu do bloku yyy pamétové karty. v 4
6 Nacteni parametr(i nebo uzivatelského onboard programu v v
vyy z bloku dat yyy pamétové karty do ménice.
7yyy Vymazani obsahu bloku yyy. v v
Porovnani dat v ménici s blokem yyy. Jsou-li soubory stejné, potom Pr mm.000 (mm.000) je po
8yyy dokonceni porovnavani vyresetovan na 0. Jsou-li soubory rozdilné, je vybavena porucha ‘Card 4 4
Compare’. To se tyka také vSech ostatnich poruch pamétové karty.
9555 | ZruSeni pfiznaku potlageni varovani. 4 4
9666 | Nastaveni pfiznaku potlageni varovani. 4 4
9777 | ZruSeni pFiznaku “jen pro &teni” (read-only). v v
9888 Nastaveni pfiznaku “jen pro &teni” (read-only). v v
9999 | Vymazazani a formatovani pameétové karty. v v
15yyy | Zapsani programu z volitelného modulu ve slotu 1 do pamétového bloku karty. 4
16yyy | Jako 15yyy, ale pro slot 2. 4
17yyy | Jako 15yyy, ale pro slot 3. v
18yyy | Nacteni programu do volitelného modulu ve slotu 1 z pamétového bloku karty. v
19yyy | Jako 18yyy, ale pro slot 2. v
20yyy | Jako 18yyy, ale pro slot 3. 4
21yyy | Jako 15yyy, ale pro slot 4. 4
22yyy | Jako 18yyy, ale pro slot 4. 4
Zalohovani véech dat ménice (rozdily nastaveni parametrd oproti tovarnimu nastaveni, uzivatelsky
onboard program, aplikaéni programy a riizna volitelna data) véetné nazvu ménice; v paméti se objevi
40yyy | slozka </MCDF/driveyyy/>; pokud neexistuje, bude vytvofena. Protoze je nazev zapamatovan, je toto v
lep$i forma zalohovani nez klonovani. Po uloZeni vSech dat ménice a volitelnych kéda bude kéd pfikazu
vymazan.
Nacteni vSech dat ménice (rozdily nastaveni parametrd oproti tovarnimu nastaveni, uZivatelsky onboard
60yyy | program, aplikaéni programy a rizna volitelna data); pfenos se provede ze slozky </MCDF/driveyyy/>. v
Kéd pfikazu nebude vymazan, dokud v§echna data ménice a volitelnych kéd nebudou prenesena.

yyy oznacuje Cislo bloku dat od 001 do 999.

POZNAMKA

V rezimu “Jen pro &teni”, jsou aktivni pouze kédy 6yyy nebo 9777.

9.3.1 Zapis na pam ét'ovou kartu
4yyy - PFenos dat odliSnych od tovarniho nastaveni
z méniée na pam ét'ovou kartu
Blok dat obsahuje pouze parametry zménéné od posledniho obnoveni
tovarniho nastaveni.

Na pamétovou kartu mohou byt pfeneseny vSechny parametry s
vyjimkou téch, které maji k6d NC (Not Copied). K t€émto parametrdm se
pfidavaji parametry celého Menu 20 (s vyjimkou Pr 20.000), které Ize na
pamétovou kartu prenést.

Zapis souboru parametr { na pam ét'ovou kartu

(Pr 11.042 = Program (2))

Nastavenim Pr 11.042 na Program (2) a provedenim resetu méni¢ ulozi
parametry na pamétovou kartu, coz je ekvivalentni zapsani kédu 4001
do Pr mm.000. VeSkera poruchova hlaseni ménice souvisejici s
pamétovou kartou jsou funkéni vyjma hlaseni 'Card Change'. Jestlize
blok dat jiz existuje, je automaticky pfepsan. Jakmile je zapis dat
dokoncen, je tento parametr automaticky resetovan na None (0).

9.3.2 Cteni z pam ét'ove karty

6yyy - Cteni z pam étové karty

Jestlize jsou data pfenasena z karty do méni¢e pomoci kddu 6yyy v

Pr mm.000, jsou ulozena do obou paméti méni¢e (RAM i EEPROM).
Proto neni nezbytné nutné data navic zapamatovavat. Data pro
nastaveni volitelnych moduld pouzitych v méniéi, jsou rovnéz uchovana
na karté a jsou pfenesena do ménice. Jestlize jsou v cilovém ménici
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Menu 0 Optimalizace Pame_t ové e na (.j.esce Rozsitene - Diagnostika | . N
do provozu karty meénice menu specifikace information

pouzity jiné volitelné moduly nez byly ve zdrojovém ménici (j. odkud
byla data ziskana), nebo jsou pfipojeny k jinym slotim, pak menu
odpovidajici slotiim, kde jsou osazeny jiné aplikaéni moduly nez ve
zdrojovém ménici, nebude programovano a bude uvedeno do tovarniho
nastaveni. Méni€ zobrazi poruchovy kéd 'Card Option'.

Jestlize jsou data pfenesena do ménice s jinym napajecim napétim
nebo jiného jmenovitého proudu nez byl zdrojovy ménic, pak cilovy
méni¢ zobrazi poruchu 'Card Rating'.

Do cilového méni¢e nebudou pomoci karty pfeneseny parametry, jejichz
hodnota zavisi na rozsahu (RA), pokud napétovy rozsah cilového
ménice je odlisny od zdrojového a soubor je typu soubor parametr.
OvSem parametry typu RA budou pfeneseny, pokud se odliSuje pouze
jmenovity proud. Pokud nedojde k pfenosu parametr( typu RA, pak tyto
zlistanou na svém tovarnim nastaveni.

Pr 02.008 Napéti standardni rampy

Pr 04.005 to Pr 04.007 and Pr 21.027 to Pr 21.029 Proudova omezeni
Pr 04.024 UzZivatelska konstanta maximalniho proudu

Pr 05.007, Pr 21.007 Jmenovity proud motoru

Pr 05.009, Pr 21.009 Jmenovité napéti motoru

Pr 05.010, Pr 21.010 Jmenovity G¢inik motoru

Pr 05.017, Pr 21.012 Odpor statoru motoru

Pr 05.018 Modulacni kmitocet

Pr 05.024, Pr 21.014 Pfechodové indukc¢nost

Pr 05.025, Pr 21.024 Indukénost statoru motoru

Pr 06.006 Stejnosmérny brzdny proud

Pr 06.048 Uroveri minim. napéti p#i rezimu preklenuti vypadku sité
Pr 06.065 Standardni prah podpéti

Pr 06.066 Dolni prah podpéti

Cteni souboru parametr @ z pamétové karty

(Pr 11.042 = Read (1))

Nastavenim Pr 11.042 na Read (1) a resetovanim ménice dojde k
pfenosu parametrl z karty do ménice (i do paméti EEPROM), tzn, Ze
tato operace je ekvivalentni zapsani kodu 6001 do Pr mm.000.
Veskera poruchova hlaseni ménice souvisejici s pamétovou kartou jsou
funkéni. Jakmile jsou parametry uspéSné pfeneseny, je tento parametr
automaticky resetovan na None (0). Soucasné jsou pfenesené
parametry uloZeny do trvalé paméti méni¢e (EEPROM).

9.3.3 Automatické ukladani zm én parametr G

(Pr 11.042 = Auto (3))

Toto nastaveni umoziiuje automatické ukladani jakychkoli zmén para-
metrl provedenych v Menu 0 ménic¢e na kartu. Karta v tomto reZzimu tedy
vzdy obsahuje nejnovéjsi stav Menu 0. Zménou Pr 11.042 na Auto (3) a
resetovanim ménic¢e méni¢ automaticky ihned ulozi kompletni sadu
parametrd z EEPROM na kartu, tj. vS§echny parametry vyjma parametr(i
typu NC. Pfi nasledujicich zménach parametri pak uklada na kartu pouze
zménéné parametry z Menu 0.

Parametry vy$Sich menu se na kartu ulozi pouze tehdy, je-li Pr mm.000
nastaven na 'Save Parameters' nebo na 1000 a je proveden reset.

VSechna poruchova hlaseni souvisejici s kartou SMARTCARD jsou
funkéni vyjma 'Card Change'. JestliZe blok dat jiz existuje, je automaticky
prepsan.

Jestlize je karta vyjmuta pravé kdyz je Pr 11.042 = 3, pak je Pr 11.042
automaticky prestaven na None (0).

Je-li instalovana nova karta, Pr 11.042 musi byt uZivatelem nastaven
zpét na Auto (3) a musi byt proveden reset ménice, aby se kompletni
nastaveni parametr(i pfepsalo na novou kartu.

Je-li Pr 11.042 = Auto (3) a parametry v ménici jsou zapamatovany,
karta je také updatovana, a proto na kartu pfechazi kopie zapamatova-
vaného nastaveni ménice.

PFi pfipojeni napajeci sité, je-li Pr 11.042 = Auto (3), ménic ulozi
kompletni sadu parametrd na kartu. BEhem této operace je na displeji
meénice zobrazeno hlaseni 'Card Write'. Tento proces je nutny proto, aby

kdyz uzivatel béhem odpojovani sité vlozi novou kartu, méla nova karta
spravna data.

Je-li Pr 11.042 = Auto (3), pak nastaveni Pr 11.042 e automaticky
ulozeno do EEPROM ménice, NIKOLI vSak na pamétovou kartu!

9.3.4 Automatické natazeni parametr 0 z karty
(,booting’) p Fi kazdém p Fipojeni m éniée k siti
(Pr 11.042 = Boot (4))

Je-li Pr 11.042 = Boot (4), pak méni¢ pracuje shodné s rezimem

Pr 11.42 = Auto (3) vyjma ¢€innosti po pfipojeni ménice na napajeci sit.

Parametry z pamétové karty pfi pfipojeni sité jsou automaticky nahrany

do ménice, jestlize je spinéno nasleduijici:

* V meéni€i je vloZzena karta

* Na karté existuje blok dat 1

* Blokdat 1 jetypu 1 az 4 (je definovano v Pr 11.038)

* Pr11.042 na karté je nastaven na Boot (4)

PFi této operaci je na displeji ménie zobrazeno hlaSeni 'Booting'. Je-li

meénic v jiném rezimu nez data na karté, pak méni¢ hlasi poruchu 'Card

Drive Mode' a data nejsou pfenesena.

Jestlize je rezim "Boot" uloZzen na pamétové karté , pak tato karta je v
pozici (ve stavu) "Master" Toto vytvafi z karty velmi uc€inny nastroj pro
rychlé a efektivni nastavovani ménicd s totoznymi sadami parametru.

POZNAMKA

Rezim 'Boot' je ulozen na pamétové karté , ale pfi naéteni parametrd z
karty do ménice se tato hodnota Pr 11.042 do ménice nepfenasi.

9.3.5 Automatické natazeni parametr 0 z karty
(,booting’) p Fi kazdém p Fipojeni m éniée k siti
(Prmm.000 = 2001)

Nastavenim Pr mm.000 na 2001 a provedenim resetu je mozné vytvorit
“bootable” blok dat. Tento blok je vytvofen v jedné operaci a neni

updatovan pfi naslednych zménach parametrd.

Nastaveni Pr mm.000 na 2001 zpUsobi pfepsani bloku dat 1 na karté

(pokud jiz existuje).

9.3.6  8yyy - Porovnani celé sady parametr 1 ménice
s parametry uloZzenymi na kart &

Nastavenim 8yyy do Pr mm.000 budou porovnana data na pamétové

karté s parametry v ménici. Je-li je porovnani uspésné (data jsou

identicka), pak je Pr mm.000 pfestaven na 0. Jestlize data nejsou

identicka, objevi se chybové hlaseni 'Card Compare'.

9.3.7 7yyy /9999 - Vymazani dat uloZzenych na kart &

Data mohou byt z pamétové karty vymazany dvéma zplsoby:

* Nastavenim 7yyy do Pr mm.000 bude na karté vymazan blok
parametra yyy

* Nastavenim 9999 do Pr mm.000 budou na karté vymazany vSechny
bloky dat

9.3.8 9666 / 9555 - Nastavovani/ruseni p Fiznaku
varovani na pam ét'ové kart &

Jsou-li ve zdrojovém a cilovém ménici instalovany odliSné volitelné
moduly nebo se nachazeji v rozdilnych slotech, pak méni¢ vyhlasi
poruchu 'Card Option'. Jestlize se maji pfenést data do ménice s
odliSnym jmenovitym napétim nebo proudem, pak se vybavi porucha
'Card Rating'. Nastavenim pfiznaku potlaceni varovani je mozné tato
poruchova hlaseni potlacit. Je-li tento pfiznak nastaven, pak v pfipadé
rozdilnych volitelnych modult nebo rozdilnych jmenovitych parametr(
meéni¢ poruchu nevyhlasi. Parametry volitelného modulu nebo jmenovité
parametry pak nebudou pfeneseny.

» Nastaveni 9666 do Pr mm.000 nastavi pfiznak potlaceni varovani
* Nastaveni 9555 do Pr mm.000 rusi pfiznak potlaeni varovani
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9.3.9 9888/9777 - Nastaveni a zruSeni p Fiznaku
"jen ke €teni" (read only) na pam étové kart &
Pamétova karta mulze byt chranéna proti nechténému zapisu a
vymazani dat nastavenim do rezimu "jen ke &teni". Pak pfFi pokusu o
zapis nebo mazani ménic hlasi poruchu 'Card Read Only' a operace se
neprovede.

Je-li karta v rezimu "jen ke ¢teni", jsou funkéni pouze kody 6yyy a 9777.
» Nastaveni 9888 in Pr mm.000 nastavi pfiznak “jen ke ¢teni”

* Nastaveni 9777 in Pr mm.000 rusi pfiznak“jen ke cteni”

9.4 Identifika éni informace v hlavi ¢éce

bloku (souboru) parametr U

Kazdy blok dat, ktery je uloZzeny na pamétové karté ma v hlavi¢ce
identifikacni informace:

+  (Cislo, které identifikuje blok (11.037)

» Typ dat uloZzenych v bloku (11.038)

+  Cislo SW verze (11.039)

»  Kontrolni soucet (11.040)

Hlavi¢kovou informaci kazdého obsazeného bloku dat Ize zjistit v

Pr 11.038 az Pr 11.040 zvySovanim nebo snizovanim Cisla bloku dat v
Pr 11.03. Nejsou-li na karté zadna data, Pr 11.037 mGze mit pouze
hodnotu 0.

9.5 Parametry pam ét'ové karty

Tabulka 9-2 Koédy parametr  pam ét'ové karty

Typ souboru v pam étové kart &

RO Txt | | ND | NC | PT | |
oL None (0), Open-loop (1),
REGA @ RFC-A (2), RFC-S (3), N

Regen (4), User Prog (5),

RFC-S Option App (6)

Udava typ/rezim bloku dat vybrany pomoci Pr 11.037.

RW | Cteni / Zapis ND | Zadna hodnota tovar. nastaveni

RO |Jen ke ¢&teni NC | Nekopirovatelny

Pr 11.038 Displej Typ / rezim
0 None Nevybran zadny soubor
1 Open-loop | Parametry kategorie Oteviena smycka
2 RFC-A Soubor parametr( kategorie RFC-A
3 RFC-S Soubor parametr( kategorie RFC-S
4 Regen Soubor p?r'?lrnetru kategorie rezimu
rekuperacni jednotka
5 User Prog Uzivatelsky program na desce ménice
6 Option App | Aplika¢ni soubor voliteiného modulu
Verze souboru v pam ét'ové kart &
RO Num | | ND | NC | PT | |
oL
RFC-A | { 0 az 9999 =
RFC-S

Num | Ciselny parametr | PT | Chranény parametr

Bit | Bitovy parametr RA | Zavisly na jmen. rozsazich

Zobrazuje &islo verze souboru vybraného v Pr 11.037.

Tento parametr uvadi Cislo bloku dat naposledy pfeneseného z
pamétové karty do ménice. Je-li nasledné obnoveno tovarni nastaveni,
tento parametr se nastavi na 0.

Txt | Textovy fetézec US | Uzivatelem uloZitelny
Bin | Binarni parametr | PS | Ukladany pfi vypnuti Soubor kontrolniho sou  €tu pam ét'ové karty
FI  |Filtrovano DE | Adresa/Misto uréeni RO Num | | ND | NC | PT | |
oL
--2147483648 az
ANl R(oXeris) Ml Cislo naposledy p feneseného bloku dat RFC-A|§ 2147483647 =
RO Num | | | NC | PT | | RFC-S
OL Zobrazuje kontrolni soucet bloku dat zvoleného v Pr 11.037.
RFC-A | {§ 0 az 999 = 0
RFC-S — >
Klonovéani parametr G

Cislo souboru v pam ét'ové kart &

RW Txt | | [ NC | [ US*]
oL
None (0), Read (1),
RFC-A|{}| Program (2), Auto (3), |= None (0)
Boot (4)
RFC-S

RW__[Num| | | 1 [

oL

RFC-A | {} 0 az 999 = 0

RFC-S

Po zadani zadaného ¢isla bloku dat do Pr 11.037 jsou pfistupné
informace o pfisluSném bloku dat Pr 11.038, Pr 11.039 a Pr 11.040.

*

Pouze hodnoty 3 nebo 4 tohoto parametru jsou ulozeny.

POZNAMKA

Je-li Pr 11.042 roven 1 nebo 2, pak tato hodnota neni pfenesena do
ménice (ani jeho EEPROM).

Je-li Pr 11.042 nastaven na 3 nebo 4, pak je tato hodnota uloZzena do
EEPROM).

None (0) = Neaktivni

Read (1) = Cteni sady parametr(l z pamétové pamétovou karty
Program (2) = Programovani sady parametr na kartu

Auto (3) = Automatické ukladani

Boot (4) = Rezim Boot
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9.6  Poruchova hlaSeni pam étové karty

Tvorba specialniho souboru na pam  étové kart & Po poZadavku na konkrétni operaci (Cteni, zapis, mazani) mezi
RW Num | | | NG | | | pamétovou kartou a méni¢em se mGze objevit na displeji ménice
poruchové hlaseni.
oL Pro vice informaci viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.
RFC-A | {§ Oaz1 = 0
RFC-S

Je-li Pr 11.072 = 1 kdyz je soubor parametr(i pfenasen na pamétovou
kartu, je vytvofen soubor jako soubor makro.

Pr 11.072 je resetovan na nulu poté, co je soubor vytvofen anebo
pfenos selhal.

Typ pam ét'ové karty
RO Txt | | ND | NC | PT | |
oL
None (0),
RFC-A | {§ SMART Card (1), =
SD Card (2)
RFC-S

Zobrazuje typ vlozené karty:

"None" (0) - Neni zasunuta Zzadna pamétova karta
"SMART Card" (1) - Je zasunuta karta SMARTCARD
"SD Card" (2) - Je zasunuta karta SD, FAT formatovana

PFiznak jen ke ¢teni pam ét'ové karty
RO Bit | | ND [ NC | PT | |

oL

RFC-A | (¢ Off (0) nebo On (1) =

RFC-S

Zobrazuje stav pfiznaku jen ke &teni zasunuté karty.

PFiznak potla €eni varovani éteni pam ét'ové karty
RO Bit | | ND | NC | PT | |

oL

RFC-A | {§ Off (0) nebo On (1) =

RFC-S

Zobrazuje stav pfiznaku potlaceni varovani zasunuté karty.

Pozadovana verze souboru pam étové karty
RW Num | | ND | NC | PT | |
oL
RFC-A | {§ 0 to 9999 =
RFC-S

Pr 11.077 je pouzivan jako Cislo verze pro soubor kdyz je tvofen na
pamétové karté. i

Pr 11.077 je resetovan na nulu poté, co je soubor vytvofen anebo
pfenos selhal.
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10 PLC na desce m énice

10.1 PLC nadesce m énice a prost redi

Machine Control Studio

Méni¢ ma schopnost pfimo na svoji desce ulozit a spoustét 16kB
uzivatelsky program a to bez nutnosti pouziti pfidavného HW
(volitelného modulu).

Machine Control Studio je vyvojové prostfedi IEC61131-3 navrZené pro
pouziti s ménici Unidrive M a kompatibilnimi aplika¢nimi moduly.
Machine Control Studio je zaloZzeno na svétovém standardu CoDeSys.
V8echny programovaci jazyky definované v normé IEC 61131-3 jsou ve
vyvojovém prostfedi Machine Control Studio podporovany:

* ST (strukturovany text)

* LD (liniové schéma)

» FBD (diagram funkénich bloku)

* IL (posloupnost instrukci)

*  SFC (sekvencéni funkéni diagram)

*  CFC (volné propojované bloky). CFC je rozSifeni standardnich
programovacich jazyk( IEC

Machine Control Studio poskytuje Uplné prostfedi pro vyvoj uziva-
telskych programu. Programy Ize vytvaret, kompilovat a nahravat do
ménic¢e Unidrive M pomoci portu sériové komunikace umisténého na
predni strané ménice. Bézici operace v realném Gase v cilovém zafizeni
mohou byt pomoci Machine Control Studio rovnéz monitorovany. DalSi
funkce umozriuji pfimo nastavit nové hodnoty cilovych proménnych

a parametrd ménice.

PLC na desce méni¢e a Machine Control Studio tvofi prvni Urover v fadé
programovatelnych moznosti méni¢u Unidrive M.

Machine Control Studio Ize stahnout ze stranek
www.controltechniques.com.

Pro vice informaci o pouzivani Machine Control Studio, vytvareni
uzivatelskych program( a nahravani uzivatelskych programt do ménice
viz soubor napovédy pro Machine Control Studio.

10.2  PFinosy

Kombinace PLC na desce ménie a Machine Control Studio znamena,
Ze méni¢ muze nahradit nano a mikro PLC automaty v mnoha
aplikacich.

Machine Control Studio té€zi z pFistupu ke standardnim funkcim
CoDeSys a knihovnam funkénich bloku a také ke knihovnam tretich
stran. Funkce a funkéni bloky, které ma Machine Control Studio
standardné k dispozici, jsou mimo jiné:

« aritmetické bloky

* komparacni bloky

+ Casovace

« Citace

*  multiplexery

» asynchronni klopné obvody
* bitové operace

Mezi typické aplikace PLC na desce ménice patfi:

» kaskadové zapojena Cerpadla
« ventilatory a Fidici ventily

* vzajemné propojena logika

» sekvenéni Fizeni procesu

* uzivatelska Fidici slova

10.3 Charakteristické vlastnosti

Uzivatelsky program PLC na desce ménice Unidrive M ma nasledujici
charakteristické vlastnosti:

10.3.1  Ulohy

PLC na desce ménie umozriuje pouzit dvé ulohy.

*  Clock:
Uloha s vysokou prioritou v realném &ase. Casovy interval hodin
ulohy Ize nastavit od 16ms do 262s v nasobcich 16ms. Parametr
Uzivatelsky program na desce ménice: Cas spotiebovany tGlohou v
realném case (11.051) indikuje procento dostupného ¢asu, ktery
Uloha v redlném &ase spotfebovala . Cteni nebo zapis parametru
ménice uzivatelskym programem zabere urcity koneény ¢asovy
interval. Je mozné zvolit az 10 parametrud jako parametr s rychlym
pFistupem pro zkraceni €asu, ktery uzivatelsky program potfebuje
pro pfeéteni parametru z ménice a jeho zapsani do ménice. To je
uzite€¢né tehdy, kdyz se pouziva uloha v realném Ease s rychlou
aktualizaci, protoZe volba parametru pro rychly pfistup redukuje
mnozstvi prostfedkl Ulohy v redlném ¢ase potfebnych pro pfistup k
parametrdm.

* Freewheeling:
Uloha na pozadi bez priority realného ¢asu. Uloha na pozadi bez
priority redlného €asu je vykonavana kratkou dobu, kazdych 64ms.
Doba, kdy bude uloha vykonana, se bude li$it v zavislosti na zatizeni
procesoru meénice. Pfi vykonavani ulohy miize byt provedeno
nékolik skenl uzivatelského programu. Nékteré skeny mohou byt
provedeny v mikrosekundach. Nicméné pfi vykonavani funkci
hlavniho pohonu vznikne pauza v provadéni programu, ktera
zplsobi, ze nékteré skeny zaberou mnoho milisekund. Parametr
Uzivatelsky program na desce ménice: Freewheeling Tasks Per
Second (11.050) ukazuje kolikrat za sekundu byla spusténa uloha
bez priority realného asu.

10.3.2 Promeénné

PLC na desce méni¢e podporuje pouzivani proménnych s datovymi typy
Boolean, integer (8 bitli, 16 bitd a 32 bit(, se znaménkem, bez
znaménka), floating point (jen 64 bitd), string a time.

10.3.3  UZivatelské menu

Machine Control Studio dokéze sestavit uzivatelské menu ménice, které
se nachazi v Menu 30 ménice. Nasledujici vlastnosti kazdého parametru
Ize nadefinovat v prostfedi Machine Control Studio:

* Nazev parametru

+ Pocet desetinnych mist

« Jednotky parametru, které se maji zobrazit na ovladacim panelu

*  Minimalni, maximalni a implicitni hodnoty

» Operace s paméti (tj. ulozeni po vypnuti, uzivatelské ulozeni nebo
bez ulozeni)

» Datovy typ. Méni¢€ poskytuje omezenou sadu 1bitovych, 8bitovych,
16bitovych a 32bitovych parametra typu integer pro vytvoreni
uZivatelského menu.

K parametriim tohoto zakaznického menu lIze pfistupovat uzivatelskym
programem a objevi se na ovladacim panelu ménice.

10.3.4 Omezeni
Uzivatelsky program PLC na desce méni¢e ma tato omezeni:

« Pamét typu flash integrovana v PLC méni¢e ma 16kB paméti, ktera
zahrnuje uZivatelsky program spolu s jeho hlavi€kou, coz snizuje
velikost samotného uzivatelského programu na cca 12kB.

*  PLC ménice obsahuje 2kB RAM paméti

* Méni¢ je omezen na 100 cykl uloZeni programu. Toto omezeni je
vynuceno typem flash paméti pouzivané pro ulozeni programu do
ménice.

* Obsahuje pouze jednu Ulohu v realném ¢ase s minimalni periodou
16ms.

+  Uloha bez priority realného &asu na pozadi b&Zi s malou prioritou.
Méni¢ upfednostniuje nejprve provedeni ulohy v realném Case a
svych hlavnich funkci nap¥. Fizeni motoru. Jakykoli zbyvajici
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procesni ¢as je vyuzit na provedeni ulohy bez priority realného ¢asu
jako €innost na pozadi. Pokud je procesor ménice silngji zatizen,
bude vyhrazeno méné €asu pro provedeni ulohy bez priority
reélného Casu

* Body pferuseni, jednotlivé krokovani po fadcich a online zmény
programu nejsou mozné.

«  Graficky nastroj neni podporovany.

+ Proménné typu REAL (32bitova plovouci ¢arka), LWORD (64bitové
celé Cislo) a WSTRING (fetézec Unicode) a pfidruzné proménné
nejsou podporovany.

10.4  Parametry pro PLC na desce m énic€e

Nasledujici parametry jsou pfifazeny k uzivatelskému programu
programovatelného automatu na desce ménice.

UZivatelsky program na desce m énice: Enable

UZivatelsky program na desce m éniée: Cas
spot febovany Glohou v realném  éas

RO | NC PT |
{3 0,0 az 100,0 % =

Tento parametr uvadi procento dostupného €asu, ktery vyuzila tloha
uzivatelského programu v realném case.

UZivatelsky program na desce m énice:
Planovany interval Glohy v redlném  €ase

RO | NC PT |
¢ 0 az 262128 ms =

RW

Txt

US|

& Stop (0) nebo Run (1) = Run (1)

Tento parametr zastavuje a spousti uZivatelsky program
0 - Stop the User Program

Uzivatelsky program na desce ménice je zastaven. Pokud bude
restartovan nastavenim uzivatelského programu na desce ménice:
Enable (11.047) na nenulovou hodnotu spusti ulohu na pozadi od
zacatku.

1 - Run the User Program
Uzivatelsky program bude proveden.

11.048 UZivatelsky program na desce m énice: Stav
RO Txt NC PT |
-2147483648 az
g 2147483647 =

Tento parametr je pouze ke ¢teni a indikuje stav uzZivatelského programu
v ménici. Uzivatelsky program zapi$e hodnotu do tohoto parametru.

0: Program je zastaven

1: Program bézi

2: Vyjimka

3: Zadny uzivatelsky program neni pfitomen

UZivatelsky program na desce m énice:
Programovani udalosti

RO Uni | NC PT PS |

¢ 0 az 65535 =

Tento parametr obsahuje kolikrat byl stazen uzivatelsky program
programovatelného automatu na desce ménice a pfi dodani z tovarny je
nastaven na 0. Ménic je nastaven na stazeni stovky kontaktnich
program(. Tento parametr se nezméni po nacteni tovarnich nastaveni.

Uzivatelsky program na desce m éniée: Ulohy v
nerealném c¢ase za sekundu

RO Uni | NC PT |

8 0 a2 65535 =

Tento parametr zobrazi kolikrat za sekundu byla spusténa uloha v
nerealném Case.

Tento parametr indikuje naplanovany interval, ve kterém pobé&zi uloha v
realném Case v ms.

10.5 Poruchova hlaSeniproPLC nadesce
meénice

Pokud ménic zjisti néjakou chybu v uzivatelském programu, inicializuje

poruchu uzivatelského programu. Cislo sub-trip pro poruchu

uzivatelského programu uvadi detailné pficinu chyby. Dalsi informace o
poruchach uZivatelského programu viz kap. 13 Diagnostika na str. 292.
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11 RozSirené menu

Tato kapitola pouze stru¢né popisuje vSechny méni¢em zobrazované
parametry, jejich rozsahy apod. Zobrazuje také blokové diagramy pro
pochopeni funkce jednotlivych parametrd. Piny popis parametrt Ize
nalézt v pfirucce Parameter Reference Guide.

Tato kapitola slouzi pouze pro p fehled. Neobsahuje
dostate €éné informace pro nastavovanit échto

parametr 4. Jejich nespravné nastaveni m Gze mit vliv na
bezpeénost systému a poskodit m  énié€ i externi za Fizeni.
PFed provednim zm ény nastaveni jakéhokoliv zt échto
parametr @ proto prostudujte p FisluSnou €ast p Firu €ky
Parameter Reference Guide, ktery je ve forméatu html

sou éasti programu Unidrive M connect, dale je k
dispozici na www.emersonindustrial.com/en-En/
controltechniques _ nebo na CD dodavaném s m é&nicem.

Varovani

Tabulka 11-1 P¥Fehled Menu

Zkratky pro kategorie m énice:

Open-loop : Oteviena smycka

RFC-A: Rizeni rotorového toku asynchronnich motort bez zpétné vazby

RFC-S: Rizeni rotorového toku synchronnich motor( véetné motord s
permanentnimi magnety

Zratky pro variantu tovarniho nastaveni:

Bez oznaceni nebo 50Hz (pro Evropu, kmitoCet napajeci sité je 50Hz)
60Hz (pro USA, kmitoCet napajeci sité je 60Hz)

POZNAMKA

Cisla parametr(i uvedena ve sloZenych zavorkach {...} jsou ekvivalenty
parametrd Menu 0. Nékteré parametry Menu O se objevuji dvakrat,
protoze jejich funkce zavisi na kategorii ménice.

Rozsah sloupce oznac¢eného RFC-A/S plati jak pro RFC-A i RFC-S. U
nékterych parametrt je tento sloupec aplikovan pouze na jeden z téchto
rezimd, toto je indikovano ve sloupci Tovarni nastaveni.

V nékterych pfipadech je funkce nebo rozsah parametru ovlivnén
nastavenim jiného parametru. Informace v uvedeném seznamu se
vztahuje k tovarnimu nastaveni téchto parametrd.

* Zobrazeno pouze u Unidrive M700 / M702.
** Zobrazeno pouze tehdy, je-li volitelny modul nainstalovan

Menu Popis
0 Vybrané parametry, jejichz nastaveni vétsinou postaci pro Tabulka 11-2  Kody typu parametru
jednoduché aplikace Kod Popis
1 Zadavani otacek Read/Write
2 Rampy RW Hodnotu parametru Ize €ist i ménit.
3 Rl”zvenl’ externim kmitoctem. Zpétna otackova vazba. Rizeni RO Read only
otacek Hodnotu parametru Ize pouze Gist.
4 Regulace proudu a momentu ) Bitovy
5 Motor Bit Muize mit pouze 2 hodnoty (na displeji “On” nebo “OFF”)
6 Rezimy Num | Number
7 Analogové vstupy a vystupy Monitorovani teploty Parametr mize mit kladné i zaporné hodnoty.
8 Digitalni vstupy a vystupy Text
9 Programovatelna logika, motopotenciometr, binarni souget, Txt PFepina’ci - umozlﬁuje jednu z nékolika na displeji textové
tasovace a osciloskop uvedenych funkei.
10 Stavy ménice a poruchy Bin Binarni parametr
11 Obecné nastaveni ménice, sériova komunikace IP Parametr obsahujici IP Adresu
12 Programovavtelné komparatory. Pfepinace vstupni Mac Parametr obsahujici Mac Adresu
proménné. Rizeni brzdy. Date | Datovy parametr
13 | Polohova regulace Time | Casovy parametr
14 Uzivatelsky PID regulator Chr Znakovy parametr
15 Nastaveni menu volitelného modulu ve slotu 1 Filtered
16 Nastaveni menu volitelného modulu ve slotu 2 Fl Hodnota téchto parametrd se rychle méni a proto je pfi
17 Nastaveni menu volitelného modulu ve slotu 3 zobrazovani na displeji ménice filtrovana.
18 Aplikaéni menu 1 Destination:
19 Aplikadni menu 2 DE Adresa (misto ureni) dané vstupni veli¢iny (parametru).
20 | Aplikaéni menu 3 Rating dependent:
21 Mapa motoru 2 Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu vstupniho
o Nastaveni Menu 0 napéti, ev. na velikosti \v/yst'.vproudu méniée.v ]
53 Nepfid&leno RA TyFo par.amvetr}v/ neIz.e [?renaset pomoci p.amet’ove karty
nejsou-li ménice stejného typu a soubor je souborem
24 Ethernet module (slot 4) set-up menu* parametr(. Avak tyto hodnoty budou pfeneseny pokud je
25 Aplika¢ni parametry volitelného modulu ve slotu 1 rozdilna pouze hodnota jmenovitého proudu a jedna se o
26 Aplikaéni parametry volitelného modulu ve slotu 2 pfenos dat odliSnych od tovarniho nastaveni.
27 Aplika¢ni parametry volitelného modulu ve slotu 3 ND No default .
28 Aplika&ni parametry volitelného modulu ve slotu 4 U parametru neni mozno obnovit tovarni nastaveni.
29 Rezervovano NG Not COPiedil ) ) ) o
30 | Aplikadni menu uZivatelského programu na desce ménice Nelze prenaset z / na pamétovou kartu béhem kopirovani.
31-41 | Nastaveni parametrd advanced motion controlleru pt | Protected " . L o
Siot 1| Menu volitelného modulu ve siotu T Nemuze byt pouzit jako misto uréeni (destination).
Slot 2 | Menu voliteiného modulu ve slotu 2** User S?V? . L L. |
St 3 Menu voliteindho modulu ve siotu 3 us Po zméné hodnoty je Qrg jeji zapamatovani nutno provést
_ i proceduru zapamatovani.
Slot4 | Menu volitelného modulu ve slotu 4** Power-down save:

PS Hodnota parametru je automaticky zapamatovana po
vybaveni poruchy “UV”.
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Tabulka 11-3 Tématicky p fehled parametr G

Téma Cislo parametru (Pr)

Akceleraéni rampy 02.010 0(2)'20.2)1132 02.032 | 02.033 | 02.034 | 02.002
Analogova reference 1 01.036 | 07.010 | 07.001 | 07.007 | 07.008 | 07.009 | 07.025 | 07.026 | 07.030
Analogova reference 1 01.037 { 07.014 | 01.041 | 07.002 | 07.011 | 07.012 | 07.013 | 07.028 | 07.031
Analogove vstupy a vystupy Menu 7
Analogovy vstup 1 07.001 [ 07.007 | 07.008 | 07.009 | 07.010 | 07.025 | 07.026 | 07.030
Analogovy vstup 2 07.002 | 07.011 | 07.012 | 07.013 | 07.014 | 07.028 | 07.031
Analogovy vstup 3 07.003 [ 07.015|07.016 | 07.017 | 07.018 | 07.029 | 07.032
Analog output 1 07.019|07.020 | 07.021 | 07.033
Analog output 2 07.022 { 07.023 | 07.024
Aplika¢ni menu Menu 18 Menu 19 Menu 20
Indikace “At speed” 03.006 | 03.007 | 03.009 | 10.006 | 10.005 | 10.007
Auto reset 10.034 | 10.035 | 10.036 | 10.001
Autotune 05.012 | 05.016 | 05.017 | 05.023 | 05.024 | 05.025 | 05.010 | 05.029 | 05.030
Binarni soucet 09.029 | 09.030 | 09.031 | 09.032 | 09.033 | 09.034
Bipolarni reference 01.010
Rizeni externi brzdy 12.040 az 12.049
Brzdéni 10.011 { 10.010 | 10.030 | 10.031 | 06.001 | 02.004 | 02.002 | 10.012 | 10.039 | 10.040
Start do rotujiciho motoru 06.009 | 05.040
Volnobézny dobéh 06.001
Komunikace 11.023 az 11.026
Kopirovani 11.042 11.036 az 11.040
Provozni naklady za elektfinu 06.016 | 06.017 | 06.024 | 06.025 | 06.026 | 06.040
Proudovy regulator 04.013 [ 04.014
Proudova zpétna vazba 04.001 | 04.002 | 04.017 | 04.004 | 04.012 | 04.020 | 04.023 | 04.024 | 04.026 | 10.008 | 10.009 | 10.017
Proudova omezeni 04.005 | 04.006 | 04.007 | 04.018 | 04.015| 04.019 | 04.016 | 05.007 | 05.010 | 10.008 | 10.009 | 10.017
Napéti ss meziobvodu 05.005 | 02.008
ss brzdéni 06.006 | 06.007 | 06.001

-~ 02.021 to 02.035 to
Decelera¢ni rampy 02.020 02.029 02.004 02.037 02.002 | 02.008 | 06.001 | 10.030 | 10.031 | 10.039 | 02.009
Tovarni nastaveni 11.043 | 11.046
Digitalni vstupy a vystupy Menu 8
C'teC| sJovo digitalnich vstupt a 08.020
vystupl
Digitalni vstup a vystup T24 08.001 { 08.011 | 08.021 | 08.031
Digitalni vstup a vystup T25 08.002 | 08.012 | 08.022 | 08.032
Digitalni vstup a vystup T26 08.003 | 08.013 | 08.023 | 08.033
Digitalni vstup T27 08.004 | 08.014 | 08.024
Digitalni vstup T28 08.005 | 08.015 | 08.025 | 08.039
Digitalni vstup T29 08.006 | 08.016 | 08.026 | 08.039
Elektronicka hfidel 13.010 13.001 az 13.009 13.011 | 13.012 | 13.016 | 03.022 | 03.023 13.019 az 13.023
Digitalni vystup T22 08.008 | 08.018 | 08.028
Smér otaceni 10.013 | 06.030 [ 06.031 | 01.003 | 10.014 | 02.001 | 03.002 | 08.003 | 08.004 | 10.040
Cas zhasnuti displeje 11.041
Ménic¢ aktivni 10.002 | 10.040
Modifikace ménice 11.028
Porucha ménice 10.001 | 08.027 | 08.007 | 08.017 | 10.036 | 10.040
Vysoka dynamika 05.026
Dynamicka charakteristika U/F 05.013
Elektronicky Stitek 03.049
Enable (Blokovani) 06.015 | 08.009 | 08.010
Reference enkodéru 03.043 | 03.044 | 03.045 | 03.046
Nastaveni enkodéru 03.033 03.034 az 03.042 03.047 | 03.048
Externi porucha 10.032 | 08.010 | 08.007
Otacky ventilatoru 06.045
Rychlé Blokovani 06.029
Odbuzeni - asynchronni motor 05.029 | 05.030 | 01.006 | 05.028
Odbuzeni - servo 05.022 | 01.006 | 05.009
Vymeéna filtru 06.019 [ 06.018
Volba reference 01.014 [ 01.015
Rizeni externim kmitoctem 03.001 {03.013 | 03.014 | 03.015 | 03.016 | 03.017 | 03.018
Pevna reference otacek 03.022 | 03.023
Jm. proud pro rezim Tézka zatéz | 05.007 | 11.032
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Téma Cislo parametru (Pr)

Vysoce stabilni modulace

. 05.019
prostorového vektoru
Konfigurace svorkovnice 06.004 | 06.030 | 06.031 | 06.032 | 06.033 | 06.034 | 06.042 | 06.043 | 06.041
Kompenzace momentu 02.038 | 05.012 | 04.022 | 03.018
setrvacnosti
Reference Jog 01.005 | 02.019 | 02.029
Zadavani z klavesnice ménice 01.017 {01.014 | 01.043 | 01.051 | 06.012 | 06.013
Kt 05.032
Koncové spinace 06.035 | 06.036
Ztrata sité 06.003 | 10.015| 10.016 | 05.005
Mistni reference polohy 13.020 az 13.023
Logicka funkce 1 09.001 { 09.004 | 09.005 | 09.006 | 09.007 | 09.008 | 09.009 | 09.010
Logicka funkce 2 09.002 { 09.014 | 09.015 [ 09.016 | 09.017 | 09.018 | 09.019 | 09.020
Nizkonapétové napajeni 06.044 | 06.046
Marker pulz 03.032 | 03.031
Maximum speed 01.006
Menu 0 set-up 11.001 az 11.022 Menu 22
Minimalni otacky 01.007 | 10.004
Pocet vykonovych ¢asti 11.035
Mapa motoru 05.006 | 05.007 | 05.008 | 05.009 | 05.010 | 05.011
Mapa motoru 2 Menu 21 11.45
Motorpotenciometr 09.021 { 09.022 | 09.023 | 09.024 | 09.025 | 09.026 | 09.027 | 09.028
Ofset reference otacek 01.004 { 01.038 | 01.009
PLC na desce ménice 11.047 az 11.051
Digitalni vystupy s otevienym 08.030
kolektorem

Vektorovy rezim bez otackové

e 05.014 | 05.017 | 05.023
zpétné vazby

Kategorie ménice 00.048 | 11.031 | 03.024 | 05.014

Orientované zastaveni 13.010 13.013 az 13.015

Vystup 05.001 { 05.002 | 05.003 | 05.004

Prah prekroceni otacek 03.008

Fazovy uhel 03.025 | 05.012

Uzivatelsky PID regulator Menu 14

Polohova zpétna vazba - méni¢ | 03.028 | 03.029 | 03.030 | 03.050

Pozitivni logika 08.029

Parametr pfi pfipojeni sité 11.022 | 11.021

Pfesna reference 01.018 {01.019 | 01.020 | 01.044

Pfednastavené otacky 01.015 01.021 az 01.028 01.016 [ 01.014 | 01.042 01.045 az 01.048 01.050
Programovatelna logika Menu 9

Volba kvazipravouhlého provozu | 05.020

Rezim ramp 02.004 | 02.008 | 06.001 | 02.002 | 02.003 | 10.030 | 10.031 | 10.039
Jmen. otacky Autotune 05.016 | 05.008

Rekuperace 10.010 | 10.011 { 10.030 | 10.031 | 06.001 | 02.004 | 02.002 | 10.012 | 10.039 | 10.040
Relativni jog 13.017 az 13.019

Vystup relé 08.007 | 08.017 | 08.027

Reset 10.033 | 08.002 | 08.022 | 10.034 | 10.035 | 10.036 | 10.001

Rezim RFC 03.024 [ 03.042 | 04.012 | 05.040

S rampy 02.006 | 02.007

Vzorkovani 05.018

Vstup bezpeéného vypnuti 08.009 | 08.010

Bezpecnostni kod 11.030 | 11.044

Sériova linka 11.023 az 11.026

Pasma preskocéeni 01.029 { 01.030 | 01.031 [ 01.032 | 01.033 | 01.034 | 01.035
Kompenzace skluzu 05.027 | 05.008

Pamétova karta 11.036 az 11.040 11.042

Verze Firmware 11.029 | 11.034 |

Otackovy regulator 03.010 az 03.017 03.019 | 03.020 | 03.021

Otackova zpétna vazba 03.002 | 03.003 | 03.004

Otackova zpétna vazba - méni¢ | 03.026 | 03.027 | 03.028 | 03.029 | 03.030 | 03.031 | 03.042

Volba reference otacek 01.014 {01.015] 01.049 | 01.050 | 01.001

Stavové slovo 10.040

Napajeni 06.044 | 05.005 | 06.046

Modulaéni kmitocet 05.018 [ 05.035 | 07.034 | 07.035

Tepelna ochrana - ménic 05.018 [ 05.035 | 07.004 | 07.005 | 07.006 | 07.032 | 07.035| 10.018
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Téma Cislo parametru (Pr)
Tepelna ochrana - motor 04.015 [ 05.007 | 04.019 | 04.016 | 04.025 | 07.015
Vstup pro termistor 07.003 [ 07.015| 07.046 | 07.047 | 07.048 | 07.049 | 07.050
Detekce prahu 1 12.001 12.003 az 12.007
Detekce prahu 2 12.002 12.023 az 12.027
Casovac - vymeéna filtru 06.019 [ 06.018
Casovac - doba pfipojeni k siti 06.020 | 06.021 | 06.028
Casovac - doba provozu 06.022 | 06.023 | 06.028
Moment 04.003 | 04.026 | 05.032
Rizeni momentu 04.008 | 04.011 | 04.009 | 04.010
Indikace poruchy 10.037 | 10.038 10.020 az 10.029
Prehled poruch 10.020 az 10.029 10.041 az 10.051 06.028 10.070 az 10.079
Podpéti 05.005 | 10.016 | 10.015
Rezim U/f 05.015 [ 05.014
Prepinac¢ vstupni proménné 1 12.008 az 12.015
Pfrepinac¢ vstupni proménné 2 12.028 az 12.035
Predkorekce 01.039 [ 01.040
Napétovy regulator 05.031
Rezim vystupniho napéti 05.014 [ 05.017 | 05.023 | 05.015
Napétovy rezim 11.033 | 05.009 | 05.005
Zdroje napajeni 06.044 | 06.046 | 05.005
Upozornéni 10.019{10.012 | 10.017 | 10.018 | 10.040
Indikace nulovych otacek 03.005 | 10.003

Rozsahy parametr i a prom énna minima/maxima
Rozsah daného parametru je dan dvéma hodnotami, tj. minimem a maximem. V nékterych pfipadech je rozsah proménny a zalezi na:
* nastaveni jinych parametrt
* rozsazich ménice
» kategorii (rezimu) ménice
« pripadné na jejich kombinaci

V nize uvedené tabulce jsou definovana proménna minima/maxima a jejich rozsahy.

VM_AC_VOLTAGE Rozsah parametrli zobrazujicich st napéti
Jednotka \
Minimum [MIN] 0
Maximum [MAX] 0 az hodnota uvedena nize

VM_AC_VOLTAGE[MAX] zavisi na napé&tovém rozsahu ménice. Viz tab. 11-4

Definice

VM_AC_VOLTAGE[MIN] = 0

VM_AC_VOLTAGE_SET Rozsah parametrl s nastavitelnym rozsahem st napéti
Jednotka Vv
Minimum [MIN] 0
Maximum [MAX] 0 az hodnota uvedena nize
fini VM_AC_VOLTAGE[MAX] zavisi na napétovém rozsahu ménice. Viz tab. 11-4

Definice VM_AC_VOLTAGE[MIN] = 0
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VM_ACCEL_RATE

Jednotka

Parametry ramp

s/ 100 Hz, s / 1000 ot/min, s / 1000 mm/s

Minimum [MIN]

Open-loop: 0.0
RFC-A, RFC-S: 0.000

Maximum [MAX]

Oteviena smycka: 0,0 az 3200,0
RFC-A, RFC-S: 0,000 az 3200,000

Definice

Oteviena smycka

Je-li Volba jednotek ramp (02.039) =0
VM_ACCEL_RATE[MAX] = 3200,0

Je-li Volba jednotek ramp (02.039) = 1:
VM_ACCEL_RATE[MAX] = 3200,0 x Pr 01.006 / 100,0

VM_ACCEL_RATE[MIN] = 0,0

RFC-A, RFC-S

Je-li Volba jednotek ramp (02.039) = 0:
VM_ACCEL_RATE[MAX] = 3200,000

Je-li Volba jednotek ramp (02.039) = 1:
VM_ACCEL_RATE[MAX] = 3200,000 x Pr 01.006 / 1000,0
VM_ACCEL_RATE[MIN] = 0,000

Je-li zvolena mapa motoru 2 (Pr 11.045 = 1), potom je misto Pr 01.006 pouzit Pr 21.001.

VM_AMC_ROLL_OVER Rozsah parametrli polohy v advanced motion controlleru

Jednotka Jednotky definované uzivatelem
Minimum [MIN] 0 nebo -2°
Maximum [MAX] 0 nebo -237-1

Definice

VM_AMC_ROLL_OVER[MAX] = 23'-1

VM_AMC_ROLL_OVER[MIN] = 23!

Rozsah parametrli polohy v advanced motion controlleru, které jsou omezeny na kladné

VM_AMC_UNIPOLAR_ROLL_OVER

Jednotka

Jednotky definované uzivatelem

Minimum [MIN]

Maximum [MAX]

0 az 2311

Definice

VM_AMC_UNIPOLAR_ROLL_OVER[MAX] = VM_AMC_ROLL_OVER[MAX]

VM_AMC_UNIPOLAR_ROLL_OVER[MIN] =

VM_DC_VOLTAGE Rozsah parametrli zobrazujicich ss napéti meziobvodu

Jednotka

Minimum [MIN]

0

Maximum [MAX]

0 az hodnota uvedena nize

Definice

VM_DC_VOLTAGE[MAX] je rozsah maximalniho ss napéti meziobvodu (Uroven pro vybaveni poruchy prepéti).
Tato Uroven zavisi na napétovém rozsahu ménice. Viz tab. 11-4

VM_DC_VOLTAGE[MIN] =

Jednotka

VM_DC_VOLTAGE_SET Rozsah parametrll s nastavitelnym rozsahem ss napéti meziobvodu

Minimum [MIN]

0

Maximum [MAX]

0 az hodnota uvedena nize

Definice

VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX] zavisi na napétovém rozsahu ménice. Viz tab. 11-4

VM_DC_VOLTAGE_SET[MIN] =
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VM_DRIVE_CURRENT Rozsah parametrli zobrazujici vystupni proud v Ampérech
Jednotka A
Minimum [MIN] -99999,999 az 0,000
Maximum [MAX] 0,000 az 99999,999

Definice

VM_DRIVE_CURRENT[MAX] je rozsah maximalniho vystupniho proudu (Uroven pro vybaveni poruchy nadproudu) a
je dan parametrem Mérny proud Kc (11.061).

VM_DRIVE_CURRENT[MIN] = - VM_DRIVE_CURRENT[MAX]

VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR Unipolarni verze VM_DRIVE_CURRENT

Jednotka

A

Minimum [MIN]

0,000

Maximum [MAX]

0,000 az 99999,999

Definice

VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR[MAX] = VM_DRIVE_CURRENT[MAX]

VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR[MIN] = 0.000

VM_HIGH_DC_VOLTAGE Parametry zobrazujici ss napéti

Vv

Jednotka
Minimum [MIN] 0
Maximum [MAX] 0 az 1500

Definice

VM_HIGH_DC_VOLTAGE[MAX] je rozsah maximalniho vysokého ss napéti meziobvodu pro méfeni v pfipadé, Ze toto
napéti vzroste nad standardni rozsah.
Tato Uroven zavisi na napétovém rozsahu ménice. Viz tab. 11-4

VM_HIGH_DC_VOLTAGE[MIN] = 0

VM_LOW_UNDER_VOLTS Parametry zobrazujici prahy podpéti pro nizkonapétovy rezim

\Y

Jednotka
Minimum [MIN] 24
Maximum [MAX] 24 az 1150

Definice

Je-li Back-up Mode Enable (06.068) = 0:
VM_LOW_UNDER_VOLTS[MAX] = VM_STD_UNDER_VOLTS[MIN]

Je-li Back-up Mode Enable (06.068) = 1:
VM_LOW_UNDER_VOLTS[MAX] = VM_STD_UNDER_VOLTS[MIN] / 1.1.

VM_LOW_UNDER_VOLTS[MIN] = 24.
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VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT 3 3
- - - Parametry proudového omezeni
VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT

Jednotka %
Minimum [MIN] 0,0
Maximum [MAX] 0,0 az 1000,0

VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MIN] = 0.0

Oteviena smy €ka
VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MAX] = (Ijimit / 1rateq) X 100 %
kde:

Iiimit = IMaxRef X C0S(SIN" (Ivrated / IaxRef))

IMrated = Pr 05.007 sin Q

ITrateq = Pr 05.007 x cos ¢

cos @ =Pr05.010
IMaxRref iS 0.7 x Pr 11.061 kdyZ jmen. proud nastaveny v Pr 05.007 je rovny nebo mensi nez Pr 11.032 (pro rezim
zatizeni Tézka z4atéz), jinak je mensi, tj 0.7 x Pr 11.061 or 1.1 x Pr 11.060 (pro rezim zatizeni Lehka zatéz).

RFC-A
VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MAX] = (ltjimit / ITrated) X 100 %
kde:
Definice Iimit = IMaxRef X €0S(Sin™ (Irated / IvaxRef))
IMrated = Pr 05.007 x cos ¢4
ITrated = Pr 05.007 x sin ¢
@ =cos-1(Pr05.010) + ¢,. @4 je mé&feno béhem testu Autotune. Pro vice informaci o ¢, viz vypocty proménného
minima/maxima v pfiru¢ce Parameter Reference Guide.
IMaxref j€ 0,9 x Pr 11.061 kdyZ jmen. proud nastaveny v Pr 05.007 je rovny nebo mensi nez Pr 11.032 (pro rezim
zatizeni Tézka z4atéz), jinak je mensi, tj. 0.9 x Pr 11.061 or 1.1 x Pr 11.060 (pro rezim zatizeni Lehk& zatéz).
RFC-S a Rekupera €ni jednotka
VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MAX] = (Ipmaxref/ Pr 05.007) x 100 %
kde:
IMaxRef j€ 0,9 x Pr 11.061 kdyZ jmen. proud nastaveny v Pr 05.007 je rovny nebo mensi nez Pr 11.032 (pro rezim
zatizeni Tézka z4atéz), jinak je mensi, tj. 0.9 x Pr 11.061 or 1.1 x Pr 11.060 (pro rezim zatiZzeni Lehka zatéz)
Je-li zvolena mapa motoru 2 (VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT), potom je misto Pr 05.007 pouzit Pr 21.007 a misto
Pr 05.010 je pouzit Pr 21.010.
VM_NEGATIVE_REF_CLAMP1 , i . L ) o s
Omezeni pro zaporny zadavaci signal (referenci) kmitoctu/otacek
VM_NEGATIVE_REF_CLAMP2
Oteviena smycka: Hz
Jednotka RFC-A, RFC-S: ot/min nebo mm/s
Minimum [MIN] Open-loop: -550,0 az 0,0

RFC-A, RFC-S: -50000,0 az 0,0

Maximum [MAX]

Open-loop: 0,0 az 550,0
RFC-A, RFC-S: 0,0 az 50000,0

Definice

Volba zaporné reference Volba bipolarniho VM_NEGATIVE_REF_ VM_NEGATIVE_REF_
(01.008) rezimu (01.010) CLAMP1[MIN] CLAMP1[MAX]
0 0 0,0 Pr 01.006
0 1 0,0 0,0
1 X -VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX] 0,0

Je-li zvolena mapa motoru 2 (VM_NEGATIVE_REF_CLAMP2), potom je misto Pr 01.006 pouzit Pr 21.001.
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VM_POSITIVE_REF_CLAMP1

VM_POSITIVE_REF_CLAMP2

Jednotka

Omezeni pro kladny zadavaci signal (referenci) kmitoctu/otacek

Oteviena smycka: Hz
RFC-A, RFC-S: ot/min nebo mm/s

Minimum [MIN]

Open-loop: 0,0
RFC-A, RFC-S: 0,0

Maximum [MAX]

Open-loop: 550,0
RFC-A, RFC-S: 0,0 to 50000,0

VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX] definuje rozsah kladného zadavaciho signalu (reference) Maximalni kmitocet/
otacky (01.006,. V rezimech RFC-A a RFC-S je limit aplikovan tak, Ze kladna zpétna vazba neprevysuje otacky kde
meénic jiz nemUze interpretovat zpétnovazebni signal spravné, viz tabulka nize. Limit je zalozen na Cidle zpétné vazby
zvolené v Volba pozice pripijeni zpétné vazby (03.026). Je mozné,tento limit zrusit je-li Rezim RFC zpétné vazby
(03.024) = 1 (tj. VM_POSITIVE_REF_CLAMP1 = 50000,0), takZze motor muze pracovat na otac¢kach nad Grovni kde
méni¢ muze interpretovat zpétnou vazbu v rezimu bez ¢idla zpétné vazby. VSimnéte si, Ze ¢idlo polohové zpétné vazby
muize mit samo o sobé& maximalni limit otacek ktery je nizSi nez ty uvedené v tabulce. Pozornost musi byt vénovana
tomu, aby nebyly prekro¢eny otacky, které by mohly zplsobit poSkozeni ¢idla polohové zpétné vazby.

Cidlo zp étné vazby VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX]
AB, (500 kHz x 60 / pocet rysek na otacku) ot/min
AB Servo (500 kHz / linearni polova rozte€ v mm) mm/s
FD, FR, (500 kHz x 60 / pocet rysek na otacku) / 2 ot/min
FD Servo, FR Servo (500 kHz / linearni polova rozte¢ v mm) /2 mm/s
Definice sSC . . ]
SC Hiper, SC et ot dpeCet sty etk v
SC SSI, SC Servo y
Resolver (1000 Hz x 60 / pocet pdlovych parud resolveru) ot/min
(1000 Hz / rozte€ polt v mm / pocet pdlovych pard resolveru) mm/s
Jiné ¢idlo 50000,0 ot/min nebo mm/s
V Oteviené smycce VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX] je pevné dano na 550,0 Hz
V rezimech RFC je limit dan 550 x 60 / pocet pdlovych pard motoru. Proto u 4 pélového motoru bude limit pro
VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX] roven 16500 ot/min.
VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MIN] = 0,0
VM_POSITIVE_REF_CLAMP2 je definovan stejnym zpusobem jako VM_POSITIVE_REF_CLAMP1 kromé
VM_POSITIVE_REF_CLAMP2[MAX] definuje rozsah kladného zadavaciho signalu (reference) Maximalni kmitocet/
otacky (21.001) pro mapu motoru 2.
VM_POWER Parametry pro nastavovani nebo zobrazovani vykonu
Jednotka kW
Minimum [MIN] -99999,999 to 0,000

Maximum [MAX]

0,000 to 99999,999

VM_POWER[MAX] zavisi na rozsazich méni€e. Je to max. vykon ménice pfi maximalnim vystupnim napéti,
maximalnim Fiditelném vystupnim proudu a pfi G€iniku rovném jedné.

Definice VM_POWER[MAX] = v3 x VM_AC_VOLTAGE[MAX] x VM_DRIVE_CURRENT[MAX] / 1000
VM_POWER[MIN] = -VM_POWER[MAX]
VM_RATED_CURRENT Parametry jmenovitého proudu
Jednotka A
Minimum [MIN] -99999,999 to 0,000

Maximum [MAX]

0,000 to 99999,999

Definice

VM_RATED_CURRENT [MAX] = Maximalni jmenovity proud (11.060) a zavisi na rozsazich ménice. Toto plati pro
rezim zatizeni Lehka zatéz.

VM_RATED_CURRENT [MIN] = 0.00
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Menu 0 Uvedeni

VM_REGEN_REACTIVE Jalovy proud v rekupera¢nim rezimu

Jednotka

%

Minimum [MIN]

-1000,0 to 0,0

Maximum [MAX]

0,0 to 1000,0

Definice

VM_REGEN_REACTIVE[MAX] = 2(VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT2 - ILimit2)

kde

ILimit dava nejvyssi droven proudové reference €inného proudu, ktera se maze objevit. Tato hodnota je definovana
hodnotou proudového omezeni. Jsou-li proudova omezeni vSechna nastavena na své maximaini hodnoty (tj.
VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT) potom neni zadna proudova kapacita pro jalovy proud. Avsak, jsou-li proudova
omezeni redukovana, vysledny volny prostor miize byt vyuzit pro jalovy proud. ILimit je definovan kombinaci vSech
proudovych omezeni vyjma redukci proudového omezeni zplisobeného teplotnim modelem motoru.

VM_REGEN_REACTIVE[MIN] = - VM_REGEN_REACTIVE[MAX]

VM_SPEED Parametry zobrazujici otacky

Jednotka

Oteviena smycka, RFC-A, RFC-S: ot/min nebo mm/s

Minimum [MIN]

Oteviena smycka, RFC-A, RFC-S: -50000,0 to 0,0

Maximum [MAX]

Oteviena smycka, RFC-A, RFC-S: 0,0 to 50000,0

Toto proménné minimum/maximum definuje rozsah monitorovanych parametrd otaéek. Pro umoznéni volného prostoru
pro pfekmit je rozsah nastaven na dvojnasobek rozsahu zadavacich signalt otacek (referenci).

Definice VM_SPEED[MAX] = 2 x VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]
VM_SPEED[MIN] = 2 x VM_SPEED_FREQ_REF[MIN]
VM_SPEED_FREQ_REF Parametry zadavaciho signalu (referenci) kmito¢tu nebo otaéek
Oteviena smycka: Hz
Jednotka RFC-A, RFC-S: ot/min nebo mm/s
Minimum [MIN] Oteviena smycka: -550,0 az 0,0

RFC-A, RFC-S: -50000,0 az 0,0

Maximum [MAX]

Oteviena smycka: 0,0 az 3000,0
RFC-A, RFC-S: 0,0 az 50000,0

Definice

Je-li Pr01.008 =0: VM_SPEED_FREQ_REF[MAX] = Pr 01.006

Je-li Pr01.008 = 1: VM_SPEED_FREQ_REF[MAX] = Pr 01.006 or |Pr 01.007|, whichever is larger.

Je-li zvolena mapa motoru 2 (Pr 11.045 = 1), potom je misto Pr 01.006 pouzit Pr 21.001 a misto Pr 01.007 je pouZzZit
Pr 21.002.

VM_SPEED_FREQ_REF[MIN] = -VM_SPEED_FREQ_REF[MAX].

Jednotka

Oteviena smycka: Hz
RFC-A, RFC-S: ot/min nebo mm/s

Minimum [MIN]

Oteviena smycka: 0,0
RFC-A, RFC-S: 0,0

Maximum [MAX]

Oteviena smycka: 0,0 to 550,0
RFC-A, RFC-S: 0,0 to 50000,0

Definice

VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR[MAX] = VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]

VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR[MIN] = 0,0
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VM_SPEED_FREQ USER_REFS

Jednotka

Oteviena smycka: Hz

Diagnostika

UL listing
information

Nékteré parametry zadavaciho signalu (referenci) Menu 1

RFC-A, RFC-S: ot/min nebo mm/s

Minimum [MIN]

Oteviena smycka: -550,0 to 550,0
RFC-A, RFC-S: -50000,0 to 50000,0

Maximum [MAX]

Oteviena smycka: 0,0 to 550,0
RFC-A, RFC-S: 0,0 to 50000,0

VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR[MAX] = VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]

Volba zaporné reference Volba bipolarniho
‘201'008) By p(01.010) VM_SPEED_FREQ_USER_REFS [MIN]

Definice 0 0 Pr 01.007

0 1 -VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]

1 0 0,0

1 1 -VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]

Je-li zvolena mapa motoru 2 (Pr 11.045 = 1), potom je misto Pr 01.007 pouzit Pr 21.002.
VM_STD_UNDER_VOLTS Komparaéni urovné (prahy) pro podpéti

Jednotka Vv
Minimum [MIN] 0az 1150
Maximum [MAX] 0az 1150

VM_STD_UNDER_VOLTS[MAX] = VM_DC_VOLTAGE_SET /1,1

Definice
VM_STD_UNDER_VOLTS[MIN] zavisi na napétovém rozsahu ménice. Viz tab. 11-4
VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL Komparacni urovné (prahy) pro ztratu sité
Jednotka \
Minimum [MIN] 0az 1150
Maximum [MAX] 0az 1150

Definice

VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL[MAX] = VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX]

VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL[MIN] zavisi na napétovém rozsahu ménice. Viz tab. 11-4

VM_SWITCHING_FREQUENCY Parametry tykajici se modula¢niho kmitoctu

Jednotka
Minimum [MIN] 0
Maximum [MAX] 6

VM_SWITCHING_FREQUENCY[MAX] = Zavislé na vykonu ménice

Definice
VM_SWITCHING_FREQUENCY[MIN] = 0
VM_TORQUE_CURRENT Parametry tykajici se momentu a momentotvorného proudu
Jednotka %
Minimum [MIN] -1000,0 az 0,0
Maximum [MAX] 0,0 az 1000,0

Volba mapy motoru (11.045) VM_TORQUE_CURRENT [MAX]

Definice 0 VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MAX]
1 VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT[MAX]
VM_TORQUE_CURRENT[MIN] = -VM_TORQUE_CURRENT[MAX]
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Unipolarni verze VM_TORQUE_CURRENT

Jednotka %
Minimum [MIN] 0,0
Maximum [MAX] 0,0 az 1000,0

VM_TORQUE_CURRENT_UNIPOLAR[MAX] = VM_TORQUE_CURRENT[MAX]

Definice
VM_TORQUE_CURRENT_UNIPOLAR[MIN] =0.0
VM_USER_CURRENT Parametry reference momentu a procentniho zatizeni (na jedno desetinné misto)
Jednotka %
Minimum [MIN] -1000,0 to 0,0
Maximum [MAX] 0,0 to 1000,0

Definice

VM_USER_CURRENT[MAX] = Uzivatelska konstanta max. proudu (04.024)

VM_USER_CURRENT[MIN] = -VM_USER_CURRENT[MAX]

VM_USER_CURRENT_HIGH_RES

Jednotka

Parametry reference momentu a procentniho zatiZzeni (na dvé desetinna mista)

%

Minimum [MIN]

-1000,00 to 0,00

Maximum [MAX]

0,0 to 1000,00

Definice

VM_USER_CURRENT_HIGH_RES[MAX] = UZivatelska konstanta max. proudu (04.024) s pfidanim druhého
desetinného mista

VM_USER_CURRENT_HIGH_RES[MIN] = -VM_USER_CURRENT_HIGH_RES[MAX]

Tabulka 11-4 Jmen. hodnoty nap éti zavislych veli €in

Napét'ova trove i (V)
Prom énné minimum/maximum

200 vV 400 V 575V 690 V
VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX] 400 800 955 1150
VM_DC_VOLTAGE[MAX] 415 830 990 1190
VM_AC_VOLTAGE_SET[MAX] 240 480 575 690
VM_AC_VOLTAGE[MAX] 325 650 780 930
VM_STD_UNDER_VOLTS[MIN] 175 330 435 435
VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL[MIN] 205 410 540 540
VM_HIGH_DC_VOLTAGE 1500 1500 1500 1500
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11.1  Menu 1: Zadavani kmito €&tu/ota éek

Obr. 11-1 Logicky diagram Menu 1
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* Ne pro Unidrive M702.
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pfipraci | informace | instalace | instalace | ménice do provozu karty meénice menu specifikace information
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* Ne pro Unidrive M702.
** Svorka 7 u Unidrive M702.
*** Svorka 8 u Unidrive M702.
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pfi praci  |informace| instalace instalace | ménice do provozu karty meénice menu specifikace information
Rozsah (§) Tovarni nastaveni ( =)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL [ RFC-A [ RFCS
01.001  |[Uroven zvolené reference +VM_SPEED_FREQ_REF Hz | +VM_SPEED_FREQ_REF rpm RO [ Num [ND [ NC | PT
01.002 &"Prf"’e"‘ reference pred funkef +VM_SPEED_FREQ_REF Hz | +VM_SPEED_FREQ_REF rpm RO | Num [ND [ NC | PT
feskoceni kmitoctu'
01.003 | Uroveri reference pred rampami +VM_SPEED_FREQ_REF Hz | +VM_SPEED_FREQ_REF rpm RO | Num [ND |NC | PT
01.004 | Ofset reference +VM_SPEED_FREQ_REF Hz | +VM_SPEED_FREQ_REF rpm 0.0 RW [ Num us
01.005 |Reference Jog 0.0-400.0 Hz 0.0 - 4000.0 rpm 0.0 RW [ Num us
01.006 | Maximalni kmitodet/otagky *VM{&?}IEY E;REF— *VMaigamVriaREF— gg ﬂZZ:: 56%_% | gg:ii 11%%%_% | 3000.0 JRW|Num us
01.007 | Maximalni kmitogetiotacky *VM—(';‘LEE“?;LVEZ—REF— *VM—C'\I‘_E‘%AF‘;'Y;;REF— 0.0 RW | Num us
01.008 | Volba zaporné refernce Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit us
01.009 | Volba funkce ofset Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit us
01.010 | Volba bipolarniho rezimu Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit us
01.011 Indikace Reference On Off (0) nebo On (1) RO | Bit [ND|NC |PT
01.012 Indikace Reverzace Off (0) nebo On (1) RO | Bit [ND|NC |PT
01.013 Indikace Jog Off (0) nebo On (1) RO | Bit [ND|NC |PT
A1 A2 (0)*, A1 Preset (1)*, A2 Preset (2)*
01.014 | Volba Reference Preset (3), Keypad (4), Precision (5) A1 A2 (0)** RW | Txt |ND us
Keypad Ref (6)
01.015 | Volba pfedn. otacek 0az9 0 RW | Num us
01.016 |Casovaé volby predn. otaéek 0az400.0s 10.0s RW | Num us
01017 | Reference rezimu Oviadani +VM_SPEED_FREQ_USER_REFS 0.0 RO | Num NC|PT|PS
01.018 [ Vysoké rozliseni hrubé +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW | Num us
01.019 | Vysoké rozliSeni jemné 0.000 az 0.099 Hz | 0.000 az 0.099 ot/min 0.000 RW [ Num us
01020 | Blokovaniaktualizace vysokého Off (0) or On (1) off (0) RW | Bit NC
01.021 | Pfednastavené otacky 1 +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW [ Num us
01.022 | Prednastavené otacky 2 +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW [ Num us
01.023 | Prednastavené otacky 3 +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW [ Num us
01.024 | Prednastavené otacky 4 +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW [ Num us
01.025 |Prednastavené otacky 5 +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW [ Num us
01.026 |Prednastavené otacky 6 +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW [ Num us
01.027 | Prednastavené otacky 7 +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW [ Num us
01.028 | Prednastavené otacky 8 +VM_SPEED_FREQ_REF 0.0 RW [ Num us
01.029 | Stfed pasma preskoceni 1 0.0 az 550.0 Hz 0 az 33, 000 ot/min 0.0 0 RW [ Num us
01.030 |Pasmo preskoceni 1 0.0 az 25.0 Hz 0 az 250 ot/min 0.0 0 RW [ Num us
01.031 | Stfed pasma preskoceni 2 0.0 az 550.0 Hz 0 az 33, 000 ot/min 0.0 0 RW [ Num us
01.032 |Pasmo preskoceni 2 0.0az25.0 Hz 0 az 250 ot/min 0.0 0 RW [ Num us
01.033 | Stfed pasma preskoceni 3 0.0 az 550.0 Hz 0 az 33, 000 ot/min 0.0 0 RW [ Num us
01.034 | Pasmo preskoceni 3 0.0az25.0 Hz 0 az 250 ot/min 0.0 0 RW [ Num us
01.035 Indikace V pasmu preskoceni Off (0) nebo On (1) Off (0) nebo On (1) RO | Bit [ND|NC |PT
01.036 |Analogova reference 1 +VM_SPEED_FREQ_USER_ | +VM_SPEED_FREQ_USER_ 0.0 RO | Num NC
01.037 | AAnalogova reference 2 REFS Hz REFS ot/min 0.0 RO [ Num NC
01.038 | Procentni doladéni +100.00 % 0.00 % RW [ Num NC
01.039 | Predkorekce +VM_SPEED_FREQ_REF RO | Num |ND | NC | PT
01.040 Indikace Predkorekce Off (0) nebo On (1) RO | Bit [ND|NC |PT
01.041 | Volba bitu 1 reference Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
01.042 | Volba bitu 2 reference Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
01.043 | Volba bitu 3 reference Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
01.044 | Volba bitu 4 reference Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
01.045 | Volba bitu 1 predn. otacek Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
01.046 | Volba bitu 2 predn. otacek Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
01.047 | Volba bitu 3 predn. otacek Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
01.048 | Nulovani ¢asovace predn. ot. Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
01.049 Ior;ggl:;e zvoleného zpusobu zadavani 1236 RO | Num [ND | NC | PT
01.050 Indikace zvolenych predn. otacek 1az8 RO | Num [ND | NC | PT
01.051 Eﬁi‘lﬁ?ﬁi "’);e'f;ir:;;‘lf'i‘ﬁg”" z Reset (0), Last (1), Preset (2) Reset (0) RW | Txt us
01.052 [Rezim Hand/Off/Auto 0az3 0 RW | Num us
01.055 |Volba linearnich otaéek Off (0) nebo On (1) | Off (0) RW | Bit us
01.056 | Linearni otacky zvoleny Off (0) nebo On (1) RW | Bit [ND|NC |[PT
01.057 | Nadfazena volba sméru reference None (0), Forward (1), Reverse (2) None (0) RW | Txt
* Ne pro Unidrive M702.
** Prednastavené otacky (3) u Unidrive M702.
RW | Read / Write RO |Read only | Num | Number parameter Bit | Bit parameter Txt | Text string Bin | Binary parameter FI | Filtered
ND | No default value | NC | Not copied | PT | Protected parameter | RA | Rating dependent | US | User save PS | Power-down save | DE | Destination

Cesky vyznam viz tabulka 11-2 na str. 173.
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Detection Disable

Bezvpec.no_st .Zakladnl M_echanlcka Elektrlcka Ovlvad_gm Menu 0 Uvedeni Optimalizace Pamétové PLC na lQesce Rozsifené Techplcka Diagnostika .UL Ilstlr)g
pfipraci |informace| instalace instalace | ménice do provozu karty meénice menu specifikace information
11.2  Menu 2: Rampy
Obr. 11-2 Logicky diagram Menu 2
Key
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pfi praci informace | instalace | instalace | ménice do provozu karty ménice menu specifikace information
Deceleration Rate Select Bits
| 02.037| | 02036 | 02.035|
1 0 0 0
2 0 0 1
3 1 0
4 1 1 |e
5 I 0 0
) 6 1 0 1
Dezmerten - [RERE:
8 I 1 1
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Bezpecnost | Zakladni |Mechanicka| Elektricka [Ovladani Menu 0 Uvedeni Obtimalizace Pamétové PLC na desce QRIJAIIEUEN Technicka Diagnostika UL listing
pfipraci |informace| instalace instalace | ménice do provozu P karty ménice menu specifikace 9 information
Rozsah ( $) Tovarni nastaveni ( =)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL | RFC-A | RFC-S
02.001 | Uroveri reference po rampach iVM—b;EEL;—ZFREQ— iVM—sEE I;tl‘/)rﬁli:nREQ— RO | Num | ND | NC | PT
02.002 | Pfemosténi ramp Off (0) nebo On (1) | On (1) RW | Bit us
02.003 | Drzeni rampy Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit us
5 . Fast (0), Standard (1),
02.004 | Rezim deceleraéni rampy Std boost (2) Fast (0), Standard (1) Standard (1) RW | Txt us
02.005 | Blokovani vystupu rampy Off (0) nebo On (1) | Off (0) RW | Bit us
02.006 |Volba S Rampy Off (0) or On (1) Off (0) RW | Bit us
5 2
02.007 | S rampa 0.0 t0 300.0 s2/100 Hz | 0-000 @z 100.000 s°/1000 ot/ 3.1 1.500 0.030 |RW | Num us
min
200 V drive: 375V
50 Hz - 400 V drive: 750 V

02.008 | Omezeni napéti standardni rampy +VM_DC_VOLTAGE_SET V 60 Hz - 400 V drive: 775 V RW | Num RA us

575V drive: 895 V

690 V drive: 1075 V
02.009 | Volba detekce poruchy decelerace Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit us
02.010 | Volba akcelera¢ni rampy 0az9 0 RW | Num us
02.011 | Hodnota akceleraéni rampy 1 iVM—Q%%E#ZRATE thsllﬁgg((]Z Eb;]?]ATE 5.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.012 |Hodnota akceleraéni rampy 2 iVM—Q%%E#ZRATE thsllﬁgg((]Z Eb;]?]ATE 5.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.013 |Hodnota akceleraéni rampy 3 :VM—Q%E)E;ZRATE tvgﬁggg Et&r}?]ATE 5.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.014 | Hodnota akcelera&ni rampy 4 *VM—Qf&EﬁzRATE :vvgﬂgggil/.a?‘ATE 5.0 2000 | 0200 JRwW|Num Us
02.015 | Hodnota akceleraéni rampy 5 *VM—Qf&EﬁzRATE :vvgﬂgggil/.a?‘ATE 5.0 2000 | 0200 JRwW|Num Us
02.016 | Hodnota akceleracni rampy 6 *VM—QfOCOEFLERATE iv'\!ﬁgggil],;?fm 5.0 2.000 0.200 |RW | Num us
02.017 |Hodnota akceleraéni rampy 7 iVM—Q%%E#ZRATE thsllﬁgg((]Z Eb;]?]ATE 5.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.018 |Hodnota akceleraéni rampy 8 iVM—Q%%E#ZRATE thsllﬁgg((]Z Eb;]?]ATE 5.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.019 | Hodnota akceleracni rampy Jog *VM—Qf&E;;RATE tv'\s"ﬁggggt';aﬁ”'z 0.2 0.000 RW | Num us
02.020 | Volba deceleraéni rampy 0az9 0 RW | Num us
02.021 | Volba deceleraéni rampy 1 iVM—Q%%E#ZRATE iVl\S/Iﬁg(é‘,(()Z Eb;]?]ATE 10.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.022 | Volba deceleraéni rampy 2 *VM—Qf&E;ZRATE tv“s"ﬁggggt';aﬁ”'z 10.0 2000 | 0200 JRwW|Num Us
02.023 | Volba deceleraéni rampy 3 *VM—Qf&EﬁzRATE tv“:ﬁgggi'/'r;?‘”'z 10.0 2000 | 0200 JRW|Num Us
02.024 | Volba deceleracni rampy 4 *VM—Qf&EﬁzRATE tv“:ﬁgggi'/'r;?‘”'z 10.0 2000 | 0200 JRwW|Num Us
02.025 | Volba deceleraéni rampy 5 iVM—Q%%EI_IERATE zvngﬁggoc Etl/‘;]?]ATE 10.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.026 | Volba deceleraéni rampy 6 iVM—Q%%E#ZRATE iVl\S/Iﬁg(é‘,(()Z Eb;]?]ATE 10.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.027 | Volba deceleraéni rampy7 iVM—Q%%E#ZRATE iVl\S/Iﬁg(é‘,(()Z Eb;]?]ATE 10.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.028 | Volba deceleraéni rampy 8 :VM—Q%%E;ZRATE tvv\:ﬁg&(}: Et&r}?]ATE 10.0 2.000 0.200 RW | Num us
02.029 | Volba deceleracni rampy Jog *VM—Qf&EﬁzRATE tv“:ﬁgggi'/'r;?‘”'z 02 0.000 RW | Num Us
02.030 | Zvolena akceleraéni rampa 0az8 RO | Num | ND | NC | PT
02.031 | Zvolena deceleraéni rampa 0az8 RO | Num | ND | NC | PT
02.032 | Volba bitu 0 akcel. rampy Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
02.033 | Volba bitu 1 akcel. rampy Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
02.034 | Volba bitu 2 akcel. rampy Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
02.035 | Volba bitu 0 decel. rampy Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
02.036 | Volba bitu 1 decel. rampy Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC
02.037 | Volba bitu 2 decel. rampy Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | Bit NC

Indikace momentu pro kompenzaci momentu
02.038 | o +1000.0 % RO | Num [ ND | NC | PT
02.039 | Volba jednotek rampy Off (0) nebo On (1) Off (0) RW | BIt us
02.040 | Procento S Rampy 0.0 az 50.0 % 0.0 % RW us
02.041 |Rezim nastaveni S Rampy 0az2 0 RW | Num us
02.042 | Max. rozsah zmény akcelerace 1 0.0 az 300.0 0.000 az 100.000 0.0 0.000 RW | Num us
02.043 | Max. rozsah zmény akcelerace 2 0.0 az 300.0 0.000 az 100.000 0.0 0.000 RW | Num us
02.044 | Max. rozsah zmény akcelerace 3 0.0 az 300.0 0.000 az 100.000 0.0 0.000 RW | Num us
02.045 | Max. rozsah zmény akcelerace 4 0.0 az 300.0 0.000 az 100.000 0.0 0.000 RW | Num us
02.050 | Vplba ¢asovani options 0000 az 1111 0001 RW | Bin us
02.051 | Casovani options aktivni 0000 az 1111 RO | Bin | ND | NC | PT
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pfi praci informace | instalace instalace ménice do provozu karty ménice menu specifikace information
11.3  Rizeni externim kmito €étem. Zp étna ota €kova vazba. Rizeni ota ek
Obr. 11-3 Logicky diagram Menu 3, Otev fena smy ¢ka
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The parameters are all shown in their default settings
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pfipraci |informace| instalace instalace | ménice do provozu karty meénice menu specifikace information
Obr. 11-4 Logicky diagram Menu 3, RFC-A, RFC-S
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* Automaticka zména je-li pfislusny ‘bit’ Polohova zpétné vazba inicializovana (03.076) roven O.
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pfipraci | informace | instalace | instalace | ménice do provozu karty meénice menu specifikace information
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Absolute At Speed

Select At Speed Above Set Speed
Upper Limit Key

hd
g Input Read-write (RW)
’ terminals parameter
PN
g Output » Read-only (RO)
X
4 terminals parameter

The parameters are all shown in their default settings
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Obr. 11-5 Rozhrani P1
03.050 03.038 i
- o > | |P1 Feedback Lock > | |P1 Device Type
way sub- —
connector 03.056 | P1 Feedback Reverse P1 Termination Select
@ 03.036 | P1 Supply Voltage 03.040 [P1 Error Detection Level
P1 Additional
| 03.066 |P1 Resolver Excitation 03.049 Power-Up Delay
P1 Revolution / P1 Fine
Pole Pitch Counter P1 Position Position
03.033 | P1 Rotary Turns Bits /\
P1 Rotary Lines 03.028 03.029 03.030,
03.034 ’
Per Revolution
4 P1 Linear Comms Pitch P1 gormalized
| osition
| 03.053 | P1 Linear Line Pitch | 03.031 | P1 Marker Mode
03.055 | P1 Pole Pitch »{| 03.032 | P1 Marker Flag > 03.058,
P1 Linear .
Feeback Select 03.057 | P1 Normalization Turns
[ 03.035 | P1 Comms Bits P1 Normalized
Marker Position
03.037 | P1 Comms Baud Rate
P1 Auto-Configuration
Select
03.047 | P1 SSI Incremental
Mode
03.048 | P1 SSI Binary Mode
P1 Calculation Time
| 03.061 |P1 Recovery Time
D — P1 Speed
P1 Line Delay Time Feedback
P1 Low Speed Update > P1 Feedback Filter 03.027,
Rate Active
P1 Encoder Protocol
03.064 Detected
03.067 | P1 User Comms Enablg
P1 User Comms
03.068 Transmit Register
03.069 |P1 User Comms
Receive Register
p{| 03.065 [ P1 Resolver Poles
P1 Reference
A Any
Destination unprotected
03.046 variable
P1 parameter
Reference P1 Reference 29 299
/\ Scaling o
03.043 [P1 Maximum Reference 03.045 i
N
Key
A4
%q nput Read-write (RW
N x : - ead-write (RW)
terminals parameter
A
4 Output » Read-only (RO)
X p
‘ terminals parameter
The parameters are all shown in their default settings
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Obr. 11-6 Rozhrani P2
15 way sub-D 03.138 | P2 Device Type
connector | 03.150 |P2 Feedback Lock
> » P2 Error Detection Level
P2 Feedback Reverse ”
P2 Additional
Power-Up Delay
P2 Revolution / P2 Fine
Pole Pitch Counter P2 Position Position
03.133 | P2 Rotary Turns Bits /\ /\
-03 134 P2 Rotary Lines w w 93.130
. Per Revolution
+-a | 03.152 | P2 Linear Comms Pitch P2 gormalized
| osition
| 03.153 | P2 Linear Line Pitch |4 03.131 | P2 Marker Mode
03.155 | P2 Pole Pitch »{| 03.132 [ P2 Marker Flag > 03.158
P2 Linear -
Feeback Select 03.157 | P2 Normalization Turns
P2 Comms Bits P2 Normalized
Marker Position
P2 Comms Baud Rate
P2 Auto-Configuration
Select
P2 SSI Incremental
Mode
P2 SSI Binary Mode
P2 Calculation Time
| 03.161 |P2 Recovery Time
— P2 Speed
P2 Line Delay Time Feedback
P2 Low Speed Update » P2 Feedback Filter 03.127
‘ Rate Active
P2 Encoder Protocol
Detected
P2 User Comms Enable
P2 User Comms
03.168 Transmit Register
P2 User Comms
Receive Register
P2 Reference
A Any
Destination unprotected
03.146 variable
P2 T parameter
Reference P2 Reference
/\ Scaling
P2 Maximum Reference| W
Key
hd
bq Input Read-write (RW)
} terminals parameter
-~
b8 Output o) Read-only (RO)
- P
¢ @ terminals parameter
The parameters are all shown in their default settings
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Obr. 11-7 Logika Freeze systému

F1 Freeze F1F
Trigger Source recze
53100 Position Source
N F1 Freeze 1
Digital I/0 4 Mode P1Posion iy
03.101

Digital I/0 5

P2 Position —fJH

4
[_T’VT] R Elsl?ltiocn)‘rr?alized Freeze
4L 03.104 | F1 Freeze Flag

P1 Marker

P2 Marker

Common freeze

Freeze Input
States

F2 Freeze
Trigger Source

F2 Freeze

Position Source

F2 Freeze
Mode = — —.08.107

Digital 1/0 4
03.106 P1 Position —m—,
Digital 1/0 5
P2 Position —fJH
v
P1 Marker y 03.108 |F2 Normalized Freeze
[T— -l_ 5 Position
03.109 | F2 Freeze Flag
P2 Marker

Common freeze

Common Freeze
Source 1

Digital /0 4

Common Freeze Mode

Digital I/0 5

P1 Marker

P2 Marker

Disabled

Common Freeze
Source 2 :@ Common
’ v
03.111 —n-.v Freeze
b" 1 Option Module
Freeze Line

Digital I/0 4

Digital I/0 5

P1 Marker

=
P Input o
thy | } terminals E::ﬁnv;{g? (RW)
P2 Marker B 1 =
4 Output py Read-only (RO)

terminals parameter
Disabled

The parameters are all shown in their default settings
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pfi praci

Elektricka
instalace

Ovladani
meénice

Pamétové
karty

Uvedeni

Menu 0
do provozu

Optimalizace

PLC nadesce

Technicka
specifikace

o Diagnostika | . uL I'St".]g
ménice information

Roz§ifené
menu

Obr. 11-8 Vstup pro externi termistor na rozhrani P1

03.119,

P1 Thermistor
Feedback

P1 Thermistor
Fault Detection

oy

A

{Th Short circuit.001}
trip detect

—

{Thermistor.001} trip detect

P1 Thermistor Type
P1 Thermistor Trip Threshold
P1 Thermistor Reset Threshold

v

Resistance to

~~—~———— {Th Short circuit.001}

—» {Thermistor.001}

P1 Thermistor
Temperature

temperature conversion

03.122

Key

hd

g Input Read-write (RW
] X : ead-write (RW)
terminals parameter

'S

. Output » Read-only (RO)
X
{ terminals parameter

The parameters are all shown in their default settings

Obr. 11-9 Simulovany enkodér

Encoder Simulation
Source

Any variable
parameter

Encoder Simulation
Hardware Divider

Encoder Simulation
Hardware
Marker Lock

03.090

Encoder Simulation
Mode

Encoder Simulation
Output Lines

Per Revolution

03.092

Encoder Simulation
Incremental Mode
Select

— oo

Encoder Simulation

Encoder Simulati